Photoelectric proximity sensor
Operating instructions

Safety notes

Read the operating instructions before commissioning.

Connection, mounting, and setting may only be performed by trained
specialists.

Not a safety component in accordance with the EU Machinery Directive.

UL: Only for use in applications in accordance with NFPA 79. Adapters listed
by UL with connection cables are available. Enclosure type 1.

* When commissioning, protect the device from moisture and contamination.

These operating instructions contain information required during the life cycle
of the sensor.

Correct use

The WTx23-2 is an opto-electronic photoelectric proximity sensor (referred to
as "sensor" in the following) for the optical, non-contact detection of objects,
animals, and persons. If the product is used for any other purpose or modified in

any way, any warranty claim against SICK AG shall become void.

Commissioning
H WT23-2, WTB23-2: Photoelectric proximity sensor with background

suppression: Check the application conditions: Adjust the sensing range
and distance to the object or background and the remission capability
of the object according to the corresponding diagram [H]

(x = sensing range, y = transition range between the set sensing range
and suppression of the background as a % of the sensing range (object
remission / background remission)). Remission: 6% = black @, 18% =
gray @, 90% = white 3 (referring to standard white as per DIN 5033).
The minimum distance (= y) for background suppression can be deter-
mined from diagram [H] as follows:

Example: x =400 mm, y =30 =>30 % of 400 mm = 120 mm.

That s, the background is suppressed at a distance of > 520 mm from
the sensor.

WTE23-2: Photoelectric proximity sensor, energetic: Check the applica-
tion conditions: Adjust the sensing range and the remission capability
of the object according to the corresponding diagram [H] (x = sensing
range, y = operating reserve).

During this process, an object can only be detected in front of a back-
ground if the remission capability of the object is significantly higher
than that of the background or if the distance between the object and
the background is sufficiently long.

Mount the sensor using a suitable mounting bracket (see the SICK range
of accessories).

Note the sensor's maximum permissible tightening torque of 1.3 Nm.
Note the preferred direction of the object relative to the sensor [see A].
The sensors must be connected in a voltage-free state (U, = 0 V). The
information in the graphics [B] must be observed, depenging on the
connection type:

— Male connector connection: pin assignment

— Cable: core color

Only apply voltage / switch on the power supply (U, > 0 V) once all
electrical connections have been established. The green LED indicator
lights up on the sensor.

Explanations of the connection diagram (graphic B):

Switching outputs Q and / Q (according to graphic B):

WTx23-2P / K (PNP: load -> M)

WTx23-2N (NPN: load -> L+)

WTx23-2S (relay output)

Q: light switching, object will not be detected, relay active
WT23-2xxxdx, WTB23-2xxx6x: Align the sensor with the object. Select
the position so that the red emitted light beam hits the center of the
object. You must ensure that the optical opening (front screen) of the
sensor is completely clear [E]. We recommend making the adjustments
using an object with a low remission.

WT(B)23-2xxx2x: Align the sensor with the object. Select the position
so that the infrared light (not visible) hits the center of the object. The
correct alignment can only be detected via the LED indicators. Please
refer to graphics C and E. You must ensure that the optical opening
(front screen) of the sensor is completely clear. We recommend making
the adjustments using an object with a low remission.

Sensor which it is not possible to set (WT(B)23-2Xxxx0): The sensor is
adjusted and ready for operation.

Referto graphics C and G to check the function. If the switching output
fails to behave in accordance with graphic C, check application condi-
tions. See section Fault diagnosis.

Sensor with potentiometer (WT(B)23-2Xxxx1):

The sensing range is adjusted with the potentiometer (type: 270°).
Clockwise rotation: sensing range increased; counterclockwise rotation:
sensing range reduced. We recommend placing the switching state in
the object, e.g., see graphic F. Once the sensing range has been adjust-
ed, the object is removed from the path of the beam, which causes the
background to be suppressed and the switching output to change (see
graphic C).

The sensor is adjusted and ready for operation. Refer to graphics C
and G to check the function. If the switching output fails to behave in
accordance with graphic C, check application conditions. See section
Fault diagnosis.

Sensor with teach-in button (WTE23-2Xxxx2):

The sensing range is adjusted by pressing the teach-in button. Do

not operate the teach-in button using sharp objects. We recommend
placing the switching state in the object, e.g., see graphic F. Once the
sensing range has been adjusted, the object is removed from the path
of the beam, which causes the background to be suppressed and the
switching output to change (see graphic C).

The sensitivity (sensing range) is adjusted by pressing the teach-in but-
ton. Do not operate the teach-in button using sharp objects. Once the
sensitivity is set, remove the object from the beam path. The switching
output changes (see graphic C).

The sensor is adjusted and ready for operation. Refer to graphics C
and G to check the function. If the switching output fails to behave in
accordance with graphic C, check application conditions. See section
Fault diagnosis.

Fault diagnosis
Table | indicates which measures are to be taken if the sensor stops working.

Devices with special features

WT23-2P1121S01: Sensing range can be set between approx. 30 and 400 mm.
The detection of objects is heavily restricted in the 0 to 30 mm range, with special
male connector, 6-pin, JST, 06HR-4K: pin 1: L+, pin 2: not connected, pin 3: 0

V, pin4:Q

WT23-2P2421S03: Sensing range max.: 50 to 1,300 mm on white

(90% remission), ambient operating temperature -30 to +60 °C

WTB23-2P2401S04: Sensing range max.: 30 ... 1,600 mm on white

(90% remission), infrared light

WT23-201521S05: Sensing range max.: 30 ... 1,300 mm on white

(90% remission), supply voltage: 10 ... 30 V DC, power consumption: < 50 mA,
switching current (switching voltage): 100 mA (20 V AC),

100 mA (30 V DC), switching output: semiconductor relay, galvanically isolated,
response time: < 3 ms, switching frequency: 200 Hz

WT23-2P2421S06: Sensing range max.: 200 to 1,000 mm on white

(90% remission), response time: < 6.25 ms, switching frequency: 80 Hz
WTB23-2P1121S07: Sensing range max.: 30 ... 2,300 mm on white

(90% remission)

WTB23-2P2461S08: Sensing range max.: 30 ... 1,100 mm on white

(90% remission), response time: < 6.25 ms, switching frequency: 80 Hz

Disassembly and disposal

The sensor must be disposed of according to the applicable country-specific
regulations. Efforts should be made during the disposal process to recycle the
constituent materials (particularly precious metals).
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Maintenance

SICK sensors are maintenance-free.

We recommend doing the following regularly:

- clean the external lens surfaces

- check the screw connections and plug-in connections

No modifications may be made to devices.

Subject to change without notice. Specified product properties and technical
data are not written guarantees.

Reflexions-Lichttaster
Betriebsanleitung

Sicherheitshinweise

Vor der Inbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen.

Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.

Kein Sicherheitsbauteil gemaR EU-Maschinenrichtlinie.

UL: Nur zur Verwendung in Anwendungen gemaf NFPA 79. Von UL gelistete
Adapter mit Anschlusskabeln sind verfiighar. Enclosure type 1.

Gerét bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreinigung schiitzen.

Diese Betriebsanleitung enthélt Informationen, die wahrend des Lebenszyklus
des Sensors notwendig sind.

Bestimmungsgeméafie Verwendung

Die WTx23-2 ist ein optoelektronischer Reflexions-Lichttaster (im Folgenden
Sensor genannt) und wird zum optischen, beriihrungslosen Erfassen von

Sachen, Tieren und Personen eingesetzt. Bei jeder anderen Verwendung und bei
Verénderungen am Produkt verfallt jeglicher Gewahrleistungsanspruch gegeniiber
der SICK AG.

Inbetriebnahme

1 WT23-2, WTB23-2: Reflexions-Lichttaster mit Hintergrundausblendung:

Einsatzbedingungen priifen: Schaltabstand und Distanz zum Objekt
bzw. Hintergrund sowie Remissionsvermdgen des Objektes mit dem

zugehorigen Diagramm [vgl. H] abgleichen (x = Schaltabstand, y = Uber-

gangsbereich zwischen eingestelltem Schaltabstand und Ausblendung

des Hintergrundes in % des Schaltabstands (Remission Objekt / Remis-
,90 %

sion Hintergrund)). Remission: 6 % = schwarz @, 18 % = grau
= weif 3 (bezogen auf Standardweif nach DIN 5033).

Die minimale Distanz (= y) fiir die Hintergrundausblendung kann aus
dem Diagramm [vgl. H] wie folgt ermittelt werden:

Beispiel: x=400 mm, y = 30 => 30 % von 400 mm = 120 mm. D. h.
der Hintergrund wird ab einer Distanz von > 520 mm vom Sensor
ausgeblendet.

WTE23-2: Reflexions-Lichttaster, energetisch: Einsatzbedingungen

priifen: Schaltabstand und Remissionsvermdgen des Objektes mit dem

zugehorigen Diagramm [vgl. H] abgleichen. (x = Schaltabstand,
y = Funktionsreserve).

Dabei kann ein Objekt vor einem Hintergrund nur detektiert werden,
wenn das Remissionsvermégen des Objektes deutlich grofer ist als das
Remissionsvermdgen des Hintergrundes oder der Abstand zwischen
Objekt und Hintergrund ausreichend grof ist.

Den Sensor an einen geeigneten Befestigungswinkel montieren

(siehe SICK-Zubehdr-Programm).

Maximal zuldssiges Anzugsdrehmoment des Sensors von 1.3 Nm
beachten.

Vorzugsrichtung des Objektes zum Sensor beachten [vgl. A].

Anschluss der Sensoren muss spannungsfrei (U, = 0 V) erfolgen. Je
nach Anschlussart sind die Informationen in den Grafiken [vgl. B] zu
beachten:

— Steckeranschluss: Pinbelegung

— Leitung: Adernfarbe

Erst nach Anschluss aller elektrischen Verbindungen die Spannungsver-
sorgung (U, > 0 V) anlegen bzw. einschalten. Am Sensor leuchtet die
grine Anzeige-LED.

Erléuterungen zum Anschlussschema (Grafik B):

Schaltausgange Q bzw. / Q (geméaf Grafik B):

WTx23-2P / K (PNP: Last -> M)

WTx23-2N (NPN: Last -> L+)

WTx23-2S (Ausgang Relais)

Q: hellschaltend, Objekt wird nicht erkannt, Relais aktiv

WT23-2xxx4x, WTB23-2xxx6x: Sensor auf Objekt ausrichten. Posi-
tionierung so wéhlen, dass der rote Sendelichtstrahl in der Mitte des
Objekts auftrifft. Es ist darauf zu achten, dass die optische Offnung
(Frontscheibe) des Sensors vollstandig frei ist [vgl. E]. Wir empfehlen,
die Einstellung mit einem Objekt von niedriger Remission vorzunehmen.
WT(B)23-2xxx2x: Sensor auf Objekt ausrichten. Positionierung so
wahlen, dass das Infrarotlicht (nicht sichtbar) in der Mitte des Objekts
auftrifft. Die korrekte Ausrichtung kann nur iiber die Anzeige-LEDs
erkannt werden. Siehe dazu Grafiken C und E. Es ist darauf zu achten,
dass die optische Offnung (Frontscheibe) des Sensors vollsténdig frei
ist. Wirempfehlen, die Einstellung mit einem Objekt von niedriger
Remission vorzunehmen.

Sensor ohne Einstellmdglichkeit (WT(B)23-2Xxxx0): Sensor ist
eingestellt und betriebsbereit.

Zur Uberpriifung der Funktion Grafik C und G heranziehen. Verhalt sich
der Schaltausgang nicht gemaf Grafik C, Einsatzbedingungen priifen.
Siehe Abschnitt Fehlerdiagnose.

Sensor mit Potentiometer (WT(B)23-2Xxxx1):

Mit dem Potentiometer (Art: 270°) wird der Schaltabstand eingestellt.
Drehung nach rechts: Erh6hung des Schaltabstandes, Drehung

nach links: Verringerung des Schaltabstandes. Wir empfehlen, den
Schaltabstand in das Objekt zu legen, z. B. siehe Grafik F. Nachdem der
Schaltabstand eingestellt worden ist, das Objekt aus dem Strahlengang
entfernen, der Hintergrund wird dabei ausgeblendet und der Schaltaus-
gang andert sich (siehe Grafik C). )

Sensor ist eingestellt und betriebsbereit. Zur Uberpriifung der Funktion
Grafik C und G heranziehen. Verhélt sich der Schaltausgang nicht
gemaf Grafik C, Einsatzbedingungen priifen. Siehe Abschnitt Fehlerdi-
agnose.

Sensor mit Teach-in-Taste (WTE23-2Xxxx2):

Durch Driicken der Teach-in-Taste wird der Schaltabstand eingestellt.
Teach-in-Taste nicht mit spitzen Gegenstanden betétigen. Wir empfe-
hlen, den Schaltabstand in das Objekt zu legen, z. B. siehe Grafik F.
Nach dem der Schaltabstand eingestellt worden ist, das Objekt aus
dem Strahlengang entfernen, der Hintergrund wird dabei ausgeblendet
und der Schaltausgang dndert sich (siehe Grafik C).

Durch Driicken der Teach-in-Taste wird die Empfindlichkeit (Schalt-
abstand) eingestellt. Teach-in-Taste nicht mit spitzen Gegenstanden
betatigen. Nachdem die Empfindlichkeit eingestellt worden ist, das
Objekt aus dem Strahlengang entfernen. Der Schaltausgang andert sich
(siehe Grafik C). )

Sensor ist eingestellt und betriebsbereit. Zur Uberpriifung der Funktion
Grafik C und G heranziehen. Verhélt sich der Schaltausgang nicht
gemaf Grafik C, Einsatzbedingungen priifen. Siehe Abschnitt Fehlerdi-
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50 70 Anzeige-LED / Fehlerbild / Ursache / Mafinahme /
LED indicator/ fault pattern Cause Measures
griine LED leuchtet nicht/ keine Spannung oder Spannung unterhalb der Spannungsversorgung priifen, den gesamten elekt-
60 green LED does not light up Grenzwerte / rischen Anschluss priifen (Leitungen und Steckerver-
No voltage or voltage below the limit values bindungen) /
40 o 5 Check the power supply, check all electrical connec-
. ) 0 6%/909 18%/90% tions (cables and plug connections)
6%/90% 18%/90% 5 e @ griine LED leuchtet nicht/ Spannungsunterbrechungen / Sicherstellen einer stabilen Spannungsversorgung
5/ °® ® ® green LED does not light up Voltage interruptions ohne Unterbrechungen /
30 2 I Ensure there is a stable power supply without
interruptions
90%/90% griine LED leuchtet nicht/ Sensor ist defekt/ Wenn Spannungsversorgung in Ordnung ist, dann
5/ ©° 90%/90% green LED does not light up Sensor is faulty Sensor austauschen /
30 Ifthe power supply is OK, replace the sensor
20 / @ WT(B)23-2: gelbe LED blinkt/ Sensor ist noch betriebsbereit, aber die Betriebsbedin-  Betriebsbedingungen priifen: Lichtstrahl (Lichtfleck)
/ WT(B)23-2: yellow LED flashes gungen sind nicht optimal / vollsténdig auf das Objekt ausrichten / Reinigung der
20 Sensor is still ready for operation, but the operating optischen Flachen / Empfindlichkeit (Potentiometer)
/ conditions are not ideal (Teach) neu einstellen / Schaltabstand tiberpriifen und
10 / gef. anpassen, siehe Grafik F / H
10 / Check the operating conditions: Fully align the beam
> of light (light spot) with the object / Clean the optical
/ surfaces / Readjust the sensitivity (potentiometer)
(teachin) ( Check sensing range and adjust if necessary;
0 0 see graphic F/H
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Distance in mm (inch) Distance in mm (inch) WT(B)23-2: gelbe LED leuchtet, kein Objekt im Abstand zwischen Sensor und Hintergrund ist zu Schaltabstand verringern, siehe Grafik F / H
Strahlengang / gering/ Reduce the sensing range, see graphic F/H
WTB23-2)Xxx6x WTE23-2Xxx1x WT(B)23-2: yellow LED lights up, no object in the path  Distance between the sensor and the background is

% of sensing range
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of the beam

too short

WTE23-2: gelbe LED leuchtet, kein Objekt im Strah-

Remissionsvermégen des Hintergrundes zu hoch /

Verdnderungen des Hintergrundes priifen. Emp-

agnose. 20 lengang / Remission capability of the background is excessive findlichkeit des Sensors reduzieren oder Taster mit
100 WT(B)23-2: yellow LED lights up, no object in the path Hintergrundausblendung verwenden /
Fehlerdia gnose of the beam Check changes to the background. Reduce the
. " . X . 18 sensitivity of the sensor or use sensors with background
Tabelle | zeigt, welche Manahmen durchzufiihren sind, wenn die Funktion des suppress};on ¢
Sensors nicht mehr gegeben ist. — - — ~ - "
16 WT(B)23-2: Objekt istim Strahlengang, gelbe LED Abstand zwischen Sensor und Objekt ist zu gro oder  Schaltabstand vergrofern, siehe Grafik F/ H
Gerate mit besonderen Merkmalen leuchtet nicht/ Schaltabstand ist zu gering eingestellt/ Increase the sensing range, see graphic F/H
o . 14 6%/90% 18%/90% WT(B)23-2: object is in the path of the beam, yellow Distance between the sensor and the object is too long
WT23-2P1121S01: Schaltabstand ist einstellbar zwischen ca. 30 ... 400 mm. @ y® LED does not light up or sensing range is set too short
Die Detektion von Objekten istim Bereich 0 ... 30 mm stark einge-schrénkt I / —— — — — -
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‘é”g’gﬁ?é.’}‘)'t\,sgi”ndj'%eCke“ 6-polig, JST, 06HR-4K: Pin1: L+, Pin2: not connect 12 €) leuchtet nicht/ zwischen Sensor und Objekt ist 2u groB / und Hintergrund beachten, siehe Grafik H/

’2 5 . o 4é . . fwei WT(B)23-2: object is in the path of the beam, yellow Sensitivity is set too low or distance between the sensor Increase the sensing range, take note of the distance
YE\QJ g_R:missiloi())sB Stcrir;z%l;%z?égnbﬂ rzgg?é'n?r?e'r 5 thrag(()) m”l g(‘; ‘,"Vce'ﬁ 10 10 LED does not light up and the object is too long between the sensor and the background, see graphic H
WTB53—2P24018‘04' Schaltabstand max.: 30 ... 1 60(5"mm auf wei / WTE23-2: Objekt ist im Strahlengang, gelbe LED Remissionsvermégen des Objektes ist zu gering / Schaltabstand vergrofern, Abstand zwischen Sensor
(90 % Remission) Infrarotlicht eE 8 90%,/90% - leuchtet nicht / Remission capability of the object is insufficient und Hintergrund beachten, siehe Grafik H /

° ¢ . / ® WT(B)23-2: object is in the path of the beam, yellow Increase the sensing range, take note of the distance
WT23-201521S05: Schaltabstand max.: 30 ... 1.300 mm auf weif 4 > » LED does not light up between the sensor and the background, see graphic H
(90 % Remission), Versorgungsspannung: 10 ... 30 V DC, Leistungsaufnahme: 6 /
<50 mA, Schaltstrom (Schaltspannung): 100 mA (20 V AC), 100 mA (30 V DC), / / / ®
Schaltausgang: Halbleiterrelais, galvanisch getrennt, Ansprechzeit: < 3 ms, 4 -

Schaltfrequenz: 200 Hz ” Sensing range \
WT23-2P2421S06: Schaltabstand max.: 200 ... 1.000 mm auf weif 2 , \ T
(90 % Remission), Ansprechzeit: < 6,25 ms, Schaltfrequenz: 80 Hz ' 4 ® \ Sensing range
WTB23-2P1121S07: Schaltabstand mx.: 30 ... 2.300 mm auf wei Wartung o g \ \ typ. max. Teach-in-Modus fiir Objekte / Teach-in-Zeit/ Ausrichtung / Anzeige-LED / Ergebnis /
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b , Ansp <6, , quenz: Wir empfehlen, in regelmaBigen Absténden ) ) ) Single teach-in pushbutton Sensor to object Sensing range is adjusted according
- die optischen Grenzflchen zu reinigen Distance in mm (inch) Distance in mm (inch) i
. . - stance cl to object
Demontage und Entsorgung - Verschraubungen und Steckverbindungen zu {iberpriifen
Die Entsorgung des Sensors hat geméR den lénderspezifisch anwendbaren Veranderungen an Geraten diirfen nicht vorgenommen werden.
Vorschriften zu erfolgen. Fiir die enthaltenen Wertstoffe (insbesondere Edelmetal- Irrtiimer und Anderungen vorbehalten. Angegebene Produkteigenschaften und
le) istim Rahmen der Entsorgung eine Verwertung anzustreben. technische Daten stellen keine Garantieerklarung dar.
WT23-2Xxx4x WT23-2P/ Nxx2x ~ WT23-2Sxx2x WTE23-2 WTB23-2Xxx6x
Sensing range Schaltabstand Distance de commutation Distancia de comutacao Distanza di commutazione Distancia de conmutacién FrRIERE & i # E PaccTosHue cpabatbiBaHms 100...800 mm 100... 1000 mm 100... 1000 mm 300...2000 mm 30... 1100 mm?
Sensing range max. Schaltabstand max. Portée max. Distancia de comutagao max. Distanza max. di commutazione Distancia de conmutacién max. BAFXIER B A & PaccTosHue cpabatbiBaHus, Make. 50...800 mm? 50... 1000 mm? 50... 1000 mm? 50...2300 mm? 100... 1100 mm?
Light spot diameter/distance Lichtfleckdurchmesser/Entfernung Diamétre spot / distance Diametro do ponto de luz/distancia Diametro punto luminoso/distanza Diametro del punto luminoso/distancia HHWER/EE KEDARY MR/ BEBE [AurameTp CBETOBOTO NsITHA / paccTosiHue 30 mm /800 mm 50 mm /800 mm 50 mm /800 mm 160 mm /2000 mm 12 mm /800 mm
Supply voltage Uy Versorgungsspannung U, Tension d'alimentation Uy Tenséo de alimentacao U, Tensione di alimentazione U, Tension de alimentacién Uy fteg ek Uy HIGEE U, Hanpsxenve nutanna Uy DC10...30V? DC10...30V? AC90...250\® DC10...30V? DC 10...30V?
Output current | Ausgangsstrom| Courant de sortie |, Corrente de saida l Corrente di uscita |, Intensidad de salida |, R |, HAOBER, Bbix0pHOW TOK |, ... <100 mA <100 mA <100 mA <100 mA
Switching current Schaltstrom Courant de commutation Corrente de comutacéo Corrente di commutazione Intensidad de conmutacion FXER BAHHER Tok nepexAlYeH!s 3A@AC250V/orDC24 V¥
(switching voltage) (Schaltspannung) (tension de commutation) (tenséo de comutacéo) (tensione di commutazione) (tensién de conmutacién) (FFXEBE) (BXELEE) (HanpsXeH1e NepeKMoYEHNs)
Max. switching frequency Schaltfolge max. Commutation max. Sequéncia méax. de comutagdo Sequenza di commutazione max. Secuencia de conmutacion max. BAFFXKIREIRF BARRAY FUITRAER Yacrota cpabaTbiBaHus MaKC. 200 HZY 200 HZY 10 HZY 200 HZ 200 HZY
Max. response time Ansprechzeit max. Temps de réponse max. Tempo max. de resposta Tempo di reazione max. Tiempo de respuesta max. B A6 RLAT B] BAGERE Bpems oTkAMKa MaKc. <2.5ms® <2.5ms® <10 ms® <2.5ms? <2.5ms?
Repeatability Wiederholgenauigkeit Répétabilité Preciséo de repeticdo Precisione della ripetizione Reproducibilidad EERHE BREUEE TOYHOCTb BOCPOU3BEAEHMS
Enclosure rating Schutzart Indice de protection Tipo de protegdo Tipo di protezione Tipo de proteccién prip R REZHR Kaacc 3atuutsl IP 65 IP 65 IP 65 IP 65 IP67
Protection class Schutzklasse Classe de protection Classe de protecao Classe di protezione Clase de proteccion P &R REISA Knacc aiwmtbl @” @” @& @” @”
Circuit protection Schutzschaltungen Protections électriques Circuitos de protecéo Commutazioni di protezione Circuitos de proteccion BRI B 5135 R % Cxembl 3aLuTbI A,B,C,D? A,B,C,D? A, C A, B,C,D? A, B,C, DY
Ambient operating temperature Betriebsumgebungstemperatur Température de service Temperatura ambiente de funcionamento Temperatura ambientale di funzionamento Temperatura ambiente de servicio TERER BILRE [/\vanasoH pabouux Temneparyp -25...+60 °C -25...+60 °C -25...+60 °C -25...+60 °C -30...+60 °C
" Object with 90 % remission 1 Tastgut mit 90 % Remission ) Objet avec 90 % de réémission " Objeto a ser detectado com 90% de luminancia D Oggetto con il 90% di remissione ) Material con un 90% de reflexion v BH 0% RELEHAETR D REE 0% DFRY 1 CkaHupyemblil 06bekT - pemmcens 90 %
(based on standard white DIN 5033) (bezogen auf Standard-Weif} DIN 5033) (par rapport au blanc standard selon DIN 5033) (com base no padrao branco DIN 5033) (riferito al bianco standard DIN 5033) (sobre el blanco estandar segtin DIN 5033) ( $5 DIN5033 EMFR AR ) (DIN5033 ICEHL -HE ) (oTHOCHTEABHO CTaHAaPTHOTO Genoro o DIN 5033)
2 Limitvalue: 2 Grenzwerte: 2 Valeurs limites : 2 Valores limite: 2 Valori limite: 2 Valores limite: 2 BR{E : 2 PREVE : 2 TpepeAbHble 3HaYEHUA:
operation in short-circuit protection mains max. 8 A; Betrieb im kurzschlussgeschiitzten Netz max. 8 A; fonctionnement sur réseau protégé contre les courts-circuits max. 8A; funcionamento com rede a prova de curto-circuito max. 8 A; funzionamento in rete protetta da cortocircuito max. 8 A; funcionamiento en red protegida contra cortocircuitos méx. 8 A; HEREREMPIET , BAS8A; EIRREOREFRASA; B /i OT KOPOTKOrO CeTH Makc. 8 A;
residual ripple max. 5 Vss Restwelligkeit max. 5 Vss ondulation résiduelle max. 5 Vcc ondulagéo residual méx. 5 Vss ondulazione residua max. 5 Vss ondulacion residual méax. 5 Vss BRI 5Vss ZRE)Y TILIEBE K5 Vss 0CcTaToyHas BOAHUCTOCTb Makc. 5 Bss
3 Limitvalue: 3 Grenzwerte: 3 Valeurs limites : 3 Valores limite: 3 Valori limite: 3 Valores limite: 3 ARPRME : 3 PREVE : 3 TpeaeAbHblE 3HAUEHHUS:
4 Usage category to EN 60947-1 AC-15, DC-13 4 Gebrauchskategorie nach EN 60947-1 AC-15,DC-13 “ Catégorie d‘emploi selon EN 60947-1, AC-15, DC-13 4 Categoria de utilizagdo de acordo com a EN 60947-1 4 Categoria d‘uso secondo EN 60947-1 AC-15, DC-13 4 Categoria de empleo segln EN 60947-1 CA-15, CC-13 Y (EFARBIFE EN60947-1AC-15,DC-13 9 ENGO94AT7-1AC-15, DC-13(CEEBLL /=fEMH “ Kareropus npumenenus cornacho EN 60947-1 AC-15, DC-13
9 With light/ dark ratio 1:1 9 Mit Hell- / Dunkelverhltnis 1:1 5 Pour un rapport clair/ sombre de 1:1 AC-15,DC-13 % Con rapporto chiaro / scuro 1:1 % Con una relacion claro / oscuro de 1:1 5 BREEER 1:1 HFdV 9 COOTHOLLIEHHE CBETABIX M TEMHbIX y4acTKOB H306paxenus 1:1

Signal transit time with resistive load
Reference voltage DC 50 V

Reference voltage AC 250 V

A =Ug-connections reverse polarity protected
B =inputs and output reverse-polarity protected B =Ein- und Ausgange verpolsicher
C = interference suppression C = Stérimpulsunterdriickung

Signallaufzeit bei ohmscher Last
Bemessungsspannung DC 50 V
Bemessungsspannung AC 250 V
A= U;-Anschliisse verpolsicher

Temps de propagation du signal sur charge ohmique

Tension de mesure 50 V CC

Tension de mesure 250 V CA

9 A=raccordements U, protégés contre les inversions de polarité
B = entrées et sorties protégées contre les inversions de polarité
C = Suppression des impulsions parasites

D = outputs overcurrent and short-circuit protected D= { - und kur

EaNg

D = sorties protégées contre les court: its et les (e

Com proporcéo sombra / luz 1:1
Tempo de funcionamento do sinal com carga 6hmica 7
Tensdo de dimensionamento CC 50 V

Tensdo de dimensionamento CA 250 V

A= conexdes protegidas contra inversdo de pélos U

B = Entradas e saidas protegidas contra polaridade inversa
C = Supressao de impulsos parasitas

Durata segnale con carico ohmico

Tensione di misurazione CC 50 V

Tensione di misurazione CA 250 V

A= Ug-Allacciamenti protetti dall'inversione di polarita
B = entrate e uscite protette da polarita inversa

C = Soppressione impulsi di disturbo

D = uscite protette da sovracorrente e da cortocircuito.

D = Saidas protegidas contra sobrecorrente e curto-circuito

Fy—
AN/ A= DOHE 11

6 Duracion de la sefial con carga Ghmica o {SEfEHAtE ( EBPEMEAT ) i
7 Tension asignada CC 50 V D I EEEDCS0V o BROHZESRBER
® Tension asignada CA 250 V 8 MEEBEAC250V " EHRBEDC50V
® A= U, protegidas contra polarizacién inversa 9 A=U 0 (EXMREMRTFER) © EHREEAC250V

B = Entradas y salidas protegidas contra polarizacién incorrecta B- BARMERF WA ABRNGLE ° A-U, EREELERE

C = Supresion de impulsos parasitos C =3P F Bk B- AN PEAE

D = Salidas a prueba de sobrecorriente y cortocircuitos. D= i & R MG R L iR C=TF3/V)L A%l

D= HONBERRES &L EHRRE

TPOAOAKUTEABHOCTb CUTHAAG NPU OMUYECKOIA Harpy3ke

PacuetHoe HanpsxeHue DC 50 V

PacuetHoe HanpsixeHue AC 250 V

A = Ug-NOAKAIOYEHMA C 3aLLUTOM OT NepenyTLIBaHMA NOMOCOB

B= BXOAbI U BbIXOAbI C 3aumm|71 0T nepenyTbiBaHNA NOAOCOB

C= NOAABAEHWE UMMYAbCHBIX NOMEX

D = BbIX0AbI 3aLLMLLEHbI OT nepeHanpsXxeHua U KOPOTKOro 3amblKaHUA




Détecteur en réflexion directe
Notice d'instruction

Consignes de sécurité

Lire la notice d'instruction avant la mise en service.

Confier le raccordement, le montage et le réglage uniquement a un personnel

spécialisé.

Iéne s'agit pas d'un composant de sécurité au sens de la directive machines
E

UL.: utilisation uniquement dans des applications selon la NFPA 79. Des
adaptateurs listés UL avec cables de connexion sont disponibles. Enclosure
type 1.

Protegerl appareil contre I'humidité et les impuretés lors de la mise en
service.

Cette notice d'instruction contient des informations nécessaires pendant
toute la durée de vie du capteur.

Utilisation conforme

Le WTx23-2 est un détecteur a réflexion directe optoélectronique (appelé capteur
dans ce document) qui permet la détection optique sans contact d' objets,
d'animaux et de personnes. Toute autre utilisation ou modification du produit
annule la garantie de SICK AG.

Mise en service
H WT23-2, WTB23-2 : détecteur a réflexion directe avec élimination

d'arriére- plan : vérifier les conditions d'utilisation : comparer la portee
et la distance a I'objet ou a I'arriére-plan et les caractéristiques de ré-
flectivité avec le diagramme correspondant [cf. H] (x = portée, y=zone
de transition entre la portée reglee et le masquage de I'arriere-plan en
% de la portée (réflectivité de I'objet / réflectivite de I'arriére-plan)).
Réflectivité : 6 % = noir @, 18 % = gris @, 90 % = blanc 3 (par rapport
au blanc standard selon DIN 5033).

La distance minimale (=y) pour I' élimination d'arriére-plan peut étre
calculée a partir du diagramme [E] comme suit :

Exemple : x =400 mm, y = 30 => 30 % de 400 mm = 120 mm.

C'est a dire que I'arriére-plan est masqué a partir d'une distance du
capteur > 520 mm.

WTE23-2 : détecteur a réflexion directe, énergétique : vérifier les
conditions d'utilisation : comparer la portée et les caractéristiques de
réflectivité de I'objet a |'aide du diagramme [cf. H] correspondant.

(x= portée, y = réserve de fonctionnement).

Ce faisant, il n'est possible de détecter un objet devant un arriére-plan
que si les caractéristiques de réflectivité de I'objet sont largement
supérieures a celles de |'arriére-plan en question ou si la distance entre
I'objet et I'arriere-plan est suffisante.

Monter le capteur sur une équerre de fixation adaptée (voir la gamme
d'accessoires SICK).

Respecter le couple de serrage maximum autorisé du capteur de 1.3 Nm.
Tenir compte de la direction préférentielle de I'objet par rapport au
capteur [voir A].

Le raccordement des capteurs doit s'effectuer hors tension (U, = 0 V).
Selon le mode de raccordement, respecter les informations contenues
dans les schémas [B] :

— Raccordement du connecteur : affectation des broches

— Cable : couleur des fils

Apreés avoir terminé tous les raccordements électriques, enclencher
I'alimentation électrique (U, > 0 V). La del verte s'allume sur le capteur.
Explications relatives au schéma de raccordement (schéma B) :
Sorties de commutation Q ou/ Q (selon le schéma B) :

WTx23-2P / K (PNP : charge -> M)

WTx23-2N (NPN : charge -> L+)

WTx23-2S (sortie relais)

Q : commutation claire, I'objet n'est pas détecté, relais actif
WT23-2xxx4x, WTB23-2xxx6x : aligner le capteur sur I' objet. Sélection-
ner la position de sorte que le faisceau lumineux émis rouge touche
I'objet en plein milieu. S'assurer que I'ouverture optique (vitre frontale)
du capteur est parfaitement dégagée [voir E]. Nous recommandons de
procéder au réglage avec un objet peu réfléchissant.

WT(B)23-2xxx2x : aligner le capteur sur I objet. Sélectionner la position
de sorte que le faisceau infrarouge (invisible) touche I'objet en plein
milieu. Seules les LED permettent de savoir si |'alignement est correct.
Pour cela voir les schémas C et E. S'assurer que |'ouverture optique
(vitre frontale) du capteur est parfaitement dégagée. Nous recomman-
dons de procéder au réglage avec un objet peu réfléchissant.

Capteur sans possibilité de réglage (WT(B)23-2Xxxx0) : le capteur est
réglé et préta I'emploi.

Pour contrdler le fonctionnement, utiliser les schémas C et G. Si la sortie
de commutation ne se comporte pas comme indiqué sur le schéma

C, vérifier les conditions d'utilisation. Voir la section consacrée au
diagnostic.

Capteur avec potentiomeétre (WT(B)23-2Xxxx1) :

La portée se régle avec le potentiométre (réf. : 270°). Rotation vers la
droite : augmentation de la portée, rotation vers la gauche : réduction
de la portee. Nous recommandons de régler la portée sur |' objet, par
ex. voir schéma F. Aprés le réglage de la portée, retirer |'objet de la
trajectoire du faisceau, ce qui élimine |'arriére-plan et fait basculer la
sortie de commutation (voir le schéma C).

Le capteur est réglé et prét a étre utilisé. Pour contrdler le fonctionne-
ment, utiliser les schémas C et G. Si la sortie de commutation ne se
comporte pas comme indiqué sur le schéma C, vérifier les conditions
d'utilisation. Voir la section consacrée au diagnostic.

Capteur avec touche apprentissage (WTE23-2Xxx2) :

Appuyer sur la touche apprentissage pour régler la portée. Ne pas
appuyer sur la touche apprentissage avec des objets pointus. Nous
recommandons de régler la portée sur I' objet, par ex. voir schéma F.
Apres le réglage de la portée, retirer I' objet de la trajectoire du faisceau,
ce qui élimine I'arriere-plan et fait basculer la sortie de commutation
(voir le schéma C).

Appuyer sur la touche apprentissage pour régler la sensibilité (portée).
Ne pas appuyer sur la touche apprentlssage avec des objets pointus.
Apres avoir réglé la sensibilité, retirer I' objet du faisceau. La sortie de
commutation bascule (voirschéma C).

Le capteur est réglé et prét a étre utilisé. Pour contrdler le fonctionne-
ment, utiliser les schémas C et G. Si la sortie de commutation ne se
comporte pas comme indiqué sur le schéma C, vérifier les conditions
d'utilisation. Voir la section consacrée au diagnostic.

Diagnostic
Le tableau | présente les mesures a appliquer si le capteur ne fonctionne plus.

Appareils avec caractéristiques spécifiques

WT23-2P1121S01 : portée réglable entre 30 ... 400 mm env. La détection
d'objets a été fortement limitée dans une plage comprise entre 0 ... 30 mm,
avec connecteur spécial, 6 poles, JST, 06HR-4K : broche 1 : L+, broche 2 : non
connectée, broche 3: 0V, broche 4: Q

WT23-2P2421803 : portée max. : 50 ..

.1.300 mm surdu blanc

(réflectivité de 90 %), température de service -30 ..

WTB23-2P2401S04 : portée max. : 30 ..
(réflectivité de 90 %), lumiére infrarouge
WT23-201521805 : portée max. : 30 ... 1.300 mm sur du blanc

(réflectivité de 90 %), tension d'alimentation : 10V CC ... 30 V CC, puissance
absorbée : < 50 mA, courant de commutation (tension commutatrice) : 100 mA
(20V CA), 100 mA (30 V CC), sortie de commutation : relais semi-conducteur,
avec isolation galvanique, temps de réponse : < 3 ms, fréquence de commuta-
tion : 200 Hz

WT23-2P2421S06 : portée max. : 200 a 1.000 mm sur du blanc

.1.600 mm surdu blanc

(réflectivité de 90 %), temps de réponse : < 6,25 ms, fréquence de commutation :

0 Hz

WTB23-2P1121S07 : portée max. : 30 a 2.300 mm sur du blanc
(réflectivité de 90 %)
WTB23-2P2461S08 : portée max. : 30 a 1.100 mm sur du blanc

(réflectivité de 90 %), temps de réponse : < 6,25 ms, fréquence de commutation :

80 Hz

Démontage et mise au rebut

La mise au rebut du capteur doit respecter la réglementation nationale en
vigueur. Dans le cadre de la mise au rebut, veiller a recycler les matériaux (notam-
ment les métaux précieux).

Maintenance

Les capteurs SICK ne nécessitent aucune maintenance.

Nous vous recommandons de procéder régulierement

- au nettoyage des surfaces optiques

- au controle des vissages et des connexions enfichables

Ne procéder a aucune modification sur les appareils.

Sujet a modification sans préavis. Les caractéristiques du produit et techniques
fournies ne sont pas une déclaration de garantie.

Sensor de reflexao
Manual de instrucoes

Notas de seguranca

Ler as instrucdes de operacéo antes da colocacdo em funcionamento.

A conexdo, a montagem e 0 ajuste devem ser executados somente por
pessoal técnico qualificado.

Os componentes de seguranga ndo se encontram em conformidade com a
Diretiva Europeia de Maquinas.

UL: Somente na utilizacdo em aplicagdes de acordo com NFPA 79. Estao
disponiveis adaptadores listados pela UL com cabos de conexdo. Enclosure
type 1.

Durante o funcionamento, manter o aparelho protegido contra impurezas e
umidade.

Este manual de instrugdes contém informagdes necessdrias para toda a vida
(til do sensor.

Especificagoes de uso

0 WTx23-2 é um sensor optoeletronico de reflexdo (doravante denominado
"sensor") utilizado para a detecgdo Optica e sem contato de objetos, animais
e pessoas. Qualquer utilizacéo diferente ou alteragdes do produto provocam a
perda da garantia da SICK AG.

Colocagao em funcionamento

WT23-2, WTB23-2: Sensor de reflexdo com supressao de fundo:

Verificar as condigdes de uso: equiparar a distancia de comutagao e
distancia até o objeto ou plano de fundo, bem como a refletividade do
objeto, com o respectivo diagrama [cp. H] (x = distancia de comutagdo,

y = &rea de transicao entre a distancia de comutagdo ajustada e a

supressdo do fundo em % da distancia de comutacéo (luminancia do
objeto luminancia do fundo)). Luminancia: 6% = preto ©, 18% =
cinza @, 90% = branco 3 (com base no padrao branco da norma DIN
5033).

A distancia minima (= y) para a supressao de fundo pode ser determi-
nada com base no diagrama [cp. H] como a seguir:

Exemplo: x =400 mm, y = 30 => 30 % de 400 mm = 120 mm. Isto sig-
nifica, que o sensorsuprime o plano de fundo a partir de uma distancia

0 mm.

WTE23-2: Sensor de reflexdo, energético: Verificar as condi¢des de uso:
equiparar a distancia de comutacao e a refletividade do objeto com o
respectivo diagrama [cp. H]. (x = distancia de comutac&o, y = reserva
de funcéo).

Um objeto so pode ser detectado a frente de um fundo, se a refletivi-
dade do objeto for significativamente maior do que a refletividade do

fundo ou se a distancia entre o objeto e o fundo for suficientemente

grande.

Montar o sensor numa cantoneira de fixacdo adequada (ver linha de
acessorios da SICK).

Observar o torque de aperto maximo permitido de 1.3 Nm para o sensor.
Observar a direcao preferencial do objeto em relagéo ao sensor [cp. A].

A conexao dos sensores deve ser realizada em estado desenergizado
(U, =0V). Conforme o tipo de conexdo, devem ser observadas as
m?ormagoes contidas nos gréaficos [cp. B]:

— Conector: Pin-out

— Cabo: Cor dos fios

Instalar ou ligar a alimentagéo de tensdo (U, > 0 V) somente apés a
conclusio de todas as conexdes elétricas. G indicador LED verde esté
aceso No Sensor.

Explicagdes relativas ao esquema de conexdes (Grafico B):

Saidas de comutagdo Q ou/ Q (conforme o gréfico B):

WTx23-2P / K (PNP: carga -> M)

WTx23-2N (NPN: carga -> L+)

WTx23-2S (saida Relé)

Q: comutagao por luz, objeto néo é detectado, relé ativo

WT23-2xx4x, WTB23-2xxx6x: Alinhar o sensor ao objeto. Posicionar, de

forma que o feixe da luz de emissao vermelha incida sobre o centro do
objeto. Certificar-se de que a abertura dptica (vidro frontal) do sensor
esteja completamente livre [cp. E]. Recomendamos efetuar o ajuste
com um objeto de baixa luminancia.

WT(B)23-2xxx2x: Alinhar o sensor ao objeto. Posicionar, de forma que
a luz infravermelha (invisivel) incida sobre o centro do objeto. O alinha-
mento correto s6 pode ser verificado através dos indicadores LED. Ver
os graficos C e E. Certificar-se de que a abertura ptica (vidro frontal)
do sensor esteja completamente livre. Recomendamos efetuar o ajuste
com um objeto de baixa luminancia.

Sensor sem possibilidade de ajuste (WT(B)23-2Xxxx0): sensor esta
ajustado e operacional.

Utilizar os graficos C e G para verificar o funcionamento. Se a saida de
comutacado ndo se comportar de acordo com o gréfico C, verificar as
condigdes de uso. Ver secao Diagndstico de erros.

Sensor com potenciometro (WT(B)23-2Xxxx1):

A distancia de comutagdo € ajustada com o potenciometro (tipo:
270°). Giro para direita: aumento da distancia de comutacao; giro
para esquerda: redugdo da distancia de comutacdo. Recomendamos
posicionar a distancia de comutagao no objeto, por ex., como no grafi-
co F. Apés o ajuste da distancia de comutagdo, o objeto é removido do
caminho 6ptico, o fundo é suprimido e a saida de comutagdo se altera

(ver gréfico C).

0 sensor estd ajustado e operacional. Utilizar os graficos C e G para

verificar o funcionamento. Se a saida de comutagao ndo se comportar
de acordo com o gréfico C, verificar as condigdes de uso. Ver segao
Diagnéstico de erros.

Sensor com tecla Teach-in (WTE23-2Xxxx2):

0 ajuste da distancia de comutacgao é efetuado com a pressao da

tecla Teach-in. Nao acionar a tecla Teach-in com objetos pontiagudos.
Recomendamos posicionar a distancia de comutacao no objeto, por
€x., Como no grafico F. Apds o ajuste da dlstanma de comutagéo, o
obJeto é removido do caminho optico, o fundo €é suprimido e a saida de
comutacao se altera (ver gréfico C).

0 ajuste da sensibilidade (distancia de comutagao) é efetuado com a
pressdo da tecla Teach-in. Nao acionar a tecla Teach-in com objetos
pontiagudos. Apds a sensibilidade ter sido ajustada, o objeto deve ser
removido do caminho 6ptico. A saida de comutagéo se modifica (ver

gréfico C).

0 sensor esta ajustado e operacional. Utilizar os gréficos C e G para

verificar o funcionamento. Se a saida de comutagao ndo se comportar
de acordo com o gréfico C, verificar as condigdes de uso. Ver secéo
Diagnéstico de erros.

Diagnéstico de erros

Atabela | mostra as medidas a serem executadas, quando o sensor ndo estiver
funcionando.

Dispositivos com caracteristicas especiais

WT23-2P1121S01: distancia de comutagao ajustavel entre aprox.

30...

400 mm. A deteccéo de objetos na faixa de O ... 30 mm foi fortemente

limitada, com conector especial, 6 pinos, JST, 06HR-4K: pino 1: L+, pino 2: ndo
conectado, pino 3: 0V, pino 4: Q
WT23-2P2421S03: distancia de comutagao méx.:

50...
operagdo-30 ...

1.300 mm sggregranco (90 % de luminancia), temperatura ambiente de
+60 °

WTB23-2P2401S04: distancia de comutagdo méx.:

30...

1.600 mm sobre branco (90% de luminancia), luz infravermelha

WT23-201521S05: distancia de comutagdo méx.:

30...

1.300 mm sobre branco (90% de luminéncia), tensdo de alimentagdo: 10

... 30V CC, consumo de energia: < 50 mA, corrente de comutacao (tensao de
comutagdo): 100 mA (20 V CA), 100 mA (30 V CC), saida de comutacao: relé
semicondutor, separada galvanicamente, tempo de resposta: < 3 ms, frequéncia

de

comutacéo: 200 Hz

WT23-2P2421S06: distancia de comutagdo max.:

200 ...

1.000 mm sobre branco (90 % de luminancia), tempo de resposta:

< 6,25 ms, frequéncia de comutacéo: 80 Hz
WTB23-2P1121S07: distancia de comutagdo max.:

30...

2.300 mm sobre branco (90 % de luminancia)

WTB23-2P2461S08: distancia de comutagdo méax.:

30...

1.100 mm sobre branco (90 % de luminancia), tempo de resposta:

< 6,25 ms, frequéncia de comutacéo: 80 Hz

Desmontagem e descarte

0 descarte do sensor deve ser efetuado de acordo com as normas aplicaveis
especificas de cada pais. No ambito do descarte, devese procurar o aproveita-
mento dos materiais reciclaveis contidos (principalmente dos metais nobres).

Manutencao

Os

sensores SICK ndo requerem manutencao.

Recomendamos que se efetue em intervalos regulares

- uma limpeza das superficies dpticas

- uma verificagdo das conexdes roscadas e dos conectores

N&o séo permitidas modificagdes no aparelho.

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio. As propriedades do produto e os dados
técnicos especificados nao constituem nenhum certificado de garantia.

Sensore di luce a riflessione
Istruzioni per I'uso

Avvertenze sulla sicurezza

Prima della messa in funzionamento leggere le istruzioni per |'uso.
Allacciamento, montaggio e regolazione solo a cura di personale tecnico
specializzato.

Nessun componente di sicurezza ai sensi della direttiva macchine UE.

UL: Solo per I'utilizzo in applicazioni ai sensi di NFPA 79. Sono disponibili
adattatori elencati da UL con cavi di collegamento. Enclosure type 1.

Alla messa in funzionamento proteggere I'apparecchio dall' umidita e dalla
sporcizia.

Queste istruzioni per I'uso contengono le informazioni che sono necessarie
durante il ciclo di vita del sensore fotoelettrico.

Utilizzo previsto dalle disposizioni

WTx23-2 & un sensore fotoelettrico energetico optoelettronico (di seguito nomi-
nato sensore) utilizzato per il rilevamento ottico senza contatto di oggetti, animali
e persone. Se viene utilizzata diversamente e in caso di modifiche sul prodotto,
decade qualsiasi diritto alla garanzia nei confronti di SICK.

Messa in servizio

WT23-2, WTB23-2: sensore fotoelettrico energetico optoelettronico
con soppressione dello sfondo: verificare le condizioni d'impiego: pre-
disporre la distanza di commutazione e la distanza dall' oggetto o dallo
sfondo nonché il fattore di riflessione dell' oggetto in base al relativo di-
agramma [cfr. H] (x = distanza di commutazione, y = area di transizione
tra distanza di commutazione impostata e schermatura dello sfondo

in % della distanza di commutazione (remissione o; etto/ remissione
sfondo)). Remissione: 6% = nero @, 18% = grigio @, 90% = bianco @
(riferito al bianco standard secondo DIN 5033).

La distanza minima (= y) per la soppressione dello sfondo puo essere
rilevata dal diagramma [cfr. H] come segue:

Esempio: x =400 mm, y = 30 => 30 % di 400 mm = 120 mm. Questo
significa che lo sfondo viene soppresso a partire da una distanza > 520
mm dal sensore.

WTE23-2: sensore fotoelettrico energetico: verificare le condizioni
d'impiego: predisporre la distanza di commutazione e il fattore di rifles-
sione dell' oggetto in base al relativo diagramma [cfr. H]. (x = distanza di
commutazione, y = riserva di funzionamento).

Inoltre la rilevazione di un oggetto da uno sfondo & possibile soltanto
qualora il fattore di riflessione dell' oggetto superi nettamente quello
dello sfondo o la distanza tra oggetto e sfondo sia sufficientemente
grande.

Montare il sensore su un punto di fissaggio adatto (vedi il programma
per accessori SICK).

Rispettare il momento torcente massimo consentito del sensore di 1.3 Nm.
Rispettare la direzione preferenziale dell' oggetto in relazione al sensore
[cfr. A].

Il collegamento dei sensori deve avvenire in assenza di tensione (U; = 0
V). In base al tipo di collegamento si devono rispettare le informazioni
nei grafici [cfr. B]:

— Collegamento a spina: assegnazione pin

— Conduttore: colore filo

Solamente in seguito alla conclusione di tutti i collegamenti elettrici,
ripristinare o accendere |"alimentazione di tensione (U, > 0 V). Sul
sensore si accende |'indicatore LED verde.

Spiegazioni dello schema di collegamento (grafico B):

Uscite di commutazione Q ovvero/ Q (conformemente al grafico B):
WTx23-2P / K (PNP: carico -> M)

WTx23-2N (NPN: carico -> L+)

WTx23-2S (uscita rele)

Q: lampade accese, I'oggetto non viene rilevato, relé attivo
WT23-2xxxdx, WTB23-2xxx6x: orientare il sensore verso |'oggetto.
Scegliere la posizione in modo tale che il raggio di luce rosso emesso
colpisca il centro dell' oggetto. Fare attenzione affinché I'apertura ottica
del sensore (finestrella frontale) sia completamente libera [cfr. E]. Si
consiglia di effettuare I'impostazione con un oggetto a bassa riflessi-
one.

WT(B)23-2xxx2x: orientare il sensore verso |' oggetto. Scegliere la
posizione in modo tale che la luce infrarossa (non visibile) colpisca il
centro dell' oggetto. L' orientamento corretto puo essere rilevato solo
tramite |'indicatore LED. Vedi grafici C ed E. Si deve fare attenzione che
|'apertura ottica del sensore (finestrella frontale) sia completamente
libera. Siconsiglia di effettuare I'impostazione con un oggetto a bassa
riflessione.

Sensore senza possibilita di impostazione (WT(B)23-2Xxxx0): il sensore
& impostato e pronto per il funzionamento.

Per verificare il funzionamento, osservare i grafici C e G. Se |'uscita di
commutazione non si comporta conformemente al grafico C, verificare
le condizioni d'impiego. Vedi paragrafo diagnostica delle anomalie.
Sensore con potenziometro (WT(B)23-2Xxxx1):

Con il potenziometro (tipo: 270°) viene regolata la distanza di
commutazione. Rotazione verso destra: innalzamento della distanza

di commutazione, rotazione verso sinistra: riduzione della distanza

di commutazione. Si consiglia di fissare la distanza di commutazione
nell' oggetto, ad es. vedi grafico F. Dopo aver effettuato |'impostazione
della distanza di commutazione, allontanare ' oggetto dalla traiettoria
del raggio, lo sfondo viene quindi soppresso e I'uscita di commutazione
cambia (vedi grafico C).

Il sensore & impostato e pronto per il funzionamento. Per verificare il
funzionamento, osservare i grafici C e G. Se I'uscita di commutazione
non si comporta conformemente al grafico C, verificare le condizioni
d'impiego. Vedi paragrafo diagnostica delle anomalie.

Sensore con pulsante di Teach-in (WTE23-2Xxxx2):

Premendo il tasto Teach-in viene impostata la distanza di commutazi-
one. Non azionare il tasto Teach-in con oggetti appuntiti. Si consiglia

di fissare la distanza di commutazione nell' oggetto, ad es. vedi grafico
F. Dopo I'impostazione della distanza di commutazione, allontanare
I'oggetto dalla traiettoria del raggio, lo sfondo viene quindi soppresso e
|"uscita di commutazione cambia (vedi grafico C).

Premendo il tasto Teach-in viene impostata la sensibilita (la distanza

di commutazione). Non azionare il tasto Teach-in con oggetti appuntiti.
Dopo avere impostato la sensibilita, allontanare |'oggetto dalla traietto-
ria del raggio L'uscita di commutazione cambia (vedi grafico C).

Il sensore & impostato e pronto per il funzionamento. Per verificare il
funzionamento, osservare i grafici C e G. Se I'uscita di commutazione
non si comporta conformemente al grafico C, verificare le condizioni
d'impiego. Vedi paragrafo diagnostica delle anomalie.

Diagnostica delle anomalie

La tabella | mostra quali provvedimenti si devono adottare quando il sensore non
funziona piu.

Dispositivi con particolari caratteristiche

WT23-2P1121S01: la distanza di commutazione & regolabile tra ca.

30... 400 mm. Il rilevamento di oggetti & stato fortemente limitato nel campo 0
... 30 mm, con connettore speciale, a 6 poli, JST, 06HR-4K: Pin1: L+, Pin2: non
connesso, Pin3: 0V, Pin 4: Q

WT23-2P2421S03: distanza di commutazione max.:

50... 1.300 mm su bianco (90 % remissione), temperatura di ambiente operati-
v0-30...+60 °C

WTB23-2P2401S04: distanza di commutazione max.:

30 ... 1.600 mm su bianco (remissione 90%), luce infrarossa
WT23-201521S05: distanza di commutazione max.

30 ... 1.300 mm su bianco (90 % remissione), tensione di alimentazione: 10 ...
30V DC, consumo energetico: < 50 mA, corrente di commutazione (tensione
di commutazione): 100 mA (20 V AC), 100 mA (30 V DC), uscita di commutazi-
one: relé semiconduttore, a separazione galvanica, tempo di risposta: < 3 ms,
frequenza di commutazione: 200 Hz

WT23-2P2421S06: distanza di commutazione max.:

200 ... 1.000 mm su bianco (90 % remissione), tempo di risposta: < 6,25 ms,
frequenza di commutazione: 80 Hz

WTB23-2P1121S07: distanza di commutazione max.:

30...2.300 mm su bianco (90 % remissione)

WTB23-2P2461S08: distanza di commutazione max.:

30... 1.100 mm su bianco (90 % remissione), tempo di risposta: < 6,25 ms,
frequenza di commutazione: 80 Hz

Smontaggio e smaltimento

Lo smaltimento del sensore deve avvenire conformemente alle direttive previste
specificatamente dal paese. Per i materiali riciclabili in esso contenuti (in partico-
lare metalli nobili) si auspica un riciclaggio nell'ambito dello smaltimento.

Manutenzione

| sensori SICK sono esenti da manutenzione.

Aintervalli regolari si consiglia di

- pulire le superfici limite ottiche

- verificare i collegamenti a vite e gli innesti a spina

Non & consentito effettuare modifiche agli apparecchi.

Contenuti soggetti a modifiche senza preawviso. Le proprieta del prodotto e le
schede tecniche indicate non costituiscono una dichiarazione di garanzia.

Sensor fotoeléctrico de reflexion
Instrucciones de uso

Instrucciones de seguridad

* Lea las instrucciones de uso antes de efectuar la puesta en servicio.

* Laconexion, el montaje y el ajuste deben ser efectuados exclusivamente por
técnicos especialistas. . )

* No se trata de un componente de seguridad segln la Directiva de maquinas
de la UE.

* UL: solo para utilizar en aplicaciones segin NFPA 79. Se encuentran

disponibles adaptadores listados por UL con cable de conexion. Enclosure

type 1.

Proteja el equipo contra la humedad y la suciedad durante la puesta en

servicio.

Las presentes instrucciones de uso contienen informacion que puede serle

necesaria durante todo el ciclo de vida del sensor.

Uso conforme a lo previsto

La WTx23-2 es una fotocélula optoelectronica de reflexion directa (en lo sucesivo
llamada sensor) empleada para la deteccion dptica y sin contacto de objetos,
animales y personas. Cualquier uso diferente al previsto o modificacion en el
producto invalidard la garantia por parte de SICK AG.

Puesta en marcha

F WT23-2, WTB23-2: fotocélulas de reflexion directa con supresion de
fondo. Comprobar las condiciones de aplicacion: comparar la distancia
de conmutacién y la distancia respecto al objeto o al fondo, asi como
la capacidad de remision del objeto, con el diagrama correspondiente
[véase Figura H]. (x = distancia de conmutacion, y = zona de transicion
entre la distancia de conmutacion ajustadayla supresion del fondo
en % de la distancia de conmutacion [remision del objeto / remision
del fondo]). Remision: 6% = negro D, 18% = gris @, 90% = blanco ®
(referido al blanco estandar segtin DIN 5033).

La distancia minima (= y) para suprimir el fondo puede calcularse a
partir del diagrama [véase fig. H] del modo siguiente:

Ejemplo: x =400 mm, y = 30 =>30% de 400 mm = 120 mm. Es decir,
el fondo se suprimird a partir de una distancia de > 520 mm del sensor.
WTE23-2: fotocélula de reflexion directa, energética. Comprobar las
condiciones de apllcacmn compararla dlstan0|a de conmutaciony la
capacidad de remision del objeto, con el diagrama correspondiente
[véase Figura H]. (x = distancia de conmutacion, y = reserva de funcio-
namiento.)

En este caso, los objetos situados delante de un fondo solo se podran
detectar si la capacidad de remision del objeto es considerablemente
superior a la del fondo o la distancia entre el objeto y el fondo es sufici-
entemente grande.

E Montar el sensor en una escuadra de fijacion adecuada (véase el
programa de accesorios SICK).

Respetar el par de apriete maximo admisible del sensor de 1.3 Nm.
Respetar la orientacién preferente del objeto con respecto al sensor.
[véase fig. A].

1 WT23-2xxxdx, WTB23-2xxx6x: oriente el sensor hacia el objeto. Selec-

cione una posicién que permita que el haz de luz roja del transmisor
incida en el centro del objeto. Hay que procurar que la apertura dptica
(pantalla frontal) del sensor esté completamente libre [véase figura E].
Recomendamos realizar los ajustes con un objeto de remision baja.
WT(B)23-2xxx2x: oriente el sensor hacia el objeto. Seleccione una
posicién que permita que la luz infrarroja (no visible) incida en el centro
del objeto. La alineacion correcta solo se puede detectar mediante

los LED indicadores. Véanse a este respecto las figuras C y E. Hay que
procurar que la apertura 6ptica (pantalla frontal) del sensor esté com-
pletamente libre. Recomendamos realizar los ajustes con un objeto de
remision baja.

Sensor sin posibilidad de ajuste (WT(B)23-2Xxxx0): el sensor esta
ajustado y listo para su uso.

Para verificar el funcionamiento, véanse las figuras C y G. Si la salida
conmutada no se comporta segln la figura C, comprobar las condi-
ciones de aplicacion. Véase la seccion "Diagnostico de fallos".

Sensor con potenciometro (WT(B)23-2Xxxx1):

Con el potenciémetro (tipo: 270°) se ajusta la distancia de con-
mutacién. Giro hacia la derecha: aumenta la distancia de conmutacién;
giro hacia la izquierda: se reduce la distancia de conmutacion.
Recomendamos poner la distancia de conmutacion en el objeto, p. €j.,
véase figura F. Una vez ajustada la distancia de conmutacion, retirar el
objeto de la trayectoria del haz, el fondo se suprime y la salida conmu-
tada cambia (véase figura C).

El sensor esté ajustado y listo para su uso. Para verificar el funciona-
miento, véanse las figuras C y G. Si la salida conmutada no se compor-
ta segln la figura C, comprobar las condiciones de aplicacion. Véase la
seccion "Diagnéstico de fallos".

Sensor con boton de aprendizaje (WTE23-2Xxxx2):

Pulsando el botdn de aprendizaje se ajusta la distancia de con-
mutacion. El botdn de aprendizaje no debe accionarse con objetos
puntiagudos. Recomendamos poner la distancia de conmutacion en

el objeto, p. ej., véase figura F. Una vez ajustada la distancia de con-
mutacion, retirar el objeto de la trayectoria del haz, el fondo se suprime
y la salida conmutada cambia (véase figura C).

Pulsando el botdn de aprendizaje se ajusta la sensibilidad (distancia de
conmutacion). El botén de aprendizaje no debe accionarse con objetos
puntiagudos. Una vez ajustada la sensibilidad, retirar el objeto de la
trayectoria del haz. La salida conmutada cambia (véase figura C).

El sensor estd ajustado y listo para su uso. Para verificar el funciona-
miento, véanse las figuras C y G. Si la salida conmutada no se compor-
ta segln la figura C, comprobar las condiciones de aplicacion. Véase la
seccion "Diagnéstico de fallos".

Diagndstico de fallos

La tabla | muestra las medidas que hay que tomar cuando ya no estd indicado el
funcionamiento del sensor.

Dispositivos con caracteristicas especiales

WT23-2P1121S01: la distancia de conmutacién se puede ajustar entre aprox.
30 ... 400 mm. La deteccion de objetos se ha limitado mucho en el rango de 0 ...
30 mm, con conector macho especial de 6 pines, JST, 06HR-4K: pin 1: L+, pin 2:
sin conexion, pin 3: 0V, pin 4: Q

WT23-2P2421S03: distancia de conmutacién méx.: 50 ... 1.300 mm sobre
blanco (90% de remision), temperatura ambiente de servicio:

-30...+60 °C

WTB23-2P2401S04: distancia de conmutacién méx.: 30 ...
blanco (90% de remision), luz infrarroja

WT23-201521S05: distancia de conmutacién méx.: 30 ... 1.300 mm sobre
blanco (90% de remision), tension de alimentacién: 10 ... 30 V CC, consumo
de potencia: < 50 mA, intensidad de conmutacién (tensién de conmutacion):
100 mA (20 V CA), 100 mA (30 V CC), salida conmutada: relé semiconductor,
con aislamiento galvanico, tiempo de respuesta: < 3 ms, frecuencia de con-
mutacion: 200 Hz

WT23-2P2421S06: distancia de conmutacion méx.: 200 ... 1.000 mm sobre
blanco (90% de remision), tiempo de respuesta: < 6,25 ms, frecuencia de
conmutacion: 80 Hz

WTB23-2P1121S07: distancia de conmutacion méx.: 30 ... 2.300 mm sobre
blanco (90% de remision)

WTB23-2P2461S08: distancia de conmutacion max.: 30 ... 1.100 mm sobre
blanco (90% de remision), tiempo de respuesta: < 6,25 ms, frecuencia de
conmutacion: 80 Hz

1.600 mm sobre

Desmontaje y eliminacion

El sensor tiene que eliminarse siguiendo la normativa aplicable especifica de
cada pais. Los materiales valiosos que contenga (especialmente metales nobles)
deben ser eliminados considerando la opcién del reciclaje.

Mantenimiento

Los sensores SICK no precisan mantenimiento.

Aintervalos regulares, recomendamos:

- limpiar las superficies dpticas externas

- comprobar las uniones roscadas y las conexiones.

No se permite realizar modificaciones en los aparatos.

Sujeto a cambio sin previo aviso. Las propiedades y los datos técnicos del
producto no suponen ninguna declaracion de garantia.
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PycCKHH A3bIK

OTpaxaTeAbHbli CBETOBOW AATUMK
PYKOBOACTBO N0 3KCNAYyaTaLuu

Yka3aHus no 6e3onacHoctu

lNepea BBOAOM B 3KCMAyaTaLMIO U3y4uTe PyKOBOACTBO N0 3KCMAYaTaLUM.
[NoAKAKOUEHME, MOHTAX M YCTAHOBKY NOpPYyyaTh TOAbKO CieLuaAucTam.

He siBAReTCA 060pyA0BaHUEM ps o6ecneyeHns 6e30macHOCTU B COOTBETCTBUM
¢ AvpexmBoii EC no pa6ote ¢ MawwmHHbIM 060pyAOBaHKEM.

UL: ToAbkO MRt UCMIOAB30BaHMS B 06AACTSX npuMeHeHus cornacHo NFPA 79.
AOCTYNHbI aAanTepbl C COBAMHUTEAbHBIMU Kaberami, nepeuncaerHble UL.
Enclosure type 1.

Tpv BBOAE B 3KCMAYaTaLMIO 3aLLMLLATL YCTPOICTBO OT NONAAAHUA rPA3K 1
BAGIU.

[\aHHOe pyKOBOACTBO N0 3KCMAYaTaLMm1 COAEPXUT UHGOPMaLMIO, KOTOpas
Heo6XoAUMa BO BpEMS BCETO XM3HEHHOTO LIMKAA CEHCOpa.

WUcnonb3oBaHuWe N0 Ha3HAYEHUI0

WTx23-2 ABASETCA ONTOIAEKTPOHHBIM OTPaXaTeAbHbIM CBETOBbIM AATYUKOM

(B AQAbHETLLEM «CEHCOP») M NMPEAHA3HAYEH MA ONTUYECKON BECKOHTAKTHOM
perucTpaumm NpeaMeToB, XUBOTHBIX U AOAEH. B cayyae ncnoab3oBaHus
YCTPOIICTBA M UHbIX LieAEH, a TaKKe B CAy4ae BHECEHHS B U3AEAUE USMEHEHNH,
Aobble npeTeH3uu k komnaiuu SICK AG Ha npeaocTaBAeHUe rapaHTum
MCKAIOYIOTCA.

BBoA B aKcnayataumio
1 WT23-2, WTB23-2: oTpaxateAbHble CBETOBbIE AGTUMKH C GYHKLMEN

NnoAaBAeHMS 3aAHero ¢oHa. NpoBepHTL YCAOBUS NPUMEHEHUA:
CKOPPEKTUPOBATbL PacCTosiH1e cpabaTbiBaHUA U AUCTAHLMIO AO

06bekTa / GoHa, a Takke APKOCTb 06bEKTa C NOMOLLLI0 COOTBETCTBYHOLLEN
Avarpammel [cM. H] (x = paccTosiHue cpabaTbiBaHus, Y = NepexopHas
30Ha MEXAY YCTAaHOBAEHHBIM PACCTOsIHUEM CpabaTbiBaHMs U
NOAABAEHWEM 3aAHETO GOHa B % paccTosiHUsA cpabaTbiBaHus (IPKOCTb
obbekTa / ApKoCTb GoHa)). ApkocTs: 6 % = uepHblit D, 18 % = cepblil
@, 90 % = beabiit (3 (0THOCUTEALHO CTaHAAPTHOrO 6enoro no DIN
5033).

MUWHUMaABHYIO AUCTAHLMIO (= Y) AA NOAABAEHMS 3aAHET0 GOHA MOXHO
onpeAeA Tb Mo Auarpamme [cM. H] caeayrowwmm obpasom:

Mpumep: x =400 mm, y = 30 => 30 % o1 400 Mmm = 120 mMm. To ecTb,
HOH 3aTemHseTCs Npu paccTosiHK > 520 MM OT ceHcopa.

WTE23-2: oTpaxaTeAbHblii CBETOBOM AATYMK, IHEPTETUYECKUIA.
TMpoBepHTL YCAOBUS NPUMEHEHWSA: CKOPPEKTUPOBATb AUCTAHLMIO
NepPEKMOYEHNS W APKOCTb 0BbEKTA C NOMOLLLHO COOTBETCTBYIOLLEN
Anarpammbl [cM. H]. ((x = AMCTaHLMA NepekAoUeHus, y =
(GYHKLMOHAABHBI PE3epB).

Mpy 3TOM MOXHO AETEKTUPOBATL 0OBLEKT HA HOHE AULLL B TOM CAyYae,
€CAM PKOCTb 06bEKTA CYLLLECTBEHHO BhILLE, YEM APKOCTb GOHA WA
paccTosiHue Mexay 06bEKTOM 1 GOHOM AOCTaTOYHO BEAUKO.

YcTaHoBUTE CEHCOP Ha MOAXOAALLEM KPEMEXHOM YrOAKE (CM. mporpaMmy
npuHapmexHocret ot SICK).

BbipepxuBaiiTe MaKCUMaAbHO AOMYCTUMbIY MOMEHT 3aTSXKKM CEHCopa

8 1.3 Hm.

YuuTbiBaiTE NPEANOUTUTEABHOE HANPABAEHHUE 0ObEKTA OTHOCUTEABHO
cexcopa [cm. A].

TOAKAKOUANTE CEHCOPbI NPU OTKAUEHHOM HanpsxeHnu nuTakmua (U = 0
B). B 3aBMCMMOCTY OT TUNa NOAKAIOUEHHS CAEAYET NPUHATL BO BHUMaHHe

MHGOPMALMIO € rpadukoB [cMm. B]:
— LLTekepHbIii pa3beM: Ha3HaueHWe KOHTaKToB
— TIpOBOAHMK: LBET XMAbI

lNopaBatite 1 BKAOUATE UCTOUHUK NUTAHNA TOALKO NOCAE 3aBepLIEHUs
MOAKAOYEHIS BCEX INEKTPUuUECKNX coeanHernii (U > O V). Ha ceHcope
BKAOUAETCS 3eAEHbI CBETOAMOAHBIN MHAMKATOP.

TMoACHEHMS K CXeMe INEKTPUUECKNX COEAMHEHNI (paduk B):
KommyTupytowme Bbixoabl Q Man / Q (coraacHo rpadmky B):
WTx23-2P / K (PNP: Harpyska -> M)

WTx23-2N (NPN: Harpyska -> L+)

WTx23-2S (Bbix0p pene)

Q: aKTMBaLMSA NPU HAAUYMM OTPAXEHHOTO CBETa, 00beKT He
pacnosHaercq, pere akTuBHO

1 WT23-2xxx4x, WTB23-2xxx6x: HanpaskTe CeHCop Ha 06bekT. BuibepuTe

TaKyto N03nLMI0, UTOObI KPACHbIY A4 NepeAaTyMKa Nonapan B LLEHTP
obbekta. OnTUyeckoe oTBEPCTHE (PPOHTAABHOE CTEKAO) HA CEHCOPE
AONKHO ObITb MOAHOCTbO CBOBOAHBIM [CM. E]. PEKOMEHAYETCS BbINOAHSATL
HaCTPOiKy C 06bEKTOM NOHWKEHHO APKOCTH.

WT(B)23-2xxx2x: HanpaBbTe CeHCOp Ha 06beKT. BbibepuTe Takyto
no3uLMto, uTobbl MHOPAKPACHBIN AyY (HE BUAEH) NOMNAAAA B LIEHTP
06bekTa. KoppekTHoe BbipaBHUBaHWE MOXHO ONPEAEAUT C MOMOLLbIO
CBETOAMOAHBIX UHAMKATOPOB. CM. rpadmkm C u E. OnTuueckoe otBepcTue
(dPOHTaALHOE CTEKAD) HA CEHCOPE AONKHO ObITb MOAHOCTBHO CBOBOAHBIM.
PeKomeHAyeTes BbIMOAHSTb HACTPOWKY C 06BEKTOM NOHWUXEHHON
APKOCTH.

H Cencop 6e3 peryasmposku (WT(B)23-2Xxxx0): CEHCOp HACTPOEH U rOTOB K

3KCnAyaTaLmm.
DA NnpoBEPKK GYHKLMOHUPOBAHUS BOCNOAL3YHTECH rpadukamu C u G.
EcAv xapakTtep noBeaeH1st KOMMYTUPYIOLLETO BbIXOAA HE COOTBETCTBYET
rpaduky C, npoBepuTb YCAOBUA NpUMEHEHKS. CM. pasaen " AnarHocTuka
HeucnpaBHOCTENR".

CeHcop ¢ noteHunometpom (WT(B)23-2Xxxx1):

C nomoLbto noteHuMomeTpa (tun: 270°) peryaspyetcs paccTosiHue
cpabatbiBaHus. BpalueHue BipaBo: yBeAMUeHUe AUCTaHLIMM
NepeKAoYeH|s, BpalLeHUe BAEBO: YMEHbLUEHWE AUCTAHLNM
nepexAoueHus. PEKOMEHAYETCS YCTaHOBUTb AUCTaHLMIO cpabaTbiBaHus
B 06bekTe, Hanpumep, cM. rpaduk F. Mocae peryaAtMpoBKY AUCTaHLMK
cpabatbiBaHUs YAAAUTb 0GBLEKT C MyTH Ayya, IPK 3TOM OCHOBaHHKe
3aTEMHAETCH U COCTOAAHME KOMMYTUPYIOLLETO BbIXOAA M3MEHSETCA (CM.
rpaduk C).

CeHcop HaCTPOEH M rOTOB K 3kcnAyataLm. Ms NpoBepKu
GYHKUMOHMPOBAHHMA BOCNOAL3YHTECH rpadukamu C u G. Ecav xapaktep
NOBEAEHHS KOMMYTUPYHOLLETO BbIXOAA HE COOTBETCTBYET rpaduky

C, npoBepuTL YCAOBUA NpuMeHeHUs. CM. pasaen " AvarHoctika
HeucnpasHOCTER".

CeHcop ¢ kHonkoit «Teach-in» (WTE23-2Xxx2):

PerynmpoBKa AMCTaHLMM NEPEKAOYEHNA TPON3BOAUTCA HaXaTUEM
kHonku Teach-in. He Haxumaiite kHonky Teach-in ocTpbimMu
npeaMeTamu. PEKOMEHAYETCS YCTaHOBMTb AUCTaHLMIO cpabaTbiBaHus
B 06bekTe, Hanpumep, cM. rpaduk F. Mocae peryaAtvpoBKY AUCTaHLMK
cpabatbiBaHUs YAAAUTb 0BGBLEKT C NyTH Ayya, IPK 3TOM OCHOBaHHMe
3aTEMHAETCA U COCTOAAHME KOMMYTUPYIOLLETO BbIXOAA M3MEHSETCA (CM.
rpaduk C).

PeryavpoBKa 4yBCTBUTEABHOCTY (AMCTAHLMM NEPEKAOUEHNS)
NPOM3BOAUTCA HaxaTueM KHomMku Teach-in. He Haxumaiite KHOMky
Teach-in octpbiMu npeameTamu. [locae 3aBepLUeHUs PETYAUPOBKH
UYBCTBMTEABHOCTH YAaAUTE 06BLEKT € NyTH Ayua. CocTosiHue
KOMMYTUPYIOLLETO BbIXOAQ M3MEHSETCA (CM. rpaduk C).

CeHcop HaCTPOEH K rOTOB K 3KCnAyaTaLuu. M npoBepKu
(GYHKLMOHMPOBAHNSA BOCMOAb3YHTECH rpadukamu C u G. Ecav xapakTep
NOBEAEHNA KOMMYTUPYIOLLETO BBIXOAA HE COOTBETCTBYET rpaduky

C, npoBepuTb YCAOBUSA NpUMeHeHHs. CM. pasaen " AuarHocTHka
HeucnpasHoCTeR".

AuarHocTMkKa HeucnpaBHOCTEH

B tabavLie | noKa3aHo, kakue Mepbl HYXHO NPEANPHHATb, ECAU CEHCOPbI He
paborator.

YctpoiicTBa ¢ 0c06bIMU CBOWCTBAMM

WT23-2P1121S01: pacctosiHue cpabaTbiBaHWs HacTPaMBAETCA B AaNa3oHe oK.
30... 400 mm. O6HapyxeH1e 06bEKTOB B AanasoHe

0... 30 MM CHAbHO OrpaH1yY€eHO, CO CneLranbHbIM 6-KOHTaKTHBIM WTekepoM, JST,
06HR-4K: Pin1: L+, Pin2: not connected, Pin3: 0 B, Pin 4: Q
WT23-2P2421S03: pacctosHue cpabaTbiBaHus MaKc.:

50 ... 1300 Mm Ha 6enom (90 % sipkocTu), Avana3oH paboumx remnepatyp -30
... +60 °C

WTB23-2P2401S04: paccrosHue cpabatbiBaHUs MaKC.:

30... 1600 mm Ha 6enom (90 % spKOCTH), UHGPAKPaCHbIii CBET
WT23-201521S05: paccrosiHue cpabaTbiBaHusi MaKC.:

30 ... 1300 mm Ha 6erom (90 % sipkocTy), Hanpsxenue nutanus: 10 ... 30 B

DC, notpebasiemas MOWHOCTb: < 50 MA, TOK NepeKAUeHus (HanpsxeHue
nepekatoueHus): 100 mA (20 B AC), 100 mA (30 B DC), ycTpoiictBo
nepeKAOYEHNSA BbIXOAHOTO CUTHaAA: NOAYNPOBOAHUKOBOE peAe, C raAbBaHUYECKO
pa3BA3KOM, BpeMs 0TKAMKa: < 3 Mc, YacToTa nepexatouerus: 200 Iy
WT23-2P2421S06: pacctosiHue cpabaTbiBaHus MakKc.:

200 ... 1000 MM Ha 6erom (90 % apkocTH), BpeMs OTKAMKA: < 6,25 Mc, yacTota
nepekatoueHus: 80 [y

WTB23-2P1121S07: paccrosHue cpabatbiBaHUA MaKC.:

30... 2300 mm Ha 6erom (90 % sipkocTi)

WTB23-2P2461S08: paccrosHue cpabatbiBaHUs MaKC.:

30 ... 1100 mm Ha 6eaom (90 % sipkocTH), Bpems oTKAMKa: < 6,25 Mc, yacToTa
nepexatouenns: 80 Iy

AemoHTax W yTuAM3aums

YTMAM3aLMIO CEHCOPOB CAEAYET NPOBOAUTL COTAACHO HALIMOHAAbHbBIM
npeAncaHuaM No yTAu3aumuu. CAeayeT CTPEMUTLCS K MOBTOPHOMY
MCNOAb30BaHUIO COAEPXALLMXCS B HUX MATEPUAA0B (Npexae BCero, AparoLeHHbIX
METamoB).

Texob6cayxuBaHue

Aatunku SICK He HyXaaKoTCA B TEXOOCAYXMBaHMU.

PekomeHayeTca peryaspHo

- OuMLLaTh ONTUYECKWE OrpaHuUBaIOLLME NOBEPXHOCTU

- NPOBEPATL NPOYHOCTL PE3LOOBBLIX 1 LUITEKEPHBIX COBANHEHHI
3anpeluaeTca BHOCUTb U3MEHEHWSA B YCTPOICTBA.

MpaBo Ha OLWMOKM M BHECEHWE U3MEHEHHIA COXPaHEHO. Yka3aHHble CBOVICTBA
M3AEAUSA 1 TEXHUYECKME XapaKTEPUCTUKI HE ABASIOTCA rapaHTUei.



