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Industrifordon
SENSORLOSNINGAR FOR FORARLOSA TRANSPORTFORDON

SICK

Uppna mer med intelligenta sensorer. Sensor Intelligence.
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ARBETSUPPGIFTER FOR FORARLOSA TRANSPORTFORDON

OCH -SYSTEM

Forarlésa transportfordon (AGV) och -system (AGVS) anvands idag i
nastan alla industrimiljéer. Som produktionsforsorjning, transport-
plattform i I6pandebandtillverkning eller integrerad bestandsdel i
lagerlogistik — anvandningsmajligheterna for forarlésa transportfor-
don har 6kat avsevart de senaste aren, precis som deras betydel-
se som flexibel, kostnadseffektiv och framtidssaker 16sning. SICK
har som oberoende och varldsledande utvecklare och tillverkare av
smarta sensorsystem det bredaste utbudet for all slags automati-
sering av mobila plattformar. Vara sensorldsningar bidrar till snabb-
are, sdkrare och transparentare transporter. Pa sa satt anvander
SICK sin omfattande sensor- och systemkompetens for att ta fram
imponerande l6sningar for produktions- och logistikprocessernas

alla faser - aven i din bransch.
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Ta reda pa mer om sensorlésningar foér industrifordon

Personskydd

Forarlosa transportfordon har sedan inférandet for mer &n 30 ar sedan blivit till mo-
bila, samarbetande maskiner som delar trafiksituation med bemannade truckar och
personer. Det kraver sakra persondetekteringssystem for att undvika personrisker

i omgivningen. Internationella standarder som DIN EN 1525 och ANSI B56.5 stéller
hoga krav pa persondetekteringssystem. SICK:s I6sningar med sakerhetslaserscann-
rar uppfyller standardkraven, gar att flexibelt integrera i fordonsdesignen och dyna-
miskt anpassa till aktuell kérriktning.

Kollisionsundvikande

Kollisioner mellan forarlésa transportfordon och objekt ger oerhérda kostnader och
stryper systemflodet avsevart. Sakra persondetekteringssystem upptacker inte alla
objekt. Det kan t.ex. vara hangande last eller varor som sticker ut fran hyllor. Men
3D-sensorsystem som LiDAR-sensorer med flera plan eller Vision-kameror med
TOF-teknik detekterar alla objekt. Dessutom mater 3D-sensorerna varupositionerna i
realtid och optimerar pa sa vis varuplockningen

Lokalisera och navigera

Navigationen av fordonet ar central vid truckautomatisering. Utan lokalisering, ingen
navigering. Fordonet kan lokalisera sig med fysiskt spar eller bestdmma sin absolut-
position i utrymmet med kartbaserade lokaliseringssystem. SICK:s sensorsortiment
innehaller sensorer for de vanligaste lokaliseringsprinciperna inom industrin.

Lasthantering och identifiering

Forutom den automatiserade korningen stéller lasthanteringen stora krav pa sensor-
systemen. Systemet maste detektera lasternas olika ytor och geometrier sa att lasten
blir tillforlitligt avlast och ratt positionerad. Anvandningen av beréringsfria auto-ID-sys-
tem ger s6mlos sparbarhet av férarldsa varutransporter.


http://www.sick.com/industrial_vehicles
http://www.sick.com/mobile-platforms
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Heltackande sakerhetssystem for forarldsa
transportfordon

Forarlosa transportfordon kraver sakra persondetekterings-
system for att undvika kollisioner. Det I6ser sakerhetslaser-
scannern berdringsfritt, kompakt och adaptivt. Produktfamilj
S300, S3000 och microScan3 har olika rackvidder och utféran-
den for att passa alla fordonsformat. Persondetekteringen gar
att anpassa optimalt till aktuell korsituation tack vare upp till
128 fritt definierbara skyddsfalt.

¢ Sakerhetslaserscanner microScan3 Pro, S300 Expert,
S3000 Expert

Sakring av transportvagnar med
sakerhetslaserscanner

Den flexibla materialtransporten till tillverkningslinjen sker ofta
med sma forarlosa fordon (AGV), sa kallade transportvagnar.
Sakerhetslaserscanner S300 Mini gar att integrera utmarkt i
mindre fordon tack vare den kompakta formen. Den detekterar
beréringslost personer och objekt som befinner sig pa AGV-kor-
vagen. Pa sa vis gar det att undvika mekaniska skador pa t.ex.
brytlister eller dampare.

¢ Sakerhetslaserscanner S300 Mini Standard

Runtomsakring av forarlésa transportfordon
Forutom sakring av huvudkdrriktningen kraver aven sidorna
pa det férarldsa transportfordonet avsakring. Sakerhetslaser-
scanner S300 har en avsokningsvinkel pa 270°. Anvander
man laserscanner i fordonets bada hérn sa far man person-
skydd aven langs fordonssidorna.

* Sakerhetslaserscanner S300 Expert

Séker hastighets- och styrutslagsberakning
pa forarldsa transportsystem

Optimal anpassning av det forarlésa transportfordonets
skyddsfalt till korsituationen kraver berakning av fram-
atdrivningens hastighet och styrningens styrutslag. Det
kompletta systemet med sakerhetsstyrningen Flexi Soft,
Motion-Control-Modul MOC och sakerhetspulsgivaren
DFS60S Pro mojliggdr dynamisk skyddsfaltsomkoppling.

¢ Sakerhetsstyrning Flexi Soft, MOC
» Séakerhetspulsgivare DFS60S Pro

=» www.sick.com/
microScan3_Pro
=» www.sick.com/
S300_Expert

=» www.sick.com/
S3000_Expert

Usiek 2504

=> www.sick.com/
S300_Mini_Standard
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=» www.sick.com/
S300_Expert
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=>» www.sick.com/Flexisoft

=» www.sick.com/DFS60S_Pro
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http://www.sick.com/S300_Expert
http://www.sick.com/S300_Expert
http://www.sick.com/microScan3_Pro
http://www.sick.com/microScan3_Pro
http://www.sick.com/S300_Mini_Standard
http://www.sick.com/S300_Mini_Standard
http://www.sick.com/DFS60S_Pro
http://www.sick.com/Flexisoft
http://www.sick.com/S300_Expert
http://www.sick.com/S300_Expert
http://www.sick.com/S3000_Expert
http://www.sick.com/S3000_Expert
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Undvika kollision mellan AGVS och nedhangande
foremal

De snedstallda, kompakta 2D-LiDAR-sensorerna TiM3xx ar rik-
tade uppat for att tidigt detektera nedhangande foremal. De
flexibelt definierbara 6vervakningsfalten ger aven majlighet till
objektdetektion i sidled langs korvagen.

¢ 2D-LiDAR sensor TiM3xx

=> www.sick.com/TiM3xx

Kollisionsundvikande AGVS i komplexa omgivningar
Snedstallda dvervakningsfalt i kdrriktningen fungerar eller rack-
er inte alltid. De kompakta 2D-LiDAR-sensorerna LMS1xx gar
att sidomontera pa forarlosa transportfordon for tillforlitlig de-
tektering av utstickande foremal fran hyllor och kollisionsund-
vikande.

¢ 2D-LiDAR sensor LMS1xx

=> www.sick.com/LMS1xx

Optimering av systemtillganglighet med
3D-LiDAR-sensorer for kollisionsundvikande
3D-LiDAR-sensorn MRS1000 skannar fyra vinkelforskjutna ni-
vaer pad samma gang. Darmed kanner den sékert av mycket
platta objekt som ligger nara golvet. Den integrerade "golvre-
ferensutvarderingen” kanner av sankor som trappavsatser el-
ler lastramper. Den smarta utvarderingen av samtliga plans
brytfalt gor att eventuella feltriggningar pa individuella plan
gar att ignorera, vilket ger hogre tillganglighet.

¢ 3D-LiDAR sensor MRS1000 - www.sick.com/MRS1000

Kollisionsundvikande AGVS med 3D-Vision
3D-Vision-sensorer ger somlds dvervakning av definierba-

ra utrymmen. Dar det tidigare krévdes flera 2D LiDAR-senso-
rer for att dvervaka hela korvagen, sa lagger 3D Vision-sen-
sorn Visionary-T DT upp ett punktmoln med det 6vervakade
utrymmets alla synliga objekt. 3D Snapshot-tekniken gor att
Visionary-T DT dven gar att anvanda for finpositionering - t.ex.
pallplockning och detektering av alternativrutter for att kora
runt hinder.

. . =» www.sick.com/Visionary-T
* 3D Vision-sensor Visionary-T DT
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http://www.sick.com/MRS1000
http://www.sick.com/Visionary-T
http://www.sick.com/TiM3xx
http://www.sick.com/LMS1xx

LOKALISERA OCH NAVIGERA
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2D-LiDAR-specialsensor for navigation -
positionsberakningen ar integrerad i sensorn

Fri lasernavigation ar den flexiblaste navigationstekniken.

2D LiDAR-sensor NAV350 ar framtagen fér noggrann och dyna-
misk lasernavigation. Med en avlasningsvinkel pa 360° och en
rackvidd upp till 250 m méjliggdr den lokalisering aven i rymli-
ga omgivningar. NAV350 registrerar forutom naturliga landmar-
ken aven konstgjorda (reflektorer) och kan pa sa vis berdkna
fordonets absolutposition.

¢ 2D-LiDAR sensor NAV3xx -» www.sick.com/NAV3xx

Positionsberakning for fordonslokalisering baserad
pa naturliga konturer

Vid konturnavigation kédnner en LiDAR-sensor av den befintli-
ga omgivningens konturer och sparar av matdatan pa en "kar-
ta”. Vid kommande kérningar lokaliserar sig fordonet genom att
jamfora kartan mot aktuell matdata. Konturnavigation kraver
alltsa inga ytterligare installationer av t.ex. reflektorer, sa det
gar att planera om rutterna narsomhelst. NAV-LOC ger absolut-
data map. fordonsposition och orientering pa platsen.

» Laserpositioneringssystem NAV-LOC = www.sick.com/NAV3xx

Lasernavigation och séker persondetektering med
sakerhetslaserscanner

Sakerhetslaserscanner S300 Expert, S3000 Expert och micro-
Scan3 overfor den avlasta omgivningens matdata till naviga-
tionsdatorn for lokalisering navigation. Samtidigt ger scannern
oberoende skyddsfaltsévervakning. Sakerhetslaserscannerns
smarta dubbelfunktion gor att det gar att forverkliga kompakta -
och kostnadseffektiva transportfordon.

e Sakerhetslaserscanner S300 Expert,

S3000 Expert, microScan3 Pro =» www.sick.com/microScan3_Pro
=» www.sick.com/S300_Expert
=» www.sick.com/S3000_Expert

Sparstyrning av sma forarlésa transportfordon
(AGC)

Optiskt sparstyrning ger smidig och kostnadseffektiv sparlagg-
ning och -skotsel. Optiska sparstyrningssensorer OLS kanner av
sjalvlysande tejp oberoende av underlag, smuts eller ytdefek-
ter. Magnetisk sparstyrning med magnetavkannande sparstyr-
ningssensorer MLS ar okansliga for miljopaverkan som kraftigt

stroljus, kondenserande atmosfar och smuts.

¢ Sparstyrningssensorer MLS, OLS )
=» www.sick.com/OLS
=» www.sick.com/MLS
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http://www.sick.com/microScan3_Pro
http://www.sick.com/MLS
http://www.sick.com/NAV3xx
http://www.sick.com/NAV3xx
http://www.sick.com/OLS
http://www.sick.com/S300_Expert
http://www.sick.com/S3000_Expert

POSITIONERING OCH DETEKTERING
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Matning av gaffellyfthdjd med dragvajergivare
Dragvajergivaren EcoLine med maxmatlangd pa upp till 10 m
ar till for hojdpositionering av lyftanordningar pa gaffeltruckar.

Dragvajergivaren ar specialutformad for de tuffa branschkraven.

EcoLine-pulsgivarna kannetecknas av smal, latt moduldesign
med stor monteringsflexibilitet. De specialgjorda kabelgenom-
foringarna skyddar dessutom mot skador pga. slag och vibratio-
ner.

* Dragvajergivare EcoLine

Kompakt och slitagefri - matning av gaffellyfthojd
med optiska avstandssensorer

Den kompakta och precisionsmatande Mid-Range-avstandsma-
taren DT50-2 Pro ger berdringsfri positionsbestdmning av gaf-
feln pa férarldsa motviktsstaplare. Tack vare den patenterade
HDDM-ljustidstekniken &r de optiska avstandssensorerna fran
SICK mycket robusta map. omgivningspaverkan som t.ex. ex-
ternt ljus och luftpartiklar.

¢ Avstandsmatare for medelldnga avstand Dx50-2

Hylltilldelad kontroll vid olika lastbéarare

Kompakta 2D LiDAR-sensorn TiM1xx anvands for lagerhyllkon-
troll. Laserscannerns 2D-avlasningsyta kanner av lagerhyllans
hela bredd och detekterar pa sa vis olika lastbéarare. Eller sa
bestammer 2D-LiDAR-sensor TiM5xx hyllfrontprofilen med ett
2D-punktmoln som positioneringshjalp.

¢ 2D LiDAR-Sensorerna TiM1xx, TiM5xx

Styrutslags- och hastighetsberakning pa forarlosa
transportfordon

Styrningen har en absolutgivare AHS/AHM36 CANopen som |&-
ser av den dynamiska rorelseriktningen for berakning av aktivt
styrutslag. Hastighetsberakningen sker med den inkrementel-
la pulsgivaren DBS36 Core. Hastighets- och styrutslagsinfon

ar tillsammans med parametrar som lastplockning och lastvikt
viktiga parametrar for Gvervakning av resp. fordons tillatna sta-
bilitet.

¢ Absolutgivare AHS/AHM36 CANopen
* Den inkrementella pulsgivaren DBS36 Core

=» www.sick.com/EcoLine

=» www.sick.com/Dx50-2

=» www.sick.com/TiM1xx
=» www.sick.com/TiM5xx

=» www.sick.com/
AHS_AHM36_CANopen

=» www.sick.com/
DBS36_Core
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http://www.sick.com/TiM5xx
http://www.sick.com/AHS_AHM36_CANopen
http://www.sick.com/AHS_AHM36_CANopen
http://www.sick.com/EcoLine
http://www.sick.com/Dx50-2
http://www.sick.com/TiM1xx
http://www.sick.com/DBS36_Core
http://www.sick.com/DBS36_Core
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AGV:n RFID-identifierar varorna for sémlos
sparbarhet av varuflodet

RFID-skrivare/lasare RFUG2x kan registrera taggar pa avstand
upp till 1 m. P& sa vis gar det att identifiera pallar och vagnar
redan nar AGV:n narmar sig. Inlast tagginfo jamfors mot lage-
radministrationssystemet for att stédja kontinuerlig sparbarhet
av varuflédena.

* RFID-skrivare/lasare RFU62x

=» www.sick.com/RFU62x

RFID-lasaren identifierar lastbararen entydigt
Fordonet maste kunna identifiera lastbararen entydigt vid ma-
terialflddesstyrning av forarl6sa transportsystem. Det galler att
se till sa att bara resp. lastbarares RFID-tagg blir registrerad
for att undvika feltilldelningar. Det sker med RFID-skrivare/Ia-
sare (Interrogator) RFH6xx som ger arbetsintervall pa upp till
80 mm.

¢ RFID-skrivare/lasare RFH6xx

=» www.sick.com/RFH6xx

Varuidentifiering och sparbarhet med
streckkodsscanner

Streckkodsscannern CLVG5x laser streckkoden pa hyllan och
Overfor data till en centraldator. Den visar det forarlosa trans-
portfordonet (AGV) ratt vag for att slussa in lasten i produktions-
planeringen. Autofokusfunktionen i realtid ger ett stort skarp-
djup. Det ger hog lashastighet aven vid kérning.

¢ Streckkodsscanner CLV65x

=» www.sick.com/CLV65x

Identifiering av Points of Interest (POI) och
finpositionering

| navigationslésningar som sparstyrning och magnetraster gar
det inte att berakna absolutposition kontinuerligt. AGV:n med
sadan styrning kraver darfor ytterligare information om aktuell
position vid POI (arbetsstationer, korsningar, laddstationer etc.).
Det sitter optiska markeringar pa POIl. Den smarta Vision-sen-
sorn GLS laser av 2D-koden och for dver exakt positionsavvikel-
se samt vinkellage (Pose) mellan markering och fordon.

* Rasterlokaliseringssensor GLS

FORARLOSA TRANSPORTFORDON | SICK


http://www.sick.com/CLV65x
http://www.sick.com/RFU62x
http://www.sick.com/RFH6xx

SICK | OVERSIKT

SICK ar en varldsledande tillverkare av sensorer och sensorldsningar for industriella anvandningar. SICK
finns alltid i narheten av sina kunder med 6ver 8 800 medarbetare, mer an 50 dotterbolag och delagar-
skap samt flera agenturer 6ver hela varlden. Ett unikt produkt- och tjanstespektrum skapar den perfekta
basen for sdker och effektiv styrning av processer, till skydd for ménniskor mot olyckor och for att undvika
att skada miljon.

SICK har omfattande erfarenhet inom manga olika branscher och kanner till processer och krav. SICKI
levererar exakt vad kunden behdver med intelligenta sensorer. Applikationscenter i Europa, Asien och
Nordamerika testar och optimerar systemldsningar kundspecifikt. Det gor SICK till en palitlig leverantér och
utvecklingspartner.

Omfattande tjanster avrundar sortimentet: SICK LifeTime Services ger support under maskinens kompletta
livscykel och sorjer for sakerhet och produktivitet.
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Det ar Smarta sensorer.

Globalt nara dig:

Australien, Belgien, Brasilien, Canada, Chile, Danmark, Finland, Frankrike, Forenade Arabemiraten,
Hongkong, Indien, Israel, Italien, Japan, Kina, Malaysia, Mexiko, Nederlanderna, Norge, Nya Zeeland,
Polen, Rumanien, Ryssland, Schweiz, Singapore, Slovakien, Slovenien, Spanien, Storbritannien, Sverige,
Sydafrika, Sydkorea, Taiwan, Thailand, Tjeckiska Republiken, Turkiet, Tyskland, Ungern, USA, Vietnam,
Osterrike.

Kontaktpersoner och dvriga orter

SICK

SICKAG | Waldkirch | Germany | www.sick.com Sensor Intelligence.



