Photoelectric proximity sensor
Operating instructions

Safety notes

* Read the operating instructions before commissioning.

» Connection, mounting, and setting may only be performed by trained
specialists.

Not a safety component in accordance with the EU Machinery Directive.
UL: Only for use in applications in accordance with NFPA 79.

Enclosure type 1.

* When commissioning, protect the device from moisture and contami-
nation.

These operating instructions contain information required during the life
cycle of the sensor.

Correct use

The WT45 is an opto-electronic photoelectric proximity sensor (referred to
as "sensor" in the following) for the optical, non-contact detection of ob-
jects, animals, and persons. If the product is used for any other purpose or
modified in any way, any warranty claim against SICK AG shall become void.
Photoelectric proximity sensor with background suppression.

Commissioning

1 Check the application conditions: Adjust the sensing range and
distance to the object or background and the remission capability of the
object according to the corresponding diagram [H] (x = sensing range, y
= transition range between the set sensing range and suppression of the
background as a % of the sensing range (object remission / background
remission). Remission: 6% = black @, 18% = gray @, 90% = white
(referring to standard white as per DIN 5033).

The minimum distance (= y) for background suppression can be deter-
mined from diagram [HQ] as follows:

Example: x=800 mm, y = 14 => 14 % of 800 mm = 112 mm. That

is, the background is suppressed at a distance of > 912mm from the
Sensor.

HF Mount the sensor using a suitable mounting bracket (see the SICK range
of accessories).

Note the sensor's maximum permissible tightening torque of 2 Nm.
Note the preferred direction of the object relative to the sensor [see A].

El The sensors must be connected in a voltage-free state. The information
in the graphics [B] must be observed, depending on the connection
type:

* Male connector connection: pin assignment

Connector version: insert the female cable connector with the power off
and fasten in place.

Terminal chamber: unscrew the PG connector, remove sealing plug.
Lead voltage-free supply cable through (E2) and connect sensor in
accordance with connection diagram B. Retighten PG connector with
seal so that the IP enclosure rating of the sensor is ensured.

Only apply voltage / switch on the voltage supply once all electrical
connections have been established.

Explanations of the connection diagram (Graphic B):

Switching outputs Q and / Q (according to Graphic B):

WT45-P /-N: DC version, output PNP, NPN

WT45-R: AC/ DC version, relay output

TE / Test = test input (see Additional functions)

Q: light switching, object will not be detected, relay active

1 Align the sensor with the object. Select the position so that the infrared
light (not visible) hits the center of the object. The correct alignment
can only be detected via the LED indicators. Please refer to Graphic C.
You must ensure that the optical opening (front screen) of the sensor
is completely clear. We recommend making the adjustments using an
object with a low remission.

H Sensor with potentiometer:

Open the sensor cover, make sure that no dirt has gotten into the sensor
(E1). The sensing range is adjusted with the potentiometer (type: 270°).
Clockwise rotation: sensing range increased; counterclockwise rotation:
sensing range reduced. We recommend placing the switching state in
the object, e.g., see Graphic F2. Once the sensing range has been ad-
justed, the object is removed from the path of the beam, which causes
the background to be suppressed and the switching output to change
(see Graphic C).

The sensor is adjusted and ready for operation. Refer to Graphic C to
check the function. If the switching output fails to behave in accordance
with Graphic C, check application conditions. See section Fault diagnosis.

Additional functions

Time types: t0 = no time delay, t1 or t3 = time delay, t2 or t4 = time delay;
for-R: 0 =relay deactivated, 1 = relay activate. Time delay selector switch
can be set on the device according to A

Time stages: WT45-P/-N: 0.015 ... 0.3 s (t1,t2), from 0.5 ... 12 s (13, t4).
WT45-R:0,5...12s

Testinput: The WT45-P / -N sensor features a test input (“TI” or “Test” on
the connection diagram [B]), which can be used to check that the sensor

is functioning correctly: If female cable connectors with LED indicators are
used, you must ensure that the Tl is assigned accordingly.

If an object is detected, activate the test input (see the connection diagram
[B], WT45-P: PNP: TE - M; WT45-N: TE — L+). The send LED is shut down
or no object being detected is simulated. Refer to Graphic C to check the
function. If the switching output fails to behave in accordance with Graphic
C, check application conditions. See section Fault diagnosis.

WT45-Px5x, WT45-Rx5x: with front lens heating: The dynamic power heating
is switched ON/OFF depending on the ambient temperature (10 ... 20°C).
Power consumption: WT45-Pxbx: 250 mA, WT45-Rx5x: 6 VA

Devices with special features

WT45-P200S03: 10 ... 60 V DC, PNP output, for detecting objects with very
hot surfaces from > 800 °C, operation in short-circuit protected network
max. 3 A; residual ripple max. 5 V.

WT45-R200S04: AC/ DC, relay, for the detection of hot objects with surface
temperatures of > 800 °C.

WT45-P260S30: 10 ... 30 V DC, PNP output, operation in short-circuit
protected network max. 3 A; residual ripple max. 5 V.

WT45-P200S31: 10 ... 30 V DC, PNP output, for detecting objects with very
hot surfaces from > 800 °C, operation in short-circuit protected network
max. 3 A; residual ripple max. 5 V.

Fault diagnosis
Table indicates which measures are to be taken if the sensor stops working.

Disassembly and disposal

The sensor must be disposed of according to the applicable country-specific
regulations. Efforts should be made during the disposal process to recycle
the constituent materials (particularly precious metals).

Maintenance

SICK sensors are maintenance-free.

We recommend doing the following regularly:

* Clean the external lens surfaces

* Check the screw connections and plug-in connections
No modifications may be made to devices.

Subject to change without notice. Specified product properties and techni-
cal data are not written guarantees.
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Reflexions-Lichttaster
Betriebsanleitung

Sicherheitshinweise

* Vor der Inbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen.

Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.

Kein Sicherheitsbauteil gemafR EU-Maschinenrichtlinie.

UL: Nur zur Verwendung in Anwendungen geméaf NFPA 79.

Enclosure type 1.

Gerat bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreinigung schiitzen.
Diese Betriebsanleitung enthalt Informationen, die wahrend des Leb-
enszyklus des Sensors notwendig sind.

Bestimmungsgeméafie Verwendung

Die WT45 ist ein optoelektronischer Reflexions-Lichttaster (im Folgenden
Sensor genannt) und wird zum optischen, beriihrungslosen Erfassen von Sa-
chen, Tieren und Personen eingesetzt. Bei jeder anderen Verwendung und
bei Veranderungen am Produkt verféllt jeglicher Gewahrleistungsanspruch
gegeniiber der SICK AG. Reflexionslichttaster mit Hintergrundausblendung.

Inbetriebnahme

H Einsatzbedingungen priifen: Schaltabstand und Distanz zum Objekt
bzw. Hintergrund sowie Remissionsvermdgen des Objektes mit dem.
zugehorigen Diagramm [vgl. H] abgleichen (x = Schaltabstand, y = Uber-
gangsbereich zwischen eingestelltem Schaltabstand und Ausblendung
des Hintergrundes in % des Schaltabstands (Remission Objekt / Remis-
sion Hintergrund)). Remission: 6 % = schwarz @, 18 % = grau (@,

90 % = weif3 (bezogen auf Standardweif3 nach DIN 5033).

Die minimale Distanz (= y) fiir die Hintergrundausblendung kann aus
dem Diagramm [vgl. HD] wie folgt ermittelt werden:

Beispiel: x=800 mm, y = 14 => 14 % von 800 mm = 112 mm. D.

h. der Hintergrund wird ab einer Distanz von > 912 mm vom Sensor
ausgeblendet.

H Den Sensor an einen geeigneten Befestigungswinkel montieren (siehe
SICK-Zubehor-Programm).

Maximal zuldssiges Anzugsdrehmoment des Sensors von 2 Nm beachten.
Vorzugsrichtung des Objektes zum Sensor beachten [vgl. A].

E Anschluss der Sensoren muss spannungsfrei erfolgen. Je nach An-
schlussart sind die Informationen in den Grafiken [vgl. B] zu beachten:
 Steckeranschluss: Pinbelegung
Steckerversionen: Leitungsdose spannungsfrei aufstecken und fest-
schrauben.

Klemmenanschlussraum: PG-Verschraubung ldsen, Dichtungsstopfen
entfernen. Spannungsfreie Versorgungsleitung durchfiihren (E2) und
Sensor nach Anschlussschema B anschlieRen. PG-Verschraubung mit
Dichtung wieder anziehen, damit die IP-Schutzart des Sensors sicher-
gestellt wird.

Erst nach Anschluss aller elektrischen Verbindungen die Spannungsver-
sorgung anlegen bzw. einschalten.

Erlduterungen zum Anschlussschema (Grafik B):

Schaltausgange Q bzw. / Q (gemé&f Grafik B):

WT45-P / -N: DC-Version, Ausgang PNP, NPN

WT45-R: AC/ DC-Version, Ausgang Relais

TE / Test = Testeingang (siehe Zusatzfunktionen)

Q: hellschaltend, Objekt wird nicht erkannt, Relais aktiv

1 Sensor auf Objekt ausrichten. Positionierung so wahlen, dass das
Infrarotlicht (nicht sichtbar) in der Mitte des Objekts auftrifft. Die
korrekte Ausrichtung kann nur iiber die Anzeige-LEDs erkannt werden.
Siehe dazu Grafik C. Es ist darauf zu achten, dass die optische Offnung
(Frontscheibe) des Sensors vollsténdig frei ist. Wir empfehlen, die
Einstellung mit einem Objekt von niedriger Remission vorzunehmen.

H Sensor mit Potentiometer:

Deckel des Sensors 6ffnen, darauf achten, dass kein Schmutz in

den Sensor gelangt (E1). Mit dem Potentiometer (Art: 270°) wird der
Schaltabstand eingestellt. Drehung nach rechts: Erhéhung des Schalt-
abstandes, Drehung nach links: Verringerung des Schaltabstandes. Wir
empfehlen, den Schaltabstand in das Objekt zu legen, z. B. siehe Grafik
F2. Nachdem der Schaltabstand eingestellt worden ist, das Objekt aus
dem Strahlengang entfernen, der Hintergrund wird dabei ausgeblendet
und der Schaltausgang andert sich (siehe Grafik C).

Sensor ist eingestellt und betriebsbereit. Zur Uberpriifung der Funktion
Grafik C heranziehen. Verhélt sich der Schaltausgang nicht geméaf
Grafik C, Einsatzbedingungen priifen. Siehe Abschnitt Fehlerdiagnose.

Zusatzfunktionen

Zeitarten: t0 = keine Zeitverzogerung, t1 oder t3 = Zeitverzdgerung, t2
oder t4 = Zeitverzdgerung; fiir -R gilt: 0 = Relais inaktiv, 1 = Relais aktiv.
Zeitstufenwahlschalter, einstellbar am Gerét gemaf A

Zeitstufen: WT45-P/-N: 0,015 ... 0,3 s (t1, t2),von 0,5 ... 12 5 (13, t4).
WT45-R:0,5..12s

Testeingang: Der Sensor WT45-P / -N verfiigt (iber einen Testeingang

(,TE“ oder ,Test“ im Anschlussschema [B]), mit dem die ordnungsgeméfe
Funktion des Sensors tberpriift werden kann: Bei Verwendung von Leitungs-
dosen mit LED-Anzeigen ist darauf zu achten, dass der TE entsprechend
belegt ist.

Wenn Objekt erkannt, Testeingang aktivieren (siehe Anschlussschema [B],
WT45-P: PNP: TE -~ M; WT45-N: TE — L+). Sende-LED wird abgeschaltet,
bzw. es wird simuliert, dass kein Objekt erkannt wird. Zur Uberpriifung der
Funktion Grafik C heranziehen. Verh&lt sich der Schaltausgang nicht geméaf
Grafik C, Einsatzbedingungen priifen. Siehe Abschnitt Fehlerdiagnose.
WT45-Px5x, WT45-Rx5x: mit Frontscheibenheizung: die dynamische
Power-Heizung wird automatisch in Abhangigkeit der Umgebungstemperatur
ein- bzw. ausgeschaltet (10 ... 20°C). Leistungsaufnahme: WT45-Px5x: 250
mA, WT45-Rx5x: 6 VA

Gerate mit besonderen Merkmalen

WT45-P200S03: 10 ... 60 V DC, PNP-Ausgang, Zur Erkennung von Objekten
mit sehr heien Oberflachen von > 800 °C, Betrieb im kurzschlussgeschiitz-
ten Netz max. 3 A; Restwelligkeit max. 5 V.

WT45-R200S04: AC/ DC, Relais, Zur Erkennung von Objekten mit sehr
heifen Oberflachen von > 800 °C.

WT45-P260S30: 10 ... 30 V DC, PNP-Ausgang, Betrieb im kurzschlussges-
chiitzten Netz max. 3 A; Restwelligkeit max. 5 V.

WT45-P200S31: 10 ... 30 V DC, PNP-Ausgang, Zur Erkennung von Objekten
mit sehr heien Oberfldchen von > 800 °C, Betrieb im kurzschlussgeschiitz-
ten Netz max. 3 A; Restwelligkeit max. 5 V.

Fehlerdiagnose

Tabelle Fehlerdiagnose zeigt, welche MaBnahmen durchzufiihren sind, wenn
die Funktion des Sensors nicht mehr gegeben ist.

Demontage und Entsorgung

Die Entsorgung des Sensors hat geméf den landerspezifisch anwendbaren
Vorschriften zu erfolgen. Fiir die enthaltenen Wertstoffe (insbesondere
Edelmetalle) istim Rahmen der Entsorgung eine Verwertung anzustreben.

Wartung

SICK-Sensoren sind wartungsfrei.

Wir empfehlen, in regelméfigen Abstanden

« die optischen Grenzflachen zu reinigen

« Verschraubungen und Steckverbindungen zu tiberpriifen
Verdnderungen an Gerdten diirfen nicht vorgenommen werden.

Irrtiimer und Anderungen vorbehalten. Angegebene Produkteigenschaften
und technische Daten stellen keine Garantieerklarung dar.

B WT45-N2xx / -P2xx

(based on standard white DIN 5033)
Limit value; residual ripple max. 5 V, operation,

Limit values; wire cross-sections 0.75 ... 2.5 mm?,
nominal current male connector: |, = 10A
Utilization category: AC-15. DC-13 (EN 60947-1)
With light/ dark ratio 1:1

Signal transit time with resistive load

For connector versions only

Rated insulation voltage U,= DC 60 V

Rated insulation voltage U, = AC 250 V

10 A = U,-connections reverse polarity protected

B = inputs and output reverse-polarity protected
C = Interference suppression

(bezogen auf Standard-Weif DIN 5033)
% Grenzwerte; Restwelligkeit max. 5V,

Absicherung mit max. 3A.

3 Grenzwerte; Leiterquerschnitte 0,75 ... 2,5 mm?,

Nennstrom Stecker: I, = 10A

% Gebrauchskategorie: AC-15. DC-13 (EN 60947-1)

9 MitHell-/ Dunkelverhéltnis 1:1
9 Signallaufzeit bei ohmscher Last
" Nurbei Steckerversionen

8 Bemessungsisolationsspannung U, = DC 60 V
9 Bemessungsisolationsspannung U, = AC 250 V

10 A = U;-Anschliisse verpolsicher

B = Ein- und Ausgange verpolsicher

C = Stérimpulsunterdriickung

(par rapport au blanc standard selon DIN 5033)

Valeurs limites; ondulation résiduelle max. 5 V,,

couverture avec max. 3A.

Valeurs limites; sections de conducteur de

0,75 ... 2,5 mm?, courant nominal

Connecteur male : I, = 10A

Catégorie d'utilisation :

AC-15.DC-13 (EN 60947-1)

Pour un rapport clair/ sombre de 1:1

9 Temps de propagation du signal sur charge

ohmique

Seulement pour les versions & connecteurs

Tension d‘isolation U, =60 V CC

Tension d‘isolation U, = 250 V CA

A = raccordements U, protégés contre les
inversions de polarité

B = entrées et sorties protégées contre les
inversions de polarité

C = Suppression des impulsions parasites

zee

(com base no padréo branco DIN 5033)
Valores limite; ondulacéo residual méx. 5V,
cobertura com max. 3A.
Valores limite; secdes transversais do condutor
0,75 ... 2,5 mm?, corrente nominal conector:
I,= 10A
Categoria de uso: AC-15. DC-13 (EN 6094 7-1)
Com proporcéo sombra/luz 1:1
Tempo de funcionamento do sinal com carga
ohmica
Somente para as versoes com conectores
Tenséo nominal de isolamento U, = CC 60 V
Tenséo nominal de isolamento U; = CA 250 V
10 A = conexdes protegidas contra inversao de
pélos Uy
B = Entradas e saidas protegidas contra polari
dade inversa
C = Supressao de impulsos parasitas

(riferito al bianco standard DIN 5033)

2)

hedging con max. 3A.

3)

% Con rapporto chiaro / scuro 1:1
9 Durata segnale con carico ohmico

" Solo per versioni con connettore
8)

di polarita

B = entrate e uscite protette da polarita inversa

C = Soppressione impulsi di disturbo

Valori limite; ondulazione residua max. 5 V.,

Valori limite; sezioni cavida 0,75 ... 2,5 mm?,
corrente nominale connettore maschio: |, = 10A
4 Categoria de uso: AC-15. DC-13 (EN 60947-1)

Tensione nominale di isolamento U, = CC 60 V
9 Tensione nominale di isolamento U, = AC 250 V
10 A =U,-Allacciamenti protetti dall'inversione

(sobre el blanco estandar seglin DIN 5033)

2 Valores limite; ondulacion residual méx. 5 V.,
coberturas con méx. 3A.

3 Valores limite; seccion de conductor: de

0,75 ... 2,5 mm?, corriente nominal del conec-

tor macho: I, = 10A
4 Categoria d‘uso: AC-15. DC-13 (EN 60947-1)
5 Con una relacion claro/oscuro de 1:1
9 Duracidn de la sefial con carga 6hmica
" Solo versiones con conector macho
8 Tensién nominal de aislamiento U=C 60 V
9 Tensién nominal de aislamiento U, = CA 250 V
10 A= U, protegidas contra polarizacion inversa
B = Entradas y salidas protegidas contra
polarizacion incorrecta
C = Supresion de impulsos parasitos
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y Anzeige-LED / Fehlerbild / Ursache / Mafinahme /
25 LED indicator/fault pattern Cause Measures
rote LED leuchtet nicht, obwohl der Lichtstrahl auf das  keine Spannung oder Spannung unterhalb der Spannungsversorgung priifen, den gesamten elektri-
Objekt ausgerichtet ist, und das Objekt innerhalb des Grenzwerte / schen Anschluss priifen (Leitungen und Steckerver-
6%/90% eingestellten Schaltabstandes ist/ No voltage or voltage below the limit values bindungen) /
. Red LED does not light up even though the light beam Check the power supply, check all electrical connec-
< 20 @ is aligned to the object and the object is in the set tions (cables and plug connections)
switching distance.
rote LED leuchtet nicht, obwohl der Lichtstrahl auf das Spannungsunterbrechungen / Sicherstellen einer stabilen Spannungsversorgung
Objekt ausgerichtet ist, und das Objekt innerhalb des Voltage interruptions ohne Unterbrechungen /
15 18%/90% eingestellten Schaltabstandes ist/ Ensure there is a stable power supply without
y ° 4 Red LED does not light up even though the light beam interruptions
@ is aligned to the object and the object is in the set
switching distance.
rote LED leuchtet nicht, obwohl der Lichtstrahl aufdas ~ Sensor ist defekt/ Wenn Spannungsversorgung in Ordnung ist, dann
10 Objekt ausgerichtet ist, und das Objekt innerhalb des Sensor is faulty Sensor austauschen /
/ eingestellten Schaltabstandes ist/ If the power supply is OK, replace the sensor
< & < Red LED does not light up even though the light beam
‘m’ ‘@’ ‘D‘ s aligned to the object and the object is in the set
—_ T N switching distance.
5 ~— > rote LED leuchtet, kein Objekt im Strahlengang / Abstand zwischen Sensor und Hintergrund ist zu Schaltabstand verringern, siehe Grafik F2 /
Red LED lights up, no object in the path of the beam / gering/ Reduce the sensing range, see graphic F 2
/ Distance between the sensor and the background
is too short
0 X Objekt istim Strahlengang, rote LED leuchtet nicht/ Abstand zwischen Sensor und Objekt ist zu gro oder ~ Schaltabstand vergréer, siehe Grafik F 2/
mm 800 1200 1600 2000 Object is in the path of the beam, red LED does not Schaltabstand ist zu gering eingestellt/ Increase the sensing range, see graphic F2
(inch) (31.50) (47.24) (62.99) (78.74) lightup/ Distance between the sensor and the object is too long
Distance in mm (inch) or sensing range is set too short
-N -P -R
Schaltabstand Distance de commutation Distancia de comutagao Distanza di commutazione Distancia de conmutacion FFRER B PaccrosiHue cpabaTbiBaHus 400...2000mm  400...2000 mm 400 ...2000 mm
Schaltabstand max. Portée max. Distancia de comutagdo max. Distanza max. di commutazione Distancia de conmutacion max. BAFXEE £ AR PaccrosiHue cpabarbiBaHusi, Makc. 200...2000mm " 200...2000mm " 200...2000 mm "
Light spot diameter/ distance Lichtfleckdurchmesser/ Entfernung Diamétre spot/ distance Diametro do ponto de luz/distancia Diametro punto luminoso/distanza Diametro del punto luminoso/distancia KBIER/ R HRDARY NR/IEE /MameTp CBETOBOTO NATHa/ paccTonHue 35mm/2000 mm 35 mm/2000 mm 35 mm /2000 mm
Versorgungsspannung Uy Tension d'alimentation U, Tensdo de alimentacdo U, Tensione di alimentazione U, Tension de alimentacion Uy e E U, HIBEE U, Hanpsixenue nutanus Uy DC10..60V?  DC10..60V?  20..250VAC/DC?
Ausgangsstrom |, . Courantde sortie |, Corrente de saidall, Corrente di uscita |, ,, Intensidad de salida |,.,, BRI, HAOBRI BbIXOAHO TOK |, 200 mA 200 mA 4A@250VAC,4A@24VDC,0.125A@ 120V DC 1Y
Schaltfrequenz Fréquence de commutation Frequéncia de comutagdo Frequenza di commutazione Frecuencia de conmutacion FFxsmR ALY F TR YacTota nepekAloUeH!s 50 Hz 50 Hz 10 Hz®
Ansprechzeit max. Temps de réponse max. Tempo max. de resposta Tempo di reazione max. Tiempo de respuesta méx. B8 76 ] BASEED Bpemsi 0TKAKa MaKc. 6ms® 6ms® <20ms®
Schutzart Indice de protection Tipo de protegdo Tipo di protezione Tipo de proteccion piakFidl REZR Kaacc 3aluusl IP67 (IP65 ™) IP67(IP657) IP67(IP657)
Schutzklasse Classe de protection Classe de protegao Classe di protezione Clase de proteccion BriP &5 REOSA Knacc 3aums 118 e 19
Schutzschaltungen Protections électriques Circuitos de protegao Commutazioni di protezione Circuitos de proteccion RPBER ER1RE Circuitos de proteccion AB,C1 AB,C ACO
Ambient operating temperature Betriebsumgebungstemperatur Température de service Temperatura ambiente de funcionamento Temperatura ambientale di funzionamento Temperatura ambiente de servicio TSR E LB E EE ) [Avana3aoH pabounx Temnepatyp -25...+55°C -25...+55°C -25...+55°C
) Object with 90 % remission 1 Tastgut mit 90 % Remission ) Objet avec 90 % de réémission ) Objeto a ser detectado com 90% de luminancia ' Oggetto con il 90% di remissione ) Material con un 90% de reflexion b BH90% R HEHAETR v RETE 90 % DXRY ! CkaHvpyemblii 06bekT - pemvccns 90 % W UL




détecteur en réflexion directe
Notice d'instruction

Consignes de sécurité

« Lire la notice d'instruction avant la mise en service.

« Confier le raccordement, le montage et le réglage uniquement a un
personnel spécialisé.

« lIne s'agit pas d'un composant de sécurité au sens de la directive
machines CE.

» UL: utilisation uniquement dans des applications selon la NFPA 79.
Enclosure type 1.

« Protéger |'appareil contre I"humidité et les impuretés lors de la mise en
service.

« Cette notice d'instruction contient des informations nécessaires pen-
dant toute la durée de vie du capteur.

Utilisation conforme

WT45 est un détecteur a réflexion directe optoélectronique (appelé capteur
dans ce document) qui permet la détection optique sans contact d' objets,
d'animaux et de personnes. Toute autre utilisation ou modification du
produit annule la garantie de SICK AG. Détecteur a réflexion directe avec
élimination d'arriere-plan.

Mise en service

1 Vérifier les conditions d' utilisation : comparer la portée et la distance &
I'objet ou a I'arriere-plan et les caractéristiques de réflectivité avec le
diagramme correspondant [cf. H] (x = portée, y = zone de transition en-
tre la portée réglée et le masquage de I arrlere plan en % de la portée
(reflecthlte de |'objet/ réflectivité de I'arriere-plan)).

Réflectivité : 6 % = noir D, 18 % = gris @, 90 % = blanc (par rapport au
blanc standard selon DIN 5033).

La distance minimale (=y) pour I' élimination d'arriére-plan peut étre
calculée a partir du diagramme [H®] comme suit :

Exemple : x=800 mm, y = 14 => 14 % de 800 mm = 112 mm. C'est a dire
que |'arriére-plan est masqué a partird'une distance du capteur>912.

H Monter le capteur sur une équerre de fixation adaptée (voir la gamme
d'accessoires SICK).

Respecter le couple de serrage maximum autorisé du capteur de 2 Nm
Tenir compte de la direction préférentielle de |' objet par rapport au
capteur [voir A].

El Le raccordement des capteurs doit s' effectuer hors tension. Selon le
mode de raccordement, respecter les informations contenues dans les
schémas [B] :

* Raccordement du connecteur : affectation des broches

Versions enfichables : enficher le cable avec connecteur femelle hors
tension et le visser a fond.

Compartiment a bornes : desserrer le raccord PG et retirer les bouchons
d'étanchéité. Poser le cable d'alimentation hors tension (E2) et
raccorder le capteur selon le schéma de raccordement B. Resserrer
le raccord PG avec le joint pour atteindre |'indice de protection IP du
capteur.

Apreés avoir terminé tous les raccordements électriques, activer I'ali-
mentation électrique.

Explications relatives au schéma de raccordement (schéma B) :
Sorties de commutation Q ou/ Q (selon le schéma B) :

WT45-P /-N : version CC, sortie PNP, NPN

WT45-R : version CA/ CC, sortie relais

TE / Test = entrée test (voir les fonctions supplémentaires)

Q : commutation claire, I'objet n'est pas détecté, relais actif

1 Aligner le capteur sur I'objet. Choisir la position de sorte que le faisceau
infrarouge (invisible) touche I'objet en plein centre. Seules les LED per-
mettent de savoir si I'alignement est correct. Pour cela voir les schémas
C et E. S’assurer que I'ouverture optique (vitre frontale) du capteur est
parfaitement dégagée. Nous recommandons de procéder au réglage
avec un objet peu réfléchissant.

H Capteur avec potentiométre :

Ouvrir le couvercle du capteur et veiller a ce qu'aucune salissure ne
pénétre dans le capteur (E1). La distance de commutation se régle avec
le potentiométre (réf. : 270°). Rotation vers la droite : augmentation de
la distance de commutation, rotation vers la gauche : réduction de la
distance de commutation. Nous recommandons de régler la distance
de commutation sur ' objet, par ex. voir le schéma F2. Apreés le réglage
de la distance de commutation, retirer I' objet de la trajectoire du fais-
ceau, ce qui élimine |'arriére-plan et modifie la sortie de commutation
(voir le schéma FC).

Le capteur est réglé et prét a |'emploi. Pour contrdler le fonctionne-
ment, utiliser le schéma C. Si la sortie de commutation ne se comporte
pas comme indiqué dans le schéma C, vérifier les conditions d’utilisa-
tion. Voir la section consacrée au dlagnostlc

Fonctions supplémentaires

Types de temporisation : tO = pas de temporisation, t1 ou t3 = temporisa-
tion, t2 ou t4 = temporisation ; pour -R s'applique : 0 = relais inactif, 1 =
relais actif. Sélecteur de temporisation, réglable sur I'appareil selon A
Incréments : WT45-P/-N: 0,015 ... 0,3 s (t1,t2),de 0,5 ... 12 s (t3, t4).
WT45-R:0,5...12s

Entrée test : le capteur WT45-P / -N dispose d’une entrée test (« TE » ou
«Test » dans le schéma de raccordement [B]) qui permet de contrdler le bon
fonctionnement du capteur : lorsque des cables avec connecteurs femelles
équipés de LED sont utilisés, s'assurer que I'entrée TE est correctement
affectée.

Si l'objet est reconnu, activer I'entrée test (voir le schéma de raccorde-
ment [B], WT45-P : PNP : TE— M ; WT45-N : TE — L+). La LED d’émission
s'éteint ou une absence de détection d’objet est simulée. Pour controler

le fonctionnement, utiliser le schéma C. Si la sortie de commutation ne

se comporte pas comme indiqué dans le schéma C, vérifier les conditions
d'utilisation. Voir la section consacrée au diagnostic.

WT45-Px5x, WT45-Rx5x : avec chauffage de vitre frontale : le chauffage
puissant dynamique se met en route et s'arréte automatiquement en
fonction de la température ambiante (10 a 20 °C). Puissance absorbée :
WT45-Px5x : 250 mA, WT45-Rx5x : 6 VA

Appareils a caractéristiques spécifiques

WT45-P200S03: CC 10 ... 60V, sortie PNP, pour la détection des objets
aux surfaces briilantes > 800 °C, fonctionnement sur réseau protégé contre
les courts-circuits max. 3 A ; ondulation résiduelle max. 5 V.

WT45-R200S04 : CA/ CC, relais, pour la détection d' objets aux surfaces

brdlantes > 800 °C.

WT45-P260S30: CC 10 ... 30V, sortie PNP, fonctionnement sur réseau
protégé contre les courts-circuits max. 3 A ; ondulation résiduelle max. 5 V.
WT45-P200S31: CC 10... 30V, sortie PNP, pour la détection d'objets aux
surfaces brilantes > 800 °C, fonctionnement sur réseau protégé contre les
courts-circuits max. 3 A ; ondulation résiduelle max. 5 V.

Diagnostic
Le tableau | présente les mesures a appliquer si le capteur ne fonctionne plus.

Démontage et mise au rebut

La mise au rebut du capteur doit respecter la reglementatlon nationale en
vigueur. Dans le cadre de la mise au rebut, veiller a recycler les matériaux
(notamment les métaux précieux).

Maintenance

Les capteurs SICK ne nécessitent aucune maintenance.

Nous vous recommandons de procéder réguliérement

* au nettoyage des surfaces optiques

* au controle des vissages et des connexions enfichables

Ne procéder a aucune modification sur les appareils.

SUJet a modification sans préavis. Les caractéristiques du produit et tech-
niques fournies ne sont pas une déclaration de garantie.

_____________ Portugues

sensor de reflexao
Manual de instrugoes

Notas de seguranca

* Lerasinstrucdes de operacdo antes da colocagdo em funcionamento.

* Aconexdo, amontagem e 0 ajuste devem ser executados somente por
pessoal técnico qualificado.

* Os componentes de seguranga nao se encontram em conformidade com
a Diretiva Europeia de Maquinas.

* UL: Somente na utilizagdo em aplicagdes de acordo com NFPA 79.
Enclosure type 1.

« Durante o funcionamento, manter o aparelho protegido contra im-
purezas e umidade.

« Este manual de instrugdes contém informagdes necessérias para toda a
vida (til do sensor.

Especificacoes de uso

0 WT45 é um sensor fotoelétrico de proximidade utilizado para a detecgao
Gptica, sem contato, de objetos, animais e pessoas. Qualquer utilizagao dif-
erente ou alteragdes do produto provocam a perda da garantia da SICK AG.
Sensor de luz de reflexdo com supressao de fundo.

Colocacao em operacao

Verificar as condigdes de uso: equiparar a distancia de comutagao e
distancia até o objeto ou plano de fundo, bem como a refletividade do
objeto, com o respectivo diagrama [cp. H] (x = distancia de comutacéo,
y = area de transicdo entre a distancia de comutacao ajustada e a
supressao do fundo em % da distancia de comutagao (luminancia do
objeto/ luminancia do fundo)).

Luminancia: 6% = preto @, 18% = cinza @, 90% =branco (com base
no padrdo branco da norma DIN 5033).

A distancia minima (= y) para a supressao de fundo pode ser determi-
nada com base no diagrama [cp. HD] como a seguir:

exemplo: x =800 mm, y = 14 => 14 % de 800 mm = 112 mm. Isto sig-
nifica, que o sensor suprime o plano de fundo a partir de uma distancia
>912 mm.

H Montar o sensor numa cantoneira de fixagdo adequada (ver linha de
acessorios da SICK).

Observar o torque de aperto maximo permitido de 2 Nm para o sensor.
Observar a direcdo preferencial do objeto em relagéo ao sensor [cp. A].

E Aconexdo dos sensores deve ser realizada em estado desenergizado.
Conforme o tipo de conexdo, devem ser observadas as informacoes
contidas nos gréficos [compare Bl:

* Conector: Pin-out

Versdes de conectores: encaixar o conector fémea do cabo e aparafusar.
Compartimento de conexao dos terminais: soltar o conector PG e
remover o tampao de vedagao. Executar a tubulagao de alimentagao
sem tensao (E2) e conectar o sensor conforme o esquema de conexdes
B. Apertar novamente o conector PG com vedagao para assegurar o
grau de protecdo IP do sensor.

Instalar ou ligar a alimentagdo de tensdo somente ap0s a conexao de
todas as conexdes elétricas.

Explicagdes relativas ao esquema de conexdes (Gréfico B):

Saidas de comutacao Q ou/ Q (conforme o gréfico B):

WT45-P / -N: versdo CC, saida PNP, NPN

WT45-R: versdo CA / CC, saida de relé

ET/ Teste = Entrada de teste (ver Fungdes adicionais)

Q: comutacéo por luz, objeto ndo é detectado, relé ativo

1 Alinhar o sensor ao objeto. Selecionar o posicionamento de forma que
a luzinfravermelha (invisivel) incida sobre o centro do objeto. O alinha-
mento correto s6 pode ser verificado através dos indicadores LED. Ver
os gréficos C e E. Certificar-se de que a abertura dptica (vidro frontal)
do sensor esteja completamente livre. Recomendamos efetuar o ajuste
com um objeto de baixa luminescéncia.

H Sensor com potenciémetro:

Abrir atampa do sensor e cuidar para que nenhuma sujeira penetre no
sensor (E1). A distancia de comutacdo € ajustada com o potenciometro
(tipo: 270°). Giro para direita: aumento da distancia de comutacao;
giro para esquerda: reducéo da distancia de comutagdo. Recomenda-
mos posicionar a distancia de comutagao no objeto, por ex., como no
grafico F2. Ap6s o ajuste da distancia de comutagdo, o objeto é remov-
ido do caminho éptico, o fundo é suprimido e a saida de comutagéo se
altera (ver grafico C).

0 sensor esté ajustado e operacional. Utilizar os grafico C para verificar
o funcionamento. Se a saida de comutacéo nao se comportar de
acordo com o gréfico C, verificar as condigdes de uso. Ver o item Diag-
néstico de erros.

Funcdes adicionais

Tipos de tempo: t0 = sem atraso, t1 ou t3 = atraso, t2 ou t4 = atraso; para
-Rvale: 0 = relé inativo, 1 = relé ativo. Seletor de niveis de tempo ajustavel
no dispositivo conforme A

Niveis de tempo: WT45-P/-N: 0,015 ... 0,3 s (t1,12),de 0,5 ...
WT45-R:0,5...12s

Entrada de teste: o sensor WT45-P / -N dispde de uma entrada de teste
(“ET” ou “Teste” no esquema de conexdes [B]), através da qual é possivel
verificar o seu funcionamento correto: ao utilizar conectores fémea com
indicadores LED, certificar-se de que a ET tenha o pin-out adequado.
Quando o objeto for detectado, ativar a entrada de teste (ver o esquema de
conexdes [B], WT45-P: PNP: TE —» M; WT45-N: TE — L+). O LED de emisséo é
desligado ou ha a simulagdo, de que nenhum objeto foi detectado. Utilizar
o gréficos C para verificar o funcionamento. Se a saida de comutagédo nao
se comportar de acordo com o grafico C, verificar as condigdes de uso. Ver
o item Diagndstico de erros.

WT45-Px5x, WT45-Rx5x: com aquecimento do vidro frontal: 0 aquecimento
dindmico Power é desligado ou ligado automaticamente em dependéncia
da temperatura ambiente (10 ... 20 °C). Consumo de energia: WT45-Px5x:
250 mA, WT45-Rx5x: 6 VA

125(13, t4).

Dispositivos com caracteristicas especiais

WT45-P200S03: 10 ... 60 V CC, saida PNP, para detecgdo de objetos com
superficies muito quentes > 800 °C, operagao na rede protegida contra
curto-circuito méx. 3 A; ondulacao residual max. 5 V.

WT45-R200S04: CA/ CC, relé, para detecgdo de objetos com superficies
muito quentes > 800 °C.

WT45-P260S30: 10 ... 30 V CC, saida PNP, operagao na rede protegida
contra curto-circuito max. 3 A; ondulagao residual max. 5 V..
WT45-P200S31: 10 ... 30 V CC, saida PNP, para detecgdo de objetos com
superficies muito quentes > 800 °C, operagao na rede protegida contra
curto-circuito méx. 3 A; ondulacao residual max. 5 V.

Diagndstico de erros

Atabela | mostra as medidas a serem executadas, quando o sensor nao
estiver funcionando.

Desmontagem e descarte

0 descarte do sensor deve ser efetuado de acordo com as normas
aplicaveis especificas de cada pais. No @&mbito do descarte, deve-se procu-
rar 0 aproveitamento dos materiais reciclaveis contidos (principalmente dos
metais nobres).

Manutencao

0Os sensores SICK nao requerem manutengao.

Recomendamos que se efetue em intervalos regulares

* uma limpeza das superficies 6pticas

* uma verificacdo das conexdes roscadas e dos conectores

N&o séo permitidas modificagdes no aparelho.

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio. As propriedades do produto e os da-
dos técnicos especificados ndo constituem nenhum certificado de garantia.

Sensore di luce a riflessione
Istruzioni per |'uso

Avvertenze sulla sicurezza

* Prima della messa in funzionamento leggere le istruzioni per ' uso.

« Allacciamento, montaggio e regolazione solo a cura di personale tecnico
specializzato.

Nessun componente di sicurezza ai sensi della direttiva macchine UE.
UL: Solo per I'utilizzo in applicazioni ai sensi di NFPA 79.

Enclosure type 1.

Alla messa in funzionamento proteggere |'apparecchio dall'umidita e
dalla sporcizia.

Queste istruzioni per I'uso contengono le informazioni che sono neces-
sarie durante il ciclo di vita del sensore fotoelettrico. deTec4 core

Uso conforme alle prescrizioni

La WT45 ¢ una fotocellula a riflessione optoelettronica (di seguito nominato
sensore) utilizzata per il rilevamento ottico senza contatto di oggetti, ani-
mali e persone. Se viene utilizzata diversamente e in caso di modifiche sul
prodotto, decade qualsiasi diritto alla garanzia nei confronti di SICK.

Relé fotoelettrico a riflessione con soppressione dello sfondo.

Messa in servizio

Controllare le condizioni d'impiego: verificare le condizioni d'impiego:
predisporre la distanza di commutazione e la distanza dall' oggetto
o dallo sfondo nonché il fattore di riflessione dell'oggetto in base al
relativo diagramma [cfr. H] (x = distanza di commutazione, y = area di
transizione tra distanza di commutazione impostata e soppressione
dello sfondo in % della distanza di commutazione (remissione ogget-
to/ remissione sfondo)).
Remissione: 6% = nero M, 18% = grigio @, 90% = bianco (riferito al
bianco standard secondo DIN 5033 ).
La distanza minima (= y) per la soppressione dello sfondo puo essere
rilevata dal diagramma [cfr. HD] come segue:
Esempio: x =800 mm, y = 14 => 14 % di 800 mm = 112 mm. Questo
significa che lo sfondo viene soppresso a partire da una distanza > 912
mm dal sensore.

H Montare il sensore su un punto di fissaggio adatto (vedi il programma
per accessori SICK).
Rispettare il momento torcente massimo consentito del sensore di 2 Nm.
Rispettare la direzione preferenziale dell' oggetto in relazione al sensore
[cfr. A].

H 1l collegamento dei sensori deve avvenire in assenza di tensione. In
base al tipo di collegamento si devono rispettare le informazioni nei
grafici [cfr. B]:

* Collegamento a spina: assegnazione pin

Versioni con connettore: infilare il connettore femmina precablato
senza tensione e awvitarlo.

Morsettiera: svitare i collegamenti a vite PG, rimuovere le guarnizioni.
Realizzare la linea di alimentazione senza tensione (E2) e collegare il
sensore secondo lo schema di collegamento B. Riawvitare i collegamen-
ti a vite PG con la guarnizione per garantire il grado di protezione IP del
sensore.

Solamente in seguito alla conclusione di tutti i collegamenti elettrici,
ripristinare 0 accendere |'alimentazione elettrica.

Spiegazioni dello schema di collegamento (grafico B):

Uscite di commutazione Q ovvero / Q (conformemente al grafico B):
WT45-P / -N: versione DC, uscita PNP, NPN

WT45-R: versione AC/ DC, uscita relé

TE / Test = entrata di prova (vedi funzioni supplementari)

Q: funzionamento light on, ' oggetto non viene rilevato, relé attivo

I Orientare il sensore sull’'oggetto. Scegliere la posizione in modo tale
che la luce infrarossa (non yisibile) colpisca il centro dell’'oggetto.
L'orientamento corretto puo essere rilevato solo tramite I'indicatore
LED. Vedi grafici C ed E. Si deve fare attenzione che I'apertura ottica del
sensore (frontalini) sia completamente libera. Si consiglia di effettuare
I'impostazione con un oggetto a bassa riflessione.

H Sensore con potenziometro:

Aprire il coperchio del sensore e fare attenzione che non penetri sporci-
zia nel sensore (E1). Con il potenziometro (tipo: 270°) viene regolata la
distanza di lavoro. Rotazione verso destra: innalzamento della distanza
di lavoro, rotazione verso sinistra: riduzione della distanza di lavoro. Si
consiglia di fissare la distanza di lavoro nell' oggetto, ad es. vedi grafico
F2. Dopo I'impostazione della distanza di lavoro, allontanare |' oggetto
dalla traiettoria del raggio, lo sfondo viene quindi soppresso e I'uscita
di commutazione cambia (vedi grafico C).

Il sensore & impostato e pronto per il funzionamento. Per verificare il
funzionamento, osservare i grafica C. Se |'uscita di commutazione

non si comporta conformemente al grafico C, verificare le condizioni
d'impiego. Vedi paragrafo Diagnostica delle anomalie.

Funzioni supplementari

Tipologia dei tempi: t0 = nessun ritardo, t1 o0 t3 = ritardo, t2 o t4 = ritardo;
per -Rvale: 0 = relé inattivo, 1 = relé attivo. Selettore tempo di ritardo, da
impostare nel dispositivo secondo A

Gradi di tempo: WT45-P/-N: 0,015 ... 0,3 s(t1,12),da 0,5 ...
WT45-R:0,5...12s

Entrata di prova: il sensore WT45-P / -N dispone di un'entrata di prova (“TE”
0 “test” nello schema di collegamento [B]), tramite la quale il funzionamen-
to regolare del sensore pud venire controllato: in caso di uso di connettori
femmina precablati con indicatori LED si deve prestare attenzione che TE

sia relativamente inserita.

Se |'oggetto viene rilevato, attivare |'ingresso di prova (vedere schema di
collegamento [B], WT45-P: PNP: TE = M; WT45-N: TE — L+). Il LED di emis-
sione si spegne, ovvero viene simulato il rilevamento di nessun oggetto. Per
verificare il funzionamento, osservare i grafica C. Se I'uscita di commutazi-
one non si comporta conformemente al grafico C, verificare le condizioni
d'impiego. Vedi paragrafo Diagnostica delle anomalie.

WT45-Px5x, WT45-Rx5x: con riscaldamento della finestrella frontale: il
riscaldamento dinamico power viene attivato o disattivato automaticamente
in funzione della temperatura ambiente (10 ... 20 °C). Potenza assorbita:
WT45-Px5x: 250 mA, WT45-Rx5x: 6 VA

125 (13, t4).

Dispositivi con particolari caratteristiche

WT45-P200S03: 10 ... 60 V DC, uscita PNP, per il riconoscimento di oggetti
con superfici molto calde > 800 °C, esercizio in rete protetta da corto
circuito max. 3 A; ripple residuo max. 5 Vg

WT45-R200S04: AC/ DC, relé, per il riconoscimento di oggetti con superfici
molto calde > 800 °C.

WT45-P260S30: 10 ... 30 V DC, uscita PNP, esercizio in rete protetta da
corto circuito max. 3 A; ripple residuo max. 5 V.

WT45-P200S03: 10 ... 30 V DC, uscita PNP, per il riconoscimento di oggetti
con superfici molto calde > 800 °C, esercizio in rete protetta da corto
circuito max. 3 A; ripple residuo max. 5 V.

Diagnostica delle anomalie

La tabella | mostra quali provvedimenti si devono adottare quando il
sensore non funziona piu.

Smontaggio e smaltimento

Lo smaltimento del sensore deve avvenire conformemente alle direttive
previste specificatamente dal paese. Per i materiali riciclabili in esso
contenuti (in particolare metalli nobili) si auspica un riciclaggio nell'ambito
dello smaltimento.

Manutenzione

I sensori SICK sono esenti da manutenzione.

A intervalli regolari si consiglia di

« pulire le superfici limite ottiche

« Verificare i collegamenti a vite e gli innesti a spina

Non & consentito effettuare modifiche agli apparecchi.

Contenuti soggetti a modifiche senza preawviso. Le proprieta del prodotto e
le schede tecniche indicate non costituiscono una dichiarazione di garanzia.

Sensor fotoeléctrico de reflexion
Instrucciones de uso

Instrucciones de seguridad

¢ Lealasinstrucciones de uso antes de efectuar la puesta en servicio.

 La conexion, el montaje y el ajuste deben ser efectuados exclusivamente
por técnicos especialistas.

« No se trata de un componente de seguridad seg(n la Directiva de
maquinas de la UE

¢ UL: solo para utilizar en aplicaciones seglin NFPA 79.

Enclosure type 1.

Proteja el equipo contra la humedad y la suciedad durante la puesta en

servicio.

Las presentes instrucciones de uso contienen informacion que puede

serle necesaria durante todo el ciclo de vida del sensor.

Uso conforme a lo previsto

La WT45 es una fotocélula optoelectrénica de reflexion directa (en lo
sucesivo llamada sensor) empleada para la deteccién dptica y sin contacto
de objetos, animales y personas. Cualquier uso diferente al previsto o modi-
ficacion en el producto invalidard la garantia por parte de SICK AG.

Fotocélula de reflexion directa con supresion de fondo.

Puesta en servicio

1 Comprobar las condiciones de aplicacion: comparar la distancia de
conmutacion y la distancia respecto al objeto o al fondo, asi como la
capacidad de remision del objeto, con el diagrama correspondiente
[véase Figura H]. (x = distancia de conmutacion, y = zona de transicion
entre la distancia de conmutacion ajustadayla supresion del fondo
en % de la distancia de conmutacion [remision del objeto / remision
del fondo]). Remision: 6 % = negro M, 18 % = gris @, 90 % = blanco
(referido al blanco esténdarsegﬂn DIN 5033).

La distancia minima (= y) para s(gnmir el fondo puede calcularse a
partir del diagrama [véase fig. HD] del modo siguiente:

Ejemplo: x =800 mm, y = 14 => 14 % de 800 mm = 112 mm. Es decir,
el fondo se suprimiré a partir de una distancia de > 912 mm del sensor.

H1 Montar el sensor en una escuadra de fijacion adecuada (véase el
programa de accesorios SICK).

Respetar el par de apriete maximo admisible del sensor de 2 Nm.
Respetar la orientacion preferente del objeto con respecto al sensor.
[véase fig. A].

E Los sensores deben conectarse sin tensién. Debe tenerse en cuenta la

informacién de las figuras [B] en funcién de cada tipo de conexién:

« Conexion de enchufes: asignacion de terminales

Versiones de conector: enchufar la toma de red sin tension y atornillarla.
Caja de bornes: aflojar el racor PG y retirar los tapones de obturacion.
Acometer el cable de alimentacion sin tension (E2) y conectar el sensor
seglin el esquema de conexion B. Volver a enroscar el racor PG para
garantizar el tipo de proteccion IP del sensor.

No aplicar o conectar la fuente de alimentacion hasta que no se hayan
finalizado todas las conexiones eléctricas.

Explicaciones relativas al esquema de conexion (figura B):

Salidas conmutadas Q 0/ Q (segln figura B):

WT45-P / -N: version CC, salida PNP, NPN

WT45-R: version CA / CC, salida de relé

TE / Test = entrada de prueba (véase Funciones adicionales)

Q: conmutacion en claro, no se detecta el objeto, relé activo

A Orientar el sensor hacia el objeto. Seleccione una posicion que permita
que la luz infrarroja (no visible) incida en el centro del objeto. La alin-
eacion correcta solo se puede detectar mediante los LED indicadores.
Véanse a este respecto las figuras C y E. Hay que procurar que la
apertura dptica (pantalla frontal) del sensor esté completamente libre.
Recomendamos realizar los ajustes con un objeto de remisién baja.

H Sensor con potenciémetro:

Abrir la cubierta del sensor prestando atencion a que no entre
suciedad en él (E2). Con el potenciometro (tipo: 270°) se ajusta la
distancia de conmutacién. Giro hacia la derecha: aumenta la distancia
de conmutacion; giro hacia la izquierda: se reduce la distancia de
conmutacién. Recomendamos poner la distancia de conmutacién en
el objeto, p. ej., véase figura F2. Una vez ajustada la distancia de con-
mutacion, retirar el objeto de la trayectoria del haz, el fondo se suprime
y la salida conmutada cambia (véase figura C).

El sensor estd ajustado y listo para su uso. Para verificar el funciona-
miento, véanse las figura C. Sila salida conmutada no se comporta
segln la figura C, comprobar las condiciones de aplicacion. Vease la
seccion “Diagndstico de fallos”.

Funciones adicionales

Tipos de temporizacion: tO = sin tiempo de retardo, t1 o t3 = tiempo de
retardo, t2 o t4 = tiempo de retardo; para -R se aplica: 0 = relé inactivo, 1 =
relé activo. Selector de fases de tiempo, regulable en el dispositivo segin A

Fases de tiempo: WT45-P/-N: 0,015 ...0,3 s (t1,12),de 0,5... 12 s(t3,
t4).

WT45-R:0,5...12s

Entrada de prueba: el sensor WT45-P / -N dispone de una entrada de
prueba (“TE” 0 “Test” en el esquema de conexion [B]), con la que puede
comprobarse el buen funcionamiento del sensor: si se utilizan tomas de
red con indicadores LED hay que procurar que la TE esté asignada como
corresponde.

Cuando se detecta un objeto, activar la entrada de prueba (véase esquema
de conexion [B], WT45-P: PNP: TE — M; WT45-N: TE — L+). EI LED emisor
se desconecta o0 se simula que no se ha detectado ninglin objeto. Para
verificar el funcionamiento, véanse la figura C. Si la salida conmutada no
se comporta segln la figura C, comprobar las condiciones de aplicacién.
Véase la seccion “Diagndstico de fallos”.

WT45-Px5x, WT45-Rx5x: con proteccion de pantalla frontal: la calefaccion
eléctrica dindmica se conecta y se desconecta automaticamente en funcién
de la temperatura ambiente (10 ... 20 °C). Consumo de potencia: WT45-
Px5x: 250 mA, WT45-Rx5x: 6 VA

Dispositivos con caracteristicas especiales

WT45-P200S03: 10 ... 60 V CC, salida PNP, para detectar objetos con
superficies a alta temperatura > 800 °C, funcionamiento en red protegida

No se permite realizar modificaciones en los aparatos.

Sujeto a cambio sin previo aviso. Las propiedades y los datos técnicos del
producto no suponen ninguna declaracion de garantia.
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Pyccxuﬁ A3bIK

OTpaxaTeAbHbli CBETOBOW AATYMK
PyKoBOACTBO N0 aKCNAyaTaLuu

Yka3saHus no 6esonacHoctu

HEDEA BBOAOM B 3KCNAyaTtauuto U3y4ynte PyKOBOACTBO M0 3KCNAyaTaLun.
HOAKAIOHEHI/IG, MOHTaX M YCTAHOBKY NOpy4aTb TOAbKO CrieuuaAucTam.
He siBAReTCS 060pyAOBaHMEM pms obecneyens 6e3onacHoCTH

B COOTBETCTBUM ¢ AvpekTuBoii EC no pabote ¢ MalwMHHbIM
060pyA0BaHUEM.

UL: TOAbKO A MCNOAB30BaHUSA B obnactax NPUMEHeHUs CorracHo

NFPA 79. Enclosure type 1.

lpu BBOAE B 3KCNAYaTALIMIO 3aLLMLLATE YCTPOMUCTBO OT NONAAAHUA rPA3K
W BAGIU.

[AaHHOe pyKOBOACTBO N0 3KCNAyaTaL1 COAEPXUT MHGOPMaLMIO, KoTopas
H606XOAMMa BO BpeMs BCEro XM3HEHHOrO0 LIMKAa CEHcOopa.

WUcnonb3oBaHue No HazHaYeHUIo

WTA45 aBAseTcH ONTOINEKTPOHHbIM OTPaXaTeAbHbIM CBETOBbIM AATYMKOM
(B AAAbHEMLLEM Ha3blBaeMbIM " CEHCOP ") U UCMOAL3YETCH MA ONTUUYECKON
6ECKOHTAKTHO PErUCTPaLIUK BELLET, XMBOTHBIX U AtOAET. [TpY HHOM
MCMOAb30BaHUW U MPU BHECEHWM 3MEHEHHIA B M3AEAME NOAAYA ALOOBIX
rapaHT1itHbIx npeteH3unit k SICK AG uckatoueHa.

OTpaxaTeAbHblil CBETOBO AGTYMK C NOAABAEHMEM 33AHETO $OHA.

BBoa B akcnayatauuio

MpoBepuTbL YCAOBMS NPUMEHEHUSA: CKOPPEKTUPOBATb PACCTOSIHME
cpabaTbiBaHUA M AUCTAHLMIO A0 06beKTa / GOHA, a Takke SPKOCTb
06beKTa ¢ NOMOLLIO COOTBETCTBYIOLLEH AMarpamMmbl [cM. H]

(x = paccTosiHue cpabaTbiBaHus, y = NEPEXOAHAN 30Ha MEXAY
YCTaHOBAEHHBIM paccTosHeM cpabaTbiBaHWs U MOAABAEHUEM 33AHETO
(hoHa B % paccTosiHuA cpabaTbiBaHMA (APKOCTb 00bEKTA / APKOCTL
doHa)). ApKocTb: 6 % = uepHbiii M, 18 % = cepblit @, 90 % = Genviit
(oTHOCHTEABHO CTaHAApPTHOrO 6eaoro no DIN 5033).

MUWHMMaABHYIO AUCTaHLMIO (= Y) MS NOAGBAEHUS 3aAHET0 GOHA MOXHO
onpeaenTs o pnarpamme [cm. HD] caeayrowmum 06paszom:

Mpumep: x =800 MM, y = 14 => 14 % o1 800 Mm = 112 mm. To ecb,
HOH 3aTeMHsIeTCA Npu paccTosHuu > 912 MM 0T ceHcopa.

YcTaHOBUTE CEHCOP Ha MOAXOAALLEM KPEMEXHOM YrOAKe (CM. MporpaMmy
npuHamexHocteii ot SICK).

BbipepxuBaiiTe MakCUMaAbHO AOTYCTUMbIF MOMEHT 3aTAXKW CEHCopa
B2 Hwm.

YuuTblBaiiTe NPEANOUTUTEALHOE HANPABAEHHE 06bEKTA OTHOCUTEALHO
ceHcopa [cm. A]

TOAKAIOYEHWE AQTYMKOB AONKHO MPONU3BOAUTECS MPU OTKAOUEHHOM
HanpsiXeHU1 NUTaHuA. B 3aBUCHMOCTY OT BUAA NMOAKAKOUEHHS HEOBXOAUMO
YUYUTbIBATb MHGOPMALMIO, MPUBEAEHHYIO Ha rpadukax [cm. B]:

* LUtenceAbHblli pa3bem: Ha3HaueHWe KOHTAKTOB

Bepcuu wrenceabHbix pa3beMoB: B 06€CTOUEHHOM COCTOSIHUM BCTaBUTb
po3eTky kabeast 1 3aKpenuTb ee BUHTaMK.

OTCeK M MOAKAIOYEHUS K KAeMMaM: OTBUHTUTL TPY6HOE pe3bboBoe
COEAVHEHHME, YAAAUTb YNIAOTHUTEABHYHO 3arayLwKy. (E2) Mposecty
06€eCToUEHHbII KabeAb INEKTPONUTAHNS W NOAKAOUMTb AQTYMK MO CXEME
INEKTPUUECKUX COeANHEHMIE B. CHOBa 3aBUHTUTL TPYOHOE pe3bboBoe
COEAMHEHHE C YNAOTHEHUEM, uTo6bl 06eCneunTs HEOOXOAUMBI BMA
3aLuTbl Aatumka (IP).

lNopaBaiite HaNPAXeHUE NUTAHWA 1 BKAOYAITE UCTOUHUK HANPSXeHUs
TOAbKO MOCAE 3aBEPLUEHNUA MOAKAIOUEHNS BCEX INEKTPUUECKMX
COEAVHEHHN.

ToACHEHMA K CXeMe INEKTPUYECKNX COEAUHEHNI (TpaduK B):
KommyTupytoLume Bbixoabl Q an / Q (cornacHo rpadmky B):

WT45-P / -N: Bepcus paa nocT. Toka, Bbixop PNP, NPN

WT45-R: Bepcus s nepem. / NOCT. TOKa, BbIXOA pene

TE / TeCT = TecToBbIi BXOA (CM. AONOAHUTEAbHbIE GYHKLMN)

Q: aKTMBaLMA NPU HAAMYUM OTPAXEHHOTO CBETA, 06LEKT He
pacnosHaertcs, pene aKTMBHO

TMpou3BeAnTe BLIBEPKY AATYMKA MO OAHOM OCU ¢ 06beKTOM. Bbibepute
Takyto N03uLMI0, uTo6bl MHGPAKPACHDIV A4 nepeaaTunka (OH He BUAEH)
nonaaan B LeHTp o6bekTa. MpaBUALHOCTb BLIBEPKN MOXHO ONPEAEATD C
MOMOLLbIO CBETOAMOAHBIX MHAMKATOPOB. CM. rpadukm C 1 E. Heobxoaumo
CAEAUTb 3@ TEM, UTOObI ONTUYECKOE OTBEPCTHE (EPEAHEE CTEKAD)
AaTuMKa 6bIN0 COBEPLIEHHO CBOBOAHBIM. Mbl PEKOMEHAYEM BbINOAHATL
HaCTPOWKY € 06bEKTOM, UMEIOLLMM HU3KOE AUPDY3HOE OTPaXEHHE.
[\aTuuK C NOTEHLUOMETPOM:

OTKpbITb KPbILLKY AATYMKA; NPOCAEAUTb 3a TEM, UTOObI BHYTPb AATYMKA He
nonaav 3arpsisHenus (E2). PacctosiHue cpabaTtbiBaHUs perysmpyetcs ¢
NOMOLLbIO NoTeHuMoMeTpa (Tn: 270°). BpalueHue BNpaBo: yBeAUUeH1e
paccTosHus cpabatbiBaHusl, BpaLLeHWe BAGBO: yMEHbLUEHHE
paccTosHus cpabartbiBatus. Mbl pEKOMEHAYEM yCTaHaBAUBATb
paccrosiHue cpabartbiBaHus B 06bekTe, Hanpumep, M. rpaduk F2.
Moche ycTaHOBKK paccTosiHuA cpabaTbiBaHUA YAAAUTE 0OBEKT C NyTH
Ayya, Npy1 3TOM GOH 3aTEMHAETCA U COCTOAHME KOMMYTUPYIOLLErO
BbIXOAA M3MeEHAETCA (CM. rpaduk C).

[\aTuMK HAaCTPOEH 1 rOTOB K IKCMAyaTaLmMu. A NPOBEPKM
(GYHKLMOHMPOBAHNA BOCMOAb3YHTECH Padukamu C. Ecan xapaktep
NOBEAEHNS NEPEKAOYAIOLLETO BbIXOAA HE COOTBETCTBYET rpaduky

C, npoBepbTe ycA0BMA NpUMeHeHUs. CM. paspen «AuarHocTvka
HeMcnpaBHOCTE».

AonoAHUTEAbHBIE GYHKLMK

Tunbl Bpemenu: t0 = HeT 3apepxkm, t1 an t3 = 3apepxka, t2 um t4 =
3aaepxka; ma -R aefictyet: O = peae HeakTUBHO, 1 = peAe akTUBHO.
TMepekaouateAb BpeMeHU 3aAepXKu, HaCTpoiika Ha npubope cornacHo A

Crynenu 3apepxun: WT45-P/-N: 0,015...0,3 ¢ (t1,12),0,5 ...
WT45-R: 0,5 ...

12 ¢ (13, t4).
12¢

TectoBbi BX0OA: AaTunk WT45-P / -N meet TectoBbIi BXOA («TE» uAK «Test»

Ha

CXEME 3NEKTPUYECKUX COEAMHEHW [B]), C NOMOLLbIO KOTOPOTO MOXHO

NpOBePHUTb Hapexallee GYHKLMOHMPOBAHWA AQTYMKA: NPU UCMOAL30BAHUN
KabeAbHbIX PO3ETOK CO CBETOAMOAHBIMM MHANKATOPaMK CAEAUTE 38
npaBUAbHBIM NOAKAOYEHWeM TE.

Mpu 06HapyxeHUM 06bEKTa aKTUBMPYIATE TECTOBbIN BXOA (CM. CXEMY
INEKTPUYECKUX COeANHEHH [B], WT45-P: PNP: TE - M; WT45-N: TE —

contra cortocircuitos de max. 3 A; ondulacién residual méx. 5 V.

WT45-R200S04: CA/ CC, relé, para detectar objetos con superﬂmes aalta
temperatura > 800 °C

WT45-P260S30: 10 .. 30VCC, salida PNP, funcionamiento en red protegi-
da contra cortocircuitos de méx. 3 A; ondulacion residual max. 5 V.
WT45-P200S31: 10 ... 30 V CC, salida PNP, para detectar objetos con
superficies a alta temperatura > 800 °C, funcionamiento en red protegida
contra cortocircuitos de max. 3 A; ondulacién residual méx. 5 V.

Diagndstico de fallos

La tabla | muestra las medidas que hay que tomar cuando ya no estéa
indicado el funcionamiento del sensor.

Desmontaje y eliminacion

El sensor tiene que eliminarse siguiendo la normativa aplicable especi-
fica de cada pais. Los materiales valiosos que contenga (especialmente
metales nobles) deben ser eliminados considerando la opcion del reciclaje.

Mantenimiento

Los sensores SICK no precisan mantenimiento.
Aintervalos regulares, recqmendamos:

* Limpiar las superficies Gpticas externas )

* Comprobar las uniones roscadas y las conexiones.
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L+). CBETOAMOA NepeAaTuMKa OTKAOUAETCSA, MAU MOABAMPYETCA OTCYTCTBUE
06bekTa. A NpoBepKU GYHKLMOHMPOBAHWUS BOCTOAL3YIHTECH FpaduKamu
C. Ecav xapaKTep NoBEAEHNS NEPEKAOYAIOLLETO BLIXOAA HE COOTBETCTBYET
rpaguky C, npoBepbTe yeA0BMs NpuMeHeHns. Cu. pasaen «AnarHoctvka

HencnpaBHOCTEl».
WT45-Px5x, WT45-Rx5x: ¢ 060rpeBoM NepeaHero CTeKAa: MOLHOE
AVMHaMUYECKOE 0TONAEHKUE aBTOMATUYECKN BKAIOUAETCS U BbIKAIOYAETCA
B 3aBUCMMOCTH OT TeMnepartypbl okpyxatowlei cpeasl (10 ... 20 °C).
Motpebasemasn mowHocTb: WT45-Px5x: 250 MA, WT45-Rx5x: 6 BA

Mpubopsl ¢ 0cobbimuK cBOWCTBAMU

WT45-P200S03: 10 ... 60 B nocrt. Toka, PNP-BbIX0A, MS pacno3HaBaHus
00bEKTOB C 04eHb ropAYMMU NoBepxHocTamM (> 800 °C), paboTa B
3aLUMLLEHHON OT KOPOTKOTO 3aMblKaHUA CeTU MaKe. 3 A; octaTouHas
NyAbCALMA MaKe. 5 B,

WT45-R200S04: nepem. / NocT. ToK, pee, A pacno3HaBaHus 06bEKTOB C
04eHb ropsaunmMn nosepxHoctamu (> 800 °C).

WL45-P260S30: 10 ... 30 B nocr. Toka, PNP-BbIx0a, paboTta B 3aLUMLEHHOI
OT KOPOTKOTO 3aMblkaHWUA CETM Makc. 3 A; ocTaTouHas NyAbCaLMA MaKce.

5B

WT45-P200S31: 10 ... 30 B nocr. Toka, PNP-BbIXx0A, MS pacno3HaBaHus
06bLEKTOB € 04€Hb ropsuMMK nosepxHoctamu (> 800 °C), pabota B
3aLUMLLEHHOM OT KOPOTKOrO 3aMblKaHUs CeTM Makc. 3 A; octatouHas
nyAbCaUNA Makc. 5 Bgg.

AuarHocTuka HeMcnpaBHOCTEN

B tabauLie | nokasaHo, kakue Mepbl HyXHO NPEANPUHSATL, ECAM CEHCOPbI He
paborator.

AeMOoHTaX 1 yTUAU3aLUA

YTUAU3aLMIO CEHCOPOB CAEAYET NPOBOAUTL COTAGCHO HaUMOHaAbHbIM
npeAnucaHuaM no yTuausauuu. CI\eAYET CTPEMUTLCA K MOBTOPHOMY
MCMOAb30BAHMIO COAEPXALLUXCA B HUX MaTePUanoB (npe)KAe BCEro,
AParoLeHHbIX METAAOB).

TexobcayxuBaHue

DNatunku SICK He HyxAatOTCS B TEX0OCAYKMBAHNM.

PekomMeHayeTcs peryasipHo

* 0QuMLLATb ONTUYECKME OrPaHUUMBALOLLME NOBEPXHOCTHU

* NpoBepATb NPOYHOCTb PE3bOOBbIX U LUTEKEPHBIX COBAUHEHNIA
3anpeLlaercs BHOCUTb U3MEHEHNS B YCTPOMCTBA.

Mpaso Ha OWH6KM 1 BHECEHUE U3MEHEHWI COXPaHEHO. Yka3aHHble 3
CBOWCTBA M3AEAMS 1 TEXHUYECKME XaPAKTEPUCTUKM HE ABAAIOTCA rapaHThe.



