Fieldbus module
Quick start

Safety notes for Fieldbus module

* Read the operating instructions before commissioning.

* Connection, mounting, and setting may only be performed by trained
specialists.

Not a safety component in accordance with the EU Machinery Directive.
When commissioning, protect the device from moisture and
contamination.

« UL: Only for use in applications in accordance with NFPA 79. These devic-
es must be fused with a 1 A fuse that is suitable for 30 V DC. UL-listed
adapters with connecting cables are available.

Fieldbusmodule: IP Rating not evaluated by UL use at max. altitude
2000m, max. rel. humidity 80%, pollution degree 2

MLG-2: Enclosure Type 1, IP Rating not evaluated by UL

These operating instructions contain information required during the life
cycle of the sensor.

The operating instructions for the MLG-2 ProNet must always be available
and must be followed.

EtherCAT = 8018740

EtherNet/IP =8018742

PROFINET = 8018746

PROFIBUS = 8018748

CANopen = 8018744

Intended use

The fieldbus module is intended exclusively for use with the MLG-2 PRONET.
In the event of any other usage or modification to the MLG-2 (e.g. due to
opening the housing during mounting and electrical installation) or in the
event of changes made to the SICK software, any claims against SICK AG
under the warranty will be rendered void.

The Fieldbus module is not suitable for the following applications, among
others:

* As a safety device to protect persons, their hands, or other body parts
¢ Under water

¢ In explosive environments

¢ Qutdoors, without additional protection

Function and use

The Fieldbus module comprises the following components:
* Fieldbus module

Mounting

* Mount the plastic element to the MLG-2.

* Screw two pins to the fieldbus module.

» Slide the fieldbus module into the MLG-2.

» The fieldbus module can also be mounted rotated by 180 °.
» Tighten the hexagon socket screw to 0.5 Nm.

You can also mount the fieldbus module remotely (see Fig. G)

Remote mounting:

A quick fix holder can be used for remote mounting. The connection cable for
remote mounting must not be longer than 2.7m.

Electrical installation

?II cg)bles for the Fieldbus module are connected to the field module (see

ig. B).

The connections are used as follows (see fig. H):

* DEVICE: Receiver connection

* CONFIG: Notebook/PC connection for configuration

* BUSIN, BUS OUT: Ethernet connections for the fieldbus

* POWER: Power supply connection, sender synchronization, switching
output

Status indicators

The receiver has three LEDs on its front and a control panel with LEDs and
membrane keys on its rear. The LEDs and the control panel are located on
the connection side.

The teach-in process for the MLG-2 can be started by pressing the Teach
pushbutton.

The sggder has three LEDs on its front. The LEDs are located on the connec-
tion side.

The fieldbus module has six LEDs (see fig. I).

Commissioning

After mounting and electrical installation, the sender and receiver must be
aligned with each other. No objects should be located between the sender
and the receiver. The light path must be clear.

The yellow LED on the front of the receiver and the Alignment LED show the
rough alignment.

@- 3 Hz yellow

The yellow LED on the front flashes rapidly.

* Improve the alignment of the MLG-2.

©)

When the yellow LED and the Alignment LED go out, the MLG-2 is optimally
aligned.

With the MLG-2 ProNet, SOPAS ET will help you to align the device and
teach in the sensitivity (see operating instructions on www.sick.com).

* Now fix the position of the sender and receiver.

» Press the Teach pushbutton (< 1 s). The teach-in process can also be
initiated via SOPAS ET, the integrated web server, or the PLC.

v @- 1 Hzyellow

v The yellow LED on the front and the Alignment LED flash slowly.

If the teach-in process is successful, the yellow LED on the front and the

Alignment LED go out. The MLG-2 is operational.

If the teach-in process is unsuccessful, the Alignment and RS485/10Link

LEDs flash rapidly, as does the red LED on the front of the device.

* Check that the MLG-2 is correctly aligned, that the front screens are
clean and that there are no objects located in the light path.

* Then carry out the teach-in process again.

The MLG-2 is incorporated into the respective fieldbus. It supports process

data for cyclical communication and service data for acyclical communica-

tion. Device description files and function blocks are available for the

MLG-2 depending on the fieldbus system (see www.sick.com).

Configuration

The MLG-2 is configured using SOPAS ET.

Ethernet factory settings:

* Assigning of addresses active via DHCP

* Without DHCP server

¢ Static IP address: 192.168.200.100 (sub-net mask 255.255.255.0)
For information on this process, please read the SOPAS ET help file or the
“Configuration” chapter.

For PROFIBUS and CANopen:

Eight DIP switches are located under a cover in the fieldbus module. Use
these DIP switches to set the node ID/address and the baud rate
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Belgium/Luxembourg Poland
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China
Phone +86 20 2882 3600

Spain
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Germany Sweden
Phone +49 211 5301-301 Phone +46 10 110 10 00
Hong Kong Switzerland

Phone +852 2153 6300 Phone +41 41619 29 39
Hungary Taiwan

Phone +36 1371 2680 Phone +886 2 2375-6288
India Thailand

Phone +91 22 4033 8333 Phone +66 2645 0009
Israel Turkey

Phone +972 4 6881000 Phone +90 216 528 50 00
Italy United Arab Emirates
Phone +39 02 274341 Phone +971 4 88 65 878
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Phone +81 35309 2112
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Phone +52 472 748 9451 Phone +84 945452999
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SICK AG, Erwin-Sick-Strasse 1, D-79183 Waldkirch

Phone +44 1727 831121

Please find detailed addresses and further locations in all major industrial
nations at www.sick.com
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NFPA79 applications only.
Adapters providing field

wiring leads are available.

Refer to the product information.

of the MLG-2.
CANopen: Node IDs 1 to 63 can be set with DIP switches 1 to 6. If all six DIP
switches are off, then the node ID set using SOPAS ET or LSS is used.

DIP switches 6 5 4 3 2 1
Value in ON position 32 16 8 4 2 1
Value in OFF position 0 0 0 0 0 0

* Setnode ID in range 1 to 63 using DIP switches 1 to 6.
» Switch the supply voltage off and then on again.
The changed node ID is activated.

Baud rates 250 kbit/s, 500 kbit/s, or 1,000 kbit/s can be set with DIP
switches 7 and 8. If both of these DIP switches are off, then the baud rate
set using SOPAS ET or LSS is used.

DIP switches 8 7
SOPAS ET or LSS OFF OFF
250 kbit/s ON OFF
500 kbit/s OFF ON
1.000 kbit/s ON ON

PROFIBUS: Addresses 1 to 125 can be set with DIP switches 1 to 7 (DIP
switch 8 has the PB function “No_Add_Chg”").

DIP switches 7 6 5 4 3 2 1
Value in ON position 64 32 16 8 4 2 1

Value in OFF position 0 0 0 0 0 0 0

All DIP switches are set to O at the factory. If the address 0, 126, or 127 is
set with the DIP switches, then the address configured using SSA or

SOPAS ETiis used.

* Setdevice address in range 1to 125 using DIP switches 1to 7.
« Switch the supply voltage off and then on again.

The changed device address is activated.

Disassembly and disposal

The sensor must be disposed of according to the applicable country-specific
regulations. Efforts should be made during the disposal process to recycle
the constituent materials (particularly precious metals).

Maintenance

SICK sensors are maintenance-free.

We recommend doing the following regularly:

* Clean the external lens surfaces

* Check the screw connections and plug-in connections

No modifications may be made to devices.

Subject to change without notice. Specified product properties and
technical data are not written guarantees.

Feldbus-Module
Quickstart

Sicherheitshinweise Feldbus-Module

« Vor der Inbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen.

Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.

Kein Sicherheitsbauteil gemaR EU-Maschinenrichtlinie.

Gerét bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreinigung schiitzen.

UL: Nur zur Verwendung in Anwendungen gemaf NFPA 79. Diese Gerate

miissen mit einer fir 24V DC geeigneten 1A-Sicherung abgesichert

werden. Von UL gelistete Adapter mit Anschlusskabeln sind verfiigbar.

* Feldbusmodul: IP-Schutzart nicht bewertet nach UL Nutzung in max. Hohe
2000 m, max. relative Luftfeuchtigkeit 80%, Verschmutzungsgrad 2.

« Diese Betriebsanleitung enthélt Informationen, die wéhrend des Lebens-
zyklus des Sensors notwendig sind.

* Die Betriebsanleitung des Feldbus-Moduls muss stets verfiigbar sein und

beachtet werden.

EtherCAT = 8018739

EtherNet/IP= 8018741

PROFINET = 8018745

PROFIBUS = 8018747

CANopen =8018743

Bestimmungsgemaéafie Verwendung

Das Feldbus-Modul ist ausschlieflich fiir die Verwendung mit dem MLG-2

ProNet vorgesehen. .

Bei jeder anderen Verwendung sowie bei Anderungen am Feldbus-Modul

(z. B. durch Offnen des Geh&uses, auch im Rahmen von Montage und

Elektroinstallation) oder bei Anderungen an der SICK-Software erlischt ein

Gewahrleistungsanspruch gegeniiber der SICK AG.

Das Feldbus-Modul ist unter anderem fiir nachfolgende Verwendungen nicht

geeignet:

 Als Sicherheitsvorrichtung, um Personen, deren Hande oder andere
Korperteile zu schiitzen

* Unter Wasser

* In explosionsgefahrdeten Bereichen

* Im Aufenbereich ohne zusétzlichen Schutz

Funktion und Einsatz

Das Feldbus-Modul besteht aus folgenden Komponenten:
* Feldbusmodul

Montage

* Montieren Sie das Kunststoffelement an das MLG-2.

« Schrauben sie zwei Stifte an das Feldbus-Modul.

« Schieben Sie das Feldbus-Modul in das MLG-2 hinein.

* Das Feldbus-Modul kann auch um 180° gedreht montiert werden.

* Ziehen Sie die Innensechskantchraube mit 0,5 Nm an.

Sie kdnnen das Feldbus-Modul auRerdem abgesetzt montieren (siehe Abb.
G)

Abgesetzte Montage:

Fiir abgesetzte Montage kann ein Quick Fix halter verwendet werden. Das
Verbindungskabel bei abgesetzter Montage darf nicht langer wie 2,7m
haben.

Elektrische Installation

Alle Leitungen fiir das MLG-2 werden am Feldmodul angeschlossen (siehe

Abb. B).

Die Anschliisse haben folgende Verwendung (siehe Abb. H):

* DEVICE: Anschluss des Empféangers

* CONFIG: Anschluss eines Notebooks/PCs zu Konfiguration

¢ BUSIN, BUS OUT: Ethernet-Anschliisse fiir den Feldbus

¢ POWER: Anschluss der Spannungsversorgung, der Synchonisation des
Senders, Schaltausgang

Anzeigeelemente

Der Empfénger verfiigt auf der Vorderseite tiber drei LEDs und auf der
Rickseite iiber ein Bedienfeld mit LEDs und Folientasten. Die LEDs und das
Bedienfeld befinden sich an der Anschlussseite.

Das Teach-in des MLG-2 kann mit der Taste Teach gestartet werden.

Der Sender verfiigt auf der Vorderseite iiber drei LEDs. Die LEDs befinden
sich an der Anschlussseite.

Das Feldbusmodul verfiigt Giber sechs LEDs (siehe Abb. I).

Inbetriebnahme

Nach der Montage und der elektrischen Installation miissen der Sender
und der Empfénger aufeinander ausgerichtet werden. Zwischen Sender und
Empfénger darf sich kein Objekt befinden. Der Lichtweg muss frei sein.

Die gelbe LED an der Vorderseite des Empféngers und die LED Alignment
zeigen die grobe Ausrichtung an.

“@: 3 Hz Gelb

Die gelbe LED an der Vorderseite blinkt schnell.

* Richten Sie das MLG-2 genauer aus.

Wenn die gelbe LED und die LED Alignment erldschen, dann ist das MLG-2
optimal ausgerichtet.

Beim MLG-2 ProNet werden Sie von SOPAS ET beim Ausrichten und Teach-in
der Empfindlichkeit unterstiitzt (siche Betriebsanleitung auf www.sick.
com).

« Fixieren Sie anschlieBend die Position des Senders und des Empféngers.

* Driicken Sie die Taste Teach (<1 s). Teach-in kann auch {iber SOPAS ET,
den integrierten Webserver oder die SPS ausgelost werden.

v -@:- 1 Hz Gelb

v Die gelbe LED an der Vorderseite und die LED Alignment blinken
langsam.

Wenn der Teach-in-Prozess erfolgreich war, dann erléschen die gelbe LED an

der Vorderseite und die LED Alignment. Das MLG-2 ist betriebsbereit.

Schlagt der Teach-in-Prozess fehl, blinken die LEDs Alignment und RS-485/

|0-Link sowie die rote LED an der Geratevorderseite schnell.

 Priifen Sie, ob das MLG-2 korrekt ausgerichtet ist, ob die Frontscheiben
sauber sind und ob sich keine Objekte im Lichtweg befinden.

« Fihren Sie dann den Teach-in-Prozess erneut durch.

Das MLG-2 wird in den jeweiligen Feldbus eingebunden. Es unterstiitzt

Prozessdaten zur zyklischen Kommunikation und Servicedaten zur azyk-

lischen Kommunikation. Fiir das MLG-2 stehen je nach Feldbussystem Gera-

tebeschreibungsdateien und Funktionsbldcke zur Verfiigung (siehe

www.sick.com).

® MLG-2 Pro sender
@ MLG-2 ProNet receiver

@® MLG-2 Pro Sender
@ MLG-2 ProNet Empfénger

Female connector / Dose

Signal Meaning / Bedeutung
X+ Ethernet
RX+ Ethernet
X- Ethernet
RX- Ethernet
CONFIG pin assignment /
Pinbelegung CONFIG
Female connector / Dose
Pin | Signal Meaning / Bedeutung
1 X+ Ethernet
2 RX+ Ethernet
3 X- Ethernet
4 RX- Ethernet

BUS OUT pin assignment /
Pinbelegung BUS OUT

Female connector / Dose

Pin | Signal Meaning / Bedeutung
1 | X+ Ethernet
2 | RX+ Ethernet
3 | X- Ethernet
4 |RX- Ethernet
BUS IN pin assignment /
Pinbelegung BUS IN
Male connector / Stecker
4 5 3 Pin | Signal | Meaning / Bedeutung (F::rlg;/
1 |+ 24V supply voltage / Brown /
Versorgungsspannung Braun
2 | Sync_A | Synchronization / White /
Synchronisation Weif
1 2 3 M GND supply voltage / Blue /
GND-Versorgungsspannung | Blau
POWER pin assignment/ |4 |Q1 Switching output / Black /
Pinbelegung POWER Schaltausgang Schwarz
5 |Sync_B | Synchronization / Gray /
Synchronisation Grau
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( Mounting with the connections to the front side ® Unscrew the Torx T20 mounting screw  Montageschraube Torx T20 [dsen ® Mounting bracket
(@ Mounting with the connections to the rear side @ Pull the field module downwards and away @ Feldmodul nach unten wegziehen @M4x16 ®
3 Turn the field module by 180° ® Feldmodul um 180° drehen
® Montage mit den Anschliissen zur Vorderseite @ Insert the field module again @ Feldmodul wieder einstecken @ Haltewinkel
(@ Montage mit den Anschliissen zur Riickseite ® Tighten the mounting screw ® Montageschraube festdrehen @M4x16 40.6
(1.60) .
@ DIP-Schalter @ DIP switches
@ Fieldbus module fixing screw
(2 Openings for mounting pins c n " O e n®
® Befestigungsschraube Feldbusmodul p HOB
@ Offnungen fiir Montagestifte
Protection class Schutzklasse Classe de protection Classe de protecdo Classe di protezione Il (EN 61 140)
Enclosure rating Schutzart Indice de protection Tipo de protecdo Tipo di protezione IP 65 and IP 67 (EN 60 529)"
Ambient operating temperature Betriebsumgebungstemperatur Température de service Temperatura ambiente de funcionamento Temperatura ambientale di funzionamento -30...+55 °C
Supply voltage V. Versorgungsspannung U, Tension d'alimentation U, Tenséo de alimentagéo U, Tensione di alimentazione U, 24VDC +20 %2 *
Switching output Schaltausgang Sortie de commutation Saida de conexdo Uscita di commutazione Push/Pull?
Digital output, output current Digitalausgang Ausgangsstrom Sortie numérique courant de sortie Saida digital corrente de saida Uscita digitale per la corrente di uscita 100 mA?

Typical current consumption of sender

Stromaufnahme Sender typisch

Consommation électrique type de I'‘émetteur

Consumo tipico de corrente do emissor

Consumo di corrente emettitore tipico

40 mA + (0.1 mA x number of beams / number of beams) / 40 mA + (0,1 mA x Strahlanzahl / Strahlanzahl)

Maximum current consumption of sender

Stromaufnahme Sender maximal

Consommation électrique maximale de I'‘émetteur

Consumo méaximo de corrente do emissor

Consumo di corrente emettitore massimo

<55 mA + (0.1 mA x number of beams / number of beams) / <565 mA + (0,1 mA x Strahlanzahl / Strahlanzahl)

Current consumption of sender with triple simultaneous scan

Stromaufnahme Sender bei 3-fach Simultanscan

Consommation électrique de I'émetteur avec triple balayage simultané

Emissor do consumo de corrente com digitalizacdo simultanea tripla

Consumo di corrente emettitore con triplice
scansione simultanea

<100 mA + (0.1 mA x number of beams / number of beams) / <100 mA + (0,1 mA x Strahlanzahl / Strahlanzahl)

Typical current consumption of receiver

Stromaufnahme Empfanger typisch

Consommation électrique type du récepteur

Consumo tipico de corrente do receptor

Consumo di corrente ricevitore tipico

60 mA +(0.25 mA x number of beams / number of beams) / 60 mA + (0,25 mA x Strahlanzahl / Strahlanzahl)

Maximum current consumption of receiver

Stromaufnahme Empfanger maximal

Consommation électrique maximale du récepteur

Consumo méaximo de corrente do receptor

Consumo di corrente ricevitore massimo

<80 mA +(0.25 mA x number of beams / number of beams) / <80 mA + (0,25 mA x Strahlanzahl / Strahlanzahl)

Current consumption of receiver in sunlight-

resistant mode where a beam of 150 kix is sent to all receiver optics

Stromaufnahme Empfénger im sonnenlichtresistenten Modus bei Bestrahlung

aller Empfangsoptiken mit 150 kix

Consommation électrique du récepteur en
mode résistant a la lumiére solaire avec rayonnement de toutes les optiques de
réception avec 150 kix

com 150 kix

Consumo de corrente do receptor no modo
resistente a luz solar com irradiagao de todos os elementos Gpticos de recepgao

Consumo di corrente ricevitore in modalita
resistente ai raggi solari con irraggiamento di tutti i sensori ottici di ricezione con
150 Kix

<80 mA +(0.55 mA x number of beams / number of beams) / <80 mA + (0,55 mA x Strahlanzahl / Strahlanzahl)

Maximum current consumption of receiver - inrush current Stromaufnahme Empfénger Einschaltstrom Consommation électrique du récepteur courant de démarrage Consumo de corrente do receptor Corrente Consumo di corrente ricevitore corrente di attivazione 5 x current consumption / current consumption / 5 x Stromaufnahme / Stromaufnahme
de conexao

Typical current consumption of fieldbus module Stromaufnahme Feldbusmodul typisch Consommation électrique type du récepteur Consumo tipico de corrente do mddulo de barramento de campo Consumo di corrente modulo bus di campo tipico 115mA

Maximum current consumption of fieldbus module Stromaufnahme Feldbusmodul maximal Consommation électrique maximale du récepteur Consumo méaximo de corrente do mddulo de barramento de campo Consumo di corrente modulo bus di campo massimo <160 mA

Y Do not use light grid outdoors unless protected (condensation will form)

2 With 24 VDC and 25 °C ambient temperature

3 Class2

' Lichtgitter nicht ungeschiitzt im AuBenbereich ei

2 Bei 24 VDC und 25° C Umgebungstemperatur

3 Class2

bildung)

Y Ne pas mettre en ceuvre le rideau de détection sans protection en extérieur (formation
de condensation d‘eau)

2 Avec 24V CC et une température ambiante de 25 °C

3 Classe 2

3 Classe 2

" Nao utilizar a grade de luz sem protegao em exteriores (formagéo de condensado)
2 Com 24 VDC e temperatura ambiente de 25°

Y Non utilizzare all‘esterno la barriera ottica senza protezione (formazione di condensa)
2 Con 24 VDC e temperatura ambiente 25 °C
3 Class2



Konfiguration

Das MLG-2 wird mit Hilfe von SOPAS ET konfiguriert.

Werkseinstellungen Ethernet:

» Adressvergabe iiber DHCP aktiv

¢ Ohne DHCP-Server

* statische IP-Adresse: 192.168.200.100 (Subnetzmaske
255.255.255.0)

Lesen Sie hierzu die SOPAS ET-Hilfedatei oder in der Betriebsanleitung das

Kapitel ,Konfiguration”.

Fiir PROFIBUS und CANopen:

Am Feldbusmodul befinden sich unter einer Abdeckung acht DIP-Schalter.
Mit diesen DIP-Schaltern stellen Sie Node-ID / Adresse und Baudrate des
MLG-2 ein.

CANopen: Mit den DIP-Schaltern 1 bis 6 kann die Node-ID 1 bis 63
eingestellt werden. Stehen alle sechs DIP-Schalter auf off, wird die Node-ID
verwendet, die iiber SOPAS ET oder LSS eingestellt wurde.

DIP-Schalter 6 5 4 3 2 1
Wertigkeit in Position ON 32 16 8 4 2 1
Wertigkeit in Position OFF 0 0 0 0 0 0

* Node-ID im Bereich 1 bis 63 liber die DIP-Schalter 1 bis 6 einstellen
 \Versorgungsspannung aus- und wieder einschalten
Die gednderte Node-ID ist wirksam.

Mit den DIP-Schaltern 7 und 8 kénnen die Baudraten 250 kbit/s, 500
kbit/s oder 1.000 kbit/s eingestellt werden. Stehen diese beiden
DIP-Schalter auf off, wird die Baudrate verwendet, die iber SOPAS ET oder
LSS eingestellt wurde.

DIP-Schalter 8 7
SOPAS ET oder LSS OFF OFF
250 kbit/s ON OFF
500 kbit/s OFF ON
1.000 kbit/s ON ON

Profibus: Mit den DIP-Schaltern 1-7 kann die Adresse 1 bis 125 eingestellt
werden (DIP-Schalter 8 hat die PB-Funktion “No_Add_Chg”).

DIP-Schalter 7 6 5 4 3 2 1
4

Wertigkeit in 64 32 16 8 2 1
Position ON

Wertigkeit in 0 0 0 0 0 0 0
Position OFF

Werkseitig stehen alle DIP-Schalter auf 0. Wenn die Adresse 0, 126 oder

127 mit den DIP-Schaltern eingestellt ist, dann wird die iiber SSA oder

SOPAS ET konfigurierte Adresse verwendet.

* Gerateadresse im Bereich 1 bis 125 {iber die DIP-Schalter 1 bis 7
einstellen

* Versorgungssspannung aus- und wieder einschalten

Die gednderte Gerateadresse ist wirksam.

Demontage und Entsorgung

Die Entsorgung des Sensors hat gemaf den l&nderspezifisch anwendbaren
Vorschriften zu erfolgen. Fir die enthaltenen Wertstoffe (insbesondere
Edelmetalle) istim Rahmen der Entsorgung eine Verwertung anzustreben.

Wartung

SICK-Sensoren sind wartungsfrei.

Wir empfehlen, in regelméaRigen Abstdnden

 die optischen Grenzflachen zu reinigen
 Verschraubungen und Steckverbindungen zu iiberpriifen

Veranderungen an Geraten diirfen nicht vorgenommen werden.

Irrtiimer und Anderungen vorbehalten. Angegebene Produkteigenschaften
und technische Daten stellen keine Garantieerkl&rung dar.

Module de bus de terrain
Quickstart

Consignes de sécurité Module de bus de terrain

« Lire la notice d'instruction avant la mise en service.

 Confier le raccordement, le montage et le réglage uniquement a un
personnel spécialisé.

« |Ine s'agit pas d’un composant de sécurité au sens de la directive

machines CE.

Protéger I'appareil contre 'humidité et les impuretés lors de la mise en

service.

UL : utilisation uniquement pour des applications selon la NFPA 79.

Ces appareils doivent étre protégés avec un fusible de 1 A adapté a du

courant de 30 V CC. Des adaptateurs listés UL avec cables de connexion

sont disponibles. Enclosure type 1.

Module de bus de terrain : indice de protection IP non évalué selon

UL, avec une utilisation a une altitude de 2000 m max., une humidité

relative de I'air de 80 % max., et un degré d’encrassement de 2

MLG-2 : boitier de type 1, indice de protection IP non évalué selon UL

Cette notice d’instruction contient des informations nécessaires pendant

toute la durée de vie du capteur.

La notice d’instruction du MLG-2 ProNet doit toujours étre disponible et

observée.

EtherCAT = 8018740

EtherNet/IP = 8018742

PROFINET = 8018746

PROFIBUS = 8018748

CANopen = 8018744

Utilisation conforme

Le module de bus de terrain est exclusivement destiné a I'utilisation avec le

MLG-2 ProNet.

En cas de toute autre utilisation ou de modification du Module de bus de

terrain (par ex. en ouvrant le boitier, méme dans le cadre du montage et de

I'installation électrique) ou en cas de modification du logiciel SICK, toutes

les garanties de SICK AG seront annulées.

Le MLG-2 ne convient pas aux usages suivants (entre autres) :

« Utilisation en tant que dispositifs de protection dans le but de protéger
des personnes, leurs mains ou d’autres parties du corps

« Utilisation sous I'eau

« Utilisation dans des zones explosives

« Utilisation en extérieur sans protection supplémentaire

Fonctionnement et utilisation

Le Module de bus de terrain comporte les composants suivants :
¢ Module de bus de terrain

Montage

« Assembler I'élément plastique a la MLG-2.

» Dévissez deux broches au module de bus de terrain.

 Faites glisser le module de bus de terrain dans le MLG-2.

* Le module de bus de terrain peut étre monté en rotation de 180 °.

« Serrez la Innensechskantchraube avec 0,5 Nm.

Vous pouvez également le module bus de terrain déposé de montage (voir
Fig. G)

Installation a distance:

Pour le montage a distance d’un support de Quick Fix peut étre utilisé. Le
cable de raccordement pour I'installation a distance ne peut pas avoir plus
de2.7m.

Installation électrique

Tous les cables du Module de bus de terrain sont raccordés au module de
terrain (voir fig. B).
RoIe des raccordements (v0|rf|g H):
DEVICE : raccordement du récepteur
 CONFIG : raccordement d’un ordinateur portable / PC pour la configu-

ration

BUS IN, BUS OUT : raccordements Ethernet du bus de terrain

POWER : raccordement de I'alimentation électrique, de la synchronisa-
tion de I'émetteur, sortie de commutation

Indicateurs

Le récepteur est équipé sur le coté avant de trois LED et au dos d’un
panneau de commande avec des LED et un clavier tactile. Les LED et le
panneau de commande se trouvent du c6té raccordement.
L'apprentissage du MLG-2 peut étre démarré a I'aide de la touche Teach.
L'émetteur dispose de trois LED sur le cdté avant. Les LED se trouvent du
c6té raccordement.

Le module de bus de terrain dispose de six LED (voir fig. I).

Mise en service

Apreés le montage et I'installation électrique, il est nécessaire d’aligner
I'émetteur et le récepteur entre eux. Aucun objet ne doit se trouver entre
I'émetteur et le récepteur. Le parcours de la lumiére doit étre libre.

La LED jaune sur le coté avant du récepteur et la LED Alignment indiquent
I'alignement grossier.

“@: 3 Hzjaune

La LED jaune sur le coté avant clignote rapidement.

« Alignez avec plus de précision le MLG-2.

(@]

Lorsque la diode jaune et la diode Alignment s’éteignent, le MLG-2 est alors
aligné de maniére optimale.

Dans le cas du MLG-2 ProNet, le logiciel SOPAS ET vous assiste lors de

I’alignement et de la programmation (apprentissage) de la sensibilité

(voir notice d’instruction sur www.sick.com).

« Fixez ensuite I'émetteur et le récepteur en position.

 Appuyez sur la touche Teach (< 1 s).Lapprentissage peut également
étre déclenché via SOPAS ET, le serveur web intégré ou I'automate
programmable industriel.

v @ 1 Hzjaune

v La LED jaune sur le coté avant et la LED Alignment clignotent lentement.

SiI'apprentissage a réussi, la LED jaune sur le c6té avant et la LED Align-

ment s'éteignent. Le MLG-2 est prét a fonctionner.

Sil'apprentissage a échoué, les LED Alignment et RS-485 / 10-Link ainsi

que la LED rouge surle c6té avant de I'appareil clignotent rapidement.

* Controlez si le MLG-2 est correctement aligné, si les vitres frontales sont
propres et si aucun objet ne se trouve dans le faisceau lumineux.

* Exécutez ensuite de nouveau le processus d’apprentissage.

Le MLG-2 est relié au bus de terrain correspondant. Les données de proces-

sus sont prises en charge pour la communication cyclique et les données de

service pour la communication acyclique. Pour le MLG-2, selon le systeme

de bus de terrain, des fichiers de description des appareils et des blocs de

fonction sont disponibles (voir www.sick.com).

Configuration

Le MLG-2 est configuré a I'aide de SOPAS ET.

Configuration usine Ethernet :

* Attribution d’adresse via DHCP actif

 Pas de serveur DHCP

« Adresse IP statique : 192.168.200.100 (masque de sous-réseau
255.255.255.0)

Lisez a cet effet le fichier d’aide SOPAS ET ou consultez le chapitre

« Configuration » de la notice d’instruction.

Pour PROFIBUS et CANopen :

Le module de bus de terrain comprend huit commutateurs DIP placés sous
un couvercle. Ces commutateurs DIP permettent de régler le Node-ID /
I'adresse et le débit en bauds du MLG-2.

CANopen : les commutateurs DIP 1 & 6 permettent de régler le Node-ID 1
a 63. Si ces six commutateurs DIP sont tous sur OFF, le Node-ID ayant été
réglé via SOPAS ET ou LSS est utilisé.

Commutateur DIP 6 5 4 3 2 1
Valeur en position ON 32 16 8 4 2 1

Valeur en position OFF 0 0 0 0 0 0

* Régler le Node-ID dans la plage de 1 a 63 au moyen des commutateurs
DIP1a6.
 Désactiver et activer de nouveau la tension d’alimentation.

Le Node-ID modifié s’applique.

Les commutateurs DIP 7 et 8 permettent de régler les débits en bauds 250
kbits/s, 500 kbits/s ou 1 000 kbits/s Si ces deux commutateurs DIP sont
sur OFF, la vitesse de transmission ayant été réglée via SOPAS ET ou LSS
est utilisée.

Commutateur DIP 8 7
SOPAS ET ou LSS OFF OFF
250 kbits/s ON OFF
500 kbits/s OFF ON
1.000 kbits/s ON ON

Profibus : les commutateurs DIP 1 a 7 permettent de régler I'adresse 1 a
125 (Le commutateur DIP 8 a la fonction « No_Add_Chg ».).

Commutateur DIP 7 6 5 4 3 2 1
Valeur en position ON 64 32 16 8 4 2 1
0 0 0 0

Valeur en position 0 0 0
OFF

Tous les commutateurs DIP sont réglés sur 0 par défaut. Si I'adresse 0,

126 ou 127 est réglée au moyen des commutateurs DIP, alors I'adresse

configurée via SSA ou SOPAS ET est utilisée.

* Régler 'adresse de I'appareil dans la plage de 1 a 125 au moyen des
commutateursDIP 14 7.

« Désactiver et activer de nouveau la tension d’alimentation.

L'adresse modifiée s’applique.

Démontage et mise au rebut

La mise au rebut du capteur doit respecter la réglementation nationale en
vigueur. Dans le cadre de la mise au rebut, veiller a recycler les matériaux
(notamment les métaux précieux).

Maintenance

Les capteurs SICK ne nécessitent aucune maintenance.

Nous vous recommandons de procéder réguliérement

* au nettoyage des surfaces optiques

* au controle des vissages et des connexions enfichables

Ne procéder a aucune modification sur les appareils.

SuJet a modification sans préavis. Les caractéristiques du produit et tech-
niques fournies ne sont pas une déclaration de garantie.

Mddulo de barramento de campo
Inicio rapido
Indlcagoes de seguranga Mddulo de barramento de campo

Ler o manual de instrugdes antes da colocagdo em operagao.
* Aconexdo, a montagem e o ajuste devem ser executados somente por
pessoal técnico qualificado.
* 0s componentes de seguranca ndo se encontram em conformidade
com a Diretriz de Maquinas Europeia.
Durante a colocacdo em operacao, manter o aparelho protegido contra
impurezas e umidade.
* UL: Somente na utilizagao em aplicagdes de acordo com NFPA 79.
Estes aparelhos devem ser protegidos com um fusivel 1A, adequado
para 30 V DC. Estdo disponiveis adaptadores listados pela UL com
cabos de conexao. Enclosure type 1.
Médulo de barramento de campo: tipo de protecao IP ndo avaliado
segundo UL, uso na altura max. 2000 m, umidade relativa do ar max.
80%, grau de sujeira 2
MLG-2: tipo de carcaca 1, tipo de protecdo IP ndo avaliado segundo UL
Este manual de instrugdes contém informagdes necessérias para toda
a vida (til do sensor.
Este manual de instrugdes do MLG-2 deve estar sempre disponivel
e deve ser respeitado.
EtherCAT = 8018740
EtherNet/IP = 8018742
PROFINET = 8018746
PROFIBUS = 8018748
CANopen = 8018744

Utilizacdo adequada para a finalidade prevista

0 médulo de barramento de campo esta previsto exclusivamente para uso

com o MLG-2 PRONET.

Qualquer outra utilizagdo, bem como alteragdes feitas no Mddulo de

barramento de campo(p. ex., através da abertura da carcaga, inclusive na

montagem ou instalacao elétrica) ou no software SICK resulta na anulagdo

do direito a garantia pela SICK AG.

0 Médulo de barramento de campondo é apropriada, entre outras, para as

seguintes formas de uso:

» Como dispositivo de seguranca, para proteger pessoas e as suas maos
ou outras partes do corpo

* mergulhada em agua

¢ em areas com risco de explosdo

* No exterior, sem prote¢ao adicional

Funcionamento e uso

0 Médulo de barramento de campoé composto pelos seguintes compo-
nentes:
¢ Méddulo de barramento de campo

A presenca de um objeto entre os elementos emissores e 0s receptores.

Montagem

¢ Montar o elemento de plastico com a MLG-2.

¢ Desapertar os dois pinos para 0 mddulo de bus de campo.

¢ Deslize 0 mddulo de bus de campo para 0 MLG-2.

¢ 0 madulo de bus de campo pode ser montado com rotagdo de 180 °.
» Aperte o Innensechskantchraube com 0,5 Nm.

Vocé pode fieldbus mGdulo também deposto mount (ver Fig. G)

Ainstalagado remota:

Para a montagem remota de um suporte Quick Fix pode ser usado. O cabo
de ligacdo para a instalagdo remota nao pode ter mais do que 2,7 m.

Instalagéo elétrica

Todos os cabos para 0 Médulo de barramento de camposao ligados ao

médulo de campo (ver Fig. B).

As conexdes tém a seguinte aplicagdo (ver Fig. H):

* DEVICE: conexdo do receptor

* CONFIG: conexao de um Notebook/PC para configuragao

* BUS IN, BUS OUT: conexdes Ethernet para o barramento de campo

* POWER: conexdo da alimentacéo de tenséo, da sincronizagdo do
emissor, saida de comutagéo

Elementos de sinalizagao

0 receptor dispde de trés LEDs no lado anterior e de um painel de controle
com LEDs e teclas de membrana no lado posterior. Os LEDs e o painel de
controle se encontram no lado de conex&o.

0 teach-in do MLG-2 pode ser iniciado com a tecla Teach .

0 emissor dispde de trés LEDs no lado anterior. Os LEDs se encontram no
lado de conexdo.

0 mddulo de barramento de campo dispde de seis LEDs (ver Fig. I).

Colocagao em operacao

Apds a montagem e a instalacdo elétrica, 0 emissor e o receptor tém que
ser alinhados um em relacdo ao outro. Nao pode haver um objeto entre 0
emissor e 0 receptor. A trajetéria de luz deve estar livre.

0 LED amarelo no lado anterior do receptor e o LED Alignment indicam o

alinhamento aproximado.

J@% 3 Hz amarelo

0 LED amarelo no lado da frente pisca rapidamente.

* Alinhe 0 MLG-2 de forma precisa.

O

Quando o LED amarelo e o LED Alignment se apagarem, o MLG-2 estara

perfeitamente alinhado.

No MLG-2 ProNet, vocé é auxiliado pelo SOPAS ET durante o alinhamen-

to e teach-in da sensibilidade (ver manual de instrucées em www.sick.

com).

* Em seguida, fixe a posicdo do emissor e do receptor.

¢ Pressione a tecla Teach (<1 s).0 teach-in pode ser ativado através do
SOPAS ET, do webserver integrado ou do CLP.

v @ 1 Hzamarelo

v/ 0 LED amarelo no lado anterior e o LED Alignment estdo lentamente
intermitentes.

Se 0 processo teach-in foi bem sucedido, entdo, o LED amarelo no lado

anterior e 0 LED Alignment apagam. O MLG-2 estda operacional.

Se o0 processo teach-in falhar, os LEDs Alignment e 0 RS-485 / 10-Link, bem

como o LED vermelho ficam intermitentes no lado anterior do aparelho.

« Verifique se 0 MLG-2 estéa alinhado corretamente, se os vidros frontais
estdo limpos e se ndo ha objetos na trajetdria da luz.

* De seguida, execute 0 processo de teach-in novamente.

0 MLG-2 é integrado no respetivo barramento de campo. Ele suporta os

dados do processo em relagdo a comunicagdo e dados de servigo ciclicos

para comunicagao aciclica. Estdo disponiveis arquivos de descri¢do do

aparelho e blocos de fungdo para o MLG-2, dependendo do sistema de

barramento de campo (ver www.sick.com).

Configuragao

0 MLG-2 é configurado através do SOPAS ET.

Ajustes de fabrica Ethernet:

* Atribuicao de endereco através de DHPC ativa

* Sem servidor DHPC

 endereco IP estatico: 192.168.200.100 (mascara de sub-rede
255.255.255.0)

Para o efeito, leia 0 arquivo de ajuda ET do SOPAS ou o capitulo “Configura-

¢do” do manual de instrucoes.

Para PROFIBUS e CANopen:

No médulo de barramento de campo, encontra-se em baixo de uma tampa
oito interruptores DIP. Com estes interruptores DIP, vocé configura o ID do
né / endereco e a taxa de transmisséo do

MLG-2.

CANopen: com 0s interruptores DIP 1 a 6 é possivel conflgurar olDdond 1
a 63. Se todos os seis interruptores DIP estiverem em off, é usado o ID de
nd que foi configurado através de SOPAS ET ou LSS.

Interruptor DIP 6 5 4 3 2 1
Valéncia na posi¢do ON 32 16 8 4 2 1
Valéncia na posicdo OFF 0 0 0 0 0 0

« Configurar o ID de nd na faixa de 1 a 63 através do interruptor DIP 1 a 6
» Desligar e ligar novamente a tenséo de alimentacao
01D de né modificado fica efetivo.

Com os interruptores DIP 7 e 8, podem ser configuradas as taxas de trans-
missdo 250 kbit/s, 500 kbit/s ou 1.000 kbit/s. Se ambos os interruptores
DIP estiverem em off, é usada taxa Baud que foi configurada através de
SOPAS ET ou LSS.

Interruptor DIP 8 7

SOPAS ET ou LSS OFF OFF
250 kbit/s ON OFF
500 kbit/s OFF ON
1.000 kbit/s ON ON

Profibus: com os interruptores DIP 1-7 é possivel configurar o endereco 1 a
125 (interruptor DIP 8 tem a fungdo PB “No_Add_Chg”).

InterruptorDIP 7 6 5 4 3 2 1
Valéncia na posicdo 64 32 16 8 4 2 1
ON

Valéncia na posicdo 0 0 0 0 0 0 0
OFF

Como ajuste de fabrica, todos os interruptores DIP estdo em 0. Se 0

endereco estiver ajustado como 0, 126 ou 127 com os interruptores DIP,

entdo é usado o enderego configurado através de SSA ou SOPAS ET.

« Configurar o endereco do aparelho na faixa de 1 a 125 através do
interruptorDIP 1a 7

» Desligar e ligar novamente a tenséo de alimentacao

0 endereco do aparelho modificado fica efetivo.

Desmontagem e descarte

0 descarte do sensor deve ser efetuado de acordo com as normas aplica-
veis especificas de cada pais. No ambito do descarte, deve-se procurar

0 aproveitamento dos materiais reciclaveis contidos (principalmente dos
metais nobres).

Manutencao

Os sensores SICK ndo requerem manutencéo.

Recomendamos que se efetue em intervalos regulares

¢ uma limpeza das superficies pticas

* uma verificagdo das conexdes roscadas e dos conectores

Nao sdo permitidas modificacdes no aparelho.

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio. As propriedades do produto e os da-

dos técnicos especificados ndo constituem nenhum certificado de garantia.

Modulo bus di campo
Awio rapido

Avvertenze di sicurezza Modulo bus di campo

* Prima della messa in funzione leggere le istruzioni per I'uso.

* Collegamento, montaggio e regolazione solo a cura di personale tecnico
specializzato.

* Nessun componente di sicurezza ai sensi della direttiva macchine UE.

« Alla messa in funzione proteggere I'apparecchio dall’umidita e dalla
sporcizia.

» UL: solo per I'utilizzo in applicazioni ai sensi di NFPA 79. Questi
dispositivi devono essere messi in sicurezza con un fusibile 1A adatto
all'alimentazione elettrica 30 V DC. Sono disponibili gli adattatori con
cavo di collegamento elencati da UL. Enclosure type 1.

* Modulo bus di campo: grado di protezione IP non valutato secondo
utilizzo UL a max. 2000 m altezza, max. 80% umidita relativa dell’aria,
grado di imbrattamento 2

* MLG-2: tipo di alloggiamento 1, grado di protezione IP non valutato
secondo UL

* Le presenti istruzioni per I'uso contengono informazioni necessarie
durante il ciclo di vita del sensore.

* Leistruzioni perI'uso della barriera ottica Modulo bus di campo devono

essere sempre disponibili e rispettate.

EtherCAT = 8018740

EtherNet/IP =8018742

PROFINET = 8018746

PROFIBUS = 8018748

CANopen = 8018744

Uso conforme alle disposizioni

Il modulo bus di campo & destinato esclusivamente all'impiego con MLG-2

PRONET.

In caso di qualsiasi altro impiego o di modifiche apportate alla barriera

ottica MLG-2 (ad es. apertura dell’alloggiamento, anche in fase di montag-

gio e installazione elettrica) o di modifiche del software SICK, decade ogni

eventuale rivalsa di garanzia nei confronti di SICK AG.

La barriera ottica MLG-2 non & idonea, fra I'altro, per i seguenti impieghi:

* Come dispositivo di sicurezza per proteggere persone, mani o altre parti
del corpo

* Sott’'acqua

« In aree con pericolo di esplosione

« All'esterno senza protezione supplementare

Funzioni e impieghi

La barriera ottica Modulo bus di campo €& costituita dai seguenti componenti
(vedere Fig. A):

¢ Modulo bus di campo

Montaggio
Montare I'elemento di plastica per la MLG-2.
Svitare due perni per il modulo bus di campo.
Far scorrere il modulo bus di campo nella MLG-2.
I modulo fieldbus puo essere montato ruotato di 180 °.
h Serrare il Innensechskantchraube con 0,5 Nm.
possibile bus di campo modulo anche deposto monte (vedi Fig. G)

E

Installazione remota:

Per il montaggio a distanza una staffa Quick Fix puo essere utilizzato. Il cavo
di collegamento per I'installazione remota non pu0 avere piti di 2,7 milioni.

Installazione elettrica

Tutti i cavi della barriera ottica Modulo bus di campovengono collegati al

modulo di campo (vedere Fig. B).

| collegamenti hanno il seguente impiego (vedere Fig. H):

* DEVICE: collegamento del ricevitore

* CONFIG: collegamento di un Notebook/PC per la configurazione

* BUSIN, BUS OUT: collegamenti Ethernet per il bus di campo

* POWER: collegamento dell’alimentazione elettrica, della sincronizzazione
dell’emettitore, uscita di commutazione

Elementi di visualizzazione

Il ricevitore & dotato di tre LED sul lato anteriore e di un pannello di coman-
do con LED e tasti a sfioramento sul lato posteriore. | LED e il pannello di
comando si trovano dal lato di collegamento.

Il teach-in della barriera ottica MLG-2 puo essere avviato con il tasto Teach.
L'emettitore ha tre LED sul lato anteriore. | LED si trovano dal lato di colle-
gamento.

Il modulo bus di campo ha sei LED (vedere Fig. I).

Messa in funzione

Dopo il montaggio e I'installazione elettrica emettitore e ricevitore devono
essere allineati I'uno rispetto all’altro. Tra emettitore e ricevitore non deve
trovarsi alcun oggetto. Il passaggio dei raggi ottici deve essere libero.

Il LED giallo sul lato anteriore del ricevitore e il LED Alignment indicano
I'allineamento di massima.

@ 3 Hz giallo

Il LED giallo sul lato anteriore lampeggia velocemente.

« Correggere con pil precisione I'allineamento di MLG-2.

O

Seil LED giallo e il LED Alignment si spengono, I'allineamento di MLG-2

¢ ottimale.

Nella barriera ottica MLG-2 ProNet I'allineamento e il teach-in della
sensibilita sono supportati da SOPAS ET (vedere Istruzioni d’uso in
www.sick.com).
« Fissare infine la posizione di emettitore e ricevitore.
« Premere il tasto Teach (<1 s).Il teach-in puo essere avviato tramite

SOPAS ET, il server web integrato o il PLC.
v @ 1 Hzgiallo
v I LED giallo sul lato anteriore e il LED Alignment lampeggiano lentamente.
Se il processo di teach-in ha avuto esito positivo, si spengono il LED giallo
sul lato anteriore e il LED Alignment. La barriera ottica MLG-2 & pronta per
il funzionamento.
Se il processo di teach-in ha esito negativo, i LED Alignment e RS-485/
10-Link e il LED rosso sul lato anteriore del dispositivo lampeggiano
rapidamente.
* Controllare se la barriera ottica MLG-2 & correttamente allineata, se

le lenti anteriori sono pulite e se il passaggio dei raggi ottici & libero.
* Ripetere il processo di teach-in.
La barriera ottica MLG-2 viene collegata al rispettivo bus di campo.
Quest'ultimo supporta i dati di processo per la comunicazione ciclica e i
dati di servizio per la comunicazione aciclica. Per la barriera ottica MLG-2
sono disponibili, a seconda del sistema bus di campo, file di descrizione
dispositivo e blocchi funzioni (vedere www.sick.com).

Configurazione

La barriera ottica MLG-2 viene configurata con I'ausilio di SOPAS ET.

Impostazioni di fabbrica Ethernet:

* assegnazione dell'indirizzo tramite DHCP attivo

* Senza server DHCP

* Indirizzo IP statico: 192.168.200.100 (sottomaschera di rete
255.255.255.0)

Leggere a tal fine il file di aiuto SOPAS ET o il capitolo “Configurazione” nelle

istruzioni per I'uso.

Per PROFIBUS e CANopen:

Sul modulo bus di campo si trovano sotto alla copertura otto interruttori
DIP. Con questi interruttori DIP regolate Node-ID / indirizzo e velocita di
trasmissione di MLG-2.

CANopen: con gli interruttori DIP da 1a 6 si puo regolare la Node-ID da 1
a 63. Se tutti i sei interruttori DIP sono su off, si usa la Node-ID che é stata
regolata tramite SOPAS ET o LSS.

Interruttore DIP 6 5 4 3 2 1
Valenza in posizione ON 32 16 8 4 2 1
Valenza in posizione OFF 0 0 0 0 0 0

* Regolare Node-ID nel campo da 1 a 63 tramite gli interruttori DIP da 1
ab

* Spegnere e riaccendere la tensione di alimentazione

La Node-ID modificata ¢ attiva.

Con gli interruttori DIP 7 e 8 & possibile regolare le velocita di trasmissione a
250 kbit/s, 500 kbit/s 0 1.000 kbit/s. Se entrambi gli interruttori DIP sono
su off, si usa la velocita di trasmissione che & stata regolata tramite SOPAS
ETo LSS

Interruttore DIP 8 7
SOPAS ET0 LSS OFF OFF
250 kbit/s ON OFF
500 kbit/s OFF ON
1.000 kbit/s ON ON

Profibus: con gli interruttori DIP 1-7 & p055|blle regolare 'indirizzo da 1 a
125 (Vinterruttore DIP 8 ha la funzione PB “No_Add_Chg").

Interruttore DIP 7 6 5 4 3 2 1
Valenza in posizione 64 32 16 8 4 2 1
ON

Valenza in posizione 0 0 0 0 0 0 0
OFF

Tutti gli interruttori DIP vengono forniti su 0. Se I'indirizzo 0, 126 0 127 &

regolato con gli interruttori DIP, allora I'indirizzo configurato & utilizzabile

attraverso SSA o SOPAS ET.

« Indirizzo dispositivi nel campo da 1 a 125 tramite gli interruttori DIP da
la7

* Spegnere e riaccendere la tensione di alimentazione

Lindirizzo dispositivo modificato ¢ attivo.

Smontaggio e smaltimento

Lo smaltimento del sensore deve avvenire conformemente alle direttive
previste specificatamente dal paese. Per i materiali riciclabili in esso
contenuti (in particolare metalli nobili) si auspica un riciclaggio nell’ambito
dello smaltimento.

Manutenzione

I sensori SICK sono esenti da manutenzione.
Aintervalli regolari si consiglia di

* pulire le superfici limite ottiche

« Verificare i collegamenti a vite e gli innesti a spina
Non é consentito effettuare modifiche agli apparecchi.

Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso. Le proprieta del prodotto e
le schede tecniche indicate non costituiscono una dichiarazione di garanzia.
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* Connection, mounting, and setting may only be performed by trained 6 6
specialists. TX- Ethernet 3 |- Ethernet
* Not a safety component in accordance with the EU Machinery Directive. RX- Ethernet 4 |Rx- Ethernet
* When commissioning, protect the device from moisture and -
contamination.
« UL: Only for use in applications in accordance with NFPA 79. These devic- , . . )
es must be fused with a 1 A fuse that is suitable for 30 V DC. UL-listed CONFIG pin assignment / BUS IN pin assignment / | & =
adapters with connecting cables are available. u Pinbelegung CONFIG Pinbelegung BUS IN . S
* Fieldbusmodule: IP Rating not evaluated by UL use at max. altitude I e u s m o u e |
2000m, max. rel. humidity 80%, pollution degree 2 ] Female connector / Dose Male connector / Stecker ~&
¢ MLG-2: Enclosure Type 1, IP Rating not evaluated by UL ] - - - 5 ol SR 6
« These operating instructions contain information required during the life Pin_| Signal Meaning / Bedeutung 4 3 |Pin [Signal |Meaning/ Bedeutung F:rgé/ ; j
cycle of the sensor. % 1 [+ Ethernet ¢ g
« The operating instructions for the MLG-2 ProNet must always be available 3 R Ethernet L+ 24V supply voltage / Brown / ,4 ,4
and must be followed. Erme Versorgungsspannung Braun ,{7 % | %
* EtherCAT=8018740 Phone. 4613 9457 0600 Phone: 164 415 0459 ® 3 - Ethernet Sync_A | Synchronization / White / [ - -
. = N - et . [ Tl
. Eg]oeg\‘,\?g-lf 8()81()81;347612 :ﬁ;"ea +43 22 36 62 28 80 Boowd 47 67 8150 00 4 RX- Ethernet Synchronisation Weifl Q \l ]
* PROFIBUS = 8018748 P35S 1Re et oo Phone. 148 22 539 4100 1 2 M GND supply voltage / Blue / i N
« CANopen = 8018744 Brazil Romania GND-Versorgungsspannung | Blau i
22:233*55 113215-4900 :::;‘fa +40356 171 120 BUS OUT pin assignment / POWER pin assignment / 4 o1 Switching output / Black / ! i N =
Phone +1 905 771 14 44 Phone +7 495 775 05 30 ® Pinbelegung BUS OUT Pinbelegung POWER Schaltausgang Schwarz L
Czech Republic Singapore =]
Intended use z::;lge +420 2 57 91 18 50 ::Lovliifs 67443732 Sync_B | Synchronization / Gray/ | _ E
The fieldbus module is intended exclusively for use with the MLG-2 PRONET. Phone +56 2 2274 7430 Phone +421 482 901201 Synchronisation Grau Wl
In the event of any other usage or modification to the MLG-2 (e.g. due to ir 18620 2852 3600 Brovenia 486 591 788 49 <
opening the housing during mounting and electrical installation) or in the Denmark South Africa
event of changes made to the SICK software, any claims against SICK AG Phone 4545826400 o T 114723733
under the warranty will be rendered void. I;hone +358.92515 800 :ho.ne +82 2 786 6321
The Fieldbus module is not suitable for the following applications, amon Phone +33 164 62 35 00 Phone +34 93 480 31 00 _— _—
others: g g gﬁZr::anzAg s om0 g\’:l:e::en+46 1101000 @ MLG-2 Pro sender @ MLG-2 Pro Sender @ QuickFix bracket ® QuickFix-Halterungen
. ﬁs g safetty device to protect persons, their hands, or other body parts Hongong Swizerana % MLG-2 ProNet receiver % MLG-2 ProNet Empfanger
° Underwater one one Fieldbus module Feldbusmodul
* Inexplosive environments Phos™, 36 1371 2680 Frore! 18862 23756288
* Qutdoors, without additional protection India > 405 8333 Thalland = o0s
. I:f'\gﬁle +972 4 6881000 ;‘;‘?:ey +90 21§ 528 50 00
FunCtlon and use gﬁgjyne +39 02 274341 g:\]fotgg A+’S‘7)1Eg‘l8ra8‘255 878 E F G H
The Fieldbus module comprises the following components: HRa 135300 2112 P N eTy7 831121
¢ Fieldbus module Eiﬁz;:'ie 03 8080 7425 éié\::mﬂ 800 325 7425 - = - g
Phone +52 472 748 9451 Phone +84 945452999 177 [90] O
Mountlng sﬁ;’r‘\:ﬂi’g’f 30 2044 000 =
* Mount the plastic element to the MLG-2. SICKAG, Erwin-Sick-Strasse 1, D-79183 Waldkirch 2 (3_27)
* Screw two pins to the fieldbus module. Please find detailed addresses and further locations in all major industrial £ :
 Slide the fieldbus module into the MLG-2. nations at www.sick.com @
» The fieldbus module can also be mounted rotated by 180 °.
« Tighten the hexagon socket screw to 0.5 Nm. N~ 0
You can also mount the fieldbus module remotely (see Fig. G) C € %(@ ] 'E,'
_ @ ST @® @3@6 ®
Remote mounting: & Z
NFPA79 applicati Iy.
A quick fix holder can be used for remote mounting. The connection cable for ¢ @ us Adaptersa;%\ll?;:zv}is;g y § g
remote mounting must not be longer than 2.7m. wiring leads are available. =
us-I-En Refer to the product information. i i _ @ POWER
Electrical installation ‘ - : : 3 @ LINK/ACT
S
All cables for the Fieldbus module are connected to the field module (see Et h e r .\ et/l P E_ E e 8 & % gzsﬁﬁﬂnss
fig. B). g ©
The connections are used as follows (see fig. H): — g ® LINK/ACT
» DEVICE: Receiver connection c n N ® EtherCAT. ™ WL @ | ) J 2 ® LINK/ACT
» CONFIG: Notebook/PC connection for configuration o p G N Conformance tested =L =
¢ BUSIN, BUS OUT: Ethernet connections for the fieldbus d_ T
* POWER: Power supply connection, sender synchronization, switching B —
output b ® g 3
of the MLG-2. | ae
Status indicators CANopen: Node IDs 1 to 63 can be set with DIP switches 1 to 6. If all six DIP =
. . . switches are off, then the node ID set using SOPAS ET or LSS is used. © b
The receiver has three LEDs on its front and a control panel with LEDs and 5.7 <)
membrane keys on its rear. The LEDs and the control panel are located on DIP switches 6 5 4 3 2 1 - =
the connection side. Value in ON position 32 16 8 4 2 1
The teach-in process for the MLG-2 can be started by pressing the Teach Value in OFF position 0 0 0 0 0 0 i
pushbutton. ) ] ] ] (® Mounting with the connections to the front side @ Unscrew the Torx T20 mounting screw @ Montageschraube Torx T20 Iésen ® Mounting bracket
L’(‘;i‘?&‘ger has three LEDs on its front. The LEDs are located on the connec- gsvtitgﬂdtﬁél):;:lnp;)é};/]%gltlatgoe%sff%sr:?j%l?gﬁ g‘:\”';cgg?rsl 1t06. @ Mounting with the connections to the rear side @ Pull the field module downwards and away @ Feldmodul nach unten wegziehen @M4x16 @
. . . 1 o o
The fieldbus module has six LEDs (see fig. I). The changed node ID is activated. O . ) ) @ Tumn the field module by 180 3 Feldmodul um 180° drehen .
Montage mit den Anschliissen zur Vorderseite @ Insert the field module again @ Feldmodul wieder einstecken @ Haltewinkel
Baud rates 250 kbit/s, 500 kbit/s, or 1,000 kbit/s can be set with DIP @ Montage mit den Anschliissen zur Riickseite ® Tighten the mounting screw ® Montageschraube festdrehen @M4x16 40.6
Commissioning switches 7 and 8. If both of these DIP switches are off, then the baud rate @ éO)
set using SOPAS ET or LSS is used. u ;
After mounting and electrical installation, the sender and receiver must be g ) o @ DIP-Schalter @ DIP switches
aligned with each other. No objects should be located between the sender DIP switches 8 7 @ Fieldbus module fixing screw
and the receiver. The light path must be clear. SOPAS ET or LSS OFF OFF @ Openings for mounting pins ® PIRIOIF] | M
The yeIIo_w LED on the front of the receiver and the Alignment LED show the 250 kbit/s ON OFF O p e n
(O.L{gg a'lgﬂflllﬂent- 500 kbit/s OFF ON @ Befestigungsschraube Feldbusmodul el
“@: 3 Hzyellow 1.000 kbit/s ON ON @ Offnungen fiir Montagestifte
The yellow LED on the front flashes rapidly. / g g
* Improve the alignment of the MLG-2. PROFIBUS: Addresses 1 to 125 can be set with DIP switches 1 to 7 (DIP
O 62 switch 8 has the PB function “No_Add_Chg”).
When the yellow LED and the Alignment LED go out, the MLG-2 is optimally .
aligned. DIP switches 7 6 5 4 3 2 1
With the MLG-2 ProNet, SOPAS ET will help you to align the device and Value in ON position 64 32 16 8 4 2 1
teach in the sensitivity (see operating instructions on www.sick.com). Value in OFF position 0 0 0 0 0 0 0 Protection class Clase de proteccion PR RIS A Knacc 3auwTs Il (EN 61 140)
« Now fix the position of the sender and receiver. All DIP switches are set to 0 at the factory. If the address 0, 126, or 127 is Encl?sure rating Tipo de protecciér_l _ B2 E ﬁi%%& Knacc saluuTsl IP 65 and IP 67 (EN 60 529)"
* Press the Teach pushbutton (< 1s). The teach-in process can also be set with the DIP switches, then the address configured using SSA or Ambient operating temperature Temperatura ambiente de servicio THERER BLRE (fEEF ) Auanason pabouux remneparyp -30...+55°C
initiated via SOPAS ET, the integrated web server, or the PLC. SOPAS ETis used. Supply voltage V. Tension de alimentacion U, HEBBE U, HISEBE U, Hanpsixenue nutaus U, 24VDC £ 20 %? ¥
v J@- 1 Hzyellow * Setdevice address in range 1 to 125 using DIP switches 1to 7. Switching output Salida de conmutacion FF 35 ALY FIHA MepeKAYaIoLLMiA BBIXOA Push/Pull?
v The yellow LED on the front and the Alignment LED flash slowly. 1:h Sv:mh tZedsuppIy \(l;:jltage _Off apd tthzn on again. Digital output, output current Salida digital, intensidad de salida B 4 i e R AAYFIHN BAER LIMGPOBOiA BbIXOA BbIXOAHOT TOK 100 mA?
If the teach-in process is successful, the yellow LED on the front and the € changed device address Is activated. Typical current consumption of sender Consumo de corriente tipico del emisor RS ER B R B TUHFE BRAREEER KARME Motpe6asembilii TOK nepeaaTynka, THNUUHbIN 40 mA + (0.1 mA x number of beams / number of beams) / 40 mA + (0,1 mA x Strahlanzahl / Strahlanzahl)
Alignment LED go out. The MLG-2 is operational. Maximum current consumption of sender Consumo de corriente maximo del emisor RETERA BTN BEEHBER RAE MoTpe6ATEMbIi TOK NepeAaTIMKa, <55 mA + (0.1 mA x number of beams / number of beams) / <55 mA + (0,1 mA x Strahlanzahl / Strahlanzahl)
If the teach-in process is unsuccessful, the Alignment and RS485/10Link Disassembly and disposal MaKCHMaAbHbIiA
LEDs flash rapidly, as does the red LED on the front of the device. . . . - Current consumption of sender with triple simultaneous scan Consumo de corriente del emisor con exploracién simulténea triple 3ERM RN RS BRETERE BABHEBER (3 EICRDER MoTpe6ARemblil TOK NepeAaTunKka Npu 3-Kpar. CUHXP. CKaHUPOBAHUM <100 mA + (0.1 mA x number of beams / number of beams) / <100 mA + (0,1 mA x Strahlanzahl / Strahlanzahl
+ Check that the MLG-2 is correctly aligned, that the front screens are The sle{)sor mEl#fStr‘t[)e dr:sptl)ds%d of a(t;ctzjlrdl_ngttc;1 thg_appllclable counttry—spelmﬂc P P P p H . 5 ®) i ( p pea: py 3-Kp p p ( / )/ (o, / )
. %L%%ncaar;gt(?l?ttttf?:'réaaéﬁ—?r?grkgggéz g’g;tr?d in the light path. {ﬁgucta)r:ggtslientom;tseri(z’illjs (p:rtni::aulaerlyup”rg%ioues n;?[gfsa). process torecycle Typical current consumption of receiver Consumo de corriente tipico del receptor EU RS BB B FUE R THEBHBER KRE MoTpe6AseMblil TOK NPUEMHUKA, THIHYHbIN 60 mA +(0.25 mA x number of beams / number of beams) / 60 mA + (0,25 mA x Strahlanzahl / Strahlanzahl)
The MLG-2 is incorporated into the respectivé fieldbus. It supports process Maximum current consumption of receiver Consumo de corriente maximo del receptor BB KBTERE THBHBER BAE [Ingmmfm?w NpUEMHHKA, <80 mA +(0.25 mA x number of beams / number of beams) / <80 mA + (0,25 mA x Strahlanzahl / Strahlanzahl)
data for cyclical communication and service data for acyclical communica- . - — - n - pom—" = S e = TEELOTEN " o
tion. Device description files and function blocks are available for the Maintenance Current consumption of receiver in sunlight- _ ) Consumo de corriente del receptor en modo resistente a la luz solar con iradia-  7EFS B RN, FIAEURIE S T B 150 kix FRE AT 9 52 1527 BB 7K 78 &J’c%ﬁ)ﬁﬁ%iﬁ (ABEMUEE—RTEHXL X FNT% 150k MoTpebasembli TOK NPUEMHIKa B PEXUME YCTOMYMBOCTH K COAHEUHOMY cBety npu <80 mA +(0.55 mA x number of beams / number of beams) / <80 mA + (0,55 mA x Strahlanzahl / Strahlanzahl)
MLG-2 depending on the fieldbus system (see www.sick.com). SICK sensors are maintenance-free. resistant mode where a beam of 150 kix is sent to all receiver optics cién de todas las 6pticas receptoras a 150 kix TRHELLEE) OCBELLEHHOCTU KaXAOr0 ONTUYECKOTO 3AeMeHTa B 150 Kak
We recommend doing the following regularly: Maximum current consumption of receiver - inrush current Consumo de corriente del receptor, intensidad de conexion FEWERIEE BB TR EHRBHBER BBHER MoTpebaaeMblil TOK NpUEMHIKA, TOK 5 x current consumption / current consumption / 5 x Stromaufnahme / Stromaufnahme
. . « Clean the external lens surfaces Typical current consumption of fieldbus module Consumo de corriente tipico del médulo de bus de campo Hip B & BRB BTN A=) RNAEZ21-)L ToTpe6AseMbiii TOK MOAYA IPOM. CETH, TUMIMYHbIF 115mA
Configuration HEER RRE
* Check the screw connections and plug-in connections HEBER KKRE
The MLG-2 is configured using SOPAS ET. No modifications may be made to devices. Maximum current consumption of fieldous module Consumo de corriente maximo del médulo de bus de campo N7 BB KRBT TA—=)LRNAREZ21-)L Motpebasemblii TOK MOAYASt NPOM. CETU, MAKCUMaAbHbIM

Ethernet factory settings:

 Assigning of addresses active via DHCP

* Without DHCP server

» Static IP address: 192.168.200.100 (sub-net mask 255.255.255.0)
For information on this process, please read the SOPAS ET help file or the
“Configuration” chapter.

For PROFIBUS and CANopen:

Eight DIP switches are located under a cover in the fieldbus module. Use
these DIP switches to set the node ID/address and the baud rate

Subject to change without notice. Specified product properties and
technical data are not written guarantees.

HEER KAE

Y Do not use light grid outdoors unless protected (condensation will form)
2 With 24 VDC and 25 °C ambient temperature
3 Class2

Y No utilizar la rejilla fotoeléctrica sin proteccion en exteriores (formacion de agua de

condensacién)
2 Con 24V CCy una temperatura ambiente de 25 °C
3 Clase 2
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' He akcnayaTMpoBaTb CBETOBYIO 3aBECY Ha OTKPLITOM BO3AYXE 6€3 AONOAHUTEALHOM
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2 Mpu HanpsxeHnu 24 B DC 1 okpyxaloLueii Temneparype 25 °C
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Mddulo de bus de campo
Inicio rapido
Indicaciones de seguridad Mddulo de bus de campo

* Lealasinstrucciones de uso antes de efectuar la puesta en servicio.

« La conexion, el montaje y el ajuste deben efectuarlos exclusivamente
técnicos especialistas.

* No se trata de un componente de seguridad segn la Directiva de
méaquinas de la UE.

* Proteja el equipo contra la humedad y la suciedad durante la puesta
en servicio.

» UL: solo para utilizar en aplicaciones seglin NFPA 79. Estos dispositivos
deben protegerse con un fusible de 1 A adecuado para 30 V CC. Se
encuentran disponibles adaptadores con cables de conexién listados
por UL. Enclosure type 1.

¢ Madulo de bus de campo: tipo de proteccion IP no clasificado por UL,
altura max. de utilizacion 2.000 m, humedad relativa méax. del aire 80%,
grado de suciedad 2

¢ MLG-2: tipo de carcasa 1, tipo de proteccion IP no clasificado por UL

« Las presentes instrucciones de uso contienen informacién que puede
serle necesaria durante todo el ciclo de vida del sensor.

¢ Lasinstrucciones de uso de la Mddulo de bus de campodeben estar

siempre disponibles y cumplirse.

EtherCAT = 8018740

EtherNet/IP = 8018742

PROFINET = 8018746

PROFIBUS = 8018748

CANopen =8018744

Uso conforme a lo previsto

El mddulo de bus de campo se ha previsto (inicamente para su uso con la

MLG-2 PRONET.

En caso de utilizar la Médulo de bus de campopara cualquier otro fin o rea-

lizar modificaciones en ella (p. ej., abrir la carcasa, incluso para su montaje

o instalacion eléctrica) o en el software de SICK, quedara anulado cualquier

derecho de garantia otorgado por SICK AG.

Entre otras cosas, la Médulo de bus de campono puede utilizarse:

* Como dispositivo de seguridad para proteger a las personas, las manos
u otras partes del cuerpo

* Bajo el agua

« Enzonas con peligro de explosion

« En exteriores sin proteccion adicional

Funcionamiento y uso

La Médulo de bus de campoconsta de los siguientes componentes:
* Mddulo de bus de campo

Montaje

» Elemisory el receptor pueden fijarse utilizando un soporte QuickFix o un
Montar el elemento de plastico a la MLG-2.

Desenroscar dos pines en el médulo de bus de campo.

Deslice el modulo de bus de campo en el MLG-2.

El médulo de bus de campo se puede montar girado en 180 °.

Apriete el Innensechskantchraube con 0,5 Nm.

Puede bus de campo médulo también depuso montaje (ver Fig. G)

La instalacién remota:

Para el montaje de un soporte remoto Quick Fix puede ser utilizado. El cable
de conexién para la instalacion remota no puede tener mas de 2,7 m.

Instalacion eléctrica

Todos los cables de la Médulo de bus de campo se conectan al médulo de

campo (véase la fig. B).

Las conexiones tienen el siguiente uso (véase la fig. H):

« DEVICE: conexi6n del receptor

« CONFIG: conexién de un ordenador portétil/PC para configuracion

* BUSIN, BUS OUT: conexiones Ethernet para el bus de campo

* POWER: conexion de la fuente de alimentacion, de la sincronizacion
del emisor, salida conmutada

Indicadores

El receptor dispone de tres LED en su parte frontal y de un panel de control
con LED y botones de membrana en su parte trasera. Los LED y el panel de
control se encuentran en el lado de conexion.

El proceso de aprendizaje de la MLG-2 puede iniciarse con el botén Teach.

El emisor dispone de tres LED en su parte frontal. Los LED se encuentran en
el lado de conexion.

El médulo de bus de campo dispone de seis LED (véase la fig. I).

Puesta en servicio

Después de llevar a cabo el montaje y la instalacion eléctrica, es necesario
alinear el emisor y el receptor. No debe haber ninglin objeto entre el emisor
y el receptor. La trayectoria Optica debe estar libre.

EI'LED amarillo ubicado en la parte frontal del receptory el LED Alignment
(de alineacién) indican la alineacién aproximada.

@- 3 Hz Amarillo

EI LED amarillo de la parte frontal parpadea con rapidez.

¢ Mejore la alineacion de la MLG-2.

Cuando se apaguen el LED amarillo y el LED Alignment (de alineacién),
la MLG-2 se encuentra alineada de forma 6ptima.

En el caso de la MLG-2 ProNet, el software SOPAS ET le ayudara en los
procesos de alineacién y aprendizaje de la sensibilidad (consulte las
instrucciones de uso en www.sick.com).

« A continuacion, fije la posicion del emisor y del receptor.

« Pulse el botén Teach de aprendizaje (< 1 s).El aprendizaje también pue-
de activarse a través del software SOPAS ET, el servidor web integrado
oelPLC.

v @ 1 Hz Amarillo

v/ EILED amarillo de la parte frontal del equipo y el LED Alignment (de
alineacion) parpadean lentamente.

Si el proceso de aprendizaje se ha realizado correctamente, se apagaran

el LED amarillo de la parte frontal y el LED Alignment (de alineacién). La

MLG-2 ya estd lista para usar.

En caso de producirse un fallo en el proceso de aprendizaje, los LED

Alignment y RS-485/10-Link, asi como el LED rojo de la parte frontal del

dispositivo, empiezan a parpadear con rapidez.

« Verifique que la MLG-2 esté alineada correctamente, que las pantallas
frontales estén limpias y que no exista ninglin objeto en la trayectoria
Optica.

« Acontinuacion, repita el proceso de aprendizaje.

La MLG-2 se conecta al bus de campo correspondiente. Este soporta los

datos de proceso para la comunicacion ciclica y los datos de servicio para

la comunicacion aciclica. Para la MLG-2 estén disponibles archivos de des-
cripcién del dispositivo y bloques de funciones, dependiendo del sistema
de bus de campo (véase www.sick.com).

Configuracion

La MLG-2 se configura usando SOPAS ET.

Ajustes de fabrica para Ethernet:

« Asignacion de direcciones a través de DHCP activo

* Sin servidor DHCP

« Direccion IP estética: 192.168.200.100 (mascara de subred
255.255.255.0)

Lea a este respecto el archivo de ayuda de SOPAS ET o el capitulo

“Configuracion” de las instrucciones de uso.

Para PROFIBUS y CANopen:

En el mddulo de bus de campo se encuentran bajo una tapa ocho interrup-
tores DIP. Con estos interruptores puede ajustar el ID del nodo o la direccién
y la velocidad de transmision de datos de la MLG-2.

CANopen: con los interruptores DIP 1 a 6 pueden ajustarse los ID de los no-
dos 1a 63. Silos seis interruptores DIP estan en la posicion OFF, se usard el
ID del nodo que se ajusto a través de SOPAS ET o LSS.

Interruptores DIP 6 5 4 3 2 1
Valores en posicién ON 32 16 8 4 2 1
Valores en posicién OFF 0 0 0 0 0 0

* Ajustarel ID de nodo en el rango 1 a 63 con los interruptores DIP 1 a 6
« Desconecte la tension de alimentacién y conéctela de nuevo

EI'ID de nodo cambiado seré efectivo.

Con los interruptores DIP 7 y 8 pueden ajustarse velocidades de transmi-
sion de datos de 250 kbit/s, 500 kbit/s o 1.000 kbit/s. Si estos dos inter-
ruptores DIP estan en la posicion OFF, se usara la velocidad de transmision
que se ajustd a través de SOPAS ET 0 LSS.

Interruptores DIP 8 7
SOPAS ETo LSS OFF OFF
250 kbit/s ON OFF
500 Kbit/s OFF ON
1.000 kbit/s ON ON

Profibus: con los interruptores DIP 1-7 pueden ajustarse las direcciones 1 a
125 (el interruptor DIP 8 tiene la funcion PB “No_Add_Chg").

Interruptores DIP 7 6 5 4 3 2 1
Valores en posicion 64 32 16 8 4
ON

N
—_

Valores en posicion 0 0 0 0 0 0 0
OFF

Todos los interruptores DIP estén ajustados de fabrica a 0. Si se ajusta la

direccion 0, 126 0 127 con los interruptores DIP, se usa la direccion config-

urada mediante SSA o SOPAS ET.

» Ajuste la direccion de dispositivo en el rango 1 a 125 con los interrup-
toresDIP1a7

* Desconecte la tensién de alimentacién y conéctela de nuevo

La direccion de dispositivo cambiada sera efectiva.

Desmontaje y eliminacién

El sensor tiene que eliminarse siguiendo la normativa aplicable especifica
de cada pais. Los materiales valiosos que contenga (especialmente meta-
les nobles) deben ser eliminados considerando la opcidn del reciclaje.

Mantenimiento

Los sensores SICK no precisan mantenimiento.

Aintervalos regulares, recomendamos:

* Limpiar las superficies 6pticas externas

* Comprobar las uniones roscadas y las conexiones.

No se permite realizar modificaciones en los aparatos.

Sujeto a cambio sin previo aviso. Las propiedades y los datos técnicos
del producto no suponen ninguna declaracion de garantia.
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o BRI BLEHREAMLG-2,

o WG BLERT R KBS EH180°

o R BL0.54 KK Innensechskantchraube,
ARG BEEREEBTE (LEL)

ZRTE
HFERBREREBSEXRTUER, TRZEMNEREEDHTEELEL2.7K
EKHETE,

BRZE

i BEARR AT RAIERENZER E (SAEB).
BEORRNT (ZAEH) :

« DEVICE : #ursaeyiEn

e CONFIG : ATt m it ENNEERD

e BUSIN, BUS OUT : AT HHBLBAAMED

e POWER: )R, RH8RES, FREMEED

R

BRWEREAA =/ LED 574 , EEA—NHH LED ERITMERE RN %R
fEER. LED R RITMBEERSM TEOM,

MLG-2 ##9 REHEE BN RERREF .

REBEMA=/ LED #&874T. LED ERITHR THOM.

PiH BEERAFAA LED ERIT (BRAE]) .

ETRIEA B SR EE BTG RGBRMBRERREN#, RFRARRERZ
B BEEAYE. KELRRERMN,

REFREAMMEE LED MxI5F LED EAF5F,

O:-3Hz &S

EmKES LED RN,

o ¥ MLG-2 YT,

©)

mRES LED MX5F LED £ X , M MLG-2 EE£M .

£33t MLG-2 ProNet , SOPAS ET R[1£ X1 57 # R BB R 5 EiRHLHE) (SR

www.sick.com FERERR ) .

* REBERSBRMBERBNLE.,

o BRTRHIRE (<1s). REIELAEY SOPAS ET, SRMEMRS RS

PLC fit %

v O 1 Hz #BERRHES LED FMx5F LED E18 Nk,

v gi;ﬁﬂfiﬁm , WEEMEE LED UKX5F LED Bk, MLG-2 B#
Bk

MRREI R LM , MxEFF LED # RS-485/10-Link MR i& % EMMALE LED

SE AP

* FRE MLG-2 REEBEINT, SERRE TS, XBEFRBREUHE.

s REEBRHTRHILRE,

MLG-2 #EEE MM NG B& P, N BEIHATAHESHIREEN

ATERPEEWRS KR, T MLG-2 kit , RIFRG BLNERRHR

FHR XM EEER (S www.sick.com ) .

EBE

MLG-2 &8 SOPAS ET # TR &.

AR R E

* X DHCP BiEtbat £ &

* 7 DHCP 553

* E45 Pyt : 192.168.200.100 ( 7M™ : 255.255.255.0)
Jy LB SOPAS ET BB X RIBEEB BN ETBE",

FF PROFIBUS #1 CANopen :

PG BEERP | NMERF XL THETH, FAXERKRFXAE MLG-
2 9 2 1D/ 3k FURAS R

CANopen : RIFIEHRFFX 1~6 ATAEH R ID 1~63, HAAAMEKRIX
BALEE off BT, EAIZE SOPAS ET & LSS % EH T A ID.

BRI x 6 5 4 3 2 1
&F ON BHIE XL 32 16 8 4 2 1
4F OFF ZBHEX 0 0 0 0 0 0

o BEEKRFX1~6BEXE1~63HTHID

o UIMHENEBEIERE

EYEMT R ID BR.

FIREHFF > 7 7 8 AHE 250 kbit/s, 500 kbit/s 5 1,000 kbit/s KIF45E,
HIXAMERIF XL TF off B, EALI SOPAS ET = LSS BEHRIGE,

EE SIES 8 7
SOPAS ET = LSS OFF OFF
250 kbit/s ON OFF
500 kbit/s OFF ON
1.000 kbit/s ON ON

Profibus : FFAEKFF X 1-7 AT 1 ~ 125 (ERFX 8 EBEPB Y
#2‘No_Add_Chg” ) »

BRI X 7 6 5 4 3 2 1
4F ON fi@ 64 32 16 8 4 2 1
HE L

4F OFF I & 0 0 0 0 0 0 0
RS

W R AE R TR TF 0, Ltk 0. 126 & 127 MARBRFXRERSE ,
EfEAZ SSA R

SOPAS ET & Bttt

o BRIERIX 1~7 PERXE 1~ 125 HiREtut

o UMHEFEBEIRE

FREMRE AN,

HEMEFLE

VRE Y S EMERENBRALBELRR, WRAPSHTEKH
(RERBSE )  NAMERFLBHBERFA,

R

SICK £ BB L /R

BANBW, BH -

o EEHEARNE

* REREERNELER

TEMNREZHTEALE.

MEEYRRBITEH, PiAHNREENBERSEHFRRESH,

TA=ILRNAEY 1)
T4V IAR—b

RELOEEFEBE 74 —)LRNAED1-)

o XV 2aZ v JMICBRRABSES AL EEL,

B, BN U SRR ETEDOREMARMEICRYET.

ARZE EUERESOEHERBLIRLIVA—IV N TREBY FE A,
SVvIIZVIOBRICE. EEFBNEYBRLEY LBEVKRSICRE

LTLEZEV,

e UL:NFPATO ICEMU ZARICEVTOAIHEA LTV, ZEER
30VDCICHELAE IAE1I—RIC& > THEENTVRIXEN HYET,
ULBBICK 2> TUARNT Y TENEBRT—TAHEOTIT2—%
fEAT& %7, Enclosure type 1.

o 74—=)LRNRAED 21—l IPREEHRE ULICLZFHATRBEELA,
BAEE 2000, HAMEEE 80% . FRE2 THATHI L,

o TJA—LRNRAED 1) EER4A47 1, IPREERE ULICKBET
Tk ELA.

o FEURBIBHAEBILR. B2 YOTA 7 A VNPV BEE LD BRI TR
EhTVET,

o TA—RNRAEZ21—)l OBRRHABIECAATED LS ICHRE

L, BBABFEEFLAETNERYELA.

EtherCAT = 8018740

EtherNet/IP = 8018742

PROFINET =8018746

PROFIBUS = 8018748

CANopen = 8018744

ELWSHERSZE

74— RNREY 1—)LIE. MLG-2 PRONETE OHRATHOHERTD

ENTEERT,.

BEENDARMAOER. MLG-2 nXit (HIZEBIPESNERBICS

WCEARERITRRE ) #2721y, SICKYTZRIITICEEEZMA LY

LB E ., SICKAG ICT2 VWA LB RIFERECENCEVETS,

MLG-2i, BICRDESBARICEEL TLWEEA

¢ BARTOFELRTOMOEAO—BERETILOORLEBEL
TEATRE

e ke

¢ BRMEESI

o BNREETOTCEAEETERTS L

BB RTERALZ

A=) RNRAEZ 21— &, UATOOVR—FU RASBRENTLE
T (AR

SR :

o JA—=IRNAEZ1-)

B

o MLGRI7SAFY v EREMKUTET,

e JA—LKNREYI-LIE2OOEVEALET,

o MLG2I27 4 =)L KNREI 1 —LERSA REHET,

o JA—LRNRESI—LF180°EERETHENTEET,

o FLYBOSNMTRRZS THOET,

BEEE, YUVRNEREEES1—LETA—LRNRTHCENTES
T (RGESBLTILEEL)

DE=RVAR=):

UE—RNIAYITAYIRT STy NERIR TR OIEATIEN
TEET, VE—RNVAN—ILDOEHOERT—7ILE27X—NLHULE
ERF2>TLVEVAELhEEA,

ERER

TA=LRNAED 21— OT—7)LE. IXTT 14—l RNRICERL
¥ (BRZR),

R—REUTOLSCHEALET (HRSR) :

e DEVICE : XBR—K

e CONFIG : &M/ —hNYI/AVEI—2KR—K

e BUSIN, BUSOUT: 74 —J)L RNZARAA—H%Y hR—h

* POWER : e BRARKBRM A v FIHDAR—~

RRER

FRBOFMEE 3MEO LED, HFEICE LED £ — R F—R—RHFED
BRENZILAF S ET, LED EBRENRILBEERICHY ET,

MLG-2 DT 4 —F A1k, Teach KRRV ICK> THHBETEE T,
BAEBOBEICKE 3BED LED AH V) &£F, LED BEBAICHY ET,
7A—LRNAEZ 21—V 6ED LED AHVTVET (IRZE) .

IvyazZry

BASLUCERHRERIC, RABEIXABREZEVICKMBETILEN
HYET, BABREZABOBICHRYA B> TRVITEE A KBBETE
BUVRETEHFhERY EEA

ZRBFVEOEE LED &, LEDBFIF. SHLTOHFEERLTVET,
O 3Hz EE

FNAAFHAOEEW LED A RE<ABLET,

* MLG-2 Z ERRICKHMBEL T<LEEV,

(©]

MLG-2 ABBICHEEEhD &, EBVLED & LED BIIAHAET,

MLG-2 ProNetT 3. XHMB RS LCBREDT 1 —F 1 > OKRIC, SOPAS ET

IR 2 THR—NENFT (www.sick.com & V) BURSBAEZSR ) .

¢ BLVTHRKABEZKBONBEEEL TKEEV,

e TeachREZHMULET (1BFKM ), 71 —F 1>k, SOPAS ET,
FRENLEVITH =N, £LGPLCENL TRBETED LN
TEEY,

vV & LH BBFNA AMEOEE ) LED $ & LED BHIA W<V &
REBLET,

VFA—FAOTOLANRTIRE, FNAAFEOEEV LED £LED
BHIAEZXET, MLG-2 DBREEBIBVEL .

TA—FA7TOCRCEKRTDE, 7/N1 AGEO LED &5, RS-485/

10-Link, W LED A"RE< KWL ET,

o MLG2HAELLK XBWREE h. SIEA/N—2FRT. XBCHKRYH
BELTVWERVCEERRELET,

e ZOHhE, TA—FAOTOLREBTITVET,

MLG-2 &, ThEFAhOT7 1 —)LRNRACERLET, AHNBEICHETS

Z7OEATF— 2B LCEAHNBEECETEIH—ERTF—RIRBLET,

MLG-2 ZWL T, 74— RNASAFTALILKBUT, FNARAEBRTFT—&

BROET772023a>7Oy IFRBEATVET (www.sickcom B8 ) .

spes

AXE

MLG-2i¢. SOPASET #fERL TRREL £ T,

Ethernet m ¥ #AZRE:

e DHCPIZ&BT RLAREIYHTTFUT147

e DHCP #—/N7%x L

o B IP7 KL Z:192.168.200.100 (4 7% ¥ NY A% 255.255.255.0)
ZhIZDOVWTI SOPASETOALT 77 A N EFBURFHABNE "RE,
EZRLTSEEL,

PROFIBUS# & T*CANopenfi:

TA=LRNRAEZ 1=, AN—DOTIE8IDFA YT ALY FHH
WET, COFAYTAAYFEERALTMLG20/—RID/ 7 RLAB &
UR—L—KERELET,

CANopen: 4 Y 7AA Y F1~6% AL T/ —RIDE1~63ETHRETE
FT, 62DFTAYTARLIYFHAINTATILB>TVBHE, SOPASET
FEELSSIC& > TREE Wiz /— RIDAERAEIET,

FAYTARAYF 6 5 4 3 2 1
ONfLETDIE 32 16 8 4 2 1
OFF{IB TN 1E 0 0 0 0 0 0

¢ 1~6DF AV TARAYFEFEALT/— RIDZ1~63NEHETHREL &

¥,
o HIGBEZLINE, BORALET,
EFEE N/ —RIDIEHTT,

FAYTRAYFIHRP8EMEAL T, R—L — K %£250 kbit/s, 500 kbit/
SEE1,000 kbit/sICFRETER T, MANT A Y TARA Y FHATICIE
TWBHA, SOPAS ETELILSSIC& > TREE hizR—L— &R
EhET,

FAVTAAYT 8 7
SOPAS ET# 2 ELSS OFF OFF
250 kbit/s ON OFF
500 kbit/s OFF ON
1.000 kbit/s ON ON

PROFIBUS: 74 Y A Y F1~7T&EAL T, 7 RLAZ1~125FTHRE
TEFXT (T 1Y TARA Y FBICIEPBH#AE "No_Add_Chg, & V).

FAVTARLYF 7 6 5 4 3 2 1
ONfZBTOIE 64 32 16 8 4 2 1
OFFfuBTNDfE 0 0 0 0 0 0 0

IHHFREOT A Y TR Y FRERINTOLE2TVET,

T RLRO, 126KB127TH T A YT ALY FTREENTVSHA, SSA

£~

SOPASETENUL TREENLET RLANERENET,

CN~TOTFAVT ALY FREALTEBT RLAZ1~ 1250 & TR
ELET,

o HIABEEYME, BORALET,

BEENERBT7 RLARBYTY,

REE LU ER

TUHBBTZLEEORBICLEN > TRALTKEE VY, RELED
BICE, TEBILETBEMBEV I ILTDESIBHTILEEY (KB
BEEHE).

XVTFURA

SICK > HR XY TFYARATU—TT,

EHNICUATZTS CE26HHLTVET :

* LYXEREDER

¢ IVMREEZDHFER/EORIR
BRERETICERBEThTVET,
RRABCOZFLTRFEBLICEETRIEAN CTVETNTHS A
Ub;é%<EéUe%Eéﬂtﬂ&ﬁ&ﬁ&dﬁﬁ?—ﬁ@ﬁﬁ%?@
»HY) o

Pychuﬁ A3bIK

MoayAb NPOMBILIAEHHO CETH
BbicTpblii 3anyck

Yka3aHus no 6830I'|aCHOCTVI, MOAyI\b HpOMbILIJI\eHHOﬁ ceTu

¢ [lepea BBOAOM YCTPOWCTBA B 3KCMAYaTALMIO U3YUUTE PYKOBOACTBO MO
3KCNAyaTaLmu.

* [loAKMOYEHME, MOHTaX W YCTaHOBKY NOPYyYaThb TOABKO CMeLManucTam.

YCTpoiicTBO He ABAReTcA 060pyAoBaHKeM ps obecneyeHus

6e3onacHocTv B onpeaereHru AupekTuBbl EC no MaLMHOCTPOEHHIO.

« [Ipu BBOAE B 3KCMAYaTaLMIO CAEAYET 3aLLMTUTb YCTPOMCTBO OT NONaAaHuUs

IPSA3W 1 BAGTU.

UL: ToAbKO A MCIOAB30BAHUSA B 06AACTAX NPUMEHEHHS COTAACHO

NFPA 79. YctpoiicTBa 310/ KaTeropuu noprexar 3atuute

npeaoxpanuterem 1A, paccuutaHHbIM Ha HanpsixeHue 30B DC.

LOCTYNHbI aAanTepbl C COEAUHUTEABHBIMU KAaBEAsIMU, BKAIOUEHHbIE B

cnucok UL. Enclosure type 1.

¢ MoayAb NPOMBILLAEHHON CeTH: CTeneHb 3aluuTbl (IP) — 6e3 oueHku no cr.
UL; sonycTuMble YCAOBMS 3KCMAyaTaLmu: BbicoTa He 6oree 2000 M, Makc.
OTH. BA@XHOCTb 80%, CTeneHb 3arpasHeHns 2

¢ MoayAb NPOMBILLAEHHO CETH: TN Kopnyca 1, cTeneHb 3awmhl (IP) — 6e3

oueHku no ct. UL

B AaHHOM PYKOBOACTBE M0 3KCMAYaTaLu COAEPXMTCH MHDOPMALUS,

Heo6X0AMMasn Ha NPOTSXEHUMU BCETO XM3HEHHOTO LMKAA AATUMKA.

* PykoBOACTBO N0 3Kcnayatauun MLG-2 ProNet AOAKHO NOCTOSHHO

HaXOAWTLCS B MECTE JKCMAYaTaLMu U TOMEXHUT HEYKOCHUTEABHOMY

COBAIOACHMIO.

EtherCAT = 8018740

EtherNet/IP = 8018742

PROFINET = 8018746

PROFIBUS = 8018748

CANopen = 8018744

MpMmeHeHne No Ha3HaYeHUIo

MoayAb TPOMBILUIAEHHO CETU NPEeAHA3HAYEH UCKAOUMTEABHO MA

1cnoAb3oBanua ¢ MLG-2 PRONET.

TMpy ALOOM MHOM NPUMEHEHUM UA BHECEHUM M3MEHEHWT B KOHCTPYKLIMIO

MoayAb IPOMBILIAEHHOTE CETU (HAaNpUMeEP, MyTeM BCKPbITUA Kopnyca, B

T. Y. B paMKax MOHTaxa AV INEKTPOMOAKAOUEHNSA) UAV B MPOTrPaMMHOe

obecneyerue SICK rapaHTUs NPOU3BOAUTEAS TEPAET CBOI CUAY.

CsetoBas 3aBeca 6e3onacHocTi MLG-2 He npeAHa3HaueHa A CAEAYIOLLETO

NPUMEHEeHHS:

* B KayecTse yCTpoiicTBa 6e30MacHOCTH A 3aLLMUTI AOAET, X PYK U ADYTHX
yacrevi Tena;

* 0A BOAOW;

* BO B3PbIBOOMACHbIX 30HAX,

* Ha OTKPLITOM BO3AYXE 63 AONOAHUTEALHO 3aLLMTI.

MpuHUMN AEHCTBHUA U NPUMEHEHHE

CaetoBas 3aBeca 6e3onacHocT MoayAb NPOMBILLAEHHO CETU COCTOWT U3
CAEAYHOLLMX KOMMOHEHTOB (CM. puc. A):
*  MoayAb NPOMBILLIAEHHOV CeTH

MoHTax

¢ YCTaHOBMTE NAACTMACCOBbIN 3neMeHT B MLG-2.
o OTKpyTUTE ABa KOHTAKTa MOAYAS TOAEBOM LUMHBI.

¢ BcraBbTe MOAYAb NOAEBO WKHBI B MLG-2.

*  MopayAb NOAEBOI LMHbI MOXET BbiTb YCTaHOBAEH C NoBopoToM Ha 180 °.
© 3aTAHyTb BUHT C BHYTPEHHUM LwecTUrpaHHukom 0,5 Hw.

Bbl MOXeTe Takke MHTEPPENCHOr0 MOAYASt CBEPTHYT KpenAeHue (CM. G)

YpaneHHas ycTaHOBKa:

s yAaneHHOO MoHTaxa Quick Fix KpOHLUTEH MOXET 6bITb MCMOAb30BaH.
COeAMHUTEAbHBIN KaBeAb A YAAAEHHOW YCTAHOBKM He MOXET ObiTb 6oAbLUE,
uem 2,7

IAEKTPUUECKOE NOAKAKOUYEHUE

Bce kabeav cBeToBOW 3aBechl 6e3onacHoCT MOAyAb NPOMBbILIAEHHOT

CETUMOAKAIOYALOTCA K MOAYAID POMBILLAEHHON CeTH (CM. puc. B).

Pasbembl MMEKOT crepyroLLee HasHaueHne (cM. puc. H):

* DEVICE: nopkatoueH e npueMHnKa

* CONFIG: nopknoueHue Hoytbyka / MK pma koHdUrypauum

* BUSIN, BUS OUT: pa3bembl Ethernet s npomMbILLAEHHOM CETH

* POWER: noakAtOUEHME UCTOYHWKA HANPSXEHUSA, CUHXPOHM3ALMS
nepeaaTynKa, NepekAoyatoLLMil BbIXOA

IneMeHTbl UHAUKALUK

Ha nepeateii cTopoHe npueMH1Ka pacnoAOXeHbl TpU CBETOAMOAA, Ha
3aAHeil — naHeAb ynpaBAeHUsi CO CBETOAMOAAMM U MAEHOUHBIMM KHOMKaMMK.
CBETOAMOAbI M NaHeAb yIpaBAEHUA PacnoAaratoTcs Co CTOPOHbI Pa3beMoB.
OyHKunA 06yyeHnst B MOAYAb NPOMBILLAEHHOT CETU aKTUBMPYETCS KHOMKOM
Teach.

Ha nepeaHeit CTOpoHe nepeaaTumka PacnoAOXeHbI TPU CBETOAMOAQ.
CBETOAMOAbI PACMOAArarTCs CO CTOPOHbI PA3bEMOB.

Ha MoayAe NPOMBILIAEHHOVE CET MMEETCA LIECTb CBETOAMOAOB (CM. puc. I).

BBoa B aKcnayatauuio

TMoche MOHTaxa ¥ INEKTPUYECKOTO MOAKAIOUEHMS HEOBXOAUMO BbINMOAHUTL
10CTMPOBKY NepeAaTynka U npueMH1Ka. Mexay nepeaaTynkom u
NPUEMHUKOM He AONKHO BbITb NOCTOPOHHKX 06bEKTOB. Ha TpaekTopuu
Ayueii He AONKHO BbiTb NPENSATCTBUIA.

)KeATblli CBETOAMOA HA NEPEAHEV CTOPOHE NPUEMHUKA U UHAMKATOP
tocTMpoBKM Alignment oTo6paxatoT npuMepHOe BbipaBHUBaHME.

@ Xeatwlit 3 Ty

)KeATblii CBETOAMOA Ha NEePEAHET CTOPOHE MUFAET C BbICOKOT YacTOTOM.

* BbipoBHAaiTe MLG-2 TouHee.

TMocAe TOro Kak XeATblid CBETOAMOA M MHAMKATOP HOCTUPOBKM Alignment

nepecratot muratb, MLG-2 3aHMMaeT ONTMMaAbHOE NOAOKEHHE.

B mopeau MLG-2 ProNet B npouecce 0CTUPOBKH U HACTPOHKHK

YYBCTBHUTEAbHOCTH MOXXET HCNOAb30BaTbCA NpuaoxeHue SOPAS ET

(cm. PyKoBoACTBO No akcnayatauuu Ha www.sick.com).

* B KOHLIe 3apUKCUPYITE NO3NLIMIO NEPEAATUMKA U MPUEMHNUKA B
KpEnAeHuU.

* Haxmure kHonky Teach (<1 c). DyHKUMS 0ByUYEHUA MOXET ObiTh
aktMBupoBaHa Yepe3 SOPAS ET, BcTpoeHHbIi Beb-cepsep uan MAK.

v @ Xeatbid 1T,

v/ XeATblii CBETOAMOA Ha NEepPeAHei CTOPOHE U MHAMKATOP OCTUPOBKU
Alignment MUraloT ¢ HU3KOI YaCTOTON.

Mpu ycnelwHoM 3aBepLUeHUM NpoLecca 06y4YeHNs XeATbI CBETOAMOA Ha

nepeAHeli CTOPOHe 1 MHAMKATOP t0CTUPOBKK Alignment racHyT. CeeToBas

3aBeca MLG-2 roToBa k pabore.

Mpu HeyAauHOM 3aBepLIEHUM NpoLecca 06yYeHUs HAYUHAIOT YacTo MUraTb

uHAMKaTopbl «Alignment» u RS-485/10-Link, a Takxe KpacHbIA CBETOAMOA

Ha nepeAHei CTOPOHe ycTpoiicTaa.

* [IpoBepbTe NPaBMALHOCTb HOCTUPOBKM CBETOBOW 3aBeckl MLG-2, He

3arpsa3HeHbl A POHTaAbHbIE CTEKAA W HET AU TOCTOPOHHKX 06bEKTOB
Ha TPaeKTOp1M AyYeil.
* 3atem nostopuTe npovecc 06yyeHus.
CaetoBas 3aBeca MLG-2 nHTerpupyetcs B UCMOAb3YEMYHO MPOMBILLAEHHYIO
ceTb. OHa NoAAEPXMBAET TEXHOAOTUUECKNE AAHHBIE MS LUKAMYECKOTO
06MeHa 1 CepBUCHBIE AAHHBIE A HELMKAUYECKOTo 0bMeHa. Ma MLG-2
B 3aBUCHMOCTH OT CUCTEMbI TPOMBbILUAEHHOT CETU UMELOTCA daiinbl C
ONnuUCaHWeM yCTPOICTBa U GYHKLMOHAAbHbIE BAOKHM (CM. www.sick.com).

KoHurypauus

CsetoBas 3aBeca MLG-2 KOHOUrypuUpyeTcs ¢ NOMOLLIbIO NPUAOKEHUA

SOPAS ET.

3aBoackue HacTpoiiku Ethernet:

* aKTMBHO NPUCBOEHWE aAPEcOoB No NPoTokoAy DHCP;

¢ 6e3 DHCP-cepsepa;

o cratnyeckuii IP-appec: 192.168.200.100 (macka noacet1
255.255.255.0).

MoapobHee cm. daiin cnpasku kK SOPAS ET uau raaBy «KoHbUrypaums»

PYKOBOACTBA N0 3KCMAyaTaLMH.

Ans PROFIBUS u CANopen:

Ha mMoayAe NPOMBILAEHHOW CETU NOA KPbILLIKOW HaxoaATcs BoceMb DIP-
nepexaoyatenen. lMocpeacteom atux DIP-nepekaoyatenein Nporu3BoAnTCA
Hactpoiika Node-ID / appeca v ckopocTv nepeaaumn AaHHbIx MLG-2.
CANopen: DIP- nepekatouyatea ¢ 1 no 6 no3soasitot Hactpouts Node-ID B
AnanasoHe ot 1 A0 63. Mpu yctaHoBke Beex wectu DIP-nepekaoyatenei B
nomkerue off (Bbika.) ucnoasdyetcs Node-ID, koTopblii Gbin HACTPOEH Yepes
SOPAS ET uan LSS.

DIP-nepekaioyatrenb 6 5 4 3 2 1
3HaueHue B no3uuun ON 32 16 8 4 2

SN

3Hauenne B nosuumn OFF 0 0 0 0 0 0

 Hactpoutb Node-ID B AnanasoHe ot 1 A0 63 nocpeactsom DIP-
nepekatouateneii c 1 no 6

* BbIKAIOYMTb M CHOBA BKAIOUMTb HANPSXEHUE NUTaHNSA

M3meHeHHbI Node-ID aktneH.

DIP-nepexatouateav 7 1 8 N03BOASIOT HACTPOUTL CKOPOCTb NEPEAaUN AQHHBIX
250 kbut/c, 500 K61t/ C A 1000 K6uT/C. MpH ycTaHoBKe 3T ABYX DIP-
nepekatoyateneii B nooxeHue off (BbIkA.) NICMOAB3YETCA CKOPOCTb Nepeaayn
AaHHbIX B 60AaX, KoTopas 6bina HacTpoeHa yepes SOPAS ET uau LSS.

DIP-nepekalouaTeAb 8 7

SOPAS ET uam LSS OFF OFF
250 kbut/C ON OFF
500 Kbut/c OFF ON
1.000 k6ut/c ON ON

Profibus: DIP- nepekatouatear ¢ 1 o 7 N03BOAAIOT HACTPOUTL aApec B
AnanasoHe ot 1 A0 125 (DIP-nepekatoyatens 8 umeet dyHKumto PB «No_
Add_Chgp).

DIP-nepexatoyatenb 7 6 5 4 3 2 1

3HaueHne B NO3nLIMKN 64 32 16 8 4 2 1
ON
3HaueHue B N03numum 0 0 0 0 0 0 0
OFF

Bce DIP-nepekatouatear no ymoAYaHuio HacTpoeHbl Ha 0. Mpu ycTaHoBKe

nocpeactBoM DIP-nepekatoyateneit appeca 0, 126 uan 127 ncnoasayetca

aApec, CKOHGUrypupoBaHHbIii yepe3 SSA nan SOPAS ET.

* 3apatb appec ycTpoiicTea B Aana3oHe ot 1 A0 125 nocpeacteom DIP-
nepekatouateaeic 1 no 7

* BbIKAIOYMTb M CHOBA BKAKOUMTb HAMPSXEHWE NUTaHNA

MN3MeHeHHBbI aapec YCTPOMCTBa aKTUBEH.

AemOoHTaX 1 yTUAU3aLUA

YTMAU3aLMI0 CEHCOPOB CAEAYET NPOBOAUTL COTAACHO HaLMOHAAbHBIM
npeanucaHuam no yTuausauuu. CI\eAYET CTPEMUTLCA K MOBTOPHOMY
MCMOAb30BAHMIO COAEPXALLMUXCA B HUX MaTep1anoB (npew.\e BCeEro,
AParoueHHbIX METaMOB).

TexobcayxuBaHue

DNatunku SICK He HyXAatoTCS B TEX0OCAYXUBAHNM.

PekomeHayeTcs peryasipHo

* 0YMLLATb ONTUYECKME OrPaHUUMBALOLLME NOBEPXHOCTHU

* NPOBEPATb NPOYHOCTb PE3bOOBBIX U LUTEKEPHBIX COEAMHEHNH
3anpeLuaetca BHOCUTb U3MEHEHMSA B YCTPOIACTBA.

I'Ipago Ha OLNOKK 1 BHECEHUE U3MEHEHMIA COXPAHEHO. YKa3aHHbIe B
CBOWCTBA U3AEAUSA U TEXHUYECKUE XapaKTEPUCTUKN HE ABASIOTCS rapaHTuen.



