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Rechtliche Hinweise

Dieses Werk ist urheberrechtlich geschitzt. Die dadurch begriindeten Rechte bleiben
bei der Firma SICK AG. Die Vervielfaltigung des Werks oder von Teilen dieses Werks
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Die in diesem Dokument genannten Marken sind Eigentum ihrer jeweiligen Inhaber.
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1 Zu diesem Dokument

11 Informationen zur Betriebsanleitung

Lesen Sie die Betriebsanleitung vor Beginn aller Arbeiten sorgfaltig durch, um mit dem
Produkt und seinen Funktionen vertraut zu werden.

Die Betriebsanleitung ist Produktbestandteil und muss fur das Personal jederzeit
zuganglich aufbewahrt werden. Geben Sie die Betriebsanleitung bei Weitergabe des
Produkts an Dritte mit.

Diese Betriebsanleitung leitet nicht zum Umgang und sicheren Betrieb der Maschine
oder des Systems an, in die das Produkt ggf. integriert wird. Informationen hierzu
enthalt die Betriebsanleitung der Maschine oder des Systems.

1.2 Weiterfuhrende Informationen

Die Produktseite mit weiterfihrenden Informationen finden Sie Uber die SICK Product
ID:

{P/N}/{S/N}
(siehe "Produktidentifizierung tber die SICK Product ID", Seite 6).

Folgende Informationen sind produktabhangig verfligbar:

¢ Dieses Dokument in allen verfligbaren Sprachversionen
o Datenblétter

«  Weitere Publikationen

e  CAD-Daten und Mafizeichnungen

o Zertifikate (z. B. Konformitatserklarung)

e«  Software

e Zubehor

1.3 Symbole und Dokumentkonventionen

Warnhinweise und andere Hinweise

GEFAHR

Weist auf eine unmittelbar gefahrliche Situation hin, die zum Tod oder zu schweren
Verletzungen fliihrt, wenn sie nicht vermieden wird.

WARNUNG

Weist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation hin, die zum Tod oder zu schweren
Verletzungen fuhren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

VORSICHT
Weist auf eine méglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu mittelschweren oder
leichten Verletzungen fuhren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

WICHTIG
Weist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu Sachschaden fuhren
kann, wenn sie nicht vermieden wird.

HINWEIS

Hebt nutzliche Tipps und Empfehlungen sowie Informationen flr einen effizienten und
stérungsfreien Betrieb hervor.
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Handlungsanleitung
»  Der Pfeil kennzeichnet eine Handlungsanleitung.

1. Eine Abfolge von Handlungsanleitungen ist nummeriert.
2. Nummerierte Handlungsanleitungen in der gegebenen Reihenfolge befolgen.
v Der Haken kennzeichnet ein Ergebnis einer Handlungsanleitung.

2 Allgemeine Sicherheitshinweise
Der Anschluss, die Montage und die Konfiguration des Produkts durfen
@ nur von geschultem Fachpersonal vorgenommen werden.
o Bei diesem Produkt handelt es sich um kein sicherheitsgerichtetes Bauteil
im Sinne der EU-Maschinenrichtlinie.

SAFETY

Installieren Sie das Produkt nicht an Orten, die direkter UV-Strahlung
% (Sonnenlicht) oder sonstigen Wettereinflissen ausgesetzt sind.

Das Produkt ist ausreichend vor Feuchtigkeit und Verschmutzung zu

schitzen.

2.1 Qualifikation des Personals
Samtliche Arbeiten am Produkt durfen nur von daflr qualifiziertem und befugtem
Personal durchgefuhrt werden.

Qualifiziertes Personal ist in der Lage, die Ubertragenen Arbeiten auszuflihren und
mogliche Gefahren selbststandig zu erkennen und zu vermeiden. Dies erfordert z. B.:

e  Fachliche Ausbildung
e  Erfahrung
e  Kenntnis der einschlagigen Bestimmungen und Normen

3 Produktbeschreibung

3.1 Produktidentifizierung liber die SICK Product ID

SICK Product ID

Die SICK Product ID kennzeichnet das Produkt eindeutig. Sie dient gleichzeitig als
Adresse der Webseite mit Informationen zum Produkt.

Die SICK Product ID besteht aus dem Hostnamen pid.sick.com, der Artikelnummer
(P/N) und der Seriennummer (S/N), jeweils getrennt durch einen Schragstrich.

Die SICK Product ID ist als Text und QR-Code auf dem Typenschild und / oder auf der
Verpackung abgebildet.

Product ID

pid.sick.com/ 9
P/N  LAREdks/
S/N

N T el

Abbildung 1: SICK Product ID
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3.2 Bestimmungsgemafie Verwendung

Die WLDAF ist eine optoelektronische Reflexions-Lichtschranke (im Folgenden Sensor
oder Produkt genannt) und wird zum optischen, berihrungslosen Erfassen von Sachen,
Tieren und Personen eingesetzt. Zur Funktion wird ein Reflektor bendétigt. Bei jeder
anderen Verwendung und bei Veranderungen am Produkt verfallt jeglicher Gewahrleis-
tungsanspruch gegenuber der SICK AG.

3.3 Bedien- und Anzeigeelemente

Tabelle 1: Bedien- und Anzeigeelemente

WLD4FP- Xxxxxx30A00 Xxxxxx00A00 XXXXXXAOZXx
Teach-in-Taste Keine Einstellmoglichkeit | Keine Einstellméglichkeit
:] E

e

® 06 ® 06 @0

@ BluePilot blau: Ausrichthilfe

@ Teach-Taste: Einstellung der Empfindlichkeit

® Gelbe LED: Status Lichtempfang

@ Grune LED: Versorgungsspannung aktiv
34 Kommunikationsschnittstelle 10-Link

Das Produkt verfigt Gber die Kommunikationsschnittstelle [0-Link.
Die I0-Link Kommunikation ist ein Master-Device-Kommunikationssystem.

Das Produkt kann im Standard 1/0-Modus (SIO) oder im 10-Link-Modus (IOL) betrieben
werden. Alle Automatisierungsfunktionen und sonstigen Parametereinstellungen sind
im [0-Link-Betrieb und im Standard |/O-Betrieb wirksam.

Uber die Standard-Kommunikationsschnittstelle 10-Link werden folgende Funktionen
unterstitzt:

e Flexible Sensoreinstellungen

« Digitale Ubertragung der Sensorsignale zum 10-Link-Master
e Visualisierung und Parametrierung des Sensors

« Diagnose /Condition Monitoring

e  Geréateidentifikation

e Einfacher Geratetausch

. Events

Eine ausfuhrliche Beschreibung der einstellbaren Funktionen und zugehorigen Indizes
finden Sie in der Technischen Information "IO-Link Beschreibung":

4 Montage

Sensor und Reflektor an geeignete Befestigungswinkel montieren (siehe SICK-Zubehdr-
Programm). Sensor und Reflektor zueinander ausrichten.

8025303.1N1Y/2024-03-11 | SICK BETRIEBSANLEITUNG | WLD4F 7
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Maximal zulassiges Anzugsdrehmoment des Sensors von < 0,4 Nm beachten.

5 Elektrische Installation

Betrieb im Standard-I/0-Modus:

Anschluss der Sensoren muss spannungsfrei erfolgen. Je nach Anschlussart sind die
folgenden Informationen zu beachten:

-  Steckeranschluss: Pinbelegung
- Leitung: Adernfarbe

Erst nach Anschluss aller elektrischen Verbindungen die Spannungsversorgung anlegen
bzw. einschalten.

Betrieb im 10-Link-Modus: Gerat an geeigneten 10-Link-Master anschliefen und per
I0DD / Funktionsblock im Master, bzw. in der Steuerung integrieren. Am Sensor blinkt
die grine Anzeige-LED. IODD und Funktionsblock stehen unter unter der
Bestellnummer zum Download bereit.

Erlauterungen zum Anschlussschema.

BN = braun
WH = weif
BU = blau

BK = schwarz

MF (Pin-2-Konfiguration) = Externer Eingang, Teach-in, Schaltsignal
Q_1/C = Schaltausgang, 10-Link Kommunikation

Test = Test-Eingang

Ug: 10 ... 30 V DC @

Tabelle 2: Elektrischer Anschluss

WLD4Fx- x4 x2 x1 xG
1=BN 3 1 — 1 — :gf/:::;
2 = WH : B
3=BU 0.14 mm?2 0.14 mm?2
4 =BK * 2l aweze  |* AWG26
Tabelle 3: DC
WLD4Fx-xxXXXx30x00
Push-pull 161 162 16A 16N 16xx30A01-A99
PNP 861 862 86A 86N 86xx30A01-A99
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Q.v/C
De- 0 Q no function | no function www.sick.com
fault: MF 8025303
De- Q Q Q Q www.sick.com
fault: Q.4 (C) 8025303
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Tabelle 4: DC

WLD4Fx- xx112XA0Zxx xx111XA0Zxx
1=BN +(L+)

2=WH ) | Q
3=BU ~(M)

4=BK Q | Q

Tabelle 5: DC

WLD4Fx- XX312XA0ZxXX | Xx311XA0ZxXX
1=BN +(L+)
3=BU -(M)

4 =BK Q \ Q

Tabelle 6: Push-pull, PNP, NPN

51 Integration des Sensors im 10-Link-Modus

Um das Produkt im 10-Link Modus zu betreiben, muss es an einen geeigneten 10-Link
Master angeschlossen werden. Uber diesen erfolgt die weitere Integration in das Steuer-
ungssystem.

HINWEIS
Die Leitungslange zwischen 10-Link Master und 10-Link Device: maximal 20 m.

Details zur Integration finden Sie in der ausfuhrlichen 10-Link Beschreibung;:
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HINWEIS

Nach erfolgreichem Anschluss des Produkts an den 10-Link Master blinkt die griine
(Power) LED und signalisiert damit eine funktionierende 10-Link Kommunikation zwi-

schen Master und Device.

Hinweise zur UL Zulassung

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100 / Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

6 Inbetriebnahme

6.1 Ausrichtung

BETRIEBSANLEITUNG | WLD4F

Sensor auf geeigneten Reflektor ausrichten. Positionierung so wahlen, dass der rote
Sendelichtstrahl in der Mitte des Reflektors auftrifft. Der Sensor muss freie Sicht
auf den Reflektor haben, es darf sich kein Objekt im Strahlengang befinden [siehe
Abbildung 2]. Es ist darauf zu achten, dass die optischen Offnungen von Sensor und
Reflektor vollstandig frei sind.

RN :
R
OO
RTINS
IR
Ritgp VRS
R QOIRN
%\1' NN
Q ANONIN
/ NN Y
N
' R ®
/ QT
L4 T,
o RN
. S
. W

o) o) )

® © 6

Abbildung 2: Ausrichtung
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J
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Abbildung 3: Ausrichthilfe BluePilot

6.2 Die Einsatzbedingungen prufen:
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Distanz zwischen Sensor und Reflektor mit dem zugehérigen Diagramm [Abbildung 4]
abgleichen (x = Schaltabstand, y = Funktionsreserve).

Nach der Ausrichtung ein nicht transparentes Objekt im Strahlengang platzieren. Mit-
hilfe von Tabelle 6 die Funktion Uberprifen. Wenn sich der Schaltausgang nicht ent-
sprechend Tabelle 6 verhalt, die Einsatzbedingungen prifen.

Standardreflektoren:
Funktionsreserve
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Abstand in m
Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir beste Performance
Abbildung 4: Kennlinie Standardreflektoren

Reflektor PL22

Reflektor PL20A
Reflektor PL30A
Reflektor PLAOA
Reflektor PLSOA
Reflektor C110A
Reflektor P250
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Abbildung 5: Balkendiagramm Standardreflek-
toren

BETRIEBSANLEITUNG | WLD4F 11




BETRIEBSANLEITUNG

Feintrippelreflektoren:

Funktionsreserve

X

15 ‘
\v{) 0 1 4 5
\ 1 Abstand in m
10 ! ; :
5 ! D ' !
\\ \ : ;
’ UA\W AN

Abbildung 7: Balkendiagramm Feintrippelref-
\ lektoren

_—T®

4 5 6

Abstand in m
Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir beste Performance

Abbildung 6: Kennlinie Feintrippelreflektoren

@ Reflektor PL1OFH

@ Reflektor PL1OF

® Reflektor PL20F
@ Reflektor P250F

Chemisch bestandige Reflektoren:

Funktionsreserve
35
. @ 0,02 0,8 ‘
\ @ [ 13
25 \ ® | 0,0 0
4 ooss 26
SINNE @ ‘
0 1 2 3 4
\\ \‘ i Abstand in m
15 | ‘ ‘
\ 2 : D P
10 | c
AN : :
5 l@ TN NN
i Abbildung 9: Balkendiagramm ftir chemisch

o 1 5 3 P 5 s bestandige Reflektoren

Abstand in m

Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir beste Performance

Abbildung 8: Kennlinie flir chemisch bestan-
dige Reflektoren

Reflektor PL1OF CHEM

Reflektor PL20 CHEM

Reflektor P250 CHEM

Reflektor P250H

® oo
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Reflexionsfolien:

Funktionsreserve

15

™ oos 1208
\ ®|.l 0
10 0 1 2 3 4

©)

Abstand in m

D |

A B

Abbildung 11: Balkendiagramm Reflexionsfo-
lien

0 1 2 3 4 5 6
Abstand in m

Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir beste Performance
Abbildung 10: Kennlinie Reflexionsfolien
@ Reflexionsfolie REF-DG
@ Reflexionsfolie REF-IRF-56
©) Reflexionsfolie REF-AC1000

Lichtfleckgrofe:

Abmessungen in mm
80

40 — ~
e
o =

-80

[\

0 1 2 3 4 5 6
Abstand in m

Empfohlener Schaltabstandsbereich flr beste Performance

Abbildung 12: Lichtfleckgrofie

A Schaltabstand min. in m

B Schaltabstand max. in m

Cc Abstandsbereich Reflektor zu Sensor max. (Funktionsreserve 1)

D Abstandsbereich Reflektor zu Sensor empfohlen (Funktionsreserve 3,75)

blau Empfohlener Schaltabstandsbereich flr beste Performance

6.3 Einstellung
Einstellung Empfindlichkeit
Bei depolarisierenden Oberflachen (z. B. Folie) kann eine geringere Funktionsreserve
empfehlenswert sein.
Einstellung Schaltabstand Einstellung Gber Teach-in:
Durch Drucken der Teach-in-Taste (ca. 1- 3 sec.) wird der Schaltabstand eingestellt.
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Irrtimer und Anderungen vorbehalten



BETRIEBSANLEITUNG

WLD4Fx-xxxxxx30

4
i

t L
©

=

HINWEIS
Teach-in-Taste nicht mit spitzen Gegenstanden betatigen.

Einstellung des Schaltabstandes tber 10-Link bitte der beiliegenden Betriebsanleitung
10-Link Photoelectric sensors entnehmen.

Sensor ist eingestellt und betriebsbereit.
WLDAFP-xxxxxxO0A00 / WLD4FP-xxxxxxAOZxx:

Sensor ohne Einstellmoglichkeit: Sensor ist eingestellt und betriebsbereit.

6.3.1 Einstellung via 10-Link

Der Sensor kann neben der manuellen Einstellung am Gerat auch per 10-Link konfigu-
riert werden.

Die Einstellung Uber 10-Link kann auf zwei Arten erfolgen:

e Einstellung Uber die SiLink-Box (erforderliche Software: SOPAS ET von SICK)
Den Sensor hierzu Uber die SiLink-Box per USB an einen Computer anschliefen.
e Einstellung tuber einen I0-Link-Master (SPS), z. B. SIG350

Mit dem Programm SOPAS ET (SICK Engineering Tool mit grafischer Benutzerfihrung
und komfortabler Visualisierung) konnen die angeschlossenen Produkte schnell und
bequem getestet und parametriert werden.

Details zur Einstellung finden Sie in der ausfihrlichen 10-Link Beschreibung;:

6.4 Prozessdatenstruktur

WLD4FP-XxXXXXXXXAXX:
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AOO A70 A71 A72 A73 A75
|0-Link V1.1
Process 2 Byte 4 Byte
data
Byte O : Bit 15... 8 Byte O : Bit 31...
Byte 1: Bit 7... 0 24
Byte 1: Bit 13... 16
Byte 2: Bit 15... 8
Byte 3: Bit 7... 0
Bit O/ Data Q.1 / Boolean
type
Bit 1/ Data Q.o / Boolean Qint.1/ | Q. / Boo- | Qint.1/ Boolean
type Boolean lean
Bit... / 2..15/ 2.15/ 2.15/ | 2..15/ 2/ 2..7 / [empty]
Descrip- [Current [Time [Counter | [Length/ Qint.1/
tion / Data Receiver | measure- value] / speed Boolean
type Level] / ment Uint 14 measure-
Uint 14 value] / ment] /
Uint 14 Sint14
Bit... / 3..15/ | 8...31/ [Carrier
Descrip- [Time load] / Uint 24
tion / Data measure-
type ment
value] /
Uint13

Storungsbehebung

Tabelle Stérungsbehebung zeigt, welche Mafinahmen durchzufihren sind, wenn die
Funktion des Sensors nicht mehr gegeben ist.

Tabelle 7: Stérungsbehebung

nicht nach
Tabelle 6

LED / Fehlerbild Ursache Maf3nahme
Grine LED blinkt. 10-Link Kommunikation Keine
Schaltausgange verhalten sich | 1. I0-Link Kommunikation 1. Keine

2. Anderung der Konfiguration
3. Kurzschluss

2. Anpassung der Konfigura-
tion

3. Elektrische Anschllsse pri-
fen

Gelbe LED blinkt

Abstand zwischen Sensor und
Reflektor ist zu groR / Licht-
strahl ist nicht vollstandig

auf Reflektor ausgerichtet /
Reflektor ist nicht geeignet /
Frontscheibe und/oder Reflek-
tor ist verschmutzt.

Schaltabstand prifen / Aus-
richtung prufen / Reflektor von
SICK wird empfohlen. / Reini-
gung der optischen Flachen
(Sensor und Reflektor).

Kein Objekt im Strahlengang,
kein Ausgangssignal

Testeingang (Test) ist nicht
korrekt angeschlossen

Anschluss des Testeingangs
prufen. Bei Verwendung von
Leitungsdosen mit LED-Anzei-
gen ist darauf zu achten, dass
der Testeingang entsprechend
belegt wird.

BETRIEBSANLEITUNG | WLD4F
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74 Storungsbehebung bei integrierten 10-Link Geraten

Hinweise auf Stérungen finden Sie in den Servicedaten.

Details zu den vorhandenen Servicedaten finden Sie in der ausfuhrlichen 10-Link
Beschreibung;:

8 Sensortausch / Datenhaltung

Alle 10-Link-Gerate verflgen Uber eine Sicherungs- und Wiederherstellungsfunktionali-
tat - Data Storage (DS). Durch die 10-Link-Data Storage-Funktion kbnnen bisherige Parame-
ter gespeichert und auf das Austauschgerat Ubertragen werden.

Voraussetzung hierfur ist der Anschluss des Geréats an einen 10-Link Master und die
Aktivierung der Storage-Funktion im 10-Link Master.

Details zum Sensortausch finden Sie in der ausfihrlichen 10-Link Beschreibung:

9 Entsorgung

Der Sensor muss entsprechend den geltenden landerspezifischen Vorschriften entsorgt
werden. Bei der Entsorgung sollte eine werkstoffliche Verwertung (insbesondere der
Edelmetalle) angestrebt werden.

HINWEIS

Entsorgung von Batterien, Elektro- und Elektronikgeraten

¢ Gemaf den internationalen Vorschriften diirfen Batterien, Akkus sowie Elektro-
und Elektronikgerate nicht mit dem Hausmdll entsorgt werden.

o Der Besitzer ist gesetzlich verpflichtet, diese Gerate am Ende ihrer Lebensdauer
bei den entsprechenden 6ffentlichen Sammelstellen abzugeben.

WEEE: W nicgeg Symbol auf dem Produkt, dessen Verpackung oder im

vorliegenden Dokument gibt an, dass ein Produkt den genannten Vorschriften
unterliegt.

10 Wartung

Dieser SICK-Sensor ist wartungsfrei.
Wir empfehlen, in regelmaRigen Abstanden

e Reinigen der optischen Oberflachen und des Gehauses
e Verschraubungen und Steckverbindungen zu Uberprifen
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BETRIEBSANLEITUNG

Reinigung

WICHTIG

Gerateschaden durch unsachgemafie Reinigung!

Eine unsachgemafie Reinigung kann zu einem Gerateschaden fuhren.

= Nur empfohlene Reinigungsutensilien und Reinigungsmittel verwenden.
= Keine spitzen Gegenstande zum Reinigen verwenden.

» Reinigen Sie die optischen Flachen in regelmafigen Abstanden und bei Ver-
schmutzung mit einem fusselfreien Optiktuch (Artikelnummer 4003353). Das
Reinigungsintervall hangt im Wesentlichen von den Umgebungsbedingungen ab.

Es durfen keine Veranderungen an Geraten vorgenommen werden.

Irrtimer und Anderungen vorbehalten. Die spezifizierten Produktmerkmale und techni-

schen Daten stellen keine schriftliche Garantie dar.

11 Technische Daten

WLD4F

Schaltabstand (mit Reflektor PL40A)

0.02m..4m

Schaltabstand max. (mit Reflektor PL40A)

0.01 m .. 5m (Typ)

LichtfleckgréfRe / Abstand

@37 mm (1,5 m) (Typ); @ 48 mm
(2,0 m) (Typ)

Versorgungsspannung Ug DC10..30VY
Restwelligkeit <5VSS
Ausgangsstrom |, <100 mA
Stromaufnahme 25 mA?
Kommunikationsmodus com2
10-Link 1.1
Schaltfrequenz 1000 Hz®
Ansprechzeit < 500 ps?
Schutzart IP66, IP67
Schutzklasse 1]
Schutzschaltungen A, B, C, DY

Umgebungstemperatur Betrieb

-40 °C...+60 °C

1) Grenzwerte
Ug-Anschlisse verpolsicher
Restwelligkeit max. 5 Vgg
2) Ohne Last. Fir Ug =24 V.
Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1
Signallaufzeit bei ohmscher Last
A = Ug-Anschllsse verpolsicher
B = Ein- und Ausgange verpolsicher
C = Stoérimpulsunterdriickung
D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest

oL@

8025303.1N1Y/2024-03-11 | SICK
Irrtiimer und Anderungen vorbehalten
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Mafdzeichnungen
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Abbildung 13: MaBzeichnung, Leitung
Mitte Optikachse, Empfanger
Mitte Optikachse, Sender
Befestigungsgewinde M3
Anschluss
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Bedien- und Anzeigeelemente
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Abbildung 14: MaBzeichnung, Leitung mit
Stecker M8

L Leitungslange, siehe Datenblatt
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Abbildung 15: MaBzeichnung, Stecker M8

42

Abbildung 16: MaBzeichnung, Stecker M12

L Leitungslange, siehe Datenblatt

12 Anhang

12.1 Konformitaten und Zertifikate

Auf www.sick.com finden Sie Konformitatserklarungen, Zertifikate und die aktuelle
Betriebsanleitung des Produkts. Dazu im Suchfeld die Artikelnummer des Produkts
eingeben (Artikelnummer: siehe Typenschildeintrag im Feld ,P/N*“ oder ,Ident. no.“).

8025303.1N1Y/2024-03-11 | SICK BETRIEBSANLEITUNG | WLD4F 19
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Described product
WA4F
WLD4F

Manufacturer

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Germany

Legal information

This work is protected by copyright. Any rights derived from the copyright shall be
reserved for SICK AG. Reproduction of this document or parts of this document is

only permissible within the limits of the legal determination of Copyright Law. Any modi-
fication, abridgment or translation of this document is prohibited without the express
written permission of SICK AG.

The trademarks stated in this document are the property of their respective owner.
© SICK AG. All rights reserved.

Original document

This document is an original document of SICK AG.
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1 About this document

11 Information on the operating instructions

Read these operating instructions carefully before starting any work in order to familiar-
ize yourself with the product and its functions.

The operating instructions are an integral part of the product and should remain acces-
sible to the personnel at all times. When handing this product over to a third party,
include these operating instructions.

These operating instructions do not provide information on the handling and safe
operation of the machine or system in which the product is integrated. Information on
this can be found in the operating instructions for the machine or system.

1.2 Further information

You can find the product page with further information via the SICK Product ID:
{P/N}/{S/N}
(see "Product identification via the SICK product ID", page 24).

The following information is available depending on the product:
e This document in all available language versions

¢ Data sheets

e  Other publications

e CAD files and dimensional drawings

e Certificates (e.g., declaration of conformity)

e  Software

e Accessories

1.3 Symbols and document conventions

Warnings and other notes

DANGER

Indicates a situation presenting imminent danger, which will lead to death or serious
injuries if not prevented.

WARNING

Indicates a situation presenting possible danger, which may lead to death or serious
injuries if not prevented.

CAUTION

Indicates a situation presenting possible danger, which may lead to moderate or minor
injuries if not prevented.

NOTICE

Indicates a situation presenting possible danger, which may lead to property damage if
not prevented.

NOTE
@ Highlights useful tips and recommendations as well as information for efficient and
trouble-free operation.
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Instructions to action
» The arrow denotes instructions to action.

1. The sequence of instructions is numbered.
2. Follow the order in which the numbered instructions are given.
v The tick denotes the results of an action.

2 General safety notes

Connection, mounting and configuration of the product must only be car-
@ ried out by qualified personnel.

o This product does not constitute a safety component as defined in the
Machinery Directive.

Do not install the product in places exposed to direct UV radiation (sun-
% light) or other weather conditions.

The product must be adequately protected against moisture and contami-

nation.

2.1 Qualification of personnel

Any work on the product may only be carried out by personnel qualified and authorized
to do so.

Qualified personnel are able to perform tasks assigned to them and can independently
recognize and avoid any potential hazards. This requires, for example:

e technical training
e  experience
« knowledge of the applicable regulations and standards

3 Product description

3.1 Product identification via the SICK product ID

SICK product ID

The SICK product ID uniquely identifies the product. It also serves as the address of the
web page with information on the product.

The SICK product ID comprises the host name pid.sick.com, the part number (P/N),
and the serial number (S/N), each separated by a forward slash.

The SICK product ID is displayed as text and QR code on the type label and/or on the
packaging.

Product ID

pid.sick.com/ 9
P/N  LAREdks/
S/N

N T el

Figure 1: SICK product ID

24 OPERATING INSTRUCTIONS | WLD4F 8025303.1N1Y/2024-03-11 | SICK
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3.2 Intended use

The WLDA4F is an opto-electronic photoelectric retro-reflective sensor (referred to as
“sensor” or “product” in the following) for the optical, non-contact detection of objects,
animals, and persons. A reflector is required for it to function. If the product is used
for any other purpose or modified in any way, any warranty claim against SICK AG shall
become void.

3.3 Operating elements and status indicators

Table 1: Operating elements and status indicators

WLD4FP- Xxxxxx30A00 Xxxxxx00A00 XXXXXXAOZXx
Teach-in button No possibility of setting No possibility of setting
:] E

e

® 06 ® 06 @0

@ BluePilot blue: alignment aid
@ Teach-Button: adjusting the sensitivity
® Yellow LED: status of received light beam
@ Green LED: supply voltage active

34 10-Link communication interface

The product comes with the 10-Link communication interface.
I0-Link communication is a master-device communication system.

The product can be operated in standard I/0 mode (SIO) or 10-Link mode (IOL). All
automation functions and other parameter settings are effective in 10-Link mode and in
standard I/0 mode.

The following functions are supported via the standard |0-Link communication inter-
face:

e  Flexible sensor settings

« Digital transmission of sensor signals to the 10-Link Master
e Visualization and configuration of the sensor

¢ Diagnostics /condition monitoring

e Device identification

. Easy device replacement

. Events

A detailed description of the configurable functions and associated indices can be
found in the “IO-Link description” technical Information:

4 Mounting

Mount the sensor and the reflector using suitable mounting brackets (see the SICK
range of accessories). Align the sensor and reflector with each other.

8025303.1N1Y/2024-03-11 | SICK OPERATING INSTRUCTIONS | WLD4F 25
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26

Note the sensor's maximum permissible tightening torque of < 0,4 Nm.

Electrical installation

Operation in standard |/0 mode:

The sensors must be connected in a voltage-free state. The following information must
be observed, depending on the connection type:

- Male connector connection: Pin assignment
- Cable: Wire color

Only apply voltage/switch on the voltage supply once all electrical connections have
been established.

Operation in 10-Link mode: Connect the device to a suitable 10-Link master and inte-
grate in the master or controller via I0ODD/function block. The green display LED flashes
on the sensor. I0DD and function block are available to download from

under the part number.

Explanations on connection diagram.

BN = brown
WH = white
BU = blue

BK = black

MF (pin 2 configuration) = external input, teach-in, switching signal
Q_1/C = switching output, 10-Link communication
Test = Test input

Ug: 10 ... 30 V DC @

Table 2: Electrical connection

WLD4Fx- x4 x2 x1
1=BN 3 1) —— 3 1
2 =WH -
3=BU 0.14 mm?2
4 2 4
4 = BK AWG26
Table 3: DC
WLD4Fx-xxXXXx30x00
Push-pull 161 162 16A 16N 16xx30A01-A99
PNP 861 862 86A 86N 86xx30A01-A99
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4=BK Qu/C
De- Q Q No function | No function www.sick.com
fault: MF 8025303
De- Q Q Q Q www.sick.com
fault: Q.4 (C) 8025303
OPERATING INSTRUCTIONS | WLD4F 8025303.1N1Y/2024-03-11 | SICK
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Table 4: DC
WLD4Fx- xx112xA0Zxx | xx111xA0Zxx
1=BN +(L+)
2=WH ) | Q
3=BU ~(M)
4=BK Q | Q
Table 5: DC
WLD4Fx- XX312XA0ZxXX | Xx311XA0ZxXX
1=BN +(L+)
3=BU -(M)
4 =BK Q \ Q

Table 6: Push-pull, PNP, NPN

51 Integration of the sensor in 10-Link mode

To operate the product in 10-Link mode, it must be connected to a suitable 10-Link
Master. This is used for further integration into the control system.

NOTE
The cable length between the 10-Link Master and 10-Link device: maximum 20 m.

Details on integration can be found in the detailed 10-Link description:
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NOTE

After successful connection of the product to the 10-Link Master, the green (Power) LED
flashes to indicate a functioning I0-Link communication between the master and device.

5.2 Notes on UL approval

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100 / Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1
6 Commissioning

6.1 Alignment

Align the sensor with a suitable reflector. Select the position so that the red emitted
light beam hits the center of the reflector. The sensor must have a clear view of the
reflector, with no object in the path of the beam [see figure 2]. You must ensure that the
optical openings of the sensor and reflector are completely clear.

2
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e
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VIAZ V2020247020707
02020704
20207
02029,
22074
/2029
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29,
%Y
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V2920
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P2 XX
202024
707620702074
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Z
252552
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® © 6

Figure 2: Alignment

3
J 0
I =

7INT 71N
Figure 3: Alignment aid BluePilot
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6.2 Check the application conditions:

8025303.1N1Y/2024-03-11 | SICK
Subject to change without notice

Sensing range

Adjust the distance between the sensor and the reflector according to the correspond-
ing diagram [figure 4] (x = sensing range, y = operating reserve).

After alignment, place a non-transparent object into the path of the beam. Check the
function as described in table 6. If the switching output fails to behave as described in

table 6, check the application conditions.

Standard reflectors:

Operating reserve

40
- N\ O | T
/V\ 9 @) [oo1s 10128
30 @ ® 0.0
. @A\ @ 0.0 0
\\ @ 0.0 4
20 JLAN G © | T
3 \ m i
15 Q\ A\ ®L 1 2 3 4 ‘ L'") 6
\ \Q \ 1 (3.28) (6.56) (9.84) (13.12)(16.40)(19.69)
10 L~z (2) \\ 3 Distance in m (feet)
5 \\ "\ | D |
v \\ \\ A | C i
‘o 1 2 3 P 5 ¢ A B

5 6
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)
Distance in m (feet)

Figure 4: Characteristic curve for standard
reflectors

Reflector PL22

Reflector PL20A

Reflector PL30A

Reflector PL40A

Reflector PLSOA

Reflector C110A

Reflector P250

SNCNCNONONCNC)

Figure 5: Bar graph for standard reflectors

OPERATING INSTRUCTIONS | WLD4F 29




OPERATING INSTRUCTIONS

Fine triple reflectors:

Operating reserve
20

0 1 2 3 4 5
3) ! (3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40)
10 \ \@ i DisFance in m (feet)
2 1 D | |
) ! g '
\ c |
\ \ A B
5
1
D \ \ Figure 7: Bar graph for fine triple reflectors
|
1 | N 1N ‘
0 1 2 3 4 5 6
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)
Distance in m (feet)
Figure 6: Characteristic curve for fine triple
reflectors
@ Reflector PL1OFH
@ Reflector PL1OF
® Reflector PL20F
@ Reflector P250F
Chemically-resistant reflectors:
Operating reserve
35
30 (D 0.0 0 ‘
\ ® 0.0
25 ®| 0.0 0
\ & @lloos 2ol
20 N 0 1 2 3 4
\ \ ! (328)  (656)  (9.84)  (13.12)
15 W \ \ L i Dfstan(?e in m (feet)
\ Y | D o
10 \ i c !
A k®\ A B
| I W W G N i . i i
N Figure 9: Bar graph for chemically-resistant
1 LN W reflectors
0 1 2 3 4 5 6
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)
Distance in m (feet)
Recommended sensing range for the best performance
Figure 8: Characteristic curve for chemically-
resistant reflectors
@ Reflector PLLOF CHEM
@ Reflector PL20 CHEM
® Reflector P250 CHEM
@ Reflector P250H
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Reflective tapes:

Operating reserve

15
™\ Q| EEEET
\ ®| 0.0 0
10 € ° (3.12_8) (6.256) (9.25’34) (13‘.112)
0 i Distance in m (feet)
i D | |
\ \ i C |
5 ! A B
\\ \ Figure 11: Bar graph for reflective tapes
1 [ ‘
0 1 2 3 4 5 6
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)
Distance in m (feet)
Recommended sensing range for the best performance
Figure 10: Characteristic curve for reflective
tapes
@ Reflective tape REF-DG
@ Reflective tape REF-IRF-56
©) Reflective tape REF-AC1000
Light spot size:
Dimensions in mm (inch)
80
(3.15)
>
40 %
(1.57)
>
=
"y
~40 \ !
(-1.57) Ty 1
-80 !
(-3.15)0 1 2 3 4 5 6 1
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69) (3.28) (16.40)
Distance in m (feet)
Figure 12: Light spot size
A Sensing range min. in m
B Sensing range max. in m
Cc Maximum distance range from reflector to sensor (operating reserve 1)
D Recommended distance range from reflector to sensor (operating reserve 3.75)
blue Recommended sensing range for the best performance
6.3 Setting
Sensitivity adjustment
A lower operating reserve may be necessary for depolarizing surfaces (e.g., tape).
Setting sensing range adjustment via teach-in:
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6.3.1

6.4

32

The sensing range is adjusted by pressing the teach-in button (approx. 1-3 sec.).

WLD4Fx-xxxxxx30
] 4 ST,
—

-

/1N J

=

NOTE
Do not operate the teach-in button using sharp objects.

Please refer to the enclosed operating instructions for the 10-Link photoelectric sensor
for information about adjusting the I0-Link sensing range.

The sensor is adjusted and ready for operation.
WLDA4FP-xxxxxxO0A00 / WLD4FP-xxxxxxAQZxx:

Sensor which it is not possible to set: the sensor is adjusted and ready for operation.

Configuration via 10-Link

In addition to manual setting the parameters on the device, the sensor can also be
configured via IO-Link.

Configuration via 10-Link can be performed in two ways:

¢  Configuration via the SiLink box (required software: SOPAS ET from SICK)
To do this, connect the sensor to a computer via USB using the SiLink box.
e  Configuration via an 10-Link Master (PLC), e.g. SIG350

You can quickly and easily test and parameterize the connected products using the
SOPAS ET program (SICK Engineering Tool with graphic user navigation and convenient
visualization).

Details on configuration can be found in the detailed 10-Link description:

Process data structure

WLD4 FP-XXXXXXXXAXX:
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Notes on malfunctions can be found in the service data.

AOO A70 A71 A72 A73 A75
|0-Link V1.1
Process 2 bytes 4 bytes
data
Byte 0: Bit 15... 8 Byte 0: Bit 31... 24
Byte 1: Bit 7... 0 Byte 1: Bit 13... 16
Byte 2: Bit 15... 8
Byte 3: Bit 7... 0
Bit 0 / Data Q.1 / Boolean
type
Bit 1/ Data Q.o / Boolean Qint.1/ | Q. / Boo- | Qint.1/ Boolean
type Boolean lean
Bit.../ 2..15/ 2.15/ 2.15/ | 2..15/ 2/ 2.7/ [empty]
Descrip- [current [time [counter [length/ Qint.1/
tion/Data receiver measure- value] / speed Boolean
type level] / ment Uint 14 measure-
Uint 14 value] / ment] /
Uint 14 Sint14
Bit.../ 3..15/ 8 ...31 / [carrier
Descrip- [time load] / Uint 24
tion/Data measure-
type ment
value] /
Uint13
7 Troubleshooting
The Troubleshooting table indicates measures to be taken if the sensor stops working.
Table 7: Troubleshooting
LED/fault pattern Cause Measures
Green LED flashes |0-Link communication None
Switching outputs do not 1. 10-Link communication 1. None
behave in accordance with 2. Change of the configuration | 2. Adjustment of the configura-
table 6 3. Short-circuit tion
3. Check electrical connections
Yellow LED flashes Distance between sensor Check sensing range / check
and reflector is too large / alignment / SICK reflector is
light beam is not completely recommended / Cleaning of
aligned to the reflector / the optical surfaces (sensor
reflector is not suitable / Front | and reflector).
screen and/or reflector is con-
taminated.
No object in beam path, no Test input (Test) is not con- Check connection of the test
output signal nected properly input. When using female cable
connectors with LED indicators,
make sure the test input is
assigned correspondingly.
74 Troubleshooting integrated 10-Link devices

Details of the available service data can be found in the detailed I0-Link description:
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Sensor replacement/data storage

Disposal

All 10-Link devices have a backup and restore functionality - Data Storage (DS). The
10-Link Data Storage function can be used to save previous parameters and transmit
them to the replacement device.

The prerequisite for this is connection of the device to an 10-Link Master, and activation
of the storage function in the 10-Link Master.

Details on sensor replacement can be found in the detailed 10-Link description:

The sensor must be disposed of in line with applicable country-specific regulations.

When disposing of them, you should try to recycle them (especially the precious met-
als).

NOTE

Disposal of batteries, electric and electronic devices

. According to international directives, batteries, accumulators and electrical or
electronic devices must not be disposed of in general waste.

« The owner is obliged by law to return this devices at the end of their life to the
respective public collection points.

WEEE: WS Thjs symbol on the product, its package or in this document,
indicates that a product is subject to these regulations.

Maintenance

OPERATING INSTRUCTIONS | WLD4F

This SICK sensor is maintenance-free.

We do, however, recommend that the following activities are undertaken regularly:
e« Clean the optical interfaces and housing

e«  Check the fittings and plug connectors

Cleaning

NOTICE
Equipment damage due to improper cleaning.
Improper cleaning may result in equipment damage.

= Only use recommended cleaning agents and tools.
= Never use sharp objects for cleaning.

» Clean the optical surfaces at regular intervals and, in the event of contamination,
with a lint-free lens cloth (part number 4003353). The cleaning interval essentially
depends on the ambient conditions.

No modifications may be made to devices.

Subject to change without notice. Specified product properties and technical data are
not written guarantees.
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11 Technical specifications
WLD4F
Sensing range (with reflector PL40A) 0.02m..4m
Sensing range max. (with reflector PL40A) 0.01 m .. 5m (Typ)
Light spot size / distance @37 mm (1,5 m) (Typ); @ 48 mm
(2,0 m) (Typ)
Supply voltage Ug DC10..30VY
Ripple <5VSS
Output current | a4y <100 mA
Current consumption 25 mA?
Communication mode CoM2
10-Link 1.1
Switching frequency 1000 Hz®
Response time < 500 ps*
Enclosure rating IP66, IP67
Protection class 1l
Circuit protection A, B, C, D®
Ambient temperature, operation -40 °C...+60 °C
1) Limit values
Reverse polarity protected Ug connections
Residual ripple max. 5 Vgq
2)  Without load. For Ug = 24 V.
3)  With light / dark ratio 1:1
4)  Signal transit time with resistive load
%) A= Ug-connections reverse polarity protected
B = inputs and output reverse-polarity protected
C = Interference suppression
D = outputs overcurrent and short-circuit protected
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111 Dimensional drawings
16 12,1 12.1(0.48)
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Figure 13: Dimensional drawing, cable o J‘

@ Center of optical axis, receiver
@ Center of optical axis, sender
L S
® M3 threaded mounting hole
@ Connection a
® Operating and status indicators -
g @
o
v ez
M8
Figure 14: Dimensional drawing, cable with
M8 male connector
L For length of cable, see data sheet
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16 12,1 12.1(0.48)
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Figure 15: Dimensional drawing, M8 male 9(0.35) - N
connector
li
é |
M12
Figure 16: Dimensional drawing, M12 male
connector
L For length of cable, see data sheet
12 Annex
121 Conformities and certificates
You can obtain declarations of conformity, certificates, and the current operating
instructions for the product at www.sick.com. To do so, enter the product part number
in the search field (part number: see the entry in the “P/N” or “ldent. no.” field on the
type label).
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Producto descrito
WA4F
WLD4F

Fabricante

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Alemania

Informacion legal

Este documento esta protegido por la legislacion sobre la propiedad intelectual. Los
derechos derivados de ello son propiedad de SICK AG. Unicamente se permite la
reproduccion total o parcial de este documento dentro de los limites establecidos por
las disposiciones legales sobre propiedad intelectual. Esta prohibida la modificacion,
abreviacion o traduccion del documento sin la autorizaciéon expresa y por escrito de
SICK AG.

Las marcas mencionadas en este documento pertenecen a sus respectivos propieta-
rios.

© SICK AG. Reservados todos los derechos.

Documento original

Este es un documento original de SICK AG.

CE®-x[Hca

NO
2006/42/EC

SAFETY
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1 Acerca de este documento

1.1 Informacion sobre las instrucciones de uso

Lea detenidamente el manual de instrucciones antes de iniciar cualquier trabajo para
familiarizarse con el producto y sus funciones.

Las instrucciones de uso son parte integrante del producto y deberan conservarse
de forma que estén siempre accesibles al personal. Cuando transmita el producto a
terceros, entregue las instrucciones de uso con él.

Las presentes instrucciones de uso no sirven para un manejo y funcionamiento segu-
ros de la maquina o del sistema en el que se integre el producto. La informacién a este
respecto estara incluida en las instrucciones de uso de la maquina o del sistema.

1.2 Informacion mas detallada

Encontrara la pagina del producto con mas informacion a través de la SICK Product ID:
{P/N}/{S/N}

(véase "ldentificacion del producto con su SICK Product ID", pagina 42).

En funcion del producto esta disponible la siguiente informacion:

e Este documento en todas las versiones linglisticas disponibles
¢ Hojas de datos

e  Otras publicaciones

e Datos CAD de los esquemas y dibujos acotados

e  Certificados (p. €j., la declaracion de conformidad)

e  Software

e Accesorios

1.3 Simbolos y convenciones utilizados en este documento

@

8025303.1N1Y/2024-03-11 | SICK
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Indicaciones de seguridad y otras indicaciones

PELIGRO

Indica una situacién de peligro directa que produce lesiones graves o incluso la muerte
si no se evita.

ADVERTENCIA
Indica una situacion de peligro potencial que puede producir lesiones graves o incluso
la muerte si no se evita.

PECAUCION
Indica una situacion de peligro potencial que puede producir lesiones leves o modera-
das si no se evita.

IMPORTANTE

Indica una situacién de peligro potencial que puede producir dafios materiales si no se
evita.

INDICACION
Destaca consejos Utiles y recomendaciones, asi como informacién para un funciona-
miento eficiente y libre de averias.
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Instrucciones de procedimiento

» Laflecha indica una instruccion de procedimiento.

1. Se muestra una secuencia numerada de instrucciones de procedimiento.

2. Respete las instrucciones de procedimiento numeradas en la secuencia indicada.

v/ La marca de verificacion indica el resultado de una instruccion de procedimiento.
2 Indicaciones generales de seguridad

La conexion, el montaje y la configuracién del producto Unicamente pue-
den ser realizados por personal técnico debidamente formado.

LD

o Este producto no es un componente orientado a la seguridad en el sen-
tido de la Directiva de maquinas comunitaria.

SAFETY
No instale el producto en lugares expuestos a la radiacion UV directa (luz

% solar) ni a otras influencias climatolégicas.

El producto debe estar suficientemente protegido de la humedad y la
suciedad.

2.1 Cualificacion del personal

Todos los trabajos en el producto deben ser realizados Unicamente por personal cualifi-
cado y autorizado.

El personal cualificado es capaz de realizar el trabajo asignado y de reconocer y evitar
de forma auténoma los posibles peligros. Esto requiere, por ejemplo:

e«  Formacion profesional
e Experiencia
e Conocimiento de los reglamentos y normas pertinentes

3 Descripcion del producto

3.1 Identificacion del producto con su SICK Product ID

SICK Product ID

La SICK Product ID identifica el producto de forma Unica. Sirve también como direccion
de la pagina web con informacién sobre el producto.

La SICK Product ID se compone del nombre de host pid.sick.com, la referencia (P/N) y
el nimero de serie (S/N), todos ellos separados por guiones.

La SICK Product ID esta representada como texto y como cédigo QR en la placa de
caracteristicas y/o en el embalaje.

Product ID

pid.sick.com/ 9
P/N  LAREdks/

S/N  Lalsdic L

Figura 1: SICK Product ID
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3.2 Uso conforme a lo previsto

La WLDA4F es una barrera fotoeléctrica optoelectrénica de deteccion sobre objeto
(denominada en lo sucesivo sensor o producto) empleada para la deteccion éptica y
sin contacto de objetos, animales y personas. Para que funcione se requiere un reflec-
tor. Cualquier uso diferente al previsto o modificaciones en el producto invalidaran la
garantia por parte de SICK AG.

33 Elementos de mando y visualizacion

Tabla 1: Elementos de mando y visualizacién

WLD4FP- Xxxxxx30A00 Xxxxxx00A00 XXXXXXAOZXxX
Tecla teach-in sin posibilidad de ajuste | sin posibilidad de ajuste
) E
@

® 06 ® 06 @0

O) BluePilot azul: piloto de alineacion

@ Boton Teach: ajuste de la sensibilidad

6) LED amarillo: estado de recepcién de luz

@ LED verde: tension de alimentacion activa
3.4 Interfaz de comunicacion 10-Link

4 Montaje

8025303.1N1Y/2024-03-11 | SICK
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El producto dispone de la interfaz de comunicacion 10-Link.
La comunicacion 10-Link es un sistema de comunicacion de dispositivos maestro-.

El producto puede funcionar en modo E/S estandar (SI0) o en modo I0-Link (IOL).
Todas las funciones de automatizacion y las configuraciones de parametros son efecti-
vas tanto en el modo 10-Link como en el modo E/S estandar.

La interfaz de comunicacion I0-Link estandar admite las siguientes funciones:

e Ajustes flexibles de los sensores

« Transferencia digital de las senales de los sensores al 10-Link Master
e Visualizacién y parametrizacion del sensor

o  Diagnéstico/Condition Monitoring

o |dentificacion del dispositivo

e  Sustitucion sencilla de dispositivos

e  Eventos

Encontrara una descripcion detallada de las funciones ajustables y los indices asocia-
dos en la informacién técnica “Descripcion de 10-Link”:

Montar el sensor y el reflector en escuadras de fijacion adecuadas (véase el programa
de accesorios SICK). Alinear el sensor y el reflector entre si.
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Respetar el par de apriete maximo admisible del sensor de < 0,4 Nm.

Instalacion eléctrica

Funcionamiento en modo E/S estandar:

La conexion de los sensores debe realizarse sin tension. Debe tenerse en cuenta la
siguiente informacién en funcién del tipo de conexion:

- Conexion de enchufes: asignacion de terminales
- Cable: color del hilo

No aplicar ni conectar la fuente de alimentacion hasta que no se hayan finalizado
todas las conexiones eléctricas.

Funcionamiento en modo I0-Link: conectar el dispositivo a un 10-Link Master adecuado
e integrarlo en el maestro o en el controlador a través de 10DD o del bloque de funcio-
nes. En el sensor parpadea el LED verde de indicacion. I0ODD y el bloque de funciones
estan disponibles para descargarse en indicando la referencia.

Explicaciones relativas al diagrama de conexiones.

BN = marron
WH = blanco
BU = azul
BK = negro

MF (configuracion 2 de terminales) = entrada externa, teach-in, senal de conmutacion
Q1/C = salida conmutada, comunicacion con sistema I0-Link
Prueba = Entrada de prueba

Ug: 10 ... 30 V DC @

Tabla 2: Conexion eléctrica

WLD4Fx- x4 x2
1=BN
2=WH
3=BU
4 =BK

x1

IS

Tabla 3: CC

WLD4Fx-xxXXXx30x00
Push-pull 161 162 16A 16N 16xx30A01-A99
PNP 861 862 86A 86N 86xx30A01-A99

1=BN + (L+)
(marron)

2 =WH MF
(blanco)

3 =BU (azul) - (M)
4 = BK (negro) Qu/C

Por Q Q Sin funcién | Sin funcion www.sick.com
defecto: MF 8025303

Por Q Q Q Q www.sick.com
defecto: Q.4 8025303

(©)
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Tabla 4: CC
WLD4Fx- xx112xA0Zxx | xx111xA0Zxx
1 = BN (marrén) +(L+)
2 = WH (blanco) ) | Q
3 = BU (azul) - (M)
4 = BK (negro) Q ‘ 0
Tabla 5: CC
WLD4Fx- XX312XA0ZxXX | Xx311XA0ZxXX
1 = BN (marrén) +(L+)
3 = BU (azul) -(M)
4 = BK (negro) Q \ 0

Tabla 6: Push-pull, PNP, NPN

51 Integracion del sensor en modo 10-Link

Para que el producto funcione en modo I0-Link, debe estar conectado a un 10-Link
Master adecuado. Se utiliza para la integracion posterior en el sistema de control.

INDICACION
Longitud del cable entre el 10-Link Master y el 10-Link Device: 20 m como maximo.

Encontrard mas detalles sobre la integracion en la descripcion detallada de 10-Link:
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6.1
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INDICACION

Una vez que el producto se ha conectado correctamente al 10-Link Master, el LED verde
(alimentacion) parpadea, lo que indica que la comunicacion I0-Link entre el Master y el

dispositivo funciona.

Indicaciones sobre la homologacion UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcu-
rrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated

either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100 / Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

Puesta en marcha

Alineacion

Alinear el sensor con un reflector adecuado. Seleccionar una posicién que permita que
el haz de luz emitida rojo incida en el centro del reflector. El sensor debe tener el
campo visual al reflector despejado, no puede haber ningln objeto en la trayectoria del
haz [véase figura 2]. Comprobar que las aberturas Opticas del sensor y del reflector

estén completamente libres.

02020,
02020704
L
02029,
22074
/22y
AT
0204 @

R ARy
® @ WA
/N AN
. KA\ NN

/ S NP ®
SIRNNN
. N
g Y

o) ™ o) )

® © 6

Figura 2: Alineacion
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Figura 3: Util de alineacién BluePilot
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/N

6.2 Comprobar las condiciones de aplicacion:
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Distancia de conmutacion

<9

~
7

A _
J
=

Comparar la distancia entre el sensor y el reflector con el diagrama correspondiente
[figura 4] (x = distancia de conmutacién, y = reserva de funcionamiento).

Una vez finalizada la alineacion, colocar un objeto que no sea transparente en la
trayectoria del haz. Comprobar el funcionamiento con ayuda de tabla 6. Si la salida
conmutada no se comporta de acuerdo con tabla 6, compruebe las condiciones de

uso.

Reflectores estandar:

Operating reserve
40
. N\ ©[co> 2o
/V‘\ (5) @) o01s_ 19]38]
30 (6) (©) 0.0
25 I @)A\ @ 0.0 4.0
\\ G T
20 /N @ @oozs a5
2N @loos 1l
15 8‘ A\ (|) 1 2 3 4 ‘ 5‘3 6
\ \% \ 1 (3.28) (6.56) (9.84) (13.12)(16.40)(19.69)
10 [~ 2) \\ i Distance in m (feet)
5 \\ NN\ i D 3 i
| Q) \‘ \‘ TS ; c |
Y 1 2 3 p e A B

5 6
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)
Distance in m (feet)

Figura 4: Curva caracteristica de los reflecto-
res estandar

Reflector PL22

Reflector PL20A

Reflector PL30A

Reflector PL40A

Reflector PLSOA

Reflector C110A

Reflector P250

ONONCNONONCNC)

Figura 5: Grafico de barras de los reflectores
estandar
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Reflectores microcelda:

Operating reserve

1N

| \7

1 2 3 4 5
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40)

Distance in m (feet)
10 .

0
D !
A

_—®

B

1 P
D \ \ Figura 7: Gréfico de barras de los reflectores
microcelda

SO N
3 4 5 6
.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)

Distance in m (feet)

Figura 6: Curva caracteristica de los reflecto-
res microcelda

@ Reflector PL1OFH

@ Reflector PL10OF

® Reflector PL20OF

@ Reflector P250F

Reflectores resistentes a las sustancias
quimicas:

Operating reserve
35

30

25

(3.28) (6.56) (9.84) (13.12)

20 Distance in m (feet)

15 WA D 3

0 1 2 3 4
3) i

10

A B
\ Figura 9: Gréfico de barras de los reflectores
NN resistentes a las sustancias quimicas

1 S IOSN N N
1 2 3 4 5 6
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)

I~ _— ,/,/ —
Tl e

Distance in m (feet)

Recommended sensing range for the best performance

Figura 8: Curva caracteristica de los reflecto-
res resistentes a las sustancias quimicas

Reflector PLAOF CHEM
Reflector PL20 CHEM
Reflector P250 CHEM
Reflector P250H

®eee
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Laminas de reflexion:

Operating reserve

15
[0)[0025_10
™\ Q| s
\ @ | 0.0 0
10 e ¢ (3.12_8) (6.256) (9.25’34) (13‘.112)
l Distance in m (feet)
(2 ‘ ; :
1 D | }
\ \ : c 3
5 ! A B
\\ \ Figura 11: Gréfico de barras de las laminas de
reflexion
1 [ ‘
0 1 2 3 4 5 6

(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)

Distance in m (feet)
Recommended sensing range for the best performance

Figura 10: Curva caracteristica de las laminas
de reflexion

@ Lamina de reflexion REF-DG

@ Lamina de reflexion REF-IRF-56

® Lamina de reflexion REF-AC1000

Tamano del spot:

Dimensions in mm (inch)

80
(3.15)

-
s —

0
1o o

-80
(-3.15)0 1 2 3 4 5 6
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69) (3.

Distance in m (feet)

[\

8) (16.40)

Figura 12: Tamano del spot

A Distancia de conmutaciéon min. en m

B Distancia de conmutaciéon max. en m

Cc Rango de distancia max. del reflector al sensor (reserva de funcionamiento 1)

D Rango recomendado de distancia del reflector al sensor (reserva de funcionamiento

3.75)
azul  Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento

6.3 Ajuste
Ajuste de la sensibilidad
En superficies despolarizantes (p. €j., laminas plasticas) puede ser recomendable una
reserva de funcionamiento menor.
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6.3.1

6.4

50

Ajuste de la distancia de conmutacion ajuste mediante aprendizaje:

Pulsando la tecla teach-in (aprox. de 1 a 3 s) se ajusta la distancia de conmutacion.

WLD4Fx-xxxxxx30
t ¢ gl
—

/N -

=

INDICACION
La tecla teach-in no debe accionarse con objetos puntiagudos.

El ajuste de la distancia de conmutacion a través de 10-Link se puede consultar en las
instrucciones de uso para sensores fotoeléctricos 10-Link adjuntas.

El sensor esta ajustado y listo para su uso.
WLD4FP-xxxxxxO0A00 / WLD4FP-xxxxxxAOZxx:

Sensor sin posibilidad de ajuste: el sensor esta ajustado y listo para su uso.

Ajuste mediante 10-Link

Ademas de la configuracion manual en el dispositivo, el sensor también puede configu-
rarse a través de 10-Link.

El ajuste a través de |0-Link puede realizarse de dos formas:

e  Configuracion a través de SiLink-Box (software necesario: SOPAS ET de SICK)
Para ello, conecte el sensor a un ordenador a través de USB utilizando SiLink-Box.
e Ajuste a través de un 10-Link Master (control I6gico programable), p. ej. SIG350

Con el programa SOPAS ET (Engineering Tool de SICK con guia grafica del usuario y
comoda visualizacién), los productos conectados pueden probarse y parametrizarse de
forma rapida y comoda.

Encontrara mas detalles sobre la configuracion en la descripcion detallada de 10-Link:

Estructura de los datos de proceso

WLD4 FP-XXXXXXXXAXX:
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AOO A70 A71 A72 A73 A75
10-Link V1.1
Datos de 2 bytes 4 bytes
proceso
Byte O: bits 15... 8 Byte 0O: bits 31...
Byte 1: bits 7... 0 24
Byte 1: bits 13...
16
Byte 2: bits 15...
8
Byte 3: bits 7... 0
Bit O / tipo Q4 / booleano
de datos
Bit 1 / tipo Q> / booleano Qint.1/ | Q.»/ boo- | Qint.1/ booleano
de datos booleano leano
Bit.../ 2.15/ 2..15/ 2..15/ | 2..15/ 2/ 2...7 / [vacio]
descrip- [nivel del [valor de [valor de | [longitud/ Qint.1/
cion/tipo receptor | medicion | contador]/ | mediciébn | booleano
de datos de de Uint 14 de veloci-
corriente]/ | tiempol/ dad]/
Uint 14 Uint 14 Sint14
Bit.../ 3..15/ |8..31/ [cargade
descrip- [valor de | portador]/Uint 24
cion/tipo medicién
de datos de
tiempo]/
Uint13

Resolucion de problemas

La tabla “Resolucion de problemas” muestra las medidas que hay que tomar cuando
ya no esta indicado el funcionamiento del sensor.

Tabla 7: Resolucion de problemas

comportan segln la
tabla 6

LED / imagen de error Causa Accion

ElI LED verde parpadea Comunicacion con sistema |0- | Ninguna
Link

Las salidas conmutadas no se | 1. Comunicacion con sistema | 1. Ninguna

10-Link
2. Cambio de la configuracién
3. Cortocircuito

2. Adaptacioén de la configura-
cién

3. Comprobar las conexiones
eléctricas

El LED amarillo parpadea

La distancia entre el sensor

y el reflector es demasiado
grande / El haz luminoso no
esta completamente alineado
con el reflector / El reflector
no es adecuado / La pantalla
frontal y/o el reflector estan
sucios.

Comprobar la distancia de con-
mutacién / Comprobar la ali-
neacion / Se recomienda usar
un reflector SICK. / Limpieza
de las superficies 6pticas (sen-
sor y reflector).
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LED / imagen de error

Causa

Accion

Ningln objeto en la trayectoria
del haz, sin senal de salida

La entrada de prueba (Test)
no esta correctamente conec-
tada

Verificar la conexion de la
entrada de prueba. Si se usan
tomas de red con indicadores
LED, se debe prestar atencion
a que la entrada de prueba
esté ocupada de forma corres-
pondiente.

Resolucion de problemas de los dispositivos 10-Link integrados

Encontrara indicacion sobre los fallos en los datos de servicio.

Encontrard mas informacién sobre los datos de servicio disponibles en la descripcion

detallada de 10-Link:

Intercambio de sensores/almacenamiento de datos

Todos los dispositivos 10-Link disponen de una funcién de copia de seguridad y restau-
racion: almacenamiento de datos (DS). La funcién de almacenamiento de datos |0-Link permite
guardar los parametros anteriores y transferirlos al dispositivo de sustitucion.

El requisito previo para ello es la conexién del dispositivo a un 10-Link Master y la
activacion de la funcion de almacenamientoen el 10-Link Master.

Encontrard mas detalles sobre la sustitucion de sensores en la descripcion detallada

de |0-Link:

Eliminacion

El sensor debe desecharse conforme a las disposiciones vigentes especificas del pais.
Antes del desechado se deben intentar separar los diferentes materiales (en especial,

los metales preciosos).

INDICACION

Eliminacion de las baterias y los dispositivos eléctricos y electronicos

e« De acuerdo con las directivas internacionales, las pilas, las baterias y los dispositi-
vos eléctricos y electronicos no se deben eliminar junto con la basura doméstica.

e Lalegislacion obliga a que estos dispositivos se entreguen en los puntos de
recogida publicos al final de su vida util.

¢

WEEE: WS | o sresencia de este simbolo en el producto, el material de emba-
laje 0 este documento indica que el producto esta sujeto a esta reglamentacion.

Mantenimiento

Este sensor SICK no precisa mantenimiento.

A intervalos regulares, recomendamos

e Limpie las interfaces épticas y la carcasa
¢  Comprobar las uniones roscadas y las conexiones de enchufe.

INSTRUCCIONES DE USO | WLD4F
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Limpieza

IMPORTANTE
Danos en el dispositivo por una limpieza incorrecta

Una limpieza incorrecta puede provocar danos en el dispositivo.

Utilice exclusivamente los equipos y productos de limpieza recomendados.
No utilizar objetos en punta para realizar la limpieza.

>

Limpie las superficies opticas a regularmente o cuando estén sucias con un
paino para 6pticas sin pelusas (ref. 4003353). El intervalo de limpieza depende
fundamentalmente de las condiciones del entorno.

No se deben realizar modificaciones en los dispositivos.

Sujeto a cambio sin previo aviso. Las propiedades del producto y los datos técnicos
especificados no constituyen una garantia por escrito.

11 Datos técnicos
WLD4F
Distancia de conmutacion (con reflector PL40A) 0.02m..4m
Distancia de conmutacién max. (con reflector PL40A) 0.01 m..5m (Typ)
Tamano del spot / distancia @37 mm (1,5 m) (Typ); @ 48 mm
(2,0 m) (Typ)
Tensién de alimentacion Ug DC10..30V¥
Ondulacién residual <5VSS
Intensidad de salida I,y <100 mA
Consumo de corriente 25 mA?
Modo de comunicacion com2
10-Link 1.1
Frecuencia de conmutacion 1000 Hz®
Tiempo de respuesta < 500 ps?
Tipo de proteccion P66, IP67
Clase de proteccion 1]
Circuitos de proteccion A, B, C, DY
Temperatura ambiente durante el funcionamiento -40 °C...+60 °C

1)

oL@

8025303.1N1Y/2024-03-11 | SICK
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Conexiones Ug protegidas contra la inversion de polaridad
Ondulacion residual max. 5 Vgg
Sin carga. Para Ug = 24 V.

Con una relacion claro/oscuro de 1:1

Duracion de la sefal con carga 6hmica

A = Ug protegidas contra polarizacion inversa

B = Entradas y salidas protegidas contra polarizacion incorrecta

C = Supresion de impulsos parasitosD=Salidas a prueba de sobrecorriente y cortocircuitos.
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111 Dibujos acotados
16 12,1 12.1(0.48)
. ® . ®
e — e ——
868 ’ S
Figura 13: Dibujo acotado, cable o J‘

@ Centro del eje 6ptico del receptor
@ Centro del eje 6ptico del emisor
L S
® Rosca de fijacion M3
@ Conexion a
® Elementos de mando y visualizacion -
g @
o
N
M8
Figura 14: Dibujo acotado, cable con
conector macho M8
L Longitud del cable, véase hoja de
datos
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16 12,1 16 (0.63) 12.1(0.48)
®
@ [Te}
g @ g 3
e o
, ® T
I==£ : L
(] . o 8
—— ; o g
M8 ~
8 L :
Figura 15: Dibujo acotado, conector macho 9(0.35) - N
M8 {
li
|
] %
M12
Figura 16: Dibujo acotado, conector macho
M12
L Longitud del cable, véase hoja de
datos
12 Anexo
12.1 Conformidad y certificados
En www.sick.com encontrara las declaraciones de conformidad, los certificados y las
instrucciones de uso actuales del producto. Para ello, introduzca en el campo de
blsqueda la referencia del producto (referencia: véase en la placa de caracteristicas el
campo “P/N” o “Ident. no.”).
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Produit décrit
WA4F
WLD4F

Fabricant

SICK AG
Erwin-Sick-StraRe 1
79183 Waldkirch
Allemagne

Remarques juridiques

Cet ouvrage est protégé par les droits d'auteur. Les droits établis restent dévolus a

la société SICK AG. La reproduction de I'ouvrage, méme partielle, n'est autorisée que
dans le cadre Iégal prévu par la loi sur les droits d'auteur. Toute modification, tout
abrégement ou toute traduction de l'ouvrage est interdit sans l'accord écrit exprés de la
société SICK AG.

Les marques citées dans ce document sont la propriété de leurs détenteurs respectifs.
© SICK AG. Tous droits réservés.

Document original

Ce document est un document original de SICK AG.

C €L @IS
®O@

SAFETY

-
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1 A propos de ce document

1.1 Informations concernant la notice d’instructions

Avant toute activité, lisez attentivement la présence notice d’instructions afin de vous
familiariser avec le produit et ses fonctions.

La notice d’instructions fait partie intégrante du produit et doit toujours étre accessible

au personnel. Veuillez joindre la notice d'instructions lorsque vous remettez le produit a
un tiers.

Cette notice d’instructions n’est pas un guide d’utilisation et de fonctionnement sir de
la machine ou du systéme dans lesquels est éventuellement intégré le produit. Vous

trouverez des informations a ce sujet dans la notice d’instructions de la machine ou du
systéme.

1.2 Informations supplémentaires

Vous trouverez la page produits avec des informations complémentaires sous SICK
Product ID :

{P/N}/{S/N}
(voir "ldentification du produit via le SICK Product ID", page 60).

Les informations suivantes sont disponibles en fonction du probléme :
e Ce document est disponible dans toutes les langues

e  Fiches techniques

e Autres publications

¢ Données CAO et plans cotés

e  Certificats (déclaration de conformité par exemple)

e Logiciel

e Accessoires

1.3 Symboles et conventions documentaires

Avertissements et autres remarques

DANGER

Signale une situation dangereuse imminente entrainant des blessures graves ou la
mort si elle n'est pas évitée.

AVERTISSEMENT

Signale une situation potentiellement dangereuse pouvant entrainer des blessures
graves ou la mort si elle n'est pas évitée.

ATTENTION

Signale une situation potentiellement dangereuse pouvant entrainer des blessures
Iégéres a moyennement graves si elle n'est pas évitée.

IMPORTANT

Signale une situation potentiellement dangereuse pouvant entrainer des dommages
matériels si elle n'est pas évitée.

8025303.1N1Y/2024-03-11 | SICK
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3.1

60

REMARQUE
Signale des astuces et des recommandations utiles ainsi que des informations pour un
fonctionnement efficace et sans panne.

Instruction
» Lafléche indique une instruction.

1. Une série d'instructions est numérotée.
2. Suivre les instructions numérotées dans I'ordre indiqué.
v/ La coche indigque le résultat d'une instruction.

Consignes générales de sécurité

Le raccordement, le montage et la configuration du produit ne peuvent
étre réalisés que par un personnel spécialisé.

o Ce produit n’est pas un composant relatif a la sécurité au sens de la
directive machines de I'UE.

SAFETY

Ne pas installer le produit a des endroits directement exposés aux rayons
% UV (lumiére du soleil) ou aux intempéries.

Protéger le produit contre I'humidité et I'encrassement.

Qualification du personnel

Tous les travaux sur le produit ne doivent étre effectués que par un personnel qualifié
et autorisé.

Le personnel qualifié est en mesure d'exécuter les taches qui lui sont confiées et
d'identifier et d'éviter lui-méme les risques éventuels. Cela nécessite par exemple :

o formation professionnelle
e expérience
e connaissance des dispositions et des normes applicables

Description du produit

Identification du produit via le SICK Product ID

SICK Product ID

Le SICK Product ID désigne le produit de maniére unique. Il sert en méme temps
d’adresse pour la page web avec des informations sur le produit.

Le SICK Product ID est composé du nom de I’héte pid.sick.com, de la référence (P/N) et
du numéro de série (S/N), chacun séparé par un tiret.

Le SICK Product ID est indiqué sous forme de texte ou de QR-code sur la plaque
signalétique et/ou sur 'emballage.

Product ID &
pid.sick.com/
P/N  LAnfdks/ %
S/N Lol il

lllustration 1: SICK Product ID
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3.2 Utilisation conforme

La WLDA4F est une barriére réflex optoélectronique (appelée capteur ou produit dans

ce document) qui permet la détection optique sans contact d’objets, d’animaux et de
personnes. Un réflecteur est nécessaire a son fonctionnement. Toute autre utilisation
ou modification du produit annule la garantie de SICK AG.

3.3 Eléments de commande et d’affichage

Tableau 1: Eléments de commande et d’affichage

WLD4FP- Xxxxxx30A00 Xxxxxx00A00 XXXXXXAOZXx
Sans possibilité de Sans possibilité de
Bouton d’apprentissage réglage réglage
:] E
@ Q
® 6 © 5

@ BluePilot bleu: outil d’alignement
@ Bouton de Teach: réglage de la sensibilité
® LED jaune : état réception de lumiére
@ LED verte : tension d’alimentation active

34 Interface de communication 10-Link

Le produit dispose de l'interface de communication 10-Link.

La communication 10-Link est un systéme de communication 10-Link Master-Device.

Le produit peut étre utilisé en mode E/S standard (SIO) ou en mode 10-Link (IOL).
Toutes les fonctions d'automatisation et autres réglages des parameétres sont effectifs
en mode |0-Link et en mode E/S standard.

Les fonctions suivantes sont prises en charge via l'interface de communication stan-

dard 10-Link :

o Réglages flexibles du capteur

e«  Transmission numérique des signaux des capteurs vers le 10-Link Master
e Visualisation et paramétrage du capteur

o Diagnostic/Condition Monitoring

¢ |dentification de I'appareil

¢ Remplacement aisé des appareils
e  Evénements

Vous trouverez une description détaillée des fonctions réglables et des index correspon-
dants dans l'information technique « Description 10-Link » :

4 Montage

Monter le capteur et le réflecteur sur une équerre de fixation (voir la gamme d’acces-

soires SICK). Aligner le capteur sur le réflecteur.

8025303.1N1Y/2024-03-11 | SICK
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Respecter le couple de serrage maximum autorisé du capteur de < 0,4 Nm.

Installation électrique

Fonctionnement en mode I/0 standard :

Le raccordement des capteurs doit s’effectuer hors tension. Selon le mode de raccor-
dement, respecter les informations suivantes :

- Raccordement du connecteur : affectation des broches
- Cable : couleur des fils

Activer I'alimentation électrique seulement aprés avoir effectué les branchements élec-
triques.

Fonctionnement en mode |0-Link : raccorder I'appareil au maitre 10-Link correspondant
et I'intégrer au maitre ou a la commande par I0DD/bloc de fonctions. La LED verte
clignote sur le capteur. I0DD et bloc de fonctions peuvent étre téléchargés sous la
référence a I'adresse

Explications relatives au schéma de raccordement.

BN = marron
WH = blanc
BU = bleu
BK = noir

MF (configuration broche 2) = entrée externe, apprentissage, signal de commutation
Q_1/C = sortie de commutation, communication 10-Link
Test = Entrée test

UB:10...3OVDC®

Tableau 2: Raccordement électrique

WLD4Fx- x4 x2 x1
1=BN 3 1 3 1
2 =WH
3=BU 4 2 4
4 =BK
Tableau 3: CC
WLD4Fx-xxXXXx30x00
Push-pull 161 162 16A 16N 16xx30A01-A99
PNP 861 862 86A 86N 86xx30A01-A99
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK QLl / C
Par dé 0 Q no function | no function www.sick.com
faut : MF 8025303
Par dé Q Q Q 0 www.sick.com
faut : Q.4(C) 8025303
NOTICE D'INSTRUCTIONS | WLD4F 8025303.1N1Y/2024-03-11 | SICK
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Tableau 4: CC

WLD4Fx- xx112xA0Zxx | xx111xA0Zxx
1=BN +(L+)

2=WH o) Q
3=BU ~(M)

4=BK Q | Q

Tableau 5: CC

WLD4Fx- XX312XA0ZxXX | Xx311XA0ZxXX
1=BN +(L+)
3=BU -(M)

4 =BK Q \ Q

Tableau 6: Push-pull, PNP, NPN

51 Intégration du capteur en mode 10-Link

Pour pouvoir utiliser le produit en mode 10-Link, il doit étre connecté a un 10-Link
Master approprié. Ce dernier permet de poursuivre l'intégration dans le systéme de

commande.

REMARQUE

La longueur de cable entre le 10-Link Master et le 10-Link Device : 20 m maximum.

Vous trouverez des détails sur l'intégration dans la description détaillée 10-Link :

8025303.1N1Y/2024-03-11 | SICK
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REMARQUE
Aprés le raccordement réussi du produit au 10-Link-Master, la LED verte (Power) clignote

et signale ainsi une communication 10-Link fonctionnelle entre le 10-Link Masteret 10-Link
Device.

Remarques sur I’homologation UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100 / Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

Mise en service

Alignement

Aligner le capteur sur un réflecteur adapté. Choisir la position de sorte que le faisceau
lumineux émis rouge touche le réflecteur en plein centre. Le capteur doit disposer d’un
champ de vision dégagé sur le réflecteur, il ne doit donc y avoir aucun objet dans la
trajectoire du faisceau [voir illustration 2]. S’assurer que les ouvertures optiques du
capteur et du réflecteur sont parfaitement dégagées.

o) o) )

® © 6

lllustration 2: Alignement
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lllustration 3: Outil d'alignement BluePilot

6.2 Vérifier les conditions d’utilisation :

Distance de commutation
Comparer la distance entre le capteur et le réflecteur avec le diagramme correspon-
dant [illustration 4] (x = distance de commutation, y = réserve de fonctionnement).

Une fois I'alignement terminé, déplacer un objet non transparent dans la trajectoire du
faisceau. A I'aide de tableau 6, vérifier le fonctionnement. Si la sortie de commutation
ne se comporte pas selon tableau 6, vérifier les conditions d’utilisation.

Réflecteurs standards :

Operating reserve
40
ST\ oz 200
/V‘\ ) o015 +o]28)
30 @ 0.0
C7)/\

25

/
20 /3\ (4\\
15 ‘2\ \ \

Slelolelesle

|

0 1 2 3 4 5 6
\ \% \ 1 (3.28) (6.56) (9.84) (13.12)(16.40)(19.69)
10 - 2) \\ 3 Distance in m (feet)
5 \\ NN\ | D L
| O NN \ !
. | NN | £ f
0 1 2 3 4 5 6 A B

(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)
Distance in m (feety  Ilustration 5: Diagramme & barres réflecteurs

. L. ) standards
lllustration 4: Caractéristique réflecteurs stan-

dards

Réflecteur PL22
Réflecteur PL20A
Réflecteur PL30A
Réflecteur PL40A
Réflecteur PLSOA
Réflecteur C110A
Réflecteur P250

ONONCNONONONC)

8025303.1N1Y/2024-03-11 | SICK NOTICE D'INSTRUCTIONS | WLD4F 65
Sujet a modification sans préavis



NOTICE D’INSTRUCTIONS

Réflecteurs a micro prismes :

Operating reserve

1N

| \7

(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40)

Distance in m (feet)
10 .

D !

_—®

0 1 2 3 4 5

: AN\ A :

1 . . N )
D \ \ lllustration 7: Diagramme & barres réflecteurs
a micro prismes

NN |
3 4 5 6
.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)

Distance in m (feet)

Illustration 6: Caractéristique réflecteurs a
micro prismes

@ Réflecteur PLLOFH

@ Réflecteur PL10F

® Réflecteur PL20F

@ Réflecteur P250F

Réflecteurs résistants aux produits chimi-

ques:
Operating reserve
35 @ 0.0 0 ‘
® 0.0
30
\ ®| 0.0 0
25 @ )
0 1 2 3 4
\\ﬁ ! (328)  (656)  (9.84)  (13.12)
20 | i i
\ \ ! Distance in m (feet)
15 WA\ \ 5 D |
\ I
10 \ A B
5 @ k®\ lllustration 9: Diagramme a barres pour les
I VN N\ réflecteurs résistants aux produits chimiques
1 S IOSN N N
0 1 2 3 4 5 6
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)
Distance in m (feet)
Recommended sensing range for the best performance
lllustration 8: Caractéristique pour les réflec-
teurs résistants aux produits chimiques
@ Réflecteur PL1OF CHEM
@ Réflecteur PL20 CHEM
® Réflecteur P250 CHEM
@ Réflecteur P250H
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Bandes réflecteur :
Operating reserve
15

[@)[0025 10|

Q| s

®||l 0
0

’\

LN

1 2 3 a4
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12)
Distance in m (feet)

©)

D !
\ \ C |
5 U A B
\\ \ Illustration 11: Diagramme a barres bandes
réflecteur
. ‘ |
0 1 2 3 4 5 6

(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)

Distance in m (feet)
Recommended sensing range for the best performance

lllustration 10: Caractéristique bandes réflec-
teur

@ Bande réflecteur REF-DG

@ Bande de réflecteur REF-IRF-56

® Bande de réflecteur REF-AC1000

Taille du spot lumineux :

Dimensions in mm (inch)

80
(3.15)

-
s —

0
1o o

[\

-80
(-3.15)0 1 2 3 4 5 6
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69) (3.28) (16.40)
Distance in m (feet)
llustration 12: Taille du spot lumineux
A Distance de commutation min. en m
B Distance de commutation max. en m
Cc Distance max. entre le réflecteur et le capteur (réserve fonctionnelle 1)
D Distance entre le réflecteur et le capteur recommandée (réserve fonctionnelle 3.75)

bleu Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance

6.3 Réglage
Réglage de la sensibilité
En cas de surface dépolarisante (par ex. film), il est recommandé de prévoir une
réserve de fonctionnement plus faible.
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Réglage de la distance de commutation réglage via apprentissage :

Appuyer sur le bouton d’apprentissage (pendant environ 1 a 3 secondes) pour régler la
distance de commutation.

WLD4Fx-xxxxxx30
t ¢ gl
—

-

/N H

=

REMARQUE
Ne pas appuyer sur le bouton d’apprentissage avec des objets pointus.

Pour régler la distance de commutation par I0-Link, consulter la notice d’instructions
«|O-Link Photoelectric sensors ».

Le capteur est réglé et prét a I'emploi.
WLDA4FP-xxxxxxO0A00 / WLD4FP-xxxxxxAOZxx :

Capteur sans possibilité de réglage : le capteur est réglé et prét a I'emploi.

Réglage via 10-Link

Outre le réglage manuel sur l'appareil, le capteur peut également étre configuré via
10-Link.

Le réglage via |0-Link peut se faire de deux maniéres :

e Réglage via le boitier SiLink (logiciel nécessaire : SOPAS ET de SICK)
Pour ce faire, raccorder le capteur a un ordinateur via le boitier SiLink par USB.
e  Réglage via un I0-Link Master (API), par ex. SIG350

Le programme SOPAS ET (SICK Engineering Tool avec guidage graphique de 'utilisateur
et visualisation confortable) permet de tester et de paramétrer les produits connectés
de maniére rapide et pratique.

Vous trouverez des détails sur le réglage dans la description détaillée d'l0-Link :

Structure de données de processus

WLD4FP-XXXXXXXXAXX :

8025303.1N1Y/2024-03-11 | SICK
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AOO A70 A71 A72 A73 A75
|0-Link V1.1
Données de 2 octets 4 octets
processus
Octet O : bit 15... 8 Octet O : bit 31...
Octet 1:bit 7...0 24
Octet 1 : bit 13...
16
Octet 2 : bit 15...
8
Octet 3:bit 7...0
Bit 0 / type Q.1 / booléen
de données
Bit 1 / type Q.o / booléen Qint.1/ | Q/ boo- | Qint.1/ booléen
de données booléen léen
Bit... /des- | 2..15/[ni| 2..15/ [v 2. 2. 2/ 2.7/ [vide]
crip- veau aleurde |15/ [contr| 15/ [lon- Qint.1/
tion / type récepteur | mesure du e- gueur/ m booléen
de données | actuel] / Ul | temps] / U | valeur] / U | esure de
nt 14 Int 14 Int 14 la
vitesse] /
Sint14
Bit... / des- 3. 8...31/ [charge
crip- 15 / [vale | support] / Uint 24
tion / type ur de
de données mesure du
temps] / U
Int13

Elimination des défauts

Le tableau Elimination des défauts présente les mesures a appliquer si le capteur ne

fonctionne plus.

Tableau 7: Elimination des défauts

tableau 6

ne se comportent pas selon

2. Modification de la configu-
ration
3. Court-circuit

LED / image du défaut Cause Mesure
La LED verte clignote Communication 10-Link Aucune
Les sorties de commutation 1. Communication 10-Link 1. Aucune

2. Adaptation de la configura-
tion

3. Vérifier les raccordements
électriques

La LED jaune clignote

La distance entre le cap-

teur et le réflecteur est trop
grande / Le faisceau lumineux
n'est pas entiérement aligné
sur le réflecteur / Le réflec-
teur ne convient pas / La vitre
frontale et/ou le réflecteur
sont encrasseés.

Vérifier la distance de com-
mutation / Vérifier I'aligne-
ment / Le réflecteur de SICK
est recommandé. / Nettoyage
des surfaces optiques (capteur
et réflecteur).
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LED / image du défaut Cause Mesure

Pas d’objet dans la trajectoire | Lentrée test (Test) n'est pas Controler le raccordement de
du faisceau, pas de signal de | correctement raccordée I’entrée test. Si des connec-
sortie teurs femelles avec affichages

LED sont utilisés, s’assurer que
I'entrée test est correctement
affectée.

71 Dépannage des appareils 10-Link intégrés

Vous trouverez des indications sur les dysfonctionnements dans les données de ser-

vice.

Vous trouverez des détails sur les données de service disponibles dans la description
détaillée 10-Link :

8 Remplacement de capteurs/gestion des données

Tous les appareils 10-Link disposent d'une fonctionnalité de sauvegarde et de restaura-
tion - Data Storage (DS). Grace a lafonction 10-Link Data Storage, les paramétres existants
peuvent étre enregistrés et transférés sur I'appareil de remplacement.

La condition préalable est le raccordement de I'appareil a un 10-Link Master et I'activa-
tion de la fonction Storage dans le 10-Link Master.

Vous trouverez des détails sur le remplacement des capteurs dans la description
détaillée 10-Link :

9 Mise au rebut

Le capteur doit étre mis au rebut selon les prescriptions en vigueur spécifiques au
pays respectif. Lors de la mise au rebut, un recyclage des matériaux (notamment des
métaux précieux) est recommandé.

REMARQUE

Mise au rebut des batteries, des appareils électriques et électroniques

Selon les directives internationales, les batteries, accumulateurs et appareils
électriques et électroniques ne doivent pas étre mis au rebut avec les ordures
ménageres.

Le propriétaire est obligé par la loi de retourner ces appareils a la fin de leur cycle
de vie au point de collecte respectif.

hi¢

WEEE: WSS Cc symbpole sur le produit, son emballage ou dans ce document
indique qu’un produit est soumis a ces régulations.

10 Maintenance

Ce capteur SICK ne nécessite aucune maintenance.

Nous vous recommandons de procéder réguliérement

70

Nettoyer les interfaces optiques et le boitier
au contrdle des vissages et des connexions enfichables.
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Nettoyage

IMPORTANT
Endommagement de I'appareil en cas de nettoyage non conforme !

Le nettoyage non conforme peut endommager I'appareil.

Utiliser seulement les accessoires et produits de nettoyage recommandés.
Ne pas utiliser d’objets pointus pour le nettoyage.

>

Nettoyez les surfaces optiques régulierement et en cas d’encrassement a I'aide
d’un chiffon optique non pelucheux (réf. 4003353). Lintervalle de nettoyage
dépend majoritairement des conditions ambiantes.

Aucune modification ne doit étre apportée aux appareils.

Sujet a modification sans préavis. Les caractéristiques du produit spécifiques et les
caractéristiques techniques ne constituent pas des garanties écrites.

11 Caractéristiques techniques
WLD4F
Portée (avec réflecteur PL40A) 0.02m..4m
Portée max. (avec réflecteur PL40A) 0.01m ... 5 m (Typ)
Taille du spot lumineux / distance @37 mm (1,5 m) (Typ); @ 48 mm
(2,0 m) (Typ)
Tension d'alimentation Ug DC10..30V¥
Ondulation résiduelle <5VSS
Courant de sortie | ax. <100 mA
Consommation électrique 25 mA?
Mode de communication CoM2
10-Link 1.1
Fréquence de commutation 1000 Hz®
Temps de réponse < 500 ps?
Indice de protection IP66, IP67
Classe de protection 1
Protections électriques A, B, C, DY
Température ambiante de fonctionnement -40 °C...+60 °C

1) Valeurs limites du raccordement

Ug de I'ondulation résiduelle max. 5 Vgg

2)
3)
4)
5)

Sans charge. Pour Ug = 24 V.

Pour un rapport clair/sombre de 1:1
Temps de propagation du signal sur charge ohmique
A = raccordements Ug protégés contre les inversions de polarité

B = entrées et sorties protégées contre les inversions de polarité
C = Suppression des impulsions parasites
D = sorties protégées contre les courts-circuits et les surcharges

8025303.1N1Y/2024-03-11 | SICK
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111 Plans cotés
16 12,1 12.1(0.48)
) ® } ®
| |
H
@ [t}
@ 5 = 3
g 5
) pa
< : 31 —
H . z
o =2
268 ~
I E— <
lllustration 13: Plan coté, cable i J‘

@ Centre de I'axe optique récepteur
@ Centre de I'axe optique émetteur
L S
©) Taraudage M3
@ Raccordement a
® Eléments de commande et d'affi- -
chage 2 @
o
v
M8
Illustration 14: Plan coté, cable avec con-
necteur male M8
L Longueur du cable, voir fiche techni-
que
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16 12,1 12.1(0.48)
_ ® ®
(.D [Te}
g @ g 3
S o
. ®g -
I==H : L
| —— . o 8
T | P a
M8 ~
8 L :
lllustration 15: Plan coté, connecteur méle 9(0.35) - N
Vs {
li
é |
]
M12
Illustration 16: Plan coté, connecteur méle
M12
L Longueur du cable, voir fiche techni-
que
12 Annexe
12.1 Conformités et certificats
Vous trouverez les déclarations de conformité, les certificats et la notice d'instructions
actuelle du produit sur www.sick.com. Pour cela, saisir la référence du produit dans
le champ de recherche (référence : voir le numéro de la plaque signalétique dans le
champ « P/N » ou « Ident. no. »).
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F6: 7v2 7). PNP. NPN

5.1 |IO-Link E— R TtV DOHE

ZDBIR % |O-Link E— K TERT (2. @Y% 10-Link Master [CIEfR T 2 NWEH
HDET, FNENULUTHIEIY AT ANOERBZENITHONET,

XE
|0-Link Master & 10-Link Device Bl D — 7 )L &x K 20 m,

A DFHBIC DN TIE. 10-Link DEHAZEZ CEBEL &L

o

XE
C DB 10-Link Master (CIEF [CHEfia b &, FED (Power) LED Amif L. =
27 EEFNA R D IO-Link BENEEL TWB I ENATINET,

5.2 UL BBREICBE T 3R FE1E

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary
overcurrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the
field rated either:
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a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20 V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100 / Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.
UL Environmental Rating: Enclosure type 1
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Descrizione prodotto
WA4F
WLD4F

Produttore

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Germania

Note legali

Questo manuale é protetto dai diritti d'autore. | diritti che ne conseguono rimangono
alla ditta SICK. Il manuale o parti di esso possono essere fotocopiati esclusivamente
entro i limiti previsti dalle disposizioni di legge in materia di diritti d’autore. Non &
consentito modificare, abbreviare o tradurre il presente manuale senza previa autoriz-
zazione scritta della ditta SICK AG.

| marchi riportati nel presente manuale sono di proprieta del rispettivo proprietario.
© SICK AG. Tutti i diritti riservati.

Documento originale

Questo documento & un originale della ditta SICK AG.

CE®-x[Hca

NO
2006/42/EC

SAFETY
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11

1.2

1.3

94

In merito al documento in oggetto

Informazioni per le istruzioni per I'uso

Leggere attentamente le istruzioni per I'uso prima di cominciare qualsiasi lavoro per
prendere confidenza con il prodotto e le sue funzioni.

Le istruzioni per I'uso sono parte costituente del prodotto e devono essere sempre a
portata di mano. In caso di cessione del prodotto, di prega di consegnare anche le
istruzioni per I'uso.

Le presenti istruzioni per I'uso non forniscono informazioni sulla gestione e sul funzio-
namento della macchina o del sistema in cui il prodotto viene ev. integrato. Informazioni
in merito sono riportate nelle istruzioni per I’'uso della macchina o del sistema.

Ulteriori informazioni

La pagina dei prodotti con ulteriori informazioni & reperibile attraverso il SICK Product
IDin:

{P/N}/{S/N}
(v. "ldentificazione del prodotto tramite SICK Product ID", pagina 95).

Le informazioni seguenti sono disponibili in funzione del prodotto:
e« |l presente documento in tutte le versioni di lingua disponibili
e Schede tecniche

e Altre pubblicazioni

e Dati CAD e disegni dimensionali

o  Certificati (ad es. Dichiarazione di conformita CE)

¢ Software

e Accessori

Simboli e convenzioni utilizzati nel documento

@

Avvertenze e altre indicazioni

PERICOLO

Segnala una situazione pericolosa immediata, che pud provocare ferite gravi o la morte
se non viene evitata.

AVVERTENZA

Segnala una possibile situazione pericolosa, che pud provocare ferite gravi o la morte
se non viene evitata.

ATTENZIONE

Segnala una possibile situazione pericolosa, che pud provocare ferite lievi o medie se
non viene evitata.

IMPORTANTE

Segnala una possibile situazione pericolosa, che pud provocare danni materiali se non
viene evitata.

INDICAZIONE

Evidenzia suggerimenti e consigli utili oltre a informazioni per un funzionamento effi-
ciente e senza disturbi.
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Istruzioni pratiche
» Lafreccia contrassegna un'istruzione pratica.

1. E numerata una successione di istruzioni pratiche.
2. Seguire le istruzioni sulle azioni numerate nella sequenza indicata.
v Laspunta contrassegna un risultato di un’istruzione che prevede un’azione.

2 Avvertenze di sicurezza generali
Il collegamento, il montaggio e la configurazione del prodotto devono
@ essere eseguiti esclusivamente da personale tecnico qualificato.
o Questo prodotto non & un componente di sicurezza ai sensi della Direttiva
Macchine europea.

Non installare il dispositivo in luoghi esposti alla radiazione solare diretta
% (luce del sole) o ad altri influssi meteorologici.
Proteggere a sufficienza il prodotto da umidita e imbrattamento.

2.1 Qualifiche del personale

Tutti gli interventi sul prodotto possono essere svolti esclusivamente da personale
qualificato e autorizzato.

Il personale qualificato € in grado di eseguire i lavori assegnati e di rilevare ed evitare in
maniera autonoma i possibili pericoli. Questo richieste ad es.:

« formazione tecnica
e  esperienza
e conoscenza delle direttive e delle norme pertinenti

3 Descrizione del prodotto

3.1 Identificazione del prodotto tramite SICK Product ID

SICK Product ID

I SICK Product ID contrassegna il prodotto in modo univoco. Funge nel contempo da
indirizzo della pagina Web con informazioni sul prodotto.

Die SICK Product ID é costituito da host name pid.sick.com, cod. articolo (P/N) e
numero di serie (S/N), di volta in volta separati da una barra.

Il SICK Product ID é riprodotto sotto forma di testo e QR Code sulla targhetta e/0
sull’imballaggio.

Product ID &

pid.sick.com/ g
P/N  LSfdks/ %
S/N Lol il

Figura 1: SICK Product ID
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3.2 Uso conforme

WLDA4F é un sensore fotoelettrico a riflettore optoelettronico (di seguito detto sensore

o prodotto) utilizzato per il rilevamento ottico senza contatto di oggetti, animali e per-
sone. Per il funzionamento & necessario un riflettore. Se viene utilizzato diversamente e
in caso di modifiche del prodotto, decade qualsiasi diritto alla garanzia nei confronti di
SICK.

3.3 Elementi di comando e di visualizzazione

Tabella 1: Elementi di comando e di visualizzazione

WLD4FP- Xxxxxx30A00 Xxxxxx00A00 XXXXXXAOZXx
Nessuna possibilita di Nessuna possibilita di
Pulsante teach-in regolazione regolazione
:] E
@
® 6 © 5

@ BluePilot blu: ausilio di allineamento

@ Tasto Teach: impostazione della sensibilita

® LED giallo: stato ricezione luce

@ LED verde: tensione di alimentazione attiva
3.4 Interfaccia di comunicazione 10-Link

Il prodotto dispone dell'interfaccia di comunicazione 10-Link.
La comunicazione 10-Link € un sistema di comunicazione Master-Device.

Il prodotto puo funzionare in modalita 1/0 standard (SIO) o in modalita 10-Link (IOL).
Tutte le funzioni di automazione e le altre impostazioni parametri sono efficaci nel
funzionamento I0-Link e nel funzionamento 1/0 standard.

Le seguenti funzioni sono supportate dall'interfaccia di comunicazione standard 10-
Link:

¢ Impostazioni flessibili del sensore

« Trasmissione digitale dei segnali del sensore all’l0-Link Master
e Visualizzazione e parametrizzazione del sensore

« Diagnostica/Condition Monitoring

¢ |dentificazione dispositivo

e  Sostituzione semplice del dispositivo

° Events

Per una descrizione dettagliata delle funzioni regolabili e degli indici associati, con-
sultare le informazioni tecniche “Descrizione 10-Link”:
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4 Montaggio

Montare il sensore e il riflettore su staffe di fissaggio adatte (vedi il catalogo degli
accessori SICK). Allineare reciprocamente il sensore e il rispettivo riflettore.

Rispettare la coppia di serraggio massima consentita del sensore di < 0,4 Nm.

5 Installazione elettrica

8025303.1N1Y/2024-03-11 | SICK

Esercizio in modalita 1/0 standard:

Il collegamento dei sensori deve avvenire in assenza di tensione. In base al tipo di
collegamento si devono osservare le seguenti informazioni:

-  Collegamento a spina: assegnazione pin
- Cavo: colore filo

Solamente in seguito alla realizzazione di tutti i collegamenti elettrici, ripristinare o
accendere |'alimentazione elettrica.

Funzionamento in modalita |0-Link: collegare il dispositivo a un 10-Link-Master adatto
e integrare in base a I0DD/blocco funzionale nel Master o nell’unita di controllo. Sul
sensore lampeggia I'indicazione LED verde. IODD e blocco funzionale possono essere
scaricati con il cod. articolo da

Spiegazioni per lo schema di collegamento.

BN = marrone

WH = bianco
BU = blu
BK = nero

MF (configurazione pin 2) = ingresso esterno, teach-in, segnale di commutazione
Q_1/C = uscita di commutazione, comunicazione 10-Link

Test = Ingresso test

Ug: 10 ... 30 V DC @

Tabella 2: Collegamento elettrico

WLD4Fx- x4 x2 xH x1 xG
;f\?\/ﬁ s 1 g:;<§’ 3 : g::%f;
3=BU 0.14 mm? 0,14 mm2
4=BK 4 2l aweze  |* AWG26
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Tabella 3: DC

WLD4Fx-xxXXXx30x00
Push-pull 161 162 16A 16N 16xx30A01-A99
PNP 861 862 86A 86N 86xx30A01-A99
1=BN +(L+)
2=WH MF
3=BU -(M)
4=BK Qu/C
De- 0 Q no function | no function www.sick.com
fault: MF 8025303
De- Q Q Q 0 www.sick.com
fault: Q.4 (C) 8025303
Tabella 4: DC
WLD4Fx- xx112xA0Zxx \ xx111XA0Zxx
1=BN +(L+)
2=WH 9 | Q
3=BU -(M)
4 =BK Q \ Q
Tabella 5: DC
WLD4Fx- xx312xA0ZXX | xx311XA0ZXX
1=BN +(L+)
3=BU -(M)
4 =BK Q | Q
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Tabella 6: Push-pull, PNP, NPN

51 Integrazione del sensore in modalita 10-Link

Per utilizzare il prodotto in modalita 10-Link, & necessario collegarlo a un 10-Link Master
adeguato. Questo viene utilizzato per un'ulteriore integrazione nel sistema di controllo.

INDICAZIONE
Lunghezza del cavo tra I'l0-Link Master e I'l0-Link Device: massimo 20 m.

| dettagli sull'integrazione sono riportati nella descrizione dettagliata di 10-Link:

INDICAZIONE

Dopo che il prodotto & stato collegato con successo all’'l0-Link Master , il LED verde

(alimentazione) lampeggia, indicando il funzionamento della comunicazione 10-Link tra
il Master e il Device.

5.2 Indicazioni sull’'omologazione UL
The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

8025303.1N1Y/2024-03-11 | SICK
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6 Messa in funzione

6.1 Allineamento

Allineare il sensore su un riflettore idoneo. Scegliere la posizione in modo tale che il
raggio di luce rossa trasmessa colpisca il centro del riflettore. |l sensore deve avere
una visuale libera sul riflettore, non ci deve essere nessun oggetto nella traiettoria del
raggio [vedi figura 2]. Prestare attenzione affinché le aperture ottiche del sensore e del
riflettore siano completamente libere.
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Figura 2: Allineamento
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Figura 3: Ausilio di allineamento BluePilot

6.2 Controllare le condizioni d'impiego:

Distanza di lavoro

Regolare (x = distanza di lavoro, y = riserva operativa) la distanza tra sensore e riflettore
in base al diagramma corrispondente [figura 4].

Dopo aver completato I'allineamento, spostare un oggetto non trasparente sul percorso
del raggio. Utilizzare tabella 6 per verificare il funzionamento. Se I'uscita digitale non si
comporta in conformita con tabella 6, controllare le condizioni di applicazione.
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Riflettori standard:

Operating reserve
40

35

30 6

25

20 4

15

10 2

0 1 2 3 4 5 6
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)

Distance in m (feet)

Figura 4: Curva caratteristica riflettori stan-

)] Riflettore PL22

@ Riflettore PL20A
® Riflettore PL30A
@ Riflettore PL40A
® Riflettore PL8OA
® Riflettore C110A
@ Riflettore P250

Riflettore a microprismi:

Operating reserve
20

15

10

0 1 2 3 4 5 6
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)

Distance in m (feet)
Figura 6: Curva caratteristica riflettori a micro-
prismi
Riflettore PL1OFH
Riflettore PL10OF
Riflettore PL20F
Riflettore P250F

® oo
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(3.28) (6.56) (9.84) (13.12)(16.40)(19.69)
Distance in m (feet)

! D |

A B

Figura 5: Diagramma a barre riflettori stan-
dard

(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40)
Distance in m (feet)

D !

B
Figura 7: Diagramma a barre riflettori a micro-
prismi
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Riflettori resistenti chimicamente:

Operating reserve

35
30
25 \
\\&
20 \\\
15 A\\\ \ 3)
10 \
I \VI\NT N\
1 —L K N N N
0 1 2 3 4 5 6
(328) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)

Distance in m (feet)

Recommended sensing range for the best performance

Figura 8: Curva caratteristica per riflettori resi-
stenti chimicamente

)] Riflettore PL1OF CHEM
@ Riflettore PL20 CHEM
® Riflettore P250 CHEM
@ Riflettore P250H

Riflettori adesivi:

Operating reserve

15

’\

R

@

0 1 2 3 4 5 6
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)

Distance in m (feet)
Recommended sensing range for the best performance

Figura 10: Curva caratteristica riflettori adesivi

@ Riflettore adesivo REF-DG
@ Riflettore adesivo REF-IRF-56
® Riflettore adesivo REF-AC1000
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o.ozi ‘
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u 1.3

| 0.0 0
1 2 3 4
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12)
Distance in m (feet)

D 1

0
A

B

Figura 9: Diagramma a barre per riflettori resi-
stenti chimicamente

@ | 0.0 ‘ 0
0 1 2 3 4
! (3.28) (6.56) (9.84)  (13.12)
3 Distance in m (feet)
i D ! i
! c 1
A B

Figura 11: Diagramma a barre riflettori adesivi
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Dimensioni punto luminoso:

Dimensions in mm (inch)

80
(3.15)

=
40 %
(1.57)

>
0 <
"y
40 \ 1
(-157) — !
-80 1
(-3.15)0 1 2 3 4 5 6 1
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69) (3.28) (16.40)
Distance in m (feet)
Figura 12: Dimensioni punto luminoso
A Distanza di lavoro min. in m
B Distanza di lavoro max. in m
Cc Distanza max. tra riflettore e sensore (riserva operativa 1)
D Distanza raccomandata tra riflettore e sensore (riserva operativa 3.75)

blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni

6.3 Impostazione

Regolazione della sensibilita

In caso di superfici depolarizzanti (ad es. una pellicola) pud essere consigliabile una
riserva di funzionamento inferiore.

Impostazione distanza di lavoro, impostazione tramite teach-in:

Premendo il pulsante teach-in (circa 1-3 sec.) viene impostata la distanza di lavoro.
WLD4Fx-xxxxxx30

/N H

i
t [ el i
!
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INDICAZIONE
Non azionare il pulsante teach-in con oggetti appuntiti.

Per l'impostazione della distanza di lavoro tramite 10-Link, consultare le istruzioni per
I'uso allegate “I0O-Link Photoelectric sensors”.

Il sensore & impostato e pronto per il funzionamento.
WLDAFP-xxxxxxO0A00 / WLD4FP-xxxxxxAOZxx:

Sensore senza possibilita di impostazione: il sensore &€ impostato e pronto per il funzio-
namento.

6.3.1 Impostazione tramite 10-Link

Oltre all'impostazione manuale sul dispositivo, il sensore puo essere configurato anche
tramite 10-Link.

L'impostazione tramite 10-Link pud essere effettuata in due modi:

¢ Impostazione tramite SiLink-Box (software necessario: SOPAS ET di SICK)
A tale scopo, collegare il sensore a un computer tramite USB utilizzando SiLink-
Box.

e Impostazione tramite un I0-Link Master (PLC), ad es. SIG350

Con il programma SOPAS ET (SICK Engineering Tool con guida grafica per l'utente e
comoda visualizzazione), i prodotti collegati possono essere testati e parametrizzati in
modo rapido e pratico.

| dettagli sull'impostazione sono riportati nella descrizione dettagliata di 10-Link:

6.4 Struttura dati di processo
WLD4 FP-XXXXXXXXAXX:
AOO A70 A71 A72 A73 A75
10-Link Vi1
Process 2 byte 4 Byte
data
Byte 0: Bit 15... 8 Byte 0: Bit 31... 24
Byte 1: Bit 7... 0 Byte 1: Bit 13... 16
Byte 2: Bit 15... 8
Byte 3: Bit 7... 0
Bit 0 / Data Q.1 / Boolean
type
Bit 1 / Data Q.o / Boolean Qint.1/ | Q. / Boo- | Qint.1/ Boolean
type Boolean lean
Bit.../ 2..15/ 2..15/ 2.15/ | 2..15/ 2/ 2...7 / [empty]
Descrip- [Current [Time [Counter [Length/ Qint.1/
tion/Data Receiver | measure- value]/ speed Boolean
type Level]/Uint ment Uint 14 measure-
14 value]/ ment]/
Uint 14 Sint14
Bit.../ 3..15/ | 8...31/ [Carrier
Descrip- [Time load]/Uint 24
tion/Data measure-
type ment
value]/
Uint13
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Eliminazione difetti

La tabella di rimozione dei disturbi mostra quali provvedimenti si devono adottare
quando il sensore non funziona piu.

Tabella 7: Eliminazione dei guasti

LED / figura di errore Causa Provvedimento
I LED verde lampeggia Comunicazione 10-Link Nessuno
Le uscite di commutazione 1. Comunicazione 10-Link 1. Nessuno

non si comportano conforme-
mente alle
tabella 6

2. Modifica della configura-
zione
3. Corto circuito

2. Adattamento della configu-
razione

3. Controllare i collegamenti
elettrici

il LED giallo lampeggia

La distanza tra sensore e
riflettore & troppo grande / il
raggio luminoso non & com-
pletamente allineato al riflet-
tore / il riflettore non & ade-
guato / Frontalino e/o riflet-
tore sporchi.

Controllare la distanza di
lavoro / controllare I'allinea-
mento / & consigliabile un
riflettore di SICK. / Pulizia delle
superfici ottiche (sensore e
riflettore).

Nessun oggetto nella traietto-
ria del raggio, nessun segnale
in uscita

L'entrata di prova (Test) non &
collegata correttamente

Controllare il collegamento del-
I’entrata di test. Per I'utilizzo

di connettori femmina preca-
blati con indicatori LED si deve
prestare attenzione che I'en-
trata di test sia adeguatamente
occupata.

Risoluzione dei problemi dei dispositivi I0-Link integrati

Le informazioni sui guasti sono riportate nei dati di servizio.

| dettagli sui dati di servizio disponibili sono riportati nella descrizione dettagliata di

[0-Link:

Scambio di sensori/memorizzazione dei dati

Tutti i dispositivi 10-Link dispongono di una funzionalita di backup e ripristino - Data
Storage (DS). La funzione I0-Link-Data Storage consente di salvare e trasferire all'unita
sostitutiva i parametri precedenti.

Il presupposto € il collegamento del dispositivo a un 10-Link Master e I'attivazione della
funzione di memorizzazione nell’l10-Link Master.

| dettagli sulla sostituzione dei sensori sono riportati nella descrizione dettagliata di

10-Link:

9 Smaltimento

Il sensore deve essere smaltito conformemente alle norme specifiche del Paese vigenti
in materia. Nell'ambito dello smaltimento si dovrebbe provvedere al riciclo dei materiali
(in particolare dei metalli nobili).
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INDICAZIONE

Smaltimento di batterie, dispositivi elettrici ed elettronici

. In base a direttive internazionali, le batterie, gli accumulatori e i dispositivi elettrici
ed elettronici non devono essere smaltiti tra i rifiuti generici.

. Il titolare € tenuto per legge a riconsegnare questi dispositivi alla fine del loro ciclo
di vita presso i rispettivi punti di raccolta pubblici.
WEEE; - Questo simbolo presente sul prodotto, nella sua confezione o nel
presente documento, indica che un prodotto & soggetto a tali regolamentazioni.

10 Manutenzione

Questo sensore SICK non richiede manutenzione.
A intervalli regolari si consiglia di

. Pulizia di interfacce ottiche e custodia
« verificare i collegamenti a vite e a innesto

Pulizia
\ IMPORTANTE
® | Danni al dispositivo dovuti a pulizia impropria.

Una pulizia impropria pud provocare danni all’attrezzatura.

= Usare solo detergenti e utensili adatti.

= Kon usare mai oggetti appuntiti per la pulizia.

»  Pulire le superfici ottiche a intervalli regolari e, in caso di imbrattamento, con
un panno ottico privo di pelucchi (cod. articolo 4003353). Lintervallo di pulizia
dipende sostanzialmente dalle condizioni ambientali.

| dispositivi non devono essere sottoposti a modifiche.

Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso. Le caratteristiche specifiche del pro-

dotto e i dati tecnici non sono garanzie scritte.

11 Dati tecnici
WLD4F
Distanza di commutazione (con riflettore PL40A) 0.02m..4m
Distanza max. di commutazione (con riflettore PL40A) 0.01 m .. 5 m (Typ)
Dimensioni punto luminoso / distanza @37 mm (1,5 m) (Typ); @ 48 mm
(2,0 m) (Typ)
Tensione di alimentazione Ug DC10..30V¥
Ripple residuo <5VSS
Corrente di uscita |4y <100 mA
Consumo di corrente 25 mA?
Modalita di comunicazione CoOmM2
10-Link 1.1
Frequenza di commutazione 1000 Hz®
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WLD4F
Tempo di reazione <500 us?
Tipo di protezione IP66, IP67
Classe di protezione 1l
Commutazioni di protezione A, B, C, DY

Temperatura ambiente di funzionamento

-40 °C...+60 °C

1

N

Valori limite collegamenti

Ug protetta dall’inversione di polarita
ripple residuo max. 5 Vg

Senza carico. Per Ug = 24 V.

)
3)  Con rapporto chiaro / scuro 1:1
4)  Durata segnale con carico ohmico
5) A = Uy-Allacciamenti protetti dall'inversione di polarita
B = entrate e uscite protette da polarita inversa
C = Soppressione impulsi di disturbo
D = uscite protette da sovracorrente e da cortocircuito.
11.1 Disegni dimensionali
16 12,1
®

37,2

=t |

9 26,8

|

Figura 13: Disegno dimensionale, cavo

Centro asse ottico ricevitore
Centro asse ottico trasmettitore
Filettatura di serraggio M3
Collegamento

Elementi di comando e di visualizza-
zione

©®eee
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Figura 16: Disegno dimensionale, connet-
tore maschio M12

L Lunghezza del cavo, vedere scheda
tecnica

n 12 Appendice

12.1 Conformita e certificati

Su www.sick.com si trovano le dichiarazioni di conformita, i certificati e le istruzioni

per I'uso attuali del prodotto. A tale scopo immettere il codice articolo del prodotto nel
campo di ricerca (per il cod. articolo: vedere la dicitura della targhetta di tipo nel campo
“P/N” oppure “Ildent. no.”).
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PNP 861 862 86A 86N 86xx30A01-A99
1=BN +(L+)
2=WH MF
3=BU -(M)
4=BK Q./C
7| Q Q no function | no function www.sick.com
E:MF 8025303
7| Q Q Q Q www.sick.com
2. Q,4(C) 8025303
Z4:DC
WLD4Fx- xx112xA0Zxx | xx111XA0Zxx
1=BN +(L+)
2=WH Q | Q
3=BU (M)
4 =BK Q | Q
#5:DC
WLD4Fx- xx312XA0ZxX | XX311XA0ZXX
1=BN +(L+)
3=BU (M)
4=BK Q \ Q
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2 6: Push-pull, PNP, NPN
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@ XN & 2 10-Link Master0l| 125t = Ol 235t Z = M(Power) LED7} 4 8 0{ A{ Master2}
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5.2 UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary
overcurrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated
either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1
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Operating reserve
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Operating reserve
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Dimensions in mm (inch)
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I0-LinkE 0|88 A& HEl dH2 S8 F &S X|& M 10-Link Photoelectric
A

M7 YIRS H 28 CH7| A EfILICE
WLDAFP-xxxxxxO0A00 / WLD4FP-xxxxxxAOZxx:
MY g0 g MAL: MA7H MPEI e 55 of 7| AEfluich,

6.3.1 10-LinkE S8t M™

MME HxIM =522 MHEK| &1 10-LinkE S8l 7HE == U&Lch

|0-LinkE 0|88 M Y2 F J+X|ILICEH

e SiLink- BoxE St MYt AZEQ0]: SICKL| SOPAS ET)
O|& ?|5H SiLink-BoxE 0/&35t0{ MME USBE HFE{0ol 1235t

e 10-Link Master(PLC)E S8 A%, 0d|: SIG350

SOPAS ET Z2 I Z(I2HZ ALKl 7H0| =0 HE|8t AlZHE} 7|58 Z & SICK

Engineering Tool )2 2 HAEI MES 21 MOt H HAES T MHE = &L

Ct.

AMof 78 RFM|IEH A2 A MIBH 10-Link AHof| A & QIE = U&LICH

).

it
>
to

6.4 IZZMAOOIE X
WLD4 FP-XXXXXXXXAXX:
AOO A70 A71 A72 A73 A75
10-Link V1.1
Process 2HIO|E 4HIO|E
data
HIO|E 0: H|E 15...8 HIO|E 0: HIE
HIO|E 1: HIE 7...0 31..24
HFO|E 1: HIE
13...16
HIO|E 2: HIE
15...8
HIO|E 3: HIE 7...
0
Bit 0 / Data Q.1 / Boolean
type
Bit 1 / Data Q.o / Boolean Qint.1/ Q/ Qint.1 / Boolean
type Boolean Boolean
Bit.../ 2..15/ 2.15/ 2.15/ | 2..15/ 2/ 2..7 / [empty]
Description | [Current [Time [Counter [Length/ Qint.1/
/Data type Receiver | measurem | valuel/ speed Boolean
Level]/Uint | ent value]/| UInt14 | measurem
14 Uint 14 ent)/
Sint14
Bit.../ 3..15/ | 8...31/ [Carrier
Description [Time load]/UInt 24
/Data type measurem
ent value]/
Uint13
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WLD4F

Fotoprzekazniki Mini

SICK

Sensor Intelligence.
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Opisany produkt
WA4F
WLD4F

Producent

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Niemcy

Informacje prawne

Niniejsza instrukcja jest chroniona prawem autorskim. Wynikajgce z tego prawa sa
wilasnoscia firmy SICK AG. Powielanie niniejszej instrukcji lub jej czesci jest dozwolone
tylko w granicach okreslonych przepisami prawa autorskiego. Zabrania sie dokonywania
jakichkolwiek zmian w instrukcji, a takze skracania lub ttumaczenia jej bez uzyskania
wyraznej pisemnej zgody firmy SICK AG.

Marki podane w tym dokumencie sa wiasnoscig ich odpowiednich wiascicieli.

© SICK AG. Wszelkie prawa zastrzezone.

Oryginalny dokument

Niniejszy dokument jest oryginalnym dokumentem firmy SICK AG.

CEL @ HIES
®OE

SAFETY

&7
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1 Informacje o tym dokumencie

11 Informacje dotyczace instrukcji eksploataciji

Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac doktadnie przeczytaé instrukcje eksploataciji,
aby zapoznac¢ sie z czujnikiem oraz jego funkcjami.

Instrukcja eksploatacji stanowi czes¢ sktadowg produktu i musi by¢ przechowywana
w sposOb zawsze dostepny dla personelu. W razie przekazywania produktu osobom
trzecim nalezy rowniez przekazac¢ instrukcje eksploatacji.

Niniejsza instrukcja eksploatacji nie okresla sposobu obstugi oraz bezpiecznej pracy
maszyny lub systemu, z ktorymi produkt moze byé ew. zintegrowany. Wiecej informacji
na ten temat zawiera instrukcja eksploatacji maszyny lub systemu.

1.2 Wiecej informaciji

Strone produktu wraz z dodatkowymi informacjami mozna znalez¢ za pomoca identyfi-
katora produktu - SICK Product ID:

{P/N}/{S/N}
(patrz "ldentyfikacja produktu za posrednictwem SICK Product ID", strona 130).

W zaleznosci od produktu dostepne sa nastepujace informacje:

¢ Ten dokument we wszystkich dostepnych wersjach jezykowych
e  Karty charakterystyki

¢  Pozostate publikacje

e Dane CAD i rysunki wymiarowe

e  Certyfikaty (np. deklaracja zgodnosci)

e  Oprogramowanie

e  Akcesoria

1.3 Symbole i konwencje przyjete w dokumentaciji

Wskazowki ostrzegawcze i pozostate wskazowki

NIEBEZPIECZENSTWO
Wskazuje na sytuacje bezposredniego zagrozenia, ktora, jesli nie zostang podjete srodki
zapobiegawcze, moze spowodowaé Smierc lub powazne obrazenia ciafa.

OSTRZEZENIE

Zwraca uwage na potencjalne zagrozenie, ktére w razie niepodjecia Srodkéw zapobiega-
wczych moze prowadzié¢ do Smierci lub ciezkich obrazen ciata.

OSTROZNIE

Wskazuje na potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktéra, jesli nie zostana podjete Srodki
zapobiegawcze, moze spowodowaé Srednio ciezkie obrazenia ciata.

WAZNY

Wskazuje na potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktora, jesli nie zostang podjete Srodki
zapobiegawcze, moze spowodowaé szkody materialne.

WSKAZOWKA

Wyréznia przydatne porady i zalecenia, jak rowniez informacje dotyczace efektywnej
i bezawaryjnej pracy.
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Instrukcja postepowania
»  Strzatka oznacza instrukcje postepowania.

1. Kolejno$é instrukeji postepowania jest numerowana.

2. Nalezy stosowa¢ sie do numerowanych instrukcji postepowania w zadanej kolej-
nosci.

v’ Znacznik ten oznacza wynik danej instrukcji postepowania.

2 Ogolne instrukcje bezpieczenstwa
Podtaczanie, montaz i konfiguracja produktu mogg by¢ wykonywane
@ wytgcznie przez przeszkolony personel specjalistyczny.
No Produkt ten nie stanowi elementu zwigzanego z bezpieczenstwem w rozu-
mieniu dyrektywy maszynowe;j.
Nie nalezy instalowaé produktu w miejscach narazonych na bezposrednie
% promieniowanie UV (Swiatto stoneczne) lub inne warunki pogodowe.
Produkt musi byé odpowiednio chroniony przed wilgocig i zanieczyszcze-
niami.
21 Kwalifikacje personelu

Wszelkie prace przy produkcie moga byé wykonywane wytgcznie przez wykwalifikowany
i upowazniony personel.

Wykwalifikowany personel jest w stanie wykonywa¢ powierzone prace oraz samodziel-
nie rozpoznawaé i unika¢ mozliwych zagrozen. Wymagania to np.:

¢  Wyksztatcenie specjalistyczne
o Doswiadczenie
¢ Znajomo$é odpowiednich przepiséw i norm

3 Opis produktu

3.1 Identyfikacja produktu za posrednictwem SICK Product ID

SICK Product ID

Identyfikator SICK Product ID zapewnia jednoznaczne oznaczenie produktu. Stuzy on
réwnoczesnie jako adres strony internetowej z informacjami na temat produktu.

SICK Product ID sktada sie z nazwy hosta pid.sick.com, numeru katalogowego (P/N)
oraz numeru seryjnego (S/N), oddzielonych kazdorazowo ukos$nikiem.

SICK Product ID jest odwzorowany w postaci tekstu oraz kodu QR na tabliczce znamio-
nowej i/albo na opakowaniu.

Product ID

pid.sick.com/ 9
P/N  LAREdks/
S/N

N T el

Rysunek 1: SICK Product ID
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3.2 Uzytkowanie zgodnie z przeznaczeniem

WLDA4F jest optoelektronicznym fotoprzekaznikiem refleksyjnym (zwanym w dalszej
czesci tego tekstu produktem), uzywanym do optycznego, bezkontaktowego wykrywania
przedmiotow, zwierzat i ludzi. Do jego pracy wymagany jest odbtySnik. W przypadku
innego zastosowania lub dokonania zmian w produkcie nastepuje utrata roszczen

z tytutu gwarancji wobec firmy SICK AG.

33 Elementy obstugowe i wskaznikowe

Tabela 1: Elementy obstugowe i wskaZnikowe

WLD4FP- xxxxxx30A00 xxxxxxO0A00 XXXXXXA0Zxx
Brak mozliwosci ustawie- | Brak mozliwosci ustawie-
Przycisk Teach-in nia nia
:] E
@ Q
® 3 BRE
O) BluePilot niebieski: wskaznik potozenia
@ Przycisk Teach: ustawianie czutoSci
® Z6tty LED: status odbioru Swiatta
@ Zielony LED: napiecie zasilajgce aktywne

34 Interfejs komunikacyjny 10-Link

Produkt jest wyposazony w interfejs komunikacyjny 10-Link.
Komunikacja 10-Link to system komunikacji urzadzenia Master-.

Produkt moze pracowaé w standardowym trybie 1/0 (SIO) lub w trybie 10-Link (IOL).
Wszystkie funkcje automatyki i pozostate ustawienia parametréow dziatajg zaréwno
w trybie 10-Link, jak i w standardowym trybie 1/0.

Nastepujgce funkcje sg obstugiwane przez standardowy interfejs komunikacyjny 10-
Link:

« Elastyczne ustawienia czujnika

e«  Cyfrowe przesytanie sygnatéw czujnika do urzgdzenia I0-Link Master
o  Wizualizacja i parametryzacja czujnika

o Diagnostyka /Condition Monitoring

« Identyfikacja urzgdzenia

¢ Latwa wymiana urzadzen

e  Wydarzenia

Szczegbtowy opis mozliwych do ustawienia funkcji i przyporzadkowanych wskaznikow
mozna znalezé w informacji technicznej ,Opis 10-Link”:

8025303.1N1Y/2024-03-11 | SICK
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5

132

Montaz

Zamontowacé czujnik i odbtysnik w odpowiednich uchwytach montazowych (patrz oferta
akcesoriow SICK). Ustawi¢ czujnik i odbtySnik w odpowiednim potozeniu wzgledem
siebie.

Zwréci¢ uwage na maksymalny dopuszczalny moment dokrecenia czujnika wynoszacy <
0,4 Nm.

Instalacja elektryczna

Praca w standardowym trybie 1/0:

Podczas podtgczania czujniki musza byé odtgczone od napiecia. W zaleznosci od typu
przytacza nalezy przestrzegaé ponizszych informacji:

- Przytacze wtyku: przyporzadkowanie stykow
- Przewdd: kolor zyty

Podtaczyé zasilanie elektryczne lub wigczy¢ zasilanie dopiero po podtgczeniu wszyst-
kich potaczen elektrycznych.

Praca w trybie 10-Link: podigczy¢ urzgdzenie do odpowiedniego urzgdzenia master |0-
Link i zintegrowa¢ za pomoca I0DD/bloku funkcyjnego w urzgdzeniu master lub w ste-
rowniku. Na czujniku miga zielony wskaznik LED. I0DD oraz blok funkcyjny sa dostepne
do pobrania ze strony pod odpowiednim numerem katalogowym.

Objasnienia dotyczace schematu elektrycznego.

BN = brgzowy
WH = biaty

BU = niebieski
BK = czarny

MF (konfiguracja 2-stykowa) = wejScie zewnetrzne, uczenie (Teach-in), sygnat przetgcza-
Jjacy

Q.1/C = wyjScie cyfrowe, komunikacja 10-Link

Test = Wejscie testowe

Ug: 10 ... 30 V DC @

Tabela 2: Przytacze elektryczne

WLD4Fx- x1 xG
1=BN 3 1 —— —
2 = WH <
3=BU , 0,14 mm
4 = BK AWG26
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Tabela 3: DC
WLD4Fx-xxXXXx30x00
Push-pull 161 162 16A 16N 16xx30A01-A99
PNP 861 862 86A 86N 86xx30A01-A99
1=BN +(L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Qu/C
De- 0 Q no function | no function www.sick.com
fault: MF 8025303
De- Q Q Q 0 www.sick.com
fault: Q.4 (C) 8025303
Tabela 4: DC
WLD4Fx- xx112XA0Zxx | xx111XA0Zxx
1=BN +(L+)
2=WH ) | Q
3=BU -(M)
4=BK Q \ Q
Tabela 5: DC
WLD4Fx- Xx312XA0ZxX | XX311XA0ZXX
1=BN + (L+)
3=BU - (M)
4 =BK Q | Q
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Tabela 6: Push-pull, PNP, NPN

51 Integracja czujnika w trybie 10-Link

Aby produkt dziatat w trybie 10-Link, musi by¢ podtaczony do odpowiedniego urzadzenia
10-Link Master. Stuzy ono do dalszej integracji z systemem sterowania.

@ WSKAZOWKA
Dtugosé przewodu miedzy urzadzeniem 10-Link Master a urzadzeniem 10-Link Device: mak-
symalnie 20 m.

Szczegbty dotyczace integracji mozna znalezé w szczegbtowym opisie 10-Link:

@ WSKAZOWKA

Po pomysinym potaczeniu produktu z urzgdzeniem 10-Link Master, zielona LED (zasilanie)
miga, sygnalizujgc dziatajacg komunikacje 10-Link pomiedzy urzadzeniem Client oraz
Device.

5.2 Wskazowki dotyczace dopuszczenia UL
The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1
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6 Uruchomienie

6.1 Ustawianie

Ustawi¢ czujnik na odpowiedni odbtySnik. Wybraé taka pozycje, aby czerwona wigzka
nadajnika trafiata w Srodek odbtySnika. Miedzy czujnikiem a odbtySnikiem, na drodze
wiagzki Swietlnej, nie moze znajdowac sie zaden obiekt [patrz rysunek 2]. Zwroci¢ uwage,
aby otwory optyczne czujnika i odbtySnika byly catkowicie odkryte.
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Rysunek 2: Ustawianie
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Rysunek 3: Wskaznik potozenia BluePilot

6.2 Kontrola warunkow eksploataciji:
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Zasieg

-

Poréwnac odlegtosé miedzy czujnikiem a odbtySnikiem z odpowiednim wykresem

[rysunek 4] (x = zasieg, y = rezerwa dziatania).

Po ustawieniu umiescié nieprzezroczysty obiekt na drodze wigzki Swietinej. Za pomocg
tabela 6 sprawdzi¢ dziatanie. Jesli zachowanie wyjscia cyfrowego nie jest zgodne z gra-

fikg tabela 6, sprawdzi¢ warunki eksploatacji.
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Standardowe odbtysniki:

Operating reserve

40

35 ﬁ\ @
30 / \ @
ol 12
20 / ’\\ @\\

15 8\ M \\

0 6

™\ \% \ ! (3.28) (6.56) (9.84) (13.12)(16.40)(19.69)

10 W~ ) \\\ 3 Distance in m (feet)
5 NN | D L
O NN ! |
\ | C !
1 ‘ L ‘ L | | — i '
0 1 2 4 A B

3 5 6
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)

Distance in m (feet) Rysunek 5: Wykres stupkowy - standardowe
odbtysniki

Rysunek 4: Charakterystyka standardowych
odbtysnikow

odbtysnik PL22

odbtySnik PL20A

odbtysnik PL30A

odbtySnik PL40OA

odbtysnik PL8OA

odbtySnik C110A

odbtysnik P250

ONONCNONONONC)

Precyzyjne odbtySniki trzypolowe:

Operating reserve

N
LN \f

5

1

D \ \ Rysunek 7: Wykres stupkowy - precyzyjne
odbtysniki trzypolowe

~—

4 5
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40)
Distance in m (feet)
0 o

s
_—

B

NN |
3 4 5 6
.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)

Distance in m (feet)

Rysunek 6: Charakterystyka precyzyjnych
odbtysnikéw trzypolowych

0) odbtys$nik PL1OFH
@ odbtysnik PL1OF
® odbtysnik PL20F
@ odbtysnik P250F
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Odbtysniki odporne na dziatanie Srodkow
chemicznych:

Operating reserve
35

‘
o (@) 0.015 138
\ ®| 0.0 0
25 \ @ T
0 1 2 3 4
4 I
. \ \;: : (3.28) (656) (984  (13.12)
\ \ ! Distance in m (feet)
15 Ha \ N\ \ 3) i D ; i
\ : c :
10 \ A B
5 © k®\ Rysunek 9: Wykres stupkowy - odbtysniki
NN YN odporne na dziatanie Srodkéw chemicznych
1 —L K N N N
0 1 2 3 4 5 6
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)

Distance in m (feet)
Recommended sensing range for the best performance

Rysunek 8: Charakterystyka odbtysnikéw
odpornych na dziatanie Srodkéw chemicznych

® odbtyénik PL1OF CHEM
@ odbtysnik PL20 CHEM
® odbtyénik P250 CHEM
@ odbtysnik P250H

Folie refleksyjne:

Operating reserve

15

’\

R

@

0 1 2 3 4 5 6
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)

Distance in m (feet)
Recommended sensing range for the best performance

Rysunek 10: Charakterystyka folii refleksyj-
nych

@ Folia refleksyjna REF-DG

@ Folia refleksyjna REF-IRF-56

® Folia refleksyjna REF-AC1000

[@)[o0zs 10
@ BT

@ | 0.0 ‘ 0
0 1 2 3 4
! (3.28) (6.56) (9.84)  (13.12)
3 Distance in m (feet)
i D ! i
! c 1
A B

Rysunek 11: Wykres stupkowy - folie reflek-
syjne
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Rozmiar plamki SwietInej:

Dimensions in mm (inch)

80
(3.15)

-
40 %

(1.57)

3 —

Cion o

JAAY

-80
(-3.15)0 1 2 3 4 5 6
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69) (3.28) (16.40)
Distance in m (feet)
Rysunek 12: Rozmiar plamki $wietlnej
A Zasieg min.w m
B Zasieg maks. w m
Cc Zalecany maks. zakres odlegtosci odbtySnika od czujnika (rezerwa dziatania 1)
D Zalecany zakres odlegltosci odbty$nika od czujnika (rezerwa dziatania 3,75)
niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci
ski
6.3 Ustawienie

Ustawienie czutosci

W przypadku powierzchni depolaryzujgcych (np. folii) zalecana jest ewentualnie mniej-
Sza rezerwa dziatania.

Ustawianie zasiegu Ustawianie za pomocg funkcji Teach-in:

Nacis$niecie przycisku Teach-in (ok. 1 - 3 s) spowoduje ustawienie zasiegu.
WLD4Fx-xxxxxx30

E]
E]
E]
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WSKAZOWKA
Nie naciska¢ przycisku Teach-in ostrymi przedmiotami.

Ustawienie zasiegu przy uzyciu interfejsu 10-Link podano w dotgczonej instrukcji eks-
ploatacji ,|0-Link Photoelectric sensors”.

Czujnik jest ustawiony i gotowy do pracy.
WLDAFP-xxxxxxO0A00 / WLD4FP-xxxxxxAQZxx:

Czujnik bez mozliwosci ustawienia: czujnik jest ustawiony i gotowy do pracy.

6.3.1 Ustawianie za posrednictwem 10-Link

Oproécz recznego ustawiania na urzadzeniu, czujnik mozna réwniez skonfigurowac za
posrednictwem 10-Link.

Ustawianie za posrednictwem 10-Link mozna przeprowadzi¢ na dwa sposoby:

e Ustawianie za pomocg SiLink-Box (wymagane oprogramowanie: SOPAS ET firmy

SICK)
W tym celu nalezy podtaczyé czujnik do komputera przez USB za pomoca SilLink-

Box.
. Ustawianie za poSrednictwem urzgdzenia 10-Link Master (PLC), np. SIG350

Za pomocg programu SOPAS ET (SICK Engineering Tool z graficznym interfejsem uzyt-
kownika i wygodng wizualizacjg) podtgczone produkty mozna szybko i wygodnie testo-
wac oraz parametryzowac.

Szczegbty dotyczace ustawien mozna znalezé w szczegdtowym opisie 10-Link:

6.4 Struktura danych procesowych
WLD4 FP-XXXXXXXXAXX:
AOO A70 A71 A72 A73 A75
10-Link Vi1
Process 2 Byte 4 Byte
data
Byte O: Bit 15... 8 Byte O: Bit 31... 24
Byte 1: Bit 7... 0 Byte 1: Bit 13... 16
Byte 2: Bit 15... 8
Byte 3: Bit 7... 0
Bit 0 / Data Q.1 / Boolean
type
Bit 1 / Data Q.o / Boolean Qint.1/ | Q. / Boo- | Qint.1/ Boolean
type Boolean lean
Bit.../Desc- 2..15/ 2..15/ 2.15/ | 2..15/ 2/ 2...7 / [empty]
ription/ [Current [Time [Counter | [Length/ Qint.1/
Data type Receiver | measure- value]/ speed Boolean
Level]/Uint ment Uint 14 measure-
14 value]/ ment]/
Uint 14 Sint14
Bit... / 3..15/ | 8...31/ [Carrier
Descrip- [Time load]/UInt 24
tion/Data measure-
type ment
value]/
Uint13
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7 Diagnostyka btedow
W tabeli | przedstawiono, jakie czynnosci nalezy wykonag, gdy czujnik nie dziata.
Tabela 7: Usuwanie usterek
LED / btad Przyczyna Srodki zaradcze
Zielona dioda LED miga Komunikacja 10-Link Brak
WyjScia cyfrowe nie zachowujg | 1. Komunikacja 10-Link 1. Brak
sie zgodnie 2. ze zmiang konfiguracji 2. Dostosowanie konfiguracji
tabela 6 3. Zwarcie 3. Sprawdzi¢ przytacza elek-
tryczne
Z6tta dioda LED miga Odstep pomiedzy czujnikiem | Sprawdzi¢ zasieg / sprawdzié
a odbtySnikiem jest zbyt ustawienie / zalecany jest
duzy / wigzka Swietlna nie odbtysnik firmy SICK. / Czy-
jest catkowicie skierowana szczenie powierzchni optycz-
na odbtysnik / odbty$nik jest | nych (czujnik i odbty$nik).
nieodpowiedni / Szyba przed-
nia i/albo odbty$nik sg zabru-
dzone.
Brak obiektu na drodze wigzki | Wejscie testowe (Test) jest Sprawdzi¢ podtaczenie wejscia
Swietlnej, brak sygnatu wyj- podtgczone nieprawidtowo testowego. W przypadku zasto-
Sciowego sowania gniazd przewodoéw ze
wskaznikami LED nalezy zwra-
ca¢ uwage na to, aby wejscie
testowe byto odpowiednio przy-
porzadkowane.
74 Usuwanie usterek w przypadku zintegrowanych urzadzen 10-Link
Informacje o usterkach mozna znalezé w danych serwisowych.
Szczegbty dotyczgce dostepnych danych serwisowych mozna znalez¢ w szczegdtowym
opisie 10-Link:
8 Wymiana czujnika/przechowywanie danych
Wszystkie urzadzenia 10-Link posiadajg funkcje tworzenia kopii zapasowych i przywra-
cania danych - Data Storage (DS). Funkcja 10-Link Data Storage umozliwia zapisanie
poprzednich parametréw i przeniesienie ich do urzadzenia zastepczego.
Warunkiem wstepnym jest podfgczenie urzgdzenia do urzgdzenia 10-Link Master i akty-
wacja funkcji Storage w urzgdzeniu 10-Link Master.
Szczegbty dotyczace wymiany czujnika mozna znalezé w szczegdtowym opisie 10-Link:
9 Utylizacja
Czujnik nalezy zutylizowa¢ zgodnie z obowiazujgcymi w kraju przepisami. W przypadku
utylizacji nalezy dazyé do przetworzenia surowcéw (zwtaszcza metali szlachetnych).
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10

11

WSKAZOWKA

Utylizacja baterii, urzadzen elektrycznych i elektronicznych

e Zgodnie z miedzynarodowymi przepisami baterie, akumulatory, jak rowniez urza-
dzenia elektryczne i elektroniczne nie mogg by¢ wyrzucane jako odpady domowe.

o  Wiasciciel jest zobowigzany prawem do utylizacji tych urzadzen po zakonczeniu
okresu trwatosci uzytkowej w odpowiednich, publicznych punktach zbiérki.

WEEE: W 1o, symbol na produkcie, jego opakowaniu lub w niniejszej instruk-
Cji oznacza, ze produkt podlega wymienionym przepisom.

Konserwacja

Ten czujnik firmy SICK nie wymaga konserwacji.

Zalecane jest w regularnych odstepach czasu

e« Oczysci¢ interfejsy optyczne oraz obudowe

e sprawdzanie potaczen gwintowanych i ztgczy meskich.

Czyszczenie

WAZNY
Uszkodzenie wyposazenia na skutek niewtasciwego czyszczenia.

Nieprawidtowe czyszczenie moze doprowadzi¢ do uszkodzenia wyposazenia.

= Nalezy stosowac tylko zalecane srodki czyszczace.
= Nigdy nie uzywaé ostrych przedmiotéw do czyszczenia.

» Czys¢ powierzchnie optyczne w regularnych odstepach czasu i w przypadku
zabrudzenia za pomoca niestrzepigcej sie Sciereczki do optyki (numer elementu
4003353). Interwat czyszczenia zalezy gtéwnie od warunkoéw otoczenia.

W urzgdzeniach nie wolno dokonywaé modyfikaciji.

Informacje moga ulec zmianie bez powiadomienia. Podane wtasciwosci produktu i dane
techniczne nie stanowig pisemnej gwarancji.

Dane techniczne

WLD4F

Zasieg (z odbty$nikiem PL40A)

0.02m..4m

Maks. zasieg (z odbtySnikiem PL40A)

0.01 m ... 5 m (Typ)

Rozmiar plamki Swietinej / odlegtosé

@37 mm (1,5 m) (Typ); @ 48 mm
(2,0 m) (Typ)

Napiecie zasilajgce Ug DC10..30VY
Tetnienie resztkowe <5VSS

Prad wyjsSciowy |aks. <100 mA
Pobor pradu 25 mA?

Tryb komunikacji CoM2

10-Link 1.1
Czestotliwos¢ przetaczania 1000 Hz®
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WLD4F
Czas odpowiedzi <500 us?
Stopien ochrony P66, IP67
Klasa ochrony 1]
Uktady zabezpieczajace A, B, C, DY
Temperatura otoczenia podczas pracy -40 °C...+60 °C

1) Wartosci graniczne
Przytacza Ug zabezpieczone przed zmiang polaryzacji

Tetnienie resztkowe maks. 5 Vg

2) Bezobcigzenia. Dla Ug =24 V.
3)  Ze wspdtczynnikiem jasno/ciemno 1:1
4)  Czas biegu sygnatu przy obcigzeniu rezystancyjnym
5) A= przylacza Ug zabezpieczone przed zamiang biegunow
B =wejScia i wyjScia zabezpieczone przed zamiang biegunoéw
C = ttumienie impulséw zaktécajgcych
D = wyjscia odporne na przetezenie i zwarcie
11.1 Rysunki wymiarowe
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Rysunek 14: Rysunek wymiarowy, przewéd
z wtykiem M8
L Diugosé przewodu, patrz Dane tech-
niczne
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12 Zatgcznik

12.1 Zgodnosci i certyfikaty

Na stronie www.sick.com znajdziesz deklaracje zgodnosci, certyfikaty i aktualng
instrukcje eksploatacji produktu. W polu wyszukiwania nalezy poda¢ numer katalogowy
produktu (numer katalogowy: patrz dane na tabliczce znamionowej w polu ,P/N” lub
Lldent. no.”).
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Produto descrito
WA4F
WLD4F

Fabricante

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Alemanha

Notas legais

Reservados os direitos autorais do presente documento. Todos os direitos permane-
cem em propriedade da empresa SICK AG. A reproducao total ou parcial desta obra s6
é permitida dentro dos limites regulamentados pela Lei de Direitos Autorais. E proibido
alterar, resumir ou traduzir esta obra sem a autorizagao expressa e por escrito da SICK
AG.

As marcas citadas neste documento sdo de propriedade de seus respectivos proprieta-
rios.

© SICK AG. Todos os direitos reservados

Documento original

Este € um documento original da SICK AG.

@ [ 28

NO
2006/42/EC

SAFETY
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1 Sobre este documento

11 Informacoes sobre o manual de instrucoes

Leia atentamente o manual de instrugées antes de iniciar qualquer trabalho, a fim de
se familiarizar com o produto e suas fungdes.

0 manual de instrucdes faz parte do produto e deve ser mantido acessivel ao pessoal
em todos os momentos. Se vocé repassar o produto a terceiros, inclua o manual de
instrucoes.

Este manual de instrucoes nao fornece instrugdes sobre como manusear e operar com
seguranga a maquina ou sistema no qual o produto pode ser integrado. Para informa-
¢coes sobre a operacdao da maquina ou do sistema, consulte o respectivo manual de
operacao.

1.2 Mais informacoes

A pagina do produto com mais informacgdes pode ser encontrada usando o SICK
Product ID:

{P/N}/{S/N}
(ver "ldentificagao do produto através do SICK Product ID", pagina 148).

Estao disponiveis as seguintes informacoes dependentes do produto:
e Este documento em todas as versoes de idiomas disponiveis

e Data Sheets

e  OQutras publicacoes

¢ Dados CAD e desenhos dimensionais

e  Certificados (por exemplo, Declaracao de conformidade)

e  Software

e  Acessorios

1.3 Simbolos e convencgoes utilizados no presente documento

8025303.1N1Y/2024-03-11 | SICK
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Indicacdes de adverténcia e outras indicacoes

PERIGO

Indica uma situagao de perigo imediato, que causa a morte ou ferimentos graves caso
nao seja evitada.

AVISO

Indica uma situacao de possivel perigo, que pode causar a morte ou ferimentos graves
caso nao seja evitada.

CUIDADO

Indica uma situacao de possivel perigo, que pode causar ferimentos de gravidade
média ou ligeiros caso nao seja evitada.

IMPORTANTE

Indica uma situacao de possivel perigo, que pode causar danos materiais caso nao
seja evitada.
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NOTA

Destaca dicas (teis e recomendacoes, bem como informacgdes para uma operacao
eficiente e sem problemas.

Instrucao de acao
» Asetaindica uma instrucao de acao.

1. Asequéncia das instrucoes de acao esta numerada.
2. Asinstrucoes de acao devem ser seguidas na sequéncia indicada.
v 0 gancho indica o resultado de uma instrucao de acgao.

2 Instrucoes gerais de seguranca
A conexao, montagem e configuracao do produto sé podem ser realizadas
@ por pessoal especializado treinado.
o Este produto ndo € um componente de seguranca na acepcao da Diretriz
de Maquinas da UE.

Nao instale o produto em locais expostos a raios UV diretos (luz solar) ou
% outras condicoes climaticas.
O produto deve ser adequadamente protegido contra umidade e sujeira.

21 Qualificacao do pessoal

Todos os trabalhos no produto s6 podem ser realizados por pessoal qualificado e
autorizado.

0 pessoal qualificado é capaz de realizar o trabalho designado e reconhecer e evitar
possiveis perigos de forma independente. Isto requer, por exemplo:

e Educacao profissional
e  Experiéncia
e Conhecimento dos regulamentos e normas relevantes

3 Descricao do produto

31 Identificacao do produto através do SICK Product ID

SICK Product ID

0 SICK Product ID identifica o produto de forma Unica. Ele também serve como ende-
reco do site com informacgdes sobre o produto.

0 SICK Product ID consiste no nome do host pid.sick.com, no nimero do artigo (P/N) e
no nimero de série (S/N), cada um separado por uma barra.

0 SICK Product ID € mostrado como texto e codigo QR na placa de identificagdo e/ou
na embalagem.

Product ID &
pid.sick.com/
P/N  LAnfdks/ %
S/N Lol il

Figura 1: SICK Product ID
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3.2 Uso pretendido

O WLDA4F é uma barreira de luz de reflexao optoeletronica (referida abaixo como sensor
ou produto) e é usada para a deteccao O6ptica sem contato de objetos, animais e
pessoas. E necessario um refletor para o funcionamento. Qualquer utilizacdo diferente
ou alteracg6es do produto ocasionam a perda da garantia da SICK AG.

3.3

Elementos de comando e indicacao

Tabela 1: Elementos de comando e indica¢go

WLDA4FP-

xxxxxx30A00

xxxxxxO0A00

XXXXXXA0Zxx

Tecla Teach-In

Nenhuma opcao de confi-
guracao

Nenhuma opcao de confi-
guracao

O—

)

O

@ 06

® 06

@ Q

®OOO

3.4

Interface de comunicacao 10-Link

BluePilot azul: ajuda de alinhamento

Tecla teach: configuracao da sensibilidade
LED amarelo: status recepgao luminosa
LED verde: tensao de alimentagao ativa

O produto tem a interface de comunicacgao 10-Link.

A comunicacao 10-Link € um sistema de comunicacao do Master-Device.

O produto pode ser operado no modo |I/0 padrao (SI0) ou no modo 10-Link (IOL). Todas
as fungdes de automacdo e os outros ajustes de pardmetros tém efeito na operacao

I0-Link e na operacgao |/0 padrao.

As seguintes funcoes sao suportadas pela interface de comunicac¢ao padrao I0-Link:

e Configuracoes flexiveis do sensor
¢ Transmissao digital dos sinais do sensor para o 10-Link Master
e Visualizagao e parametrizagao do sensor

e  Diagnéstico/Condition Monitoring
e |dentificacao do dispositivo

e  Substituicao facil do equipamento

. Eventos

Uma descricao detalhada das funcoes ajustaveis e dos indices associados pode ser
encontrada nas informacoes técnicas “Descricao do 10-Link”:

4 Montagem

Montar o sensor e o refletor em cantoneiras de fixacao adequadas (ver a linha de
acessorios SICK). Alinhar o sensor e o refletor entre si.

8025303.1N1Y/2024-03-11 | SICK
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Observar o torque de aperto maximo permitido de < 0,4 Nm para o sensor.

Instalacao elétrica

Operacao no modo I/0 padrao:

A conexao dos sensores deve ser realizada em estado desenergizado. Conforme o tipo
de conexao, devem ser observadas as seguintes informacoes:

- Conector: Pin-out
- Cabo: cor dos fios

Instalar ou ligar a alimentacao de tensdo somente apds a conexao de todas as cone-
xoes elétricas.

Operacao no modo 10-Link: conectar o dispositivo a um |0-Link Master adequado e

integra-lo ao mestre ou ao comando através de I0DD/bloco funcional. O indicador LED

verde pisca no sensor. O download da IODD e do bloco funcional pode ser efetuado em
com o namero do artigo.

Explicacdes relativas ao esquema de conexoes.

BN = marrom

WH = branco
BU = azul
BK = preto

MF (configuracao do pino 2) = entrada externa, Teach-in, sinal de comutacao
Q.1/C = saida de comutacao, comunicacao |0-Link
Test = Entrada de teste

Ug: 10 ... 30 V. CC @

Tabela 2: Conexao elétrica

WLD4Fx- x4 x2 x1

1=BN
2=WH
3=BU
4 =BK

IS

Tabela 3: CC

WLD4Fx-xxXXXx30x00

Push-pull 161 162 16A 16N 16xx30A01-A99

PNP 861 862 86A 86N 86xx30A01-A99

1 = BN (mar- + (L+)
rom)

2 =WH MF
(branco)

3 = BU (azul) - (M)

4 = BK (preto) Qu/C

De- Q Q no function | no function www.sick.com
fault: MF 8025303

De- Q Q Q Q www.sick.com
fault: Q.4 (C) 8025303
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Tabela 4: CC
WLD4Fx- xx112xA0Zxx | xx111xA0Zxx
1 = BN (marrom) +(L+)
2 = WH (branco) ) | Q
3 = BU (azul) - (M)
4 = BK (preto) Q ‘ 0
Tabela 5: CC
WLD4Fx- XX312XA0ZxXX | Xx311XA0ZxXX
1 = BN (marrom) +(L+)
3 = BU (azul) -(M)
4 = BK (preto) Q \ 0

Tabela 6: Push-pull, PNP, NPN

51 Integracao do sensor no modo 10-Link

Para operar o produto no modo I0-Link, ele deve ser conectado a um 10-Link Master
adequado. Isso é usado para integracao adicional ao sistema de controle.

NOTA
0 comprimento do cabo entre o 10-Link Master e o 10-Link Device: maximo de 20 m.

Detalhes sobre a integracao podem ser encontrados na descricao detalhada do 10-
-Link:

8025303.1N1Y/2024-03-11 | SICK
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5.2

6

6.1

152

NOTA

Depois que o produto for conectado com éxito ao 10-Link Master, o LED verde (alimen-
tacao) piscara, indicando que a comunicacao 10-Link entre o Master e o Device esta
funcionando.

Indicacoes sobre a homologacao UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

Colocacao em operacao

Alinhamento

Alinhar o sensor ao refletor adequado. Selecionar o posicionamento de forma que o
feixe da luz de emissao vermelho incida sobre o centro do refletor. O espaco entre o
refletor e o sensor deve estar livre; nao pode haver nenhum objeto posicionado na
trajetéria do raio luminoso [ver figura 2]. Certificar-se de que as aberturas 6ticas do
sensor e do refletor estejam completamente livres.

o) o) )

® © 6

Figura 2: Alinhamento
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Figura 3: Auxilio do alinhamento BluePilot

6.2 Verificar as condicoes de uso:

Distancia de comutacao
Compensar a distancia entre o sensor e o refletor com o respectivo diagrama [figura 4]
(disténcia de comutacao, y = reserva operacional).

Apo6s o alinhamento estar concluido, mover um objeto ndo transparente para o cami-
nho do feixe. Verificar a funcdo com ajuda de tabela 6. Se a saida de comutacao nao
se comportar de acordo com tabela 6, verificar as condi¢coes de uso.

Refletores standard:

Operating reserve
40
ST\ oz 200
/V\ ) o015 +o]28)
30 @ 0.0
C7)/\

25

/
20 /3\ (4\\
15 ‘2\ \ \

Slelolelesle

|

0 1 2 3 4 5 6
\ \% \ 1 (3.28) (6.56) (9.84) (13.12)(16.40)(19.69)
10 - 2) \\ 3 Distance in m (feet)
5 \\ NN\ | D L
| O NN \ !
. | NN | £ f
0 1 2 3 4 5 6 A B

(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)
Distance in m (feety  Figura 5: Grafico de barras dos refletores

i o standard
Figura 4: Curva caracteristica dos refletores

standard

Refletor PL22
Refletor PL20A
Refletor PL30A
Refletor PL40A
Refletor PLSOA
Refletor C110A
Refletor P250

ONONCNONONONC)

8025303.1N1Y/2024-03-11 | SICK MANUAL DE INSTRUGCOES | WLD4F 153
Sujeito a alteragdo sem aviso prévio



MANUAL DE INSTRUCOES

Refletores triplo fino:

Operating reserve
20

i ,)(\\
0 1 2 3 4 5
3 ! (3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40)
10 \ \@ i DisFance in m (feet)
- ! D i |
) ! 1 |
\ c |
\ \ A B
5
1 P .
D \ \ Figura 7: Grafico de barras dos refletores tri-
\ plo fino
1 | N 1N ‘
0 1 2 3 4 5 6
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)
Distance in m (feet)
Figura 6: Curva caracteristica dos refletores
triplo fino
@ Refletor PL10OFH
@ Refletor PL10F
® Refletor PL20F
@ Refletor P250F
Refletores resistentes a quimicos:
Operating reserve
35
30 (D 0.0 0 ‘
\ ® 0.0
25 ®| 0.0 0)
\@i Ocos <[
o0 N 0 1 2 3 4
\ \ ! (3.28) (6.56) (9.84)  (13.12)
15 Ua \ \ ; i Dfstan(?e in m (feet)
\ Y | D o
10 \ i c !
A k®\ A B
| I W W G N ; . Grafi
N Figura 9: Grafico de barras dos refletores
1 LN N resistentes a quimicos
0 1 2 3 4 5 6
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)
Distance in m (feet)
Recommended sensing range for the best performance
Figura 8: Curva caracteristica dos refletores
resistentes a quimicos
@ Refletor PL1OF CHEM
@ Refletor PL20 CHEM
® Refletor P250 CHEM
@ Refletor P250H
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Fitas refletivas:

Operating reserve

15
[©)[0025 10|
™\ Q| s
\ ® | 0.0 0
10 e ¢ (3.12_8) (6.256) (9.25’34) (13‘.112)
l Distance in m (feet)
(2 ‘ ; :
1 D | }
\ \ : c 3
5 ! A B
\\ \ Figura 11: Gréfico de barras das fitas refleti-
vas
1 [ ‘
0 1 2 3 4 5 6

(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)

Distance in m (feet)
Recommended sensing range for the best performance

Figura 10: Curva caracteristica das fitas refle-
tivas

@ Fita reflexiva REF-DG
@) Fita refletiva REF-IRF-56
6) Fita refletiva REF-AC1000

Tamanho do ponto de luz:

Dimensions in mm (inch)

80
(3.15)

-
e —

0
1o o

[\

-80
(-3.15)0 1 2 3 4 5 6
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69) (3.28) (16.40)
Distance in m (feet)
Figura 12: Tamanho do ponto de luz
A Distancia de comutacao min.em m
B Distancia de comutacdo max. em m
Cc Faixa de distancia refletor até sensor max. (reserva operacional 1)
D Faixa de distancia refletor até sensor recomendada (reserva operacional 3.75)

azul Faixa de distancia de comutagao recomendada para atingir o melhor desempenho

6.3 Configuracao

Ajuste da sensibilidade

Para superficies despolarizantes (por exemplo, pelicula), pode ser recomendavel uma
reserva operacional menor.
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Ajuste da distancia de comutacao ajuste por meio de teach-in:

0 ajuste da distancia de comutacao é efetuado com a pressao da tecla Teach-in (aprox.

1-3 seg.).

WLD4Fx-xxxxxx30

t 7 Gl
—

-

/N H

=

@ NOTA
Nao acionar a tecla Teach-in com objetos pontiagudos.

Para o ajuste da distancia de comutacao através de I0-Link, por favor consulte o
manual de instru¢des anexo, 10-Link Photoelectric sensors.

O sensor esta ajustado e operacional.
WLDA4FP-xxxxxxO0A00 / WLD4FP-xxxxxxAOZxx:

Sensor sem possibilidade de ajuste: sensor esta ajustado e operacional.

6.3.1 Ajuste via 10-Link
Além do ajuste manual no dispositivo, 0 sensor também pode ser ajustado via 10-Link.
O ajuste via 10-Link pode ser feito de duas maneiras:

e Ajuste por meio da SiLink-Box (software necessario: SOPAS ET da SICK)
Para fazer isso, conecte o sensor a um computador via USB usando a SiLink-Box.
e  Ajuste por meio de um I0-Link Master (CLP), por exemplo, SIG350

Com o programa SOPAS ET (SICK Engineering Tool com orientacao grafica para o
usuario e visualizacdo conveniente), os produtos conectados podem ser testados e
parametrizados de forma rapida e conveniente.

Detalhes sobre o0 ajuste podem ser encontrados na descricao detalhada do |0-Link:

6.4 Estrutura de dados de processos

WLD4 FP-XXXXXXXXAXX:
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AOO A70 A71 A72 A73 A75
|0-Link V1.1
Process 2 bytes 4 bytes
data
Byte O: bit 15... 8 Byte 0: bit 31... 24
Byte 1: bit 7... 0 Byte 1: bit 13... 16
Byte 2: bit 15... 8
Byte 3: bit 7... 0
Bit 0 / Data Q.1 / Boolean
type
Bit 1 / tipo Q.o / Boolean Qint.1/ | Q. / Boo- | Qint.1/ Boolean
de dado Boolean lean
Bit.../ 2..15/ 2.15/ 2.15/ | 2..15/ 2/ 2..7 / [empty]
Descrip- [Current [Time [Counter [Length/ Qint.1/
tion/Data Receiver | measure- value]/ speed Boolean
type Level]/Ulnt ment Uint 14 measure-
14 value]/ ment]/
Uint 14 Sint14
Bit.../ 3..15/ | 8...31/ [Carrier
Descrip- [Time load]/Uint 24
tion/Data measure-
type ment
value]/
Uint13
7 Eliminacao de falhas

71
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A tabela Eliminacdo de falhas mostra as medidas a serem executadas, quando o
sensor nao estiver funcionando.

Tabela 7: Eliminac&o de falhas

se comportam de acordo com
a
tabela 6

2. Alteracao da configuracao
3. Curto-circuito

LED / padrao de erro Causa Medida
LED verde intermitente Comunicacao 10-Link Nenhuma
As saidas de comutagdo ndo | 1. Comunicagao l0-Link 1. Nenhuma

2. Adaptacao da configuracao
3. Verificar as conexoes elétri-
cas

LED amarelo intermitente

A distancia entre sensor e
refletor é grande demais / O
feixe de luz ndo esta total-
mente alinhado para o refle-
tor / O refletor ndo € adequ-
ado / O vidro frontal e/ou o
refletor esta sujo.

Verificar a distancia de comu-
tagao / Verificar o alinha-
mento / E recomendado o
refletor da SICK. / Limpeza das
superficies 6pticas (sensor e
refletor).

Nenhum objeto na entrada do
feixe, nenhum sinal de saida

Entrada de teste (Test) nao
esta conectada corretamente

Verificar a conexao da entrada
de teste. Se forem usados
conectores fémea do cabo
com indicacoes de LED, deve-
-se observar que a entrada

de teste seja respectivamente
ocupada.

Solucao de problemas para dispositivos 10-Link integrados

Vocé encontrara informacdes sobre falhas nos dados de servico.
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Detalhes sobre os dados de servigo disponiveis podem ser encontrados na descrigcao
detalhada do 10-Link:

8 Troca de sensores/armazenamento de dados

Todas as unidades I0-Link tém uma funcionalidade de backup e restauracao - Data
Storage (DS). A funcao Data Storage do 10-Link permite que os parametros anteriores
sejam salvos e transferidos para o dispositivo de substituicao.

O pré-requisito para isso € a conexao do dispositivo a um 10-Link Master e a ativacao da
funcao Storage no 10-Link Master.

Detalhes sobre a substituicao do sensor podem ser encontrados na descri¢cao deta-
Ihada do |10-Link:

9 Descarte do produto

0 sensor deve ser descartado de acordo com as normas vigentes especificas do pais.
No descarte, deve ser dada importancia a um aproveitamento dos materiais (principal-
mente dos metais nobres).

NOTA

Descarte de pilhas e dispositivos elétricos e eletronicos

. De acordo com diretrizes internacionais, pilhas, acumuladores e dispositivos elé-
tricos ou eletrdnicos ndo devem ser descartados junto do lixo comum.

e O proprietario é obrigado por lei a retornar esses dispositivos ao fim de sua vida
(til para os pontos de coleta publicos respectivos.

. ﬁ
WEEE: WS Fqie simbolo sobre o produto, seu pacote o neste documento,
indica que um produto esta sujeito a esses regulamentos.

10 Manutencao

Este sensor da SICK dispensa manutencao.

Recomendamos realizar em intervalos regulares

e« Limpeza das superficies 6pticas da carcaca

e« uma verificagao das conexoes de encaixe seguras e das unides roscadas

limpeza

IMPORTANTE
Danos ao dispositivo devido a limpeza incorreta!
Uma limpeza incorreta pode levar a danos no aparelho.

= Usar apenas utensilios e produtos de limpeza recomendados.
= Nao usar objetos pontudos para a limpeza.

» Limpar as superficies épticas em intervalos regulares e quando estiverem sujas
com um pano éptico sem fiapos (ndmero do artigo 4003353). O intervalo de
limpeza depende essencialmente das condi¢coes ambientais.
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Nenhuma alteracao pode ser feita nos dispositivos.

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio. As propriedades do produto e os dados técnicos
especificados nao constituem uma garantia por escrito.

11 Dados técnicos
WLD4F
Distancia de comutacao (com refletor PL40A) 0.02m..4m
Distancia de comutacdo max. (com refletor PL40A) 0.01 m ... 5 m (Typ)
Tamanho do ponto de luz / distancia @ 37 mm (1,5 m) (Typ); @ 48 mm
(2,0 m) (Typ)
Tensao de alimentagao Ug DC10..30V¥
Ondulagao residual <5VSS
Corrente de saida |y <100 mA
Consumo de corrente 25 mA?
Modo de comunicacao CcCoM2
I0-Link 1.1
Frequéncia de comutagao 1000 Hz®
Tempo de resposta < 500 ps?
Tipo de protecao IP66, IP67
Classe de protecao 1
Circuitos de protecao A, B, C, DY
Temperatura ambiente, operagao -40 °C...+60 °C
1) Valores-limite conexoes
Ug seguras contra inversao de polaridade
ondulacéo residual max. 5 Vg
2) Sem carga. Para Ug =24 V.
3)  Com proporgdo sombra/luz 1:1
4)  Tempo de funcionamento do sinal com carga 6hmica
5) A= conexdes protegidas contra inversao de pélos Ug
B = Entradas e saidas protegidas contra polaridade inversa
C = Supressao de impulsos parasitas
D = Saidas protegidas contra sobrecorrente e curto-circuito
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111 Desenhos dimensionais
16 12,1 12.1(0.48)
~ ® . ®
e — e ——
268 K ‘ S
Figura 13: Desenho dimensional, cabo o J‘

@ Centro do eixo do sistema 6ptico
receptor
@ Centro do eixo do sistema 6ptico, ez
emissor
(as
® Rosca de fixagdo M3
@ Conexao 2 @
oM
® Elementos de comando e indicacao @
v ez
M8
Figura 14: Desenho dimensional, cabo com
conector macho M8
L comprimento do cabo, ver data
Sheet
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Figura 15: Desenho dimensional, conector 9(0.35) - N
macho M8 {
li
@
M12
Figura 16: Desenho dimensional, conector
macho M12
L comprimento do cabo, ver data
Sheet
12 Anexo
12.1 Conformidades e Certificados
Os esclarecimentos sobre a conformidade, certificados e 0 manual de instru¢des atual
do produto podem ser consultados em www.sick.com. Para isso, no campo de busca,
inserir o nimero do artigo do produto (nimero do artigo: ver o registro na placa de
caracteristicas no campo “P/N” ou “ldent. no.”).
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MWHMATIOPHbIE POTOINEKTPUUECKUE AGTUNKU SICK

Sensor Intelligence.




PYKOBOACTBO MO 3KCIMAYATALINN

OnucaHue npoaykTa
WAF
WLD4F

U3rotoBuUTenb

SICK AG

Erwin-Sick-Str. 1

79183 Waldkirch
Deutschland (fepmaHus)
MpaBoBblie NpumeyaHus

AaHHan AOKyMeHTaLUMA 3allMLleHa aBTOPCKUM npaBoM. O60CHOBaHHbIE TakUM 06pa3om
npaBa coxpaHstotcs 3a dprpmoi SICK AG. TupaxrmpoBaHWe AOKYMEHTaLMK UAW €€ YacTK
AOMNYCKAETCSst TOAbKO B paMKax NMOAOXEHUI 3aKoHa 06 aBTOPCKMX NpaBax. BHeceHue B
AOKYMEHTALMIO UBMEHEHUH, COKpaLLEHUE UAW NEPEBOA €€ COAEPXMMOro 6€3 OAHO3HaY-
HOro NMCbMeHHOro coranacus doupmbl SICK AG 3anpeLueHo.

Tosaprle 3Haku, ynomMmaHyTtble B AdHHOM AOKYMEHTE, ABAAIOTCA COBCTBEHHOCTbIO COOT-
BETCTBYHOLLLETO BAGAEAbLIA.

© SICK AG Bce npaBa 3alumLLEHbI.

OpUrMHaAbHbIN AOKYMEHT

HacTosilmin AOKYMEHT ABASIETCA OPUIMHaAbHbIM AOKYMeHTOM SICK AG.

CE®-x[Hca

NO
2006/42/EC

SAFETY
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1 O AQHHOM AOKYMEHTe

11 HUHdopmauma o pyKoOBOACTBE MO IKCNAyaTauuun

BHUMaTEABHO NpouMTaiTe AAHHOE PYKOBOACTBO MO 3KCMAyaTaLMu nepes HauanoM AObIX
paboT, UTO6bl 03HAKOMMUTLCA C NMPOAYKTOM U €ro GYHKLMSAMM.

PyKOBOACTBO MO 3KCMAyaTalMmi ABAAETCA YaCTbo MPOAYKTa M AOAMKHO NOCTOAHHO Haxo-
AVTbCA B AOCTYMHOM AAA NepcoHana Mecte. Mpu nepepaye NpoaykTa TPETbUM AULLAM
PYKOBOACTBO MO SKCMAyaTaLIMK TakKe NMOAEXUT nepepade.

AaHHOE PYKOBOACTBO MO 3KCMNAyaTaunn HE COAEPXKUT yKaSaHMVI no 6esonacHom JKCMNAya-
Taunn u 06paL|.|.eHm0 C MaLUMHOM MAW CUCTEMOWN, B KOTOPYHO BCTPanUBaeTCA NPOAYKT.
NHdopmaumio 06 3TOM COAEPXUT PYKOBOACTBO MO 3KCNAyaTaunn MmalluHbl UAU CUCTEMDbI.

1.2 AononHUTeAbHaA UHGopMauma

CTpaHuLy U3AEAUSt C AOMTOAHWUTEABHOM MHPOPMAaLMEN Bbl HANAETE MO MAEHTUPUKATOPY
npoaykta (Product ID) SICK:

{P/N}/{S/N}
(cm. "MaeHTMOMKaUMS NMPOAYKTa C MOMOLLbIO MAEHTUOMKaTopa npoaykTa SICK
(Product ID)", cTpaHuua 166).

B 3aBMCUMMOCTU OT NPOAYKTA, AOCTYNHA CAepyloLaa UHGopMaLums:
e Hactosilumin AOKYMEHT BO BCEX AOCTYMHbIX A3bIKOBbIX BEPCUAX
e TexHWuyeckue onucaHua

e Apyrve nybAMkaumm

¢ AaHHble CAD v MmacluTabHble yepTexu

e  Ceptudukatbl (Hanpumep, ceptudurkaTt COOTBETCTBUSA)

e [lporpaMmHoe obecneyeHune

e [IpnHapAeXHOCTU

1.3 CUMBOAbI U YCAOBHbIe 0603HaueHuUs

8025303.1N1Y/2024-03-11 | SICK
BO3MOXHbI U3MeHeHUs 6e3 yBEAOMAEHUA

MpeaynpeauTenbHble yKa3aHUA U ApyrUe npuMeyaHus

OMACHOCTb

YKasblBaeT Ha HEMOCPEACTBEHHYIO ONMACHOCTb, BEAYLLYIO K CMEPTU UAWU TSXEABIM TPaB-
MaM npu oTCyTCTBUU HEOo6X0AUMBbIX Mep NPeaAoCTOPOXHOCTH.

NMPEAYNPEXXAEHUE
YKa3blBaeT Ha NoTEHLMAAbHO OMACHYHO CUTYaLIMIO, CMOCOBHYI0 NPUBECTU K CMEPTU UAU
TAXEAbIM TpaBMaM MpPU OTCYTCTBUM HEOBXOAUMbIX Mep NPEAOCTOPOXHOCTH.

OCTOPOXXHO
Yka3blBaeT Ha NOTEHLMAABHO OMACHYH CUTYyaLMIO, CMOCOOHY MPUBECTU K TPaBMaM
CPEAHEN U AETKOM TAXECTU MPU OTCYTCTBUM HEOBXOAMMbBIX MEP NPEAOCTOPOXHOCTH.

BAXHO
Yka3blBaeT Ha NOTEHLMAABHO OMACHYIO CUTyaLMIO, CNOCOOHYIO0 NPUBECTU K MaTepUanb-
HOMY yLLLEepPOy NMPKU OTCYTCTBUMU HEODXOAMMbIX MEP MPEAOCTOPOXHOCTU.

PYKOBOACTBO MO 3KCNAYATALWNW | WLD4F 165


http://pid.sick.com/

PYKOBOACTBO MO 3KCNAYATALIMA

@ YKA3AHUE
MoaYePKMBAET NMOAE3HbIE COBEThI U PEKOMEHAALIMK, a TakKe MHbOoPMaLMIo Ast obecne-
yeHus apPeKTMBHOM U BecnepeboliHon paboThbl.

MHCTPYKUMA NO BbINOAHEHUIO AeHcTBUA
> CTpe/\Ka obo3Hauaet MHCTPYKUWKO NO BbIMOAHEHUIO AENCTBUA.

1. TlocrepoBaTEABHOCTU AEMCTBUM AQHOTCA C HYMepaLUMen.

2. [poHymMepoBaHHbIE UHCTPYKLIMM MOAAEXAT BbINOAHEHWIO B YKa3aHHON NOCAEAOBA-
TEAbHOCTH.

v/ Tanoyka NoKasbiBaeT PE3yAbTaT BbINOAHEHUA UHCTPYKLIMK.

2 O6wue YKa3aHuUA No TEXHUKEe 6e3onacHoOCTH
MoaKAtOUEHME, MOHTaX ¥ KOHOUIYPaLMIO YCTPOMCTBA paspeLlaeTcs BbiMoA-
@ HATb TOAbKO 0ByUYEHHbIM CreLMarucTam.
"o AaHHOE YCTPOWCTBO He ABASIETCS NMPEAOXPaHUTEAbHbBIM YCTPOMCTBOM B KOH-
TEKCTE AMPEKTHBLI NO paboTe ¢ MaLlMHHLIM 060PYAOBaAHUEM.

NPAMOro yAbTPadHUOAETOBOIO U3AYYEHUS (COAHEYHOTO CBETA) MAM MPOUMX
aTMOChEPHbIX ABAEHUM.

YCTPOMCTBO AOAKHO ObiTb HAAAEXALLMM 06pa3oM 3aLUMLLEHO OT BAATU U
rpsisu.

W He ycTaHaBAMBakTe yCTPOMCTBO B MECTaX, UCMbITbIBAOLLMX BO3AENCTBME

21 KBannodukauma nepcoHana

Bce paboThbl ¢ MPOAYKTOM MOTYT BbINOAHATLCA TOABKO KBAAUGULIMPOBAHHBIM U YIOAHOMO-
UEHHbIM NEePCOHAAOM.

KBaAMOULIMPOBaHHbIM NepcoHan cnocobeH BbIMOAHATL NOPYYEHHYHO paboTy, camocTos-
TEAbHO pacrnosHaBaTb M NPEeAOTBPAaLLATL BO3MOXHbIE 0MacHOCTU. AAA aToro Tpebyercs,
Hanpumep:

e npodeccroHanbHoe 06pa3oBaHue,;
e OnbIT pabothbl;
e  3HaHWEe COOTBETCTBYHOLLMX MPaBWA U CTAHAAPTOB.

3 OnucaHue nspenus

3.1 UpeHTUOUKaLUA NpOAYKTa C NOMOLLbIO UAeHTUUKaTopa npoaykTa SICK
(Product ID)

UpeHTUduKaTop npoaykTa (Product ID) SICK

MaeHTnoumkatop npoaykta (Product ID) SICK yeTko naeHTUOUUMPYET NPOAYKT. OH Takxe
CAYXUT appecomM Beb-caita ¢ MHbopMaLMENn O NMPOAYKTE.

NaeHTuduMKaTtop npoaykta SICK (Product ID) coctout U3 nmeHu xocta pid.sick.com,
Homepa apTukyaa (P/N) n cepuitHoro Homepa (S/N), KaXxablM U3 KOTOPbIX pa3peneH
KOCOW YepToM.

NaeHTnodumkaTtop npoaykta SICK (Product ID) ykasaH B Buae TekcTa n QR-kopa Ha 3aBoA-
CKOW TabAMUKE W/WUAW Ha YNaKOBKE.
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Product ID

pid.sick.com/ =
P/N LAkl
S/N L. Llsdils

PucyHok 1: UaeHTngumkatop npoaykta (Product ID) SICK

3.2 Ucnonb3oBaHUeE NO HA3HAYEHUIO

WLDA4F npeactaBAsieT co60 ONTOIAEKTPOHHbIN GOTOINEKTPUUECKUI AQTUUK AUDDY3UOH-
HOro TMNa (AAAEE — «AQTUUK» UAK «yCTPOMCTBO») U UCMOAL3YETCA AAST ONTUYECKOro Hec-
KOHTAKTHOrO 0BHApPYXEHWUA NPEAMETOB, XMBOTHbIX U AtOAEN. A GYHKLMOHUPOBaHMSA
HeobXx0AMM OTpaxaTeAb. B cAydyae MCNoAb30BaHWA YCTPOMCTBA AR MHbIX LEAEN, @ TaKXe
B CAyYae BHECEHUSA B U3AEAME MBMEHEHWI, AtoOble NPeTeH3nK K koMmnaHun SICK AG Ha
NPeAOCTaBAEHWE rapaHTUN UCKAKOUAKOTCS.

3.3 OAEeMEeHTbI YNpaBAE€HUA U UHAUKATOPbI

Tabamua 1: INeMEHTbI YrIPaBAEHUS U MHAMKATOPbI

WLD4FP- xxxxxx30A00 xxxxxxO0A00 XXXXXXA0Zxx
be3 Bo3MoXXHOCTH be3 Bo3aMoOXXHOCTH
KHonka obyyeHusn HaCTPOMKH HaCTPOMKM
: :]
@
© e

@ BluePilot cuHuMi: BbipaBHUBaHWE

@ KHomnka o0byyeHns: HacTpoMKa YyBCTBUTEABHOCTH

©) C/\ XeATbI: COCTOSIHWE nNpuema cBeTa

@ CBETOAMOAHDIN, 3EAEHDBIV: HAMPSXXEHWE NUTAHUS BKAKOYEHO
34 KoMmMyHUKauMOHHbIK uHTEpdeunc 10-Link

8025303.1N1Y/2024-03-11 | SICK
BO3MOXHbI U3MeHeHUs 6e3 yBEAOMAEHUA

YCTPOWCTBO OCHALLEHO KOMMYHUKaLUMOHHbBIM MHTepdencom 10-Link.

Ceasb no 10-Link npeactaBasieT cO60M KOMMYHUKaLMOHHYIO crctemy Master-Device.

YCTPOMCTBO MOXET UCNOAL30BATLCS B CTAHAAPTHOM pexmnme BBoAa/BbiBoAa (SI0) nan B
pexume 10-Link (IOL). Bce ¢pyHKUMM aBTOMATM3aLMM U NPOYME YCTAHOBKM NapaMeTpoB
AeVCTBUTEABHBI B pexume [0-Link u B cTaHAAPTHOM pexumMe BBOA3/BbIBOAA.

CraHAQPTHBIM KOMMYHUKaAUMOHHBIM MHTepdenc 10-Link nopaepXnBaeT caepytolme GyHK-
umu:

MMOKMEe HACTPONKU AGTUMKOB

Mepepava uMdpPOBbLIX CUTHAAOB AGTUYMKOB Ha BeayLLee ycTpoincTBo 10-Link-Master
Busyaannsaums 1 napameTpupoBaHUeE pAaTumka

AwnarHoctuka /Condition Monitoring

NaeHTUOMKaLMA cueTunKa

MpocTtas 3ameHa yCTPOMCTB

Cobbitus
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MoHTax

MoapobHoe onvcaHWe HacTpanBaeMbix GYHKLMI M COOTBETCTBYHOLLMX MHAEKCOB CM. B
TexHMueckon uHpopmauumn «OnucanHmm 10-Link»:

YcTaHOBUTE AGTUMK M OTPaXaTeAb HA MOAXOAALLEM KPENEXHOM YroAKe (CM. Mporpammy
npuHasnexHocTel oT SICK). BbipoBHANTE AaTUMK M OTpaxaTeAb OTHOCUMTEABHO APYT Apyra.

CobAtopaTb MaKCMMaAbHO AOI'IyCTVIMbIVI MOMEHT 3aTXKK AaTumnka < 0,4 Hwm.

ANEKTPUUYECKOE MOAKAIOUYEHUE

3KCFI/\yaTaLI,VIF| B CTaHAAPTHOM pexnmMe BBOAA/BbiBOAA:

MOAKAOUEHME AATUMKOB AONKHO OCYLLECTBAATLCA B 06€CTOUEHHOM COCTOAHMN. B 3aBUCH-
MOCTU OT TUMa NOAKAKOUEHUA CAEAYET NPUHATL BO BHUMAHUE CAEAYIOLLYIO MHGOPMALIMIO:

- lUrtenceAbHOe COeAMHEHUE: PACTOAOXEHWE BbIBOAOB
- KabenAb: UBET XM1AbI

HOAaBaTb/BKNOHaTb ANEKTPONUTAHUE TOAbKO MOCAE NMOAKAKOUEHUA BCEX INEKTPUYECKUX
COEAMHEHUN.

Akcnayataums B pexume 10-Link: NOAKAIOUMTB YCTPOMCTBO K MOAXOASILLEMY BEAYLLEMY
yctponcTy |0-Link Master 1 ¢ nomolubto |0DD / dyHKUMOHAAbHOTO BAOKA MHTEMPUPO-
BaTb B BeAylLlee YCTPOMCTBO MAK B CUCTEMY YNPaBAEHUA. Ha paTumMke MUraeT 3eneHbii
CBETOAMOAHbIN MHAMKATOP. I0DD 1 GyHKUMOHAABHbIN BAOK AOCTYMHbI AAT CK@UMBAHUSA MO
apTUKYAY Ha cawTe

MOACHEHUS K CXeMe COEAMHEHUI.

BN = Kop14HeBbIN

WH = 6enbit
BU = cuHum
BK = uepHbIi

MF (KoHbUIypaLmMa KOHTaKTa 2) = BHELLHUIM BXOA, 06ydeHWe, KOMMYTALUMOHHbIM CUTHAA
Q1/C = nepeKkatoyatoLLmMit BbIxoA, KOMMYHUKaumMs 10-Link
Test = TecToBbIN BX0OA

Ug: 10 ... 30 B nocrT. ToKka @

TabauLa 2: INeKTPUYECKOE NOAKAKYEHNE

WLD4Fx- x4 x2 xH x1 xG
1=BN 3 1 — < 1 — —
2=WH " T~——
3=BU 0,14 mm2 0,14 mm2
4 =BK 4 2l aweze |4 AWG26
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Tabauua 3: DC

WLD4Fx-xxXXXx30x00
ABYXTaKTHbIN 161 162 16A 16N 16xx30A01-A99
PNP 861 862 86A 86N 86xx30A01-A99
1=BN +(L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Qu/C
Mo 0 Q HEeT QYHKUMK | HET GYHKUMK www.sick.com
YMOAYAHMUIO: 8025303
MF
Mo Q Q Q 0 www.sick.com
YMOAYAHMUIO: 8025303
Q1 (C)
Tabaunua 4: DC
WLD4Fx- xx112XA0ZXX | xx111xA0Zxx
1=BN + (L+)
2=WH Q | Q
3=BU - (M)
4=BK Q | Q
Tabanua 5: DC
WLD4Fx- Xx312xA0Zxx | xx311XA0Zxx
1=BN + (L+)
3=BU - (M)
4 =BK Q | Q
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Tabamua 6: AByxTakTHbit, PNP, NPN

51 UHTerpauua patuuka B pexume 10-Link

Ans paboTthl yeTporcTBa B pexrme 10-Link ero He06X0AMMO MOAKAOUNTL K COOTBETCTBYHO-
wemy Beayuiemy ycrponctay 10-Link Master. OHO MCNOAB3YETCA AN AAABHENLLEW UHTErPa-
UMK B CUCTEMY YNPaBAEHUS.

@ YKASAHUE
MakcumanbHas AMMHa Kabens Mexay BeayLmm ycTpoinctBom 10-Link Master v ycTpoit-
ctBoM l0-Link Device coctaBaset 20 m.

MoapobHee 06 nHTErpaumumn cMm. B NoApobHoM onucaHuu |0-Link:

@ YKA3AHUE

MocAae ycneLHOoro NoAKAKOUEHUS YCTPOMCTBA K BeayLlemy ycTpoinctsy 10-Link Master 3ene-
HbI CBETOAMOA (MUTAaHWE) HAUMHAET MUraTb, CBUAETEABCTBYA O HaAnuuK cBasu |0-Link
mexay Master 1 Device.

5.2 YKaszaHusa no AoNycKy K akcnayataumu UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary
overcurrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field
rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30V (28.3 ~ 42.4 V peak).
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Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

6 BBop B akcnayaTtauuio

6.1 BoipaBHMBaHUe

HanpaBbTe pAaTUMK Ha COOTBETCTBYIOLLIMI OTpaxaTeAb. Bbibepute Takyto No3uLmMIo, UTOObI
KPaCHbIN Ay4 M3AYyYAEMOrO CBETA MOMaAaA B LEHTP oTpaxaTens. /\yy AaTurka AONKEH
CcBOOOAHO AOXOAUTH AO OTPaXaTeAs, HaXOXAEHUE KaKMX-AMBO OBbEKTOB Ha MyTU Ayya He
Aponyckaetest [cM. prcyHOK 2]. HeobX0AMMO CAEAWTb 3a TEM, UTOObI ONTUUYECKUE OTBEP-
CTWS Ha AATYMKE M OTpaxaTteAe ObiAv COBEPLLUEHHO CBOBOAHBIMMU.

o g o)

® © 6

PucyHok 2: BoipaBHuBaHue
% % @ :

- )

VAR VAR

PucyHok 3: BcriomorateabHoe yCTPOMCTBO AT FOCTUPOBKM BluePilot

6.2 MpoBepbTe YCAOBUA IKCNAyaTaLUMU:

8025303.1N1Y/2024-03-11 | SICK
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PaccTtosiHue cpabartbiBaHUsA

CpaBHuWTE AUCTAHLMIO MEXAY AATYMKOM M OTPaxaTereM CO 3HaYEeHUAMM COOTBETCTBYHO-
LLLen AnarpaMmbl [pUcyHoK 4] (x = paccTosiHWe cpabatbiBaHUS, Y = GYHKUMOHAAbHbIM
peseps.).

MocAe BbipaBHMBAHWSA PACTIOAOXWUTE HEMPO3PaUHbI 06bEKT Ha TPaeKTopun Ayua. C

nomolLLbio Tabaniia 6 npoBepbTe GYHKUMOHUPOBAHUE. ECAM NepekAoHatoLLM BbIXOA
paboTaeT He cornacHo TabanLa 6, NPOBEPLTE YCAOBUSI SKCNAyaTaLMK.
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CTaHAapPTHbIE OTpaXaTeAu:

Operating reserve
40

35

30 6

25

20 4

15

10 2

0 1 2 3 4 5 6
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)

Distance in m (feet)

PucyHOK 4: XapaKtepuctuka CTaHAaPTHbIX
oTpaxarenes

OtpaxaTtenb PL22

OtpaxaTtenb PL20A

OtpaxaTtenb PL30A

Otpaxatens PL40OA

OtpaxaTtenb PL8OA

Otpaxatenb C110A

OtpaxaTtenb P250

ONONCNONONONC)
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(3.28) (6.56) (9.84) (13.12)(16.40)(19.69)
Distance in m (feet)

0
i D !
A

B
PucyHok 5: CtonbuaTast AvarpamMmma cTaHAapT-
HbIX OTpaxarenem
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BblCOKOKaUeCTBEHHbIE TPOWHbIE PedAEK-
TOpbI:

Operating reserve

1N

!

[ 0 1 2 3 4 5
! (3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40)
3) 3 Distance in m (feet)
10 \ 2 D |
2 ! c |
\ A B
5 : \ PucyHok 7: CtonbuaTas amarpaMma BbICOKOKa-
) \ \ UECTBEHHbIX TPOMHbIX PEGAEKTOPOB
|
1 | N 1N ‘
0 1 2 3 4 5 6
(3.28) (656) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)
Distance in m (feet)
PucyHok 6: XapaKteprcTuka BbICOKOKaye-
CTBEHHbIX TPOMHbIX PEPAEKTOPOB
@ Otpaxatenb PL1OFH
@ Otpaxatenb PL1OF
® Otpaxarenb PL20F
@ Otpaxateab P250F
XUMUUYECKN CTOMKME OTPaXaTeAn:
Operating reserve
35
@ 0.0 0.8 ‘
30 !
\ ® 0.0
25 ®| 0.0 0
\@i Ocos <[
20 UEN 0 1 2 3 4
\ \ ! (328)  (656)  (9.84)  (13.12)
15 W \ \ L i Dfstan(?e in m (feet) n
\ Y | D o
10 \ i c !
A k®\ A B
VN YN .
I PucyHok 9: CtonbuaTtas auarpaMmma Xummude-
AL L N IS NN CKM CTOVKMX OTpaxartenes
0 1 2 3 4 5 6
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)
Distance in m (feet)
Recommended sensing range for the best performance
PucyHOK 8: XapaKkrepucTuka XMMUYECKH CTOM-
KuX oTpaxareneu
® Otpaxatenb PL1OF CHEM
@ Otpaxarenb PL20 CHEM
® Otpaxatenb P250 CHEM
@ Otpaxarenb P250H
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6.3

174

HacTtpo#ka

OTpaxatoLme NAEHKU:

Operating reserve
15

O [T
D005 120

’\

\ @ | 0.0 0
10 ® (‘) (3.12_8) (6.256) (9.25’34) (13‘.112)
@ i Distance in m (feet)
| D | |
\ \ i C |
5 ] A B

\\ \ PucyHok 11: CTonbuaTas auarpamma orpa-
JKaroLLMX MAEHOK

0 1 2 3 4 5 6
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)

Distance in m (feet)
Recommended sensing range for the best performance

PucyHok 10: XapakTepucTrnka oTpaxaroLLumx
MAEHOK

@ Otpaxatolas naéHka REF-Plus
@ Otpaxatowas naéHka REF-IRF-56
® Otpaxatowas nréHka REF-AC1000

Pasmep cBeToBOro nATHa:

Dimensions in mm (inch)

80
(3.15)

-
s —

0
1o o

[\

-80
(-3.15)0 1 2 3 4 5 6
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69) (3.28) (16.40)
Distance in m (feet)
PucyHok 12: pa3amep CBETOBOro nsitHa
A MwH. pacctosHue cpabaTblBaHWSA B M
B Makc. pacctosiHue cpabaTtbiBaHUS B M
Makc. paccTosiHue Mexay oTpaxaTenemM U AATYNKOM (PYHKLUMOHAAbHBIN pe3epB 1)
D PekomeHayeMoe paccTostHue Mexay oTpaxaTtenemM M AaTYNKOM (PYHKLMOHAAbHBIN pe3epB
3.75)

CUHUI PekomeHpyemas obnactb paccToaHnA Cpa6aTblBaHMﬂ M8 6oabLIEN NPON3BOANUTEABHOCTH

HaCTpOﬁKa 4yBCTBUTEAbHOCTU

Ha AenoAapuaytoLLMX NOBEPXHOCTAX (HAanpUMeEp, MAEHKA) MOXHO PEKOMEHAOBATb UCMOAb-
30BaHWE YMEHbLLEHHOIO GYHKLMOHAABHOIO pe3epBa.
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Hactpoiika pacctosiiua cpabatbiBaHWs HacTpoiika ¢ MOMOLLBIO GYHKLUUK 0ByUEHUS:

PaccTosHue cpabaTbiBaHUA HAacTpauBaETCA HaXaTMeM KHOMKKU 0BydeHus (npumepHo 1-

30).
WLD4Fx-xxxxxx30

=
/N
il

=

i
3
I

YKASAHUE

He HaxumaiTe KHOMKy 06yyeHuss OCTPbIMU NpeAMEeTamMu.

HacTtpoika pacctoaHus cpabaTtbiBaHus yeped |0-Link onncaHa B npvAaraemMom pyKkoBOA-
ctBe no akcnayataumu |O-Link Photoelectric Sensors.

AaTuMK HaCTPOEH M FOTOB K 3KCMNAyaTaLuu.
WLDA4FP-xxxxxxO0A00 / WLD4FP-xxxxxxAOZxx:

AaTtunk 6€e3 BO3MOXHOCTH HaCTpOVIKVIZ AATYUK HACTPOEH U TOTOB K 3KCNAyatauun.

6.3.1 HacTpoiika uepe3s 10-Link

6.4 CTpyKTypa TEXHOAOrMUYECKUX AAQHHbIX

8025303.1N1Y/2024-03-11 | SICK
BO3MOXHbI U3MeHeHUs 6e3 yBEAOMAEHUA

MoMMMO PyYHOI HACTPOMKKM Ha YCTPOMCTBE, AATUMK MOXET OblTb CKOHOUIYPUPOBAH

yepes 10-Link.

HacTtpoiky uepe3s |0-Link MOXHO BbINOAHWTbL ABYMS Criocobamu:

e Hactpoiika uepes SiLink-Box (Heobxoarmoe MO: SOPAS ET ot SICK)

MoaKkAKOUMTE AGTUMK K KOMMbOTEPY Yepe3 USB-nopT ¢ nomoulpbto SiLink-Box.

¢ Hactpoiika uepes Beayuiee yctporctso 10-Link-Master (SPS), Hanp. SIG350

Mporpamma SOPAS ET (cpeactBo SICK Engineering Tool ¢ rpaduyeckumn nopckaskamm

AASl NOAB30BaTEN U YAOOHOM BU3yaAM3aLMe) MOXET MCMOAB30BaTLCHA A BbICTPOro U1

yAOBHOr0O TECTUPOBAHNUSA U NAaPaMeTPUPOBAHUSA MOAKAKOUEHHbIX YCTPOICTB.

MoppobHee o0 HacTponke cM. B MOAPOB6HOM onuncaHuu 10-Link:

WLD4 FP-XXXXXXXXAXX:

PYKOBOACTBO MO 3KCNAYATALWNW | WLD4F
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AOO A70 A71 A72 A73 A75
|0-Link V1.1
AaHHble 2 bauta 4 banta
npouecca
Bawr O: 6uT 15... 8 Bawrt O: 6uT 31...
bant 1: 6uT 7... 0 24
Bawt 1: 6ut 13...
16
bawrt 2: 6ut 15...
8
Bant 3: 6ut 7... 0
But O / 1N Q.1 / Boolean
AQHHbIX
but 1/ vn Q.o / Boolean Qint.1/ Q/ Qint.1 / Boolean
AAHHbIX Boolean Boolean
burt.../nuca- | 2..15/ 2..15/ 2..15/ 2..15/ 2/ 2... 7 / [nycTo]
HWe/Tnn [Tekywuii | [3HaueHue | [3HaueHue | [M3mepe- Qint.1/
AAHHbIX YPOBEHb u3mepe- | cuetunkal/ Hue Boolean
CUrHana HUA Bpe- Uint 14 AAVHBI/
Ha BXoAe MeHu]/ ckopocTtul/
npuem- Uint 14 Sint14
Huka]/Ulnt
14
bur... / onu- 3..15/ |8..31/ [nponyck-
caHue/Tvn [8HaueHune | Has cnocobHOCTL]/
AAHHbIX nsmepe- Uint 24
HUs Bpe-
MeHu]/
Uint13

YcTpaHeHue HeucnpaBHOCTEH

B tabanue YcTpaHeHue HeVICFIpaBHOCTeVI NOKa3aHO, KakKne Mepbl Heobx0AMMO npeanpu-
HATb, €CAU AQTUYNKN HE paéOTaIOT.

Tabauua 7: YcTpaHeHue HeucrnpaBHOCTeN

CBETOAMOAHBIN UHAMKATOP /
KapTMHa HEeMCNpPaBHOCTU

MpuuunHa

Mepbl no ycTtpaHeHUo

3eNeHbIVi CBETOAMOA MUraeT

KommyHukaums 10-Link

Het

KOMMyTaLMOHHbIE BbIXOAbI
BeAyT cebsi He COrAacHO
Tabanua 6

1. KommyHukaums 10-Link
2. ameHeHne KoHdUrypaumm
3. KopoTkoe 3amblkaHue

1. Het

2. ApanTtaums koHdUrypauum
3. MpoBepKa aNeKTPUYECKUX
NMOAKAKOUEHUI

XEATbIN CBETOAUOA MUTaeT

CAMLIKOM 6OAbLLOE paccTos-
HUE MEXAY AATUMKOM M OTpa-
Xatenem / CBETOBOM AyY He
NMOAHOCTbIO BbIPOBHEH Ha
oTpaxaTeAb / oTpaxaTeAb He
NoAXoAMT / AvueBasi NnaHeAb
WU/VIA\V OTpaXaTeAb 3arpsi3HEH.

MNpoBepuTb paccTosiHue cpa-
6aTbiBaHWA / NPOBEPUTb HOCTH-
poBKy / komnaHua SICK peko-
MeHAyeT oTpaxarteAb / YncTka
ONTUYECKMUX MOBEPXHOCTEN (AaT-
UMK U OTpaxaTenb).
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CBETOAUOAHDBIN UHAUKaTOP / | MpuumnHa Mepbl no ycTtpaHeHUo
KapTMHa HeMCNpaBHOCTU

O6bEKT OTCYTCTBYET B TPAEKTO- | TeCTOBbIN BXOA (Test) HeBepHO | MpoOBEPUTL NMOAKAOUEHWE TECTO-
pPUK Ayya, OTCYTCTBYET BbIXOA- | MOAKAOYEH BOro Bxopa. lNpu ncnonb3oBa-
HOWM CUrHaA HWUU PO3ETOK CO CBETOANOA-
HbIMU MHAMKATOPaMU CAEAUTE
3a NPaBUAbHbIM MOAKAKOYEHUEM
TECTOBOI0O BXOAQ.

7.1 YcTpaHeHMe HeUcnpaBHOCTEN B UHTErPUPOBaHHbIX ycTporcTBax 10-Link

NHdopMaLMIO O HEUCMIPABHOCTAX CM. B CEPBUCHbLIX AGHHbIX.

MoapobHEE 0 UMEIOLLIMXCS CEPBUCHbBIX AGHHBIX CM. B MOAPOB6HOM onucaHuu [0-Link:

8 3amMmeHa AaTUUKOB / XpaHEeHUe AaHHbIX

Bce yctpownctea 10-Link MeRT GyHKLMIO PE3EPBHOI0 KOMMPOBaHMA U BOCCTAHOBAEHUS
AaHHbIX — Data Storage (DS). ®yHkuumsa [0-Link Data Storage no3BOASIET COXPaHUTb NPEABIAY-
LMe napameTpbl U MEPEHECTU MX HA 3aMEHSIEMOE YCTPOMCTBO.

Heobx0AMMbIM YCAOBUEM AAA 3TOTO ABASIETCS NMOAKAIOUEHME YCTPOMCTBA K BEAYLLEMY
yctponcTBy 10-Link Master n aktnBaumnsa GyHKUMKM xpaHeHWs Storage B BeAYLLEM YCTPOK-
cte 10-Link Master.

MoapobHee 0 3aMeHe AATYMKOB CM. B NOAPOHHOM onucaHuu [0-Link:

9 YTunusauumsa

AATUMK HEOBXOAMMO YTUAU3UPOBATL B COOTBETCTBUU C ASHCTBYIOLLIMMU HaLIMOHAABHbIMM
npeanucaHuamu. Mpu yTMAU3ALMK CAEAYET CTPEMUTLCA KO BTOPUUHOI nepepaboTtke (B
UaCTHOCTU, APArOLEHHbIX METaAAOB).

YKASAHUE

YTuausauuna 6atapen, INeKTPUUECKUX U INEKTPOHHbIX YCTPOUCTB

e B COOTBETCTBUM C MEXAYHAPOAHBIMWU AUPEKTUBAMU BaTapeu, akkyMyAITOPbI U SAEK-
TPUYECKME UAU SAEKTPOHHbBIE YCTPOMCTBA HE AOMKHbBI BbiBpachkiBaTbCA B 06K
Mycop.

e [lo 3akoHy BAapenel, 06513aH BEPHYTb 3TW YCTPOMCTBA B KOHLIE CPOKA UX CAYXObl B
COOTBETCTBYIOLLME NYHKTbI 06LLECTBEHHOIO cHopa.

WEEE: W 5767 ciMBOA HA U3AEAWH, ETO yNnakoBKe UAU B AAHHOM AOKYMEHTE
YKa3blBaeT Ha TO, YTO M3AEAME NOoANaAAET NOA AEMCTBUE HACTOALLMX MPaBUA.

10 TexobcayxuBaHue

37101 AaTUMK SICK He TpebyeT TEXHUUECKOrO 0OCAYXMBAHUS.
Mbl pekoMeHAYEM PETYAAPHO

e QuucTUTE ONTUUECKUE MHTEPGENCHI U KOPTYC
e NPOBepsATb NPOYHOCTb PE3LOOBbLIX U LUITENCEAbHbIX COEAMHEHWIA.
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OuuncTka

BAXHO

MoBpexaeHUe ycTpoUCTBa U3-3a HENPaBUAbHOW OUUCTKM!

HenpaBuAbHaA OUMCTKA MOXET MPUBECTU K MOBPEXAEHUIO yCTpOVICTBa.

u Mcnonb3oBaTb TOALKO PEKOMEHAOBAHHbIE YNCTALLME CPEACTBA U NPUHAANEXHOCTHU.

u He ncnonb3oBaTb AN OUUCTKU OCTpbl€ NMPEAMETDI.

»  PeryasipHO 1 N0 Mepe 3arpsa3HeHns ounLLanTe onTMYecKkne noBepPXHOCTM 6e3BopCo-
BOW TKaHbIO AAA MPOTUPKKU ONTUKKM (apTUKYA 4003353) 1 OUMCTUTEAEM AASI MAACTMKA
(aptTkyn 5600006). B uenom neprMoaMUHOCTb OUUCTKM 3aBUCHT OT YCAOBUI OKpPY-

XatoLLEen Cpeabl.

3anpellaerca NPOU3BOAUTb AOOble U3MEHEHUA Ha YCTPOWCTBAX.

MoxeT 6bITb UIBMEHEHO NPONU3BOAUTENEM 6e3 npeABapuUTEAbHOTO YBEAOMAEHUSA. YKa3aH-
Hbl€ CBOMCTBA M3AEAUS U TEXHUUECKNE AGHHbBIE HE ABAAIOTCA MUCbMEHHbIMU rapaH-

TUAMMW.
11 TexHUUYeCKUE XapaKTEPUCTUKHU
WLD4F
PaccrosaHue cpabatbiBaHusA (c oTpaxatenem PL4A0A) 0.02m..4m

PaccrosHue cpabatbiBaHWs, MaKkc. (¢ oTpaxatenem PL40A)

0.01 m .. 5m (Typ)

Pa3amep cBeTOBOroO NATHa / paccrosiHue

@37 mm (1,5 m) (Typ); @ 48 mm
(2,0 m) (Typ)

HanpsxeHue nutaHua Ug DC10..30V¥
OctaTouHas nyabcaums <5VSS
BbIXOAHOM TOK lyakc. <100 mA
MoTpebaseMblii TOK 25 mA?
Pexmum KoMMyHUKaL MK COoM2
10-Link 1.1
YacToTa nepekAoUeHus 1000 HZz®
Bpems oTkAMKa < 500 ps?
Knacc 3awmTbl IP66, IP67
Knacc 3aLuTbl 1

CXeMbl 3aLLMXTbI A, B, C,DY

OkpyxatolLan Temneparypa Bo Bpems paboTbl

-40 °C...+60 °C

1) TpepenbHble 3HaUeHUA
CoeanHeHus Ug € 3aLUMTON OT nepemMeHbl MOASPHOCTU
OcTaTtoyHas nyAbcaumna MaKkc. 5 Bgg
2)  bes 3arpy3ku. A Ug = 24 B.
COOTHOLLIEHUE CBETALIX U TEMHbIX Y4aCTKOB 13obpaxeHusa 1:1
MPOAONKUTEABHOCTL CUTHAAA NMPU OMUYECKOW Harpyske
A = Ug-NOAKAIOUEHUSA C 3aLLMTOM OT NepenyTbiBaHWS NOAOCOB
B = BX0Abl W BbIXOAbI C 3aLLMTOMN OT NepenyTbiBaHMA NOAIOCOB
C = nopaBAEHWE UMMNYALCHBIX MOMEX
D = BbIXOAbI 3aLUMLLEHBI OT NEPEHaANPKEHNUA U KOPOTKOTO 3aMblKaHUs

oL@
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n

111 MacwTabHble yepTexu

8025303.1N1Y/2024-03-11 | SICK
B03MOXHbI U3MEHeHUA 6e3 yBeAOMAEHUA

16 12,1

37,2

4,7

]

PucyHok 13: MacLuTtabHbii yepTex, kabeab
CepeprHa ONTUYECKOM OCU NpUeM-
HUKa

CepeavHa ONMTUYECKOI OCKU NepeaaT-
unKa

Pe3bB0B0OE KpenexHoe oTBepcTue
M3

CoeapnHeHne

@©O® © ® 6

IAEMEHTbI YNIPaBAEHWA U MHAUKA-
TOpbI

12.1(0.48)
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PucyHok 14: MacLutabHbivi YepTex, kabenb

co wrekepom M8

L AAMHa Kabens, CM. TEXHUYecKoe
onucaHue
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121 CooTBeTCTBUA U CEPTUDUKATDI

Ha cairte www.sick.com MOXHO HalTK AeKAapaLLMK COOTBETCTBUS, cepTudUKaThbl 1
aKTyaAbHOE PYKOBOACTBO MO 3KCNAyaTaumy NpoayKTa. A 3TOro B CTPOKY NMOMCKa HeEOHXo-
AMMO BBECTM apTUKYA MPOAYKTa (apTUKYA: cM. rpady «P/N» uam «ldent. no.» Ha 3aBOACKOM
TabAnuke).
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SICK Product ID
SICK Product ID BERE/BHIATIRF 6o, IR EBIEARE @S2 RIMDIRIL,

SICK Product ID FHE#4 pid.sick.com. iT#= (P/N) F1F52 (S/N) 4Br%, A
RIFTBFF .

SICK Product ID X =F#1 QR BHf X B RTEsahEM/s B2 k.,
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S/N LAl

1HAE 1: SICK Product ID
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BluePilot I5: F/EHEN
$H Teach: IRERSE
B LED: HERIRES
% LED: T{FBEERE

3.4 BfS#E0 10-Link
Z= @A 10-Link BfsiED.
|O-Link 1B{Z & —7H Master-Device 1% FZ1BE RS,
FFamulfErNE /0 B3 (SI0) 3% 10-Link = (I0L) H1iB1T. FiE BoiftIhgefnE
SR EE |O-Link SITIRAFNE I/0 BITRINFITERL,
B A EEERED 10-Link AT TIhEE:
REHIEREIRE
BERSRES UMFANEHE 10-Link i
ERES P FISENRE
1ZI# /Condition Monitoring
1R &R
EfERREFIR
=
BRINEERTHEEFERISREEMIREE, B REAFEE 10-Link 1288”:

®e0Oe

BEBSRNRHRLERAGENLEREL (20 SICK EEfFBR) . HENERE
AR R 5T4R.

ERERGHRASVHTENRER < 0,4 Nm,

5 BSTE

A 1/0 R T RIETT:

IR ERS T AR, RN EERER, EETINER:

- iEREE: 5IEaRE

- BB DEREE

—ESER AR SERE, MM EaEEEERLS.

IO-Link R THYETT: RREEEESER I0-Link Master, Fi@d IODD/IIHER

& E| Master Siizhllzash, FRES LAV LED fERKTINNR. FIER
FAIT525 T & 10DD HMINHER,
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MF (§tH 2 BEE) = SNEPsaNIg, RETNEE, FXES
Q. 4/C = FAxE%iE, 10-Link &5

A = MHstEA

Ug: 10 ... 30VDC®

*IE 2: BEEE

WLD4Fx-

1=BN
2 = WH
3=BU
4=B

*1& 3: DC

WLD4Fx-xxXXXx30x00

st 161

162 16A 16N

16xx30A01-A99

PNP 861

862 86A 86N

86xx30A01-A99

1=BN (%)

+ (L+)

2=WH
(8)

3=BU (I%)

4=BK (2®)

A Q
: MF

www.sick.com
8025303

BN Q
1 Quy (C)

www.sick.com
80253083

F1& 4. DC

WLDA4Fx-

xx111xA0Zxx

1=BN (£8)

2=WH (H)

3=BU (I%)

4=BK (2)

1% 5: DC
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xx312xA0Zxx

xx311xA0Zxx

1=BN (§)

3=BU (I%)

4=BK (2)
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1% 6: MR, PNP, NPN

] | +(L+)
I PNP |
| Push-pull Q <100 mA

| NPN i |
' — - (M)
- L
| PNP E |

i Push-pull Q <100 mA
i NPN |
| — - (M)

5.1 7 10-Link X TR 5425

£ 10-Link #E3U &7/, DIUGEERE|SERT 10-Link £, @I EFH—
EREER REH.

B
I0-Link %% F1 10-Link Device Z BRI KE: &I 20 m,

Ni

BXRENNFRER, 1525 10-Link AUFAHREA:

o

Br
FEaaIEREEE 10-Link 3% f§, 8 LED (EB)R) Ak, T 3550 Device Z [8]HY
|O-Link BfS1IES.

5.2 XF UL IAERSHRR

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary
overcurrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the
field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20 V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100 / Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1
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ER SR
Operating reserve
40

35

30 6

25

20 4

15

10 2

0 1 2 3 4 5 6
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)

Distance in m (feet)

G 4 PR STEIFIEIZ

515 PL22

[ 8158 PL20A

8145 PL30A

[ &¥4% PLAOA

4145 PL8OA

514 C110A

R &¥45 P250

ONONCNONONONC)

BIE=BRIH:
Operating reserve
20

15

10

0 1 2 3 4 5 6
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)

Distance in m (feet)
HEE 6: FHE=ER A FIFIFHIZE
4148 PL1OFH
48 PL10OF
R §t4% PL20F
T8 P250F

® oo

1
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12)(16.40)(19.69)

0

i Distance in m (feet)
i D P
i !
A

1A 5: R STEEFEE

(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40)
Distance in m (feet)

D i i

1A 7: BE=EREHEFIE
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Operating reserve

35
20 [@))]0.02 08 : ‘
\ (@) 0.015 1.3
25 ®| 0.0 0
\\& O —
20 M-\ 0 1 2 3 4
! (328)  (656)  (9.84)  (13.12)
5 AN\ : i Distance in m (feet)
\ Y : D o
10 \ : c
1o\ N\ A :
AR FEE O L2 B AR ST E R
1L NS N N
0 1 2 3 4 5 6

(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)
Distance in m (feet)

Recommended sensing range for the best performance
HHE 8: ML FIRIBZER ST HF I -2
® &% PL10OF CHEM
@  R5%% PL20 CHEM
® &% P250 CHEM
@ 5 P250H

RAHR:
Operating reserve

15

[@)0025 10
™\ Bl[oos 12|

SN

s IEY \ \ A : B
W\ \ SEE 11 RAEAE n

| |
0 1 2 3 4

@

(3.28) (6.56) (9.84) (13.12)
Distance in m (feet)

0 1 2 3 4 5 6
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69)

Distance in m (feet)
Recommended sensing range for the best performance

HBE 10: RICAFFIEHZE

@® R JtEE REF-DG

@ & ¥tBE REF-IRF-56
® & 3tHE REF-AC1000
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Dimensions in mm (inch)

80
(3.15)

:/
(1.5?70) -
i1 =
~40 \\

(-1.57)
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-80 ! :
(-3.15)0 1 2 3 4 5 6 0 1
(3.28) (6.56) (9.84) (13.12) (16.40) (19.69) (3.2

Distance in m (feet)
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8) (16.40)

A 12: LR

A B/VIRR RN EEE, B m

B RAMRRNIES, B m

c [EtEREI R StERRIR AR EERE (B1T&EM 1)

D REVREICRZRAVIERFIERCE (1&1T&M 3.75)
Be HRMSEEEMENAMA RN TE

HERHE

EEWEm (flan: SEiR) RN, EEaXAREAINEITER.
BT R INEER E M & BN FE R E
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R
MM ERRITHRE B,

B 10-Link FEA A RN BB, B2 HMEMIAY 10-Link YemZ RS IR IEIER.
LRk R A EEMAE,

WLD4FP-xxxxxx00A00 / WLD4FP-xxxxxxA0Zxx:

TERARAEREE: RS EBTESIE.

6.3.1 EiT 10-Link 128
Prig& FRIFomgERIN, WATLOEE 10-Link BLE.
1B ALEE 10-Link IAFFHAZ#HIT:
« B SiLink 2#1TIRE (PTEHE: SICK By SOPAS ET)
AIEER SiLink &i@d USB & RESEEEITEN.
o B 1o-Link i (FI4RIZZ5EIEHIER) HITIRE, W0 SIG350
Bt SOPAS ET 12/ (SICK T#2T 8, A&EMMAF s SERIPT MY
AE) . PIXDEEAIT i TIRE A ERUNEII S H0RE.
BRIFEHNFMRES, FZSH 10-Link 140108
6.4 SREBURSE
WLD4FP-XXXXXXXXAXX:
A00 A70 A71 A72 A73 A75
1O-Link V1.1
TAEEUE 2 FT 4 DEFT
Byte 0 : Bit 15... 8 Byte 0 : Bit 31...
Byte 1: Bit 7... 0 24
Byte 1: Bit 13...
16
Byte 2: Bit 15...
8
Byte 3: Bit 7... 0
Bit 0/ Data Q.4 / Boolean
type
Bit 1/ Data Q.o / Boolean Qint.1 / Qo / Qint.1 / Boolean
type Boolean | Boolean
Bit... / 2.15/ 2.15/ | 2..15/ | 2..15/ 2/ 2..7 / [empty]
Descriptio | [Current [Time [Counter | [Length / | Qint.1/
n / Data Receiver | measure | value] / speed Boolean
type Level] / ment Uint 14 | measure
Ulnt 14 value] / ment] /
Uint 14 Sint14
Bit... / 3..15/7 |8 .31/ [Carrier
Descriptio [Time load] / Uint 24
n / Data measure
type ment
value] /
UInt13
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BIEHEPRRIE P B TR RS TIENI TR INTNBERT R SR ERRY B A E.

15 7 AIEHG

*I% 6

2. FEEE
3. AEE%

LED / ERHE RE 1ahE
G LED NIk IO-Link 1&8{5 .
FRERHPRIATE 1. 10-Link &\fZ 1. %

2. FLEIFE
3. MEBSERE

#E LED NIR

ERkERN R S8 2 [B)AYRE RS
K/ HRRTTEXERST
7 / RS TNER / BIRER
M/ RS R EES

OEMRRRNEER / B
#E [ BIER SICK b4

ZR. /[ NHEREMAGEER (BGR
MRS A

REEPTMIE, TRLES

RIFAAEIE MR iy
(Test)

aE MM NimEO. EER
 LED $8/KTRYEBEE Y

IR, MM NmNE T
RzEy 7 e,

ERRIRY 10-Link 1R & RIS HERR

IR 4HE AR PRI B X ERRYR TR,
BXRAARSEEIFAER, B2 10-Link 1#4ER:

IR RER R E

FrA 10-Link ig&# AR ENTIREINEE - sigwts (DS). 18T 10-Link gusemlIAE
ARFERZ IS, FHMERERIRIRE.

RSB RS &R 10-Link 85 , FHBUE 10-Link E85RIEMHINAE.

BRFLE

BXRBRERSAFMES, 1FS1H 10-Link 1F4H78H:

o

AMERBLIERERRIERMEHITEF LI, RFLEN N KK RBH

A (LEERER) .

&R

B, BSMBEFIENKRAFLE

o IRIEEFRER,

th, BEMANESEEFIRE NN —RERYILIE.
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V=P

| EE

| AYEESS
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BIgEHIR!
SEngFINIT,

»  AEREFEESAENEE,
= BERREMIEEITES.

> TR ERSRALGERES (17555 4003353) FMZBRLEER (1752
=5 5600006) Iﬁ/ﬂt%%ﬁo /ﬁ/I:||Eﬂ|§FJEEgH2/;Q:.FITiE7k{¢

AR E

WMEEKL,

11 BRARSH

7 L.\

TEMAIER.
“HITE., BN mB AR SIEF IF P EFRIL.

WLD4F
FXREEE (F/x8i8s PL40A) 0.02m..4m
RAFXIEE (FRETES PL40A) 0.01 m ... 5m (Typ)
KARST/EEE @ 37 mm (1,5 m) (Typ); @ 48

m (2,0 m) (Typ)

fHEBE Ug DC 10...30 V"
PRRBUK < 5VSS
B [nax, < 100 mA
JHFEER 25 mA?
BEER COoM2
|O-Link 1.1
FFRIMER 1000 Hz®
e Nz At ) < 500 ps¥
VapaEgit) IP66, IP67
Vapime2 Il
{RIFERES A, B, C, D9
BITIMERE -40 °C ... +60 °C
N Ug ORISR

FRRSUEMRERK 5 Vs

Tt HX Ug =24V,

RAREELA 1:1

ES1E4ATE (FBREMAZAT)

A =Ug 0O (EXBRRIERIFTERE)
B = BH RRMEFRIFAIHE N IR LI
C = fiisIFHhkoF

D = i # BRI R 6 ik

N

g A~ W
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Australia

Phone +61 (3) 9457 0600
1800 33 48 02 - tollfree

E-Mail sales@sick.com.au

Austria
Phone +43 (0) 2236 62288-0
E-Mail office@sick.at

Belgium/Luxembourg
Phone +32 (0) 2 466 55 66
E-Mail info@sick.be

Brazil
Phone +55 11 3215-4900
E-Mail comercial@sick.com.br

Canada
Phone +1 905.771.1444
E-Mail cs.canada@sick.com

Czech Republic
Phone +420 234 719 500
E-Mail sick@sick.cz

Chile
Phone +56 (2) 2274 7430
E-Mail chile@sick.com

China
Phone +86 20 2882 3600
E-Mail info.china@sick.net.cn

Denmark
Phone +45 45 82 64 00
E-Mail sick@sick.dk

Finland
Phone +358-9-25 15 800
E-Mail sick@sick.fi

France
Phone +33 1 64 62 35 00
E-Mail info@sick.fr

Germany

Phone +49 (0) 2 11 53 010
E-Mail info@sick.de

Greece

Phone +30 210 6825100
E-Mail office@sick.com.gr
Hong Kong

Phone +852 2153 6300
E-Mail ghk@sick.com.hk

Hungary
Phone +36 1 371 2680
E-Mail ertekesites@sick.hu

India
Phone +91-22-6119 8900
E-Mail info@sick-india.com

Israel
Phone +972 97110 11
E-Mail info@sick-sensors.com

Italy
Phone +39 02 27 43 41
E-Mail info@sick.it

Japan
Phone +81 3 5309 2112
E-Mail support@sick.jp

Malaysia

Phone +603-8080 7425
E-Mail enquiry.my@sick.com
Mexico

Phone +52 (472) 748 9451
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