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Solucoes de sensores para a robotica
COLABORACAO NO MESMO NIVEL

SICK

Sensor Intelligence.




ROBOTICA

SOLUCOES COMPLETAS DE SEGURANCA

Planejamento, desenvolvimento e implementacdo de uma Unica fonte

* Vocé conhece os riscos de seguranga de sua aplicacao robotizada?

« Vocé ja realizou uma avaliagao de riscos e agora precisa descobrir e colocar em pratica as medidas adequadas para a
reducao do risco?

¢ Vocé esta familiarizado com as diretivas e normas relevantes para a sua aplicacao de robd (p. ex. EN ISO 12100,
EN ISO 10218-1/2, ISO TS 15066)?

¢ Vocé necessita de ajuda para aplicar as diretrizes e normas em sua aplicacao robotizada?

¢ Ainteracao entre homem e maquina em sua aplicacao € tao estreita que devem ser aplicados os rigorosos requisitos de
seguranca e a validacao para a colaboracao entre homem e robd?

Os nossos peritos em seguranca certificados estao totalmente familiarizados com todas estas perguntas. Eles adaptam as
solugdes aos requisitos individuais e garantem uma realizacao rapida e eficiente dos seus projetos, do conceito ao recebimento.
Na SICK vocé pode adquirir os mais variados equipamentos de seguranca técnica, os respectivos servicos e uma gestao de
projeto profissional, tudo de uma s6 fonte.

DESDE A CONCEPCAO ATE A RECEPCAO

Proprietarios e fabricantes de maquinas Proprietarios
Construcao, modificacao de maquinas, ligagao e cadeia de maquinas e sistemas

Avaliacao Conceito de Design do clglzt: al\agioe‘ran Validagao evi?fg::w%?ﬁo
de riscos seguranca sistema gao total quip
operacao de seguranca
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Especialistas no local, bem perto de vocé.
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ROBOTICA

DESAFIOS NA ROBOTICA

Homem e rob6 estao se aproximando cada vez mais
um do outro. Neste contexto, os sensores da SICK de-
sempenham um papel decisivo. Eles capacitam o robd
para uma percepgao mais precisa - a premissa para
uma colaboragao em nivel igual em todos os desafios
da roboética: Robot Vision, Safe Robotics, End-of-Arm
Tooling e Position Feedback. Solugoes flexiveis de au-
tomacao gracas a tecnologia Robot Vision e aplicacoes
robotizadas de livre acesso que garantem seguranca:
este € o futuro que ja comegou. As solugoes de senso-
res da SICK tornam este futuro possivel. Homem e ma-
quina trabalham lado a lado - do mesmo modo que a
SICK encontra as solugdes junto com o cliente em nivel

igual.
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=» www.sick.com/robotics

ROBOT VISION

As solucoes baseadas em imagem que aumentam o campo visual dos robds estao
cada vez mais em foco. Gragas a tecnologia Vision da SICK, o robd localiza e identifi-
ca primeiro objetos previamente definidos, decidindo ele mesmo como deve agarrar

0 respectivo objeto. Estruturas mecanicas, tais como guias para o objeto, se tornam
desnecessarias. Também medigoes e inspecodes da qualidade podem ser realizadas.
Por exemplo, durante o processo de uniao, sistemas de monitoramento épticos contro-
lam a posicao e a qualidade dos produtos, harmonizando o seu andamento.

SAFE ROBOTICS

A colaboragao estreita e simultaneamente segura entre homem e rob6 em nivel igual
€ a condicao para uma produtividade elevada, eficiéncia aumentada e ergonomia
melhorada. Neste sentido, a tecnologia de seguranga ocupa um papel-chave. O vasto
portfélio em Safety Solutions da SICK permite uma intervencao segura e desimpedida
do homem em sistemas robotizados e reduz tempos de parada na producao. Isso sb
pode ser alcancado com uma percepcao adaptativa do ambiente com ajuda de senso-
res inteligentes, confiaveis e seguros.

END-OF-ARM TOOLING

A sensibilidade dos bragos de robds é cada vez mais importante no caso da produgao
flexivel e do tamanho de lote 1. A detecgao inteligente de objetos é a chave para apli-
cacgoes automatizadas complexas. As fontes de luz e fungdes de deteccao podem ser
adequadas e previamente reguladas no tocante as propriedades especiais dos objetos,
por exemplo, material, superficie ou forma. Os sensores inteligentes da SICK cobrem
todas as aplicacdoes no End-of-Arm Tooling e nos respectivos sistemas de alimentacao.

POSITION FEEDBACK

Os sistemas de Motor-Feedback na robética fornecem ao regulador de acionamento
e ao comando dados sobre a velocidade e a posi¢gao, bem como sobre o status dos
acionamentos. Com isso, eles formam a base sensoérica para todos os movimentos do
robd. Estes Smart Motor Sensors da SICK estao por dentro e disponibilizam os dados
necessarios para o comando eficiente do robd e da instalagao.
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ROBOTICA

ROBOT VISION

ROBOTIK | SICK

Separacao de pecas individuais guiada por robos
na montagem

Para a fabricacdo de um conversor de rota¢éo, os componen-
tes sdo conduzidos num pallet até uma estacgao de trabalho.

0 sistema de guia de robds PLOC2D diferencia estas pegas
com base em sua localizagao de objetos em 2D e as conduz
na sequéncia correta para o dispositivo de montagem. La as
pecas sao montadas, formando um conversor de rotacao com-
pleto. A unidade de processamento de imagens do sistema lo-
caliza a posicao exata das pecas e guia o robd ao local correto. > Wwww.sick.com/PLOCZD
Desse modo, ndo sdo necessarios compartimentos especificos

para colocar as pec¢as no pallet, sendo que as pecas podem

estar em variadas posigoes no pallet.

Verificacao 3D de cordoes adesivos

Uma das principais tarefas no processo de colagem é o contro-
le da qualidade de corddes adesivos em linha - desde a aplica-
¢ao do adesivo e sua quantidade até a verificacdo da presenca
de poros. O sensor Vision 3D TrispectorP1000 permite realizar

de modo confidvel verificagdes complexas de contorno em 3D.

=> www.sick.com/TriSpectorP1000

Localizacao de pecas em caixas

As bielas sao fornecidas numa caixa como material a granel.
Para o processamento posterior, as bielas que se encontram
na caixa devem ser separadas. A solucao de sistema PLB for-
nece ao robd a informagao necessaria para permitir que ele
retire as pecas individualmente da caixa. Em seguida, as bielas
sd0 colocadas na maquina na posi¢cao e no alinhamento espe-
cificados.

=» www.sick.com/PLB

Retirada dos componentes brutos para a montagem
0 robd recolhe automaticamente os componentes do suporte
de carga. O sistema Vision localiza a posigao para a preensao
do componente e comanda o robd para o local corresponden-
te - independentemente das tolerancias de posicao no suporte
de carga. Os componentes sao, entdo, colocados na maquina
no ponto exato para prosseguir com o processamento poste-
rior. Gracas as ferramentas integradas de calibragdo e comuni-
cagao com o robd, o sistema Vision permite uma facil troca de
dispositivos. A posicdo do robo é obtida através da imagem de
calibragao.

=» www.sick.com/PLR
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SAFE ROBOTICS
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Seguranca em aplicacoes robotizadas cooperativas

0 Safe Robotics Area Protection é um sistema de seguranca

para proteger aplicacdes robotizadas cooperativas. O sistema
proporciona o acesso livre e seguro dos operadores a area de

perigo dos robds. Desse modo os procedimentos de trabalho

sao otimizados. Isso se torna possivel pela adequagao simples

de conjuntos de campo do scanner a laser de seguranca as exi-
géncias da respectiva etapa do processo de fabricagao. Quan- -
do um operador se aproxima, o robd reduz a velocidade em
dependéncia da disténcia do mesmo. A redugao ou 0 aumento
da velocidade do robd em duas etapas reduz os tempos de
parada, permitindo uma produtividade mais elevada.

=> www.sick.com/Safe_
Robotics_Area_Protection

Cooperacao segura entre homem e rob0 na

montagem final de eletromotores w
Um operador traz as pecas flexiveis a torgao até os eletromoto- '6
res, por exemplo, uma cobertura de prote¢ao até um trem de f ‘i’-sg'

forca hibrido. s
Para isso, um rob6 agarra eletromotores de um sistema trans-

portador e os alcanca ao operador. Depois de ele ter colocado

a cobertura de protecao no trem de forga e tiver saido da area

de protecao do robd, o robd reinicia automaticamente. Tudo

isso é realizado pelo conceito de seguranca composto de = www.sick.com/Flexi_Soft
scanner a laser de seguranca microScan3, cortina de luz de = www.sick.com/
seguranca deTec4 Core e controlador de seguranca Flexi Soft. ieroseans tore

=» www.sick.com/deTec

Ligacao em cadeia de robds de manuseio

Com o crescente aumento do grau de automacao, os requisi-
tos de seguranca de sistemas e processos também aumentam.
Por isso, principalmente na tecnologia de transporte, estao
instaladas inimeras chaves de segurancga e sensores para
protecao das instalacoes. O Flexi Loop da SICK permite a li-
gacao econdmica e segura de sensores em cascata de até

32 sensores de segurancga, preservando, ao mesmo tempo,

0 mais alto nivel de seguranca. Além disso, o Flexi Loop trans-
mite informacgdes de diagndstico detalhadas sobre o local e

o0 motivo de uma ligagao, garantindo assim sempre a produtivi-
dade da instalacao.

=» www.sick.com/Flexi_Loop
=> www.sick.com/Flexi_Soft
=» www.sick.com/RE2

Plataforma robotizada segura na inspecao final de

sistemas de navegacao P
Numa estacao de teste redundante, uma plataforma robotizada /‘ y ‘
agarra sistemas de navegacao da esteira transportadora, con- A
duzindo-os até a maquina de teste automatica para controle
de qualidade final. Depois de realizado o teste, o robd recoloca
o0 moédulo sobre a esteira transportadora. Dois scanners a laser
de seguranca S300 Advanced e o controlador de seguranga ;. <ick com/TRA Direct
Flexi Soft tém a tarefa de garantir a seguranca de homem - www.sick.com/
e robd durante a operacao. Se os campos de protecao forem S300_Advanced
violados, o robd reduz a velocidade até parar, permitindo - www.sick.com/Flexi_Soft
assim um reinicio automatico assim que os campos de protecao

forem abandonados em sequéncia.
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END-OF-ARM TOOLING

Deteccao de caixas de pecas de trabalho e de

presenca de pecas ‘ :
Os sensores de proximidade indutivos 1Q06 e 1Q10 monitoram P @ '

as caixas de pecas ao longo da linha de producao e sinalizam
ao robd pick-and-place a presenga de uma caixa de pecas

de trabalho. A grande distancia de comutagao e as opgoes

de montagem flexiveis permitem muita liberdade no design

da maquina. Pela saida de comutacao digijtal, a barreira de luz
MultiTask PowerProx (WTT12) do comando do robd também
pode avisar sobre a presenca de pecas na caixa de pecas = www.sick.com/PowerProx
de trabalho também a partir de distancias maiores. =» www.sick.com/IQ_Standard

=> www.sick.com/IQB

Monitoramento das funcoes da garra

0 sensor cilindrico magnético MZCG monitora o cilindro pneu-
matico instalado na garra. O sensor dispoe de um ponto de
comutagao curto, otimizado para aplicagdes em garras, o0 que
aumenta a eficiéncia do processo com base em tempos de ci-
clo aumentados. A robusta fixagcao prende o sensor na posicao
desejada, mesmo se houver choques e vibragdes, e aumenta
a confiabilidade. O MZCG se encaixa em todas as porcas de = www.sick.com/MZCG
slot C usuais, independentemente do fabricante e do perfil do

cilindro. O sensor de proximidade indutivo IMEOS8 detecta a po-

sicao final no eixo dobravel integrado na garra.

Otimizar a linha de soldagem

Na soldagem automatizada, o sensor de distancia 0D1000
mede as distancias em relacdo a objetos, tais como moédulos,
transmitindo os dados obtidos diretamente ao comando do
robd. Com base nestes dados, o robd tem condicdes de otimi-
zar a linha de soldagem.

=» www.sick.com/0D1000

Monitoramento da pressao na garra de retirada

a vacuo

A garra de um rob0 para retirada a vacuo retira pecas acaba-
das de um molde de injecdo. Com suas areas de sobrepressao
e de vacuo, o sensor de pressdo PAC50 é adequado para de-
terminagao e monitoramento da pressao de aspiracao na gar-
ra de retirada a vacuo. Os sinais de saida anal6gicos do PAC50
podem ser convertidos especialmente para as areas de vacuo.

=» www.sick.com/PAC50
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ROBOTICA

POSITION FEEDBACK

Robd de bragos articulados

Gracas a sua forma compacta, o Sistema de Motor-Feedba-
ck EEM37 é apropriado para todas as variagoes de um robd
de brago articulado. Com a tecnologia HIPERFACE-DSL®, ele
possibilita aplicacées novas, tais como Safe Robotics, visando
a colaboracao ideal entre homem e robd. O sistema de Motor-
Feedback cumpre os requisitos de seguranca de SIL2/PL d e
realiza uma perfeita condicdo de monitoramento até o eixo de
acionamento com base na placa de identificacdo eletronica e
o histograma de utilizagao. Através da alta resolucao de 17 bit - www.sick.com,
por giro e 12 bit multi-turn, é possivel realizar uma alta linha EES_EEM37
e a precisao de posicionamento do TCP.

Robos lineares (cartesianos)

Os Sistemas de Motor-Feedback TTK50 e TTK70 da SICK ope-
ram por um principio de medi¢cdo sem contato e, por isso, ndo
sofrem desgaste. Mesmo no caso de contaminagao e conden-
sagao da fita magnética, é possivel definir a posigao dos eixos 5
de forma confiavel. Com isso, o sistema de Motor-Feedback \ h
permite uma opera¢ao sem manuten¢do no caso de uma velo- _ v f
cidade de deslocamento de até 10 m/s. Devido ao sistema de m
medicao de comprimento absoluto, as conducoes de referén-
cia se tornam desnecessaérias. Isso torna o sistema ideal para
aplicacgoes lineares em comprimentos de medigao de até qua-
tro metros.

=» www.sick.com/TTK70

=» www.sick.com/TTK50

Rob6 SCARA

SEM70 é um sistema de Motor-Feedback com interface
HIPERFACE® para grandes motores de torque e eixos ocos. A
sua construgdo com apenas 24 mm de altura, é extremamen-
te plana, sendo que uma integracao no robd é facilitada. Para
a formacao da posicao, ha a disposicao 32 periodos de seno-
-cosseno por giro. A variante de multi-turn adicional com acio-
namento mecanico pode captar até 4.096 giros, sendo que um
backup da bateria externo ndo é necessario. O eixo oco permite
a conducao interna do cabo do rob6 SCARA.

=» www.sick.com,
SES_SEM70

Robo Delta

Gragas a sua forma compacta, os SKM/SKS sao adequados
para aplicagoes muito dindmicas, tais como em robds Delta.
Os sistemas de Motor-Feedback para a area de poténcia padrao
permitem 128 periodos seno-cosseno por giro. Uma definicao
da posicao absoluta é feita com uma resolugdo de 4.096 pas-
sos por rotagao, bem como 4.096 rotagoes no sistema multi-
volta. O valor da posi¢ao € programavel. Todas as variantes
dispdem de uma etiqueta de identificacao eletrdnica e uma = www.sick.com/
interface HIPERFACE® e cumprem as exigéncias de seguranca SKS_SKM36
conforme SIL2/PL d.
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A SICK NUM RELANCE

A SICK é um dos principais fabricantes de sensores e solugdes de sensores inteligentes para aplicagdes
industriais. Com mais de 8.800 funcionarios e mais de 50 subsidiarias e participacdes societarias, além
de numerosos representantes no mundo inteiro, a SICK esta sempre perto dos seus clientes. Uma gama
de servicos e produtos exclusiva forma a base perfeita para controlar de forma segura e eficiente os pro-
cessos para proteger as pessoas contra acidentes e evitar danos ao meio ambiente.

A SICK possui uma grande experiéncia nas mais diversas areas e conhece 0s seus processos e necessida-
des. Com os sensores inteligentes, a SICK fornece exatamente o que os clientes precisam. Em centros de
aplicacdo na Europa, Asia e América do Norte, as solucdes de sistema sdo testadas e otimizadas especial-
mente para 0s nossos clientes. Isto tudo faz da SICK um fornecedor confidvel e um parceiro de desenvolvi-
mento de projetos.

Inimeros servigos completam a oferta: os SICK LifeTime Services oferecem suporte durante toda a vida
(til da maquina e garantem a seguranca e a produtividade.
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Isto significa “Sensor Intelligence.”

No mundo inteiro, perto de vocé:

Africa do Sul, Alemanha, Austréalia, Austria, Brasil, Bélgica, Canada, Chile, China, Cingapura, Coreia do
Sul, Dinamarca, Emirados Arabes Unidos, Eslovaquia, Eslovénia, Espanha, EUA, Finlandia, Franca, Gra-
Bretanha, Hongkong, Hungria, india, Israel, Italia, Japdo, Malasia, México, Noruega, Nova Zelandia, Paises

Baixos, Poldnia, Republica Checa, Roménia, Russia, Suécia, Suica, Tailandia, Taiwan, Turquia, Vietna.

Pessoas de contato e outros locais de produgao

SICK

SICKAG | Waldkirch | Germany | www.sick.com Sensor Intelligence.



