ENCODERS Y SENSORES DE INCLINACION
MEDICION DE RECORRIDO, DE ANGULOS Y DE VELOCIDAD PERFECTA

Encoders incrementales, encoders absolutos, encoders de seguridad, SICK
encoders lineales, encoders de cable, encoders de rueda de medida,
sensores de inclinacion Sensor Intelligence.
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Encoders y sensores de inclinacion

ENCODERS Y SENSORES DE INCLINACION

Recorrido, posicion, angulo: cuando se trata de determinar la
posicion de manera precisa en la automatizacion industrial, un
encoder es la solucion adecuada.

Esto se aplica también a la medicion de giros y del nimero de re-
voluciones, asi como a la velocidad y la aceleracion. Los encoder
Opticos de alta resolucion se complementan a la perfeccion con

los encoder magnéticos de gran robustez, permitiendo medicio-

nes exactas en todo tipo de aplicaciones. Los encoders rotativos
estan disponibles como encoders absolutos e incrementales. En
la tecnologia de medicion lineal estan disponibles encoders de [=]
cable y encoders lineales con medida materializada.

Esta gama de productos se completa con sensores de inclina-

> ) N Ir al catal
cién, que detectan los angulos en uno o dos ejes sin contacto. T

ENCODERS INCREMENTALES

Los encoders incrementales se usan para la deteccion de la velocidad,

la posicion o el angulo. Por su versatilidad se usan en las mas diversas
" aplicaciones de la automatizacion industrial, logistica y de procesos.

Los encoders incrementales ofrecen informacion sobre el sentido de la
marcha y la velocidad del sistema de transporte sin conductor (AGV).
Para ello, estos encoders pueden montarse directamente en el motor, en
un eje (véase ilustracion) o en una rueda rotativa. Los encoders con eje
macizo son los que se usan normalmente en este contexto. La velocidad
medida se utiliza para calcular la posicién, ayudando asi también a que
se respete el campo de seguridad custodiado por el escaner laser de

I i seguridad.
Carretillas industriales y elevadoras:
determinacion de la posicion en naves de almacena-
miento y transporte
ENCODERS ABSOLUTOS

Los encoders absolutos pueden usarse en todas las aplicaciones del
campo de la automatizacion industrial y logistica en las que se requiera la
deteccion absoluta de un movimiento o de un eje rotativos. Dependiendo
del protocolo de la interfaz concreta, también puede transmitirse otra
informacién como la velocidad o los datos de diagnéstico.

En una instalacion de paletizado, se apilan, por ejemplo, botellas de
plastico en varias capas en los palés. Para ello, la pinza de la paletizadora
debe posicionarse en direccién X e Y. El calculo de la posicion de la pinza
se realiza con un encoder absoluto. Para este tipo de aplicacion se usan,
por ejemplo, encoders absolutos multivuelta con interfaz basada en

% Ethernet de la gama de productos AFM60. De forma alternativa, también
Instalacién de paletizado: posicionamiento de la pinza pueden usarse encoders con interfaz SSI como la AFM60 SSI.
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ENCODERS DE SEGURIDAD

Los encoders incrementales de seguridad funcional proporcionan informacién sobre
la posicion, el angulo y el nimero de revoluciones. Cuando se combinan con una uni-
dad de evaluacion segura, pueden implementarse funciones de seguridad como las
requeridas en la norma IEC 61800-5-2. Los encoders de seguridad pueden usarse
en una gran variedad de aplicaciones de la automatizacién industrial y logistica.

Es frecuente que las maquinas fijas estén equipadas con puertas o tapas para se-
parar al usuario del punto de peligro. La supervision segura de la velocidad reduce
el riesgo de lesiones durante los trabajos que se llevan a cabo en el modo de ajuste
o0 de mantenimiento y aumenta la productividad. Para ello se reduce la velocidad
de la maquina y se supervisa de manera segura; esto permitira al operador realizar
intervenciones manuales en la zona de peligro. El encoder de seguridad DFS60S
Pro suministra informacion sobre la velocidad y el sentido de giro del eje y permite
implementar las funciones de seguridad correspondientes.

ENCODERS DE CABLE

Dentro de los procesos logisticos, tales como los de la industria del automovil,
con frecuencia deben sobrepasarse los niveles para seguir transportando las
mercancias. Para este proposito se utilizan elevadores, cuyas plataformas deben
posicionarse enrasadas con precision con el nivel de destino.

Este posicionamiento se realiza prioritariamente con encoders de cable. Cuando
las longitudes de medicién son superiores a 10 m, la gama de productos HighLine
es la adecuada. Su diseno robusto y su elevada reproducibilidad hacen posible un
posicionamiento especialmente exacto. Igualmente vélida es la gama de productos
EcoLine cuando las longitudes de medicién son superiores a 10 m.

1iil e J—
Elevadores: posicionamiento enrasado de la plataforma y del
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Encoders y sensores de inclinacion

Grias: posicionamiento de los carros de gria y de los
recorridos de desplazamiento

Impresoras: posicionamiento de las imagenes
impresas

Nivelacion de la barra de la pulverizadora para cultivos

ENCODERS LINEALES

El campo de aplicacién de las grias engloba casi cualquier sector de la logisti-
ca, tanto en interiores como en exteriores. Esto significa que el polvo fino en las
cementeras o el agua del mar en el caso de las grias portico tipo buque-tierra
pueden convertirse rapidamente en un problema. Por tanto, la resistencia a la
suciedad, los golpes, las vibraciones y el agua salada es el requisito basico para
los sistemas de posicionamiento de las grias.

El encoder lineal KH53 ha sido desarrollado especificamente para este tipo de
condiciones del entorno. Se utiliza para el posicionamiento del carro de grda y del
recorrido de desplazamiento de la grla en si. Debido a su excelente repetibilidad,
las grandes distancias de lectura posibles y la longitud de medicion de hasta

1,7 km, este encoder lleva afios utilizandose con éxito en esta area.

ENCODERS DE RUEDA DE MEDIDA

Los sistemas de rueda de medida son sistemas que captan los movimientos
lineales con una rueda y los transforman en valores de posicién y velocidad.

El sistema no necesita ninglin punto de referencia en la superficie que se desea
medir, por lo que es ideal para mediciones en una gran variedad de superficies.

El resorte integrado garantiza la presion permanente de la rueda sobre la superfi-
cie y, por tanto, una medicion sin deslizamientos.

Los encoders de rueda de medida detectan la velocidad del material de impresién
y con esta informacién aportan un criterio decisivo de la posicion correcta de la
impresion y la calidad de la imagen impresa. Independientemente de si se trata
de codigos de barras claramente legibles, tarjetas bancarias y de regalo o folletos
imprimidos en alta resolucion, la exactitud en la deteccién de la velocidad asegura
la calidad de la impresién.

SENSORES DE INCLINACION

Los sensores de inclinacion usan tecnologia capacitiva MEMS para medir sin
contacto el &ngulo de inclinacién de un objeto en relacion con la gravitacion de la
Tierra.

El sensor de inclinacion compacto TMS/TMMG61 sirve para nivelar la barra.
Gracias al sensor, en perfiles de terreno diferentes, por ejemplo, se puede ajustar
la inclinacién de la barra. El TMS/TMMG61 estéa indicado para esta tarea precisa
de nivelacion gracias a la elevada exactitud en todo el campo de mediciény a la
excepcional estabilidad térmica, asi como a la sensibilidad cruzada compensada y
a la supresion de vibraciones parametrizable.
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AYUDA DE SELECCION Encoders incrementales

Encoders incrementales

DBS36 Core
DBS50 Core
DKS40
DBS60 Core
DFS60
DFS60S Pro
DGS34/
DGS35
DBV50 Core
DKV60
DFV60

¢Qué conexion de interfaz se necesita?

TTL
HTL
TTL/HTL universal

Open Collector | | | | | | | |
Sin/Cos u |

¢Cuanto espacio maximo esta disponible para el

montaje (diametro)?

Hasta 37 mm
Hasta 40 mm
Hasta 50 mm

Hasta 60 mm

Hasta 90 mm

¢Qué tipo de brida o de eje se necesita?

Brida clamping

Brida servo

Eje hueco de insercion

Eje hueco pasante
Sistema de rueda de medida | ] u u
¢Qué diametro se necesita para el eje hueco?

Hasta 8 mm | ]

Hasta 10 mm

Hasta 12 mm

Hasta 15 mm

Hasta 5/8"
>5/8" n

¢Qué resolucion se necesita? (Impulsos por revo-
lucion/pasos por revolucion)

Hasta 2.500 u u n
Hasta 5.000
Hasta 8.192
Hasta 16.384
>16.384
1.024 periodos Sin/Cos

¢Se necesita una programacion/parametrizacion
por parte del usuario?

Si, mediante un dispositivo manual
Si, mediante software y una herramienta para PC

Si, mediante RS 485

No | | | [}

¢Se necesita un certificado de seguridad para el
encoder?

Si u
No || | | | | | [} | |
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Encoders absolutos AYUDA DE SELECCION

Encoders absolutos Monovuelta Multivuelta
@ 3 @ e 8 8 2 8 8 3 e
g 2 ¢ 5535 & : 2 g
< < =< < 2 = < < < < <
s S tE g 2283 §FehE s 938 3
 £%:z & sfE2am £5=2z & 28&8% E
© ISENONNONECN | - EaEel o Boll © PERNCENONECN | = SN ECORE-RES | ©
£ 358553308686 z::835833883883E¢%
absoluta?
<1 @ HE E E E E E E BN
>1 H HE HE E E E E B E E E B BE B H
Analégica 4 ..20mA00..10V m | I |
En paralelo u
SSI | | | | | | | | |
SSI + incremental
SSI + Sin/Cos
Bus de campo/Ethernet " B = u u " B = | H B B | |
¢Cuanto espacio maximo esta disponible para el
montaje (diametro)?
Hasta36 mm m | I | | H B
Hasta40 mm m | I | | H B
Hasta 50 mm m | I | | H B
Hasta6Omm m ® H u u | " u
Hasta90 mm m HE B E ®H u " u " B
Brida clamping | HE B B ©H |
Bridaservo m ® | I | H B N
Eje hueco de insercion [ | H u |
Eje hueco pasante [ | | I | u H B
Hasta 8 mm H EH H ©H H E B H EH H ©H H EH EH E E &
Hasta 10 mm HE B B ® u HE E E = HE B B B B BN
Hasta 12 mm HE E E = u HE E E = HE B B E E B®H
Hasta 15 mm HE E E = u HE E E = HE B B E E B®H
Hasta 5/8" " B B = u | I |
>5/8" H B
¢Qué resolucion se necesita? (Impulsos por revo-
lucion/pasos por revolucion)
1.024 9 D P
Hasta2500 ¥ m ® ® ® ® ® ® ®E ®§ Y% % m m ® B B B B B §H H
Hasta5000 ¥ m ® ® ® ® ® ® ®E ®§ Y% % m m ® B B B B B B H
Hasta8192 ¥ m ® ® ®H ® ® ® ®§E ®§ Y% % m m ® B B B B B B H
Hasta16384 ¥ m ® ®H ®H ®H ®E ®HE ® ®E Y % m m m B ®H ®m
>16384 ) m m EH ®m I | VY% @ mmom
por parte del usuario?
Si, mediante un dispositivo manual u u
Si, mediante software y una herramienta para PC u u u
Si, mediante RS 485
Si, mediante BUS (bus de campo o Ethernet) H B B | | H B B | H B N ||
Si, mediante el servidor web | |
Si, mediante la funcién de aprendizaje en el encoder W | I |

No w2 m W e 2 8 wWweesn P PP 2P wPwew
Y Resolucion analdgica en funcion del campo de medicion programado.
2 Aunque el encoder es por defecto programable/parametrizable, también puede funcionar sin parametrizacion con los ajustes estandar de fabrica.
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AYUDA DE SELECCION Encoders lineales y de cable

Encoders lineales con medida materializada o cinta
Encoders de cable

magnética
EcoLine Compact HighLine KH53 KH53A TTK70
¢Cuantos ciclos de medicién se necesitan?
Hasta 1.000.000 ] ] ]
Sin limite u u u
¢Qué tipo de medicion de recorrido se necesita?
Absoluta | ] | ] | ] u u
Incremental u | ] | ]
TTL ] ] u
HTL ] ||
Analégica [ | ]
HIPERFACE® Y mY
SSI | | | | |
SSI + Sin/Cos Y my
PROFIBUS | ] [ | ] u
CANopen u | |
DeviceNet | ] ]
EtherNet/IP | | |
PROFINET ] ||
EtherCAT® | ] | ]
¢Existe una superficie de fijacion continua en el
intervalo de medicion?
| | | | |
No
Bajas | | | | | | |
Medias | | | | | | |
Altas
<4m ] ] ] ]
<5m | | | |
<10m | | | |
<50 m | | | |
<548 m n |
<1.700 m |
<0,1mm | ] | ] | ] n n
< 0,05 mm
<1lum | ] n
de medicion?
Bajo | |
Medio
Alto
Pequeno | |
Mediano | ]
Grande u u n
U Previa solicitud.
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Encoders incrementales PORTAFOLIO DE PRODUCTOS

Resumen de los datos técnicos

Cantidad de lineas/impulsos
de..a..

Caracteristicas mecanicas

Interfaces eléctricas

Carga admisible del eje

(eje macizo)

Tipo de proteccion: hasta
Programable

Frecuencia maxima de salida
Temperatura ambiente

Caracteristicas

JE@I

DBS36 Core
Encoder incremental MultiFit

10 ... 2.500

Eje macizo, brida clamping
Eje hueco de insercion

45V ..55V,TIL/RS 422
7V..30V, TTL/RS 422
7V ...30V, HTL/Push Pull
7V ...27 V, HTL/Push Pull, 3 canales
4,5V .. 5,5V, Open Collector NPN
4,5V ...30V, Open Collector NPN

20 N axial/ 40 N radial
IP 65

< 300 kHz
-20°C..+85 °C

Conexion con salida de cable universal
Modelos con eje hueco de insercion o brida
clamping con eje macizo

Brida clamping con 6 plantillas de taladros
de montaje y ranura servo

Eje hueco con par de apoyo universal
Diametro compacto de la carcasa de

37 mm, con profundidad de montaje com-
pacta

Interfaces eléctricas: TTL/RS 422, HTL/
Push Pull y Open Collector NPN

Cantidad de lineas: 10 a 2.500

Rango de temperaturas: -20 °C ... +85 °C
Tipo de proteccion: IP 65

DBS50 Core
Encoder incremental MultiFit

10 ... 2.500

Eje macizo, brida clamping

45V..55V,TTL/RS 422
7V..30V,TTL/RS 422
7V ...30V, HTL/Push Pull
7V ...27V, HTL/Push Pull, 3 canales
4,5V ...5,5V, Open Collector NPN
4,5V ... 30V, Open Collector NPN

30 N axial/ 50 N radial
IP 65

< 300 kHz
-20 °C...+85 °C

Conexion con salida de cable universal
Brida clamping con eje macizo de 8 mm
Brida clamping con 2 plantillas de taladros
de montaje y ranura servo

Diametro compacto de la carcasa de

37 mm, con profundidad de montaje com-
pacta; didmetro de la brida: 50 mm

Varias interfaces eléctricas: TTL/RS 422,
HTL/Push Pull y Open Collector NPN
Cantidad de lineas posible de 10 a 2.500
Rango de temperaturas: -20 °C ... +85 °C
Tipo de proteccion: IP 65
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PORTAFOLIO DE PRODUCTOS Encoders incrementales
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DKS40 DBS60 Core
Encoder incremental potente y robusto Encoder incremental robusto y versatil para aplicaciones industriales
1..2.048 4 ...5.000
Eje macizo, brida clamping Eje macizo, brida clamping

Eje macizo, brida servo
Eje hueco de insercion
Eje hueco pasante
Eje hueco pasante, sujecion trasera

45V ..55V,TTL/RS 422, 6 canales 45V ..55V,TTL/RS 422
10 ... 30V, HTL/Push Pull, 6 canales 10V..30V, TTL/RS 422
4,5 ...5,5V, Open Collector NPN, 3 canales 10V ... 27 V, HTL/Push Pull
10 ... 30V, Open Collector NPN, 3 canales 4,5V ...30V, TTL/HTL universal
20 N axial/ 40 N radial 50 N axial/ 100 N radial
IP 64 IP 67
< 50 kHz/ < 200 kHz < 300 < 300 kHz
0 °C..+60 °C -20°C..+85 °C
¢ Didametro compacto * Brida clamping y servo, eje hueco de insercién y eje hueco
* Modelo robusto y econémico pasante
* Interfaces: Open Collector NPN, TTL/RS 422 o HTL/ e Carcasa: 58 mm de diametro; profundidad de montaje
Push Pull compacta, gran separacion entre rodamientos
¢ Conexion mediante salida de cable, uso radial o axial, con * Bridas y pares de apoyo para distintas opciones de mon-
extremos de cable libres o con conectores macho M12 taje
* Brida clamping con eje macizo * Cantidad de lineas: hasta 5.000 impulsos
¢ Carcasa para un facil montaje del anillo de sujecién ¢ Salida del cable, conector macho radial M23 o M12
¢ Cualquier cantidad de lineas posible de 1 a 2.048 e TTL/RS 422y HTL/Push Pull, interfaz universal TTL/HTL

con 4,5V CCyhasta30VCC
* Ejes huecos: metal hasta @ 5/8", aislado hasta 15 mm de
diametro; apriete delantero y trasero

8019983 /2016-04-15
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Encoders incrementales PORTAFOLIO DE PRODUCTOS

e

DFS60

Encoder de alta resolucion programable para aplica-
ciones exigentes

Resumen de los datos técnicos
Cantidad de lineas/impulsos Tipo E 100 ... 2.048
de..a.. TipoB 1 ... 10.000
TipoA 1l ...65.536
Eje macizo, brida clamping
Eje macizo, brida servo
Eje hueco de insercion
Eje hueco pasante

45V..55V, TTL/RS 422
10V ... 32V, HTL/Push Pull
10V ...32V, TTL/RS 422
4,5V ...32V, TTL/HTL programable
4,5V...5,5V, Sin/Cos 1,0 Vg
40 N axial/ 80 N radial

Caracteristicas mecanicas

Interfaces eléctricas

Carga admisible del eje
(eje macizo)
Tipo de proteccion: hasta IP 65
Programable v
< 820 kHz
-40 °C... +100 °C

Frecuencia maxima de salida
Temperatura ambiente

Caracteristicas

* Profundidad compacta

* Alta resolucién de hasta 16 bits

* Opcionalmente programable: tension de salida,
posicion del impulso cero, amplitud del impulso
cero y nimero de pulsaciones.

¢ Conexion: salida de cable radial o axial, conec-
tor macho M23 o0 M12, axial o radial.

¢ Interfaces eléctricas: 5Vy 24 VTTL/RS 422,
24 V HTL/Push Pull

¢ Interfaces mecanicas: brida clamping o brida
servo, eje hueco de insercion o eje hueco
pasante

* Posibilidad de puesta a cero de forma remota

DGS34/35

Encoder con gran eje hueco para condiciones del

entorno adversas
120...16.384

Eje hueco de insercion, eje hueco pasante

5V, TTL
5..15V, HTL/TTL
8..24V, HTL

IP 66
< 600 kHz
-20°C..+70 °C

Encoder incremental con un didametro
de 3,5"

Interfaces eléctricas

5V TTL/RS 422

8...24VTTL/RS 422

8 ... 24 V HTL/Push Pull

8 ... 24 V Open Collector”

Eje hueco de insercion para un didametro
de eje de 30 mm; 1", ¥2",5/8", 34", 7/8"
Salida de cablede 1 m, 1,5m,3 m,5m,
10 m de largo

Cantidad de lineas: 120 ... 16.384

[=] % [=]

. -

[=]
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Encoders absolutos PORTAFOLIO DE PRODUCTOS

o~ o~
e e
=0 "=
AHS/AHM36 SSI AHS/AHM36 CANopen
Flexible, inteligente y compacto Flexible, inteligente y compacto
Resumen de los datos técnicos
Interfaces eléctricas SSlI CANopen
Resolucion Hasta un méaximo de 14 bits monovuelta y Hasta un maximo de 14 bits monovuelta y 12 bits
12 bits multivuelta multivuelta
Interfaz mecanica Eje macizo, brida servo Eje macizo, brida servo
Eje macizo, brida clamping Eje macizo, brida clamping
Eje hueco de insercion Eje hueco de insercion
Tipo de conexion Conector macho universal Conector macho universal
Cable universal Cable universal
Temperatura ambiente -40 °C...+100 °C -40 °C...+85 °C
Tipo de proteccion Hasta IP 67 Hasta IP 67
Programable v v
Caracteristicas
¢ Encoder absoluto compacto de 36 mm * Encoder absoluto compacto de 36 mm con
con un maximo de 26 bits (monovuelta: un maximo de 26 bits (monovuelta: 14 bits,
14 bits, multivuelta: 12 bits) multivuelta: 12 bits)
* Brida clamping, brida servo, eje hueco ¢ Brida clamping, brida servo, eje hueco de
de insercion insercién
¢ Conector macho M12 o salida de cable ¢ Conector macho M12 o salida de cable
giratorios giratorios
¢ Interfaz SSI ¢ Interfaz CANopen con parametros configu-
¢ Version SSI programable: resolucién, rables
valor de ajuste previo, etc. programables * Funciones de diagnéstico: temperatura,
(en funcién del modelo) tiempo de funcionamiento, etc. (en funcion
¢ Clase de proteccion: hasta IP 67 (en del modelo)
funcién del modelo) ¢ Clase de proteccién: hasta IP 67 (en funcion
* Temperatura de servicio: -40 °C a del modelo)
+100 °C (en funcién del modelo) * Temperatura de servicio: -40 °Ca +85 °C
(en funcién del modelo)
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PORTAFOLIO DE PRODUCTOS Encoders absolutos

AFS/AFMG60 SSI
Preciso, flexible, versatil

SSlI/Gray
SSl/Gray + Incremental, HTL
SSI/Gray + Incremental, TTL
SSI/Gray + Sin/Cos, 1.024 periodos
SSlI/Gray, programable
SSlI/Gray + TTL/HTL incremental, programable
SSlI/Gray + Sin/Cos, 1.024 periodos, programable

Hasta un maximo de 18 bits monovuelta y 12 bits
multivuelta

Eje macizo, brida servo
Eje macizo, brida clamping
Eje hueco de insercion
Eje hueco pasante

Conector macho radial
Cable universal
Cable radial

-40 °C... +100 °C
Hasta IP 67
(4

* Encoder absoluto de alta resolucién de
hasta 30 bits (AFM60), o hasta 18 bits
(AFS60)

* Brida clamping, brida servo, eje hueco de
insercion o eje hueco pasante

* Interfaz SSI, SSI + incremental o SSI +
Sin/Cos

* Resolucion, offset, etc. programables (en
funcién del modelo)

* Tecnologia de conexion: conector macho
M12, M23 o salida de cable

¢ Tipo de proteccion: IP 67 (carcasa), IP 65
(eje)

* Temperatura de servicio: -30 °C a
+100 °C (en funcién del modelo)
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AFS/AFM60 EtherNet/IP
Inteligencia, potencia y precision

EtherNet/IP

Hasta un maximo de 18 bits monovuelta y

12 bits multivuelta

Eje macizo, brida servo
Eje macizo, brida clamping
Eje hueco de insercion

Conector macho axial

-40 °C...+85 °C
Hasta IP 67
v

Encoder absoluto con una resolu-
cion de hasta 30 bits (18 bits en la
variante monovueltay 12 bits en la
multivuelta)

Device Level Ring (funcién DLR)
Diagnéstico completo: valores
minimos y maximos de temperatura,
posicion, velocidad. Contador de ho-
ras de servicio, indicador de marcas,
alarmas y avisos a través de, por
ejemplo, un Fault

Header (32 bits)

Indicador de estado con 5 LED
bicolor

Funcionalidad de eje circular
Direccion IP por conmutador DHCP/
DEC

Interfaz EtherNet/IP (perfil ampliado
0x22)

Bloque de funciones

_®

AFS/AFM60 PROFINET
Inteligencia, potencia y precision

PROFINET

Hasta un maximo de 18 bits monovuel-

tay 12 bits multivuelta

Eje macizo, brida servo
Eje macizo, brida clamping
Eje hueco de insercion

Conector macho axial

-40 °C ... +85 °C
Hasta IP 67
(4

Encoder absoluto con una resolu-
cion de hasta 30 bits (18 bits en la
variante monovueltay 12 bits en la
multivuelta)

Brida clamping, brida servo y eje
hueco de insercién

Tipo de conexion: 3 conectores
macho M12, axiales

Interfaz PROFINET 10 RT

Tiempo de actualizacion de datos
inferiora 5 ms

Funcionalidad de eje circular
Alarmas, avisos y funciones de dia-
gnostico de la velocidad, posicion,
temperatura, tiempo de funciona-
miento, etc.

Indicador de estado con 5 LED
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Encoders absolutos PORTAFOLIO DE PRODUCTOS

Resumen de los datos técnicos
Interfaces eléctricas
Resolucion

Interfaz mecanica

Tipo de conexion

Temperatura ambiente
Tipo de proteccion
Programable

Caracteristicas

.

AFS/AFM60 EtherCAT®
Inteligencia, potencia y precision

EtherCAT®

Hasta un maximo de 18 bits monovuelta y 12 bits
multivuelta

Eje macizo, brida servo
Eje macizo, brida clamping
Eje hueco de insercion

Conector macho axial

-40 °C... +85 °C
Hasta IP 67
(4

Encoder absoluto con una resolucién de
hasta 30 bits (18 bits en la variante mono-
vuelta y 12 bits en la multivuelta)

Brida clamping, brida servo y eje hueco de
insercion

Tipo de conexién: 3 conectores macho
M12, axiales

Velocidad de transmisién de datos “sobre
la marcha” en un rango de us

Interfaz CoE EtherCAT® (CiA DS-301) Device
profile (CiA DS-406)

Funcionalidad de eje circular

Alarmas, avisos y funciones de diagnéstico
de la velocidad, posicion, temperatura,
tiempo de funcionamiento, etc.

Indicador de estado con 5 LED

Hasta 16 conmutadores de levas eléctricos
ajustables

[=] e ]

A3M60 PROFIBUS
Compacto, robusto y preciso

PROFIBUS

Hasta un maximo de 14 bits monovuelta y 17 bits
multivuelta

Eje macizo, brida servo
Eje macizo, brida clamping
Eje hueco de insercion
Conector macho axial

-30 °C...+80 °C
Hasta IP 67
(4

Encoder absoluto multivuelta de gran robus-
tez, de hasta 31 bits (14 bits en la variante
monovueltay 17 bits en la multivuelta)
Brida clamping, brida servo o eje hueco de
insercién

Diseno compacto (< 70 mm)

Interfaz PROFIBUS integrada con funcionali-
dad DP VO, V1y V2 (en funcién del modelo)
Tecnologia de conexion: 3 conectores macho
M12

Clase de proteccion: hasta IP 67
Temperatura de servicio: -30 °Ca +80 °C
(en funcién del modelo)
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ATM60 PROFIBUS

Fiable, convencional y modular

PROFIBUS

Hasta un maximo de 13 bits monovuelta y
13 bits multivuelta

Eje macizo, brida servo
Eje macizo, brida clamping
Eje hueco de insercion

Adaptador de conexion de bus

-20 °C...+80 °C
Hasta IP 67

* Encoder absoluto multivuelta extre-
madamente robusto y de probada
eficacia de hasta 26 bits

¢ Interfaz mecéanica: brida clamping,
brida servo, eje hueco de insercion y
multiples accesorios adaptadores

* Funcion de puesta a cero/preset via
hardware y software

* No precisa bateria

¢ Interfaz eléctrica: PROFIBUS DP con
aislamiento galvanico conforme a
IEC 61158 / RS 485

¢ Ajustable electronicamente, resolu-
cion parametrizable

¢ Exploracién magnética

8019983 /2016-04-15
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ATM60 SSI

Fiable, convencional y modular

SSI

Hasta un maximo de 13 bits monovuelta y
13 bits multivuelta

Eje macizo, brida servo
Eje macizo, brida clamping
Eje hueco de insercion

Conector macho radial
Cable radial

-20 °C...+85 °C
Hasta IP 67
(4

Encoder absoluto multivuelta extrema-
damente robusto y de probada eficacia
de hasta 26 bits

Interfaz mecanica: brida clamping, brida
servo, eje hueco de insercion y mdlti-
ples accesorios adaptadores

Funcién de puesta a cero/preset via
hardware y software

No precisa bateria

Interfaz eléctrica: SSI con tipo de codigo
Gray o binario

Ajustable electrénicamente, resolucién
parametrizable

Funcién de eje circular (opcional)
incluso resoluciones no binarias (por re-
volucién) y nimeros decimales (nimero
de revoluciones)

Exploracién magnética

[=] g =]

ATM60 CANopen
Fiable, convencional y modular

CANopen

Hasta un maximo de 13 bits monovuelta
y 13 bits multivuelta

Eje macizo, brida servo
Eje macizo, brida clamping
Eje hueco de insercion
Adaptador de conexién de bus

-20 °C...+80 °C
Hasta IP 67
(4

* Encoder absoluto multivuelta
extremadamente robusto y de
probada eficacia de hasta 26 bits

* Interfaz mecéanica: brida clam-
ping, brida servo, eje hueco de in-
sercién, accesorios adaptadores

* Funcion de puesta a cero/preset
via hardware/software

* Sin bateria

* Interfaz eléctrica: especificacion
CAN 2. 0B, con aislamiento gal-
vanico; DS 301, V4.01, DSP 406,
V2.0, clase 2

* Ajustable electronicamente, reso-
lucién parametrizable

¢ Informacioén del estado de red por
LED bicolor

* Exploracién magnética

[=] 2 =]
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Encoders absolutos PORTAFOLIO DE PRODUCTOS

Resumen de los datos técnicos
Interfaces eléctricas

Resolucion

Interfaz mecanica

Tipo de conexion

Temperatura ambiente
Tipo de proteccion
Programable

Caracteristicas

Informacion detallada =>» www.sick.com/ATM60_DeviceNet

ATM60 DeviceNet
Fiable, convencional y modular

DeviceNet

Hasta un maximo de 13 bits monovuelta y 13 bits multi-
vuelta

Eje macizo, brida servo
Eje macizo, brida clamping
Eje hueco de insercion

Adaptador de conexién de bus

-20 °C...+80 °C
Hasta IP 67
(4

* Encoder absoluto multivuelta extremadamente

robusto y de probada eficacia de hasta 26 bits

* Interfaz mecanica: brida clamping, brida servo,

eje hueco de insercién y accesorios adaptadores

¢ Funcion de puesta a cero/preset via hardware/

software

¢ Sin bateria
* Interfaz eléctrica: especificacion CAN/DeviceNet

2.0B, con aislamiento galvanico, Device Profile:
Generic [0]

¢ Ajustable electronicamente, resolucion parame-

trizable

¢ Informacion del estado de red por LED bicolor
* Exploraciéon magnética
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ATM90 SSI
Fiable, convencional y modular

SSI

Hasta un maximo de 13 bits monovuelta
y 13 bits multivuelta

Eje hueco pasante

Conector macho radial
Cable radial

-20°C..+70 °C
IP 65
v

* Encoder absoluto multivuelta
extremadamente robusto y
de probada eficacia de hasta
26 bits

¢ Interfaz mecanica: eje hueco
pasante con escasa profundidad
de montaje

¢ Funcion de puesta a cero/preset
via hardware y software

* No precisa bateria

¢ Interfaz eléctrica: SSI con tipo de
c6digo Gray o binario

¢ Ajustable electronicamente,
resolucion parametrizable

* Exploracién magnética

=» www.sick.com/ATM90_SSI -
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PORTAFOLIO DE PRODUCTOS Encoders absolutos

ATM90 PROFIBUS ARSG60 SSl/Parallel ACS/ACM36 ACM60
Fiable, convencional y modular Fiable y convencional Compacto, universal, directo Compacto, universal, directo
PROFIBUS SSI/Gray Analégica, 4 mA ... 20 mA Analégica, 4 mA ... 20 mA
SSI/Gray-Exceso Analégica,0V ... 10V Analbgica, 0V ... 10V

Paralela/Gray
Paralela/Gray-Exceso

Paralela/BIN
Paralela/BCD
Hasta un maximo de 13 bits mo- Hasta un max. de 13 bits 5,4 ..40,2 pA 1,5...8,8 A
novuelta y 13 bits multivuelta 2,7..251mV 0,8..55mV
5,2 pA
2,7 mV
Eje hueco pasante Eje macizo, brida servo Eje macizo, brida servo Eje macizo, brida servo
Eje macizo, brida clamping
Eje hueco de insercion
Eje hueco pasante
3 conectores macho radiales Conector macho radial Cable radial Conector macho universal o
3 PG radiales Conector macho axial radial
Cable radial
Cable axial
-20 °C...+80 °C -20 °C..+85 °C -30°C..+80 °C -30 °C...+80 °C
IP 65 Hasta IP 66 IP 65 IP 68
v - 4 v
* Encoder absoluto multi- * Encoder absoluto mono- * Encoder absoluto com- * Encoder absoluto com-
vuelta extremadamente ro- vuelta pacto de 36 mm de hasta pacto de 60 mm de hasta
busto y de probada eficacia| ® Resolucion: hasta 15 bits 3.723 pasos (para mono- 13.107 pasos
de hasta 26 bits (32.768 pasos) vuelta y multivuelta) * Brida servo
¢ Interfaz mecanica: eje ¢ Interfaz eléctrica: SSI * Brida servo * Salida enchufable radial
hueco pasante con escasa con tipo de codigo Gray o * Salida de cable radial * Interfaz analégica
profundidad de montaje Gray-Exceso * Interfaz analdgica 4..20mA00..10V
¢ Funcion de puesta a cero/ ¢ Interfaz eléctrica: paralela 4..20mAo00..10V e Programacion mediante
preset via hardware y con tipo de codigo Gray, * Programacion mediante teclado de membrana en
software Gray-Exceso, binario, BCD teclado de membrana en el encoder
* No precisa bateria * Funcion de puesta a cero el encoder ¢ Clase de proteccion: IP 68
¢ Interfaz eléctrica: ¢ Interfaces mecanicas: bri- ¢ Clase de proteccion: IP 65 * Temperatura de servicio:
PROFIBUS DP con aisla- da clamping, brida servo, * Temperatura de servicio: -30°Ca+80 °C
miento galvanico conforme eje hueco de insercion y -30°Ca+80 °C
alEC 61158 / RS 485 eje hueco pasante
¢ Ajustable electrénicamente, | ¢ Tipo de proteccion: hasta
resolucion parametrizable IP 66
* Exploracién magnética
=]
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Encoders de seguridad PORTAFOLIO DE PRODUCTOS

Resumen de los datos técnicos

Nivel de integridad de segu-
ridad

Nivel de rendimiento
Categoria

Interfaz de encoder
Caracteristicas mecanicas

Tipo de conexion

Rango de temperatura de
servicio

Tipo de proteccion

Caracteristicas

T C8

DFS60S Pro

Seguro, sencillo y flexible: un encoder para la seguridad funcional

SIL2 (IEC 61508), SILCL2 (IEC 62061)

PL d (EN ISO 13849)
3 (EN ISO 13849)
45V..32V,SinCos 1,0 VSS (diferencial)
Eje macizo, aplanado, brida servo
Eje macizo, aplanado, brida clamping
Eje macizo con muelle de ajuste, brida servo
Eje macizo con muelle de ajuste, brida clamping
Eje hueco de insercién con ranura para el muelle de ajuste
Eje hueco pasante con ranura para el muelle de ajuste
Conector macho M23, 12 polos
Conector macho M12 de 8 polos
Cable de 8 hilos

-30 °C...+95 °C

IP 65
(conforme a IEC 60529)

Encoder para tecnologia de seguridad funcional: SIL2 (IEC 61508), SILCL2 (EN 62061),
PL d (EN ISO 13849)

Interfaz eléctrica: 4,5V ... 32V, Sin/Cos 1 Vgo 1.024 periodos
Brida clamping o servo, eje hueco de insercién o eje hueco pasante (posibilidades de montaje
con muelle de ajuste)

Salida de cable universal, conector macho M23 o M12, axial o radial
Tipo de proteccion: IP 65

Rango de temperatura de servicio: -30 °C ... +95 °C (en funcién del modelo)

8019983/2016-04-15
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Encoders de cable PORTAFOLIO DE PRODUCTOS

EcoLine
Encoder de cable modular con el tamafio mas reducido

Resumen de los datos técnicos

Subgama de productos BCG BCG / PFG
Longitud de medicion <10m <10m
Resolucion Hasta 0,001 mm Hasta 0,001 mm
Reproducibilidad <0,2mm < 0,2 mm
Interfaces eléctricas 4 mA ... 20 mA, analégica 45V..55V,TTL/RS 422
0V...10V, analégica HTL/Push Pull
SSI
CANopen
DeviceNet
PROFIBUS
EtherNet/IP
PROFINET
EtherCAT®
Diseiio modular (mecanismo v (4

de cable y encoder)

Caracteristicas

¢ Longitudes de medicién: 1,25 m ... 10 m

* Sistema de medicién modular con una gran variedad de interfaces/longitudes de medicién

* Carcasa pequenay plana (55 mm ... 190 mm) con muelle integrado en el tambor de medicién
¢ Carcasa de plastico ligera y resistente a golpes y altas temperaturas

¢ Interfaz analégica con funcién de aprendizaje en el encoder

Informacion detallada -» www.sick.com/EcoLine _

8019983/2016-04-15
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PORTAFOLIO DE PRODUCTOS Encoders de cable

Compact

Disefio compacto, con encoder integrado

JS
'[.;“‘ ?%

HighLine

Encoder de cable Heavy Duty: con longitudes de cable de hasta 50 m

y diseno robusto

BKS XKS PKS BTF BTF / PRF
<5m <5m <bm <50m <50m
Hasta 0,295 ym Hasta 0,295 ym Hasta 0,295 ym Hasta 0,001 mm Hasta 0,001 mm
0,15° 0,15° 0,15° <5mm <5 mm
SSI 7V..12V, HIPER- 45V..55V,TIL/ 4 mA ... 20 mA, analégica 45V .. 55V, TTL/RS 422
FACE® RS 422 0V...10V, analégica 10V ... 32V, HTL/Push Pull
SSI
CANopen
DeviceNet
PROFIBUS
EtherNet/IP
PROFINET
EtherCAT®
- v v
* Longitudes de medicibn de2a5m ¢ Longitudes de medicién: 2 m ... 50 m
¢ Sistema de medicién integrado * Sistema de medicién modular con una gran variedad de
e Carcasa compacta (90 x 90 x 90 mm) interfaces/longitudes de medicién
* Versiones incrementales y absolutas * Sistema muy robusto (rascador de suciedad, escobillas

integradas)
* Mecanismo de espiras y entrada de cable de gran calidad
* Tipo de proteccion alto
* Gran resistencia a choques y oscilaciones
¢ Posibilidad de resolucién muy alta
* Ampliable con accesorios externos

[] 2 []
O 5

¢ Alta resolucion
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Encoders lineales PORTAFOLIO DE PRODUCTOS

Resumen de los datos técnicos
Longitud de medicion
Resolucion

Precision de repeticion
Interfaces eléctricas

Tipo de conexion

Tipo de proteccion

Caracteristicas

i

KH53

Encoder lineal Heavy Duty: para trabajar en las condi-

ciones mas duras

Om..1.700 m
0,1 mm
0,3 mm, 1 mm
SSI, PROFIBUS DP

Conector macho, cable, adaptador de conexion de
bus

Hasta IP 67 (IEC 60529)

Medicién de longitud sin contacto: robusto,
sin necesidad de mantenimiento y con una
larga vida util

Alto grado de reproducibilidad (0,3 mm /

1 mm) y alta resolucién del sistema

(0,2 mm)

Interfaces SSI y PROFIBUS

Determinacion de la posicién absoluta
Longitudes de medicidn posibles: hasta
1.700 m

Se puede utilizar hasta en las condiciones
mas adversas del entorno

Velocidades de proceso elevadas de hasta
6,6 m/s

Tolerancia de distancia entre el cabezal
de lectura y el elemento de medida: hasta
55 mm + 20 mm

7
t

TTK70

Encoder lineal absoluto, pequerio y de alta resolucion

< 4.000 mm
1um
<+2pum
SS|
Conector macho

IP 67 (IEC 60529)

Deteccion de posicion absoluta sin contacto
Cabezal de lectura pequeno y compacto
Interfaz SSI estandar, combinada con salida
Sin/Cos

Longitudes de medicién posibles: hasta 4 m
Exactitud alta (£ 10 ym)

Alta resolucion (1 ym)

Velocidad de proceso elevada de hasta

10 m/s
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Encoders de rueda de medida PORTAFOLIO DE PRODUCTOS

Resumen de los datos técnicos
Rango de impulsos por revo-
lucion

Recorrido de resorte, brazo de
resorte

Perimetro de la rueda de
medida

Superficie de la rueda de
medida

Interfaces eléctricas

Tipo de conexion

Programable

Caracteristicas

Distancia axial: 63,5 mm

DBV50 Core
Sistema de rueda de medida compacto con gran flexibilidad y montaje sencillo

0,1..10

+3 mm

200 mm

Junta térica NBR70

45V ..55VTIL/RS 422
7V..30VTTL/RS 422
7V...30V HTL/Push Pull

4,5V ... 30V open Collector NPN, 3 canales

Cable de 8 hilos, universal, 0,5 m
Cable de 8 hilos, universal, 1,5 m
Cable de 5 hilos, universal, 1,5 m

Perimetro de la rueda de medida: 200 mm
Resolucion: 0,08 mm por impulso, 12,5 impulsos por mm

Recorrido méax. del resorte: 14 mm, con limitacion mecanica, fuerza max. de resorte: 21 N

Rotacion del encoder en pasos de 30°

Posibilidad de montar el encoder en ambos lados del brazo del resorte, soporte de la rueda por

arriba y por abajo

Pretensado del resorte ajustable

8019983/2016-04-15
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PORTAFOLIO DE PRODUCTOS Encoders de rueda de medida

DKV60
Encoder incremental de rueda de medida potente y robusto

0,015 ... 10
+1,5mm
200 mm
Moleteada / junta térica EPDM

45V..55VTIL/RS 422
10V ... 30 V HTL/Push Pull

Cable de 8 hilos, universal, 1,5 m
Cable de 8 hilos con conector macho M12 universal, 1,5 m

¢ Sistema de medicién completo premontado

* Rueda de medida con superficie moleteada o junta térica
para adaptarse a la superficie de medicion

* Soporte de montaje de acero inoxidable para muelles

¢ Resolucion alta de hasta 0,1 mm (1 ... 2.000 pulsos por
revolucion)

* Interfaces eléctricas: Open Collector NPN, TTL/RS 422 o
HTL/Push Pull.

e Conexion mediante salida de cable, uso radial o axial, con
extremos de cable libres o con conectores macho M12

of

=1
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DFV60

Encoder incremental de rueda de medida, programable y de alta
resolucion

218,45

+ 10 mm

300 mm
Junta térica NBR70

4,5V ...32VTTL/HTL programable

Conector macho M12 de 8 polos radial
Cable de 8 hilos, universal, 1,5 m
Cable de 8 hilos, universal, 3 m
Cable de 8 hilos, universal, 5 m

v

Brazo de resorte orientable, de uso universal

Rueda de 300 mm de diametro con junta térica de NBR70
Brazo de montaje y ruedas de medida fabricados en alu-
minio

Tension de salida programable, posicién del impulso cero,
amplitud del impulso cero y niimero de pulsaciones.
Conexion: salida enchufable M12 radial o salida de cable
radial/axial

Interfaces eléctricas: 5Vy 24 VTTL/RS 422, 24 V HTL/
Push Pull

Posibilidad de puesta a cero de forma remota




Sensores de inclinacion PORTAFOLIO DE PRODUCTOS

TMM55
Pequenos, ligeros y robustos.

Resumen de los datos técnicos

Nidmero de ejes 2
Campo de medicion +10°,+45°,+60°
Resolucion 0,01°,0,05°, 0,06°
Exactitud hasta +0,15°
Interfaces 4 ... 20 mA, sinusoidal / O ... 10V, sinusoidal

Programable -

Caracteristicas

¢ Sensor de inclinacién bidimensional compacto

e Campos de medicién predefinidos: + 10°, + 45°, +60°
* Interfaz analégica de corriente o de tension

* Resolucion de hasta 0,01°

¢ Pequefa carcasa de plastico ABS de montaje sencillo
¢ Clase de proteccion: hasta IP 67

Informacion detallada =>» www.sick.com/TMM55 _
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PORTAFOLIO DE PRODUCTOS Sensores de inclinacion

TMS/TMM61 TMS/TMMS88

Medicion de inclinacion precisa en un disefio compacto Medicion de inclinacion de alta precision para condiciones del entor-
no adversas

1,2 1,2
360°, +90° 360°,+90°
0,01° 0,01°
+0,1° +0,02°
CANopen 4 ...20 mA, linealizada
0...10V, linealizada
CANopen
v v

¢ Sensor de inclinacién compacto con campo de medicién de | ¢ Sensor de inclinacién con campo de medicion de 360°

360° (uniaxial) o £ 90° (biaxial) (uniaxial) o £ 90° (biaxial)
¢ Sensibilidad cruzada compensada y supresién de vibra- ¢ Sensibilidad cruzada compensada y supresion de vibra-
ciones parametrizable ciones parametrizable
¢ Practica interfaz CANopen ¢ Interfaz de corriente o de tension configurable libremente o
¢ Carcasa de plastico resistente a los impactos y a radia- practica interfaz CANopen
ciones UV ¢ Exactitud de hasta + 0,02°
¢ Alta resolucioén (0,01°) y exactitud (+ 0,1° tip.) ¢ Carcasa de plastico o de aluminio
* Programable con PGT-12 Pro * Programable con PGT-12 Pro

of

] - www.sick.com/TMS_TMM61 - www.sick.com/TMS_TMM88

= o

o
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SERVICIOS

REGISTRESE AHORA EN WWW.SICK.COM Y
APROVECHE TODAS LAS VENTAJAS

m Seleccion rapida y sencilla de productos, accesorios, docu-
mentacion y software.

m Registrar, guardar y compartir listas de favoritos personaliza-
das.

m Acceso al precio neto y a la fecha de entrega para cada

producto. . PARNESAN: CosERS 813 VISTo TEHOLEGY FOR TDLSTRY

m Facilidad para solicitar ofertas, realizar el pedido y seguir la
entrega.

m Vision general de todas las ofertas y pedidos.

m Pedido directo: solicitar con rapidez incluso grandes volime-
nes de productos.

m Acceso en todo momento al estado de la oferta y del pedido.

Informacion por correo electronico en caso de cambios. l“‘ “ ‘ .l

Realizar nuevos pedidos a partir de pedidos anteriores.

m Exportacién sencilla de ofertas y pedidos adaptados a sus
propios sistemas.

SERVICIOS PARA MAQUINAS E INSTALACIONES:
SICK LifeTime Services

Los variados y (tiles LifeTime Services son el complemento perfecto para la amplia oferta de productos de SICK. La oferta abarca
desde servicios de consultoria con independencia de los productos hasta el clasico servicio sobre productos.

Asesoramiento y diseno
Seguridad y competencia

Soporte para productos y sistemas

¥ Fiabilidad, rapidez y asistencia in situ
Comprobacioén y optimizacion
Seguridad e inspecciones periddicas
Modernizacion y retrofit
Sencillez, seguridad y rentabilidad

o5 Instruccion y formacion
[V} o .
TRar Enfoque practico, selectivo y competente
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LO MAS DESTACADO DE SICK

SICK es un fabricante lider de sensores inteligentes y soluciones con sensores para aplicaciones industriales.
Gracias a una plantilla de mas de 7.400 personas y mas de 50 filiales y participaciones, asi como numerosas
representaciones en todo el mundo, siempre estamos alli donde el cliente nos necesita. Nuestro exclusivo
catalogo de productos y servicios constituye la base perfecta para el control seguro y eficaz de procesos,
para la proteccion de personas y para la prevencion de accidentes y de dainos medioambientales.

Nuestra amplia experiencia multidisciplinar nos permite conocer sus necesidades y procesos, para ofrecer

a nuestros clientes exactamente la clase de sensores inteligentes que necesitan. Contamos con centros

de aplicacion en Europa, Asia y Norteamérica, donde probamos y optimizamos las soluciones de sistemas
especificas del cliente. Todo ello nos convierte en el proveedor y socio desarrollador de confianza que somos.

SICK LifeTime Services, nuestra completa oferta de servicios, garantiza la asistencia durante toda la vida
Gtil de su maquinaria para que obtenga la maxima seguridad y productividad.
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Para nosotros, esto es “Sensor Intelligence.”

Siempre cerca de usted:

Alemania, Australia, Austria, Bélgica, Brasil, Canada, Chile, China, Corea, Dinamarca, EE.UU., Emirates
Arabes, Eslovaquia, Eslovenia, Espafa, Finlandia, Francia, Gran Bretafa, Holanda, Hungria, India, Israel,
Italia, Japén, Malasia, Méjico, Noruega, Nueva Zelanda, Polonia, Republica Checa, Rumania, Rusia,

Singapur, Sudafrica, Suecia, Suiza, Tailandia, Taiwan, Turquia, Vietnam.

Contactos y mas representaciones

SICK

SICKAG | Waldkirch | Germany | www.sick.com Sensor Intelligence.


http://www.sick.com

