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Beschriebenes Produkt
w12
WTM12L MultiMode

Hersteller

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Deutschland
Rechtliche Hinweise

Dieses Werk ist urheberrechtlich geschitzt. Die dadurch begriindeten Rechte bleiben
bei der Firma SICK AG. Die Vervielfaltigung des Werks oder von Teilen dieses Werks
ist nur in den Grenzen der gesetzlichen Bestimmungen des Urheberrechtsgesetzes
zulassig. Jede Anderung, Kiirzung oder Ubersetzung des Werks ohne ausdriickliche
schriftliche Zustimmung der Firma SICK AG ist untersagt.

Die in diesem Dokument genannten Marken sind Eigentum ihrer jeweiligen Inhaber.
© SICK AG. Alle Rechte vorbehalten.

Originaldokument

Dieses Dokument ist ein Originaldokument der SICK AG.
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1 Zu diesem Dokument

1.1 Weiterfuhrende Informationen

Die Produktseite mit weiterfUhrenden Informationen finden Sie tber die SICK Product
ID:

{P/N}/{S/N}.

{P/N} entspricht der Artikelnummer des Produkts, siehe z. B. Typenschild oder Verpa-
ckung.

{S/N} entspricht der Seriennummer des Produkts, z. B. Typenschild oder Verpackung
(optional, wenn angegeben).

Folgende Informationen sind produktabhangig verfligbar:

o Datenblatter

e Dieses Dokument in allen verfugbaren Sprachversionen
e  CAD-Daten und Mafzeichnungen

e Zertifikate (z. B. Konformitatserklarung)

e«  Weitere Publikationen

e«  Software

e Zubehor

1.2 Symbole und Dokumentkonventionen

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
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Warnhinweise und andere Hinweise

GEFAHR

Weist auf eine unmittelbar gefahrliche Situation hin, die zum Tod oder zu schweren
Verletzungen fuhrt, wenn sie nicht vermieden wird.

WARNUNG

Weist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation hin, die zum Tod oder zu schweren
Verletzungen flihren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

VORSICHT
Weist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu mittelschweren oder
leichten Verletzungen fuhren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

WICHTIG

Weist auf eine méglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu Sachschaden flhren
kann, wenn sie nicht vermieden wird.

HINWEIS

Hebt natzliche Tipps und Empfehlungen sowie Informationen fur einen effizienten und
storungsfreien Betrieb hervor.

Handlungsanleitung
»  Der Pfeil kennzeichnet eine Handlungsanleitung.

1. Eine Abfolge von Handlungsanleitungen ist nummeriert.
2. Nummerierte Handlungsanleitungen in der gegebenen Reihenfolge befolgen.
v Der Haken kennzeichnet ein Ergebnis einer Handlungsanleitung.

BETRIEBSANLEITUNG | WTM12L MultiMode 5
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2 Zu lhrer Sicherheit

21 Allgemeine Sicherheitshinweise

Der Anschluss, die Montage und die Konfiguration des Produkts durfen
@ nur von geschultem Fachpersonal vorgenommen werden.

o Bei diesem Produkt handelt es sich um kein sicherheitsgerichtetes Bauteil
im Sinne der EU-Maschinenrichtlinie.

Installieren Sie das Produkt nicht an Orten, die direkter UV-Strahlung
% (Sonnenlicht) oder sonstigen Wettereinflissen ausgesetzt sind.
Das Produkt ist ausreichend vor Feuchtigkeit und Verschmutzung zu

schutzen.

Laserhinweise

VORSICHT
Eingriffe, Manipulation oder eine unsachgemafie Verwendung kann zu gefahrlicher
Exposition gegenuber Laserstrahlung fihren.

Die emittierte Lichtstrahlung darf nicht mithilfe zusatzlicher optischer Gerate fokussiert
werden.

* LASER
1

Abbildung 1: Laserklasse 1

Dieses Gerat entspricht folgenden Normen:

e EN/IEC 60825-1:2014

e 21 CFR 1040.10 und 1040.11 mit Ausnahme von Abweichungen nach Laserhin-
weis No. 56 vom 08.05.2019.

Dieses Laserprodukt hat nach Bewertung der fir Hersteller beim Inverkehrbringen
anzuwendenden Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU in Verbindung mit der derzeit
geltenden EN/IEC 60825-1:2014 die Laserklasse 1. Aufgrund abweichender gesetzli-
cher Vorgaben im Arbeitsschutz nach Richtlinie 2006/25/EG ist dieses Produkt nach
dem alteren Normenstand EN 60825-1:2007 zu bewerten. Nach dem alteren Normen-
stand EN 60825-1:2007, ist dieses Produkt teilweise abweichend in die Laserklasse 2
einzugruppieren, und gilt bei bestimmungsgemafiem Gebrauch als sicher.

Der Laser ist augensicher.

Die Laserkennzeichnung befindet sich auf dem Gehauseaufdruck auf dem Sensor.

2.2 Bestimmungsgemafie Verwendung

Die WTM12L ist ein optoelektronischer Reflexions-Lichttaster (im Folgenden Sensor
oder Produkt genannt) und wird zum optischen, berthrungslosen Erfassen von Sachen
eingesetzt. Bei jeder anderen Verwendung und bei Veranderungen am Produkt verfallt
jeglicher Gewahrleistungsanspruch gegenuber der SICK AG.

6 BETRIEBSANLEITUNG | WTM12L MultiMode 8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
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3 Produktbeschreibung

3.1 Bedien- und Anzeigeelemente

WTM12L-xxxxxx20

Driick-Dreh-Element mit Modusanzeige

@
®- @

——

: @

=2

BluePilot blau: Moduswahl

Druck-Dreh-Element: Einstellung von Modus und Empfindlichkeit
Grune LED: Versorgungsspannung aktiv

Gelbe LED: Status Lichtempfang

®OOo

3.2 MultiMode-Funktion

Der Sensor mit MultiMode-Funktion verflugt Gber verschiedene Betriebsarten, die Gber
das Druck-Dreh-Element und IO-Link eingestellt werden kdonnen:

e Hintergrundausblendung

e« Vordergrundausblendung

e Zwei-Punkt-Teach-in

e Zwei unabhangige Schaltpunkte
e Window

o  ApplicationSelect

¢ Manuell / Messung

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK BETRIEBSANLEITUNG | WTM12L MultiMode 7
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Abbildung 2: MultiMode-Funktion

Tabelle 1: MultiMode-Funktion

Zwei unabhéngige

schaltpunkte

MultiMode / Funktionsprinzip | Modus Beschreibung

LED

MultiMode 1 | Hintergrundaus- Der Sensor erkennt zuverlassig Objekte

(LED 1) blendung (BGS) unabhangig davon, ob ein Hintergrund
da ist oder nicht.

MultiMode 2 | Vordergrundsaus- Der Sensor erkennt Objekte vor Hinter-

(LED 2) blendung grund mit geringem Abstand zwischen
Objekt und Hintergrund. Er benétigt
dabei einen stabilen Hintergrund als
Referenz.
Der Sensor wird typischerweise zur
Detektion von flachen Objekten auf For-
derbandern verwendet.

MultiMode 3 | Hintergrundaus- | Zwei-Punkt- Der Schaltabstand wird tUber das Ein-

(LED 3) blendung (BGS) Teach-in (BGS) lernen an zwei Punkten (Objekt Vor-
derkante/Hintergrund) festgelegt. Dabei
wird der Schaltabstand in die Mitte den
beiden Abstande gelegt.

MultiMode 4 | Hintergrundaus- | Zwei unabhan- Der Sensor verfugt Uber zwei unabhan-

(LED 4) blendung (BGS) gige Schalt- gige Schaltpunkte, die separat einge-

punkte (BGS) lernt werden kdnnen.

MultiMode 5 | Hintergrundaus- | Window (BGS) Der Sensor detektiert Objekte, die sich

(LED 5) blendung (BGS) innerhalb eines eingelernten Fensters
befinden.

MultiMode 6 Hintergrundaus- | ApplicationSelect | Schaltabstand erhéht sich und die Emp-

(LED 1+6) blendung (BGS) findlichkeit steigt, so dass auch glanz-
ende, dunkle und unebene Objekte,
auch in Schraglage, sicher erkannt wer-
den.

8 BETRIEBSANLEITUNG | WTM12L MultiMode 8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
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MultiMode / Funktionsprinzip | Modus Beschreibung

LED

MultiMode 7 unabhangig Manuell / Mes- Mit dem "Manuell / Messung"-Modus
(LED 7) sung kann der Abstandswert tGber |0-Link

ausgelesen werden. Dieser Modus ist
nur via 10-Link verfugbar.

Eine Beschreibung der I0-Link-Parame-
ter finden Sie in der 10-Link-Beschrei-
bung:

HINWEIS
Die Betriebsart 6 kann nur in Verbindung mit der Hintergrundausblendung (LED 1)
verwendet werden.

4 Montage

Den Sensor an einen geeigneten Befestigungswinkel montieren (siehe SICK-Zubehor-
Programm).

Maximal zulassiges Anzugsdrehnmoment des Sensors von 1,4 Nm beachten.

Montage mit dem Funktionsprinzip Hintergrundausblendung
MultiMode 1, 3, 4, 5, 6, M:

Bevorzugte Ausrichtung des Sensors relativ zur Bewegungsrichtung des Objekts beach-
ten, siehe Abbildung 3.

Abbildung 3: Ausrichtung des Sensors relativ zur Objektrichtung

Vorzugsrichtung des Objekts zum Sensor beachten, vgl. Abbildung 19.

@ HINWEIS
WTM12L: im Modus M muss keine Vorzugsrichtung beachtet werden.

Montage mit dem Funktionsprinzip Vordergrundausblendung
MultiMode 2:

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK BETRIEBSANLEITUNG | WTM12L MultiMode 9
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Abbildung 4: Ausrichtung des Sensors

Vorzugsrichtung des Objekts zum Sensor beachten, vgl. Abbildung 4.

5 Elektrische Installation
51 Hinweise zur Elektroinstallation
WICHTIG

Gerateschaden durch falsche Versorgungsspannung!

Eine falsche Versorgungsspannung kann zu einem Gerateschaden fuhren.

Gerat nur mit einer sicheren Schutzkleinspannung (SELV/PELV) betreiben.
Der Sensor ist ein Gerat der Schutzklasse 1.

Gerat nur mit LPS (Limited Power Source) gemafd IEC 62368-1 oder NEC Class 2
Netzteil betreiben.

WICHTIG
Gerateschaden oder unvorhergesehener Betrieb durch Arbeiten unter Spannung!

Das Arbeiten unter Spannung kann zu einem unvorhergesehenen Betrieb flhren.

Verdrahtungsarbeiten nur im spannungslosen Zustand durchfuhren.
Elektrische Anschllisse nur im spannungslosen Zustand verbinden und trennen.

Die Elektroinstallation nur durch qualifizierte Elektrofachkraft ausfiihren.

Bei Arbeiten in elektrischen Anlagen die gangigen Sicherheitsvorschriften beach-
ten!

Versorgungsspannung fir das Gerat erst nach Abschluss der Anschlussarbeiten
und sorgfaltiger Prifung der Verdrahtungsarbeiten einschalten.

Bei Verlangerungsleitungen mit offenem Ende darauf achten, dass sich blanke
Aderenden nicht beruhren (Kurzschlussgefahr bei eingeschalteter Versorgungs-
spannung!). Adern entsprechend gegeneinander isolieren.

Aderquerschnitte der anwenderseitig zufiihrenden Versorgungsleitung gemaf guil-
tiger Normen wahlen.

10 BETRIEBSANLEITUNG | WTM12L MultiMode 8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
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HINWEIS
Verlegung von Datenleitungen

= Abgeschirmte Datenleitungen mit paarweise verdrillten Adern (twisted pair) ver-
wenden.

=  Einwandfreies und vollstédndiges Schirmungskonzept ausfuhren.

= Leitungen stets EMV-gerecht verlegen und verdrahten, um Stéreinflisse zu vermei-
den, z. B. von Schaltnetzteilen, Motoren, getakteten Reglern und Schutzen.

= Leitungen nicht Uber eine langere Strecke parallel mit Stromversorgungs- und
Motorleitungen in Kabelkanalen verlegen.

Die IP-Schutzart wird fur das Gerat nur bei folgenden Bedingungen erreicht:
= Die aufgesteckten Leitungen an den Anschlissen sind verschraubt.

Bei Nichteinhaltung ist die IP-Schutzart fur das Gerat nicht gegeben!

5.2 Hinweise zur UL Zulassung

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

5.3 Hinweise zum Anschluss

Betrieb im Standard-I/0-Modus:

-  Steckeranschluss: Pinbelegung
- Leitung: Adernfarbe

Erst nach Anschluss aller elektrischen Verbindungen die Spannungsversorgung anlegen
und einschalten.

Betrieb im 10-Link-Modus: Gerat an geeigneten 10-Link-Master anschlieRen. Per IODD /
Funktionsblock im Master oder in der Steuerung integrieren. Am Sensor blinkt die
grane LED. IODD und Funktionsblock stehen auf unter der Artikelnum-
mer zum Download bereit.

Erlauterung der in den folgenden Tabellen verwendeten Anschlussterminologie:

e BN =braun

¢  WH=weif

. BU = blau

. BK = schwarz

¢ Q= Digitalausgang

e Q. 4/C = Digitalausgang, I0-Link
e L+ =Versorgungsspannung (Ug)
¢« M= Masse

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK BETRIEBSANLEITUNG | WTM12L MultiMode 11
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12

DC: 10 ... 30 VDC, siehe "Technische Daten", Seite 29 :

Tabelle 2: Elektrischer Anschluss

Wxx12L-

x4

xH

1=BN
2=WH
3=BU
4 =BK

0.14 mm?2
AWG26

Tabelle 3: DC

WTM12L-xxXXXxxxA00

Push-pull

161

162

1=BN

+ (L+)

2=WH

MF

3=BU

- (M)

4 =BK

Q/C

De-
fault: MF

MultiMode
1/3/4/5/6:
Q

MultiMode 2:

Q

MultiMode
1/3/4/5/6:
Q

MultiMode 2:
Q

De-
fault: Q 4 (C)

Q

Q

Q

Q

BETRIEBSANLEITUNG | WTM12L MultiMode
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Tabelle 4: Push-pull, PNP, NPN

MultiMode 1/3/5/6

MultiMode 1/3/5/6

MultiMode 2
(@)
TN

——— o — i,

! PNP : | | PNP |

| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA
i NPN | | NPN i |

Lo . o M Lo . o M
e " —— o

! PNP | | PNP ; |

| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q <100 mA
i NPN i | | NPN |

Lo oM Lo oM

BETRIEBSANLEITUNG | WTM12L MultiMode 13
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Tabelle 5: Push-pull, PNP, NPN, WTM12L, Zwei unabhéangige Schaltpunkte

MultiMode 4

T

1 +(L+) +(L+)
I PNP : | | PNP |
| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA
i NPN | | NPN i |
L . _— O™ L. _ . _— a3 ™
3 +(L+) 3 | +(L+)
I PNP | | PNP : |
| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q <100 mA
i NPN i | | NPN |
L  _— O™ L  _— o ™
6 Inbetriebnahme
6.1 Youtube-Videos
Folgende Videos zeigen einzelne Schritte zur Inbetriebnahme :
Tabelle 6: Videolibersicht
Ausrichtung und Einstellung via BluePilot [ [a]
[=]
https://youtu.be/MZBJZr7Aqdo
Alle Einstellmoglichkeiten des MultiMode-Sen- | 1%
sors -._.4.“..
https://youtu.be/u-WTnTDHaTM
Ausgabe des Distanzwerts [=]1 :4i[s]
[=
https://youtu.be/97_hxAholLcE
Details zum ApplicationSelect-Modus O AL}
R
https://youtu.be/nltYicROZ4w
14 BETRIEBSANLEITUNG | WTM12L MultiMode 8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
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6.2 Ausrichtung

Ausrichtung mit Hintergrundausblendung

Sensor auf Objekt ausrichten. Positionierung so wahlen, dass der rote Sendelichtstrahl
in der Mitte des Objekts auftrifft. Es ist darauf zu achten, dass die optische Offnung
(Frontscheibe) des Sensors vollstandig frei ist [siehe Abbildung 5].

Abbildung 5: Ausrichtung auf Objekt

Ausrichtung mit Vordergrundausblendung

Sensor auf Hintergrund ausrichten. Es ist darauf zu achten, dass die optische Offnung
(Frontscheibe) des Sensors vollstandig frei ist [siehe Abbildung 6].

Abbildung 6: Ausrichtung auf Hintergrund

6.3 Einsatzbedingungen priifen

WTM12L sind Reflexions-Lichttaster mit Hintergrund- und Vordergrundausblendung.
Abhangig von der Remissionsgrad des zu detektierenden Objekts und des evtl. sich
dahinter befindlichen Hintergrunds, ist ein Mindestabstand (y) zwischen eingestelltem
Schaltabstand (x) und Hintergrund einzuhalten.

WTML2L-XXXXX8XXXXX:
Die Einsatzbedingungen prifen:

Hintergrundausblendung: MultiMode 1, 3, 4, 5, 6

Schaltabstand und Distanz zum Objekt und Hintergrund sowie Remissionsvermogen
des Objekts mit dem zugehdrigen Diagramm abgleichen (x = Schaltabstand, y =
Mindestabstand zwischen eingestelltem Schaltabstand und Hintergrund (weif3, 90%))

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK BETRIEBSANLEITUNG | WTM12L MultiMode 15
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Remissionsgrad: 6 % = schwarz @, 18 % = grau @, 90 % = weif® @ (bezogen auf
Standardweifd nach DIN 5033). Wir empfehlen, die Einstellung mit einem Objekt von
niedriger Remissionsgrad vorzunehmen.

MultiMode 1/3/4/5:
Mindestabstand in mm (y) zwischen eingestelltem
Schaltabstand und Hintergrund (90 % Remissionsgrad)

y
120

90

60

30

Beispiel:
Sichere Unterdrickung des Hintergrunds
18%/90%/ WeifSer Hintergrund (90 %)
@
90%/90%
3
6%/90%
\ , Schwarzes Objekt (6 % Remissionsgrad)
Eingestellter Schaltabstand x = 250 mm
Benotigter Mindestabstand zu
X weilem Hintergrund y = 6 mm
0 250 500 750 1.000

Abstand in mm

Empfohlener Schaltabstandsbereich fur
beste Performance

Abbildung 7: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

500
Abstand in mm
D i

(@]

=G}
=)
- @

Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir beste Performance

Abbildung 8: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

Mmoo W >

Schaltabstand min. in mm

Schaltabstand max. in mm

Sichtbereich

Einstellbereich Schaltschwelle fur Hintergrundausblendung
Schaltabstandsanzeige

Driick-Dreh-Element

blau Empfohlener Schaltabstandsbereich fur beste Performance

16 BETRIEBSANLEITUNG | WTM12L MultiMode
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Multi- Mindestabstand in mm (y) zwischen eingestelltem
Mode 1+ S(;haltabstand und Hintergrund (90 % Remissionsgrad)
e: 30 / Beispiel:
l Sichere Unterdriickung des Hintergrunds
25 18%/ iO% / WeiRer Hintergrund (90 %)
20 O\[ %90% 7

6%/90%

15 ®7

10 ! :

/I/ Schwarzes Objekt (6 % Remissionsgrad)

5 Eingestellter Schaltabstand x = 200 mm
/ Benétigter Mindestabstand zu

0 X weiRem Hintergrund y = 4 mm

0 200 400 600 800
Abstand in mm

Empfohlener Schaltabstandsbereich flr
beste Performance

Abbildung 9: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

O EE |

@ | BED 600

200 400 600 800
Abstand in mm
D |

=C)
=)

= BluePilot
-
(1N

o

B

> -

Empfohlener Schaltabstandsbereich flr beste Performance

Abbildung 10: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

Schaltabstand min. in mm

Schaltabstand max. in mm

Sichtbereich

Einstellbereich Schaltschwelle fur Hintergrundausblendung
Schaltabstandsanzeige

Driick-Dreh-Element

blau Empfohlener Schaltabstandsbereich fur beste Performance

Mmoo w >

Mithilfe von siehe Tabelle 4, Seite 13 die Funktion Uberprufen. Wenn sich der Digital-
ausgang nicht entsprechend siehe Tabelle 4, Seite 13 verhalt, die Einsatzbedingungen
prufen.

Vordergrundausblendung (VGA): MultiMode 2

Der Lichttaster bendtigt einen Hintergrund als Referenz. Der Hintergrund sollte bzgl.
Remissionsgrad und Lage moglichst gleich bleiben. Der maximale Abstand (x) zwischen
Lichttaster und Hintergrund sowie die minimale Objekthohe (y) sind einzuhalten. In

der Regel wird der Modus VGA zur Detektion von sehr flachen Objekten auf einem
Férderband eingesetzt.

BETRIEBSANLEITUNG | WTM12L MultiMode 17
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Einsatzbedingungen prifen: Distanz zwischen Sensor und Hintergrund, minimale
Objekthohe sowie Remissionsvermdgen von Hintergrund und Objekt mit dem zugehori-
gen Diagramm (siehe Abbildung 11, Seite 18) abgleichen (x = Schaltabstand, y =
minimale Objekth6he. Remissionsgrad: 6% = schwarz 1, 90% = weif’ 2 (bezogen auf
Standardwei3 nach DIN 5033).

Mindestobjekthéhe in mm

y Beispiel:
10 Zuverlassige Detektion des Objektes

8

i p
6

6%/6%
90%/6%
4
6%/90%

90%/90%

2 - S Q)
N —— /
_/ X
0 Hintergrund
0 50 100 150
Abstand in mm
Schwarzer Hintergrund (6 % Remissionsgrad)
Abstand Sensor zu Hintergrund x = 90 mm
Empfohlener Schaltabstandsbereich flr Mindestobjekthéhe y = 2 mm
beste Performance Fir alle Objekte unabhangig ihrer Farbe

Abbildung 11: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2

E(l)_’ai

50 100 150

Abstand in mm

P 1 BluePilot
O

i c 1

A B

Empfohlener Schaltabstandsbereich fir beste Performance

Abbildung 12: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2

A Schaltabstand min. in mm

B Schaltabstand max. in mm

Cc Sichtbereich

D Einstellbereich Schaltschwelle fir Vordergrundausblendung
E Schaltabstandsanzeige

F Druck-Dreh-Element

blau Empfohlener Schaltabstandsbereich flr beste Performance

WTMA2L-xxxXXLXXXXX:
Die Einsatzbedingungen prifen:
Hintergrundausblendung: MultiMode 1, 3, 4, 5, 6

18 BETRIEBSANLEITUNG | WTM12L MultiMode 8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK

Irrtimer und Anderungen vorbehalten



BETRIEBSANLEITUNG

Schaltabstand und Distanz zum Objekt und Hintergrund sowie Remissionsvermoégen
des Objekts mit dem zugehdrigen Diagramm abgleichen (x = Schaltabstand, y =
Mindestabstand zwischen eingestelltem Schaltabstand und Hintergrund (weif3, 90%))
Remissionsgrad: 6 % = schwarz @, 18 % = grau @, 90 % = weif® @ (bezogen auf
Standardweifd nach DIN 5033). Wir empfehlen, die Einstellung mit einem Objekt von
niedriger Remissionsgrad vorzunehmen.

MultiMode 1/3/4/5:
Mindestabstand in mm (y) zwischen eingestelltem
Schaltabstand und Hintergrund (90 % Remissionsgrad)
y

120 Beispiel:
Sichere Unterdrickung des Hintergrunds
18%/90%/ WeifSer Hintergrund (90 %)
90 @
60
90%/90%
3
30 6%/90%
y , Schwarzes Objekt (6 % Remissionsgrad)
Eingestellter Schaltabstand x = 250 mm
Bendtigter Mindestabstand zu
o X weilem Hintergrund y = 6 mm
0 250 500 750 1.000

Abstand in mm

Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir
beste Performance

Abbildung 13: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1/3/4/5

@ |
@)l 80/90 700
©Jl 80/90 850
0 250 500 750 1.000
i i Abstand in mm
i D 3
r= BluePilot
g @ @

(@]

D 7

B
Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir beste Performance

Abbildung 14: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1/3/4/5

Schaltabstand min. in mm

Schaltabstand max. in mm

Sichtbereich

Einstellbereich Schaltschwelle fur Hintergrundausblendung
Schaltabstandsanzeige

Driick-Dreh-Element

blau Empfohlener Schaltabstandsbereich fur beste Performance

Mmoo W >
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20

Multi- Mindestabstand in mm (y) zwischen eingestelltem
Schaltabstand und Hintergrund (90 % Remissionsgrad)
Model+ grund (90% ¢
e: 40 Beispiel:
Sichere Unterdriickung des Hintergrunds
6%/90% I WeiBer Hintergrund (90 %)
30 d}\/
20 / /(g/o/go%
10 /90%/90% : issi
/ Schwarzes Objekt (6 % Remissionsgrad)
Eingestellter Schaltabstand x = 650 mm
Bendtigter Mindestabstand zu
0 X weiRem Hintergrund y = 6 mm
0 300 600 900 1.200 1.500

Abstand in mm

Empfohlener Schaltabstandsbereich flr
beste Performance

Abbildung 15: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1+6

0% 100
Q| IEC I
Ol oo

90
0 300 600 900 1.200 1.500
Abstand in mm
D i
' BluePilot

S
Bt

B
Empfohlener Schaltabstandsbereich flr beste Performance

Abbildung 16: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1+6

A Schaltabstand min. in mm

B Schaltabstand max. in mm

Cc Sichtbereich

D Einstellbereich Schaltschwelle fur Hintergrundausblendung
E Schaltabstandsanzeige

F Driick-Dreh-Element

blau Empfohlener Schaltabstandsbereich fur beste Performance

Mithilfe von siehe Tabelle 4, Seite 13 die Funktion Uberprufen. Wenn sich der Digital-
ausgang nicht entsprechend siehe Tabelle 4, Seite 13 verhalt, die Einsatzbedingungen
prufen.

Vordergrundausblendung (VGA): MultiMode 2

Der Lichttaster bendtigt einen Hintergrund als Referenz. Der Hintergrund sollte bzgl.
Remissionsgrad und Lage moglichst gleich bleiben. Der maximale Abstand (x) zwischen
Lichttaster und Hintergrund sowie die minimale Objekthohe (y) sind einzuhalten. In

der Regel wird der Modus VGA zur Detektion von sehr flachen Objekten auf einem
Férderband eingesetzt.
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Einsatzbedingungen prifen: Distanz zwischen Sensor und Hintergrund, minimale
Objekthohe sowie Remissionsvermdgen von Hintergrund und Objekt mit dem zugehori-
gen Diagramm (siehe Abbildung 17, Seite 21) abgleichen (x = Schaltabstand, y =
minimale Objekth6he. Remissionsgrad: 6% = schwarz 1, 90% = weif’ 2 (bezogen auf
Standardwei3 nach DIN 5033).

Mindestobjekthéhe in mm
y Beispiel:
Zuverlassige Detektion des Objektes

12

10
6%/6% y

8

90%/6% /

: /

4 //6%/90%

/ 90%/90%
2 |~
X .
0 Hintergrund
0 100 200 300 400
Abstand in mm
Schwarzer Hintergrund (6 % Remissionsgrad)
Abstand Sensor zu Hintergrund x = 150 mm
Empfohlener Schaltabstandsbereich fir Mindestobjekthéhe y = 2,2 mm
beste Performance Fir alle Objekte unabhangig ihrer Farbe

Abbildung 17: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 2

L | s |
0 100 200 300 400
i Abstand in mm

D !
‘ 1 BluePilot
o
C |

A B

Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir beste Performance

Abbildung 18: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2

Schaltabstand min. in mm

Schaltabstand max. in mm

Sichtbereich

Einstellbereich Schaltschwelle fir Vordergrundausblendung
Schaltabstandsanzeige

Druck-Dreh-Element

blau Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir beste Performance

Mmoo W >
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6.4 Einstellung

MultiMode
Die Einstellung des Sensors WTM12L erfolgt in 3 Schritten:

1. Den Basismodus wahlen: Betriebsart, in der der Sensor betrieben werden soll.

2. Den ApplicationSelect-Modus zuschalten, wenn gewlnscht (nur in Kombination mit
der Hintergrundausblendung (LED 1) moglich).

3. Einlernen des Sensors.

HINWEIS
Alle Einstellméglichkeiten des MultiMode-Sensors werden auch in einem Video gezeigt:

OE-A0]
ErEh

6.4.1 Einstellung Basismodus

Durch Drehen des Potentiometers den gewlnschten Basismodus (1-5) wahlen.

3. Den gewlnschten Basismodus durch Dricken fur 1-3 Sekunden des Bedienele-
ments bestatigen. Damit aktivieren. Blaue LED leuchtet danach beim gewahlten
Modus.

B4

v Der Basismodus ist ausgewahlt.

6.4.2 Optional: Zuschalten des ApplicationSelect -Modus zu MultiMode 1 Hintergrundausblendung

Mit dem Zuschalten des ApplicationSelect-Modus wird der Schaltabstand des Sensors
erh6ht und die Empfindlichkeit steigt, so dass auch glanzende, dunkle und unebene
Objekte, auch in Schraglage, sicher erkannt werden.
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1. Nach dem Einstellen des Basismodus MultiMode 1 kann zusatzlich der Modus
ApplicationSelect zugeschaltet werden. Hierzu durch Drehen des Potentiometers auf
die LED 6 ApplicationSelect aufwahlen

3. Den gewunschten ApplicationSelect-Modus durch Driicken des Bedienelements
bestatigen. Damit aktivieren.

v Der ApplicationSelect-Modus ist aktiv.

HINWEIS
Details zum ApplicationSelect sind auch in einem Video zu finden:
DD
e
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6.4.3 Einlernen des Sensors im MultiMode 1 und 1+6:
Einlernen des Sensors mit Hintergrundausblendung

1. Objekt in der gewuinschten Position positionieren und das Bedienelement
1-3 Sekunden drlcken, bis die gelbe LED blinkt.

+ g

THHHHT

THHHHT

v Sensor ist eingestellt und betriebsbereit.

Tabelle 7: Teach-Ergebnis mit Objekt

@ Objekt da

Einstellung des Schaltabstands tber 10-Link bitte der beiliegenden Betriebsanleitung
"lO-Link Photoelectric sensors" entnehmen.

6.4.4 Einstellung im MultiMode 3-5:

Einlernen des Sensors mit Hintergrundausblendung und 2 Schaltpunkten

HINWEIS

In MultiMode 4: zuerst geteachter Schaltabstand ist immer Q1 und wird durch LED
3 symbolisiert. Zweiter geteachter Schaltabstand ist immer Q2 und wird durch LED
5 symbolisiert.

1. Objekt in der gewtinschten Position 1 positionieren und das Bedienelement
1-3 Sekunden dricken, bis die gelbe LED blinkt.

24 BETRIEBSANLEITUNG | WTM12L MultiMode 8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
Irrtimer und Anderungen vorbehalten



BETRIEBSANLEITUNG

THHHHT

THHHHT

Schaltabstand Q1 ist eingestellt.

Nach kurzer Pause blinkt die gelbe LED erneut, jetzt kann der 2. Schaltabstand
eingelernt werden.

3. Objekt in der gewlinschten Position 2 positionieren und das Bedienelement
1-3 Sekunden drlcken, bis die gelbe LED blinkt.

e,

Iy

@ HINWEIS
Zusatz fur Modus 3: Gesetzter Schaltabstand befindet sich nun genau zwischen
den 2 eingelernten Punkten

Zusatz fur Modus 5: QL (Fenstersignal, abgeleitet von Qint.1 und Qint.2)

NS

ititilititi

ifitilitili

LED-Anzeige bei MultiMode 4 (2 unabhangige Schaltpunkte):
Falll:

Q1 = naher Schaltpunkt (zuerst eingelernt) - LED 3

Q2 = ferner Schaltpunkt (zuletzt eingelernt) - LED 5
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Tabelle 8: Anzeigeverhalten, Fall 1

erkannt

Objekt im nahen Schaltpunkt Q1

Digitalausgang 1 wird mit der
gelben LED und zusatzlich mit
der blauen LED 3 angezeigt.

erkannt

Objekt im fernen Schaltpunkt Q2

Digjtalausgang 2 wird mit der
gelben LED und zusatzlich mit
den blauen LED 3 + 5 ange-
zeigt.

Fall 2:

Q1 = ferner Schaltpunkt (zuerst eingelernt) - LED 3
Q2 = naher Schaltpunkt (zuletzt eingelernt) - LED 5
Tabelle 9: Anzeigeverhalten, Fall 2

erkannt

Objekt im fernen Schaltpunkt Q1

Digitalausgang 1 wird mit der
gelben LED und zuséatzlich mit
den blauen LED 3 + 5 ange-
zeigt.

erkannt

Objekt im nahen Schaltpunkt Q2

Digitalausgang 2 wird mit der
gelben LED und zusatzlich mit
der blauen LED 5 angezeigt.

Einstellung des Schaltabstands Uber 10-Link bitte der beiliegenden Betriebsanleitung

"l0-Link Photoelectric sensors" entnehmen.

BETRIEBSANLEITUNG | WTM12L MultiMode
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6.4.5 Einstellung im MultiMode 2:
Einlernen des Sensors mit Vordergrundausblendung

1. Objekt in der gewuinschten Position positionieren und das Bedienelement
1-3 Sekunden drlcken, bis die gelbe LED blinkt.

Background

v Sensor ist eingestellt und betriebsbereit.

Tabelle 10: Teach-Ergebnis ohne Objekt

@ Objekt da

Einstellung des Schaltabstands Uber 10-Link bitte der beiliegenden Betriebsanleitung
"lO-Link Photoelectric sensors" entnehmen.

6.4.6 Einstellung im MultiMode M:
Der Modus M (Manuell/Messung) ist nur Uber 10-Link auswahlbar und einstellbar.

Die blaue LED fiir Modus M leuchtet, wenn das Gerat im messenden Modus verwendet
wird oder wenn weitere Einstellungen, die von den Standardmodi 1-6 abweichen, vorge-
nommen werden.

Der Sensor sollte entsprechend dem jeweiligen Basismodus ausgerichtet werden. Im
Fall des messenden Modus wird der Sensor auf das zu messende Objekt ausgerichtet,
ohne dass weitere Randbedingungen wie eine Vorzugsrichtung beachtet werden mus-
sen.

@ HINWEIS
Die Ausgabe eines Distanzwerts wird auch in einem Video gezeigt:
I_EI%EI
=]
Einstellung des Schaltabstands tber 10-Link bitte der beiliegenden Betriebsanleitung
"lO-Link Photoelectric sensors" enthnehmen.
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6.5 Zusatzfunktionen
10-Link
Der Sensor kann im Standard |/0-Modus (SI10) oder im I0-Link-Modus (IOL) verwendet
werden. Alle Automatisierungsfunktionen und sonstigen Parametereinstellungen sind
im 10-Link-Betrieb und im Standard |/0-Betrieb wirksam. Im Standard |/0O-Betrieb Aus-
gabe der binaren Schaltsignale Uber Pin 4 / schwarze Ader und Uber Pin 2 / weifRe
Ader.
Die 10-Link Funktionalitaten (IODD) der beiliegenden Betriebsanleitung "lO-Link Photo-
electric Sensors" entnehmen oder Uber unter der Geratebestellnummer
downloaden.

7 Storungsbehebung
Tabelle Stérungsbehebung zeigt, welche Manahmen durchzufihren sind, wenn die
Funktion des Sensors nicht mehr gegeben ist.
Tabelle 11: Stérungsbehebung

LED / Fehlerbild Ursache Maf3nahme

Gelbe LED leuchtet nicht, Keine Spannung oder Span- | Spannungsversorgung prufen,

obwohl der Lichtstrahl auf das | nung unterhalb der Grenz- den gesamten elektrischen

Objekt ausgerichtet ist und werte Anschluss prufen (Leitungen

das Objekt innerhalb des ein- und Steckerverbindungen)

gesteliten Schaltabstands ist. Spannungsunterbrechungen | Sicherstellen einer stabilen
Spannungsversorgung ohne
Unterbrechungen
Sensor ist defekt Wenn Spannungsversorgung
in Ordnung ist, dann Sensor
austauschen

Grune LED blinkt. 10-Link Kommunikation -

Digitalausgange nicht nach 10-Link Kommunikation -

Grafik

Digitalausgange nicht nach Manuell vorgenommene, vom | Factory reset auslésen. Die

Grafik Standard abweichende, Para- | Digitalausgange werden wie-
metereinstellungen der auf Werkseinstellung

zurlckgesetzt.

Gelbe LED blinkt Sensor ist noch betriebsbe- Betriebsbedingungen prifen:
reit, aber die Betriebsbedin- Lichtstrahl (Lichtfleck) voll-
gungen sind nicht optimal standig auf das Objekt aus-

richten.Lichtstrahl (Lichtfleck)
vollstandig auf den Hinter-
grund ausrichten. / Reini-
gung der optischen Flachen /
Schaltabstand Uberprifen
und ggf. anpassen.

Gelbe LED leuchtet, kein Schaltabstand ist auf zu gro- | Schaltabstand verringern

Objekt im Strahlengang. en Abstand eingestellt

Objekt ist im Strahlengang. Abstand zwischen Sensor und | Schaltabstand vergréfern

Gelbe LED leuchtet nicht. Objekt ist zu groR oder Schalt-
abstand ist zu gering einge-
stellt
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8 Demontage und Entsorgung

Der Sensor muss entsprechend den geltenden landerspezifischen Vorschriften entsorgt
werden. Bei der Entsorgung sollte eine werkstoffliche Verwertung (insbesondere der
Edelmetalle) angestrebt werden.

@ HINWEIS
Entsorgung von Batterien, Elektro- und Elektronikgeraten
¢ Gemaf den internationalen Vorschriften diirfen Batterien, Akkus sowie Elektro-
und Elektronikgerate nicht mit dem Hausm{ll entsorgt werden.
o Der Besitzer ist gesetzlich verpflichtet, diese Gerate am Ende ihrer Lebensdauer
bei den entsprechenden 6ffentlichen Sammelstellen abzugeben.
WEEE: W niogeg Symbol auf dem Produkt, dessen Verpackung oder im

vorliegenden Dokument gibt an, dass ein Produkt den genannten Vorschriften
unterliegt.

9 Wartung

Dieser SICK-Sensor ist wartungsfrei.

Wir empfehlen, in regelmaRigen Abstanden

e Reinigen der optischen Oberflachen und des Gehauses
e Verschraubungen und Steckverbindungen zu Uberprifen

Reinigung

WICHTIG
Gerateschaden durch unsachgemafie Reinigung!

Eine unsachgemafie Reinigung kann zu einem Gerateschaden fuhren.

= Nur empfohlene Reinigungsutensilien und Reinigungsmittel verwenden.
= Keine spitzen Gegenstande zum Reinigen verwenden.

» Reinigen Sie die optischen Flachen in regelmafiigen Abstéanden und bei Ver-
schmutzung mit einem fusselfreien Optiktuch (Artikelnummer 4003353) und
Kunststoffreiniger (Artikelnummer 5600006). Das Reinigungsintervall hdngt im
Wesentlichen von den Umgebungsbedingungen ab.

Es durfen keine Veranderungen an Geraten vorgenommen werden.

Irrtimer und Anderungen vorbehalten. Die spezifizierten Produktmerkmale und techni-
schen Daten stellen keine schriftliche Garantie dar.

10 Technische Daten

10.1 Technische Daten

Das Abschnitt "Technische Daten" enthalt lediglich einen Auszug der technischen Daten flr den Sensor.

Die vollstandigen technischen Daten finden Sie auf der Homepage unter der Artikelnummer des
Sensors.
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Merkmale

Schaltabstand

WTM L 2L-XXXXXEXXXXX

WTML2L-XXXXX LXXXXX

Schaltabstand min.

MultiMode 1/3/4/5/6: 15 mm
MultiMode 2: 20 mm

MultiMode 1/3/4/5/6: 50 mm
MultiMode 2: 80 mm

Schaltabstand max.

MultiMode 1/3/4/5: 420 mm?
MultiMode 2: 150 mm?Y
MultiMode 6: 650 mm?Y

MultiMode 1/3/4/5: 850 mm
MultiMode 2: 350 mm
MultiMode 6: 1.200 mm

Empfohlener Schaltabstand fur beste Per-
formance

MultiMode 1/3/4/5: 40 ...
160 mm?
MultiMode 2: 40 ... 120 mm?
MultiMode 6: 40 ... 400 mm?

MultiMode 1/3/4/5: 100 ...
300 mm
MultiMode 2: 100 ... 200 mm
MultiMode 6: 100 ... 700 mm

2)  Abhangig vom gewahlten MultiMode-Modus

1) Objekt mit 90 % Remissionsgrad (entspricht Standardweif3 nach DIN 5033)

Sendestrahl
WTM12L
Lichtsender Laser
Lichtart Sichtbares Rotlicht

Lichtfleckgrole / Abstand

2,4 x 1 mm@2160 mm (XXXX8XXXX)
2,2 x 1,2 mm @300 mm (XXXX1XXXX)

1) Flr einen zuverlassigen Betrieb wird die Verwendung von Feintripelreflektoren oder Reflexionsfolie empfohlen. Geeignete
Reflektoren und Folien finden Sie im Zubehdrprogramm von SICK. Die Verwendung von Reflektoren mit grofSer Tripelstruk-
tur kann die Funktionsfahigkeit beeintrachtigen.

Laserkenndaten
WTM12L
Laserklasse 1Y
Maximale Pulsleistung WTML2Lxxxxx8xxxxx: 4,03 mW, 2,5 kHz
WTM12Lxxxxx Ixxxxx: 6,74 mW, 1,0 kHz
4x1us
655 nm

Impulsdauer
Wellenlange

1) Flr einen zuverlassigen Betrieb wird die Verwendung von Feintripelreflektoren oder Reflexionsfolie empfohlen. Geeignete
Reflektoren und Folien finden Sie im Zubehérprogramm von SICK. Die Verwendung von Reflektoren mit grofSer Tripelstruk-
tur kann die Funktionsfahigkeit beeintrachtigen.

Kommunikationsschnittstelle

Tabelle 12: Kommunikationsschnittstelle

10-Link
WTM12L
10-Link 1.1
Datenubertragungsrate COM2
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Elektrische Daten

WTM12L
Versorgungsspannung Ug DC 10..30VY
Restwelligkeit <V
Stromaufnahme < 14 mA?
Schutzklasse 11
1) Grenzwerte
Ug-Anschliisse verpolsicher
Restwelligkeit max. 5 Vgg
2)  Ohne Last. Fir Ug =24 V.
3) A= Ug-Anschllisse verpolsicher
B = Ein- und Ausgange verpolsicher
C = Stérimpulsunterdrickung
4)  Signallaufzeit bei onmscher Last
) Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1
6))  Im HighSensitivity-Modus: 30 Hz
Digitalausgang
WTMA2L-XXXXX8XXXXX WTMA2L-XXXXXLXXXXX
Ausgangsstrom |,y <100 mA
Schutzschaltungen A B,C

Ansprechzeit

MultiMode 1/3/4/5: 200 s
MultiMode 2: 500 us
MultiMode 6: 15 ms

MultiMode 1/3/4/5: 500 us
MultiMode 2: 1.000 us
MultiMode 6: 15 ms

Schaltfrequenz

MultiMode 1/3/4/5: 2.500 Hz
MultiMode 2: 1.000 Hz
MultiMode 6: 30 Hz

MultiMode 1/3/4/5: 1.000 Hz
MultiMode 2: 500 Hz
MultiMode 6: 30 Hz

Mechanische Daten

Schutzart
Umgebungstemperatur Betrieb
Aufwarmzeit

1) Unter Ty=-10 °C ist eine Aufwarmzeit notwendig.

WTM12L
1]
-20°C ... +55 °C
<15 min?
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10.2 Mafdzeichnungen

WTM12L-xxxxx8: ‘ 43,1

15,6

39,9
49,5

31,3

16,2

89,

Abbildung 19: Sensor mit Leitung, kleiner Schaltabstand

Vorzugsrichtung des Tastguts

Mitte Optikachse, Empfanger im Nahbereich
Mitte Optikachse, Sender

Anschluss

Befestigungsbohrung @ 4,1 mm

ONCNONONONC)

Bedien- und Anzeigeelemente
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WTML2L-xxxxx8: 431

Abbildung 20: Sensor mit Stecker M12, kleiner Schaltabstand

Vorzugsrichtung des Tastguts

Mitte Optikachse, Empfanger im Nahbereich
Mitte Optikachse, Sender

Anschluss

Befestigungsbohrung @ 4,1 mm

Bedien- und Anzeigeelemente
WTM212L-xxxxx1.: 43.1
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Abbildung 21: Sensor mit Leitung, groer Schaltabstand

Vorzugsrichtung des Tastguts

Mitte Optikachse, Empfanger im Fernbereich
Mitte Optikachse, Sender

Anschluss

Befestigungsbohrung @ 4,1 mm

Bedien- und Anzeigeelemente

GNCNONONONC)
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WTMZL2L-xxxxx1: 431
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Abbildung 22: Sensor mit Stecker M12, groer Schaltabstand
Vorzugsrichtung des Tastguts

Mitte Optikachse, Empfanger im Fernbereich

Mitte Optikachse, Sender

Anschluss

Befestigungsbohrung @ 4,1 mm

Bedien- und Anzeigeelemente

26,2

©@O0®eeoe
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Abbildung 23: Bedien- und Anzeigeelemente
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10.3 Lichtfleckdiagramme
WTMA2L-xxxxx8xx
MultiMode Abmessungen in mm
1/3/4/5: 2
. )
1 @
2
° )
-1
= ©)
-2
0 100 200 300 400 500
Abstand in mm
Empfohlener Schaltabstandsbereich fur
beste Performance
Abbildung 24: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5
@ Lichtfleck horizontal
@ Lichtfleck vertikal
MultiMode 2: Abmessungen in mm i i
5 i i
D .
: L
. @ .
@ .
4 u
> ® o
0 50 100 150 P
Abstand in mm 1 1
Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir : :
beste Performance 120 150
Abbildung 25: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2
@ Lichtfleck horizontal
@ Lichtfleck vertikal
Mu|tiM0de 6 und Abmessungen in mm
M: :
. — 0]
—
o @
—Eiﬁj
-1 — a
-2
0 200 400 600 800
Abstand in mm
Empfohlener Schaltabstandsbereich fir
beste Performance
Abbildung 26: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 6 und M
@ Lichtfleck horizontal
@ Lichtfleck vertikal
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WTM1L2L-xxxxx1xx

MultiMode
1/3/4/5:

MultiMode 2:

MultiMode 6 und

M:
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Abmessungen in mm
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Abbildung 27: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1/3/4/5

@ Lichtfleck horizontal
@ Lichtfleck vertikal

Abmessungen in mm
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beste Performance 80 150 350

Abbildung 28: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 2

@ Lichtfleck horizontal
@ Lichtfleck horizontal

Abmessungen in mm

2
1 ~ . @ :
@
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|| @
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-1 > C\
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0 300 600 900 1.200 1.500
Abstand in mm

Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir
beste Performance

Abbildung 29: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 6 und M

@ Lichtfleck horizontal
@ Lichtfleck vertikal
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10.4 Prozessdatenstruktur
WTM12L AO0O
10-Link a1
Prozessdaten 2 Byte
Byte O: Bits 15... 8
Byte 1: Bits 7... 0
Bit O / Datentyp Q.1 / Boolean
Bit 1 / Datentyp Q.o / Boolean
Bit 2 ... 15 / Beschreibung / Datentyp [empty]
11 Anhang
11.1 Konformitaten und Zertifikate
Auf finden Sie Konformitatserklarungen, Zertifikate und die aktuelle

Betriebsanleitung des Produkts. Dazu im Suchfeld die Artikelnummer des Produkts
eingeben (Artikelnummer: siehe Typenschildeintrag im Feld ,P/N“ oder ,Ident. no.”).
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Described product
w12
WTM12L MultiMode

Manufacturer

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Germany

Legal information

This work is protected by copyright. Any rights derived from the copyright shall be
reserved for SICK AG. Reproduction of this document or parts of this document is

only permissible within the limits of the legal determination of Copyright Law. Any modi-
fication, abridgment or translation of this document is prohibited without the express
written permission of SICK AG.

The trademarks stated in this document are the property of their respective owner.
© SICK AG. All rights reserved.

Original document

This document is an original document of SICK AG.
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1 About this document

1.1 Further information

You can find the product page with further information under the

{P/N}/{S/N}.
{P/N} corresponds to the part number of the product, see type label or packaging.

{S/N} corresponds to the serial number of the product, see type label or packaging
(optional, if specified).

The following information is available depending on the product:
e Data sheets

e« These publication in all available languages

e CAD files and dimensional drawings

e  Certificates (e.g., declaration of conformity)

e  Other publications

e  Software

e Accessories

1.2 Symbols and document conventions

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
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Warnings and other notes

DANGER
Indicates a situation presenting imminent danger, which will lead to death or serious
injuries if not prevented.

WARNING
Indicates a situation presenting possible danger, which may lead to death or serious
injuries if not prevented.

CAUTION
Indicates a situation presenting possible danger, which may lead to moderate or minor
injuries if not prevented.

NOTICE
Indicates a situation presenting possible danger, which may lead to property damage if
not prevented.

NOTE
Highlights useful tips and recommendations as well as information for efficient and
trouble-free operation.

Instructions to action
» The arrow denotes instructions to action.

1. The sequence of instructions is numbered.
2. Follow the order in which the numbered instructions are given.
v The tick denotes the results of an action.
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2 Safety information

2.1 General safety notes

Connection, mounting and configuration of the product must only be car-
@ ried out by qualified personnel.

o This product does not constitute a safety component as defined in the
Machinery Directive.

Do not install the product in places exposed to direct UV radiation (sun-
% light) or other weather conditions.

The product must be adequately protected against moisture and contami-

nation.

Laser notes

CAUTION
Interference, manipulation or incorrect use can lead to hazardous exposure due to laser
radiation.

The emitted light beam must not be focused by means of additional optical devices.

* LASER
1

Figure 1: Laser class 1

This device complies with the following standards:

o EN/IEC 60825-1:2014

e 21 CFR 1040.10 and 1040.11 except for tolerances according to Laser Notice No.
56 dated May 8, 2019.

This laser product corresponds to laser class 1 after having been assessed on the
basis of the Low Voltage Directive 2014/35/EU, which applies to all manufacturers
placing products on the market, in conjunction with EN/IEC 60825-1:2014 in the
currently applicable version. Due to the differing statutory requirements on occupa-
tional safety according to guideline 2006/25 / EC, this product has to be assessed
based on the older standard EN 60825-1:2007. According to the older standard

EN 60825-1:2007, this product is partially classified in laser class 2 and is considered
safe when used as intended.

The laser is eye-safe.

The laser marking is located on the housing imprint on the sensor.

2.2 Intended use

The WTM12L is an opto-electronic photoelectric proximity sensor (referred to as “sen-
sor” or “product” in the following) for the optical, non-contact detection of objects. If
the product is used for any other purpose or modified in any way, any warranty claim
against SICK AG shall become void.
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3 Product description

31 Operating elements and status indicators

WTM12L-xxxxxx20

Press-turn element with mode display

@

®- @

——

=2

BluePilot blue: mode selection

Press-turn element: adjustment of mode and sensitivity
Green LED: supply voltage active

Yellow LED: status of received light beam

®OOo

3.2 MultiMode function

The sensor with MultiMode function has various operating modes that can be set via
the Teach-Turn adjustment and 10-Link:

e Background suppression

e  Foreground suppression

e  Two-point teach-in

¢ Two independent switching points
e  Window

e  ApplicationSelect

¢ Manual / Measurement
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Figure 2: MultiMode function

Table 1: MultiMode function

Two independent
switching points

W
N,
do‘v

MultiMode/LE | Principle of oper- | Mode Description

D ation

MultiMode 1 | Background sup- The sensor reliably detects objects no

(LED 1) pression (BGS) matter whether there is a background
or not.

MultiMode 2 Foreground sup- The sensor detects objects in front

(LED 2) pression of the background with a small dis-
tance between object and background.
It requires a stable background as a ref-
erence.
The sensor is typically used to detect
flat objects on conveyor belts.

MultiMode 3 | Background sup- | Two-point teach- | The sensing range is defined by teach-

(LED 3) pression (BGS) in (BGS) ing in at two points (object leading
edge/rear edge). The sensing range is
placed in the center of the two distan-
ces.

MultiMode 4 Background sup- | Two independent | The sensor has two independent switch-

(LED 4) pression (BGS) switching points | ing points that can be taught in sepa-

(BGS) rately.

MultiMode 5 Background sup- | Window (BGS) The sensor detects objects located

(LED 5) pression (BGS) within a taught-in window.

MultiMode 6 Background sup- | ApplicationSelect Sensing range increases and sensitiv-

(LED 1+6) pression (BGS) ity rises so that even shiny, dark and
uneven objects, even in an inclined
position, are reliably detected.

MultiMode 7 Independent Manual / Meas- | With “Manual/Measurement” mode, the

(LED 7) urement distance value can be read out via 10-
Link. This mode is only available via 10-
Link.
A description of the I0-Link parameters
can be found in the 10-Link description:
www.sick.com/8022709.
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NOTE
Operating mode 6 can only be used together with background suppression (LED 1).

4 Mounting

Mount the sensor using a suitable mounting bracket (see the SICK range of accesso-
ries).

Note the maximum permissible tightening torque for the sensor of 1.4 Nm.

Mounting with the background suppression principle of operation
MultiMode 1, 3, 4, 5, 6, M:

Note the preferred alighment of the sensor relative to the movement direction of the
object, see figure 3.

Figure 3: Alignment of the sensor relative to the object direction

Note the preferred direction of the object relative to the sensor, cf. figure 19.

NOTE
@ WTM12L: No preferred direction must be observed in mode M.

Mounting with the foreground suppression principle of operation
MultiMode 2:

Figure 4: Alignment of the sensor

Note the preferred direction of the object relative to the sensor, cf. figure 4.
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Electrical installation

Notes on electrical installation

NOTICE
Equipment damage due to incorrect supply voltage!

An incorrect supply voltage may result in damage to the equipment.

= Only operate the device with safety/protective extra-low voltage (SELV/PELV).

= The sensor is a device of protection class lIl.

= Only operate the device with an LPS (limited power source) in accordance with
IEC 62368-1 or an NEC Class 2 power supply unit.

NOTICE
Equipment damage or unpredictable operation due to working with live parts!

Working with live parts may result in unpredictable operation.

= Only carry out wiring work when the power is off.
= Only connect and disconnect electrical connections when the power is off.

= The electrical installation must only be performed by electrically qualified person-
nel.

= Standard safety requirements must be observed when working on electrical
systems!

= Only switch on the supply voltage for the device when the connection tasks have
been completed and the wiring has been thoroughly checked.

" When using extension cables with open ends, ensure that bare wire ends do not
come into contact with each other (risk of short-circuit when supply voltage is
switched on!). Wires must be properly insulated from each other.

= Wire cross-sections in the supply cable from the user’s power system must be
selected in accordance with the applicable standards.

NOTE
Layout of data cables

= Use shielded data cables with twisted-pair wires.

= Implement proper and complete shielding concept.

= To avoid interference, e.g., from switching power supplies, motors, clocked regula-
tors and contactors, always use cables and layouts that are suitable for EMC.

= Do not lay cables over long distances in parallel with voltage supply cables and
motor cables in cable ducts.

The IP enclosure rating for the device is only achieved under the following conditions:
= The cables plugged into the connections are screwed tight.

If these instructions are not complied with, the IP enclosure rating for the device is not
guaranteed!

Notes on UL approval

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).
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Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

5.3 Connection notes

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
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Operation in standard 1/0 mode:

- Male connector connection: Pin assignment
- Cable: Wire color

Only apply voltage and switch on the voltage supply once all electrical connections have
been established.

Operation in 10-Link mode: Connect the device to a suitable 10-Link Master. Integrate
into the master or into the controller using I0ODD/function block. The green LED flashes
on the sensor. I0DD and function block are available to download from

under the part number.

Explanation of the connection terminology used in the following tables:

. BN = brown

. WH = white
. BU = blue
. BK = black

¢ Q=digital output

¢ Q. 4/C =digital output, 10-Link
. L+ = supply voltage (Ug)

e M=ground

DC: 10 ... 30 V DC, see "Technical data", page 64 :

Table 2: Electrical connection

Wxx12L- x4 xH
1=BN 2 1
2 =WH
3=BU
4=BK 3 4 0.14 mm?
AWG26
Table 3: DC
WTM12L-xxXXXxxxA00
Push-pull 161 162
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Qu/C
De- MultiMode MultiMode 2: MultiMode MultiMode 2:
fault: MF 1/3/4/5/6: Q 1/3/4/5/6: Q
Q Q
De- Q Q Q Q
fault: Q4 (C)
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Table 4: Push-pull, PNP, NPN

MultiMode 1/3/5/6

MultiMode 1/3/5/6

MultiMode 2

5 1w 5 1w
| | | |
) PNP . ! PNP
| Push-pull Q < 100 mA | Push-pull Q<100 mA
i NPN | | NPN i |
L _ 1™ L _  _— 1™
-r 1 + (L+) r 1 + (L+)
| | | |
1 PNP k PNP |
| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA
i NPN i | | NPN |
R L _ 3™
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Table 5: Push-pull, PNP, NPN, WTM12L, two independent switching points
MultiMode 4

T 0

- (L) - ()

I PNP : l | PNP l

| Push-pull {C Q<100 mA | Push-pull Q< 100 mA
| NPN | | NPN i |

: — — (M) - — - (M)

6 Commissioning

6.1 YouTube videos

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
Subject to change without notice

The following videos show the individual steps for commissioning:

Table 6: Video overview

Alignment and configuration via BluePilot [=]i=

All configuration options for MultiMode sensors

https://youtu.be/u-WTnTDHaTM

Output of the distance value [=] F4[w

[=
https://youtu.be/97_hxAholLcE

Details on the ApplicationSelect mode [=1:& =

https://youtu.be/nltYicROZ4w
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6.2

6.3

50

Alignment

Alignment with background suppression

Align the sensor with the object. Select the position so that the red emitted light beam
hits the center of the object. You must ensure that the optical opening (front screen) of
the sensor is completely clear [see figure 5].

Figure 5: Sensor on object

Alignment with foreground suppression

Align the sensor with the background. You must ensure that the optical opening (front
screen) of the sensor is completely clear [see figure 6].

Figure 6: Alignment on background

Check the application conditions

WTM12L are photoelectric proximity sensors with background and foreground suppres-
sion. Depending on the remission factor of the object to be detected, and perhaps the
background behind it, a minimum distance (y) between the set sensing range (x) and
the background is to be maintained.

WTML2L-XXXXX8XXXXX:
Check the application conditions:

Background suppression: MultiMode 1, 3, 4, 5, 6

Adjust the sensing range and distance to the object and background as well as the
remission capability of the object according to the corresponding diagram (x = sensing
range, y = minimum distance between set sensing range and background (white, 90%))
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Remission factor: 6% = black @, 18% = gray @, 90% = white 3 (relative to standard
white as per DIN 5033). We recommend making the adjustments using an object with a
low remission factor.

MultiMode 1/3/4/5:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
(41722% Example:
' Safe suppression of the background
18%/90%/ White background (90 %)
90 @
(3.54)
60
(2.36) 90%/90%
3
30 6%/90%
(1.18) J , Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 250 mm
Needed minimum distance to white
0 X background y = 6 mm
0 250 500 750 1,000
(9.84) (19.69) (29.53) (39.37)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figure 7: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

O EEMEm | |
%m
1530 _420]

0 100 200 300 400 500
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69)

3 Distance in mm (inch)

D |
" ! BluePilot

3
i c i

A B
Recommended sensing range for the best performance

Figure 8: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

Sensing range min. in mm

Sensing range max. in mm

Visibility range

Setting range switching threshold for background suppression
Sensing range indicator

Teach-Turn adjustment

Blue Recommended sensing range for the best performance

Mmoo W >
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Multi- Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)
Model+
6: " 13; Example:
' I l Safe suppression of the background
25 18%/90% White background (90 %)
20 90%/90%-
(0.79)
6%/90%
15 M

(0.59) vy
10
(0.39) /
5 .

N

N

Black object (6 % remission)

/ Set sensing range x = 200 mm
(0.20) Needed minimum distance to white
0 X background y =4 mm

0 200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figure 9: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

O N |
@) 20/30 600
®
0 200 400 600 800

Y (7.87)  (15.75)  (23.62)  (31.50)
" Distance in mm (inch)

' BluePilot

> -
w

Recommended sensing range for the best performance

Figure 10: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

Sensing range min. in mm

Sensing range max. in mm

Visibility range

Setting range switching threshold for background suppression
Sensing range indicator

Teach-Turn adjustment

Blue Recommended sensing range for the best performance

Mmoo w >

Check the function as described in see table 4, page 48. If the digital output fails to
behave as described in see table 4, page 48, check the application conditions.

Foreground suppression (VGA): MultiMode 2

The photoelectric proximity sensor requires a background as a reference. The remission
factor and position of the background should remain as uniform as possible. The
maximum distance (x) between the photoelectric proximity sensor and background as
well as the minimum object height (y) must be upheld. As a rule, the FGS mode is used
to detect very flat objects on a conveyor belt.
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Check the application conditions: Compare distance between sensor and background,
minimal object height as well as remission capability of background and object with the
associated diagram (see figure 11, page 53) (x = sensing range, y = minimum object
height). Remission factor: 6% = black 1, 90% = white 2 (referring to standard white as
per DIN 5033).

Minimum object height in mm (inch)

y

10
(0.39)

Example:
Reliable detection of the object

(0.31)

6 1
(0.24) 6%/6%
90%/6%

4

(0.16) /6%/90%

90%/90%

2 ' q 7 2 p

(0.08) \J )
—

X

0 Background
0 50 100 150
(1.97) (3.94) (5.91)
Distance in mm (inch) Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 90 mm
Recommended sensing range for Required minimum object heighty = 2 mm
the best performance For all objects regardless of their colors
Figure 11: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2
0 50 100 150
! (1.97) (3.94) (5.91)
3 : Distance in mm (inch)
Lo D l
L = 1 BluePilot
: (,/- ‘ o "
w v W
B i L 1N
i c |
A B
Recommended sensing range for the best performance
Figure 12: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2
A Sensing range min. in mm
B Sensing range max. in mm
Cc Visibility range
D Adjustable switching threshold for foreground suppression
E Sensing range indicator
F Teach-Turn adjustment
Blue Recommended sensing range for the best performance
WTM12L-XXXXXLXXXXX:
Check the application conditions:
Background suppression: MultiMode 1, 3, 4, 5, 6
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Adjust the sensing range and distance to the object and background as well as the
remission capability of the object according to the corresponding diagram (x = sensing
range, y = minimum distance between set sensing range and background (white, 90%))
Remission factor: 6% = black @, 18% = gray @, 90% = white 3 (relative to standard
white as per DIN 5033). We recommend making the adjustments using an object with a
low remission factor.

MultiMode 1/3/4/5:
Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)
y

(41722(; Example:
' Safe suppression of the background
18%/90%/ White background (90 %)
90 @
(3.54)
60
(2.36) 90%/90%
3
30 6%/90%
(1.18) ‘ , Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 250 mm
Needed minimum distance to white
0 X background y = 6 mm
0 250 500 750 1,000
(9.84) (19.69) (29.53) (39.37)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figure 13: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1/3/4/5

© |
(@)l 80/90 700
(©Il 80/90 850
0 250 500 750 1,000

(9.84) (19.69) (29.53) (39.37)
Distance in mm (inch)

D |
' BluePilot
7= ra) )
¥ ¥ W
i c |
A B

Recommended sensing range for the best performance

Figure 14: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1/3/4/5

Sensing range min. in mm

Sensing range max. in mm

Visibility range

Setting range switching threshold for background suppression
Sensing range indicator

Teach-Turn adjustment

Blue Recommended sensing range for the best performance

Mmoo W >
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Multi- Minimum distance in mm (y) between the set sensing
Mode 1+ rangj and white background (90 % remission)
6: (1.5?70) Example: )
Safe suppression of the background
6%/90% I White background (90 %)

2 o
I/

20 18%/90%
(0.79) ﬁ@
10 /
(0.39) / 90%/90% Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 650 mm
Needed minimum distance to white
0 X background y = 6 mm
0 300 600 900 1,200 1,500

(11.81) (23.62) (35.43) (47.24) (59.06)
Distance in mm (inch)

\

Recommended sensing range for
the best performance

Figure 15: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1+6

[OIF s0/20 1,000
@Il 30/90 1,100
(©Il30/20 1,200

0 300 600 900 1,200 1,500
(11.81) (23.62) (35.43) (47.24) (59.06)

Distance in mm (inch)

" D i
BluePilot
ﬁl \} \!T IE

) C i
A B

Recommended sensing range for the best performance

Figure 16: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1+6

Sensing range min. in mm

Sensing range max. in mm

Visibility range

Setting range switching threshold for background suppression
Sensing range indicator

Teach-Turn adjustment

Blue Recommended sensing range for the best performance

Mmoo w >

Check the function as described in see table 4, page 48. If the digital output fails to
behave as described in see table 4, page 48, check the application conditions.

Foreground suppression (VGA): MultiMode 2

The photoelectric proximity sensor requires a background as a reference. The remission
factor and position of the background should remain as uniform as possible. The
maximum distance (x) between the photoelectric proximity sensor and background as
well as the minimum object height (y) must be upheld. As a rule, the FGS mode is used
to detect very flat objects on a conveyor belt.
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Check the application conditions: Compare distance between sensor and background,
minimal object height as well as remission capability of background and object with the
associated diagram (see figure 17, page 56) (x = sensing range, y = minimum object
height). Remission factor: 6% = black 1, 90% = white 2 (referring to standard white as
per DIN 5033).

Minimum object height in mm (inch)

y

12
(0.47)

Example:
Reliable detection of the object

10

(0.39) @
s 6%/6%
90%/6% /

6 /
(0.24) /
4 / 6%/90%
(0.16) / 90%/90%
2 @

(0.08) ~
X
0 Background
0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)
Distance in mm (inch) Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 150 mm
Recommended sensing range for Required minimum object heighty = 2.2 mm
the best performance For all objects regardless of their colors

Figure 17: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 2

0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)
i : Distance in mm (inch)
B D |
— 1 BluePilot
S Q-
T N
C |

A B

Recommended sensing range for the best performance

Figure 18: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2

Sensing range min. in mm

Sensing range max. in mm

Visibility range

Adjustable switching threshold for foreground suppression
Sensing range indicator

Teach-Turn adjustment

Blue Recommended sensing range for the best performance

Mmoo W >

6.4 Setting
MultiMode
The WTM12L sensor is set in 3 steps:
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1. Select basic mode: Operating mode in which the sensor is to be operated.

2. Activate ApplicationSelect mode if desired (only possible in combination with back-
ground suppression (LED 1)).

3. Sensor teach-in.

NOTE
All configuration options of MultiMode sensors are also shown in a video:

6.4.1 Basic mode setting
1. Select the desired basic mode (1-5) by turning the potentiometer.
3 4 5

3. Confirm the desired basic mode by pressing the control element for 1-3 seconds.
Activate with this mode. Blue LED then lights up with the selected mode.

Q 3 4 5
I

v The basic mode is selected.

6.4.2 Optional: Activation of ApplicationSelect mode for MultiMode 1 background suppression

By activating ApplicationSelect mode, the sensing range of the sensor increases and
sensitivity rises so that even shiny, dark and uneven objects, even in an inclined
position, are reliably detected.

1. After setting the MultiMode 1 basic mode, ApplicationSelect mode can also be acti-
vated. To do so, select ApplicationSelect mode by turning the potentiometer to LED 6
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3. Confirm the desired ApplicationSelect mode by pressing the control element. Acti-
vate with this mode.

v ApplicationSelect mode is active.

NOTE
Details on ApplicationSelect can also be found in a video:
[=1:: 401

[E=GE:
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6.4.3 Teaching in sensor in MultiMode 1 and 1+6:
Teaching in the sensor with background suppression

1. Position object in the desired position and press the control element for 1-3 sec-
onds until the yellow LED flashes.

THHHHT

THHHHT

v The sensor is adjusted and ready for operation.

Table 7: Teach result with object

@ Object present

Please refer to the enclosed “IO-Link photoelectric sensors” operating instructions for
information about adjusting the I0-Link sensing range.

6.4.4 Setting in MultiMode 3-5:

Teaching in the sensor with background suppression and 2 switching points

NOTE
In MultiMode 4: First taught-in sensing range is always Q1 and is symbolized by LED
3. Second taught-in sensing range is always Q2 and is symbolized by LED 5.

1. Position object in desired position 1 and press the control element for 1-3 seconds
until the yellow LED flashes.
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60

THHHHT

THHHHT

Sensing range Q1 is set.

After a short pause, the yellow LED flashes again, now the 2nd sensing range can
be taught in.

3. Position object in the desired position 2 and press the control element for 1-3 sec-
onds until the yellow LED flashes.

e,

NS

ititilititi

ifitilitili

NOTE
@ Addition for mode 3: Set sensing range is now exactly between the 2 taught-in
points

Supplement for mode 5: QL (window signal, derived from Qint.1 and Qint.2)

LED display for MultiMode 4 (2 independent switching points):
Case 1:

Q1 = near switching point (taught in first) - LED 3

Q2 = far switching point (taught in last) - LED 5
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Table 8: Display behavior, case 1

Digital output 1 is indicated by
the yellow LED and also by blue
LED 3.

Object detected in near switching
point Q1

Digital output 2 is indicated by
the yellow LED and also by blue
LED 3 + 5.

Object detected in far switching
point Q2

Case 2:

Q1 = far switching point (taught in first) - LED 3
Q2 = near switching point (taught in last) - LED 5
Table 9: Display behavior, case 2

Digital output 1 is indicated by
the yellow LED and also by blue
LED 3 + 5.

Object detected in far switching
point Q1

Digital output 2 is indicated by
the yellow LED and also by blue
LED 5.

Object detected in near switching
point Q2

Please refer to the enclosed “IO-Link photoelectric sensors” operating instructions for
information about adjusting the 10-Link sensing range.
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6.4.5

6.4.6

6.5

62

Setting in MultiMode 2:

Sensor teach-in with foreground suppression

1. Position object in the desired position and press the control element for 1-3 sec-
onds until the yellow LED flashes.

Background

v The sensor is adjusted and ready for operation.

Table 10: Teach result without object

@ Object present

Please refer to the enclosed “lO-Link photoelectric sensors” operating instructions for
information about adjusting the I0-Link sensing range.

Setting in MultiMode M:

Mode M (Manual/Measurement) can only be selected and set using 10-Link.

The blue LED for mode M lights up when the device is used in measuring mode or when
additional settings are made that differ from standard modes 1-6.

The sensor should be aligned according to the respective basic mode. If in measuring
mode, the sensor is alighed with the object to be measured without having to observe
additional boundary conditions such as a preferred direction.

NOTE
How to output a distance value is also shown in a video:

I_EI%EI

=]

Please refer to the enclosed “IO-Link photoelectric sensors” operating instructions for
information about adjusting the I0-Link sensing range.

Additional functions

10-Link

The sensor can be used in standard I/0 mode (SIO) or I0-Link mode (IOL). All auto-
mation functions and other parameter settings are effective in 10-Link mode and in
standard I/0 mode. Output of binary switching signals in standard I/0 mode via pin
4 / black wire and via pin 2 / white wire.
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Information on the 10-Link functions (IODD) can be found in the enclosed 10-Link
photoelectric sensor operating instructions or downloaded from under
the device part number.

7 Troubleshooting
The Troubleshooting table indicates measures to be taken if the sensor stops working.

Table 11: Troubleshooting

LED/fault pattern Cause Measures

Yellow LED does not light up No voltage or voltage below Check the power supply,

even though the light beam is | the limit values check all electrical connec-
aligned to the object and the tions (cables and plug connec-
object is within the set sensing tions)

range Voltage interruptions Ensure there is a stable power

supply without interruptions

Sensor is faulty If the power supply is OK,
replace the sensor

Green LED flashes 10-Link communication -

Digital outputs not according to | I0-Link communication -

graphic

Digital outputs not according to | Parameter settings made Initiate a factory reset. The

graphic manually, which deviate from | digital outputs are reset to
the standard factory settings.

Yellow LED flashes Sensor is still ready for oper- | Check the operating condi-
ation, but the operating condi- |tions: Fully align the beam
tions are not ideal of light (light spot) with the

object.Fully align the beam

of light (light spot) with the
background. / Clean the opti-
cal surfaces . / Check sensing
range and adjust if necessary.

Yellow LED lights up, no object | The sensing range distance is | Reduce the sensing range

in the path of the beam too large
Object is in the path of the Distance between the sensor | Increase the sensing range
beam, yellow LED does not and the object is too long or
light up sensing range is set too short
8 Disassembly and disposal

The sensor must be disposed of in line with applicable country-specific regulations.
When disposing of them, you should try to recycle them (especially the precious met-
als).
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10

10.1

NOTE

Disposal of batteries, electric and electronic devices

¢ According to international directives, batteries, accumulators and electrical or
electronic devices must not be disposed of in general waste.

¢ The owner is obliged by law to return this devices at the end of their life to the
respective public collection points.

WEEE: W Thg symbol on the product, its package or in this document,
indicates that a product is subject to these regulations.

Maintenance

This SICK sensor is maintenance-free.

We do, however, recommend that the following activities are undertaken regularly:
e« Clean the optical interfaces and housing

¢ Check the fittings and plug connectors

Cleaning

NOTICE
Equipment damage due to improper cleaning.

Improper cleaning may result in equipment damage.

= Only use recommended cleaning agents and tools.
= Never use sharp objects for cleaning.

> Clean the optical surfaces at regular intervals and, in the event of contamina-
tion, with a lint-free lens cloth (part number 4003353) and plastic cleaner (part
number 5600006). The cleaning interval essentially depends on the ambient
conditions.

No modifications may be made to devices.

Subject to change without notice. Specified product properties and technical data are
not written guarantees.

Technical data

Technical specifications

The “Technical Data” section contains only an extract of the technical data of the sensor.

The complete technical data can be found on the homepage under the part number of the sensor.
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Features

Sensing range

WTM L 2L-XXXXXEXXXXX

WTML2L-XXXXX LXXXXX

Min. sensing range

MultiMode 1/3/4/5/6: 15 mm
MultiMode 2: 20 mm

MultiMode 1/3/4/5/6: 50 mm
MultiMode 2: 80 mm

Sensing range max.

MultiMode 1/3/4/5: 420 mm?
MultiMode 2: 150 mm?Y
MultiMode 6: 650 mm?Y

MultiMode 1/3/4/5: 850 mm
MultiMode 2: 350 mm
MultiMode 6: 1,200 mm

Recommended sensing range for the best
performance

MultiMode 1/3/4/5: 40 ...
160 mm?
MultiMode 2: 40 ... 120 mm?
MultiMode 6: 40 ... 400 mm?

MultiMode 1/3/4/5: 100 ...
300 mm
MultiMode 2: 100 ... 200 mm
MultiMode 6: 100 ... 700 mm

2) Depends on the selected MultiMode mode

1) Object with 90% remission factor (complies with standard white according to DIN 5033)

Emitted beam

WTM12L
Light sender Laser
Type of light Visible red light
Light spot size / distance 2.4 x 1 mm@160 mm (XXXX8XXXX)

2.2 x 1.2 mm @300 mm (XXXX1XXXX)

functionality.

1) To ensure reliable operation, it is recommended to use fine triple reflectors or reflective tape. Suitable reflectors and tapes
can be found in the SICK accessories range. Use of reflectors with large-scale triple structures can negatively influence

key laser figures

Laser class
maximum pulse power

Pulse duration
Wavelength

functionality.

WTM12L
19

WTML2Lxxxxx8xxxxx: 4.03 mW, 2.5 kHz
WTM12Lxxxxx Ixxxxx: 6.74 mW, 1.0 kHz

4x1us
655 nm

1) To ensure reliable operation, it is recommended to use fine triple reflectors or reflective tape. Suitable reflectors and tapes
can be found in the SICK accessories range. Use of reflectors with large-scale triple structures can negatively influence

Communication interface

Table 12: Communication interface

10-Link

10-Link
Data transmission rate

WTM12L
1.1
com2

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
Subject to change without notice

OPERATING INSTRUCTIONS | WTM12L MultiMode

65



OPERATING INSTRUCTIONS

Electrical data

1)

2)
3))

4)
5))
6))

Supply voltage Ug
Ripple

Current consumption
Protection class

Limit values

Reverse polarity protected Ug connections
Residual ripple max. 5 Vg

Without load. For Ug = 24 V.

A = Ug connections reverse polarity protected

B = inputs and outputs reverse polarity protected
C = interference suppression

Signal transit time with resistive load

With light / dark ratio 1:1

In HighSensitivity mode: 30 Hz

WTM12L

DC10..30VY

<5V
<14 mA?
1]

Digital output

WTM1L2L-XXXXX8XXXXX

WTMAL2L-xxxxx1XXXXX

Output current | 4.

< 100 mA

Circuit protection

A B,C

Response time

MultiMode 1/3/4/5: 200 s
MultiMode 2: 500 us
MultiMode 6: 15 ms

MultiMode 1/3/4/5: 500 us
MultiMode 2: 1,000 us
MultiMode 6: 15 ms

Switching frequency

MultiMode 1/3/4/5: 2,500 Hz
MultiMode 2: 1,000 Hz
MultiMode 6: 30 Hz

MultiMode 1/3/4/5: 1,000 Hz
MultiMode 2: 500 Hz
MultiMode 6: 30 Hz

Mechanical data

1)

Enclosure rating
Ambient temperature, operation
Warm-up time

Below Ty=-10 °C a warm-up time is necessary.

WTM12L
1]

20 °C...+55 °C
<15 min?
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OPERATING INSTRUCTIONS | WTM12L MultiMode

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
Subject to change without notice




OPERATING INSTRUCTIONS

10.2 Dimensional drawings
WTM12L-xxxxx8: 43.1 (1.70)
15.6 (0.61) 29.9 (1.18)
®

39.9 (1.57)
49.5 (1.95)

31.3 (1.23)

16.2 (0.64)

8.9(0.35)

8.7 (0.34)
L 7.2 (0.28)
9 (0.35)

Figure 19: Sensor with cable, small sensing range n

Preferred direction of the target object
Center of optical axis, receiver (close range)
Center of optical axis, sender

Connection

Fixing hole @ 4,1 mm

Operating and status indicators

ONCNONONONC)
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WTM12L-xxxxx8: 43.1(1.70)
15.6 (0.61) 29.9 (1.18)
®
sl o
= ™
N v
S
g
S
@
S
- 7.2 (0.28)
M12
Figure 20: Sensor with M12 male connector, small sensing range
@ Preferred direction of the target object
@ Center of optical axis, receiver (close range)
® Center of optical axis, sender
@ Connection
® Fixing hole @ 4,1 mm
® Operating and status indicators
WTM12L-xxxxx1: 43.1(1.70)
15.6 (0.61) 29.9 (1.18)
®
ﬁl ® ;
444 — — ‘ J— _
i © i
| ‘ |
@f - F | .
| | 5 8
! ! ol o
o= i 3 i 8 ¢
O+ 3 |
\ g 3 }
> g
\\T_& § )& v
B : r
@ |\ | ® \
1?: 8.7 (0.34)
% - . 7.2(0.28)
i
9 (0.35)

Figure 21: Sensor with cable, large sensing range
Preferred direction of the target object
Center of optical axis, receiver (far range)
Center of optical axis, sender

Connection

Fixing hole @ 4,1 mm

Operating and status indicators

GNCNONONONC)
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43.1 (1.70)

15.6 (0.61) 29.9 (1.18)
®

WTMZL2L-xxxxx1:

— ®
i
i
@f - 3 A
\ E &
\ o 5
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S
. 7.2 (0.28)
M12 9 (0.35)
Figure 22: Sensor with M12 male connector, large sensing range
@ Preferred direction of the target object
@ Center of optical axis, receiver (far range)
® Center of optical axis, sender
@ Connection
® Fixing hole @ 4,1 mm
® Operating and status indicators
| 6.2(0.24)
-
o
e
o
I~
M.
S
fe}
o
Figure 23: Operating and status indicators
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10.3 Light spot diagrams

WTM2A2L-xXXxx8xx

MultiMode
1/3/4/5:

MultiMode 2:

MultiMode 6 and
M:
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Dimensions in mm (inch)

2
(0.08)

1
(0.04)

0

-1

(-0.04) [O)

—

-2
(-0.08)0 100 200 300 400 500
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figure 24: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

@ Light spot horizontal
@ Light spot vertical

Dimensions in mm (inch)

2 |
(0.08) ) i

e

(0.04)

0

O®

-1
(-0.04)

-2
(-0.08) 0 50 100 150
(1.97) (3.94) (5.91)
Distance in mm (inch)

120 150
(4.72) (5.91)

Recommended sensing range for
the best performance

Figure 25: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2

@ Light spot horizontal
@ Light spot vertical

Dimensions in mm (inch)

2
©08) |
. — @
(0.04) | com—
o @
—=
-1
(-0.04) — N
=
-2
(-0.08)0 200 400 600 800
(787) (1575  (2362)  (3150)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figure 26: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 6 and M

@ Light spot horizontal
@ Light spot vertical
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WTM1L2L-xxxxx1xx
Mu|tiM0de Dimensions in mm (inch)
2
1/3/4/5: 008 [
1 \\ N
—
(0.04) 3*
o @
@
;i
1 —
(-0.04) /,
-
-2
(-0.08)0 250 500 750 1,000
(9.84) (19.69)  (29.53)  (39.37)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
Figure 27: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1/3/4/5
O] Light spot horizontal
@ Light spot vertical
MuItiMode 2: Dimensions in mm (inch) ; i i
2 b !
©008) P |
L @ |
1 i | |
(0.04) T a
. ® o |
@ L !
-1 @ | |
(-0.04) y o : :7
2 L |
(-0.08)0 100 200 300 400 ! | |
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) ! ! !
Distance in mm (inch) 3 3 3
Recommended sensing range for — go 150 350
the best performance (3.15) (5.91) (13.78)
Figure 28: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 2
@ Light spot horizontal
@ Light spot horizontal
MultiMode 6 and Dimensions in mm (inch)
2
M: (0.08) |
1 ™~ a
(0.04) e
0 t
= R
-1 A
(-0.04) ~
-2
(-0.08)0 300 600 900 1,200 1,500
(11.81) (23.62) (35.43) (47.24) (59.06)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance (0.98) (25.59) (47.24)
Figure 29: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 6 and M
@ Light spot horizontal
@ Light spot vertical
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10.4 Process data structure
WTM12L AO0O
10-Link V1.1
Process data 2 bytes
Byte 0: Bits 15 ... 8
Byte 1: Bits 7 ... 0
Bit O / data type Q.1 / Boolean
Bit 1 / data type Q.o / Boolean
Bit 2 ... 15 / description / data type [empty]
11 Annex
11.1 Conformities and certificates

You can obtain declarations of conformity, certificates, and the current operating

instructions for the product at . To do so, enter the product part number

in the search field (part number: see the entry in the “P/N” or “Ident. no.” field on the
type label).
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Producto descrito
w12
WTM12L MultiMode

Fabricante

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Alemania
Informacion legal

Este documento esta protegido por la legislacion sobre la propiedad intelectual. Los
derechos derivados de ello son propiedad de SICK AG. Unicamente se permite la
reproduccion total o parcial de este documento dentro de los limites establecidos por
las disposiciones legales sobre propiedad intelectual. Esta prohibida la modificacion,
abreviacion o traduccion del documento sin la autorizaciéon expresa y por escrito de
SICK AG.

Las marcas mencionadas en este documento pertenecen a sus respectivos propieta-
rios.

© SICK AG. Reservados todos los derechos.

Documento original

Este es un documento original de SICK AG.
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 I0-Link . A

SAFETY
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1 Acerca de este documento

11 Informacion mas detallada

Encontrara la pagina del producto con mas informacion a través de la SICK Product ID:

{P/N}/{S/N}.
{P/N} es la referencia del producto, véase p. €]. placa de caracteristicas o embalaje.

{S/N} es el nimero de serie del producto, véase p. €j. placa de caracteristicas o
embalaje (indicacién opcional).

En funcion del producto esta disponible la siguiente informacion:

¢ Hojas de datos

e Este documento en todas las versiones linglisticas disponibles
e Datos CAD de los esquemas y dibujos acotados

e  Certificados (p. €j., la declaracion de conformidad)

e  Otras publicaciones

e Software

e Accesorios

1.2 Simbolos y convenciones utilizados en este documento

76

Advertencias y otras notas

PELIGRO
Indica una situacion de peligro directa que produce lesiones graves o incluso la muerte
si no se evita.

ADVERTENCIA
Indica una situacién de peligro potencial que puede producir lesiones graves o incluso
la muerte si no se evita.

PECAUCION
Indica una situacion de peligro potencial que puede producir lesiones leves o modera-
das si no se evita.

IMPORTANTE
Indica una situacion de peligro potencial que puede producir danos materiales si no se
evita.

INDICACION
Destaca consejos Utiles y recomendaciones, asi como informacién para un funciona-
miento eficiente y libre de averias.

Instrucciones de procedimiento
» Laflecha indica una instruccién de procedimiento.

1. Se muestra una secuencia numerada de instrucciones de procedimiento.
2. Respete las instrucciones de procedimiento numeradas en la secuencia indicada.
v La marca de verificacion indica el resultado de una instruccion de procedimiento.
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2 Para su seguridad
2.1 Indicaciones generales de seguridad
Solo personal técnico debidamente formado puede llevar a cabo la cone-
@ Xién, el montaje y la configuracion del producto.
o Este producto no es un componente orientado a la seguridad en el sen-
tido de la Directiva de maquinas comunitaria.

No instale el producto en lugares expuestos a la radiacion UV directa (luz
% solar) ni a otras influencias climatologicas.

El producto debe estar suficientemente protegido de la humedad y la

suciedad.

Notas sobre el laser

PECAUCION

La intervencion, la manipulacion o el uso inadecuados pueden dar lugar a una exposi-
cion peligrosa a la radiacion laser.

El haz de luz emitido no debe enfocarse mediante dispositivos opticos adicionales.

* LASER
1

Figura 1: Clase de laser 1

Este dispositivo cumple las siguientes normas:

o EN/IEC 60825-1:2014

e 21 CFR1040.10y 1040.11 con excepcion de las desviaciones respecto a la nota
sobre el laser N.° 56 del 8/5/2019.

Tras la evaluacion de la Directiva de Baja Tension aplicable a los fabricantes en el
momento del lanzamiento al mercado 2014/35/UE en relacion con la norma EN/IEC
60825-1:2014 vigente en el momento, este producto laser posee la clase de laser 1.
Debido a los diferentes requisitos legales en materia de seguridad y salud laboral de
acuerdo con la Directiva 2006/25 / CE, este producto debe ser evaluado de acuerdo
con la antigua norma EN 60825-1:2007. Segln la antigua norma EN 60825-1:2007,
este producto esta clasificado como clase de laser 2 y se considera seguro cuando se
utiliza de conformidad con el uso previsto.

El Iaser es seguro para la vision directa.

La identificaciéon de la clase de laser se encuentra en la impresion de la carcasa del
Sensor.

2.2 Uso conforme a lo previsto

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
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La WTM12L es una fotocélula optoelectronica de reflexion sobre objeto (en lo sucesivo
llamada sensor o producto) empleada para la deteccion dptica y sin contacto de
objetos. Cualquier uso diferente al previsto o modificaciones en el producto invalidaran
la garantia por parte de SICK AG.
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Descripcion del producto

Elementos de mando y visualizacion

WTM12L-xxxxxx20

Pulsador giratorio con indicacion del modo

@

@

‘@

®- @

——

=2

BluePilot azul: seleccion de modo

®OOo

Funcion MultiMode

Pulsador giratorio: ajuste del modo y la sensibilidad
LED verde: tension de alimentacion activa
LED amarillo: estado de recepcién de luz

El sensor con funcion MultiMode tiene diferentes modos de servicio que se pueden
ajustar a través del elemento de presion y rotacion y de 10-Link:

e  Supresion de fondo
e  Supresion del primer plano
¢ Aprendizaje de dos puntos

e« Dos puntos de conmutacion independientes

e  Window
o  ApplicationSelect
e  Manual / medicion

INSTRUCCIONES DE USO | WTM12L MultiMode
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Figura 2: Funcién MultiMode

Tabla 1: Funcién MultiMode

Two independent
switching points

MultiMode / Principio de fun- | Modo Descripcion

LED cionamiento

MultiMode 1 | Supresion de El sensor detecta de forma fiable los

(LED 1) fondo (BGS) objetos independientemente de que
haya o no un fondo.

MultiMode 2 | Supresién del pri- El sensor detecta los objetos delante

(LED 2) mer plano del fondo con una pequena distancia
entre el objeto y el fondo. Para ello
necesita un fondo estable como refe-
rencia.
El sensor se utiliza habitualmente para
detectar objetos planos en cintas trans-
portadoras.

MultiMode 3 | Supresion de Aprendizaje de La distancia de conmutacién se esta-

(LED 3) fondo (BGS) dos puntos (BGS) | blece mediante el aprendizaje de dos
puntos (borde de ataque del objeto/
fondo). La distancia de conmutacién se
sitla en el centro de ambas distancias.

MultiMode 4 | Supresion de Dos puntos de El sensor dispone de dos puntos de

(LED 4) fondo (BGS) conmutacion conmutacion independientes que se

independientes pueden memorizar por separado.
(BGS)

MultiMode 5 | Supresion de Window (BGS) El sensor detecta los objetos que se

(LED 5) fondo (BGS) encuentran dentro de una ventana
memorizada.

MultiMode 6 | Supresion de ApplicationSelect La distancia de conmutacién aumenta

(LED 1+6) fondo (BGS) y la sensibilidad también, de modo que

incluso los objetos brillantes, oscuros e
irregulares se detectan de forma fiable,
incluso en posicién inclinada.
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Montaje

MultiMode / Principio de fun- | Modo Descripcion

LED cionamiento

MultiMode 7 Independiente Manual / medi- Con el modo "Manual / medicion”, el
(LED 7) cion valor de la distancia puede leerse a

través de 10-Link. Este modo s6lo esta
disponible a través de 10-Link.

Para una descripcion de los parametros
10-Link, véase la descripcion de 10-Link

INDICACION
El modo de servicio 6 sélo puede utilizarse junto con la supresiéon de fondo (LED 1).

Montar el sensor en una escuadra de fijacion adecuada (véase el programa de acceso-
rios SICK).

Respete el par de apriete maximo permitido del sensor de 1,4 Nm.

Montaje con el principio de funcionamiento de supresion de fondo
MultiMode 1, 3, 4, 5, 6, M:

Tenga en cuenta la alineacion del sensor respecto a la direccién de movimiento del
objeto, consulte figura 3.

Figura 3: Alineacion del sensor con respecto a la direccién del objeto

Respetar la orientacién preferente del objeto con respecto al sensor, véase figura 19.

INDICACION
WTM12L: en el modo M no es necesario respetar una direccion preferente.

Montaje con el principio de funcionamiento de supresion del primer plano
MultiMode 2:
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Figura 4: Alineacién del sensor

Respetar la direccion preferente del objeto con respecto al sensor, véase figura 4.

5 Instalacion eléctrica
51 Indicaciones de instalacion eléctrica
IMPORTANTE

Daiios en el dispositivo por tension de alimentacion incorrecta.

Una tension de alimentacion incorrecta puede producir daios en el dispositivo.

Utilizar el dispositivo Gnicamente con una tension de seguridad extra-baja segura
(SELV/PELV).

El sensor es un dispositivo de la clase de proteccion lll.

Utilizar el dispositivo solo con una fuente de alimentacion LPS (Limited Power
Source) conforme a IEC 62368-1 o NEC clase 2.

IMPORTANTE
Danos en el dispositivo o funcionamiento imprevisto al trabajar bajo tension

Si se trabaja bajo tension, se puede producir un funcionamiento imprevisto.

Realice los trabajos de cableado solo cuando no se recibe tensioén eléctrica.
Realice y separe las conexiones eléctricas solo cuando no se recibe tension
eléctrica.

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
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La instalacion eléctrica debe llevarla a cabo Ginicamente personal cualificado.
Deberan seguirse todos los requisitos de seguridad estandar para trabajos en
instalaciones eléctricas.

Activar la tension de alimentacion del dispositivo Gnicamente tras finalizar los
trabajos de conexion y verificar cuidadosamente el cableado.

Al usar cables alargadores con extremo abierto, aseglrese de que los extremos
pelados de los conductores no entran en contacto (riesgo de cortocircuito al
conectar la tension de alimentacion). Tome las medidas necesarias para aislar los
conductores.

Las secciones transversales de los conductores del cable de alimentacion del
sistema del cliente deben seleccionarse segln las normas aplicables.
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INDICACION
Tendido de los cables de datos

= Utilizar cables de datos apantallados con conductores de pares trenzados (twisted
pair).

= Implementar un concepto de apantallado integral y correcto.

= Tender siempre cables con compatibilidad electromagnética a fin de evitar interfe-
rencias, p. €j., de fuentes de alimentacién conmutadas, motores, reguladores de
accionamientos ciclicos y contactores.

= No tender cables en canales durante un trayecto largo paralelos a los cables de la
fuente de alimentacion y del motor.

El dispositivo solo alcanzara el grado de proteccion IP si se dan las siguientes condicio-
nes:

. Los cables conectados a las conexiones deben estar firmemente atornillados.

iEn caso de incumplimiento no se alcanzara el grado de proteccion IP del dispositivo!

Indicaciones sobre la homologacion UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcu-
rrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated
either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

Indicaciones sobre la conexion

Funcionamiento en modo E/S estandar:

- Conexion de conectores macho: asignacion de pines
- Cable: color del conductor

No aplicar ni conectar la fuente de alimentacion hasta que no se hayan finalizado
todas las conexiones eléctricas.

Funcionamiento en el modo 10-Link: conectar el dispositivo a un I0-Link Master ade-
cuado. Integrar en el I0-Link Master o en el controlador mediante IODD o bloque de
funciones. En el sensor parpadea el LED verde. I0DD y el blogue de funciones estan
disponibles para descargarse de indicando la referencia.

Explicacion de los términos de conexion empleados en las siguientes tablas:

¢ BN = Brown (marrén)

¢  WH = White (blanco)

e  BU = Blue (azul)

¢  BK = Black (negro)

¢ Q= Salida digital

e Q.1 / C=salida digital, 10-Link

e L+ =Tension de alimentacion (Ug)
e M= Masa
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CC:10... 30 V CC, véase "Datos técnicos", pagina 101 :

Tabla 2: Conexion eléctrica

Wxx12L-

x4

xH

1=BN
2=WH
3=BU
4 =BK

0,14 mm?2
AWG26

Tabla 3: CC

WTM12L-xxXXXxxxA00

Push-pull

161

162

1 = BN (marrén)

+ (L+)

2 = WH (blanco)

MF

3 =BU (azul)

- (M)

4 = BK (negro)

QLl/ C

Por
defecto: MF

MultiMode
1/3/4/5/6:
Q

MultiMode 2:
Q

MultiMode
1/3/4/5/6:
Q

MultiMode 2:
Q

Por
defecto: Q.4 (C)

Q

Q

Q

Q

INSTRUCCIONES DE USO | WTM12L MultiMode
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Tabla 4: Push-pull, PNP, NPN

MultiMode 1/3/5/6

MultiMode 1/3/5/6

MultiMode 2

- — o - — o
! PNP : | | PNP |

Push-pull Push-pull Q=100 mA
| |
i NPN | | NPN i |
Lo J Lo o M
N ———— o
! PNP | | PNP ; |
| Push-pull | Push-pull Q<100 mA
i NPN i | | NPN |
e ] R — M
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Tabla 5: Push-pull, PNP, NPN, WTM12L, dos puntos de conmutacion independientes

MultiMode 4

T

] + (L+) +(L+)

I PNP : l | PNP |

| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q< 100 mA
| NPN | | NPN i |
L ™ L ™
B +(L+) N +(L+)

I PNP | | PNP : l

| Push-pull Q <100 mA | Push-pull Q <100 mA
| NPN i | | NPN |

I e Ll W

Puesta en marcha

Videos de Youtube:

Los siguientes videos muestran algunos de los pasos que se dan en la puesta en

servicio:

Tabla 6: Resumen de videos

Alineacién y ajuste mediante BluePilot

Todos los ajustes del sensor MultiMode

https://youtu.be/u-WTnTDHaTM

Salida del valor de distancia [=] F4[w
=]
https://youtu.be/97_hxAholLcE
Detalles sobre el modo ApplicationSelect _|EI 0]
EIEEH

https://youtu.be/nltYicROZ4w
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6.2 Alineacion

Alineacion con supresion de fondo

Alinear el sensor hacia el objeto. Debe seleccionarse una posicion que permita que el
haz de luz emitida rojo incida en el centro del objeto. Hay que procurar que la apertura
Optica (pantalla frontal) del sensor esté completamente libre [véase figura 5].

Figura 5: Alineacion con el objeto

Alineacion con supresion del primer plano

Alinear el sensor hacia el fondo. Hay que procurar que la apertura 6ptica (pantalla
frontal) del sensor esté completamente libre [véase figura 6].

Figura 6: Alineacién con el fondo

6.3 Comprobar las condiciones de uso

Las WTM12L son fotocélulas de reflexion sobre objeto con supresion del fondo y del
primer plano. En funcién de la reflectividad difusa del objeto que ha de detectarse y
del fondo que pudiera encontrarse detras, debe mantenerse una distancia minima (y)
entre la distancia de conmutacion ajustada (x) y el fondo.

WTML2L-XXXXX8XXXXX:
Comprobar las condiciones de aplicacion:

Supresion de fondo: MultiMode 1, 3, 4, 5, 6

Comparar la distancia de conmutacién y la distancia respecto al objeto o al fondo,
asi como la reflectividad del objeto, con el diagrama correspondiente (x = distancia de
conmutacion, y = distancia minima entre la distancia de conmutacién ajustada y el
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fondo (blanco, 90%)), reflectividad difusa: 6% = negro @, 18% = gris @, 90% = blanco
Q) (referido al blanco estandar segin DIN 5033). Se recomienda realizar el ajuste con
un objeto de baja reflectividad.

MultiMode 1/3/4/5:
Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
(417220) Example:
' Safe suppression of the background
18%/90%/ White background (90 %)
90 @
(3.54)
60
(2.36) 90%/90%
3
30 6%/90%
(1.18) J , Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 250 mm
Needed minimum distance to white
0 X background y = 6 mm
0 250 500 750 1,000
(9.84) (19.69) (29.53) (39.37)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 7: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

O EEEE | |
%m
1530 420

0 100 200 300 400 500
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69)

l Distance in mm (inch)

D |
' BluePilot
OSE
| c |

A B
Recommended sensing range for the best performance

Figura 8: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

Distancia de conmutacién min. en mm

Distancia de conmutacién max. en mm

Campo de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo
Indicacién de distancia de conmutacion

Elemento de presion y rotacion

Azul Rango recomendado de distancia de conmutacion para un mejor rendimiento

Mmoo w >
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Multi-
Model+
6:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)
y

30
(1.18)

25 18%/90%
(0.98)

vig
~1

20
(0.79)

90%/90%-

6%/90%
15 O
(0.59)

10
(0.39) /
5 V.
(0.20) /
0 X

0 200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50)

Distance in mm (inch)

N
NN

]
NS

N

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 9: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

O EENEE-T |
@) 20/30 600
®
0 200 400 600 800

Y (7.87)  (15.75)  (23.62)  (31.50)
" Distance in mm (inch)

> -
w

' BluePilot

Example:
Safe suppression of the background

White background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 200 mm
Needed minimum distance to white
background y =4 mm

Recommended sensing range for the best performance

Figura 10: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

Campo de vision

Mmoo w >

Elemento de presion y rotacion

Distancia de conmutacion min. en mm
Distancia de conmutacion max. en mm

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo
Indicacion de distancia de conmutacion

Azul Rango recomendado de distancia de conmutacion para un mejor rendimiento

Comprobar el funcionamiento con ayuda de véase tabla 4, pagina 84. Si la salida
digital no se comporta seglin véase tabla 4, pagina 84, comprobar las condiciones de
aplicacion.

Supresion del primer plano (VGA): MultiMode 2

La fotocélula de deteccion sobre objeto requiere un fondo como referencia. Este fondo
debe mantener su reflectividad y su posicion lo mas constantes posible. Deben mante-
nerse la distancia maxima (x) entre la fotocélula de deteccidon sobre objeto y el fondo,
asi como la altura de objeto minima (y). Por norma general, el modo de supresion

del primer plano se utiliza para la deteccién de objetos muy planos sobre una cinta
transportadora.

INSTRUCCIONES DE USO | WTM12L MultiMode
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Comprobar las condiciones de aplicacion: comparar la distancia entre el sensory el
fondo, la altura minima del objeto y la reflectividad del fondo y del objeto con el dia-
grama correspondiente (véase figura 11, pagina 89) (x = distancia de conmutacion, y
= altura minima del objeto. Reflectividad: 6% = negro 1, 90% = blanco 2 (en relacién
con el blanco estandar segun DIN 5033).

Minimum object height in mm (inch)

y

10
(0.39)

Example:
Reliable detection of the object

(0.31)

6 1
(0.24) 6%/6%
90%/6%

4

(0.16) 6%/90%

90%/90%

2 [ l 2 p

(0.08) \J )
—

X

0 Background
0 50 100 150
(1.97) (3.94) (5.91)
Distance in mm (inch) Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 90 mm
Recommended sensing range for Required minimum object heighty = 2 mm
the best performance For all objects regardless of their colors

Figura 11: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2

0 50 100 150
1 (1.97) (3.94) (5.91)
3 : Distance in mm (inch)
Lo D |
; = BluePilot
7 9 o
B i i
i c |
A B

Recommended sensing range for the best performance

Figura 12: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2

Distancia de conmutacién min. en mm

Distancia de conmutacién max. en mm

Campo de visién

Rango de ajuste del umbral de conmutacion para la supresion del primer plano
Indicacién de distancia de conmutacion

Elemento de presion y rotacion

Azul Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento

Mmoo W >

WTMA2L-xXXXXLXXXXX:
Comprobar las condiciones de aplicacion:
Supresion de fondo: MultiMode 1, 3, 4, 5, 6
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Comparar la distancia de conmutacioén y la distancia respecto al objeto o al fondo,

asi como la reflectividad del objeto, con el diagrama correspondiente (x = distancia de
conmutacién, y = distancia minima entre la distancia de conmutacién ajustada y el
fondo (blanco, 90%)), reflectividad difusa: 6% = negro @, 18% = gris @, 90% = blanco
® (referido al blanco estandar segin DIN 5033). Se recomienda realizar el ajuste con
un objeto de baja reflectividad.

MultiMode 1/3/4/5:
Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)
y

(41722(; Example:
' Safe suppression of the background
18%/90%/ White background (90 %)
90 @
(3.54)
60
(2.36) 90%/90%
3
30 6%/90%
(1.18) y , Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 250 mm
Needed minimum distance to white
0 X background y = 6 mm
0 250 500 750 1,000
(9.84) (19.69) (29.53) (39.37)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 13: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1/3/4/5

O] IEEE |

@
(©Il 80/90 850

0 250 500 750 1,000
(9.84)  (19.69) (29.53)  (39.37)

Distance in mm (inch)

D |
. 3 BluePilot
:
C i

A B

Recommended sensing range for the best performance

Figura 14: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1/3/4/5

Distancia de conmutaciéon min. en mm

Distancia de conmutacién max. en mm

Campo de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo
Indicacién de distancia de conmutacion

Elemento de presion y rotacion

Azul Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento

Mmoo w >
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Multi- Minimum distance in mm (y) between the set sensing
Mode 1+ rangj and white background (90 % remission)
6: (1.5?70) Example: )
Safe suppression of the background
6%/90% I White background (90 %)

2 o
I/

20 18%/90%
(0.79) ﬁ@
10 /
(0.39) / 90%/90% Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 650 mm
Needed minimum distance to white
0 X background y = 6 mm
0 300 600 900 1,200 1,500

(11.81) (23.62) (35.43) (47.24) (59.06)
Distance in mm (inch)

\

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 15: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1+6

[OIF s0/20 1,000
@Il 30/90 1,100
(©Il30/20 1,200

0 300 600 900 1,200 1,500
(11.81) (23.62) (35.43) (47.24) (59.06)

Distance in mm (inch)

" D i
BluePilot
ﬁl \} \!T IE

) C i
A B

Recommended sensing range for the best performance

Figura 16: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1+6

Distancia de conmutacién min. en mm

Distancia de conmutacién max. en mm

Campo de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo
Indicacion de distancia de conmutacion

Elemento de presion y rotacion

Azul Rango recomendado de distancia de conmutacion para un mejor rendimiento

Mmoo w >

Comprobar el funcionamiento con ayuda de véase tabla 4, pagina 84. Si la salida
digital no se comporta seglin véase tabla 4, pagina 84, comprobar las condiciones de
aplicacion.

Supresion del primer plano (VGA): MultiMode 2

La fotocélula de deteccion sobre objeto requiere un fondo como referencia. Este fondo
debe mantener su reflectividad y su posicion lo mas constantes posible. Deben mante-
nerse la distancia maxima (x) entre la fotocélula de deteccidon sobre objeto y el fondo,
asi como la altura de objeto minima (y). Por norma general, el modo de supresion

del primer plano se utiliza para la deteccién de objetos muy planos sobre una cinta
transportadora.
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Comprobar las condiciones de aplicacion: comparar la distancia entre el sensory el
fondo, la altura minima del objeto y la reflectividad del fondo y del objeto con el dia-
grama correspondiente (véase figura 17, pagina 92) (x = distancia de conmutacion, y
= altura minima del objeto. Reflectividad: 6% = negro 1, 90% = blanco 2 (en relacién
con el blanco estandar segun DIN 5033).

Minimum object height in mm (inch)

y

12
(0.47)

Example:
Reliable detection of the object

10

(0.39) @
6%/6%

8 90%,/6%
(0.312) /

6 /
(0.24) /
4 / 6%/90%————
(0.16) / 90%/90%
2 @

(0.08) ~
X
0 Background
0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)
Distance in mm (inch) Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 150 mm
Recommended sensing range for Required minimum object heighty = 2.2 mm
the best performance For all objects regardless of their colors

Figura 17: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 2

0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)
i : Distance in mm (inch)
B D |
— 1 BluePilot
S Q-
T N
3 c i
A B

Recommended sensing range for the best performance

Figura 18: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2

Distancia de conmutacién min. en mm

Distancia de conmutacién max. en mm

Campo de vision

Rango de ajuste del umbral de conmutacién para la supresion del primer plano
Indicacién de distancia de conmutacion

Elemento de presion y rotacién

Azul Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento

Mmoo W >

6.4 Ajuste
MultiMode
El ajuste del sensor WTM12L se realiza en 3 pasos:
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1. Seleccione el modo basico: el modo de servicio en el que debe operar el sensor.

2. Agregue el modo ApplicationSelect si lo desea (s6lo es posible en combinacién con
la supresion de fondo (LED 1)).

3. Aprendizaje del sensor.

INDICACION
Todos los ajustes del sensor MultiMode se muestran también en un video:
3 E

6.4.1 Ajuste del modo basico

1. Seleccione el modo basico deseado (1-5) mediante giro del potenciometro.
3 4 5

3. Confirme el modo basico deseado pulsando el elemento de mando durante 1-3
segundos. De esta forma se activa. Se enciende entonces el LED azul para el
modo seleccionado.

B4

v El modo basico esta seleccionado.

6.4.2 Opcional: conexion adicional del modo ApplicationSelect al MultiMode 1 Supresion de fondo

Con la conexién adicional del modo ApplicationSelectaumenta la distancia de conmuta-
cion del sensor y la sensibilidad, de modo que incluso los objetos brillantes, oscuros e
irregulares se detectan de forma fiable, incluso en posicion inclinada.

1. Después de ajustar el modo basico MultiMode 1, puede activarse también adicio-
nalmente el modo ApplicationSelect. Para ello, seleccione el LED 6 ApplicationSelect
mediante giro del potenciémetro.

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK INSTRUCCIONES DE USO | WTM12L MultiMode 93
Sujeto a cambio sin previo aviso



INSTRUCCIONES DE USO

94

3. Confirme el modo deseado ApplicationSelect pulsando el elemento de mando. De
esta forma se activa.

v El modo ApplicationSelect esta activo.

INDICACION
En este video se muestran los detalles sobre ApplicationSelect:
[=1:: 401

[E=GE:
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6.4.3 Aprendizaje del sensor en MultiMode 1y 1+6:

Aprendizaje del sensor con supresion de fondo

1. Sitde el objeto en la posicién deseada y pulse el elemento de mando durante 1-3
segundos hasta que el LED amarillo parpadee.

THHHHT

THHHHT

v El sensor esta ajustado y listo para su uso.

Tabla 7: Resultado del aprendizaje con objeto

@ El objeto esta

El ajuste de la distancia de conmutacion a través de 10-Link se puede consultar en las
instrucciones de uso para sensores fotoeléctricos |0-Link adjuntas.

6.4.4 Ajuste en MultiMode 3-5:

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
Sujeto a cambio sin previo aviso

Aprendizaje del sensor con supresion de fondo y 2 puntos de conmutacion

INDICACION

En MultiMode 4: la primera distancia de conmutacion memorizada es siempre Q1 y
viene senalizada por el LED 3. La segunda distancia de conmutacién memorizada
es siempre Q2 y esta senalizada por el LED 5.

1. Sitle el objeto en la posicion deseada 1y pulse el elemento de mando durante
1-3 segundos hasta que el LED amarillo parpadee.
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THHHHT

THHHHT

Se ha ajustado la distancia de conmutacién Q1.

Tras una breve pausa, el LED amarillo vuelve a parpadear, ahora puede realizarse
el aprendizaje de la 22 distancia de conmutacion.

3. SitGe el objeto en la posicion deseada 2 y pulse el elemento de mando durante
1-3 segundos hasta que el LED amarillo parpadee.

e,

Iy

@ INDICACION
Anadido para el modo 3: la distancia de conmutacién establecida se encuentra
ahora exactamente entre los 2 puntos memorizados

Anadido para el modo 5: QL (senal de ventana, derivada de Qint.1y Qint.2)

NS

ititilititi

ifitilitili

Indicador LED en MultiMode 4 (2 puntos de conmutacion independientes):
Caso 1:
Q1 = punto de conmutacién cercano (primero memorizado) - LED 3

Q2 = punto de conmutacién lejano (Gltimo memorizado) - LED 5

INSTRUCCIONES DE USO | WTM12L MultiMode 8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
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Tabla 8: Comportamiento de la indicacién, caso 1

Objeto detectado en el punto de
conmutacién cercano Q1

La salida digital 1 se indica
con el LED amarillo y, adicio-
nalmente, con el LED azul 3.

Objeto detectado en el punto de
conmutacioén lejano Q2

La salida digital 2 se indica
con el LED amarillo y, adicio-
nalmente, con los LED azules
3+5.

Caso 2:

Q1 = punto de conmutacion lejano (primero memorizado) - LED 3

Q2 = punto de conmutacién cercano (Ultimo memorizado) - LED 5

Tabla 9: Comportamiento de la indicacion, caso 2

Objeto detectado en el punto de
conmutacion lejano Q1

3 4 5

La salida digital 1 se indica
con el LED amarillo y, adicio-
nalmente, con los LED azules
3+5.

Objeto detectado en el punto de
conmutacién cercano Q2

La salida digital 2 se indica
con el LED amarillo y, adicio-
nalmente, con el LED azul 5.

El ajuste de la distancia de conmutacion a través de 10-Link se puede consultar en las
instrucciones de uso para sensores fotoeléctricos 10-Link adjuntas.
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6.4.5 Ajuste en MultiMode 2:
Aprendizaje del sensor con supresion del primer plano

1. Sitde el objeto en la posicién deseada y pulse el elemento de mando durante 1-3
segundos hasta que el LED amarillo parpadee.

Background
v El sensor esta ajustado y listo para su uso.

Tabla 10: Resultado del aprendizaje sin objeto

@ El objeto esta

El ajuste de la distancia de conmutacion a través de 10-Link se puede consultar en las
instrucciones de uso para sensores fotoeléctricos 10-Link adjuntas.

6.4.6 Ajuste en MultiMode M:

El modo M (Manual/medicion) sélo puede seleccionarse y ajustarse a través de 10-
Link.

El LED azul del modo M se enciende cuando el dispositivo se utiliza en modo de
medicion o cuando se realizan otros ajustes que difieren de los modos estandar 1-6.

El sensor debe alinearse de acuerdo con el modo basico respectivo. En el caso del
modo de medicién, el sensor se alinea con el objeto medido sin que deban tenerse en
cuenta otras condiciones de contorno, como una direccion preferente.

@ INDICACION
En el siguiente video se muestra la salida de un valor de distancia:
I_EI%EI
=]
El ajuste de la distancia de conmutacion a través de 10-Link se puede consultar en las
instrucciones de uso para sensores fotoeléctricos 10-Link adjuntas.
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6.5
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Funciones adicionales

10-Link

El sensor puede utilizarse en el modo E/S estandar (SI0) o en el modo 10-Link (IOL).
Todas las funciones de automatizacion y las configuraciones de parametros son efec-
tivas tanto en el modo I0-Link como en el modo E/S estandar. En el modo E/S
estandar, la salida de las senales de conmutacion binarias tiene lugar a través del pin
4 / conductor negro o del pin 2 / conductor blanco.

Puede consultar las funciones del sistema 10-Link (IODD) en las instrucciones de uso
para sensores fotoeléctricos 10-Link adjuntas o descargarlas con la referencia del

dispositivo en:

Resolucion de problemas

La tabla “Resolucion de problemas” muestra las medidas que hay que tomar cuando
ya no esta indicado el funcionamiento del sensor.

Tabla 11: Resolucién de problemas

LED / imagen de error

Causa

Accion

El LED amarillo no se ilumina

a pesar de que el haz de luz
esta orientado hacia el objeto y
este se encuentra dentro de la
distancia de conmutacion ajus-
tada

Sin tension o tensién por
debajo de los valores limite

Comprobar la fuente de ali-
mentacion, comprobar toda la
conexion eléctrica (cables y
conectores)

Interrupciones de tensién

Asegurar una fuente de ali-
mentacion estable sin inte-
rrupciones de tension

El sensor esta defectuoso

Si la fuente de alimentacion
no tiene problemas, cambiar
el sensor

El LED verde parpadea

Comunicacion con sistema 10-
Link

Salidas digitales no correspon-
dientes al grafico

Comunicacion con sistema 10-
Link

Salidas digijtales no correspon-
dientes al grafico

Configuracion manual de
parametros que difieren del
estandar

Restablecer valores de
fabrica. Las salidas digjtales
se restauran a los ajustes de
fabrica.

El LED amarillo parpadea

El sensor aln esta operativo,
pero las condiciones de servi-
cio no son 6ptimas

Comprobar las condiciones de
servicio: Alinear el haz de luz
(punto de luz) completamente
con el objetoAlinear el haz

de luz (punto de luz) comple-
tamente con el fondo / Lim-
pieza de las superficies 6pti-
cas / Comprobar la distancia
de conmutacién y corregirla si
es necesario.

El LED amarillo se ilumina, no
hay ningln objeto en la trayec-
toria del haz

La distancia de conmutacion
esta ajustada a una distancia
excesiva

Reducir la distancia de con-
mutacién
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LED / imagen de error

Causa

Accion

El objeto se encuentra en la
trayectoria del haz, el LED ama-

La distancia entre el sensory
el objeto es excesiva o la dis-

Aumentar la distancia de con-
mutacion

rillo no se ilumina tancia de conmutacioén ajus-

tada es insuficiente

Desmontaje y eliminacion

El sensor debe desecharse conforme a las disposiciones vigentes especificas del pais.
Antes del desechado se deben intentar separar los diferentes materiales (en especial,
los metales preciosos).

INDICACION

Eliminacion de las baterias y los dispositivos eléctricos y electronicos

e« De acuerdo con las directivas internacionales, las pilas, las baterias y los dispositi-
vos eléctricos y electronicos no se deben eliminar junto con la basura doméstica.

e Lalegislacion obliga a que estos dispositivos se entreguen en los puntos de
recogida publicos al final de su vida util.
WEEE: EEEEE | o sresencia de este simbolo en el producto, el material de emba-
laje o este documento indica que el producto esta sujeto a esta reglamentacion.

Mantenimiento

INSTRUCCIONES DE USO | WTM12L MultiMode

Este sensor SICK no precisa mantenimiento.

A intervalos regulares, recomendamos

e Limpie las interfaces épticas y la carcasa

e  Comprobar las uniones roscadas y las conexiones de enchufe.

Limpieza

IMPORTANTE
Daios en el dispositivo por una limpieza incorrecta

Una limpieza incorrecta puede provocar danos en el dispositivo.

= Utilice exclusivamente los equipos y productos de limpieza recomendados.
= No utilizar objetos en punta para realizar la limpieza.

» Limpie las superficies Opticas a regularmente o cuando estén sucias con un
pano para 6pticas sin pelusas (ref. 4003353) y un detergente para plastico (ref.
5600006). El intervalo de limpieza depende fundamentalmente de las condicio-
nes del entorno.

No se deben realizar modificaciones en los dispositivos.

Sujeto a cambio sin previo aviso. Las propiedades del producto y los datos técnicos
especificados no constituyen una garantia por escrito.
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10.1

Datos técnicos

Datos técnicos

El apartado "Datos técnicos" Ginicamente contiene un extracto de los datos técnicos del sensor.

Los datos técnicos completos los podra encontrar en la pagina web utilizando la referencia del

sensor.

Caracteristicas

Distancia de conmutacion

WTM L2L-XXXXX LXXXXX

MultiMode 1/3/4/5/6: 50 mm
MultiMode 2: 80 mm

MultiMode 1/3/4/5: 850 mm
MultiMode 2: 350 mm
MultiMode 6: 1.200 mm

MultiMode 1/3/4/5: 100 ...
300 mm
MultiMode 2: 100 ... 200 mm
MultiMode 6: 100 ... 700 mm

WTML2LXXXXXBXXXXX

MultiMode 1/3/4/5/6: 15 mm
MultiMode 2: 20 mm

MultiMode 1/3/4/5: 420 mm?
MultiMode 2: 150 mm?Y
MultiMode 6: 650 mm?Y

MultiMode 1/3/4/5: 40 ...
160 mm?
MultiMode 2: 40 ... 120 mm?
MultiMode 6: 40 ... 400 mm?

Distancia de conmutacion min.

Distancia de conmutacion max.

Distancia de conmutacion recomendada
para el mejor rendimiento

1) Objeto con un 90% de reflectividad difusa (corresponde al blanco estandar segtin DIN 5033)
2)  En funcion del modo MultiMode seleccionado

Haz emitido

WTM12L

Emisor de luz Laser

Tipo de luz Luz roja visible

2,4 x 1 mm@160 mm (XXXX8XXXX)
2,2 x 1,2 mm @300 mm (XXxx1xxxx)

Tamano del spot / distancia

1) Para un funcionamiento fiable recomendamos el uso de reflectores microcelda o bien de una lamina de reflexion. En el
programa de accesorios de SICK encontrara laminas y reflectores apropiados. El uso de reflectores con una estructura
triple grande puede mermar la capacidad de funcionamiento.

Datos caracteristicos del laser
WTM12L
Clase de laser 19
Potencia de impulso maxima WTML2Lxxxxx8xxxxx: 4,03 mW, 2,5 kHz
WTML2Lxxxxx 1xxxxx: 6,74 mW, 1,0 kHz
4x1us
655 nm

Duracion del impulso
Longitud de onda

1) Para un funcionamiento fiable recomendamos el uso de reflectores microcelda o bien de una lamina de reflexion. En el
programa de accesorios de SICK encontrara laminas y reflectores apropiados. El uso de reflectores con una estructura
triple grande puede mermar la capacidad de funcionamiento.

Interfaz de comunicacion

Tabla 12: Interfaz de comunicacion

10-Link
WTM12L
10-Link 1.1
Velocidad de transmisién de datos COM2
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Datos eléctricos

Tensién de alimentacion Ug
Ondulacion residual
Consumo de corriente
Clase de proteccion

WTM12L
DC10..30VY
<5V
<14 mA?

1]

1)

2)
3))

4)
5))
6))

Valores limite

Conexiones Ug protegidas contra la inversion de polaridad

Ondulacion residual max. 5 Vg
Sin carga. Para Ug = 24 V.

A = Conexiones Ug a prueba de polaridad inversa
B = Entradas y salidas a prueba de polaridad inversa

C = Supresion de impulsos parasitos
Duracion de la sefal con carga 6hmica
Con una relacion claro/oscuro de 1:1
En el modo HighSensitivity: 30 Hz

salida digital

WTM1L2L-XXXXX8XXXXX

WTMAL2L-xxxxx1XXXXX

Intensidad de salida |4y

< 100 mA

Circuitos de proteccion

A B,C

Tiempo de respuesta

MultiMode 1/3/4/5: 200 s
MultiMode 2: 500 us
MultiMode 6: 15 ms

MultiMode 1/3/4/5: 500 us
MultiMode 2: 1.000 us
MultiMode 6: 15 ms

Frecuencia de conmutacion

MultiMode 1/3/4/5: 2.500 Hz
MultiMode 2: 1.000 Hz
MultiMode 6: 30 Hz

MultiMode 1/3/4/5: 1.000 Hz
MultiMode 2: 500 Hz
MultiMode 6: 30 Hz

Datos mecanicos

Tipo de proteccion

Tiempo de calentamiento

Temperatura ambiente durante el funcionamiento

WTM12L
1]
20 °C...+55 °C
<15 min?

1) Por debajo de Ty =-10 °C es necesario un tiempo de precalentamiento.

102 INSTRUCCIONES DE USO | WTM12L MultiMode
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10.2 Dibujos acotados
WTM12L-xxxxx8: 431170
15.6 (0.61) 29.9 (1.18)
e |
®
5 2
= (]
o I v
S ‘
®|
.?: 8.7 (0.34)
c% . 7.2 (0.28)
6
9(0.35)
Figura 19: Sensor con cable, distancia de conmutacion pequena
@ Orientacion preferente del objeto
@ Centro del eje Optico del receptor a corta distancia
©) Centro del eje 6ptico del emisor
@ Conexion
® Orificio de fijacion @ 4,1 mm
® Elementos de mando y visualizacion
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WTML2L-xxxxx8: 43.1(1.70)
15.6 (0.61) 29.9 (1.18)
®
@ .
sl o
= ™
S 3
3
g
S
@ 8.7 (0.34)
9
- L 7.2 (0.28)
M12 9 (0.35)
Figura 20: Sensor con conector macho M12, distancia de conmutacion
pequena
@ Orientacion preferente del objeto
@ Centro del eje 6ptico del receptor a corta distancia
® Centro del eje 6ptico del emisor
@ Conexion
® Orificio de fijacion @ 4,1 mm
® Elementos de mando y visualizacion
WTM12L-xxxxx1: 43.1(1.70)

15.6 (0.61) 29.9 (1.18)
m

444 — — ‘,7, e
| ‘ |
| ‘ |
@f - : A
\ \ 5 8
\ i 52
‘ 2|
o= | 5 | 3 g
ofl-+-— = |
\ g \
‘ @ ‘
\\_—r& N R &
S [
a : r
@ \ | |
4 7 (0.34)
g;- -
% . 7.2(0.28)
)
9(0.35)

Figura 21: Sensor con cable, distancia de conmutacién grande

Orientacion preferente del objeto

Centro del eje 6ptico del receptor a larga distancia
Centro del eje 6ptico del emisor

Conexion

Orificio de fijacién @ 4,1 mm

Elementos de mando y visualizacion

GNCNONONONC)
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43.1 (1.70)

15.6 (0.61) 29.9 (1.18)
®

WTMZL2L-xxxxx1:

— ®
i
|
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8 |
<
© @ 8.7 (0.34)
9
. 7.2 (0.28)
M12 9 (0.35)
Figura 22: Sensor con conector macho M12, distancia de conmutacion
grande
@ Orientacion preferente del objeto
@ Centro del eje 6ptico del receptor a larga distancia
® Centro del eje 6ptico del emisor
@ Conexion
® Orificio de fijacion @ 4,1 mm
® Elementos de mando y visualizacion
@ 6.2 (0.24)
3
o
e
™
vl <
)
S
v
(&)
Figura 23: Elementos de mando y visualizacion
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10.3 Diagramas del spot

WTMA2L-xXXxx8xx
MultiMode

1/3/4/5:

MultiMode 2:

MultiMode 6 y M:

106 INSTRUCCIONES DE USO | WTM12L MultiMode

Dimensions in mm (inch)

2
(0.08)

1
(0.04)

0

-1

(-0.04) [O)

—

-2
(-0.08)0 100 200 300 400 500
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 24: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

® Punto de luz horizontal
@ Punto de luz vertical
Dimensions in mm (inch) i : :
2 | b
(0.08) D ! ! !
@ P
1 | |
(0.04) . _; "
. @ L
@ o
1 o
(-0.04) ! I
2 D n
(-0.08)0 50 100 150 | i
(1.97) (3.94) (5.91) | |

Distance in mm (inch)
120 150
(4.72) (5.91)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 25: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2

® Punto de luz horizontal
@ Punto de luz vertical
Dimensions in mm (inch) i i i
2 | i i
008 [ I - |
I — 6 3 @ 3 3
1 =
(0.04) —E——; I‘ ~7
0 @ o |
@ o |
. — @ | |
(-0.04) — N h,
2 o |
(-0.08)0 200 400 600 800 ; ; ;
(7,87) (15,75)  (23.62)  (31,50) ' ' '

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for 25 200 650
the best performance (0.98) (7.87) (25.59)

Figura 26: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 6 y M

@ Punto de luz horizontal
@ Punto de luz vertical
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WTM1L2L-xxxxx1xx

MultiMode
1/3/4/5:

MultiMode 2:

MultiMode 6 y M:
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Dimensions in mm (inch)

2
(0.08)

1 —
(0.04) | e

0

\®
@
——em— |

-1
(-0.04) /,

-

-2
(-0.08)0 250 500 750 1,000
(9.84) (19.69) (29.53) (39.37)
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Figura 27: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1/3/4/5
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Figura 28: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 2
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Figura 29: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 6 y M
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10.4

11

111

108

Estructura de los datos de proceso

WTM12L A0O
10-Link vi.l
Datos de proceso 2 bytes

Byte O: bits 15... 8
Byte 1: bits 7... 0

Bit O / tipo de datos QL1 / booleano
Bit 1 / tipo de datos Q.o / booleano
Bit 2 ... 15 / descripcion / tipo de datos [empty]
Anexo
Conformidad y certificados
En encontrara las declaraciones de conformidad, los certificados y las

instrucciones de uso actuales del producto. Para ello, introduzca en el campo de
blsqueda la referencia del producto (referencia: véase en la placa de caracteristicas el

campo “P/N” o “Ident. no.”).
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Produit décrit
w12
WTM12L MultiMode

Fabricant

SICK AG
Erwin-Sick-StraRe 1
79183 Waldkirch
Allemagne

Remarques juridiques

Cet ouvrage est protégé par les droits d'auteur. Les droits établis restent dévolus a

la société SICK AG. La reproduction de I'ouvrage, méme partielle, n'est autorisée que
dans le cadre Iégal prévu par la loi sur les droits d'auteur. Toute modification, tout
abrégement ou toute traduction de l'ouvrage est interdit sans l'accord écrit exprés de la
société SICK AG.

Les marques citées dans ce document sont la propriété de leurs détenteurs respectifs.
© SICK AG. Tous droits réservés.

Document original

Ce document est un document original de SICK AG.
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11

1.2

112

A propos de ce document

Informations supplémentaires

Vous trouverez la page produits avec des informations complémentaires sous SICK
Product ID :

{P/N}/{S/N}.

{P/N} correspond a la référence du produit, voir par exemple la plaque signalétique ou
I'emballage.

{S/N} correspond au numéro de série du produit, voir par exemple la plaque signaléti-
que ou I'emballage (en option, si indiquée).

Les informations suivantes sont disponibles en fonction du probléme :
e  Fiches techniques

e Ce document est disponible dans toutes les langues

e Données CAO et plans cotés

e  Certificats (déclaration de conformité par exemple)

e  Autres publications

e Logiciel

e Accessoires

Symboles et conventions documentaires

Avertissements et autres annexes

DANGER

Signale une situation dangereuse imminente entrainant des blessures graves ou la
mort si elle n'est pas évitée.

AVERTISSEMENT

Signale une situation potentiellement dangereuse pouvant entrainer des blessures
graves ou la mort si elle n'est pas évitée.

ATTENTION
Signale une situation potentiellement dangereuse pouvant entrainer des blessures
Iégeres a moyennement graves si elle n'est pas évitée.

IMPORTANT
Signale une situation potentiellement dangereuse pouvant entrainer des dommages
matériels si elle n'est pas évitée.

REMARQUE
Signale des astuces et des recommandations utiles ainsi que des informations pour un
fonctionnement efficace et sans panne.

Instruction
» La fleche indique une instruction.

1. Une série d'instructions est numérotée.
2. Suivre les instructions numérotées dans Il'ordre indiqué.
v La coche indique le résultat d'une instruction.
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2 Pour votre sécurité

2.1 Consignes générales de sécurité

Le raccordement, le montage et la configuration du produit ne peuvent
étre réalisés que par un personnel spécialisé.

Ce produit n’est pas un composant de sécurité au sens de la directive
machines de I'UE.

Ne pas installer le produit a des endroits directement exposés aux rayons
UV (lumiére du soleil) ou aux intempéries.

QO

Protéger le produit contre I'humidité et I'encrassement.

Remarques concernant le laser

ATTENTION
Toute intervention, manipulation ou toute utilisation non conforme peuvent entrainer
une exposition dangereuses aux rayons laser.

Le faisceau lumineux émis ne doit pas étre concentré a I'aide d’autres appareils
optiques.

* LASER
1

lllustration 1: Classe laser 1

Cet appareil satisfait aux normes suivantes :

o EN/IEC 60825-1:2014

e 21 CFR 1040.10 et 1040.11 a I'exception des divergences selon Laser Notice No.
56 du 08/05/2019

Ce produit laser appartient a la classe laser 1 selon I’évaluation de la directive basse
tension 2014/35/UE en liaison avec la directive actuellement en vigueur EN/IEC
60825-1:2014 a appliquer par les fabricants lors de la mise sur le marché. En raison
des dispositions Iégales différentes au niveau de la sécurité au travail selon la directive
2006/25 / CE, ce produit doit étre évalué selon la version plus ancienne de la norme
EN 60825-1:2007. Selon I'ancienne norme EN 60825-1:2007, ce produit fait partie de
la classe laser 2 et est considéré comme sir lorsqu'il est utilisé conformément a sa
destination.

Ce laser est sans danger pour la vue.

Le marquage laser se trouve sur I'étiquette imprimée sur le boitier du capteur.

2.2 Utilisation conforme

Le WTM12L est un détecteur a réflexion directe optoélectronique (appelé capteur ou
produit dans ce document) qui permet la détection optique sans contact d’objets. Toute
autre utilisation ou modification du produit annule la garantie de SICK AG.
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3 Description du produit

3.1 Eléments de commande et d’affichage

WTM12L-xxxxxx20

Bouton poussoir rotatif avec indicateur de mode

@
®- @

——

: @

=2

BluePilot bleu : choix du mode

Bouton poussoir rotatif : réglage du mode et de la sensibilité
LED verte : tension d’alimentation active

LED jaune : état réception de lumiére

®OOo

3.2 Fonction MultiMode

Le capteur avec fonction MultiMode dispose de différents modes de fonctionnement
qui peuvent étre réglés via le bouton combiné pousser ou tourner et 10-Link :

o  Elimination d’arriére-plan

«  Elimination de premier plan

e Apprentissage a deux points

¢  Deux points de commutation indépendants
e  Window

e  ApplicationSelect

¢  Manuel/Mesure
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lllustration 2: Fonction MultiMode

Tableau 1: Fonction MultiMode

Two independent
switching points

MultiMode/LE
D

Principe de fonc-
tionnement

Mode

Description

MultiMode 1 Elimination d'ar- Le capteur détecte les objets de
(LED 1) riere-plan (BGS) manieére fiable, qu'il y ait ou non un
arriére-plan.
MultiMode 2 Elimination de Le capteur détecte les objets en arriére-
(LED 2) premier plan plan avec une faible distance entre I'ob-
jet et l'arriére-plan. Il a besoin pour
cela d'un arriére-plan stable comme
référence.
Ce capteur est typiquement utilisé pour
détecter des objets plats sur des ban-
des transporteuses.
MultiMode 3 Elimination d'ar- | Apprentissage en | La distance de commutation est définie
(LED 3) riere-plan (BGS) deux points (BGS) | par la fonction d'apprentissage en deux
points (objet bord avant/arriére-plan).
La distance de commutation est alors
placée au milieu des deux distances.
MultiMode 4 Elimination d'ar- | Deux points de Le capteur dispose de deux points de
(LED 4) riére-plan (BGS) commutation commutation indépendants qui peuvent
indépendants étre configurés séparément.
(BGS)
MultiMode 5 Elimination d'ar- | Window (BGS) Le capteur détecte les objets qui se
(LED 5) riere-plan (BGS) trouvent a l'intérieur d'une fenétre con-
figurée.
MultiMode 6 Elimination d'ar- ApplicationSelect La distance de commutation augmente
(LED 1+6) riere-plan (BGS) et la sensibilité s'accroit, de sorte que

les objets brillants, sombres et inégaux,
méme en position inclinée, sont détec-
tés de maniére fiable.
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4 Montage

MultiMode/LE | Principe de fonc- | Mode Description

D tionnement

MultiMode 7 indépendant Manuel/Mesure | Avec le mode « Manuel/Mesure », la

(LED 7) valeur de la distance peut étre lue via
10-Link. Ce mode n'est disponible que
via |0-Link.
Vous trouverez une description des
paramétres |0-Link dans la description
10-Link

REMARQUE
Le mode de fonctionnement 6 ne peut étre utilisé gu'en combinaison avec I'élimination
d'arriére-plan (LED 1).

Montez le capteur sur une équerre de fixation adaptée (voir la gamme d’accessoires
SICK).

Respecter le couple de serrage maximal admissible du capteur de 1,4 Nm.

Montage avec le principe de fonctionnement de I'élimination d'arriére-plan
MultiMode 1, 3, 4, 5,6, M :

Noter I'orientation privilégiée du capteur par rapport a la direction du mouvement
d’objet, voir illustration 3.

lllustration 3: Alignement du capteur par rapport a la direction de I'objet

Tenir compte de la direction préférentielle de I'objet par rapport au capteur, voir
illustration 19.

REMARQUE
WTM12L : en mode M, il n'est pas nécessaire de respecter la direction préférentielle.

Montage avec le principe de fonctionnement de I'élimination de premier plan
MultiMode 2 :
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lllustration 4: Alignement du capteur

Tenir compte de la direction préférentielle de I'objet par rapport au capteur, voir

illustration 4.

5 Installation électrique

51 Remarques sur l'installation électrique
IMPORTANT

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
Sujet & modification sans préavis

Endommagement de I'appareil lié a une tension d’alimentation incorrecte !

Une tension d’alimentation incorrecte peut endommager I'appareil.

N’exploiter I'appareil qu’avec une trés basse tension de sécurité slre (SELV/PELV).
L'appareil correspond a la classe de protection Il

Utiliser I'appareil uniqguement avec une alimentation de type LPS (Limited Power
Source, source d’alimentation limitée) conformément a CElI 62368-1 ou bloc d'ali-
mentation NEC classe 2.

IMPORTANT

Endommagement de I'appareil ou fonctionnement inattendu lié a des travaux sous
tension !

Le travail sous tension peut étre a I'origine d’un fonctionnement inattendu.

Effectuer les travaux de cablage uniqguement hors tension.
Raccorder et couper les branchements électriques uniquement hors tension.

Linstallation électrique doit étre réalisée uniquement par un électricien profes-
sionnel.

Lors des interventions sur les installations électriques, respecter les régles de
sécurité courantes !

Mettre I'appareil sous tension uniquement aprées avoir terminé les travaux de
raccordement et vérifié minutieusement le cablage.

En présence de rallonges a extrémités ouvertes, veiller a ce que les extrémités des
fils @ nu ne se touchent pas (risque de court-circuit si la tension d’alimentation est
activée !). Isoler les conducteurs les uns des autres.

Les sections de fils du cable d’alimentation fournir par I'utilisateur doivent étre
conformes aux normes en vigueur.
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REMARQUE
Pose des cables de données

= Utiliser des cables de données blindés avec des conducteurs torsadés par paire
(twisted pair).

= Réaliser un blindage complet et opérationnel.

= Toujours poser et raccorder les cables dans les régles de la CEM afin d’éviter toute
perturbation, par ex. celles des alimentations a découpage, moteurs, régulateurs
et contacteurs cadencés.

= Ne pas poser les cables parallélement aux cables d’alimentation électrique et du
moteur sur une longue distance dans des conduits de cables.

Lindice de protection IP de 'appareil est atteint uniquement dans les conditions sui-
vantes :

. Les cables branchés aux raccordements sont vissés.

Lindice de protection IP de I'appareil n’est pas atteint si ces consignes ne sont pas
respectées !

5.2 Remarques sur I’homologation UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

53 Remarques sur le raccordement

Fonctionnement en mode I/0 standard :

- Raccordement du connecteur : affectation des broches
- Cable : couleur des fils

Activer I'alimentation électrique seulement aprés avoir effectué tous les raccordements
électriques.

Fonctionnement en mode I0-Link : raccorder I'appareil au 10-Link Master correspon-
dant. Intégrer I'appareil au maitre ou a la commande par I0DD/bloc de fonctions. La
LED verte clignote sur le capteur. IODD et bloc de fonctions peuvent étre téléchargés
sous la référence a I'adresse

Explication des termes pour le raccordement utilisés dans les tableaux suivants :

¢ BN = Brown (Marron)

¢  WH = White (Blanc)

¢ BU = Blue (Bleu)

e BK =Black (Noir)

e Q= sortie numérique

e Q_4/C = sortie numérique, 10-Link
. L+ = tension d’alimentation (Ug)
¢ M = poids
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CC:10... 30 V CC, voir "Caractéristiques techniques", page 136 :

Tableau 2: Raccordement électrique

Wxx12L-

x4

xH

1=BN
2=WH
3=BU
4 =BK

0,14 mm?2
AWG26

Tableau 3: CC

WTM12L-xxXXXxxxA00

Push-pull

162

1=BN

+ (L+)

2=WH

MF

3=BU

- (M)

4 =BK

QLl/ C

Par dé
faut : MF

MultiMode
1/3/4/5/6 :
Q

MultiMode 2 :
Q

MultiMode
1/3/4/5/6 :
Q

Q

MultiMode 2 :

Par dé
faut : Q|_1 (C)

Q

Q

Q

Q

NOTICE D'INSTRUCTIONS | WTM12L MultiMode

119




NOTICE D’'INSTRUCTIONS

120

Tableau 4: Push-pull, PNP, NPN

MultiMode 1/3/5/6

MultiMode 1/3/5/6

MultiMode 2
(@)
TN

——— o — i,

! PNP : | | PNP |

| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA
i NPN | | NPN i |

Lo . o M Lo . o M
e " —— o

! PNP | | PNP ; |

| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q <100 mA
i NPN i | | NPN |

Lo oM Lo oM
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Tableau 5: Push-pull, PNP, NPN, WTM12L, deux points de commutation indépendants

MultiMode 4

2 1, (L+) 5 1. (L+)
I PNP : l | PNP |
| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA
i NPN | | NPN i |
L. . I ™ L. .  _— I ™
N +(L+) N +(L+)
I PNP | | PNP : l
| Push-pull Q <100 mA | Push-pull Q <100 mA
i NPN i | | NPN |
L. . O™ L. . _— ™

6 Mise en service

6.1 Vidéos Youtube

Les vidéos suivantes montrent les différentes étapes de la mise en service :

Tableau 6: Apergu des vidéos

Alignement et réglage via BluePilot

Toutes les possibilités de réglages du capteur
MultiMode

https://youtu.be/u-WTnTDHaTM

Edition de la valeur de distance

E#E

[=
https://youtu.be/97_hxAholLcE

Détails sur le mode ApplicationSelect

https://youtu.be/nltYicROZ4w
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6.2

6.3

122

Alignement

Alignement avec élimination d'arriére-plan

Aligner le capteur sur I'objet. Choisir la position de sorte que le faisceau de lumiéere
émise rouge touche I'objet en plein centre. S’assurer que I'ouverture optique (vitre
frontale) du capteur est parfaitement dégagée [voir illustration 5].

lllustration 5: Alignement sur I'objet

Alignement avec élimination de premier plan

Aligner le capteur sur I'arriére-plan. S’assurer que I'ouverture optique (vitre frontale) du
capteur est parfaitement dégagée [voir illustration 6].

lllustration 6: Alignement sur l'arriére-plan

Vérification des conditions d’utilisation

WTM12L sont des détecteurs a réflexion directe avec élimination d'arriére-plan et de
premier plan. En fonction du coefficient de réflexion diffuse de I'objet a détecter et de
I’arriere-plan qui se trouve éventuellement derriére, une distance minimale (y) doit étre
respectée entre la distance de commutation (x) réglée et I'arriére-plan.

WTM1L2L-XXXXX8XXXXX :
Vérifier les conditions d’utilisation :
Elimination d’arriére-plan : MultiMode 1, 3, 4, 5, 6

Comparer la distance de commutation et la distance par rapport a I'objet ou a I'ar-
riere-plan et les caractéristiques de réflexion diffuse de I'objet avec le diagramme
correspondant (x = distance de commutation, y = distance minimale entre la distance
de commutation réglée et 'arriére-plan (blanc, 90 %)) coefficient de réflexion diffuse :
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6 % = noir M, 18 % = gris @, 90 % = blanc @ (par rapport au blanc standard selon DIN
5033). Nous recommandons d'effectuer le réglage avec un objet de faible coefficient
de réflexion diffuse.

MultiMode 1/3/4/5:
Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
(41722(; Example:
' Safe suppression of the background
18%/90%/ White background (90 %)
90 @
(3.54)
60
(2.36) 90%/90%
3
30 6%/90%
(1.18) J , Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 250 mm
Needed minimum distance to white
0 X background y = 6 mm
0 250 500 750 1,000
(9.84) (19.69) (29.53) (39.37)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

lllustration 7: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

O EEMEm | |
%m
1530 _420]

0 100 200 300 400 500
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69)

3 Distance in mm (inch)

D |
" ! BluePilot
3
i c i

A B
Recommended sensing range for the best performance

Illustration 8: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1,/3/4/5

A Distance de commutation min. en mm

B Distance de commutation max. en mm

C Champ de vision

D Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo
E Indication de la distance de commutation

F Bouton poussoir rotatif

bleue Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure perfor-
mance
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Multi- Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)
Model+
6: " 13; Example:
' I l Safe suppression of the background
o 923 18%/?%1/ White background (90 %)
- 2
20 90%/90%-
(0.79)
6%/90%
15 M
(0.59) vy' /
10
(0.39) /
y, Black object (6 % remission)
5 / Set sensing range x = 200 mm
(0.20) Needed minimum distance to white
0 X background y =4 mm

0 200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

lllustration 9: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

O EENEE-T |
@) 20/30 600
®
0 200 400 600 800

Y (7.87)  (15.75)  (23.62)  (31.50)
" Distance in mm (inch)

' BluePilot

> -
w

Recommended sensing range for the best performance

lllustration 10: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

Distance de commutation min. en mm

Distance de commutation max. en mm

Champ de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo
Indication de la distance de commutation

Bouton poussoir rotatif

bleue Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure perfor-
mance

Mmoo w >

Utiliser voir tableau 4, page 120 pour contrdler le fonctionnement. Si la sortie numéri-
que ne se comporte pas selon les indications de voir tableau 4, page 120, controler les
conditions d’application.

Elimination de premier plan (EPP) : MultiMode 2

Le détecteur a réflexion directe nécessite un arriere-plan comme référence. Si possible,
I’'arriere-plan doit rester constant en termes de coefficient de réflexion diffuse et de
position. La distance maximale (x) entre le détecteur a réflexion directe et I'arriére-plan
ainsi que la hauteur d’objet minimale (y) doivent étre respectées. En régle générale, le
mode EPP est utilisé pour la détection d'objets trés plats sur une bande transporteuse.
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Vérifier les conditions d’utilisation : distance entre le capteur et I'arriére-plan, comparer
la hauteur minimale de I'objet et la capacité de réflexion diffuse de I'arriére-plan et de
I'objet avec le diagramme correspondant (voir illustration 11, page 125) (x = distance
de commutation, y = hauteur minimale de I'objet. Coefficient de réflexion diffuse : 6 %
= noir 1, 90 % = blanc 2 (par rapport au blanc standard selon DIN 5033).

Minimum object height in mm (inch)

y

10
(0.39)

Example:
Reliable detection of the object

(0.31)

6 1
(0.24) 6%/6%
90%/6%

4

(0.16) 6%/90%

90%/90%

2 [ l 2 p

(0.08) \J )
—

X

0 Background
0 50 100 150
(1.97) (3.94) (5.91)
Distance in mm (inch) Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 90 mm
Recommended sensing range for Required minimum object heighty = 2 mm
the best performance For all objects regardless of their colors

lllustration 11: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2

0 50 100 150
1 (1.97) (3.94) (5.91)
3 : Distance in mm (inch)
- 0 |
; = BluePilot
B i i
i c |
A B

Recommended sensing range for the best performance

lllustration 12: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2

Distance de commutation min. en mm

Distance de commutation max. en mm

Champ de vision

Plage de réglage seuil de commutation pour I'élimination de premier plan
Indication de la distance de commutation

Bouton poussoir rotatif

bleue Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance

Mmoo W >

WTM1L2L-XXXXXLXXXXX :
Vérifier les conditions d’utilisation :

Elimination d’arriére-plan : MultiMode 1, 3, 4, 5, 6
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Comparer la distance de commutation et la distance par rapport a I'objet ou a I'ar-
riere-plan et les caractéristiques de réflexion diffuse de I'objet avec le diagramme
correspondant (x = distance de commutation, y = distance minimale entre la distance
de commutation réglée et I'arriére-plan (blanc, 90 %)) coefficient de réflexion diffuse :
6 % = noir M, 18 % = gris @, 90 % = blanc @ (par rapport au blanc standard selon DIN
5033). Nous recommandons d'effectuer le réglage avec un objet de faible coefficient
de réflexion diffuse.

MultiMode 1/3/4/5:
Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)
y

(41723 Example:
' Safe suppression of the background
18%/90%/ White background (90 %)
90 @
(3.54)
60
(2.36) 90%/90%
3
30 6%/90%
(1.18) ‘ , Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 250 mm
Needed minimum distance to white
0 X background y = 6 mm
0 250 500 750 1,000
(9.84) (19.69) (29.53) (39.37)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Hlustration 13: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1/3/4/5

© |
@ 80/90
(©Il 80/90 850

0 250 500 750 1,000
(9.84) (19.69) (29.53) (39.37)

3 Distance in mm (inch)

D |
r@ﬁ BluePilot
il ﬂ? :

o

T
)

Recommended sensing range for the best performance

Hllustration 14: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1/3/4/5

Distance de commutation min. en mm

Distance de commutation max. en mm

Champ de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo
Indication de la distance de commutation

Bouton poussoir rotatif

bleue Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure perfor-
mance

Mmoo W >
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Multi- Minimum distance in mm (y) between the set sensing
Mode 1+ rangj and white background (90 % remission)
6: (1.5?70) Example: )
Safe suppression of the background
6%/90% I White background (90 %)

2 o
I/

20 18%/90%
(0.79) ﬁ@
10 /
(0.39) / 90%/90% Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 650 mm
Needed minimum distance to white
0 X background y = 6 mm
0 300 600 900 1,200 1,500

(11.81) (23.62) (35.43) (47.24) (59.06)
Distance in mm (inch)

\

Recommended sensing range for
the best performance

lllustration 15: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1+6

(©Il30/20 1,200

0 300 600 900 1,200 1,500
(11.81) (23.62) (35.43) (47.24) (59.06)

Distance in mm (inch)

[OIF s0/20 1,000
@Il 30/90 1,100

" D i
BluePilot
ﬁl \} \!T IE

) C i
A B

Recommended sensing range for the best performance

lllustration 16: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1+6

Distance de commutation min. en mm

Distance de commutation max. en mm

Champ de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo
Indication de la distance de commutation

Bouton poussoir rotatif

bleue Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure perfor-
mance

Mmoo w >

Utiliser voir tableau 4, page 120 pour contrdler le fonctionnement. Si la sortie numéri-
que ne se comporte pas selon les indications de voir tableau 4, page 120, controler les
conditions d’application.

Elimination de premier plan (EPP) : MultiMode 2

Le détecteur a réflexion directe nécessite un arriere-plan comme référence. Si possible,
I’'arriere-plan doit rester constant en termes de coefficient de réflexion diffuse et de
position. La distance maximale (x) entre le détecteur a réflexion directe et I'arriére-plan
ainsi que la hauteur d’objet minimale (y) doivent étre respectées. En régle générale, le
mode EPP est utilisé pour la détection d'objets trés plats sur une bande transporteuse.
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Vérifier les conditions d’utilisation : distance entre le capteur et I'arriére-plan, comparer
la hauteur minimale de I'objet et la capacité de réflexion diffuse de I'arriére-plan et de
I'objet avec le diagramme correspondant (voir illustration 17, page 128) (x = distance
de commutation, y = hauteur minimale de I'objet. Coefficient de réflexion diffuse : 6 %
= noir 1, 90 % = blanc 2 (par rapport au blanc standard selon DIN 5033).

Minimum object height in mm (inch)

y

12
(0.47)

Example:
Reliable detection of the object

10

(0.39) @
6%/6%

8 90%,/6%
(0.312) /

6 /
(0.24) /
4 / 6%/90%————
(0.16) / 90%/90%
2 @

(0.08) ~
X
0 Background
0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)
Distance in mm (inch) Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 150 mm
Recommended sensing range for Required minimum object heighty = 2.2 mm
the best performance For all objects regardless of their colors

lllustration 17: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 2

0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)
i : Distance in mm (inch)
B D |
— 1 BluePilot
S Q-
T N
3 c i
A B

Recommended sensing range for the best performance

Illlustration 18: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2

Distance de commutation min. en mm

Distance de commutation max. en mm

Champ de vision

Plage de réglage seuil de commutation pour I'élimination de premier plan
Indication de la distance de commutation

Bouton poussoir rotatif

bleue Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance

Mmoo W >

6.4 Réglage
MultiMode
Le réglage du capteur WTM12L s'effectue en 3 étapes :
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1. Sélectionner le mode de base : mode de fonctionnement dans lequel le capteur
doit étre utilisé.

2. Activer le mode ApplicationSelectsi souhaité (uniquement possible en combinaison
avec |'élimination d'arriére-plan (LED 1)).

3. Fonction d’apprentissage du capteur.

REMARQUE

Toutes les possibilités de réglages du capteur MultiMode sont également présentées
dans une vidéo :

E%E

(OF

6.4.1 Réglage du mode de base

1. Sélectionner le mode de base souhaité (1-5) en tournant le potentiométre.
3 4 5

3. Confirmer le mode de base souhaité en appuyant pendant 1 a 3 secondes sur
I'élément de commande. Activer ainsi. La LED bleue s'allume ensuite pour indi-
quer le mode sélectionné.

£

v Le mode de base est sélectionné.

6.4.2 En option : activation du mode ApplicationSelect sur MultiMode 1 élimination d'arriére-plan

En activant le mode ApplicationSelect, la distance de commutation du capteur augmente
et la sensibilité s'accroit, de sorte que méme les objets brillants, sombres et inégaux,
méme en position inclinée, sont détectés de maniere fiable.

1. Aprés avoir réglé le mode de base MultiMode 1, le mode ApplicationSelect peut
également étre activé. Pour ce faire, tourner le potentiométre vers la LED 6 Appli-
cationSelect
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3. Confirmer le mode ApplicationSelectsouhaité en appuyant sur I'élément de com-
mande. Activer ainsi.

v Le mode ApplicationSelectest activé.

REMARQUE
Vous trouverez plus de détails sur ApplicationSelect dans une vidéo :
DD
e
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6.4.3 Fonction d’apprentissage du capteur en MultiMode 1 et 1+6 :
Fonction d’apprentissage du capteur avec élimination d’arriére-plan

1. Positionner I'objet dans la position souhaitée et appuyer sur I'élément de com-
mande pendant 1 a 3 secondes, jusqu'a ce que la LED jaune clignote.

THHHHT

THHHHT

v Le capteur est réglé et prét a I'emploi.

Tableau 7: Résultat de I'apprentissage avec I'objet

@ Objet présent

Pour régler la distance de commutation par 10-Link, consulter la notice d’instructions
«|0-Link Photoelectric sensors ».

6.4.4 Réglage en MultiMode 3-5:

Fonction d’apprentissage du capteur avec élimination d'arriére-plan et 2 points de
commutation

@ REMARQUE

En MultiMode 4 : la premiére distance de commutation configurée est toujours Q1
et est symbolisée par la LED 3. La deuxiéme distance de commutation controlée
est toujours Q2 et est symbolisée par la LED 5.

1. Positionner I'objet dans la position 1 souhaitée et appuyer sur I'élément de com-
mande pendant 1 a 3 secondes, jusqu'a ce que la LED jaune clignote.

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK NOTICE D’'INSTRUCTIONS | WTM12L MultiMode 131
Sujet a modification sans préavis



NOTICE D’'INSTRUCTIONS

£ @

THHHHT

THHHHT

v Ladistance de commutation Q1 est réglée.

2. Aprés une courte pause, la LED jaune clignote a nouveau, il est maintenant
possible de passer a la deuxiéme étape. Distance de commutation peut étre
configurée.

3. Positionner l'objet dans la position 2 souhaitée et appuyer 1 a 3 secondes sur
I'élément de commande jusqu'a ce que la LED jaune clignote.

e,

Iy

REMARQUE
Ajout pour le mode 3 : la distance de commutation réglée se trouve maintenant
exactement entre les 2 points configurés

Ajout pour le mode 5 : QL (signal de fenétre, dérivé de Qint.1 et Qint.2)

ititilititi

ifitilitili

Affichage a LED en MultiMode 4 (2 points de commutation indépendants) :
Falll:
Q1 = point de commutation proche (configuré en premier) - LED 3

Q2 = point de commutation éloigné (configuré en dernier) - LED 5
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Tableau 8: Comportement d'affichage, cas 1

Objet détecté au point de com-
mutation proche Q1

3 4 5

La sortie numérique 1 est indi-
quée par la LED jaune et en
plus par la LED bleue 3.

Objet détecté au point de com-
mutation éloigné Q2

La sortie numérique 2 est indi-
quée par la LED jaune et en
plus par les LED bleues 3 + 5.

Cas 2:

Q1 = point de commutation éloigné (configuré en premier) - LED 3

Q2 = point de commutation proche (configuré en dernier) - LED 5

Tableau 9: Comportement d'affichage, cas 2

Objet détecté au point de com-
mutation éloigné Q1

La sortie numérique 1 est indi-
quée par la LED jaune et en
plus par les LED bleues 3 + 5.

Objet détecté au point de com-
mutation proche Q2

La sortie numérique 2 est indi-
guée par la LED jaune et en
plus par la LED bleue 5.

Pour régler la distance de commutation par I0-Link, consulter la notice d’instructions
«|0-Link Photoelectric sensors ».
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6.4.5 Réglage en MultiMode 2 :
Fonction d’apprentissage du capteur avec élimination de premier plan

1. Positionner I'objet dans la position souhaitée et appuyer sur I'élément de com-
mande pendant 1 a 3 secondes, jusqu'a ce que la LED jaune clignote.

Background
v Le capteur est réglé et prét a I'emploi.

Tableau 10: Résultat de I'apprentissage sans objet

@ Objet présent

Pour régler la distance de commutation par I0-Link, consulter la notice d’instructions
« |0-Link Photoelectric sensors ».

6.4.6 Réglage en MultiMode M :
Le mode M (manuel/mesure) ne peut étre sélectionné et réglé que via 10-Link.

La LED bleue du mode M s'allume lorsque l'appareil est utilisé en mode de mesure ou
lorsque d'autres réglages différents des modes standard 1-6 sont effectués.

Le capteur doit étre orienté en fonction du mode de base correspondant. Dans le cas
du mode de mesure, le capteur est orienté vers 'objet a mesurer, sans qu'il soit néces-
saire de tenir compte d'autres conditions limites telles qu'une direction préférentielle.

@ REMARQUE
L'édition de la valeur de distance est également présentée dans une vidéo :
I_EI%EI
=]
Pour régler la distance de commutation par 10-Link, consulter la notice d’instructions
«|0-Link Photoelectric sensors ».
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6.5

7
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Fonctions supplémentaires

10-Link

Le capteur peut étre utilisé en mode 1/0 standard (SIO) ou en mode 0-Link (IOL).
Toutes les fonctions d'automatisation et autres réglages des parameétres sont effectifs
en mode |0-Link et en mode E/S standard. En mode E/S standard, édition des signaux
de commutation binaires via la broche 4 / le conducteur noir ou via la broche 2 / le

conducteur blanc.

Les fonctionnalités 10-Link (I0DD) figurent dans la notice d'instructions jointe « I0-Link
Photoelectric Sensors » ou sont disponibles sur

commande de l'appareil.

Elimination des défauts

sous le numéro de

Le tableau Elimination des défauts présente les mesures a appliquer si le capteur ne

fonctionne plus.

Tableau 11: Elimination des défauts

LED / image du défaut

Cause

Mesure

La LED jaune ne s’allume pas,
bien que le faisceau lumineux
soit aligné sur I'objet et que
I'objet se trouve dans la dis-
tance de commutation réglée

Pas de tension ou tension
inférieure aux valeurs limites

Contrdler l'alimentation élec-
trique, controler tous les bran-
chements électriques (cables
et connexions)

Coupures d'alimentation élec-
trique

S'assurer que l'alimentation
électrique est stable et ininter-
rompue

Le capteur est défectueux

Si l'alimentation électrique est
en bon état, remplacer le cap-
teur

La LED verte clignote

Communication 10-Link

Sorties numériques non con-
formes au schéma

Communication 10-Link

Sorties numériques non con-
formes au schéma

Réglages des paramétres
effectués manuellement,
divergeant du standard

Déclencher le réarmement de
fabrication. Les sorties numé-
riques sont remises sur le
réglage d'usine.

La LED jaune clignote

Le capteur est encore opéra-
tionnel, mais les conditions
d'utilisation ne sont pas idéa-
les

Vérifier les conditions d'utilisa-
tion : Diriger le faisceau lumi-
neux (spot lumineux) entié-
rement sur I'objetDiriger le
faisceau lumineux (spot lumi-
neux) entiérement sur l'ar-
riere-plan / Nettoyage des sur-
faces optiques / controler la
distance de commutation et
éventuellement I'adapter.

La LED jaune s'allume, pas
d'objet dans la trajectoire du
faisceau

La distance de commutation
est réglée sur une distance
trop grande

Réduire la distance de com-
mutation

L'objet est dans la trajectoire
du faisceau, la LED jaune ne
s'allume pas

La distance entre le capteur
et I'objet est trop grande ou la
portée est trop faible

Augmenter la distance de
commutation
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10

10.1

Démontage et mise au rebut

Le capteur doit étre mis au rebut selon les prescriptions en vigueur spécifiques au
pays respectif. Lors de la mise au rebut, un recyclage des matériaux (notamment des
métaux précieux) est recommandé.

REMARQUE

Mise au rebut des batteries, des appareils électriques et électroniques

e« Selon les directives internationales, les batteries, accumulateurs et appareils
électriques et électroniques ne doivent pas étre mis au rebut avec les ordures
ménageéres.

e Le propriétaire est obligé par la loi de retourner ces appareils a la fin de leur cycle
de vie au point de collecte respectif.

. E
WEEE; TN oo symbole sur le produit, son emballage ou dans ce document
indique qu’un produit est soumis a ces régulations.

Maintenance

Ce capteur SICK ne nécessite aucune maintenance.

Nous vous recommandons de procéder régulierement

¢« Nettoyer les interfaces optiques et le boitier

e au controle des vissages et des connexions enfichables.

Nettoyage

IMPORTANT
Endommagement de I'appareil en cas de nettoyage non conforme !

Le nettoyage non conforme peut endommager I'appareil.

= Utiliser seulement les accessoires et produits de nettoyage recommandés.
= Ne pas utiliser d’objets pointus pour le nettoyage.

»  Nettoyez les surfaces optiques régulierement et en cas d’encrassement a I'aide
d’un chiffon optique non pelucheux (réf. 4003353) et d’un produit de nettoyage
pour plastique (réf. 5600006). Lintervalle de nettoyage dépend majoritairement
des conditions ambiantes.

Aucune modification ne doit étre apportée aux appareils.

Sujet a modification sans préavis. Les caractéristiques du produit spécifiques et les
caractéristiques techniques ne constituent pas des garanties écrites.

Caractéristiques techniques

Caractéristiques techniques

La section « Données techniques » ne contient qu'un extrait des données techniques relatives au capteur.

Vous trouverez I'ensemble des caractéristiques techniques sur la page d’accueil, sous la référence

du capteur.
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Caractéristiques

Distance de commutation

WTM L 2L-XXXXXEXXXXX WTML2L-XXXXX LXXXXX
Distance de commutation min. MultiMode 1/3/4/5/6 : 15 mm | MultiMode 1/3/4/5/6 : 50 mm
MultiMode 2 : 20 mm MultiMode 2 : 80 mm
Portée max. MultiMode 1/3/4/5 : 420 mm?¥ MultiMode 1/3/4/5 : 850 mm
MultiMode 2 : 150 mm? MultiMode 2 : 350 mm
MultiMode 6 : 650 mm?Y MultiMode 6 : 1.200 mm
Distance de commutation conseillée pour MultiMode 1/3/4/5 : 40 ... MultiMode 1/3/4/5 : 100 ...
la meilleure performance 160 mm? 300 mm
MultiMode 2 : 40 ... 120 mm? MultiMode 2 : 100 ... 200 mm
MultiMode 6 : 40 ... 400 mm? MultiMode 6 : 100 ... 700 mm

1)

Objet avec coefficient de réflexion diffuse de 90 % (correspond au blanc standard selon DIN 5033)
2)

En fonction du mode MultiMode sélectionné

Faisceau de I'émetteur

WTM12L

Laser

Emetteur de lumiére

Type de lumiére Lumiére rouge visible

Taille du spot lumineux / distance 2,4 x 1 mm@160 mm (XXXX8XXXX)

2,2 x 1,2 mm @300 mm (XXXX1XXXX)

1) Il est conseillé d'utiliser des réflecteurs a micro prismes ou une bande réflecteur prismatique pour un fonctionnement fia-

ble. Vous trouverez des réflecteurs et des films appropriés dans la gamme d’accessoires SICK. Lutilisation de réflecteurs
composés de gros prismes peut diminuer les capacités de I'appareil.

Caractéristiques du laser

WTM12L
1v
WTML2L-xxxxx8xxxxx : 4,03 mW, 2,5 kHz
WTML2L-xxxxx1xxxxx : 6,74 mW, 1,0 kHz
4x1us
655 nm

Il est conseillé d'utiliser des réflecteurs a micro prismes ou une bande réflecteur prismatique pour un fonctionnement fia-

ble. Vous trouverez des réflecteurs et des films appropriés dans la gamme d’accessoires SICK. Lutilisation de réflecteurs
composés de gros prismes peut diminuer les capacités de I'appareil.

Classe laser
Puissance d’impulsion maximale

Durée d'impulsion de test
Longueur d'onde

1)

Interface de communication

Tableau 12: Interface de communication

10-Link
WTM12L
10-Link 1.1
Taux de transfert de données CoOM2
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Données électriques

WTM12L
Tension d'alimentation Ug CC10..30VY
Ondulation résiduelle <5V
Consommation électrique <14 mA?
Classe de protection Il
1) Valeurs limites du raccordement
Ug de I'ondulation résiduelle max. 5 Vsg
2) Sans charge. Pour Ug =24 V.
3) A =raccordements Ug protégés contre l'inversion de polarité
B = Entrées et sorties protégées contre l'inversion de polarité
C = Suppression des impulsions parasites
4))  Temps de propagation du signal sur charge ohmique
) Pour un rapport clair/sombre de 1:1
6) En mode HighSensitivity : 30 Hz
sortie numérique
WTM2A2L-XXXXX8XXXXX WTMA2L-XXXXXLXXXXX
Courant de sortie |yq. <100 mA
Protections électriques A B, C

Temps de réponse

MultiMode 1/3/4/5 : 200 us
MultiMode 2 : 500 ps
MultiMode 6 : 15 ms

MultiMode 1/3/4/5 : 500 s
MultiMode 2 : 1.000 us
MultiMode 6 : 15 ms

Fréquence de commutation

MultiMode 1/3/4/5 : 2.500 Hz
MultiMode 2 : 1.000 Hz
MultiMode 6 : 30 Hz

MultiMode 1/3/4/5 : 1.000 Hz
MultiMode 2 : 500 Hz
MultiMode 6 : 30 Hz

Données mécaniques

Indice de protection
Température ambiante de fonctionnement
Temps de montée en température

-20

WTM12L
1
°C...+55°C

< 15 min?

1) En dessous-de Ty =-10 °C, une durée de préchauffage est nécessaire.
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10.2 Plans cotés
43.1(1.70)

15.6 (0.61) 29.9 (1.18)
®

WTMA2L-XxXxxxx8 :

39.9 (1.57)
49.5 (1.95)

31.3 (1.23)

16.2 (0.64)

8.7 (0.34)

7.2 (0.28)

8.9(0.35)

9 (0.35)

lllustration 19: Capteur avec cable, faible distance de commutation

Sens recommandé de I'objet a détecter
Centre de I'axe optique, récepteur dans une zone proche

Centre de I'axe optique émetteur

Raccordement
Trou de fixation @ 4,1 mm
Eléments de commande et d'affichage

ONCNONONONC)

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK NOTICE D'INSTRUCTIONS | WTM12L MultiMode 139
Sujet a modification sans préavis



NOTICE D’'INSTRUCTIONS

140

WTM12L-xxxxx8 : 43.1(1.70)
15.6 (0.61) 29.9 (1.18)
®
@ .
sl o
= ™
S 3
3
g
S
@ 8.7 (0.34)
9
- L 7.2 (0.28)
M12 9 (0.35)
lllustration 20: Capteur avec connecteur male M12, faible distance de com-
mutation
® Sens recommandé de I'objet a détecter
@ Centre de I'axe optique, récepteur dans une zone proche
©) Centre de I'axe optique émetteur
@ Raccordement
® Trou de fixation @ 4,1 mm
® Eléments de commande et d'affichage
WTM12L-xxxxx1 : 43.1(1.70)
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15.6 (0.61) 29.9 (1.18)
m

444 — — ‘,7, e
| ‘ |
| ‘ |
@f - : A
\ \ 5 8
\ i 52
‘ 2|
o= | 5 | 3 g
ofl-+-— = |
\ g \
‘ @ ‘
\\_—r& N R &
S [
a : r
® |
4 7 (0.34)
g;- -
% . 7.2(0.28)
)
9(0.35)

lllustration 21: Capteur avec cable, grande distance de commutation
Sens recommandé de I'objet a détecter

Centre de I'axe optique, récepteur dans une zone éloignée
Centre de I'axe optique émetteur

Raccordement

Trou de fixation @ 4,1 mm

Eléments de commande et d'affichage

GNCNONONONC)
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43.1 (1.70)

15.6 (0.61) 29.9 (1.18)
®

WTMA2L-xxxxx1 :

| i|
!
of - — d .
\ 58
: 4 d
®<):> 1 Q1
! 3 & 2
Of-+— FoS
| 3 9
N o
~— 3
3
. Te '
o ‘
©
<
© @ 8.7 (0.34)
9
. 7.2 (0.28)
M12 9 (0.35)

Illustration 22: Capteur avec connecteur méale M12, grande distance de com-
mutation

Sens recommandé de I'objet a détecter

Centre de I'axe optique, récepteur dans une zone éloignée

Centre de I'axe optique émetteur

Raccordement

Trou de fixation @ 4,1 mm

Eléments de commande et d'affichage

©@O0®eeoe

@ 6.2 (0.24)

5.3 (0.21)

9.5 (0.37)

lllustration 23: Eléments de commande et d'affichage
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10.3 Diagramme de spot lumineux

WTM2A2L-xXXxx8xx

MultiMOde Dimensions in mm (inch)
2

1/3/4/5 . (0.08)

1
(0.04)

0

-1

(-0.04) [O)

—

-2
(-0.08)0 100 200 300 400 500
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

lllustration 24: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

@ Spot lumineux horizontal
@ Spot lumineux vertical

MultiMOde 2 : Dimensions in mm (inch)

2
(0.08) )

(04041) ]‘ e

0

O®

-1
(-0.04)

-2
(-0.08) 0 50 100 150
(1.97) (3.94) (5.91)
Distance in mm (inch)
120 150
(4.72) (5.91)

Recommended sensing range for
the best performance

lllustration 25: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2

@ Spot lumineux horizontal
@ Spot lumineux vertical

MultiMOde 6 et Dimensions in mm (inch) i i i
2 i i i
M : 0.08) | | | |
) — M D !

(0.0) | com—— I‘ — i
. @ o |
@ o |
1 =5 @ | |

(-0.04) — by S
y i i
2 | |
(-0.08)0 200 400 600 800 ! !
(7,87) (15,75)  (23.62)  (31,50) ! !
Distance in mm (inch) i i

Recommended sensing range for 25 200 650

the best performance (0.98) (7.87) (25.59)

lllustration 26: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 6 et M

® Spot lumineux horizontal
@ Spot lumineux vertical
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WTM1L2L-xxxxx1xx

Mu|tiM0de Dimensions in mm (inch)
2

1/3/4/5 . (0.08)

1 —
(0.04) | e

0

\®
@
——em— |

-1
(-0.04) /,

-

-2
(-0.08)0 250 500 750 1,000
(9.84) (19.69) (29.53) (39.37)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

lllustration 27: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1/3/4/5

@ Spot lumineux horizontal

@ Spot lumineux vertical

MuItiMode 2 : Dimensions in mm (inch)
2
(0.08)

1
(0.04)

0

O

-1
(-0.04) L

-2
(-0.08)0 100 200 300 400

(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

lllustration 28: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 2

® Spot lumineux horizontal
@ Spot lumineux horizontal

MultiMode 6 et Dimensions in mm (inch)
2
M: (0.08)
1 ™~ a
004 e

0

= R
-1 A
(-0.04) |

et

-2
(-0.08)0 300 600 900 1,200 1,500
(11.81) (23.62) (35.43) (47.24) (59.06)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance (0.98) (25.59) (47.24)

Hlustration 29: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 6 et M

® Spot lumineux horizontal
@ Spot lumineux vertical
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10.4 Structure de données de processus
WTM12L AO0O
10-Link V1.1
Données de processus 2 octets
Octet O :bits 15 ... 8
Octet1:bits 7....0
Bit 0 / type de données Q.41 / booléen
Bit 1 / Type de données Q> / booléen
Bit 2 ... 15 / description/type de données [empty]
11 Annexe
11.1 Conformités et certificats

Vous trouverez les déclarations de conformité, les certificats et la notice d'instructions
actuelle du produit sur . Pour cela, saisir la référence du produit dans
le champ de recherche (référence : voir le numéro de la plagque signalétique dans le
champ « P/N » ou « ldent. no. »).
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Descrizione prodotto
w12
WTM12L MultiMode

Produttore

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Germania

Note legali

Questo manuale é protetto dai diritti d'autore. | diritti che ne conseguono rimangono
alla ditta SICK. Il manuale o parti di esso possono essere fotocopiati esclusivamente
entro i limiti previsti dalle disposizioni di legge in materia di diritti d’autore. Non &
consentito modificare, abbreviare o tradurre il presente manuale senza previa autoriz-
zazione scritta della ditta SICK AG.

| marchi riportati nel presente manuale sono di proprieta del rispettivo proprietario.
© SICK AG. Tutti i diritti riservati.

Documento originale

Questo documento & un originale della ditta SICK AG.

CEN®=E]

 I0-Link . 2

SAFETY

&7
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1 In merito al documento in oggetto

1.1 Ulteriori informazioni

La pagina dei prodotti con ulteriori informazioni & reperibile attraverso il SICK Product
IDin:
{P/N}/{S/N}.

(P/N) corrisponde al cod. articolo del prodotto, vedi ad es. targhetta o imballaggio.

(S/N) corrisponde al numero di serie, ad es, targhetta o imballaggio (optional, se
indicato).

Le informazioni seguenti sono disponibili in funzione del prodotto:
e Schede tecniche

e |l presente documento in tutte le versioni di lingua disponibili
e« Dati CAD e disegni dimensionali

o  Certificati (ad es. Dichiarazione di conformita CE)

e Altre pubblicazioni

e  Software

e Accessori

1.2 Simboli e convenzioni utilizzati nel documento

Avvertenze e altre appendici

PERICOLO

Segnala una situazione pericolosa immediata, che pud provocare ferite gravi o la morte
Se non viene evitata.

AVVERTENZA
Segnala una possibile situazione pericolosa, che pud provocare ferite gravi o la morte
se non viene evitata.

ATTENZIONE

Segnala una possibile situazione pericolosa, che pud provocare ferite lievi 0 medie se
non viene evitata.

IMPORTANTE
Segnala una possibile situazione pericolosa, che pud provocare danni materiali se non
viene evitata.

@ INDICAZIONE
Evidenzia suggerimenti e consigli utili oltre a informazioni per un funzionamento effi-
ciente e senza disturbi.

Istruzioni pratiche
» La freccia contrassegna un'istruzione pratica.

1. E numerata una successione di istruzioni pratiche.
2. Seguire le istruzioni sulle azioni numerate nella sequenza indicata.
v Laspunta contrassegna un risultato di un’istruzione che prevede un’azione.
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2 Norme di sicurezza
2.1 Avvertenze di sicurezza generali
Il collegamento, il montaggio e la configurazione del prodotto devono
@ essere eseguiti esclusivamente da personale tecnico qualificato.
o Questo prodotto non & un componente di sicurezza ai sensi della Direttiva
Macchine europea.

Non installare il dispositivo in luoghi esposti alla radiazione solare diretta
% (luce del sole) o ad altri influssi meteorologici.

Proteggere a sufficienza il prodotto da umidita e imbrattamento.

Avviso laser

ATTENZIONE
Accessi 0 manipolazioni 0 uso non conforme alle indicazioni possono provocare un'e-
sposizione pericolosa alla radiazione laser.

| raggi della luce trasmessa non devono essere messi a fuoco mediante dispositivi
ottici supplementari.

* LASER
1

Figura 1: Classe laser 1

Questo dispositivo & conforme alle seguenti norme:

¢ EN/IEC 60825-1:2014

e 21 CFR 1040.10 e 1040.11 ad eccezione degli scostamenti ai sensi dell’Avviso
Laser No. 56 dell’08.05.2019

In conformita alla valutazione della direttiva bassa tensione 2014/35/UE, da applicare
a cura di produttori nell’ambito del posizionamento sul mercato, unitamente a quella
attualmente in vigore EN/IEC 60825-1:2014 questo prodotto laser rientra nella classe
laser 1. Sulla base di quanto prescritto per legge in materia di sicurezza sul lavoro ai
sensi della direttiva 2006/25 / CE, questo prodotto deve essere valutato secondo la
norma precedente EN 60825-1:2007. Secondo la vecchia norma EN 60825-1:2007,
questo prodotto € parzialmente classificato come classe laser 2 ed é considerato
sicuro se usato come previsto.

Il laser assicura una protezione occhi.

La marcatura laser é riportata nella scritta presente sulla custodia del sensore.

2.2 Uso conforme alla destinazione

WTM12L é un sensore fotoelettrico energetico optoelettronico (di seguito detto sensore
o prodotto) utilizzato per il rilevamento ottico senza contatto di oggetti. Se viene utiliz-
zato diversamente e in caso di modifiche del prodotto, decade qualsiasi diritto alla
garanzia nei confronti di SICK.
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3 Descrizione del prodotto

3.1 Elementi di comando e di visualizzazione

WTM12L-xxxxxx20

Elemento a pressione-rotazione con indicatore di modalita

@

®- @

——

=2

BluePilot blu: selezione modalita

Elemento a pressione-rotazione: impostazione di modalita e sensibilita
LED verde: tensione di alimentazione attiva

LED giallo: stato ricezione luce

®OOo

3.2 Funzione MultiMode

Il sensore con funzione MultiMode dispone di diverse modalita di funzionanto che
possono essere impostate tramite regolazione a pressione-rotazione e 10-Link:

e  Soppressione di sfondo

e  Soppressione di primo piano

e Teach-in due punti

e  Due punti di commutazione indipendenti
e  Window

e  ApplicationSelect

¢ Manuale / Misurazione
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Figura 2: Funzione MultiMode

Tabella 1: Funzione MultiMode

Two independent
switching points

MultiMode /
LED

Principio di fun-
zionamento

Modalita

Descrizione

MultiMode 1
(LED 1)

Soppressione di
sfondo (BGS)

Il sensore rileva in modo affidabile gli
oggetti, indipendentemente dalla pre-
senza o meno di uno sfondo.

MultiMode 2
(LED 2)

Soppressione di
primo piano

Il sensore rileva gli oggetti davanti allo
sfondo con una piccola distanza tra I'og-
getto e lo sfondo. Ha bisogno di uno
sfondo stabile come riferimento.

Il sensore viene tipicamente utilizzato
per rilevare oggetti piatti su nastri tra-
sportatori.

MultiMode 3
(LED 3)

Soppressione di
sfondo (BGS)

Teach-in a due
punti (BGS)

La distanza di lavoro viene impostata
mediante I'di sfondo in due punti
(bordo anteriore dell'oggetto/sfondo).
La distanza di lavoro si colloca al centro
delle due distanze.

MultiMode 4
(LED 4)

Soppressione di
sfondo (BGS)

Due punti di com-
mutazione indi-
pendenti (BGS)

Il sensore dispone di due punti di com-
mutazione indipendenti che possono
essere appresi separatamente.

MultiMode 5
(LED 5)

Soppressione di
sfondo (BGS)

Window (BGS)

Il sensore rileva gli oggetti che si tro-
vano all'interno di una finestra appresa.

MultiMode 6
(LED 1+6)

Soppressione di
sfondo (BGS)

ApplicationSelect

La distanza di lavoro aumenta e la sen-
sibilita aumenta, in modo che anche
gli oggetti lucidi, scuri e irregolari ven-
gano rilevati in modo affidabile, anche
in posizione inclinata.
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MultiMode /
LED

Principio di fun-
zionamento

Modalita

Descrizione

MultiMode 7
(LED7)

indipendente

Manuale / Misu-
razione

Con la modalita "Manuale / Misura-
zione", il valore della distanza puo
essere letto tramite 10-Link. Questa
modalita é disponibile solo tramite 10-
Link.

Per una descrizione dei parametri di 10-
Link, vedere la descrizione di 10-Link

INDICAZIONE

La modalita di funzionamento 6 puod essere utilizzata solo in combinazione con la

soppressione di sfondo (LED 1).

Montaggio

Montare il sensore su una staffa di fissaggio adatta (vedi il catalogo degli accessori

SICK).

Rispettare la coppia di serraggio massima consentita del sensore di 1,4 Nm.

Montaggio con il principio di funzionamento della soppressione di sfondo

MultiMode 1, 3, 4, 5, 6, M:

Osservare I'orientamento preferito del sensore rispetto alla direzione di movimento
dell'oggetto; fare riferimento a figura 3.

Figura 3: Allineamento del sensore rispetto alla direzione dell’oggetto

Rispettare la direzione preferenziale dell’'oggetto in relazione al sensore, cfr. figura 19.

@ INDICAZIONE
WTM12L: in modalita M, non & necessario rispettare la direzione preferenziale.

Montaggio con il principio di funzzionamento della soppressione di primo piano

MultiMode 2:
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Figura 4: Allineamento del sensore

Rispettare la direzione preferenziale dell’oggetto in relazione al sensore, cfr. figura 4.

5 Installazione elettrica
51 Indicazioni per I'installazione elettrica
IMPORTANTE

Danno al dispositivo a causa di tensione di alimentazione sbagliata!

Una tensione di alimentazione sbagliata puo provocare un danneggiamento del disposi-

tivo.

= Adoperare il dispositivo solo con una bassissima tensione di sicurezza (SELV/
PELV).

= |l sensore & un dispositivo della classe di protezione lll.

= Adoperare il dispositivo solo con LPS (Limited Power Source) conforme a IEC
62368-1 o0 ad alimentatore NEC Class 2.

IMPORTANTE

Danno ai dispositivi o funzionamento imprevisto a causa del lavoro sotto tensione!

Lavori sotto tensione possono provocare un funzionamento imprevisto.

Eseguire i lavori di cablaggio soltanto in assenza di tensione.
Collegare e scollegare i collegamenti elettrici soltanto in assenza di tensione.

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
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Eseguire I'installazione elettrica solo con elettricisti qualificati.

In caso di lavori in impianti elettrici, osservare le disposizioni di sicurezza comuni!
Accendere la tensione di alimentazione per il dispositivo solo dopo la conclusione
dei lavori di connessione e la verifica accurata dei lavori di cablaggio.

Con cavi di prolungamento con estremita aperta, fare attenzione a non toccare le
estremita scoperte dei cavi (protezione contro i cortocircuiti in caso di tensione di
alimentazione accesal). Isolare i fili uno rispetto all’altro.

Selezionare le sezioni dei cavi del cavo di alimentazione fornito da parte dell’u-
tente in modo conforme alle norme vigenti.

ISTRUZIONI PER L’USO | WTM12L MultiMode 153



ISTRUZIONI PER L'USO

5.2

53

154

INDICAZIONE
Posa di linee di dati

= Utilizzare le linee di dati schermati con fili avvolti in coppie (twisted pair).

= Eseguire una schermatura corretta e completa.

= Posare e cablare i cavi secondo compatibilita elettromagnetica per evitare
influenze di disturbo, ad es. di trasformatori di commutazione, motori, drive a
impulsi e contattori.

= Non posare i cavi su un percorso piu lungo parallelamente ai cavi motore e di
alimentazione elettrica in canaline per cavi.

Il grado di protezione IP per il dispositivo viene raggiunto solo con le seguenti condi-
zioni:

= | cavi innestati ai collegamenti sono avvitati.

In caso di inosservanza, non € garantito il grado di protezione IP per il dispositivo!

Indicazioni sul’'omologazione UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

Note sul collegamento

Funzionamento in modalita |/0 standard:

-  Collegamento a spina: assegnazione pin
- Cavo: colore filo

Solamente in seguito alla realizzazione di tutti i collegamenti elettrici, ripristinare e
accendere I'alimentazione elettrica.

Funzionamento in modalita 10-Link: collegare il dispositivo al 10-Link Master adatto.
Per I0DD/messa a terra funzionale integrare nel Controller o nell’unita di controllo.
Sul sensore lampeggia il LED verde. IODD e messa a terra funzionale possono essere
scaricati con il cod. articolo da

Spiegazione della terminologia di collegamento utilizzata nelle tabelle seguenti:

. BN = marrone

¢ WH = bianco

¢ BU=blu

. BK = nero

¢ Q= uscita digitale

e Q1/ C=uscita digitale, 10-Link

. L+ = tensione di alimentazione (Ug)
¢ M=peso
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DC: 10 ... 30 V DC, v. "Dati tecnici", pagina 173 :

Tabella 2: Collegamento elettrico

Wxx12L-

x4

xH

1=BN
2=WH
3=BU
4 =BK

0,14 mm?2
AWG26

Tabella 3: DC

WTM12L-xxXXXxxxA00

Push-pull

161

162

1=BN

+ (L+)

2=WH

MF

3=BU

- (M)

4 =BK

QLl/ C

De-
fault: MF

MultiMode
1/3/4/5/6:
Q

MultiMode 2:
Q

MultiMode
1/3/4/5/6:
Q

Q

MultiMode 2:

De-
fault: Q 4 (C)

Q

Q

Q

Q

Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso
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Tabella 4: Push-pull, PNP, NPN

MultiMode 1/3/5/6

MultiMode 1/3/5/6

MultiMode 2
TN ﬁ

- n - 1

! PNP : | | PNP |

| Push-pull Q < 100 mA | Push-pull Q<100 mA
i NPN | | NPN i |

L _ 1™ L _  _— 1™

3 +(L4) 3 1w

l PNP | | PNP ; |

| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA
i NPN i | | NPN |
R L _ 3™
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6.1

Tabella 5: Push-pull, PNP, NPN, WTM12L, due punti di commutazione indipendenti

MultiMode 4

RN T O8N T

I PNP: l | PNP |

| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA
| NPN | | NPNi |

L _ I ™ L _ 1™
0N TN 0N S

I PNP | | PNP: l

| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q <100 mA
| NPNi | | NPN |
L. . _— g™ L. . _— o™

Messa in funzione

Video Youtube

| video seguenti mostrano singoli passaggi per la messa in servizio:

Tabella 6: Panoramica dei video

Allineamento e impostazione tramite BluePilot

Tutte le regolazioni possibili del sensore Multi-
Mode

https://youtu.be/u-WTnTDHaTM
Emissione del valore della distanza [=] F4[w

=]

https://youtu.be/97_hxAholLcE
Dettagli sulla modalita ApplicationSelect _|EI 0]

EIEEH

https://youtu.be/nltYicROZ4w
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6.2 Allineamento

Allineamento con soppressione di sfondo

Allineare il sensore all’oggetto. Scegliere la posizione in modo tale che il raggio rosso di
luce trasmessa colpisca il centro dell’'oggetto. Fare attenzione che I'apertura ottica del
sensore (frontalino) sia completamente libera [vedi figura 5].

Figura 5: Allineamento con l'oggetto

Allineamento con soppressione di primo piano

Orientare il sensore sullo sfondo. Fare attenzione che I'apertura ottica (frontalino) del
sensore sia completamente libera [v. figura 6].

Figura 6: Allineamento allo sfondo

6.3 Controllare le condizioni d’'impiego

WTM12L sono sensori fotoelettrici energetici con soppressione di sfondo e di primo
piano. In funzione del grado di remissione dell’oggetto da rilevare e dell’eventuale
sfondo presente deve essere rispettata una distanza minima (y) tra la distanza di lavoro
impostata (x) e lo sfondo.

WTMIL2L-XXXXX8XXXXX:
Controllare le condizioni d’impiego:

Soppressione di sfondo: MultiMode 1, 3, 4, 5, 6

Bilanciare distanza di lavoro e distanza dall’oggetto ossia dallo sfondo e distanza di
lavoro dell’oggetto con il diagramma corrispondente (x= distanza di lavoro, y = distanza
minima tra distanza di lavoro impostata e sfondo (bianco, 90%)), grado di remissione
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6% = nero @, 18% = grigio @, 90% = bianco @ (con riferimento al bianco standard
secondo DIN 5033). Si consiglia di effettuare la regolazione con un oggetto a basso
grado di remissione.

MultiMode 1/3/4/5:

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
(41722(; Example:
' Safe suppression of the background
18%/90%/ White background (90 %)
90 @
(3.54)
60
(2.36) 90%/90%
3
30 6%/90%
(1.18) J , Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 250 mm
Needed minimum distance to white
0 X background y = 6 mm
0 250 500 750 1,000
(9.84) (19.69) (29.53) (39.37)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 7: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

O EEMEm | |
%m
1530 _420]

0 100 200 300 400 500
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69)

3 Distance in mm (inch)

D
" ! BluePilot
®
i c i

A B

Recommended sensing range for the best performance

Figura 8: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

Distanza di lavoro min. in mm
Distanza di lavoro max. in mm
Campo visivo

Impostazione della soglia di commutazione dell'intervallo per I'eliminazione
dello sfondo

E Indicatore della distanza di lavoro
F Regolazione a pressione-rotazione
blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni

OO0 w >
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Multi- Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)
Model+
6: (1 13; Example:

Safe suppression of the background

25 18%/90% l White background (90 %)
20 90%/90%
(0.79)
6%/90%
15 @
(0.59)

]
NS

N

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 200 mm
(0:20) / Needed minimum distance to white
0 X background y =4 mm

10
(0.39) /
5 4

0 200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 9: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

O EENT |

@) 20/30 600

®

0 200 400 600 800
(7.87)  (15.75) (23.62)  (31.50)

| Distance in mm (inch)

' BluePilot

> -
w

Recommended sensing range for the best performance

Figura 10: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

A Distanza di lavoro min. in mm

B Distanza di lavoro max. in mm

Cc Campo visivo

D Impostazione della soglia di commutazione dell'intervallo per I'eliminazione
dello sfondo

E Indicatore della distanza di lavoro

F Regolazione a pressione-rotazione

blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni

Utilizzare v. tabella 4, pagina 156 per verificare il funzionamento. Se I'uscita digitale
non si comporta in conformita con v. tabella 4, pagina 156, controllare le condizioni di
applicazione.

Soppressione di primo piano: MultiMode 2

Il sensore fotoelettrico energetico richiede uno sfondo come riferimento. Lo sfondo
dovrebbe possibilmente rimanere invariato per quanto riguarda coefficiente di rifles-
sione e posizione. La distanza massima (x) tra sensore fotoelettrico energetico e sfondo
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nonché I'altezza minima dell’'oggetto (y) devono essere rispettate. In genere, la moda-
lita di soppressione di primo piano viene utilizzata per rilevare oggetti molto piatti su un
nastro trasportatore.

Controllare le condizioni d’impiego: bilanciare la distanza tra sensore e sfondo, altezza
minima dell’oggetto e grado di remissione di sfondo e oggetto con il diagramma cor-
rispondente (v. figura 11, pagina 161) (x = distanza di lavoro, y = altezza minima
dell'oggetto. grado di remissione: 6% = nero 1, 90% = bianco 2 (riferito al bianco
standard secondo DIN 5033).

Minimum object height in mm (inch)

y

10
(0.39)

Example:
Reliable detection of the object

6 1
(0.24) 6%/6%
90%/6%

4
(0.16) 6%/90%
90%/90%
2 [ 7 2 p
(0.08) N

—/ X
0 Background
0 50 100 150
(1.97) (3.94) (5.91)
Distance in mm (inch) Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 90 mm
Recommended sensing range for Required minimum object heighty = 2 mm
the best performance For all objects regardless of their colors

Figura 11: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2

0 50 100 150
1 (1.97) (3.94) (5.91)
3 : Distance in mm (inch)
o D |
; = BluePilot
@ o
0 i - E
i c |
A B

Recommended sensing range for the best performance

Figura 12: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2

Distanza di lavoro min. in mm

Distanza di lavoro max. in mm

Campo visivo

Intervallo di regolazione soglia di commutazione per soppressione del primo piano
Indicatore della distanza di lavoro

Regolazione a pressione-rotazione

blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni

Mmoo w >
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WTMA2L-xxxxXLXXXXX:
Controllare le condizioni d’impiego:
Soppressione di sfondo: MultiMode 1, 3, 4, 5, 6

Bilanciare distanza di lavoro e distanza dall’oggetto ossia dallo sfondo e distanza di
lavoro dell’oggetto con il diagramma corrispondente (x= distanza di lavoro, y = distanza
minima tra distanza di lavoro impostata e sfondo (bianco, 90%)), grado di remissione
6% = nero @, 18% = grigio @, 90% = bianco @ (con riferimento al bianco standard
secondo DIN 5033). Si consiglia di effettuare la regolazione con un oggetto a basso
grado di remissione.

MultiMode 1/3/4/5:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
(417220) Example:
: [l Safe suppression of the background
18%/90% White background (90 %)
90 @
(3.54) k/\I
60 I
(236) / 90%/90%
3
30 6%/90% /
(1.18) { , Black object (6 % remission)
/ Set sensing range x = 250 mm
/ Needed minimum distance to white
0 X background y = 6 mm

0 250 500 750 1,000
(9.84) (19.69) (29.53) (39.37)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 13: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1/3/4/5

@ \
@)l 80/90 700
®
0 250 500 750 1,000

(9.84) (19.69) (29.53) (39.37)
Distance in mm (inch)

N Bttt

D |
—— VW BluePilot
() \ \
& N
1 c %
A B

Recommended sensing range for the best performance

Figura 14: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1/3/4/5

A Distanza di lavoro min. in mm

B Distanza di lavoro max. in mm

C Campo visivo

D Impostazione della soglia di commutazione dell'intervallo per I'eliminazione

dello sfondo

E Indicatore della distanza di lavoro

F Regolazione a pressione-rotazione

blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni
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Multi- Minimum distance in mm (y) between the set sensing
Mode 1+ rangj and white background (90 % remission)
6: (1.5?70) Example: )
Safe suppression of the background
6%/90% I White background (90 %)

2 o
I/

20 18%/90%
(0.79) ﬁ@
10 /90%/90% ) o
(0.39) / Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 650 mm
Needed minimum distance to white

X background y = 6 mm

0

0 300 600 900 1,200 1,500

(11.81) (23.62) (35.43) (47.24) (59.06)
Distance in mm (inch)

\

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 15: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1+6

(©Il30/20 1,200

0 300 600 900 1,200 1,500
(11.81) (23.62) (35.43) (47.24) (59.06)

Distance in mm (inch)

[OIF s0/20 1,000
@Il 30/90 1,100

" D i
BluePilot
ﬁl \} \!T IE

) C i
A B

Recommended sensing range for the best performance

Figura 16: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1+6

A Distanza di lavoro min. in mm

B Distanza di lavoro max. in mm

Cc Campo visivo

D Impostazione della soglia di commutazione dell'intervallo per I'eliminazione
dello sfondo

E Indicatore della distanza di lavoro

F Regolazione a pressione-rotazione

blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni

Utilizzare v. tabella 4, pagina 156 per verificare il funzionamento. Se I'uscita digitale
non si comporta in conformita con v. tabella 4, pagina 156, controllare le condizioni di
applicazione.

Soppressione di primo piano: MultiMode 2

Il sensore fotoelettrico energetico richiede uno sfondo come riferimento. Lo sfondo
dovrebbe possibilmente rimanere invariato per quanto riguarda riflettenza e posizione.
La distanza massima (x) tra sensore fotoelettrico energetico e sfondo nonché I'altezza
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minima dell’oggetto (y) devono essere rispettate. In genere, la modalita di soppressione
di primo piano viene utilizzata per rilevare oggetti molto piatti su un nastro trasporta-
tore.

Controllare le condizioni d’impiego: bilanciare la distanza tra sensore e sfondo, altezza
minima dell’oggetto e grado di remissione di sfondo e oggetto con il diagramma cor-
rispondente (v. figura 17, pagina 165) (x = distanza di lavoro, y = altezza minima
dell’'oggetto. grado di remissione: 6% = nero 1, 90% = bianco 2 (riferito al bianco
standard secondo DIN 5033).

Minimum object height in mm (inch)

y

12
(0.47)

Example:
Reliable detection of the object

10

(0.39) @
s 6%/6%
90%/6% /

6 /
(0.24) /
4 / 6%/90%——
(0.16) / 90%/90%
2 -

(0.08) '/
X
0 Background
0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)
Distance in mm (inch) Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 150 mm
Recommended sensing range for Required minimum object heighty = 2.2 mm
the best performance For all objects regardless of their colors

Figura 17: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 2

0 100 200 300 400
(3.94) (7.87)  (11.81)  (15.75)
| : Distance in mm (inch)
| 0 z
- - 1 BluePilot
E
i I o E
3 c |
A B

Recommended sensing range for the best performance

Figura 18: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2

Distanza di lavoro min. in mm

Distanza di lavoro max. in mm

Campo visivo

Intervallo di regolazione soglia di commutazione per soppressione del primo piano
Indicatore della distanza di lavoro

Regolazione a pressione-rotazione

blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni

Mmoo W >
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6.4 Impostazione

MultiMode
La regolazione del sensore WTM12L avviene in 3 fasi:

1. Selezionare la modalita di base: Modalita di funzionamento del sensore.

2. Attivare la modalita ApplicationSelectse lo si desidera (possibile solo in combina-
zione con la soppressione di sfondo (LED 1)).

3. Apprendere il sensore.

INDICAZIONE

Tutte le regolazioni possibili del sensore MultiMode-Sensors vengono mostrate anche in
un video:

6.4.1 Impostazione della modalita di base

1. Selezionare la modalita di base desiderata (1-5) ruotando il potenziometro.
3 4 5

3. Confermare la modalita di base desiderata premendo I’elemento di comando per
1-3 secondi. Attivare con esso. Il LED blu si accende per la modalita selezionata.

Q 3 4 5
|

v Viene selezionata la modalita di base.

6.4.2 Optional: attivazione della modalita ApplicationSelect su MultiMode 1 Soppressione di sfondo

L'attivazione della modalita ApplicationSelectaumenta la distanza di lavoro del sensore
e la sensibilita, in modo da rilevare in modo affidabile anche oggetti lucidi, scuri e
irregolari, anche in posizione inclinata.
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1. Dopo aver impostato la modalita di base MultiMode 1, & possibile attivare anche
la modalita ApplicationSelect . A tale scopo, ruotare il potenziometro sul LED 6 per
selezionare ApplicationSelect

2. I LED 6 della modalita desiderata inizia a lampeggiare.

3. Confermare la modalita ApplicationSelectdesiderata premendo I'elemento di
comando. Attivare con esso.

v/ La modalita ApplicationSelecté attiva.

INDICAZIONE
| dettagli relativi ad ApplicationSelect vengono mostrati anche in un video:
DD
e
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6.4.3 Teach-in del sensore in MultiMode 1 e 1+6:
Teach-in del sensore con soppressione di sfondo

1. Posizionare l'oggetto nella posizione desiderata e tenere premuto I'elemento di
comando per 1-3 secondi finché il LED giallo non lampeggia.

THHHHT

THHHHT

v ll sensore € impostato e pronto per il funzionamento.

Tabella 7: Risultato del teach-in con I'oggetto

@ Oggetto presente

Per l'impostazione della distanza di lavoro tramite 10-Link, consultare le istruzioni per
I'uso allegate “I0-Link Photoelectric sensors”.

6.4.4 Impostazione in MultiMode 3-5:

Teach-in del sensore con soppressione di sfondo e 2 punti di commutazione

INDICAZIONE

In MultiMode 4: la prima distanza di lavoro appresa & sempre Q1 ed & simbo-
leggiata dal LED 3. La seconda distanza di lavoro appresa € sempre Q2 ed &
simboleggiata dal LED 5.

1. Posizionare l'oggetto nella posizione desiderata 1 e premere I'elemento di
comando per 1-3 secondi finché il LED giallo non lampeggia.
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THHHHT

THHHHT

La distanza di lavoro Q1 & impostata.

Dopo una breve pausa, il LED giallo lampeggia nuovamente, ora € possibile
apprendere la 2a distanza di lavoro.

3. Posizionare l'oggetto nella posizione desiderata 2 e tenere premuto I'elemento di
comando per 1-3 secondi finché il LED giallo non lampeggia.

e,

Iy

@ INDICAZIONE

Aggiunta per la modalita 3: la distanza di lavoro impostata ora € esattamente tra i
2 punti di teach-in
Aggiunta per la modalita 5: QL (segnale di finestra, derivato da Qint.1 e Qint.2)

NS

ititilititi

ifitilitili

Indicazione LED su MultiMode 4 (2 punti di commutazione indipendenti):
Falll:
Q41 = vicino al punto di commutazione (appreso per primo) - LED 3

Q2 = punto di commutazione lontano (appreso per ultimo) - LED 5
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Tabella 8: Comportamento del display, caso 1

Oggetto rilevato nel punto di
commutazione vicino Q1

3 4 5

L'uscita digitale 1 € indicata
con il LED giallo e, in aggiunta,
con il LED blu 3.

Oggetto rilevato nel punto di
commutazione remoto Q2

Luscita digitale 2 € indicata
con il LED gijallo e, in aggiunta,
coniLED blu 3 + 5.

Caso 2:

Q1 = punto di commutazione lontano (appreso per primo) - LED 3

Q2 = al punto di commutazione vicino (appreso per ultimo) - LED 5

Tabella 9: Comportamento del display, caso 2

Oggetto rilevato nel punto di
commutazione remoto Q1

Luscita digitale 1 € indicata
con il LED giallo e, in aggiunta,
coniLED blu 3+ 5.

Oggetto rilevato nel punto di
commutazione vicino Q2

Luscita digitale 2 € indicata
con il LED giallo e, in aggiunta,
con il LED blu 5.

Per l'impostazione della distanza di lavoro tramite 10-Link, consultare le istruzioni per
I'uso allegate “IO-Link Photoelectric sensors”.
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6.4.5

6.4.6

Impostazione in MultiMode 2:
Teaching-in del sensore con soppressione di primo piano

1. Posizionare l'oggetto nella posizione desiderata e tenere premuto I'elemento di
comando per 1-3 secondi finché il LED giallo non lampeggia.

Background
v Il sensore € impostato e pronto per il funzionamento.

Tabella 10: Insegnare il risultato senza oggetto

@ Oggetto presente

Per l'impostazione della distanza di lavoro tramite 10-Link, consultare le istruzioni per
l'uso allegate “l0-Link Photoelectric sensors”.

Impostazione in MultiMode M:

La modalita M (manuale/misurazione) puo essere selezionata e impostata solo tramite
10-Link.

Il LED blu per la modalita M si accende quando il dispositivo viene utilizzato in moda-
lita di misurazione o quando si effettuano altre impostazioni diverse dalle modalita
standard 1-6.

Il sensore deve essere allineato in base alla rispettiva modalita di base. Nel caso
della modalita di misurazione, il sensore & allineato con l'oggetto da misurare senza
dover osservare ulteriori condizioni al contorno, come ad esempio una direzione prefe-
renziale.

@ INDICAZIONE
Lemissione di un valore della distanza viene mostrata anche in un video:
I_EI%EI
=]
Per l'impostazione della distanza di lavoro tramite 10-Link, consultare le istruzioni per
I'uso allegate “I0-Link Photoelectric sensors”.
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6.5 Funzioni supplementari
10-Link
Il sensore puo essere utilizzato in modalita standard 1/0 (SIO) oppure 10-Link (IOL).
Tutte le funzioni di automazione e le altre impostazioni parametri sono efficaci nel
funzionamento I0-Link e nel funzionamento 1/0 standard. Nel funzionamento standard
I/0, output dei segnali di commutazione binari attraverso il pin 4 / filo nero e il pin
2 / filo bianco.
Le funzionalita 10-Link (I0DD) sono riportate nelle istruzioni per I'uso allegate "Sensori
fotoelettrici 10-Link" o scaricate via sotto il numero d'ordine del disposi-
tivo.
7 Eliminazione difetti
La tabella di rimozione dei disturbi mostra quali provvedimenti si devono adottare
quando il sensore non funziona piu.
Tabella 11: Eliminazione dei guasti
LED / figura di errore Causa Provvedimento
il LED gjallo non € acceso nessuna tensione o tensione | Verificare la tensione di ali-
anche se il raggio luminoso € | al di sotto del valore soglia mentazione e/o il collega-
orientato verso l'oggetto e |'og- mento elettrico
i?fto S| tr.ova er;trto la distanza Interruzioni di tensione Assicurarsi che ci sia un‘ali-
Havoro Impostata mentazione di tensione sta-
bile
Il sensore & guasto Se l'alimentazione di tensione
é regolare, allora chiedere una
sostituzione del sensore
Il LED verde lampeggia Comunicazione 10-Link -
Uscite digitali non conformi alla | Comunicazione 10-Link -
grafica
Uscite digitali non conformi alla | impostazione dei parametri Avvia reset di fabbrica. Le
grafica regolata manualmente che si | uscite digitali vengono nuova-
differenzia dallo standard mente resettate alle imposta-
zioni di fabbrica.
Il LED gjallo lampeggia Il sensore & ancora pronto per | Controllare le condizioni
il funzionamento, ma le con- di esercizio: Dirigere il rag-
dizioni di esercizio non sono gio di luce (il punto lumi-
ottimali noso) completamente sull'og-
gettoDirigere il raggio di luce
(il punto luminoso) completa-
mente sullo sfondo / Pulizia
delle superfici ottiche / Con-
trollare la distanza di lavoro e,
se necessario, adattarla.
il LED giallo si accende, nessun | La distanza di lavoro &€ impo- Diminuire la distanza di lavoro
oggetto nella traiettoria del rag- | stata a una distanza ecces-
gio siva
L'oggetto € nella traiettoria del | La distanza tra sensore e Diminuire la distanza di lavoro
raggio, il LED giallo non si oggetto é troppo grande o la
accende distanza di commutazione ha
un'impostazione troppo bassa
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8 Smontaggio e smaltimento

Il sensore deve essere smaltito conformemente alle norme specifiche del Paese vigenti
in materia. Nell'ambito dello smaltimento si dovrebbe provvedere al riciclo dei materiali
(in particolare dei metalli nobili).

INDICAZIONE

Smaltimento di batterie, dispositivi elettrici ed elettronici

¢ In base a direttive internazionali, le batterie, gli accumulatori e i dispositivi elettrici
ed elettronici non devono essere smaltiti tra i rifiuti generici.

e |l titolare € tenuto per legge a riconsegnare questi dispositivi alla fine del loro ciclo
di vita presso i rispettivi punti di raccolta pubblici.

. E
WEEE; - Questo simbolo presente sul prodotto, nella sua confezione o nel
presente documento, indica che un prodotto € soggetto a tali regolamentazioni.

9 Manutenzione

Questo sensore SICK non richiede manutenzione.
A intervalli regolari si consiglia di

e Pulizia di interfacce ottiche e custodia

« verificare i collegamenti a vite e a innesto

Pulizia

IMPORTANTE
Danni al dispositivo dovuti a pulizia impropria.

Una pulizia impropria puod provocare danni all’attrezzatura.

= Usare solo detergenti e utensili adatti.
= Kon usare mai oggetti appuntiti per la pulizia.

»  Pulire le superfici ottiche a intervalli regolari e, in caso di imbrattamento, con un
panno ottico privo di pelucchi (cod. articolo 4003353) e detergente di plastica
(cod. articolo 5600006). Lintervallo di pulizia dipende sostanzialmente dalle con-
dizioni ambientali.

| dispositivi non devono essere sottoposti a modifiche.

Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso. Le caratteristiche specifiche del pro-
dotto e i dati tecnici non sono garanzie scritte.

10 Dati tecnici

10.1 Dati tecnici

Il paragrafo "Dati tecnici" contiene solo un estratto dei dati tecnici del sensore.

| dati tecnici completi sono riportati nella homepage con il cod. articolo del sensore.
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Caratteristiche

Distanza di lavoro

WTM L 2L-XXXXXEXXXXX

WTML2L-XXXXX LXXXXX

Distanza di lavoro min.

MultiMode 1/3/4/5/6: 15 mm
MultiMode 2: 20 mm

MultiMode 1/3/4/5/6: 50 mm
MultiMode 2: 80 mm

Distanza max. di commutazione

MultiMode 1/3/4/5: 420 mm?
MultiMode 2: 150 mm?Y
MultiMode 6: 650 mm?®

MultiMode 1/3/4/5: 850 mm
MultiMode 2: 350 mm
MultiMode 6: 1.200 mm

Distanza di lavoro raccomandata per pre-
stazioni ottimali

MultiMode 1/3/4/5: 40 ...
160 mm?
MultiMode 2: 40 ... 120 mm?
MultiMode 6: 40 ... 400 mm?

MultiMode 1/3/4/5: 100 ...
300 mm
MultiMode 2: 100 ... 200 mm
MultiMode 6: 100 ... 700 mm

1) Oggetto con coefficiente di riflessione 90% (conforme a bianco standard ai sensi di DIN 5033)

2) Aseconda della modalita MultiMode selezionata

raggio di emissione

WTM12L

Emettitore ottico

Laser

Tipo di luce

Luce rossa visibile

Dimensioni punto luminoso / distanza

2,4 x 1 mm@2160 mm (XXXX8XXXX)
2,2 x 1,2 mm @300 mm (XXXX1XXXX)

1) Per un funzionamento affidabile consigliamo I'uso di riflettori a microprismi o riflettore adesivo. Puoi trovare riflettori e
pellicole adatti nel catalogo accessori SICK. L'uso di riflettori con grande struttura prismatica puo ridurre la funzionalita.

Parametri laser

Classe laser
Potenza massima impulsi

Durata impulso
Lunghezza d’onda

WTM12L
19

WTML2Lxxxxx8xxxxx: 4,03 mW, 2,5 kHz
WTM12Lxxxxx Ixxxxx: 6,74 mW, 1,0 kHz

4x1us
655 nm

1) Per un funzionamento affidabile consigliamo I'uso di riflettori a microprismi o riflettore adesivo. Puoi trovare riflettori e
pellicole adatti nel catalogo accessori SICK. L'uso di riflettori con grande struttura prismatica pud ridurre la funzionalita.

Interfaccia di comunicazione

Tabella 12: Interfaccia di comunicazione

10-Link
WTM12L
10-Link 1.1
Velocita di trasmissione COM2
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Dati elettrici

WTM12L
Tensione di alimentazione Ug DC 10..30VY
Ripple residuo <bhV
Consumo di corrente <14 mA?
Classe di protezione Il
1) Valori limite collegamenti
Ug protetta dall’inversione di polarita
ripple residuo max. 5 Vg
2) Senza carico. Per Ug = 24 V.
3) A= collegamenti Ug protetti da polarita inversa
B = ingressi e uscite protetti da polarita inversa
C = soppressione degli impulsi di disturbo
4)  Durata segnale con carico ohmico
5) Con rapporto chiaro / scuro 1:1
6) In modalita HighSensitivity: 30 Hz
uscita digitale
WTMA2L-XXXXX8XXXXX WTMA2L-XXXXXLXXXXX
Corrente di uscita I, <100 mA
Commutazioni di protezione A B, C
Tempo di reazione MultiMode 1/3/4/5: 200 s MultiMode 1/3/4/5: 500 us
MultiMode 2: 500 us MultiMode 2: 1.000 us
MultiMode 6: 15 ms MultiMode 6: 15 ms
Frequenza di commutazione MultiMode 1/3/4/5: 2.500 Hz MultiMode 1/3/4/5: 1.000 Hz
MultiMode 2: 1.000 Hz MultiMode 2: 500 Hz
MultiMode 6: 30 Hz MultiMode 6: 30 Hz

Dati meccanici

WTM12L
Tipo di protezione 1]
Temperatura ambiente di funzionamento -20°C ... +b5°C
Tempo di riscaldamento <15 min?
1) A meno di Ty =-10 °C & necessario un tempo di riscaldamento.
8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK ISTRUZIONI PER L’USO | WTM12L MultiMode 175

Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso



ISTRUZIONI PER L'USO

10.2 Disegni dimensionali
WTM12L-xxxxx8: 43.1(1.70)
15.6 (0.61) 29.9 (1.18)
®
®
P 5 B
4 d
(o) o)
o> 9 3 2
_ oo
g o
N - r
o
=1 S —/ |
®|
1 8.7 (0.34)
[Te}
(2]
o
Y L 7.2(0.28)
6
9(0.35)
Figura 19: Sensore con cavo, distanza di lavoro ridotta
O) Direzione preferenziale dell’oggetto
@ Centro asse ottico, ricevitore in campo vicino
©) Centro asse ottico trasmettitore
@ Collegamento
® Foro di fissaggio @ 4,1 mm
® Elementi di comando e di visualizzazione
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43.1 (1.70)

15.6 (0.61) 29.9 (1.18)
®

WTML2L-xxxxx8:

39.9 (1.57)
49.5 (1.95)

31.3(1.23)

16.2 (0.64)

8.7 (0.34)

| 16.8(0.66) |

7.2(0.28)

9 (0.35)

Figura 20: Sensore con connettore maschio M12, distanza di lavoro ridotta

Direzione preferenziale dell’'oggetto

Centro asse ottico, ricevitore in campo vicino
Centro asse ottico trasmettitore
Collegamento

Foro di fissaggio @ 4,1 mm

Elementi di comando e di visualizzazione
43.1 (1.70)

15.6 (0.61) 29.9 (1.18)
m

©@O0®0eoe

WTM12L-xxxxx1:

39.9 (1.57)
49.5 (1.95)

33 (1.30)

16.2 (0.64)

8.7 (0.34)

7.2(0.28)

8.9(0.35)
L

Figura 21: Sensore con cavo, grande distanza di lavoro

Direzione preferenziale dell'oggetto

Centro asse ottico, ricevitore in campo lontano
Centro asse ottico trasmettitore

Collegamento

Foro di fissaggio @ 4,1 mm

Elementi di comando e di visualizzazione

GNCNONONONC)

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK ISTRUZIONI PER L'USO | WTM12L MultiMode 177
Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso



ISTRUZIONI PER L'USO

43.1 (1.70)

15.6 (0.61) 29.9 (1.18)
®

WTMZL2L-xxxxx1:

| i|
|
@Qf--+- r N
\ 58
1
®<:> | o o
! 3 & 2
Of-+— o
| 3 9
N o
~— 3
9
g |
©
<
o] @ 8.7 (0.34)
9
. 7.2(0.28)
M12 9 (0.35)

Figura 22: Sensore con connettore maschio M12, grande distanza di lavoro
®
@
©)
@
®
®

| | @ 6.2 (0.24)

Direzione preferenziale dell’'oggetto

Centro asse ottico, ricevitore in campo lontano
Centro asse ottico trasmettitore

Collegamento

Foro di fissaggio @ 4,1 mm

Elementi di comando e di visualizzazione

5.3 (0.21)

9.5 (0.37)

Figura 23: Elementi di comando e di visualizzazione
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10.3

Diagrammi punto luminoso

WTMA2L-xXXxx8xx

MultiMode
1/3/4/5:

MultiMode 2:

MultiMode 6 e M:

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
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Dimensions in mm (inch)

2
(0.08)

1
(0.04)

0

-1

(-0.04) [O)

—

-2
(-0.08)0 100 200 300 400 500
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 24: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

@ Punto luminoso orizzontale
@ Punto luminoso verticale
Dimensions in mm (inch)
2
(0.08) )
1
(0.04)
o @
@
-1
(-0.04)
,2 )
(-0.08)0 50 100 150
(1.97) (3.94) (5.91)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

e

120 150
(4.72) (5.91)

Figura 25: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2

@ Punto luminoso orizzontale
@ Punto luminoso verticale
Dimensions in mm (inch)
2
(0.08) =
. — @
(0.04) —E——;
o @
@
1
(-0.04) " h
-2
(-0.08)0 200 400 600 800
(7.87) (15,75)  (23.62)  (31,50)

Distance in mm (inch)

25 200 650

Recommended sensing range for
the best performance (0.98) (7.87) (25.59)
Figura 26: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 6 e M
® Punto luminoso orizzontale
@ Punto luminoso verticale
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WTM1L2L-xxxxx1xx

MultiMode
1/3/4/5:

MultiMode 2:

MultiMode 6 e M:

ISTRUZIONI PER L’USO | WTM12L MultiMode

Dimensions in mm (inch)

2
(0.08)

1 —
(0.04) | e

0

\®
@
——em— |

-1
(-0.04) /,

-

-2
(-0.08)0

250
(9.84)

500
(19.69)

750 1,000
(29.53)  (39.37)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 27: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1/3/4/5

@ Punto luminoso orizzontale
@ Punto luminoso verticale
Dimensions in mm (inch)
2
(0.08)
v
1
(0.04)
o @
] @
-1
(-0.04) N
-2
(-0.08)0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 28: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 2

@ Punto luminoso orizzontale
@ Punto luminoso orizzontale
Dimensions in mm (inch)
2
(0.08) g
1 ™~ a
(©.08) e
0 :
= e ————
-1 A
(-0.04) |
-
-2
(-0.08)0 300 600 900 1,200 1,500
(11.81) (23.62) (35.43) (47.24) (59.06)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 29: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 6 e M

O]
@

(25.59)

Punto luminoso orizzontale
Punto luminoso verticale
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10.4 Struttura dati di processo
WTM12L A0O
10-Link Vi1
Dati di processo 2 byte

Byte O: Bit 15 ... 8
Byte 1: Bit 7 ... O

Bit O / tipo di dati

Q.1 / Boolean

Bit 1 / tipo di dati

Q.o / Boolean

Bit 2 ... 15 / descrizione/tipo di dati

[empty]

11 Appendice
111 Conformita e certificati
Su
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si trovano le dichiarazioni di conformita, i certificati e le istruzioni
per l'uso attuali del prodotto. A tale scopo immettere il codice articolo del prodotto nel

campo di ricerca (per il cod. articolo: vedere la dicitura della targhetta di tipo nel campo
“P/N” oppure “ldent. no.”).
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&%uyéﬁ%ﬁ@r%%mmmun@Tf@&ﬁﬁéﬁr<ﬁéuo

T UTIIREY T X I DIEEST

28 (3 IEC 62368-1 [CHEHLL 7= LPS (Limited Power Source) F7-l& NEC &
ZR2DERIZy MU TEEESERN T ZE L,

A
BEHADD > IRETOEEIC K ZRBOBE X2 FHIL LENE !

BEADN > RETOIEEIE. FEAEHENEZSISE I IAIEEN DD £ T,

’7’ TIEGIEEEIVITERZ Y > IRETERITL TS,
EBSHESREENTERZY S IIRETIER I/ EYIDEEL T LS L,

ESHREIRX. WIEIHMOBEEREIEREL S,

ESRETOEEZIIRICIE. BEERLEHZ/m-LTVLWRIThIFED FE

k!

MR DOMIRBIEE. BHREENTT L. EEREZARICERLTHSIRAL

T<LZE,

HERT—TINEA—TV IV RTHERT IS, BEROmNE VN IEML TN

BN EHERERBLTL 20 (RS i&kﬁ@h%@ﬁ@'%%ﬁ%?%

HMIZT B OBEYIBIBEZHEL TSEE L,

1 ﬁMT% I ZDERMEIET — 7L OHRETE A, B S N 2RI ER
BIRENTWAZEEZERELTLESZ L,

@z
F=5 =T IO

TF—HERICIE. DTRDERE (VA RAMRY) OBFERT—7 I E=ERAL T
YA

ERTRELHBY—ILRUEBEZERL T LS,

ZAAYFVITERBRIZy b, E—%. /L ZARENFIFHREES L OSSR EN
S50FF%&EMT B, T—TILIEEICEMC ITWINT B LS ICHERHE L TL
/-1 AN

T—TJII ERE#IChz->THRET—TILPTE—9 5 —7I)LEMTICO—7
WO RAREICERERLLEWTLZE W,

LUTDEREDT TOMEED IPIRESNE ER TE=ET:

EEblcE L iht’)’ TIHRUIEHEN TS,

INEMETFINTVRWNGE., 20 IPREFRISERTEZEA !

EI-III

UL &8

ICB9 % EREE

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary
overcurrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the
field rated either:
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a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20 V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100 / Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.
UL Environmental Rating: Enclosure type 1

BimIcET 23R EE
=% /0 E— R TOEME

- ARV YER EVEE
- =TI DReE

INTOEIERDZER L TH SEEBEEZEIL. BREZANTIIZS L,

|omm% hr@iﬁf%“%LWAKNmkvzﬁ—kEhbit @Dm71
/ﬂ@ﬁ@@&D#ﬁﬁbi? DMDt7 /7/3/75/7

IR FEEATICY I VYO—-RTEZET,
THROXRTHEAIN TV DEFBEDHE:

BN = &
WH=H&
BU=8&8&

BK = 26
Q=7TIY%ILHA
Q/C=FI5ILEA.
o L+ ={HEAEFE (Ug)

. M=2J27oVK

5.3

|O-Link

DC:10..30VDC. £l "7/ ZHhILF7—%", X— 208 C
7 2 EHIER

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
RBABICOTFEL TR FELLICERTHEANTEVETDTHLMNLHIT T HEIZEL,

Wxx12L- x4 xH
1=BN 2 1
2 =WH
3=BU
4=BK 3 4 0.14 mm2
AWG26
# 3:DC
WTM12L-xxXXXxxxA00
Tva7ll 161 162
1= + (L+)
2=0( MF
3=-% - (M)
4=F Qi /C
De- MultiMode MultiMode 2: MultiMode MultiMode 2:
fault: MF 1/3/4/5/6: Q 1/3/4/5/6: Q
Q Q
De- Q Q Q Q
fault: Q.4 (C)
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EiRGREASE

F4: 7w 7). PNP. NPN
MultiMode 1/3/5/6 MultiMode 1/3/5/6

MultiMode 2

= 5
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6.1

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK

F b6 Tyv72 7. PNP. NPN., WIM12L, BT L2 DD 1 wFIHhK1 >~

MultiMode 4

RN T O8N T

I PNP: | | PNP |

| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA
| NPN | | NPNi |

L _ 1™ L _— 1™
0N S 0N S

I PNP | | PNP: l

| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA
| NPNi | | NPN |
R L 3™

d3IwyvazZyvy

Youtube Eji|

UTOEBETREAIYvYaZVIOE4DRTY T2 CBWLEITET:

% 6: FEDOHE

BluePilot [C K 2 ARIFRES L URE

=

MultiMode TV H DI X TDREA T3V

https://youtu.be/MZBJZr7Agdo

BRBEHI D

ApplicationSelect T— K [CBH9 %554l

https://youtu.be/nltYicR0OZ4w

RBANBICOEELTRIFELGLIZEET B HEEATEVETDTHLALDHI T RIS,
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6.2

6.3
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VAl ECE
ERNFIC K 2 AR
Y ERRYIICEDLETARBAREL 9., FREOEIEHATERYIO P R(ZEST
SNBEDICMNERDOLET, LY HOXEO (7OY bAN—) HFEESES
N5 EPBNESIFELTLEZ WL M5 #5H],
] 5: N D T2
BIRINFIC & 2 A AR
EEICELETEYYOABARZITVET, EYTONEO (70 kA1)
HNEESESNEZENBNESIFELTLLES W [ZE H 6],
& 6: BPEND a2
ERFH DR

WTM12L (IE = -aisilfli#gE E REEAE L VT TY ., REASRYIOLEUR &5
KL, ZOBRAILEENHZHEICIEZOILEURSF RIS U T, ]E L& HIER
(x) EERBEOR/NER (v) ZHRIT2RENHD T,
WTM12L-XXXXX8XXXXX:
ERAZMHDOERR:
E=HNEl: MultiMode 1. 3. 4. 5. 6
BRI E TR EESETORBMRR. 85 CICHSRMOILBIRSREN 20T 52X
EBESULELEET (x = HERE. v=8RELUIHRHEHEER (H. 90%) B0
S/NEEEE) LB BT 6% =2 D, 18% =L — @. 90% =1 ® (DIN 5033 (C
U IZEQZEE L ULERYE), IR EOBRVWHERTIHEI S L%EH
#gHLET,
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MultiMode 1/3/4/5:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
(417220) Example:
: [l Safe suppression of the background
18%/90% White background (90 %)
90 @
(3.54) \/\I
60 I
(2.36) / 90%/90%
3
30 6%/90% /
(1.18) ) , Black object (6 % remission)
q / Set sensing range x = 250 mm
Needed minimum distance to white
0 X background y = 6 mm
0 250 500 750 1,000
(9.84) (19.69) (29.53) (39.37)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

LT 7: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

O EEmE | | |
%M\
1530 __________420]

0 100 200 300 400 500
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69)

| Distance in mm (inch)

D
7 D 7
& @
C |

BluePilot

Recommended sensing range for the best performance

LT 8: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

S/MEHEERE (mm)

=AM HEER (mm)

HEF

Ny 2 T2y RIEOHETIDEZ L E WVMBEDORTE
1% H R B R RKT

Tyvad—VvEBEER

REfHEZ RIETE SRR IERHEEHE

If "mMOO @>»

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK H iR Bt BA & | WTM12L MultiMode 195
REHARICOETELTEFELLICEESRHENTENET O THLMLHI T EIZEN,



EiRGREASE

MultiMod Minimum distance in mm (y) between the set sensing
. range and white background (90 % remission)
e1+6:; Y

30
(1.18)

Example:
Safe suppression of the background

25 18%/90%
(0.98)

White background (90 %)

vig
~1

20
(0.79)

90%/90%-

6%/90%
15 O

(0.59) vy
10
(0.39)
y, Black object (6 % remission)
5 Set sensing range x = 200 mm
(0.20) / Needed minimum distance to white
0 X background y =4 mm

0 200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50)

Distance in mm (inch)

N
NN

N

N

Recommended sensing range for
the best performance

K7 9: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

O EENT |

@) 20/30 600

®

200 400 600 800
(7.87) (15.75)  (23.62)  (31.50)
Distance in mm (inch)

r1 BluePilot
@3

I ;

B

> -

Recommended sensing range for the best performance

KT 10: WTM12L-xxxxx8xx. MultiMode 1+6

=/MEHEERE (mm)

BRAMHEERE (mm)

1REF

Ny o TZoy RIMFIOSEETIDEZ L & WMEDRE

1% R B RN KT

Tyay—vER

BEMAE RIE TS B TR IR

HREERER T BICIF. 2B T 4, X—Y 192 #EALTZE N, FIZILHEAN
SHEERA4N=J 12 0LSCHELBRNVERE. EAKGEZERL TS,
BRI (VGA): MultiMode 2

CORSEABE VY TIIEEE LTEENVEICRDTT., SEOLERSE
MBI, HRBRODALFETHIMNEN DD ET., REFABEL Y EERE
DRAEEH (X). BETICRNIRYES (v) 2ETTIUENHDET, EF. Al
S E— FENIL S EICHZBH TESBASYOREICERALES.

If "mMOO @>»
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8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK

ERAKGOHER: tY Y EERRAOBR. IWHEYES. BOVICERENSEY
DB SN ZWIRT 2 (28 & 11, X— 197) LBAELFT (x = MHEE
By = R\EASRYE S, IEEUREE 6% = 21, 90% = A 2 (DIN 5033 [Z#EH#LL
EREERICEDL),

Minimum object height in mm (inch)

y Example:

10 Reliable detection of the object
(0.39)
8
(0.31)
6 1 !
(0.24) 6%/6%
90%/6%
4
(0.16) 6%/90%
90%/90%
2 [ l 2 p
(0.08) ‘J
—/
X
0 Background
0 50 100 150
(1.97) (3.94) (5.91)

Distance in mm (inch) Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 90 mm
Required minimum object heighty = 2 mm

For all objects regardless of their colors

Recommended sensing range for
the best performance

K711 WTM12L-xxxxx8xx. MultiMode 2

0 50 100 150
(1.97) (3.94) (5.91)

Distance in mm (inch)

BluePilot
e
L ,IJ F

A B

Recommended sensing range for the best performance

K7 12: WTM12L-xxxxx8xx. MultiMode 2

/MR EEEBE (mm)
RAMRHEEREE (mm)

HEF

FISIHEBAZ 1 v F v I BEDE
1% ERBEFRRKT
Tyoay—vER

RE R RIETE 2 HERMRH IRRE S0

If "mMOO W>
]
it
18y
)
H

WTM12L-xxXXXX1XXXXX:
FERZHDRERR:
ERHH): Multiode 1. 3. 4. 5. 6

iR Bt BA & | WTM12L MultiMode 197
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EiRGREASE

REEHEMFYMETRE TORR. 85 TICHRYOILAIRFENZXIGT 5K

EBSULADEET (x = RHIERE. v=RELUCREEHCES (B, 90%) B0

B/\EERE) ThERRBYER: 6% = B @, 18% =27 L — @, 90% =8 @ (DIN 5033 (C

g%btff?iﬁﬁ EBEL UICRE). BN EOBRVKERTHETZILEZS
HLET.

MultiMode 1/3/4/5:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
(417220) Example:
' Safe suppression of the background
18%/90%/ White background (90 %)
90 @
(3.54)
60
(2.36) 90%/90%
3
30 6%/90%
(1.18) y , Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 250 mm
Needed minimum distance to white
0 X background y = 6 mm
0 250 500 750 1,000
(9.84) (19.69) (29.53) (39.37)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

K7 13: WTM12L-xxxxx1xx. MultiMode 1/3/4/5

@ |
(@)l 80/90 700
®
0 250 500 750 1,000

(9.84) (19.69)  (29.53)  (39.37)
Distance in mm (inch)

D :
- __ BluePilot
@
c :

A B
Recommended sensing range for the best performance

KT 14: WTM12L-xxxxx1xx. MultiMode 1/3/4/5

=/MEHEERE (mm)

BRAWHEEERH (mm)

=¥

Ny T2y RIFOSBETDEZ L E WMEDRE
TR HERBERRAT

Tyvad—vEER

Rz RIEC = 2 #HRRHIRBHEEE

jf "Moo w>»

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
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MultiMod Minimum distance in mm (y) between the set sensing
. range and white background (90 % remission)
e1+6:; Y

40
(1.57)

Example:
Safe suppression of the background

White background (90 %)

6%/90%

30 1 I
(1.18) \'\/

20 /18%/90%
(0.79) / ﬁ®

10
(0.39) / 90%/90%) Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 650 mm

Needed minimum distance to white

0 X background y = 6 mm
0 300 600 900 1,200 1,500
(11.81) (23.62) (35.43) (47.24) (59.06)
Distance in mm (inch)

\

Recommended sensing range for
the best performance

K7 15: WTM12L-xxxxx1xx. MultiMode 1+6

[OIF s0/90 1,000
@Il 30/90 1,100
(©Il50/20 1,200

0 300 600 900 1,200 1,500
(11.81) (23.62) (35.43) (47.24) (59.06)

Distance in mm (inch)

i D i

: : BluePilot
ﬁ? {} XJ :

! C i

A B

Recommended sensing range for the best performance

KT 16: WTM12L-xxxxx1xx. MultiMode 1+6

/R EEEE (mm)

BRAMHEERE (mm)

1REF

Ky 275y RIEIOSERIDEZ L & WMEDRTE

1% BRBE R R AT

Tyvoa9—vEE

REtiEE i TE B IR

MEEEARESET BICIH. S T 4, XR—U 192 &AL TS, TIYZILHAN
BB E 4 N—J 192 DL ICEMELRVESF. FRASEEEIEL TSN,

BI#El (VGA): MultiMode 2

CORSHAEL VY THEEE LTEBAVECED TT, HROMEREIE
LB, HRZBOALEETHINEAH D ET., RETEABL YT LEEM
DERKIER (X). BOVICRNEEIS S (v) ZEFITH2LENHDET. BF. 7l
SIHE—RIENILNEICH BB TESBERYIOBRBICERLET,

If "mMOO @>»
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FRZGOER: tv Y EEREOHER. NTHRYISS. BoUICERESHEY

DIEUR FREN X B (S8 1 17, X—
Bty = USRS S, IEAUREIER 6% = B 1.

EERICE D),
Minimum object height in mm (inch)

y

12
(0.47)

10

(0.39) @
s 6%/6%
90%/6% /

/

6
(0.24) /
4 / 6%/90%
(0.16) / 90%/90%
2 >

(0.08) ~
0 X
0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

K7 17: WTM12L-xxxxx1xx. MultiMode 2

0 100 200 300 400
(3.94) (7.87)  (11.81)  (15.75)

Distance in mm (inch)

!!

A B

BluePilot

Recommended sensing range for the best performance

&7 18: WTM12L-xxxxx8xx. MultiMode 2

/MR EEBE (mm)

AR EERE (mm)

HEF

BISIEHIRR A v F vV BHEDR EEEHE
M EEBE SRR KT

Tyay—VvER

Bl x RIB T 2 HRRH IREEE

If "mMOO W>

6.4 RRE
MultiMode
T WIM12L DOFRE &, 3 ERFETIT

200 HY #% ¢ B & | WTM12L MultiMode

RBABICOTFELTEFELLICERT HHEMNT

WXd:

U 200) EBELET (x = BHEE

90% = B 2 (DIN 5033 ([CZE#L L

Example:
Reliable detection of the object

Background

Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 150 mm
Required minimum object heighty = 2.2 mm
For all objects regardless of their colors

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
EVETOTHLMLHT THEZE,
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1. BERXE—RZERIZ: CVUZHESE R0 DEMEE—R,

2. WE(ZIH U T ApplicationSelect E— R &= AV [C L9 (BRIF (LED 1) &
HAHEDE TDHATEE),

3. Y EFTA4A—FAVULET,

XE
Mmmmet/#@¢«r® SEA TV avid, BETHCEWNEEITET:

6.4.1 BEXE—FORE
1. RFvyaA—%ZRELT. FLEOEARE—K (1~5) Z&ERLET.,
3 4 5

2.

3. HIHERZ 1~-3WHL. FEDERE—RFZHEELII. ZNICLDTIT
A 7ICRBRDET., 2D’ E—RIBERSNBZEFTELED A RKTLE T,

22237 3 4 5
|

v BERKE-—RHMBIREHhZELE,

6.4.2 A7 3V ApplicationSelect E— K % MultiMode 1 HERIPHIICIDEZ D

ApplicationSelect E— R Z AV I(CF B &, VT DREEHNRC RO, BENME L
T5H. R BE. MADHL5HEYP. IEMAMEN/RETHERICHEE
FTBHIENTELT,

1. MultiMode 1 DEARE— R ZFRE L 7=1&. BN T ApplicationSelect E— K Z 7 >/ (C
$H5IEHAEETT, ZDRHICIE. RFYaA—4%LED6I(C[EL.
ApplicationSelect = ERL £ 9,
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3. HIHEZEHL. FEOD ApplicationSelect E— R ZHEFELFIT., FhiCLb 7Y
T4 TICRDET,

v ApplicationSelect E— R W7V T 4 TIZIED T U T,

XE
ApplicationSelect (CEH T 255il(L. BB TCTHL CEWLITXT:
LI
EFCE
202 B3R 5183 2 | WTM12L MultiMode 8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK

RHARICOETELTEFELLICERSRHENTEVNET O THLMLHI T AN,
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6.4.3 MultiMode 1 B LT 1+6 DEVHDF 4 —F 1 !
ERMFICEZEYHOTFA—F1 Y

1. WEYZEMNONEICES. FIHERZHE L LED ARRT 5 E T 1~3 ¥R
LET,

e,

_91

ifitilitili

ifitilititi

v EVTRRESNEMEERNIBVE L
& 7 IR B SRETDT + —F 1 #3R

© SESY)

|O-Link Z /U 7=t HEEBE DR E Tld. {18RD 10-Link LB v H OEULRBE .S
BLTLLIZE0,
6.4.4 MultiMode 3—5 TODRE:

BERIBIE 2 DDRAYFUVIRAVMILBEVYYDT A —F(Y

AE

MultiMode 4 DIZE: RANCT 4 —F 1 VS HRHIBREFIFEIC Q1 TH D,
LED 3 TREhET. 2HBICT 4 —F A Y Sh2RHUBERMEEIC Q2 TH
D. LED 5 TRENFET.

1. W&z BHOMNE 1 ICEZ HIHEZZHEEWVWLED A mRd 52X T 1~3#
HULET,
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£ g
Ewﬂl@? [;@__ I

ititilititi

ﬁ—l

RHIEEE Q1 ASRESNE LT

DLUBESWTERBD LED ABUARLEYT. I T2 HEHOREERE T
A—FAVTEEY,

3. WEYZERNOME 2 ICEZ. FIHEZZEEVWLED ARBIT 2T 1~3
BLET,

e,

ifitilitili

ASEAN

®
A\

ititilititi

o

D

ﬁ—l

AE
<:>%—Fmm&m%Ebt@ﬁﬁ%ﬁ?4—%4ybt2%@5;58ﬁt

IREDHFE LT,

TR 5MEM: QL (T« v KIESE. Qnt.1, Qint.2 A 5IRE)

ifitilitili

MultiMode 4 @ LED /R (ML L/ 2 DDRA v FVITRA VM),
T—2X 1
Ql =B DRA Y FVIRA

(R¥WIDT 4 —FA)-LED 3
Q2 =B DRA Y FVIRA =

vk
v (REDTA—FA)-LED 5
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& 8 K EF. o—X 1

WHEMEELS DRA Y F VIR
1Y~ Q1 T®RY

FIUZIIHED 1 IFERED LED
&, BMTEED LED 3 T
RENZET,

WHERME RS DRA Y F VIR
1Y~ Q2 Tl

TYZIH 2 [FEERD LED
& BMTEERDLED3 +5
TRRESNET,

Tg—2R 2

Q1 =B DRA Y FVIRA
Q2= DRA Y FVIRA
x 9: ZrEE. T —X2

vk (&BVIDTA4—FA)-LED 3
v (BEDTA—FA)-LED S

WEMERERLS DRAA v F VTR
4>k Ql THH

FIZIHEA 1 FERD LED
& BMITEEDLED 3 +5
TERREINET,

WEMEIREL DALy F VIR
4>k Q2 THRH

FIUFIEA 2 IFEED LED
L. BIITER®DLED 5 TX
RENET,

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
RRABICOEELTEFELLICERT HIBENTENET D THLALHT 7RIS,

IO-Link Z 171 U 7otk tH BEBE D F%
BLTIZESN,

E T, [HERD 10-Link X E v ORILBEE. S

Hy 4% &% B3 # | WTM12L MultiMode
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6.4.5 MultiMode 2 DEXTE:

HIRSICE By YOTA—F1 Y

1. WEYZEMNONEICES. FIHERZHE L LED ARRT 5 E T 1~3 ¥R
LET,

Background
v VT ERESNEEERIBENEL.
F 10: AR B VRETDT 1+ —F 17 #5R

© eI

|O-Link Z /" U 7ct& HHEEBEDERTE T, (FERD IO-Link BV Y OEIRGAEZ S
BLTSIEE W,

6.4.6 MultiMode M DERTE:

6.5 BNaEE

ME—K (FFGBIE) &, 1O-Link 2 TDOMER - /EDEETT,
ME—RDEFELED [F., #BEMAEE—RTHEHAINZEES. HDHVEERE—
RK1~6 LIZERZEBTEE LIBEICEKTLETD,

o, FREFNOEERTE—RICULEA > THRAFEET ZVWENDHD I, AIFE
T—-RDBE., LU, REAELARAREDEREEEEBETIC. BIETIIHHR
MICAHRFEET D ENTEET,

XE
EEEOHNEFEBE T BN EITET:

EF#E
EIIE%

IO-Link Z A U TR HHEEBE DR E Tl FE8RD 10-Link BV OEIRGIAE RS
BLT<EEL,

10-Link

U IHIEE /O E— K (SIO) £7/z(F I0-Link E— K (IOL) TERATE XY, I~
TOBEIEES LU ZDMD/INT A= &KEE. 10-Link E—RKRTHIZEI/O E
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WTM12L-xxxxx8xx

MultiMode
1/3/4/5:

MultiMode 2:

MultiMode 6 & &
U M:
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Dimensions in mm (inch)

2
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1
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0

-1

(-0.04) [O)

—

-2
(-0.08)0 100 200 300 400 500
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

K7 24: WTM12L-xxxxx8xx. MultiMode 1/3/4/5
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K7 25: WTM12L-xxxxx8xx. MultiMode 2
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WTM12L MultiMode

Fotoprzekazniki Small
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Sensor Intelligence.
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Opisany produkt
w12
WTM12L MultiMode

Producent

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Niemcy

Informacje prawne

Niniejsza instrukcja jest chroniona prawem autorskim. Wynikajgce z tego prawa sa
wilasnoscia firmy SICK AG. Powielanie niniejszej instrukcji lub jej czesci jest dozwolone
tylko w granicach okreslonych przepisami prawa autorskiego. Zabrania sie dokonywania
jakichkolwiek zmian w instrukcji, a takze skracania lub ttumaczenia jej bez uzyskania
wyraznej pisemnej zgody firmy SICK AG.

Marki podane w tym dokumencie sa wiasnoscig ich odpowiednich wiascicieli.

© SICK AG. Wszelkie prawa zastrzezone.

Oryginalny dokument

Niniejszy dokument jest oryginalnym dokumentem firmy SICK AG.
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Informacje o tym dokumencie

Wiecej informaciji

Strone produktu wraz z dodatkowymi informacjami mozna znalez¢ za pomoca numeru
produktu:

{P/N}/{S/N}.

{P/N} odpowiada numerowi katalogowemu produktu, patrz np. tabliczka znamionowa
lub opakowanie.

{S/N} odpowiada numerowi seryjnemu produktu, patrz np. tabliczka znamionowa lub
opakowanie (opcjonalnie, jesli jest podany).

W zaleznosci od produktu dostepna sg nastepujace informacje:
o Karty katalogowe

e« Publikacja we wszystkich dostepnych jezykach

e Dane CAD i rysunki wymiarowe

o  Certyfikaty (np. Deklaracja zgodnosci)

¢  Pozostate publikacje

e  Oprogramowanie

e  Akcesoria

Symbole i konwencje przyjete w dokumentac;ji

Ostrzezenia oraz inne uwagi

NIEBEZPIECZENSTWO

Zwraca uwage na potencjalne niebezpieczenstwo, ktére w razie niepodjecia Srodkow
zapobiegawczych prowadzi do Smierci lub ciezkich obrazen.

OSTRZEZENIE

Zwraca uwage na potencjalne zagrozenie, ktére w razie niepodjecia Srodkéw zapobiega-
wczych moze prowadzi¢ do Smierci lub ciezkich obrazen ciata.

OSTROZNIE

Zwraca uwage na potencjalne zagrozenie, ktére w razie niepodjecia Srodkéw zapobiega-
wczych moze prowadzi¢ do Srednio ciezkich lub lekkich obrazen ciata.

WAZNY

Zwraca uwage na potencjalne niebezpieczenstwo, ktére w razie niepodjecia Srodkoéw
zapobiegawczych moze prowadzi¢ do szkdd rzeczowych.

WSKAZOWKA

Wyr6znia przydatne porady i zalecenia, jak réwniez informacje dotyczace efektywne
i bezawaryjnej pracy.

Instrukcja postepowania
»  Strzatka oznacza instrukcje postepowania.

1. Kolejnosé instrukcji postepowania jest numerowana.

2. Nalezy stosowac sie do numerowanych instrukcji postepowania w zadanej kolej-
nosci.

v’ Znacznik ten oznacza wynik danej instrukcji postepowania.
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2 Dla Panstwa bezpieczenstwa

2.1 0golne instrukcje bezpieczenstwa

Podtaczanie, montaz i konfiguracja produktu mogg byé wykonywane
wytgcznie przez przeszkolony personel specjalistyczny.

o Produkt ten nie stanowi elementu zwigzanego z bezpieczenstwem w rozu-
i mieniu dyrektywy maszynowe;j.
Nie nalezy instalowaé produktu w miejscach narazonych na bezposrednie
% promieniowanie UV (Swiatto stoneczne) lub inne warunki pogodowe.

Produkt musi byé odpowiednio chroniony przed wilgocig i zabrudzeniami.

Wskazowki dotyczace lasera

OSTROZNIE
Ingerencje, manipulacje lub niewtaSciwe uzycie moze byé przyczyng niebezpiecznej
ekspozycji na promieniowanie laserowe.

Emitowane promieniowanie laserowe nie moze byé skupiane przy uzyciu dodatkowych
urzadzen optycznych.

* LASER
1

Rysunek 1: Klasa lasera 1

To urzadzenie jest zgodne z nastepujgcymi normami:

¢ EN/IEC 60825-1:2014

e 21 CFR 1040.10i 1040.11 z wyjgtkiem odstepstw zgodnie ze wskazdwkg doty-
czgcg lasera nr 56 z dnia 08.05.2019

Ten produkt laserowy zgodnie z klasyfikacjg dyrektywy niskonapieciowej 2014/35/EU,
ktéra obowigzuje producentéow w przypadku wprowadzania na rynek w potgczeniu

z aktualnie obowigzujacg EN/IEC 60825-1:2014, ma klase lasera 1. Ze wzgledu

na odmienne wymagania prawne w zakresie bezpieczenstwa i higieny pracy zgodnie

z dyrektywa 2006/25 / WE produkt ten nalezy sklasyfikowaé zgodnie ze starsza normg
EN 60825-1:2007. Zgodnie ze starszg normg EN 60825-1:2007 produkt ten nalezy
zaklasyfikowaé czesciowo odmiennie jako laser klasy 2 i uzna¢ za bezpieczny pod
warunkiem uzytkowania zgodnie z przeznaczeniem.

Laser jest bezpieczny dla oczu.

Oznaczenie lasera nadrukowano na obudowie czujnika.

2.2 Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
Z zastrzezeniem Zzmiany bez powwadomlema

WTM12L jest optoelektronicznym fotoprzekaznikiem odbiciowym (zwanym w dalszej
czeSci tego tekstu czujnikiem lub produktem), uzywanym do optycznego, bezkontakto-
wego wykrywania przedmiotéw. W przypadku innego zastosowania lub dokonania zmian
w produkcie nastepuje utrata roszczen z tytutu gwarancji wobec firmy SICK AG.
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3 Opis produktu

31 Elementy obstugowe i wskaznikowe

WTM12L-xxxxxx20

Element przyciskowo-obrotowy ze wskaznikiem trybu pracy

: @

@
®- @

——

=2

BluePilot niebieski: wybor trybu

Element przyciskowo-obrotowy: ustawienie trybu i czutosci
Zielony LED: napiecie zasilajgce aktywne

Z6tty LED: status odbioru $wiatta

®OOo

3.2 Funkcja MultiMode

Czujnik z funkcjg MultiMode posiada r6zne tryby pracy, ktére mozna ustawi¢ za pomoca
elementu naciskowego oraz 10-Link:

e Tlumienie tta

¢  Ttumienie przedpola

e Uczenie (Teach-in) dwupunktowe

¢ Dwa niezalezne punkty przetgczania
e  Window

e  ApplicationSelect

e  Recznie/pomiar
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Rysunek 2: Funkcja MultiMode

Tabela 1: Funkcja MultiMode

Two independent
switching points

MultiMode/LE | Zasada dziatania | Tryb Opis

D

MultiMode 1 Ttumienie tta Czujnik niezawodnie wykrywa obiekty

(LED 1) (BGS) niezaleznie od tego, czy istnieje tto, czy
tez nie.

MultiMode 2 | Ttumienie przed- Czujnik wykrywa obiekty znajdujace sie

(LED 2) pola przed ttem, przy czym odlegtos¢ miedzy
obiektem a ttem jest niewielka. Potrze-
buje on przy tym stabilnego tta jako
odniesienia.
Czujnik jest zazwyczaj stosowany do
wykrywania ptaskich obiektéw na tas-
mach przenos$nikowych.

MultiMode 3 | Ttumienie tta Uczenie (Teach- | Zasieg jest ustalany za pomocg uczenia

(LED 3) (BGS) in) dwupunktowe |w dwdch punktach (przednia krawedz

(BGS) obiektu / tto). Zasieg jest przy tym usta-

wiany na Srodku obu odstepow.

MultiMode 4 | Ttumienie tla Dwa niezalezne Czujnik posiada dwa niezalezne punkty

(LED 4) (BGS) punkty przetgcza- | przetgczania, ktére moga by¢ przy-

nia (BGS) uczane oddzielnie.

MultiMode 5 | Ttumienie tta Window (BGS) Czujnik wykrywa obiekty, kt6re znajdujg

(LED 5) (BGS) sie w obrebie przyuczanego okna.

MultiMode 6 | Ttumienie tta ApplicationSelect Zasieg zwieksza sie, a czutoS¢ wzrasta,

(LED 1+6) (BGS) dzieki czemu nawet btyszczace, ciemne
i nieréwne obiekty sa niezawodnie
wykrywane, nawet w ukoSnym potoze-
niu.
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MultiMode/LE | Zasada dziatania | Tryb Opis

D

MultiMode 7 niezaleznie Recznie/pomiar | W trybie ,Recznie/pomiar” wartosé
(LED7) odstepu moze by¢ odczytywana za

posrednictwem I10-Link. Ten tryb jest
dostepny tylko za poSrednictwem 10-
Link.

Opis parametréw |0-Link mozna zna-
lez¢ w opisie 10-Link

@ WSKAZOWKA
Tryb pracy 6 moze by¢ stosowany tylko w potgczeniu z ttumieniem tta (LED 1).

4 Montaz
Zamontowacé czujnik w odpowiednim uchwycie montazowym (patrz oferta akcesoriow
SICK).

Przestrzega¢ maksymalnego dopuszczalnego momentu dokrecenia czujnika wynosza-
cego 1,4 Nm.

Montaz z zasadg dziatania ttumienia tta
MultiMode 1, 3, 4, 5, 6, M:

Nalezy zwréci¢ uwage na preferowane ustawienie czujnika wzgledem kierunku ruchu
obiektu, patrz rysunek 3.

Rysunek 3: Ustawienie czujnika wzgledem kierunku obiektu

Zwrécic¢ uwage na preferowany kierunek obiektu wzgledem czujnika, por. rysunek 19.

@ WSKAZOWKA
WTM12L: w trybie M nie trzeba przestrzega¢ zadnego preferowanego kierunku.

Montaz z zasadg dziatania ttumienia przedpola
MultiMode 2:
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Rysunek 4: ustawianie czujnika

Zwr6ci¢ uwage na preferowany kierunek obiektu wzgledem czujnika, por. rysunek 4.

5 Podtaczenie do instalacji elektrycznej
51 Uwagi dotyczace instalacji elektrycznej
WAZNY

Uszkodzenie urzadzenia z powodu nieprawidtowego napiecia zasilajgcego!
Nieprawidtowe napiecie zasilajagce moze doprowadzi¢ do uszkodzenia urzgdzenia.

= Urzadzenie nalezy eksploatowac wytgcznie z napieciem bardzo niskim bezpiecz-
nym (SELV/PELV).

= Czujnik jest urzgdzeniem o lll klasie ochrony.

= Urzadzenie nalezy eksploatowac wytgcznie z zasilaczem sieciowym LPS (Limited
Power Source) zgodnym z normg IEC 62368-1 lub z zasilaczem sieciowym NEC
Class 2.

WAZNY
Uszkodzenie urzadzenia lub nieprzewidziane dziatanie w wyniku pracy pod napieciem!

Wykonywanie prac pod napieciem moze prowadzi¢ do nieprzewidywalnego dziatania.

= Wszystkie prace zwigzane z podigczaniem przewoddw nalezy wykonywaé tylko
w stanie beznapieciowym.

»  Przytacza elektryczne nalezy podtaczac i roztagczaé wytgcznie w stanie beznapiecio-
wym.

= Instalacja elektryczna moze byé wykonywana wytacznie przez wykwalifikowa-
nego elektryka.

= Podczas prac przy instalacjach elektrycznych przestrzegaé obowiazujacych przepi-
sow dotyczacych bezpieczenstwa!

= Wigczyé napiecie zasilajgce urzgdzenia dopiero po zakonczeniu prac zwigzanych
z podtgczeniem i starannym sprawdzeniu wykonanego okablowania.

= W przypadku przewodéw przedtuzajacych z otwartym kofncem nalezy uwazaé, aby
nie doszto do zetkniecia odstonietych koncow przewodoéw (ryzyko zwarcia przy
wiaczonym napieciu zasilajacym!). Odpowiednio odizolowaé zyly wzgledem siebie.

= Przekroje zyt przewodéw zasilajacych doprowadzonych po stronie uzytkownika
dobra¢ zgodnie z obowigzujacymi normami.
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5.2

53

226

WSKAZOWKA
Uktadanie przewodow do transmisji danych

= Nalezy uzywac¢ ekranowanych przewodow do transmisji danych z zytami skreconymi
parami (twisted pair).

= Wykonac prawidtowg i kompletna koncepcje ekranowania.

= Przewody nalezy zawsze ukfadac i prowadzié w sposéb zgodny z normami EMC,
aby unikng¢ zaktocen, np. pochodzacych z zasilaczy impulsowych, silnikéw, impul-
sowych regulatoréw napedow i stycznikow.

= Nie nalezy uktadaé¢ w kanatach kablowych przewodéw réwnolegle z przewodami
zasilajacymi i silnikowymi na dtuzszych odcinkach.

Stopien ochrony IP jest osiggany w przypadku urzgdzenia tylko w nastepujgcych warun-
kach:

= Przewody podtaczone do przytgczy sg przykrecone.

W przypadku nieprzestrzegania tego wymogu nie jest zapewniony stopief ochrony IP
urzadzenia!

Wskazowki dotyczace dopuszczenia UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

Wskazowki dotyczace podigczenia

Praca w standardowym trybie 1/0:

- Przytacze wtyku: przyporzadkowanie stykow
- Przewdd: kolor zyty

Podtagczyé zasilanie elektryczne i wigczy¢ zasilanie dopiero po podigczeniu wszystkich
potgczen elektrycznych.

Praca w trybie 10-Link: podigczy¢ urzadzenie do odpowiedniego urzgdzenia I0-Link Mas-
ter. Za pomoca I0DD/bloku funkcyjnego zintegrowa¢ w urzadzeniu master lub w sterow-
niku. Na czujniku miga zielony wskaznik LED. IODD oraz blok funkcyjny sa dostepne do
pobrania pod adresem oraz numerem katalogowym.

Objasnienie terminologii potaczen zastosowanej w ponizszych tabelach:
. BN = brgzowy

o  WH = biaty

. BU = niebieski

e BK=czarny

¢ Q= wyjScie cyfrowe

e Q1 / C=wyjscie cyfrowe, 10-Link

. L+ = napiecie zasilajgce (Ug)

e M=masa
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Z zastrzezeniem Zzmiany bez powadomlema

DC: 10 ... 30 VDC, patrz "Dane techniczne", strona 244 :

Tabela 2: Przytacze elektryczne

Wxx12L-

x4

xH

1=BN
2=WH
3=BU
4 =BK

0,14 mm?2
AWG26

Tabela 3: DC

WTM12L-xxXXXxxxA00

Push-pull

161

162

1=BN

+ (L+)

2=WH

MF

3=BU

- (M)

4 =BK

QLl/ C

De-
fault: MF

MultiMode
1/3/4/5/6:
Q

MultiMode 2:
Q

MultiMode
1/3/4/5/6:
Q

Q

MultiMode 2:

De-
fault: Q.4 (C)

Q

Q

Q

Q
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Tabela 4: Push-pull, PNP, NPN

MultiMode 1/3/5/6

MultiMode 1/3/5/6

MultiMode 2

5 1w 5 1w
| | | |
) PNP . ! PNP
| Push-pull Q < 100 mA | Push-pull Q<100 mA
i NPN | | NPN i |
L _ 1™ L _  _— 1™
3 1w 3 1w
| | | |
1 PNP k PNP |
| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA
i NPN i | | NPN |
R L _ 3™
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Tabela 5: Push-pull, PNP, NPN, WTM12L, dwa niezalezne punkty przetaczania

MultiMode 4

T

: +(L+)
| PNP : l

l Push-pull Q<100 mA
i NPN |
] — - (M)

e - _ |
N - +(L+) N +(L+)
I PNP | | PNP; |
| Push-pull Q <100 mA | Push-pull Q <100 mA
i NPNi | | NPN |
L. ™ L. g™

6 Uruchomienie

6.1 Filmy w serwisie YouTube

Ponizsze filmy przedstawiajg poszczegdlne etapy uruchamiania:

Tabela 6: Przeglad wideo

Ustawianie i regulacja za poSrednictwem Blue-
Pilot

Wszystkie mozliwoSci ustawienia czujnika Mul-
tiMode

https://youtu.be/u-WTnTDHaTM

Przekazywanie wartoSci odlegtosci

E#E

[=
https://youtu.be/97_hxAholLcE

Szczegbty dotyczace trybu ApplicationSelect

https://youtu.be/nltYicROZ4w
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6.2 Ustawianie

Ustawianie z ttumieniem tfa

Ustawi€¢ czujnik na obiekt. Wybra¢ taka pozycje, aby czerwona wigzka nadajnika trafiata
w Srodek obiektu. Zwréci¢ uwage, aby otwor optyczny (szyba przednia) czujnika byt
catkowicie odkryty [patrz rysunek 5].

Rysunek 5: Ustawianie na obiekt

Ustawianie z ttumieniem przedpola

Ustawi€ czujnik na tto. Zwréci¢ uwage na to, aby otwér optyczny (szyba przednia) czuj-
nika byt catkowicie odkryty [patrz rysunek 6].

Rysunek 6: Ustawianie na tto

6.3 Skontrolowac¢ warunki eksploataciji

WTM12L to fotoprzekazniki odbiciowe z funkcjg ttumienia tta oraz przedpola. W zalez-
nosci od wspétczynnika remisji wykrywanego obiektu oraz znajdujacego sie ew. za nim
tta, musi by¢ zachowany odstep minimalny (y) pomiedzy ustawionym zasiegiem (x)

a ttem.

WTMA2L-XXXXX8XXXXX:
Kontrola warunkow eksploatacji:
Ttumienie tta: MultiMode 1, 3, 4, 5, 6
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Poréwnac zasieg i odlegtos¢ od obiektu lub tta oraz zdolno$¢ remisji obiektu z odpo-
wiednim wykresem (x = zasieg, y = odstep minimalny pomiedzy ustawionym zasiegiem

i maskowaniem tta (biate, 90%)), wspétczynnik remisji: 6% = czarne @, 18% = szare @,
90% = biate @ (w odniesieniu do standardowej bieli wg DIN 5033). Zalecamy regulacje
za pomoca obiektu o niskim wspétczynniku remisji.

MultiMode 1/3/4/5:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
(417220) Example:
' Safe suppression of the background
18%/90%/ White background (90 %)
90 @
(3.54)
60
(2.36) 90%/90%
3
30 6%/90%
(1.18) y , Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 250 mm
Needed minimum distance to white
0 X background y = 6 mm
0 250 500 750 1,000
(9.84) (19.69) (29.53) (39.37)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Rysunek 7: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

O EEmEm | |
%M
e 2]

0 100 200 300 400 500
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69)

Distance in mm (inch)

D :
! ' BluePilot
Q-
| C i

A B
Recommended sensing range for the best performance

Rysunek 8: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

Zasieg min. w mm

Zasieg maks. w mm

Obszar widzenia

Zakres ustawienia wartosci progowej przetgczania dla ttumienia tta
WskaZnik zasiegu

Element przyciskowo-obrotowy

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci
ski

Mmoo w >
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232

Multi- Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)
Model+
6: " 13; Example:
' I l Safe suppression of the background
25 18%/90% White background (90 %)
20 90%/90%-
(0.79)
6%/90%
15 M

(0.59) vy
10
(0.39) /
5 .

N

N

Black object (6 % remission)

/ Set sensing range x = 200 mm
(0.20) Needed minimum distance to white
0 X background y =4 mm

0 200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Rysunek 9: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

O N |
@) 20/30 600
®
0 200 400 600 800

Y (7.87)  (15.75)  (23.62)  (31.50)
" Distance in mm (inch)

' BluePilot

> -
w

Recommended sensing range for the best performance

Rysunek 10: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

Zasieg min. w mm

Zasieg maks. w mm

Obszar widzenia

Zakres ustawienia wartosci progowej przetagczania dla ttumienia tta
Wskaznik zasiegu

Element przyciskowo-obrotowy

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci
ski

Mmoo w >

Na podstawie patrz tabela 4, strona 228 sprawdzi¢ dziatanie. Jesli zachowanie wyjscia
cyfrowego nie jest zgodne z grafika patrz tabela 4, strona 228, sprawdzi¢ warunki
eksploatacji.

Ttumienie przedpola (VGA): MultiMode 2

Fotoprzekaznik odbiciowy potrzebuje tta jako referencji. Tto powinno byé w miare
mozliwosci jednorodne pod wzgledem wspotczynnika odbicia oraz potozenia. Nalezy
zachowaé maksymalng odlegtosé (x) miedzy fotoprzekaznikiem odbiciowym a ttem oraz
minimalng wysoko$¢ obiektu (y). Z zasady tryb VGA stuzy do detekcji bardzo ptaskich
obiektow na tasmie przenosnikowej.
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Kontrola warunkéw eksploatacji: poréwnac¢ odlegtos¢é pomiedzy czujnikiem a ttem, mini-
malng wysoko$¢ obiektu, jak rowniez wiasciwosci remisji tta i obiektu z odpowiednim
wykresem (patrz rysunek 11, strona 233) (x = zasieg, y = minimalna wysokos¢ obiektu).
Wspétczynnik remisji: 6% = czarny 1, 90% = biaty 2 (w odniesieniu do standardowej
bieli wg DIN 5033).

Minimum object height in mm (inch)

y

10
(0.39)

Example:
Reliable detection of the object

(0.31)

6 1
(0.24) 6%/6%
90%/6%

4

(0.16) /6%/90%

90%/90%

2 ' q 7 2 p

(0.08) \J )
—

X

0 Background
0 50 100 150
(1.97) (3.94) (5.91)
Distance in mm (inch) Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 90 mm
Recommended sensing range for Required minimum object heighty = 2 mm
the best performance For all objects regardless of their colors

Rysunek 11: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2

0 50 100 150
1 (1.97) (3.94) (5.91)
3 : Distance in mm (inch)
- 0 |
; = BluePilot
B i i
i c |
A B

Recommended sensing range for the best performance

Rysunek 12: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2

A Zasieg min. w mm

B Zasieg maks. w mm

(o Obszar widzenia

D Zakres ustawienia wartoSci progowej przetaczania dla ttumienia przedpola
E Wskaznik zasiegu

F Element przyciskowo-obrotowy

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci

ski

WTMA2L-xXXXXLXXXXX:

Kontrola warunkéw eksploatacji:
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Ttumienie tfa: MultiMode 1, 3, 4, 5, 6

Poréwnac zasieg i odlegtos¢ od obiektu lub tta oraz zdolnoS¢é remisji obiektu z odpo-
wiednim wykresem (x = zasieg, y = odstep minimalny pomiedzy ustawionym zasiegiem
i maskowaniem tta (biate, 90%)), wspétczynnik remisji: 6% = czarne @, 18% = szare @,
90% = biate @ (w odniesieniu do standardowej bieli wg DIN 5033). Zalecamy regulacje
za pomocg obiektu o niskim wspédtczynniku remisji.
MultiMode 1/3/4/5:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing

range and white background (90 % remission)
y

(41722(; Example:
’ Safe suppression of the background
18%/90%/ White background (90 %)
90 @
(3.54)
60
(2.36) 90%/90%
3
30 6%/90%
(1.18) y , Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 250 mm
Needed minimum distance to white
0 X background y = 6 mm
0 250 500 750 1,000
(9.84) (19.69) (29.53) (39.37)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Rysunek 13: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1/3/4/5

@ |
@)l 80/90 700
©Il 80/20 850
0 250 500 750 1,000

(9.84) (19.69)  (29.53)  (39.37)
Distance in mm (inch)

I D i
L _ BluePilot
-

C |

B

> -

Recommended sensing range for the best performance

Rysunek 14: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1/3/4/5

A Zasieg min. w mm
B Zasieg maks. w mm
Cc Obszar widzenia
D Zakres ustawienia wartosci progowej przetgczania dla ttumienia tta
E Wskaznik zasiegu
F Element przyciskowo-obrotowy
niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci
ski
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Multi- Minimum distance in mm (y) between the set sensing
Mode 1+ rangj and white background (90 % remission)
6: (1.5?70) Example: )
Safe suppression of the background
6%/90% I White background (90 %)

2 o
I/

20 18%/90%
(0.79) ﬁ@
10 /
(0.39) / 90%/90% Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 650 mm
Needed minimum distance to white
0 X background y = 6 mm
0 300 600 900 1,200 1,500

(11.81) (23.62) (35.43) (47.24) (59.06)
Distance in mm (inch)

\

Recommended sensing range for
the best performance

Rysunek 15: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1+6

[OIF s0/20 1,000
@Il 30/90 1,100
(©Il30/20 1,200

0 300 600 900 1,200 1,500
(11.81) (23.62) (35.43) (47.24) (59.06)

Distance in mm (inch)

" D i
BluePilot
ﬁl \} \!T IE

) C i
A B

Recommended sensing range for the best performance

Rysunek 16: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1+6

Zasieg min. w mm

Zasieg maks. w mm

Obszar widzenia

Zakres ustawienia wartosci progowej przetagczania dla ttumienia tta
Wskaznik zasiegu

Element przyciskowo-obrotowy

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci
ski

Mmoo w >

Na podstawie patrz tabela 4, strona 228 sprawdzi¢ dziatanie. Jesli zachowanie wyjscia
cyfrowego nie jest zgodne z grafika patrz tabela 4, strona 228, sprawdzi¢ warunki
eksploatacji.

Ttumienie przedpola (VGA): MultiMode 2

Fotoprzekaznik odbiciowy potrzebuje tta jako referencji. Tto powinno byé w miare
mozliwosci jednorodne pod wzgledem wspotczynnika odbicia oraz potozenia. Nalezy
zachowaé maksymalng odlegtosé (x) miedzy fotoprzekaznikiem odbiciowym a ttem oraz
minimalng wysoko$¢ obiektu (y). Z zasady tryb VGA stuzy do detekcji bardzo ptaskich
obiektow na tasmie przenosnikowej.
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Kontrola warunkéw eksploatacji: poréwnac¢ odlegtos¢é pomiedzy czujnikiem a ttem, mini-
malng wysoko$¢ obiektu, jak rowniez wiasciwosci remisji tta i obiektu z odpowiednim
wykresem (patrz rysunek 17, strona 236) (x = zasieg, y = minimalna wysokos¢ obiektu).
Wspétczynnik remisji: 6% = czarny 1, 90% = biaty 2 (w odniesieniu do standardowej
bieli wg DIN 5033).

Minimum object height in mm (inch)

y

12
(0.47)

Example:
Reliable detection of the object

10

(0.39) @
6%/6%

8 90%,/6%
(0.312) /

6 /
(0.24) /
4 / 6%/90%————
(0.16) / 90%/90%
2 >

(0.08) ~
X
0 Background
0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)
Distance in mm (inch) Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 150 mm
Recommended sensing range for Required minimum object heighty = 2.2 mm
the best performance For all objects regardless of their colors

Rysunek 17: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 2

0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)
i : Distance in mm (inch)
B D |
— 1 BluePilot
S Q-
T N
3 c i
A B

Recommended sensing range for the best performance

Rysunek 18: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2

A Zasieg min. w mm
B Zasieg maks. w mm
Cc Obszar widzenia
D Zakres ustawienia wartosci progowej przetgczania dla ttumienia przedpola
E Wskaznik zasiegu
F Element przyciskowo-obrotowy
niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci
ski
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6.4 Ustawienie

MultiMode
Regulacja czujnika WTM12L odbywa sie w 3 krokach:

1. Wybrac¢ tryb podstawowy: tryb pracy, w ktérym czujnik ma by¢ eksploatowany.

2. Wigczyé w razie potrzeby tryb ApplicationSelect (mozliwe tylko w potgczeniu z ttumie-
niem tta (LED 1)).

3. Przyuczyé€ czujnik.

WSKAZOWKA
Wszystkie mozliwosci ustawien czujnika MultiMode zostatly rowniez przedstawione na
filmie:

6.4.1 Ustawianie trybu podstawowego

1. Wybraé zgdany tryb podstawowy (1-5) za pomoca obrotu potencjometru.
3 4 5

3. Potwierdzi¢ zadany tryb podstawowy, naciskajac element obstugowy przez
1-3 sekundy. Aktywowaé go w ten sposob. Nastepnie zapala sie niebieska LED
wybranego trybu.

£

v’ Wybrany jest tryb podstawowy.
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6.4.2 Opcjonalnie: dotgczanie trybu ApplicationSelect do ttumienia tta MultiMode 1

Wraz z dotgczeniem trybu ApplicationSelect zwiekszany jest zasieg czujnika i czutosé,
dzieki czemu nawet blyszczace, ciemne i nierdwne obiekty sa niezawodnie wykrywane,
nawet w ukoSnym potozeniu.

1. Po ustawieniu trybu podstawowego MultiMode 1 mozna réwniez dotaczyé tryb Appli-
cationSelect . W tym celu nalezy przekreci¢ potencjometr na LED 6, aby wybraé tryb
ApplicationSelect

3. Potwierdzi¢ zadany tryb ApplicationSelect, naciskajgc element obstugowy. Aktywo-
wac go w ten sposob.

g

v Tryb ApplicationSelect jest aktywny.

WSKAZOWKA
Szczegbty na stronie ApplicationSelect mozna znalezé réwniez na filmie:
BT
O34
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6.4.3 Przyuczanie czujnika w trybie MultiMode 1 i 1+6:
Przyuczanie czujnika z ttumieniem tta

1. UstawiC obiekt w zadanej pozycji i naciska¢ element obstugowy przez 1-3 sekundy,
az zacznie migac zétta LED.

THHHHT

THHHHT

v Czujnik jest ustawiony i gotowy do pracy.

Tabela 7: Wynik uczenia z obiektem

@ Obiekt obecny

Ustawienie zasiegu przy uzyciu interfejsu I0-Link opisano w dotaczonej instrukcji eks-
ploatacji ,|0-Link Photoelectric sensors”.

6.4.4 Ustawienie w trybie MultiMode 3-5:

Przyuczanie czujnika z ttumieniem tta i 2 punktami przetaczania

WSKAZOWKA
W trybie MultiMode 4: pierwszy przyuczony zasieg to zawsze Q1 i jest symbolizo-

wany przez diode 3. Drugi przyuczony zasieg to zawsze Q2 i jest symbolizowany
przez LED 5.

1. Ustawic obiekt w zadanej pozycji 1 i naciskaé¢ element obstugowy przez
1-3 sekundy, az zacznie miga¢ z6tta LED.
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THHHHT

THHHHT

Zasieg Q1 jest ustawiony.

Po krétkiej przerwie ponownie miga zétta LED, teraz mozna wykonaé uczenie 2.
zasiegu.

3. Ustawic obiekt w zadanej pozycji 2 i naciska¢ element obstugowy przez

1-3 sekundy, az zacznie miga¢ zétta LED.

e,

Iy

@ WSKAZOWKA
Dodatek dla trybu 3: ustawiony zasieg znajduje sie teraz doktadnie miedzy 2
przyuczonymi punktami

Dodatek dla trybu 5: QL (sygnat okna, pochodzacy z Qint.1 i Qint.2)

NS

ititilititi

ifitilitili

WskaZnik LED w przypadku trybu MultiMode 4 (2 niezalezne punkty przetaczania):
Przypadek1:

Q1 = bliski punkt przetaczenia (przyuczony jako pierwszy) - LED 3

Q2 = daleki punkt przetaczania (przyuczony jako ostatni) - LED 5
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Tabela 8: Zachowanie wyswietlacza, przypadek 1

Obiekt wykryty w bliskim punkcie
przetaczania Q1

Wyjscie cyfrowe 1 jest sygnali-
zowane za pomocg z6ttej LED
i dodatkowo niebieskiej LED 3.

Wykryto obiekt w dalekim punk-
cie przetaczania Q2

Wyjscie cyfrowe 2 jest sygnali-
zowane za pomocg z6ttej LED

i dodatkowo niebieskich LED 3
+ 5.

Przypadek 2:

Q1 = daleki punkt przetaczania (przyuczony jako pierwszy) - LED 3

Q2 = bliski punkt przetaczenia (przyuczony jako ostatni) - LED 5

Tabela 9: Zachowanie wyswietlacza, przypadek 2

Wykryto obiekt w dalekim punk-
cie przetaczania Q1

3 4 5

Wyjscie cyfrowe 1 jest sygnali-
zowane za pomocg z6ttej LED

i dodatkowo niebieskich LED 3
+ 5.

Obiekt wykryty w bliskim punkcie
przetaczania Q2

Wyjscie cyfrowe 2 jest sygnali-
zowane za pomocg z6ttej LED
i dodatkowo niebieskiej LED 5.

Ustawienie zasiegu przy uzyciu interfejsu 10-Link opisano w dotaczonej instrukcji eks-
ploatacji ,|0-Link Photoelectric sensors”.
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6.4.5 Ustawienie w trybie MultiMode 2:
Przyuczanie czujnika z ttumieniem przedpola

1. UstawiC obiekt w zadanej pozycji i naciska¢ element obstugowy przez 1-3 sekundy,
az zacznie migaé zétta LED.

Background
v/ Czujnik jest ustawiony i gotowy do pracy.

Tabela 10: Wynik uczenia bez obiektu

@ Obiekt obecny

Ustawienie zasiegu przy uzyciu interfejsu 10-Link opisano w dotaczonej instrukcji eks-
ploatac;ji ,|0-Link Photoelectric sensors”.

6.4.6 Ustawienie w trybie MultiMode M:
Tryb M (Recznie/pomiar) mozna wybra¢ i ustawié tylko za posrednictwem |0-Link.

Niebieska LED dla trybu M Swieci sie, gdy urzadzenie jest uzywane w trybie pomiaro-
wym lub gdy dokonano innych ustawien, ktére r6znig sie od standardowych tryboéw 1-6.

Czujnik powinien by¢ ustawiony zgodnie z odpowiednim trybem podstawowym. W przy-
padku trybu pomiarowego czujnik jest ustawiony w jednej linii z obiektem, ktéry ma zos-
ta¢ zmierzony, bez konieczno$ci przestrzegania dalszych warunkoéw brzegowych, takich
jak preferowany kierunek.

@ WSKAZOWKA
Przekazywanie wartosci odlegtosci jest rowniez pokazane na filmie:

I_EI%EI

=]

Ustawienie zasiegu przy uzyciu interfejsu 10-Link opisano w dotgczonej instrukcji eks-
ploatacji ,|0-Link Photoelectric sensors”.

242 INSTRUKCJA EKSPLOATACJI | WTM12L MultiMode 8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
Z zastrzezeniem zmiany bez powiadomienia



INSTRUKCJA EKSPLOATACJI

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
Z zastrzezeniem Zzmiany bez pomadomlema

Dodatkowe funkcje

10-Link

Czujnik moze byé uzywany w standardowym trybie /0 (SIO) lub w trybie 10-Link (IOL).
Wszystkie funkcje automatyki i pozostate ustawienia parametrow dziataja zaréwno

w trybie 10-Link, jak i w standardowym trybie I/0. W standardowym trybie 1/0 binarne
sygnaty przetgczajace sg przekazywane za pomoca styku 4 / czarnej zyty i styku 2 / bia-

tej zyly.

Funkcje 10-Link (I0DD) mozna znalez¢ w dotgczonej instrukcji eksploatacji ,10-Link
Photoelectric Sensors” lub tez pobrac ze strony

katalogowego urzadzenia.

Diagnostyka btedow

pOo wpisaniu numeru

W tabeli | przedstawiono, jakie czynnosci nalezy wykonag, gdy czujnik nie dziata.

Tabela 11: Usuwanie usterek

LED / btad

Przyczyna

Srodki zaradcze

Z6tty wskaznik LED nie $wieci
sie, mimo ze wigzka Swietlna
jest skierowana na obiekt,

a obiekt znajduje sie w obrebie
ustawionego zasiegu

Brak napiecia lub napiecie
ponizej wartosci granicznej

Sprawdzi¢ zasilanie elek-
tryczne, sprawdzi¢ kompletne
przytacze elektryczne (prze-
wody i ztgcza meskie)

Zaniki napiecia

Zapewnic stabilne zasilanie
elektryczne bez zanikéw
napiecia

Czujnik jest uszkodzony

Jesli zasilanie elektryczne jest
prawidtowe, wymienié czujnik

Zielona dioda LED miga

Komunikacja 10-Link

Wyjscia cyfrowe niezgodne
z ilustracja

Komunikacja 10-Link

Wyjscia cyfrowe niezgodne
z ilustracjg

Reczne ustawienia parame-
tréw, odbiegajgce od standar-
dowych

Wykona¢ przywrdcenie usta-
wien fabrycznych (reset).
Nastagpi przywrocenie usta-
wien fabrycznych wyjs¢é cyfro-
wych.

Z6tta dioda LED miga

Czujnik jest jeszcze gotowy do
pracy, ale warunki pracy nie
sg optymalne

Sprawdzi¢ warunki pracy:
Catkowicie skierowa¢ wigzke
Swietlng (plamke Swietlng)
na obiektCatkowicie skiero-
wac wigzke swietlng (plamke
Swietlng) na tto / wyczys-

ci¢ powierzchnie optyczne /
sprawdzi¢ zasieg i w razie
potrzeby zmienic.

Zé6tta dioda LED $wieci, brak
obiektu na drodze wigzki Swietl-
nej

Zasieg jest ustawiany na zbyt
duzg odlegtosé

Zmniejszy¢ zasieg

Obiekt znajduje sie na drodze
wigzki Swietlnej, z6tta dioda
LED nie Swieci

Za duza odlegtos¢ miedzy
czujnikiem i obiektem lub
ustawiony zasieg jest za maty

Zwiekszy¢ zasieg
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8 Demontaz i utylizacja

Czujnik nalezy zutylizowa¢ zgodnie z obowiazujgcymi w kraju przepisami. W przypadku

utylizacji nalezy dazy¢ do przetworzenia surowcéw (zwiaszcza metali szlachetnych).

WSKAZOWKA

Utylizacja baterii, urzadzen elektrycznych i elektronicznych

e  Zgodnie z miedzynarodowymi przepisami baterie, akumulatory, jak rowniez urza-
dzenia elektryczne i elektroniczne nie mogg byé wyrzucane jako odpady domowe.

o  Wiasciciel jest zobowigzany prawem do utylizacji tych urzgdzen po zakonczeniu
okresu trwatosci uzytkowej w odpowiednich, publicznych punktach zbiérki.
WEEE; W 1o, symbol na produkcie, jego opakowaniu lub w niniejszej instruk-
cji oznacza, ze produkt podlega wymienionym przepisom.

9 Konserwacja

Ten czujnik firmy SICK nie wymaga konserwacji.

Zalecane jest w regularnych odstepach czasu

e« Oczysci¢ interfejsy optyczne oraz obudowe

e sprawdzanie potaczen gwintowanych i ztgczy meskich.

Czyszczenie

' WAZNY
* | Uszkodzenie wyposazenia na skutek niewtasciwego czyszczenia.

Nieprawidtowe czyszczenie moze doprowadzi¢ do uszkodzenia wyposazenia.

= Nalezy stosowac tylko zalecane Srodki czyszczace.

= Nigdy nie uzywaé ostrych przedmiotéw do czyszczenia.

»  CzyS¢ powierzchnie optyczne w regularnych odstepach czasu i w przypadku
zabrudzenia za pomocg niestrzepigcej sie Sciereczki do optyki (numer ele-
mentu 4003353) i Srodka do czyszczenia tworzyw sztucznych (numer elementu
5600006). Interwat czyszczenia zalezy gtéwnie od warunkdw otoczenia.

W urzgdzeniach nie wolno dokonywaé modyfikaciji.

Informacje moga ulec zmianie bez powiadomienia. Podane wtasciwosci produktu i dane

techniczne nie stanowig pisemnej gwarancji.

10 Dane techniczne

10.1 Dane techniczne

Ustep ,,Dane techniczne” zawiera jedynie wyciagg z danych technicznych czujnika.

Kompletne dane techniczne sg podane na stronie internetowej pod numerem katalogowym czuj-
nika.
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Wiasciwosci

Zasieg

WTM L 2L-XXXXXEXXXXX

WTML2L-XXXXX LXXXXX

minimalny zasieg

MultiMode 1/3/4/5/6: 15 mm
MultiMode 2: 20 mm

MultiMode 1/3/4/5/6: 50 mm
MultiMode 2: 80 mm

Maks. zasieg

MultiMode 1/3/4/5: 420 mm?
MultiMode 2: 150 mm?Y
MultiMode 6: 650 mm?Y

MultiMode 1/3/4/5: 850 mm
MultiMode 2: 350 mm
MultiMode 6: 1 200 mm

Zalecany zasieg w celu zapewnienia lepszej
wydajnosci

MultiMode 1/3/4/5: 40 ...
160 mm?
MultiMode 2: 40 ... 120 mm?
MultiMode 6: 40 ... 400 mm?

MultiMode 1/3/4/5: 100 ...
300 mm
MultiMode 2: 100 ... 200 mm
MultiMode 6: 100 ... 700 mm

2) W zaleznos$ci od wybranego trybu MultiMode

1) Obiekt o wspdtczynniku remisji 90% (odpowiada wzorcowi bieli wg DIN 5033)

Wiazka transmisyjna

WTM12L

Nadajnik Swiatta

Laser

Rodzaj Swiatta

Widzialne Swiatto czerwone

Rozmiar plamki Swietlnej / odlegtosé

2,4 x 1 mm@2160 mm (XXXX8XXXX)
2,2 x 1,2 mm @300 mm (XXXX1XXXX)

1) W celu zapewnienia niezawodnej pracy zaleca sie zastosowanie precyzyjnych odbtySnikéw trzypolowych lub folii refleksyjnej.
Odpowiednie odbtysniki i folie mozna znalez¢ w ofercie akcesoriow firmy SICK. Zastosowanie odbtySnikow cechujacych sie
duza strukturg elementéw trzypolowych moze mieé negatywny wptyw na dziatanie.

Parametry lasera

Klasa lasera
Maksymalna moc impulsu

Czas trwania impulsu
Dtugosé fali

WTM12L
19

WTML2Lxxxxx8xxxxx: 4,03 mW, 2,5 kHz
WTM12L-xxxxx Ixxxxx: 6,74 mW, 1,0 kHz

4x1us
655 nm

1) W celu zapewnienia niezawodnej pracy zaleca sie zastosowanie precyzyjnych odbtySnikow trzypolowych lub folii refleksyjnej.
Odpowiednie odbtysniki i folie mozna znalez¢ w ofercie akcesoriéw firmy SICK. Zastosowanie odbtysnikéw cechujacych sie
duzg strukturg elementéw trzypolowych moze mie¢ negatywny wptyw na dziatanie.

Interfejs komunikacyjny

Tabela 12: Interfejs komunikacyjny

10-Link

|0-Link
Predkos¢ przesytania danych

WTM12L
1,1
com2
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Dane elektryczne

WTM12L
Napiecie zasilajgce Ug DC 10..30VY
Tetnienie resztkowe <5V
Pobor pradu <14 mA?
Klasa ochrony 1l
1) Wartosci graniczne
Przytgcza Ug zabezpieczone przed zmiang polaryzacji
Tetnienie resztkowe maks. 5 Vg
2) Bezobcigzenia. Dla Ug =24 V.
3)  Przytagcza A = Ug z zabezpieczeniem przed zamiana biegunow
B = wejScia i wyjscia z zabezpieczeniem przed zamiang biegunéw
C = tlumienie impulséw zaktécajgcych
4)  Czas biegu sygnatu przy obcigzeniu rezystancyjnym
5))  Ze wspdtczynnikiem jasno/ciemno 1:1
6) W trybie HighSensitivity: 30 Hz
wyjscie cyfrowe
WTMA2L-XXXXX8XXXXX WTMA2L-XXXXXLXXXXX
Prad wyjsSciowy |maks. <100 mA
Uktady zabezpieczajgce A B, C

Czas odpowiedzi

MultiMode 1/3/4/5: 200 s
MultiMode 2: 500 us
MultiMode 6: 15 ms

MultiMode 1/3/4/5: 500 us
MultiMode 2: 1 000 us
MultiMode 6: 15 ms

Czestotliwos¢ przetaczania

MultiMode 1/3/4/5: 2500 Hz
MultiMode 2: 1.000 Hz
MultiMode 6: 30 Hz

MultiMode 1/3/4/5: 1000 Hz
MultiMode 2: 500 Hz
MultiMode 6: 30 Hz

Dane mechaniczne

Stopien ochrony
Temperatura otoczenia podczas pracy
Czas nagrzewania wstepnego

1) Ponizej Ty=-10°C konieczny jest czas nagrzewania wstepnego.

WTM12L
1]
-20°C ... +55°C
<15 min?
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10.2 Rysunki wymiarowe
WTM12L-xxxxx8: 43.1(1.70)
15.6 (0.61) 29.9 (1.18)
®

39.9 (1.57)
49.5 (1.95)

31.3 (1.23)

16.2 (0.64)

8.9(0.35)

8.7 (0.34)
L 7.2 (0.28)
9 (0.35)

Preferowany kierunek materiatu pomiarowego
Srodek osi optycznej, odbiornik w strefie bliskiej
Srodek osi optycznej, nadajnik

Przytacze

Otwér do zamocowania, @ 4,1 mm

Elementy obstugowe i wskaznikowe

Rysunek 19: Czujnik z przewodem, maty zasieg

ONCNONONONC)
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WTM12L-xxxxx8: 43.1(1.70)
15.6 (0.61) 29.9 (1.18)
®
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Rysunek 20: Czujnik z wtykiem M12, maty zasieg
@ Preferowany kierunek materiatu pomiarowego
@ Srodek osi optycznej, odbiornik w strefie bliskiej
® Srodek osi optycznej, nadajnik
@ Przytacze
® Otwér do zamocowania, @ 4,1 mm
® Elementy obstugowe i wskaznikowe
WTM12L-xxxxx1: 43.1(1.70)
15.6 (0.61) 29.9 (1.18)
®
® W ‘
444 — — ‘7 _
m \ j
| | |
@ - i 4.
| | 5 g
| | S2
o= | | g s
-+ 3 |
\ g 3 }
> g
—_——— N
\T/ S I ‘77
@ | | ®|
.?: 8.7 (0.34)
% - . 7.2(0.28)
i
9 (0.35)

Rysunek 21: Czujnik z przewodem, duzy zasieg
Preferowany kierunek materiatu pomiarowego
Srodek osi optycznej, odbiornik w strefie dalekiej
Srodek osi optycznej, nadajnik

Przytgcze

Otwor do zamocowania, @ 4,1 mm

Elementy obstugowe i wskaZnikowe

GNCNONONONC)
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43.1 (1.70)

15.6 (0.61) 29.9 (1.18)
®
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Rysunek 22: Czujnik z wtykiem M12, duzy zasieg
@ Preferowany kierunek materiatu pomiarowego
@ Srodek osi optycznej, odbiornik w strefie dalekiej
©) Srodek osi optycznej, nadajnik
@ Przytacze
® Otwor do zamocowania, @ 4,1 mm
® Elementy obstugowe i wskaznikowe
| | @ 6.2 (0.24)
-
o
e
o
I~
M.
S
fe}
o
Rysunek 23: Elementy obstugowe i wskaZnikowe
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10.3 Wykresy plamek Swietlnych
WTMA2L-xxxxx8xx
MultiMode
1/3/4/5:
MultiMode 2:
MultiMode 6 i M:

250 INSTRUKCJA EKSPLOATACJI | WTM12L MultiMode

Dimensions in mm (inch)

2
(0.08)

1
(0.04)

0

-1

(-0.04) [O)

—

-2
(-0.08)0 100 200 300 400 500
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Rysunek 24: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

Distance in mm (inch)

@ Punkt Swietlny w poziomie
@ Punkt Swietlny w pionie
Dimensions in mm (inch) : :
2 b
(0.08) D ! !
1 L
e
(0.04) ]‘ ] i
. @ o
@ o
1 L
(-0.04) : i
2 D n
(-0.08) 0 50 100 150 ! !
(1.97) (3.94) (5.91) i i

120 150
(4.72) (5.91)

Recommended sensing range for
the best performance

Rysunek 25: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2

O] Punkt Swietlny w poziomie
@ Punkt Swietlny w pionie
Dimensions in mm (inch) i i i
2 | | |
oon)[ I L |
O |
=0 | (B | E—
(0.04) | o —— ! ! 1
. e ] |
.2 o s
1 @ | |
(-0.04) — by S
= i i
-2 i i
(-0.08)0 200 400 600 800 ! !
(7,87) (15,75)  (23.62)  (31,50) ' '
Distance in mm (inch) i i
Recommended sensing range for 25 200 650
the best performance (0.98) (7.87) (25.59)

Rysunek 26: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 6 i M

@ Punkt swietlny w poziomie
@ Punkt Swietlny w pionie
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WTM1L2L-xxxxx1xx

Mu|tiM0de Dimensions in mm (inch)
2

1/3/4/5: (0.08)
) \\
(0.04) | com———

\®
@
——em— |

0

-1
(-0.04) /,

-

-2
(-0.08)0 250 500 750 1,000
(9.84) (19.69) (29.53) (39.37)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Rysunek 27: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1/3/4/5

@ Punkt Swietlny w poziomie
@ Punkt Swietlny w pionie

MuItiMode 2: Dimensions in mm (inch) ;
2 i
(0.08) i

1
(0.04)

0

O

-1
(-0.04) L

-2
(-0.08)0 100 200 300 400

(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for — go 150 350
the best performance (3.15) (5.91) (13.78)

Rysunek 28: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 2

O] Punkt swietlny w poziomie
@ Punkt Swietlny w poziomie
MultiMode 6 | M: Dimensions in mm (inch)

2
(0.08)

1 ™~ a

(©.08) e

0

= R
-1 A
(-0.04) |

et

-2
(-0.08)0 300 600 900 1,200 1,500
(11.81) (23.62) (35.43) (47.24) (59.06)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance (0.98) (25.59) (47.24)

Rysunek 29: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 6 i M

@ Punkt swietlny w poziomie
@ Punkt Swietlny w pionie
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10.4

11

111

Struktura danych procesowych

WTM12L A0O
10-Link V1.1
Dane procesowe 2 bajty

Bajt O: Bity 15... 8
Bajt 1: Bity 7... 0

Bit O / typ danych

Q.1 / Boolean

Bit 1 / typ danych

Q.o / Boolean

Bit 2 ... 15 / opis/typ danych

[empty]

Zatacznik

Zgodnosci i certyfikaty

Na stronie

Lldent. no.”).

INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI | WTM12L MultiMode

znajdziesz deklaracje zgodnosSci, certyfikaty i aktualng
instrukcje eksploatacji produktu. W polu wyszukiwania nalezy poda¢ numer katalogowy
produktu (numer katalogowy: patrz dane na tabliczce znamionowej w polu ,P/N” lub
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Produto descrito
w12
WTM12L MultiMode

Fabricante

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Alemanha

Notas legais

Reservados os direitos autorais do presente documento. Todos os direitos permane-
cem em propriedade da empresa SICK AG. A reproducao total ou parcial desta obra s6
é permitida dentro dos limites regulamentados pela Lei de Direitos Autorais. E proibido
alterar, resumir ou traduzir esta obra sem a autorizagao expressa e por escrito da SICK
AG.

As marcas citadas neste documento sdo de propriedade de seus respectivos proprieta-
rios.

© SICK AG. Todos os direitos reservados

Documento original

Este € um documento original da SICK AG.

CEN®=E]

 I0-Link . 2

SAFETY

&7
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1 Sobre este documento

1.1 Mais informacoes

A pagina do produto com mais informacdes pode ser encontrada usando o SICK
Product ID:

{P/N}/{S/N}.

{P/N} corresponde ao nimero do artigo do produto, consulte, por exemplo, a placa de
identificacdo ou a embalagem.

{S/N} corresponde ao nimero de série do produto, consulte, por exemplo, a placa de
identificacao ou a embalagem (opcional, se especificado).

Estao disponiveis as seguintes informacoes dependentes do produto:
e Data Sheets

o Este documento em todas as versoes de idiomas disponiveis

e Dados CAD e desenhos dimensionais

e  Certificados (por exemplo, Declaracao de conformidade)

e Qutras publicacoes

e  Software

e Acessorios

1.2 Simbolos e convencoes utilizados no presente documento

Aviso e outras notas

PERIGO

Indica uma situagao de perigo imediato, que causa a morte ou ferimentos graves caso
nao seja evitada.

AVISO

Indica uma situacao de possivel perigo, que pode causar a morte ou ferimentos graves
caso nao seja evitada.

CUIDADO

Indica uma situacao de possivel perigo, que pode causar ferimentos de gravidade
média ou ligeiros caso nao seja evitada.

IMPORTANTE

Indica uma situacao de possivel perigo, que pode causar danos materiais caso nao
seja evitada.

@ NOTA
Destaca dicas Uteis e recomendacgodes, bem como informagdes para uma operacao
eficiente e sem problemas.

Instrucao de acao
» Asetaindica uma instrucao de acao.

1. Asequéncia das instrucoes de acao esta numerada.
2. Asinstrugoes de acao devem ser seguidas na sequéncia indicada.
v 0 gancho indica o resultado de uma instrucao de acgao.
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2 Para a sua seguranca

21 Instrucoes gerais de seguranca

QO

A conexao, montagem e configuracao do produto s6 podem ser realizadas
por pessoal especializado treinado.

Este produto ndo é um componente de seguranga na acepcao da Diretriz
de Maquinas da UE.

Nao instale o produto em locais expostos a raios UV diretos (luz solar) ou
outras condicoes climaticas.

O produto deve ser adequadamente protegido contra umidade e sujeira.

Dicas de laser

CUIDADO

A adulteragao, manipulacao ou uso indevido pode resultar em exposicao perigosa a

radiacao do laser.

0 jato de luz emitido ndo deve ser focalizado por dispositivos 6ticos adicionais.

»*—

LASER
1

Figura 1: Classe de laser 1

Esse dispositivo cumpre as hormas seguintes:
¢ EN/IEC 60825-1:2014

e 21 CFR 1040.10 e 1040.11 com excegao de divergéncias de acordo com a

instrucao do laser no. 56, de 08/05/2019

De acordo com a avaliagao da diretiva de baixa tensao 2014/35/UE a ser aplicada
pelos fabricantes quando for colocado no mercado, este produto a laser possui
classe de laser 1 EN/IEC 60825-1:2014 em conjunto com o atualmente aplicavel.
Devido a requisitos legais divergentes em seguranga ocupacional de acordo com a

diretiva 2006/25 / EG, este produto deve ser avaliado de acordo com a norma

EN 60825-1:2007 mais antiga. De acordo com a norma EN 60825-1:2007 mais

antiga, este produto deve ser agrupado na classe de laser 2, com algumas excegoes, e
é considerado seguro quando usado como pretendido.

O laser é seguro para os olhos.

A identificacao a laser esta localizada na impressao da carcaca do sensor.

2.2 Utilizacao correta

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
Sujeito a alteracdo sem aviso prévio

0 WTM12L é um sensor fotoelétrico de reflexdo optoeletronico (referido abaixo como
sensor ou produto) e é usado para a detecgao 6tica sem contato de objetos. Qualquer
utilizacao diferente ou alteragoes do produto ocasionam a perda da garantia da SICK

AG.

MANUAL DE INSTRUCOES | WTM12L MultiMode

257



MANUAL DE INSTRUCOES

3 Descricao do produto

31 Elementos de comando e indicacao

WTM12L-xxxxxx20

Elemento de pressao e giro com indicacao do modo

: @

@
®- @

——

=2

BluePilot azul: selecao de modo

Elemento Push-Turn: modo de ajuste e sensibilidade
LED verde: tensao de alimentagao ativa

LED amarelo: status recepcao luminosa

®OOo

3.2 Funcao MultiMode

0O sensor com fungao MultiMode oferece diferentes modos operacionais que podem
ser ajustados através do elemento de pressao e giro e |0-Link:

e  Supressao do fundo

e  Supressao do primeiro plano

e Teach-in de dois pontos

e Dois pontos de comutacao independentes
e  Window

e  ApplicationSelect

¢ Manual/medicao

258 MANUAL DE INSTRUCOES | WTM12L MultiMode 8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
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Figura 2: Fungdo MultiMode

Tabela 1: Funcao MultiMode

Two independent
switching points

MultiMode/LE | Principio de fun- | Modo Descricao

D cionamento

MultiMode 1 | Supressao do 0 sensor detecta objetos de forma con-

(LED 1) fundo (BGS) fidvel, independentemente da existén-
cia ou nao de um fundo.

MultiMode 2 | Supressao do pri- O sensor detecta objetos em frente a

(LED 2) meiro plano um fundo com uma pequena distancia
entre o objeto e o fundo. Ele necessita
de um fundo estavel como referéncia.
0 sensor é normalmente utilizado para
a deteccao de objetos planos sobre
esteiras transportadoras.

MultiMode 3 | Supressao do Teach-in de dois | A disténcia de comutacao é definida

(LED 3) fundo (BGS) pontos (BGS) através da programacao em dois pon-
tos (borda anterior do objeto/fundo). A
distancia de comutagao é definida no
centro entre as duas distancias.

MultiMode 4 | Supressao do Dois pontos de O sensor possui dois pontos de comuta-

(LED 4) fundo (BGS) comutacao inde- | ¢cdo independentes que podem ser pro-

pendentes (BGS) | gramados separadamente.

MultiMode 5 | Supressao do Window (BGS) 0 sensor detecta objetos que se encon-

(LED 5) fundo (BGS) tram dentro de uma janela programada.

MultiMode 6 | Supressao do ApplicationSelect | A distancia de comutacao e a sensi-

(LED 1+6) fundo (BGS) bilidade aumentam, de maneira que
objetos brilhantes, escuros e irregulares
também sejam detectados de forma
confiavel, mesmo em uma posicao incli-
nada.

MANUAL DE INSTRUCOES | WTM12L MultiMode
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MultiMode/LE | Principio de fun- | Modo Descricao

D cionamento

MultiMode 7 independente Manual/medi¢ao | Com o modo "Manual/Medi¢ao", o valor

(LED 7) da distancia pode ser lido via 10-Link.
Este modo s6 esta disponivel via 10-
-Link.
Para uma descrigao dos parametros
10-Link, veja a descri¢ao do 10-Link

NOTA
0 modo operacional 6 sé pode ser usado em combinagdo com a supressao do fundo
(LED 1).

4 Montagem

Montar o sensor em uma cantoneira de fixacdo adequada (ver a linha de acessérios
SICK).

Observe o torque de aperto maximo permitido do sensor de 1,4 Nm.

Montagem com o principio de funcionamento de supressao do fundo
MultiMode 1, 3, 4, 5, 6, M:

Observe o alinhamento preferivel do sensor relativamente a direcdo do movimento do
objeto, consulte figura 3.

Figura 3: Alinhamento do sensor relativamente a direcdo do objeto

Observar a direcao preferencial do objeto em relagao ao sensor, cp. figura 19.

NOTA
@ WTM12L: no modo M, nenhuma direcao preferencial precisa ser observada.

Montagem com o principio funcionamento de supressao do primeiro plano

MultiMode 2:

260 MANUAL DE INSTRUGCOES | WTM12L MultiMode 8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
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Figura 4: Alinhamento do sensor

Observar a direcao preferencial do objeto em relacao ao sensor, cp. figura 4.

5 Instalacao elétrica
51 Indicacoes sobre a instalacao elétrica
IMPORTANTE

Danos ao dispositivo devido a tensao de alimentacao incorreta!

Uma tensao de alimentagao incorreta pode levar a danos no aparelho.

S6 opere o dispositivo com uma tensao de seguranca extrabaixa segura (SELV/
PELV).

0 sensor € um dispositivo da classe de protecao lll.

Opere o dispositivo apenas com LPS (Limited Power Source) de acordo com a IEC
62368-1 ou fonte de alimentacao NEC Classe 2.

IMPORTANTE
Danos ao dispositivo ou operacao inesperada resultante dos trabalhos sob tensao!

O trabalho sob tensao pode levar a uma operacao inesperada.

Executar os trabalhos de cabeamento somente em estado desenergizado.
Conectar e separar as conexoes elétricas somente no estado desernegizado.

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
Sujeito a alteragdo sem aviso prévio

A instalacao elétrica deve ser executada somente por técnicos eletricistas qualifi-
cados.

Observar as normas de seguranca vigentes ao realizar trabalhos nas instalacoes
elétricas!

Sé ligar a tensao de alimentacao para o dispositivo apés a conclusao dos traba-
Ihos de conexao e o controle cuidadoso dos trabalhos de fiacao.

Em caso de cabos de extensao com extremidade aberta, atentar para que nao
haja contato entre as extremidades dos fios decapados (perigo de curto-circuito
com a tensao de alimentacao ligada!). Isolar os fios entre si adequadamente.
Selecionar as secoes transversais dos fios dos cabos de alimentacao de entrada
no lado do usuario de acordo com as normas vigentes.
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5.2

53
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NOTA
Assentamento dos cabos de dados

= Usar cabos de dados blindados com fios torcidos em par (twisted pair).

= Implementar um conceito de blindagem completo e perfeito.

= Assentar e executar a fiacao dos cabos sempre de acordo com a compatibilidade
eletromagnética para evitar interferéncias, p. ex. das fontes de alimentagao, moto-
res, reguladores de acionamento em ciclo e contatores.

= N3&o assentar os cabos por um trecho longo paralelamente aos cabos do motor e
de alimentacao de tensdo em canais de cabos.

0 grau de protecao IP para o dispositivo s6 € alcancado sob as seguintes condicoes:
= Os cabos inseridos nas conexdes estao parafusados.

No caso de nao observacao, nao ha o grau de protecao IP para o dispositivo!

Indicacoes sobre a homologacao UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

Notas sobre a conexao

Operacao no modo I/0 padrao:

- Conector: ocupacao de conectores
- Cabo: cor dos fios

Aplicar e ligar a alimentagao de tensao somente apds a conexao de todas as conexoes
elétricas.

Operacgao no modo 10-Link: conectar o dispositivo num I0-Link mestre apropriado.
Integrar via IODD/bloco funcional no mestre ou no comando. O LED verde pisca no
sensor. O download da I0DD e do bloco funcional esta disponivel em

informando o nimero do artigo.

Esclarecimento sobre a terminologia de conexdes utilizadas conforme tabelas a seguir:

¢ BN = Brown (Marrom)

¢  WH = White (Branco)

o BU =Blue (Azul)

e BK = Black (Preto)

¢ Q=saida digital

e Q.1 / C=Saida digital, I0-Link

e L+ =tensdo de alimentacdo (Ug)
. M = peso
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CC:10... 30 V CC, ver "Dados técnicos", pagina 280 :
Tabela 2: Conexao elétrica
Wxx12L- x4 xH

1=BN 2 1
2=WH
3=BU
4 =BK

3 4 0,14 mm?2
AWG26

Tabela 3: DC

WTM212L-xxXXXxxxA00
Push-pull 161 162
1 = BN (marrom) + (L+)
2 = WH (branco) MF
3 = BU (azul) - (M)
4 = BK (preto) Qu/C

De- MultiMode MultiMode 2: MultiMode MultiMode 2:
fault: MF 1/3/4/5/6: Q 1/3/4/5/6: 0
Q Q
De- Q Q Q Q
fault: Q4 (C)
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Tabela 4: Push-pull, PNP, NPN

MultiMode 1/3/5/6

MultiMode 1/3/5/6

MultiMode 2
(@)
TN

——— o — i,

! PNP : | | PNP |

| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA
i NPN | | NPN i |

Lo . o M Lo . o M
e " —— o

! PNP | | PNP ; |

| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q <100 mA
i NPN i | | NPN |

Lo oM Lo oM
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Tabela 5: Push-pull, PNP, NPN, WTM12L, dois pontos de comutag¢ao independentes
MultiMode 4

- (L) - ()

I PNP : l | PNP l

| Push-pull {C Q<100 mA | Push-pull Q< 100 mA
| NPN | | NPN i |

: — — (M) - — - (M)

L ] Lo ]
6 Colocacao em operacao
6.1 Videos do Youtube

Os videos a seguir mostram as etapas individuais para a colocacao em operacao:

Tabela 6: Visdo geral do video

Alinhamento e ajuste via BluePilot [=]i=[w]

Todas as possibilidades de ajuste do sensor
MultiMode

https://youtu.be/u-WTnTDHaTM
Edig&o do valor da distancia [=] F4[w

[=]
https://youtu.be/97_hxAholLcE
Detalhes do modo ApplicationSelect [=1:& =

https://youtu.be/nltYicROZ4w
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6.2

6.3

266

Alinhamento

Alinhamento com supressao do fundo

Alinhar o sensor ao objeto. Selecionar o posicionamento de forma que o jato da luz de
emissao vermelha incida sobre o centro do objeto. Certificar-se de que a abertura ética
(vidro frontal) do sensor esteja completamente livre [ver figura 5].

Figura 5: Alinhamento ao objeto

Alinhamento com supressao do primeiro plano

Alinhar o sensor ao fundo. Certificar-se de que a abertura 6ptica (vidro frontal) do
sensor esteja completamente livre [ver figura 6].

Figura 6: Alinhamento ao fundo

Verificar as condicoes de uso

WTM12L sao sensores fotoelétricos de reflexao com supressao do fundo e supressao
do primeiro plano. Dependendo do percentual de reflexao difusa do objeto a ser
detectado e do fundo que eventualmente se encontra atras dele, deve ser mantida
uma distancia minima (y) entre a distancia de comutacao ajustada (x) e o plano de
fundo.

WTML2L-XXXXX8XXXXX:
Verificar as condicoes de uso:

Supressao do fundo: MultiMode 1, 3, 4, 5, 6

Comparar a distancia de comutacao e a distancia até o objeto ou plano de fundo,
bem como a refletividade do objeto, com o respectivo diagrama (x = distancia de
comutacgao, y = disténcia minima entre a distancia de comutacao ajustada e o plano
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de fundo (branco, 90%)) percentual de reflexao difusa: 6% = preto @, 18% = cinza @,
90% = branco @ (com base no padrao branco da norma DIN 5033). Recomendamos
efetuar o ajuste com um objeto de baixo grau de reflexao especular.

MultiMode 1/3/4/5:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y

(417220) Example:
' Safe suppression of the background
18%/90%/ White background (90 %)
90 @
(3.54)
60
(2.36) 90%/90%
3
30 6%/90%
(1.18) y , Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 250 mm
Needed minimum distance to white
0 X background y = 6 mm
0 250 500 750 1,000
(9.84) (19.69) (29.53) (39.37)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 7: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

O EEmEm | |
%m
e 2]

0 100 200 300 400 500
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69)

l Distance in mm (inch)

D |
' BluePilot
OSE
| c |

A B
Recommended sensing range for the best performance

Figura 8: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

Distancia de comutacdao min. em mm

Distancia de comutacdo max. em mm

Campo de visao

Ajuste da faixa limiar de comutacao para supressao do fundo
Indicador da distancia de comutacao

elemento de pressao e giro

azul Faixa de distancia de comutagao recomendada para atingir o melhor desempe-
nho

Mmoo w >
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Multi- Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)
Model+
6: " 13; Example:
' I l Safe suppression of the background
25 18%/90% White background (90 %)
20 90%/90%-
(0.79)
6%/90%
15 M
(0.59)

]
NS

N

Black object (6 % remission)

/ Set sensing range x = 200 mm
(0.20) Needed minimum distance to white
0 X background y =4 mm

10
(0.39) /
5 4

0 200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 9: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

O N |
@) 20/30 600
®
0 200 400 600 800

Y (7.87)  (15.75)  (23.62)  (31.50)
" Distance in mm (inch)

' BluePilot

> -
w

Recommended sensing range for the best performance

Figura 10: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

Distancia de comutagdo min. em mm

Distancia de comutagao max. em mm

Campo de visao

Ajuste da faixa limiar de comutacao para supressao do fundo
Indicador da distancia de comutagao

elemento de pressao e giro

azul Faixa de distancia de comutagao recomendada para atingir o melhor desempe-
nho

Mmoo w >

Use ver tabela 4, pagina 264 para verificar a funcao. Se a saida digital nao se compor-
tar de acordo com ver tabela 4, pagina 264, verifique as condicdes da aplicacao.

Supressao do primeiro plano (VGA): MultiMode 2

0 sensor fotoelétrico necessita de um fundo como referéncia. De preferéncia, o fundo
deve permanecer igual no que se refere ao percentual de reflexao difusa e posicao.

A distancia maxima (x) entre sensor fotoelétrico e fundo bem como a altura minima
do objeto (y) devem ser mantidas. Normalmente, o modo SPP é usado para detectar
objetos muito planos sobre uma esteira transportadora.
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Verificar as condicOes de uso: comparar a distancia entre sensor e fundo, altura
minima dos objetos bem como o percentual de reflexao difusa do fundo e do objeto
com base no respectivo grafico (ver figura 11, pagina 269) (x = distancia de comuta-
¢ao, y = altura minima dos objetos. Percentual de reflexao difusa: 6% = preto 1, 90% =
branco 2 (com base no branco padrao da norma DIN 5033).

Minimum object height in mm (inch)

y

10
(0.39)

Example:
Reliable detection of the object

(0.31)

6 1
(0.24) 6%/6%
90%/6%

4

(0.16) 6%/90%

90%/90%

2 [ l 2 p

(0.08) \J )
—

X

0 Background
0 50 100 150
(1.97) (3.94) (5.91)
Distance in mm (inch) Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 90 mm
Recommended sensing range for Required minimum object heighty = 2 mm
the best performance For all objects regardless of their colors

Figura 11: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2

0 50 100 150
1 (1.97) (3.94) (5.91)
3 : Distance in mm (inch)
Lo D |
; = BluePilot
7 9 o
B i i
i c |
A B

Recommended sensing range for the best performance

Figura 12: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2

Distancia de comutacao min. em mm

Distancia de comutacdo max. em mm

Campo de visao

Faixa de ajuste do limite de comutacao para a supressao do primeiro plano
Indicador da distancia de comutacao

elemento de pressao e giro

azul Faixa de distdncia de comutagao recomendada para atingir o melhor desempenho

Mmoo W >

WTMA2L-xXXXXLXXXXX:
Verificar as condi¢oes de uso:
Supressao do fundo: MultiMode 1, 3, 4, 5, 6
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Comparar a distancia de comutacao e a distancia até o objeto ou plano de fundo,
bem como a refletividade do objeto, com o respectivo diagrama (x = distancia de
comutacao, y = distancia minima entre a distancia de comutacao ajustada e o plano
de fundo (branco, 90%)) percentual de reflexdo difusa: 6% = preto @, 18% = cinza @,
90% = branco @ (com base no padrao branco da norma DIN 5033). Recomendamos
efetuar o ajuste com um objeto de baixo grau de reflexao especular.

MultiMode 1/3/4/5:
Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)
y

(41722(; Example:
' Safe suppression of the background
18%/90%/ White background (90 %)
90 @
(3.54)
60
(2.36) 90%/90%
3
30 6%/90%
(1.18) y , Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 250 mm
Needed minimum distance to white
0 X background y = 6 mm
0 250 500 750 1,000
(9.84) (19.69) (29.53) (39.37)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 13: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1/3/4/5

O] IEEE |

@
(©Il 80/90 850

0 250 500 750 1,000
(9.84)  (19.69) (29.53)  (39.37)

Distance in mm (inch)

D |
. 3 BluePilot
:
C i

A B

Recommended sensing range for the best performance

Figura 14: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1/3/4/5

A Distancia de comutagdao min. em mm
B Distancia de comutacdo max. em mm
Cc Campo de visao
D Ajuste da faixa limiar de comutacao para supressao do fundo
E Indicador da distancia de comutacao
F elemento de pressao e giro
azul Faixa de distancia de comutagao recomendada para atingir o melhor desempe-
nho
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Multi- Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

Model+

6: 40 _
(1.57) Example:

Safe suppression of the background

6%/90% I White background (90 %)

2 o
I/

20 18%/90%
(0.79) ﬁ@
10 /
(0.39) / 90%/90% Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 650 mm
Needed minimum distance to white
0 X background y = 6 mm
0 300 600 900 1,200 1,500

(11.81) (23.62) (35.43) (47.24) (59.06)
Distance in mm (inch)

\

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 15: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1+6

[OIF s0/20 1,000
@Il 30/90 1,100
(©Il30/20 1,200

0 300 600 900 1,200 1,500
(11.81) (23.62) (35.43) (47.24) (59.06)

Distance in mm (inch)

" D i
BluePilot
ﬁl \} \!T IE

) C i
A B

Recommended sensing range for the best performance

Figura 16: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1+6

Distancia de comutagdo min. em mm

Distancia de comutagao max. em mm

Campo de visao

Ajuste da faixa limiar de comutacao para supressao do fundo
Indicador da distancia de comutagao

elemento de pressao e giro

azul Faixa de distancia de comutagao recomendada para atingir o melhor desempe-
nho

Mmoo w >

Use ver tabela 4, pagina 264 para verificar a funcao. Se a saida digital nao se compor-
tar de acordo com ver tabela 4, pagina 264, verifique as condicdes da aplicacao.

Supressao do primeiro plano (VGA): MultiMode 2

0 sensor fotoelétrico necessita de um fundo como referéncia. De preferéncia, o fundo
deve permanecer igual no que se refere ao percentual de reflexao difusa e posicao.

A distancia maxima (x) entre sensor fotoelétrico e fundo bem como a altura minima
do objeto (y) devem ser mantidas. Normalmente, o modo SPP é usado para detectar
objetos muito planos sobre uma esteira transportadora.
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Verificar as condicOes de uso: comparar a distancia entre sensor e fundo, altura
minima dos objetos bem como o percentual de reflexao difusa do fundo e do objeto
com base no respectivo grafico (ver figura 17, pagina 272) (x = distancia de comuta-
¢ao, y = altura minima dos objetos. Percentual de reflexao difusa: 6% = preto 1, 90% =
branco 2 (com base no branco padrao da norma DIN 5033).

Minimum object height in mm (inch)

y

12
(0.47)

Example:
Reliable detection of the object

10

(0.39) @
6%/6%

8 90%,/6%
(0.312) /

6 /
(0.24) /
4 / 6%/90%————
(0.16) / 90%/90%
2 @

(0.08) ~
X
0 Background
0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)
Distance in mm (inch) Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 150 mm
Recommended sensing range for Required minimum object heighty = 2.2 mm
the best performance For all objects regardless of their colors

Figura 17: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 2

0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)
i : Distance in mm (inch)
B D |
— 1 BluePilot
S Q-
T N
3 c i
A B

Recommended sensing range for the best performance

Figura 18: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2

Distancia de comutacdo min. em mm

Distancia de comutacao max. em mm

Campo de visao

Faixa de ajuste do limite de comutacao para a supressao do primeiro plano
Indicador da distancia de comutacao

elemento de pressao e giro

azul Faixa de distédncia de comutacao recomendada para atingir o melhor desempenho
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6.4 Configuracao
MultiMode

A configuracao do sensor WTM12L é efetuada em 3 etapas:
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1. Selecionar o modo basico: modo operacional, com o qual o sensor deve ser
operado.

2. Ligar adicionalmente o0 modo ApplicationSelect, se desejado (possivel apenas em
combinacao com a supressao do fundo (LED 1)).

3. Realizar o teach-in do sensor.

NOTA
Todas as possibilidades de ajuste do sensor MultiMode também sao mostradas em um
video:

6.4.1 Configuracao do modo basico

1. Selecionar o modo basico desejado (1-5) girando o potencidmetro.
3 4 5

3. Confirmar o modo basico desejado pressionando o elemento de comando por
1-3 segundos. Assim, o modo é ativado. Em seguida, o LED azul acende no modo
selecionado.

£

v 0 modo basico esta selecionado.

6.4.2 Opcional: ligar adicionalmente o modo ApplicationSelect para MultiMode 1 supressao do fundo

Ao ligar adicionalmente o modo ApplicationSelect, a distdncia de comutacao do sensor
e a sensibilidade aumentam, de maneira que objetos brilhantes, escuros e irregulares
também sejam detectados de forma confiavel, mesmo em uma posicao inclinada.

1. Apos configurar o modo basico MultiMode 1, o modo ApplicationSelect pode ser
ligado adicionalmente. Para isso, selecionar o LED 6 ApplicationSelect girando o
potencidmetro
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3. Confirmar o modo desejado ApplicationSelect pressionando o elemento de
comando. Assim, 0 modo € ativado.

v" 0 modo ApplicationSelect esta ativo.

NOTA
Detalhes sobre o ApplicationSelect também podem ser encontrados em um video:
DD
e
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6.4.3 Teach-in do sensor em MultiMode 1 e 1+6:
Teach-in do sensor com supressao do fundo

1. Posicionar o objeto na posi¢cao desejada e pressionar o elemento de comando por
1-3 segundos, até o LED amarelo piscar.

THHHHT

THHHHT

v 0 sensor esta ajustado e operacional.

Tabela 7: Resultado de teach com objeto

@ Objeto presente

Para o ajuste da distancia de comutacao através de l0-Link, consulte o manual de
instrucdes anexo "lO-Link Photoelectric sensors".

6.4.4 Configuracao em MultiMode 3-5:

Teach-in do sensor com supressao do fundo e 2 pontos de comutacao

NOTA

Em MultiMode 4: a primeira distancia de comutacao programada é sempre Ql e é
simbolizada pelo LED 3. A segunda distancia de comutacao programada € sempre
Q2 e é simbolizada pelo LED 5.

1. Posicionar o objeto na posicao 1 desejada e pressionar o elemento de comando
por 1-3 segundos, até o LED amarelo piscar.
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THHHHT

THHHHT

A distancia de comutagao Q1 esta configurada.

Ap6s uma breve pausa, o LED amarelo pisca novamente; agora é possivel progra-
mar a 22 distancia de comutacao.

3. Posicionar o objeto na posicao 2 desejada e pressionar o elemento de comando
por 1-3 segundos, até o LED amarelo piscar.

e,

NS

ititilititi

ifitilitili

NOTA
@ Adicional para o modo 3: a distancia de comutacao definida agora se encontra
exatamente entre os 2 pontos programados

Adicional para o modo 5: QL (sinal de janela, derivado de Qint.1 e Qint.2)

Indicador LED em MultiMode 4 (2 pontos de comutacao independentes):
Caso 1:
Q1 = ponto de comutacao préximo (programado em primeiro lugar) - LED 3

Q2 = ponto de comutacao distante (programado em Gltimo lugar) - LED 5
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Tabela 8: Comportamento de exibi¢do, caso 1

Objeto detectado no ponto de
comutagao préximo Q1

A saida digital 1 é indicada
com o LED amarelo e, adicio-
nalmente, com o LED 3 azul.

Objeto detectado no ponto de
comutagao distante Q2

A saida digital 2 € indicada
com o LED amarelo e, adicio-
nalmente, com os LEDs 3 + 5
azuis.

Caso 2:

Q1 = ponto de comutacao distante (programado em primeiro lugar) - LED 3

Q2 = ponto de comutacao préximo (programado em Ultimo lugar) - LED 5

Tabela 9: Comportamento de exibi¢do, caso 2

Objeto detectado no ponto de
comutacao distante Q1

A saida digital 1 é indicada
com o LED amarelo e, adicio-
nalmente, com os LEDs 3+ 5
azuis.

Objeto detectado no ponto de
comutagao préximo Q2

A saida digital 2 é indicada
com o LED amarelo e, adicio-
nalmente, com o LED 5 azul.

Para o ajuste da distancia de comutacao através de I0-Link, consulte o manual de
instrugdes anexo "lO-Link Photoelectric sensors".
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6.4.5

6.4.6

6.5

278

Configuracao em MultiMode 2:
Teach-in do sensor com supressao do primeiro plano

1. Posicionar o objeto na posi¢cao desejada e pressionar o elemento de comando por
1-3 segundos, até o LED amarelo piscar.

Background
v 0O sensor esta ajustado e operacional.

Tabela 10: Resultado de teach sem objeto

@ Objeto presente

Para o ajuste da distancia de comutacao através de 10-Link, consulte o manual de
instrucdes anexo "lO-Link Photoelectric sensors".

Configuracao em MultiMode M:
0 Modo M (manual/medicao) s6 pode ser selecionado e configurado via 10-Link.

O LED azul do modo M acende quando o dispositivo € usado no modo de medig¢ao ou
quando outras configuracoes, diferentes dos modos padrao 1-6, sao efetuadas.

0 sensor deve ser alinhado de acordo com o respectivo modo basico. No caso do modo
de medicao, o sensor € alinhado com o objeto a ser medido, sem que seja necessario
observar outras condicoes como uma direcao preferencial.

NOTA
@ A edicdo de um valor de distancia também é mostrada em um video:
I_EI%EI
=]
Para o ajuste da distancia de comutacao através de 10-Link, consulte o manual de
instrucdes anexo "lO-Link Photoelectric sensors".

Funcoes adicionais

10-Link

O sensor pode ser utilizado no modo I/0 padrao (SIO) ou no modo I0-Link (IOL). Todas
as fungdes de automacgao e os outros ajustes de parametros tém efeito na operagao
I0-Link e na operagao I/0 padrao. Na operacao I/0 padrao, é dada a edi¢ao dos sinais
de comutacao binarios através do pin 4 / fio preto ou do pin 2 / fio branco.
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Vocé pode consultar as funcionalidades de 10-Link (IODD) no manual de instrucoes

"l0-Link Photoelectric sensors" anexo ou fazer o download em

ndimero de encomenda do dispositivo.

Eliminacao de falhas

como

A tabela Elimina¢ao de falhas mostra as medidas a serem executadas, quando o
sensor nao estiver funcionando.

Tabela 11: Eliminac¢ao de falhas

LED / padrao de erro

Causa

Medida

O LED amarelo nao esta aceso,
embora o feixe de luz esteja
alinhado sobre 0 objeto e 0
objeto esteja dentro da distan-
cia de comutacao ajustada

Sem tensao ou tensao abaixo
dos valores-limite

Verificar a alimentacao de ten-
sao, verificar toda a conexao
elétrica (cabos e conectores)

Interrupgdes de tensao

Assegurar uma alimentacao
de tensao estavel sem inter-
rupcoes

Sensor esta com defeito

Se a alimentagao de tensao
estiver em ordem, substituir o
sensor

LED verde intermitente

Comunicacao 10-Link

Saidas digitais nao de acordo
com o grafico

Comunicacao I0-Link

Saidas digitais nao de acordo
com o grafico

Ajustes de parametros efetu-
ados manualmente e diferen-
tes do padrao

Ativar o reset de fabrica. As
saidas digitais serao restaura-
das novamente para as confi-
guracoes de fabrica.

LED amarelo intermitente

Sensor ainda esta operacio-
nal, mas as condigoes de ope-
ragao nao sao ideais

Verificar as condigcoes de ope-
racao: Alinhar o feixe de luz
(ponto de luz) completamente
ao objetoAlinhar o feixe de luz
(ponto de luz) completamente
ao fundo / Limpeza das super-
ficies opticas / Verificar e, se
necessario, adaptar a distan-
cia de comutacao.

LED amarelo aceso, nenhum
objeto no caminho 6ptico

A distancia de comutacédo é
ajustada com uma distancia
grande demais

Reduzir a distancia de comu-
tacao

Objeto esta no caminho 6ptico,
LED amarelo apagado

Distancia entre sensor e
objeto é grande demais ou
distancia de comutacgao foi
ajustada para um valor baixo
demais

Aumentar a distancia de
comutacao

Desmontagem e descarte

0 sensor deve ser descartado de acordo com as normas vigentes especificas do pais.
No descarte, deve ser dada importancia a um aproveitamento dos materiais (principal-

mente dos metais nobres).
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NOTA

Descarte de pilhas e dispositivos elétricos e eletronicos

. De acordo com diretrizes internacionais, pilhas, acumuladores e dispositivos elé-
tricos ou eletrénicos ndo devem ser descartados junto do lixo comum.

e« O proprietario é obrigado por lei a retornar esses dispositivos ao fim de sua vida
Util para os pontos de coleta publicos respectivos.

' E
WEEE; WS Foi0 simbolo sobre o produto, seu pacote o neste documento,
indica que um produto esta sujeito a esses regulamentos.

9 Manutencao

Este sensor da SICK dispensa manutencao.

Recomendamos realizar em intervalos regulares

e Limpeza das superficies 6pticas da carcaca

e uma verificacao das conexdes de encaixe seguras e das unides roscadas

limpeza

IMPORTANTE
Danos ao dispositivo devido a limpeza incorreta!

Uma limpeza incorreta pode levar a danos no aparelho.

= Usar apenas utensilios e produtos de limpeza recomendados.
= Nao usar objetos pontudos para a limpeza.

» Limpar as superficies 6pticas em intervalos regulares e quando estiverem sujas
com um pano éptico sem fiapos (ndmero do artigo 4003353) e limpador de plas-
tico (nGmero do artigo 56000086). O intervalo de limpeza depende essencialmente
das condicdes ambientais.

Nenhuma alteracao pode ser feita nos dispositivos.

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio. As propriedades do produto e os dados técnicos
especificados nao constituem uma garantia por escrito.

10 Dados técnicos

10.1 Dados técnicos

O item "Dados técnicos" contém apenas um extrato dos dados técnicos do sensor.

Os dados técnicos completos podem ser consultados na pagina inicial , informando o ndmero do
artigo do sensor.
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Caracteristicas

Distancia de comutacao

WTM L 2L-XXXXXEXXXXX WTML2L-XXXXX LXXXXX
distancia de comutagao min. MultiMode 1/3/4/5/6: 15 mm MultiMode 1/3/4/5/6: 50 mm
MultiMode 2: 20 mm MultiMode 2: 80 mm
Distancia de comutagcao max. MultiMode 1/3/4/5: 420 mm? MultiMode 1/3/4/5: 850 mm
MultiMode 2: 150 mm?Y MultiMode 2: 350 mm
MultiMode 6: 650 mm? MultiMode 6: 1.200 mm
Distancia de comutacao recomendada MultiMode 1/3/4/5: 40 ... MultiMode 1/3/4/5: 100 ...
para atingir o melhor desempenho 160 mm? 300 mm
MultiMode 2: 40 ... 120 mm? MultiMode 2: 100 ... 200 mm
MultiMode 6: 40 ... 400 mm? MultiMode 6: 100 ... 700 mm

1) Objeto com 90% de percentual de reflexdo difusa (corresponde ao branco padrdo conforme a norma DIN 5033)
2) Depende do modo MultiMode selecionado

feixe de luz de emissao

WTM12L
Emissor de luz Laser
Tipo de luz Luz vermelha visivel
Tamanho do ponto de luz / distancia 2,4 x 1 mm@160 mm (XXXX8XXXX)
2,2 x 1,2 mm @300 mm (XXXX1XXXX)

1) Para uma operagao confiavel, € recomendado o uso de refletores triplos finos ou de fitas reflexivas. No programa de
acessorios da SICK, encontram-se fitas e refletores adequados. A utilizagao de refletores com estrutura prismatica grande
pode prejudicar sua funcionalidade.

Dados caracteristicos do laser

WTM12L
Classe de laser 1v
Poténcia maxima do impulso WTML2Lxxxxx8xxxxx: 4,03 mW, 2,5 kHz
WTM12Lxxxxx 1xxxxx: 6,74 mW, 1,0 kHz
Duragao do pulso 4x1us
Comprimento de onda 655 nm

1) Para uma operacgao confiavel, € recomendado o uso de refletores triplos finos ou de fitas reflexivas. No programa de
acessorios da SICK, encontram-se fitas e refletores adequados. A utilizacdo de refletores com estrutura prismética grande
pode prejudicar sua funcionalidade.

Interface de comunicacao

Tabela 12: Interface de comunicacao

10-Link
WTM12L
10-Link 1,1
Taxa de transmissao de dados CoOM2
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Dados elétricos

WTM12L
Tensao de alimentagao Ug DC 10..30VY
Ondulagao residual <bHV
Consumo de corrente <14 mA?
Classe de protegao 1
1) Valores-limite conexdes
Ug seguras contra inversao de polaridade
ondulacéao residual max. 5 Vg
2) Sem carga. Para Ug =24 V.
3) A= conexdes Ug protegidas contra inversao de polaridade
B = entradas e saidas protegidas contra inversao de polaridade
C = supressao de impulsos parasitas
4)  Tempo de funcionamento do sinal com carga 6hmica
5) Com proporgdo sombra/luz 1:1
6) No modo HighSensitivity: 30 Hz
saida digital
WTMA2L-XXXXX8XXXXX WTMA2L-XXXXXLXXXXX
Corrente de saida |y < 100 mA
Circuitos de protecao A B, C

Tempo de resposta

MultiMode 1/3/4/5: 200 s
MultiMode 2: 500 us
MultiMode 6: 15 ms

MultiMode 1/3/4/5: 500 us
MultiMode 2: 1.000 us
MultiMode 6: 15 ms

Frequéncia de comutacao

MultiMode 1/3/4/5: 2.500 Hz
MultiMode 2: 1.000 Hz
MultiMode 6: 30 Hz

MultiMode 1/3/4/5: 1.000 Hz
MultiMode 2: 500 Hz
MultiMode 6: 30 Hz

Dados mecanicos

Tipo de protecao
Temperatura ambiente, operacao
Tempo de aquecimento

WTM12L
1]

20 °C..+55 °C
<15 min?

1) Abaixo de uma Ty =-10 °C, é necessario um tempo de aquecimento.
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10.2 Desenhos dimensionais
WTM12L-Xxxxx8: 43.1 (1.70)
15.6 (0.61) 29.9 (1.18)
®

39.9 (1.57)
49.5 (1.95)

31.3 (1.23)

16.2 (0.64)

8.9(0.35)

8.7 (0.34)
L 7.2 (0.28)
9 (0.35)

Figura 19: Sensor com cabo, pequena distancia de comutacdo
Direcao preferencial do material a ser detectado

Centro do eixo do sistema éptico, receptor na area proxima
Centro do eixo do sistema 6ptico, emissor

Conexao

Orificio de montagem @ 4.1 mm

Elementos de comando e indicacao

ONCNONONONC)

MANUAL DE INSTRUGOES | WTM12L MultiMode 283

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
Sujeito a alteragdo sem aviso prévio



MANUAL DE INSTRUCOES

WTM12L-xxxxx8: 43.1(170)
15.6 (0.61) 29.9 (1.18)
®
@ .
i 5 8
2 d
ol 19
<> 9 3 2
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g 2
9‘ o
S v
S
8
=
© 8.7 (0.34)
©
Eal
- L 7.2(0.28)
M12 9 (0.35)
Figura 20: Sensor com conector macho M12, pequena distancia de comuta-
cao
@ Direcao preferencial do material a ser detectado
@ Centro do eixo do sistema éptico, receptor na area proxima
® Centro do eixo do sistema 6ptico, emissor
@ Conexao
® Orificio de montagem @ 4.1 mm
® Elementos de comando e indicagao
WTM12L-xxxxx1: 43.1(170)

15.6 (0.61) 29.9 (1.18)
m

444 — — ‘,7, e
| ‘ |
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Figura 21: Sensor com cabo, grande distdncia de comuta¢ao
Direcao preferencial do material a ser detectado

Centro do eixo do sistema 6ptico, receptor na area distante
Centro do eixo do sistema 6ptico, emissor

Conexao

Orificio de montagem @ 4.1 mm

Elementos de comando e indicacao

GNCNONONONC)
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43.1 (1.70)

15.6 (0.61) 29.9 (1.18)
®

WTMZL2L-xxxxx1:

| i|
!
of - — d .
\ 58
: 4 d
®<):> 1 Q1
! 3 & 2
Of-+— FoS
| 3 9
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~— 3
3
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g |
©
<
© @ 8.7 (0.34)
9
. 7.2 (0.28)
M12 9 (0.35)

Figura 22: Sensor com conector macho M12, grande distdncia de comutacdo
Direcao preferencial do material a ser detectado

Centro do eixo do sistema 6ptico, receptor na area distante

Centro do eixo do sistema 6ptico, emissor

Conexao

Orificio de montagem @ 4.1 mm

Elementos de comando e indicagao

©@O0®eeoe

|9 6.2(0.24)

5.3 (0.21)

9.5 (0.37)

Figura 23: Elementos de comando e indicagao
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10.3 Graficos do ponto de luz

WTMA2L-xXXxx8xx
MultiMode

1/3/4/5:

MultiMode 2:

MultiMode 6 e M:

286 MANUAL DE INSTRUCOES | WTM12L MultiMode

Dimensions in mm (inch)

2
(0.08)

1
(0.04)

0

-1

(-0.04) [O)

—

-2
(-0.08)0 100 200 300 400 500
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 24: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

@ Ponto de luz horizontal
@ Ponto de luz vertical
Dimensions in mm (inch) i : :
2 | b
(0.08) D ! ! !
@ P
1 | |
(0.04) . _; "
. @ L
@ o
1 o
(-0.04) ! I
2 D n
(-0.08)0 50 100 150 | i
(1.97) (3.94) (5.91) | |

Distance in mm (inch)
120 150
(4.72) (5.91)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 25: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2

@ Ponto de luz horizontal
@ Ponto de luz vertical

Dimensions in mm (inch) i i i
2 : : :
008 [ I o 1
I — 6 3 @ 3 3
1 (wa —
(0.04) | comm———— I‘ ! " i
0 @ o |
@ o |
. — @ | |
(-0.04) ’ N h,
-2 ! ! !
(-0.08)0 200 400 600 800 ; ; ;
(7,87) (15,75) (23.62) (31,50) ! ! !

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for 25 200 650
the best performance (0.98) (7.87) (25.59)

Figura 26: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 6 e M

@ Ponto de luz horizontal
@ Ponto de luz vertical
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WTM1L2L-xxxxx1xx
Mu|tiM0de Dimensions in mm (inch)
2
1/3/4/5: 008 [
1 \\ N
—
(0.04) 3*
o @
@
-1 /E
(-0.04) /,
-
-2
(-0.08)0 250 500 750 1,000
(9.84) (19.69)  (29.53)  (39.37)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
Figura 27: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1/3/4/5
® Ponto de luz horizontal
@ Ponto de luz vertical
MuItiMode 2: Dimensions in mm (inch)
2
(0.08)
L
1
(0.04)
o @
. @
-1
(-0.04) N
-2
(-0.08)0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
Figura 28: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 2
® Ponto de luz horizontal
@ Ponto de luz horizontal
MultiMode 6 e M: Dimensions in mm (inch)
2
(0.08) g
1 ™~ a
(0.04) e
0 t
= R
-1 A
(-0.04) ~
-2
(-0.08)0 300 600 900 1,200 1,500
(11.81) (23.62) (35.43) (47.24) (59.06)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance (0.98) (25.59) (47.24)
Figura 29: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 6 e M
® Ponto de luz horizontal
@ Ponto de luz vertical
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10.4

11

111

288

Estrutura de dados de processos

WTM12L A0O
10-Link vi.l
Dados de processo 2 bytes

Byte O: Bits 15... 8
Byte 1: Bits 7... 0

Bit O / tipo de dados

Q.1 / Boolean

Bit 1 / tipo de dado

Q.o / Boolean

Bit 2 ... 15 / descri¢ao/tipo de dados

[empty]

Anexo

Conformidades e Certificados

Os esclarecimentos sobre a conformidade, certificados e o manual de instrucoes atual

do produto podem ser consultados em

. Para isso, no campo de busca,

inserir o nimero do artigo do produto (nUmero do artigo: ver o registro na placa de

caracteristicas no campo “P/N” ou “ldent. no.”).
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PYKOBOACTBO M0 3KCNAYATALIMA

OnucaHue npoaykTa
W12
WTM12L MultiMode

U3rotoBuUTenb

SICK AG

Erwin-Sick-Str. 1

79183 Waldkirch
Deutschland (fepmaHus)
MpaBoBble NnpumeyaHus

AaHHan AOKyMeHTaLUMA 3allMLleHa aBTOPCKUM npaBoM. O60CHOBaHHbIE TakUM 06pa3om
npaBa coxpaHstotcs 3a dprpmoi SICK AG. TupaxrmpoBaHWe AOKYMEHTaLMK UAW €€ YacTK
AOMNYCKAETCSst TOAbKO B paMKax NMOAOXEHUI 3aKoHa 06 aBTOPCKMX NpaBax. BHeceHue B
AOKYMEHTALMIO UBMEHEHUH, COKpaLLEHUE UAW NEPEBOA €€ COAEPXMMOro 6€3 OAHO3HaY-
HOro NMCbMeHHOro coranacus doupmbl SICK AG 3anpeLueHo.

Tosaprle 3Haku, ynomMmaHyTtble B AdHHOM AOKYMEHTE, ABAAIOTCA COBCTBEHHOCTbIO COOT-
BETCTBYHOLLLETO BAGAEAbLIA.

© SICK AG Bce npaBa 3alumLLEHbI.

OpUrMHaAbHbIN AOKYMEHT

HacTosilmin AOKYMEHT ABASIETCA OPUIMHaAbHbIM AOKYMeHTOM SICK AG.

CEN®=E]

 I0-Link . 2

SAFETY

&7
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O AQHHOM AOKYMEHTe

AononHUTeAbHaA UHopmauua

CTpaHuLy U3AEA st C AOMOAHWUTEABHOM MHPOPMaLMeN Bbl HanaeTe no Product ID naaeauns

SICK:

{P/N}/{S/N}.
{P/N} cooTBETCTBYET apTUKYAY MPOAYKTa, CM. HanpuMep, GUPMEHHY TabAUUKY UAK yna-
KOBKY.

{S/N} cootBeTCTBYET CEPUIMHOMY HOMEPY MPOAYKTa, CM. Hanpumep, GPUPMEHHYHO
TabAMUKY AU YNIAKOBKY (OMLUMOHAABHO, ECAY UMEETCS).

B 3aBMCUMOCTU OT U3AEAUSA, AOCTYMNHA CAeAYIOLWAn UHPOopMaLUS:
e TexHMUecKne onucaHus

e  Hactosimin AOKYMEHT BO BCEX AOCTYMHbIX A3bIKOBbIX BEPCUAX
¢ AaHHble CAD 1 macwTtabHble yepTexum

o  Ceptrodukatbl (Hanpumep, cepTudUKaT COOTBETCTBUSA)

e Apyrve nybaMkaumm

e [lporpammHoe obecneueHne

. MprHapNEXHOCTH

C1UMBOAbI U YCAOBHbIE o0603HaueHus

MpeaynpexaeHUa 1M npoure NpuMeyaHus

OMNACHOCTb

YKa3blBaeT Ha HEMOCPEACTBEHHYH OMACHOCTb, BEAYLLYH K CMEPTU UAM TSXKEABIM TPaB-
MaM Npu OTCYTCTBUM HEOOXOAMMBIX MEP NPEAOCTOPOXHOCTH.

NMPEAYNPEXAEHUE

YKasblBaeT Ha NOTEHLMAALHO OMACHYIO CUTYaLMIO, CI'IOCOéHyIO NPUBECTU K CMEPTU UAU
TAXEeAbIM TpaBMaM Npu OTCYyTCTBUN HE0HX0AMMBbIX Mep NPeAOCTOPOXHOCTU.

OCTOPOXXHO
YKa3blBaeT Ha MOTEHLMAALHO OMACHYH CUTYaLMIO, CI'IOCO6HyIO NPUBECTU K TPaBMam
CpeAHeVI N AETKOM TAXECTH npn OTCYyTCTBUU HEOo6X0ANMBbIX Mep NPeAoOCTOPOXHOCTH.

BAXHO

YKa3blBaeT Ha NOTEHLMAALHO OMaCHY CUTyaLMIo, CNOCOOHYIO NPUBECTU K MaTepPUanb-
HOMY yLLEePOBY NMpU OTCYTCTBMKU HEOBXOAMMbIX MepP MPEAOCTOPOXHOCTHU.

YKA3AHUE

MoauepKMBaET NOAE3HbIE COBEThI M PEKOMEHAALIMK, a Takke MHbOoPMaLMIO AaA obecne-
yeHUs apPeKTUBHON 1 becnepeboiHon paboTbl.

MHCTPYKUMA NO BbIMOAHEHUIO AEMCTBUA
»  Crtpenka 0603HaUaET MHCTPYKLMIO MO BbIMOAHEHWUIO ASUCTBUA.

1. TlocAeAOBaTEABHOCTU AEUCTBUI AQIOTCA C HyMepaLUen.

2. [poHyMepoBaHHbIE MHCTPYKLMK NMOAAEXKAT BbIMOAHEHWUIO B YKa3aHHOW NOCAEAOBa-
TEAbHOCTMU.

v/ Tanoyka NokasbiBaeT PE3YALTAT BbINOAHEHUA UHCTPYKLIMK.
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2 Be3onacHocTb

21 06Lwue ykasaHua No TexHUKe be3onacHoCTU

MoAKAQUEHME, MOHTaX U KOHOUIYPALIMIO YCTPOWCTBA pa3peLlaeTcs BbiMoA-
HSITb TOAbKO 06YUY€HHbIM CMeLMaAUCTaM.

AaHHoe yCTpOVICTBO He ABAAETCA NPEeAOXPaHUTEAbHbIM SAEMEHTOM B KOH-
TEKCTE AUPEKTUBLI MO pa60Te C MalMHHbIM O60pyAOBaHVIeM.

He ycTaHaBAMBaiiTE YCTPOWCTBO B MECTaX, UCMbITbIBAOLLMX BO3AEHUCTBHE
NPSAMOTO YALTPadUOAETOBOIO U3AYUEHWSA (COAHEUHOTO CBETa) UAM MPOUMX
aTMOChEPHbIX ABAEHWIA.

YCTPOMCTBO AOAKHO ObITh HAAAEXKALLMM 06Pa3oM 3aLUMLLEHO OT BAArU U1
rpsasu.

MpumeuaHus K Aazepam

OCTOPOXXHO

MpepbiBaHWUA, MAaHUNYAALMA AU UCMIOAb30BAHKWE HE MO HAa3HAUYEHWIO MOTYT NMPUBECTU K
OnacHOMY BO3AEWCTBUIO AA3EPHOMO N3AYUEHUS.

UcnyleHHoe CBETOBOE U3AYyUEHME HeAb3A GOKYCHPOBATb C MOMOLLbIO AOMOAHUTEABHbIX
ONTUYECKMX YCTPOWCTB.

LASER
1

PucyHok 1: Knacc nasepa 1

AaHHOE YCTPOMCTBO COOTBETCTBYET CAEAYIOLLMM CTaHAApPTaM:

¢ EN/IEC 60825-1:2014

¢ 21 CFR 1040.10 1 1040.11 3a UCKAHOYEHUEM OTKAOHEHMWI COMAACHO NPUMEYAHUIO
K nazepam Ne 56 ot 08.05.2019

HacTosiiee nasepHoe yCTpOMCTBO MMEET KAaacc Aa3epa 1 B COOTBETCTBMM C OLLEHKOM
AVPEKTUBbBI O HU3KOM HaMpsXXeHUKU, MPUMEHUMOW K MPOU3BOAUTEAAM NPU pasMeLLEeHUN
Ha pblHKe, 2014/35/EC B coueTaHum ¢ AEMCTBYIOLWMM B HacToswwee Bpems EN/IEC
60825-1:2014. B cBA3KN C OTKNOHEHUSIMWU B 3aKOHOAATEAbHbIX TPEBOBAHUSIX MO OXPaHe
TpyAa B cooTBeTCTBUM ¢ AnpekTnBoin 2006/25 / EC paHHOE U3AEAUe AOAKHO BbiTb OLie-
HeHo no ctapomy cTaHpapTy EN 60825-1:2007. B oTAMUME OT HOBbIX MOAOXEHWUN, B
COOTBETCTBUU CO CcTapbiM cTaHAapTOM EN 60825-1:2007 poaHHOE U3AEAME OTHOCUTCA K
KAACCy Aa3epoB 2 U cunTaetcst 6e30nacHbIM MPU MCMOAB30BAHUK MO HA3HAYEHMUIO.

Nasep H6e3onaceH A YENOBEUECKOTO rAasa.

NasepHas MapKUPOBKa PacroAOXeHa Ha HAAMUCH Ha KOPIyce AaTumKa.

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK PYKOBOACTBO MO 3KCNAYATAUUU | WTM12L MultiMode 203
BO3MOXHbI U3MeHeHUs 6e3 yBEAOMAEHUA



PYKOBOACTBO M0 3KCNAYATALIMA

2.2

3.1

3.2

294

MpumeHeHUe No Ha3HaYEeHUIo

WTM12L npeactaBAseT cO60iM ONTOINEKTPOHHbIM GOTOINEKTPUUECKUI AGTUMK ANDDY-
3MOHHOI0 TUNa (AANEE — «AGTYUK» UAW «YCTPOMCTBO») U MCMOABL3YETCH AAST OMTUUYECKOTO
6ECKOHTAKTHOro 0HOHapPYXEeHUSA NPEAMETOB. B cAydyae MCNOAb30BaHMA YCTPOMCTBA AAS
WHbIX LIEAEW, @ TaKKe B CAydae BHECEHUSA B U3AEAME UBMEHEHUMI, AOOble NPETEH3UU K
koMmnaHuun SICK AG Ha npepoCTaBAEHME rapaHTUM UCKAKOUAIOTCA.

OnucaHue Uuspenus

AneMeHTbI ynpagaéHua U UHAUMKaunun

WTM12L-xxxxxx20

KHonkKa HacTpoMKK B COYETAHUU C MOTEHLLUOMETPOM B OAHOM INEMEHTE 0OYUYEHUA C MHAUKA-
UMEN pexuma

@

. @

BluePilot cuHuit: BbiIBop pexnma

AnemeHT Push-Turn: pexum HaCTPOMKKU U YyBCTBUTEABHOCTb
CBETOAMOAHDBIN, 3EAEHBIV: HANPSXKEHWE MUTAHUS BKAKOUYEHO
CA XeATbI: COCTOSIHWE NpUeMa cBeTa

®eOO

OyHkuua MultiMode

Aatunk ¢ dyHKuMern MultiMode nmeeT pasanuHble peXMMbl PaboTbl, KOTOPbIE MOXHO
YCTaHOBWUTb C MOMOLLIbIO KHOMKKM HACTPOMKK B COYETAHMUMU C NOTEHLMOMETPOM B OAHOM
anemeHTe 0byyeHus 1 10-Link:

. lNopaBAeHWE 3apHErO GoHa

. lNopaBreHWe nepepHero ¢poHa

e /AByxTOueuHOe 0byuyeHue

e /ABE HE3ABUCUMbIE TOUKK NEPEKAKOUEHNS
e  Window

e  ApplicationSelect

e BpyuHyto / nsmepenue
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PucyHok 2: ®yHkumsa MultiMode

Tabamua 1: ®yHkumsa MultiMode

Two independent
switching points

W
N,
do‘v

(cBeToamop 3)

3apHero doHa
(BGS)

MultiMode / MpuHLMN pelt- Pexum OnucaHue

CBETOAUOA cTBUA

MultiMode 1 MNopaBreHUE DaTunK HapexHo obHapyxuBaeT 06b-

(cBetoamop 1) | 3aaHero ¢oHa €KTbl HE3aBWCHMMO OT HAAUUUST UAU OTCYT-

(BGS) cTBuUA doHa.

MultiMode 2 MNopaBneHHe AaTumk obHapyxvBaeT 06beKTbl Ha

(cBeToAMOA 2) | MepeaHero naaHa 3apHEM GpOHe C HEOOAbLLIMM paccTos-
HUeM Mexay 06beKTOM 1 GOHOM. st
3TOro He0HXOAMM CTabUAbHBIN GOH B
KayecTBe OPUEHTUPA.
DaTunK 06bIYHO UCMOALIYETCA AN OOHa-
PYXEHMS NAOCKUX OOBEKTOB Ha TPaHC-
NOPTEPHbIX AEHTaX.

MultiMode 3 MNopaBAeHUE AByxToueuHoe PaccrosiHue cpabatbiBaHWA ONpeaen-

obyueHue (BGS)

faeTca nytem obyyeHusi No AByM Tou-

KaMm (nNepepHsIs KpoMKa 06bekTa/3apHUN
¢doH). PaccTosiHue cpabaTbiBaHUs pac-
nonaraetcsi NocepeArHe Mexay aTUMU
ABYMSI PACCTOSIHUSIMMU.

MultiMode 4 lNopaBAeHME A\Be He3aBUCH- AaTunK MMEeeT ABE HE3AaBUCUMbIE TOUKKU
(cBetoamop 4) | 3apHero doHa Mbl€ TOYKM Nepe- | NEPEKAOUYEHHUSA, KOTOPbIE MOXHO NPo-
(BGS) KAtoueHus (BGS) | rpammumnpoBaTh NO OTAEABHOCTH.
MultiMode 5 | NoaaBreHne Window (BGS) AaTunk obHapyxvUBaeT 06beKTbl, Haxo-
(cBeToamoa 5) | 3aaHero doHa ASILLLMECA B NpeAenax yCTaHOBAEHHOTO
(BGS) OKHa.
MultiMode 6 MNopaBAeHUe ApplicationSelect Pacctosiine cpabatbiBaHUA yBEAUYU-
(cBeToamop 3aAHero ¢poHa BaeTcs, a YyBCTBMTEABHOCTb BO3pacTaer,
1+6) (BGS) Tak uto paxe baecTalime, TeMHble U

HEPOBHbIE 06bEKTBI HAAEXKHO 06Hapy)KVI-
BaroTCA B TOM YNCAE U B HAKAOHHOM
NMOAOXEHUN.

PYKOBOACTBO MO 3KCNAYATAUUU | WTM12L MultiMode
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MultiMode / MpuHUMN pen- Pexum OnucaHue

CBETOAUOA cTBUA

MultiMode 7 He3aBUCUMbIW BpyuHyto / n3ame- | B pexume «PyyHol / U3amepeHue» 3Ha-
(cBeToamop 7) peHue YeHWe PacCToAHNUA MOXET ObITb CUMTAHO

yepes 10-Link. 10T pexum AOCTyneH
TOAbKO Yepes 10-Link.

OnucaHne napametpoB I0-Link cm.
B onucaHuu 10-Link:

@ YKASAHUE
Pexnm paboTbl 6 MOXET UCMOAb30BATLCA TOABKO B COYETAHMU C NOAABAEHWEM 3aAHETO
¢doHa (ceeTtoamoa 1).

4 MoHTax

YCTaHOBWTE AQTUMK HA MOAXOASILLIEM KPEMNEXHOM KPOHLITEMHE(CM. NPOrpaMmy npuHaA-
AexHocTen ot SICK).

CobAtopaiiTeE MakCMMaAbHO AOMYCTUMbINA MOMEHT 3aTsSXXKU AaTunka B 1,4 H-m.

MoHTaX ¢ NpUHLMNOM AeMCTBUA NOAABAEHMA 3aaHero GpoHa
MultiMode 1, 3, 4, 5, 6, M:

YuuTbiBaliTE NPEANOUTUTEABHOE BbiPaBHMBAHUE AATUMKA MO OTHOLLIEHUWIO K HanpaBAEHWUIO
ABWXEHWA 06beKTa, CM. PUCYHOK 3.

PucyHok 3: BolpaBHWBaHMWe AaTuMKa M0 OTHOLLEHUIO K HarpaBAeHMIO 0ObekTa

YuuTbiBalTE NPEANOUYTUTEABHOE HanpaBAeHUE 0ObEKTA OTHOCUTEABHO AATUMKA, CP.
pucyHok 19.

@ YKA3AHUE
WTM12L: B pexume M He Tpebyetcss cobAOAaTE NPEANOUNTAEMOE HaNpPaBAEHHE.

MOHTaX ¢ NPUHLMNOM AEUCTBUA NOAABAEHUA NepeAHero naaHa
MultiMode 2:
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PucyHok 4: BolpaBHMUBaHWE AaTYMKA

YuutbiBanTe npeAnovYTUTEAbHOE HalNpaBAEHUE 06bEKTa OTHOCUTEABHO AQTUMKA, cp.

PUCYHOK 4.

5 ANEKTPUUYECKOE MOAKAIOUYEHUE

51 MpumeyaHUAa NoO INEKTPUUECKOMY MOAKAKOUEHUIO
BAXHO

MoBpexaeHUe yCTPoNUCTBa M3-3a HEeNpPaBUALHOTO HanpPAXXeHUsA NUTaHuA!

HenpaBuAbHOE HaNpsXeHUE NMUTAHUA MOXET NPUBECTU K MOBPEXAEHUIO rlpM60pa.

Mcnonb3oBaTb YCTPOMCTBO TOALKO NPW AOMYCTUMOM 3alLMTHOE CBEPXHU3KOE Hanps-
XeHue (SELV/PELV).

AaTurK ABAAETCS YCTPOMCTBOM KAacca 3alumThbl 1.

Mcnonb3oBaTb YCTPOMCTBO TOALKO ¢ BA0KOM nuTaHus LPS (Limited Power Source)
cornacHo IEC 62368-1 nam NEC kaacc 2.

BAXHO
MoBspexaeHue an6opa WAU HeNnpeABUAEHHOE BKAKOUYEHHUE B pe3yAbTaTte 3KCNnAyaTaunu

noa Hanps)xeHvem!

JKcnayaTaums noa HanpsXKeHWEM MOXET NPUBECTU K HENPEABUAEHHOMY BKAKOUEHUIO.

3/\eKTp0MOHTa)KHbIe paﬁOTbI BbINOAHATb TOAbKO B 06€CTOYEHHOM COCTOSHWN.
CoepnHATb M Pa3beANHATb INEKTPUUECKUNE NOAKAOYEHNA TOABKO B 06eCTOUYEHHOM
COCTOAHUMN.

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
B03MOXHbI U3MeHeHUs 6e3 YBEAOMAEHUA

AAEKTPOMOHTAX AOMKEH OCYLLECTBAATLCA TOABKO KBaAUDULMPOBAHHbLIMU SAEK-
TPUKaMMu.

Mpu BbINOAHEHUU PaAbOT ¢ INEKTPOOOOPYyAOBaHUEM COOAIOAATL 06LLLENPUHATDIE
npaBuAa TEXHUKK 6e3onacHoCTM!

MoaaTb HANPAXEHUe NUTAHMA Ha YCTPOMCTBO TOAbKO MO 3aBEPLIEHUIO BCEX INEKTPO-
MOHTaXHbIX PaboT M NOCAE TLLATEABHOM NPOBEPKM KabBEeAbHOM PasBOAKM.

MpK HAAMUUM YAAMHUTEABHbIX KaOEeAel C OTKPbIThIMU KOHLIAMU He NpUKacaThes K
TOAbIM KOHLIAM XMA (PUCK KOPOTKOTO 3aMblKaHWUSA MPU BKAOUEHHOM HamnpsXeHUK
nutaHuaAl). U30AMpPoBaTh XUAbI APYT OT Apyra COOTBETCTBYHOLLMM 06pa3oM.
MonepeuHoe CeveHne X1A B MUTAIOLLEM Kabene CUCTEMbI IAEKTPOMUTAHNUA 3aKas-
UMKa AOAKHO COOTBETCTBOBATb AEMCTBYIOLLMM CTaHAAPTaM.
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YKA3SAHUE
Mpoknapka kabenen nepepaun AaHHbIX

= McnoAb30BaTh 3KPAHMPOBAHHbIE KabeAn Nepepayn AAHHbIX C MONapHO CKPyYeH-
HbIMW XnAamu (twisted pair).

= Mcnonb3yemas cxema aKpaHUMPOBaHWUA AOAKHA ObiTb MOAHOM M HE UMETb AEDEKTOB.

= [1poKAaAKY U Pa3BOAKY Kabenel ocyLLECTBAATL TOABKO C COBAOAEHHEM TpeboBa-
HUI SNEKTPOMATHWUTHOM COBMECTUMOCTU AAA MPEAOCTBPALLEHMSA BO3AEUCTBUSA MOMEX,
Hanpumep, oT UMNYAbCHbIX BAOKOB NMUTaHUA, INEKTPOABUIaTEAEI, UMMNYABCHbIX pery-
AATOPOB U KOHTAKTOPOB.

= He npoknaabiBaTb AMMHHbIE OTPE3KM Kabenel B kabeAbHbIX KaHanax NapasenbHo ¢
KabenaMn UCTOUHMKA HanpPsXeHUA 1 KabersMU INEKTPOABUTaTENEN.

Knaacc 3alumntbl kopnyca IP ycTpoiicTBa obecneunBaeTcs TOAbKO Npr COOAFOAEHUU CAEAYHO-
LLIMX YCAOBWM:

= BcraBaeHHble kabear Ha pasbeMax NPUBKHUEHDI.

Mpn HecobAOAEHWM 3TUX TPeboBaHWI yKa3aHHbIN KAACC 3aLUMTbl kopryca IP aas yeTpoit-
cTBa He obecneynBaeTcs!

YKa3zaHuA no AoNycKy K akcnayataumu UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary
overcurrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field
rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

MpumeyaHna No COeAUHEHUIO

JKcnAyaTaLus B CTaHAAPTHOM PeXMHMe BBOAA/ BbIBOAA:

- LUtencenbHOE COEAMHEHWE: PACMOAOXKEHUE BbIBOAOB
- Kabenb: UBET XWAbI

BkAtouaTh UCTOUHKUK HaANPSHXXEHUA U MOAaBaTh NMUTAaHUE TOABKO NMOCAE MOAKAKOUEHUA BCEX
ANEKTPUUECKUX COEANHEHWMN.

Akcnayatauma B pexume 10-Link: MOAKAKOUMTL YCTPOMCTBO K MOAXOAALLEMY BeayLLEMY
yctponcTy |0-Link. MHTerpMpoBaTb B BeaylLee YCTPOMNCTBO MAM B CUCTEMY YrpaBAe-
HKA ¢ nomolLbto I0DD / pyHKUMOHAALHOTO BAOKa. Ha paTuMke MUraeT 3eAeHblit CBETO-
AvoA. 10DD v dyHKUMOHAAbHBIM BAOK AOCTYMHbI AAST CKAUMBAHUS MO apTUKYAY Ha caiTe

ObbsicHeHWe TEPMUHOAOTUN MO NOAKAKOYEHMUIO, MCHOAbSyeMOVI B CAeAYHOLLMX Tabanuax:

¢ BN = Brown (Kop14HeBbIN)

e  WH = White (beAbli)

e  BU = Blue (CuHUN)

e  BK = Black (YepHbii)

e Q= undpoBON BbIXOA

e Q_1/C = undpposown Bbixoa, l0-Link
. L+ = HanpsxeHwe nutaHusa (Ug)

¢« M= wmacca
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Mocrt. Tok: 10 ... 30 B nocT. Toka, cm. "TexHUYecKue xapakTepUCTUKKU",

cTpaHuua 318 :

Tabauua 2: INEKTPUUECKOE MOAKAOUEHHUE

Wxx12L- x4 xH
1=BN 2 1
2=WH
3=BU
4 =BK 3 4 0,14 Mm2
AWG26

Tabauua 3: DC

WTM12L-xxXXXxxxA00
ABYXTaKTHbIN 161 162
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Qu/C
Mo MultiMode MultiMode 2: MultiMode MultiMode 2:
ymonuaHuio: MF 1/3/4/5/6: Q 1/3/4/5/6: Q
Q Q
Mo Q Q Q Q
YMOAY@HHUIO: Q| 1
(©

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
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Tabamua 4: AByxTaktHbiti, PNP, NPN

MultiMode 1/3/5/6

MultiMode 1/3/5/6

MultiMode 2

= 5

- — o - — o
! PNP : | | PNP |

| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA
i NPN | | NPN i |

L I M [ — o M
———— " ———— o

! PNP | | PNP ; |

| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA
i NPN i | | NPN |

Lo M [ — M
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Tabauua 5: Push-pull, PNP, NPN, WTM12L, ABe HE3aBUCHUMbIE TOYKM NEPEKAOUEHMS
MultiMode 4

T 0

- (L) - ()

I PNP : l | PNP l

| Push-pull {C Q<100 mA | Push-pull Q< 100 mA
| NPN | | NPN i |

: — — (M) - — - (M)

- - _ - - _
6 BBop B akcnayaTauuio
6.1 Buaeo Ha Youtube

B caeayroLLMX BUAEOPOAMKAX MOKa3aHbl OTAEAbHbIE 3Tarbl BBOAA B 3KCMAyaTaLMIO:

Tabauua 6: Buaeoob3op

BbipaBHWBaHWE U PETYAUPOBKA C MOMOLLbIO [ [a]
BluePilot ;
[=]
https://youtu.be/MZBJZr7Aqdo
Bce BOBMOXHOCTM HACTPOMKKM AaT4MKa
MultiMode '_-:-u-.
https://youtu.be/u-WTnTDHaTM
BbIBOA 3HAUEHWS AUCTAHLIMK [=]1 :4i[s]
[=
https://youtu.be/97_hxAholLcE
AeTann pexxuma ApplicationSelect O AL}
EFE
https://youtu.be/nltYicROZ4w
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6.2 BuipaBHUBaHUe

BbipaBHUBaHUe ¢ NnopaBAeHUEM 3apHEro GoHa

BblpoBHSIMTE AGTUMK MO 06BEKTY. BbiBepuTe Takyto NO3WLIMIO, UTOObI KPACHbI AyY U3AY-
YaeMoro cBeTa nonapan B LeHTp obbekTa. ONTMUecKoe oTBepCTHE (AMLEBas NaHeAb) Ha
AQTUMKE AONKHO ObITb MOAHOCTBHO CBODBOAHBIM [CM. PUCYHOK 5].

PucyHok 5: BbipaBHUBaHWe 1o 06beKTy

BbipaBHMBaHWe ¢ NoAABAEHUMEM NEPEAHEro nAaHa

HanpaBuTb pAaTuMK Ha $oH. ONTMYECKoe OTBEPCTUE (AMLIEBAA MAHEAb) HA AQTYMKE AONKHO
6bITb MOAHOCTbIO CBOBOAHBIM [CM. PUCYHOK B].

PucyHok 6: BoipaBHUBaHue no 3aAHeMy GOHy

6.3 MpoBepka ycAOBUM 3KCNAyaTaLUuU

WTM12L — 310 pOTOINEKTPUYECKME AGTUUKU AUDDY3MOHHOIO THUMaA C NOAABAEHUEM
3apHero ¢oHa U nepepHero naaHa. B 3aBucMmMocCTy OT KoaddpuuneHTa And y3MOHHOTO
OTPaXeHUsI AETEKTUPYEMOIO 06bEKTA M BO3MOXHO HaxoAALLErocsa 3a HUM GoHa Heob-
XOAMMO COBAIOAATD MUHUMAABHOE PACCTOSIHUE (Y) MEXAY HACTPOEHHbIM PacCTOSTHUEM
cpabaTtbiBaHUsA (X) U GOHOM.

WTM1L2L-XXXXX8XXXXX:
MpoBepbTe YCAOBUS SKCMNAyaTaLUK:

MopaBAeHUe 3apHero ¢poHa: MultiMode 1, 3, 4, 5, 6

CpaBHUTb paccTossHWe cpabaTbiBaHUS U AMCTAHLMIO A0 0ObeKTa U GoHa, a Takxke oTpa-
XaTeAbHYt0 CNOCOBHOCTb 06bEKTA C COOTBETCTBYIOLLIEN CXEMOW (X = pacCTosiHWe cpabarbl-
BaHWA, Y = MUHUMaAbHOE PaCCTOAHNE MeEXAY YCTAHOBAEHHbIM PacCToOAHUEM cpa6aTb|Ba—
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HUA U GOHOM (6eAblit, 90 %)) KOIPDULIMEHT AMDPY3HOTO oTpaxeHus: 6 % = uepHbin D,
18 % = cepbiit @, 90 % = 6enblit @ (0OTHOCUTEALHO cTaHAapTHOro 6enoro no DIN 5033).
Mbl PEKOMEHAYEM BbINOAHATL HACTPOMKY C 06EKTOM, UMEILLUM HU3KUIA KOIDDULMEHT
AMOPY3HOIo OTpaxXeHuUs.

MultiMode 1/3/4/5:
Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y

(417220) Example:
' Safe suppression of the background
18%/90%/ White background (90 %)
90 @
(3.54)
60
(2.36) 90%/90%
3
30 6%/90%
(1.18) y , Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 250 mm
Needed minimum distance to white
0 X background y = 6 mm
0 250 500 750 1,000
(9.84) (19.69) (29.53) (39.37)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

PucyHok 7: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

O EEmEE | |
@ EE I
®

0 100 200 300 400 500
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69)

Distance in mm (inch)

D :
' BluePilot
Q-
| C i

A B
Recommended sensing range for the best performance

PucyHok 8: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

MWH. pacctosiHhe cpabaTbiBaHUA B MM

Makc. pacctosHue cpabatbiBaHWs B MM

MOAE 3PEHUS

YcTaHOBKa Nnopora nepekAYeHus AManasoHa AMs nopaBAeHUst GoHa
MHAMKaTOp paccTosiHus cpabaTtbiBaHKA

MoBOPOTHO-HAXUMHOWM IAEMEHT

CUHUI PekomeHpayemMas 06AacTb paccTosHUs cpabaTbiBaHUA AR BOAbLLEN MPOU3BOAN-
TeAbHOCTH

Mmoo w >
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MultiMod Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

el+6: y
" 13; Example:
' I l Safe suppression of the background
o 92; 18%/?%1/ White background (90 %)
- 2
20 90%/90%-
(0.79)
6%/90%
15 M /
(0.59) vy /
10
(0.39) /
y, Black object (6 % remission)
5 / Set sensing range x = 200 mm
(0.20) Needed minimum distance to white
0 X background y =4 mm

0 200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

PucyHok 9: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

@) 20/30 600
0 200 400 600 800
(7.87)  (15.75) (23.62)  (31.50)

" Distance in mm (inch)

' BluePilot

> -
w

Recommended sensing range for the best performance

PucyHok 10: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

MWUH. paccTosiHue cpabaTbiBaHUA B MM

Makc. pacctosHue cpabaTbiBaHUA B MM

noAe 3peHus

YcTaHOBKa Nopora nepekAYeHus AnanasoHa A8 NopaBAeHUs GoHa
MHaMKaTop paccTosHuA cpabaTbiBaHWs

MOBOPOTHO-HAXUMHON SAEMEHT

Mmoo w >

CUHUM PexkomeHayemas obnactb paccToaHnA CpaﬁaTbIBaHMH MS 6oAbLLEN npon3BOAU-
TEABHOCTU

McnonbayiTe cM. Tabavua 4, ctpanuua 300 aaa NpoBepKku dyHKUMKU. Ecav undpoBoit
BbIXOA HE BeaeT ceba B COOTBETCTBMM C cM. Tabauua 4, ctpaHuua 300, npoBepbte
YCAOBWS 3KCMAyaTaLMK.

MopaBneHUe nepeaHero naaHa (FGS) MultiMode 2

DOTOINEKTPUYUECKUIA AQTUMK AUDPY3MOHHOIO TMNa HyXAaeTcs B GOHE, KOTOPbI BbICTY-
naeT B kayectBe atanoHa. ®OH AONKEH OCTaBaTbCA MO BO3MOXHOCTU MOCTOAHHbLIM B
TOM, UTO KacaeTca KoappuumeHTa Anddy3HOro oTpaxeH1sa 1 NoAoXeHUs. Heobxoanmo
cobAoAaTb MaKCHMMaAbHOE PaccTosiHME (X) MeXay GOTOINEKTPUUECKUM AATYMKOM AN Y-
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3MOHHOrO TUMNa U GOHOM, a TaKKe MUHUMaAbHYIO BbICOTY 06beKTa (Y). Kak npaBuAo,
PEXMM NOAABAEHWUS MEPEAHETO NAAHA UCMOAL3YETCS AN OBHAPYXEHWUA OUYEHb MAOCKMX
06BLEKTOB Ha TPAHCMOPTEPHOM AEHTE.

MpoBepKa yCAOBMIA SKCNAyaTaLMK: CPaBHUTb AUCTAHLMIO MEXAY AGTYMKOM U GOHOM,
MWHUMAaAbHYIO BbICOTY 06bEKTa, @ TaKXKe OTPaxXaTeAbHY CNOCOBHOCTL GOHA U 0bbeKTa
C COOTBETCTBYHOLLEN CXeMOM (CM. pucyHok 11, ctpaHuua 305) (X = paccTosiHue cpabatbl-
BaHUs, y = MMHUMaAbHas BbicoTa 06bekTa). KoapdUUMEHT AMDPY3HOTO OTpaxXeHUs: 6 %
= yepHbli 1, 90 % = 6enblit 2 (OTHOCUTEABHO CTaHAApPTHOro 6eaoro no DIN 5033).

Minimum object height in mm (inch)

y Example:
10 Reliable detection of the object
(0.39)
8
(0.31)
6 1 !
(0.24) 6%/6%
90%/6%
4
(0.16) 6%/90%
90%/90%
2 L ¢ / 2 p
(0.08) \J
—’
X
0 o 50 100 150 Background
(1.97) (3.94) (5.91)

Distance in mm (inch) Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 90 mm
Required minimum object heighty = 2 mm

For all objects regardless of their colors

Recommended sensing range for
the best performance

PucyHok 11: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2

0 50 100 150
1 (1.97) (3.94) (5.91)
3 : Distance in mm (inch)
o D |
; = BluePilot
@ o
0 i - E
i c |
A B

Recommended sensing range for the best performance

PucyHok 12: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2

MWUH. paccTosiHie cpabaTbiBaHWA B MM

Makc. pacctosiHue cpabaTbiBaHUSI B MM

rone 3peHust

Anana3oH HacTpPoMKK nopora cpabaTbiBaHUS ANA NMOAABAEHUSA NEPEAHETO MAaHa
MHAMKaTOP paccTosiHusi cpabaTbiBaHWA

MoBOPOTHO-HAXUMHOM IAEMEHT

CUHMI PekomeHAyeMasi 06AacTb paccTosiHUA cpabatbiBaHWsA A GOAbLLEN NPOU3BOAUTEABHOCTU

Mmoo w >
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WTML2L-XXXXXLXXXXX:
MpoBepbTe YCAOBUA IKCMAyaTaALIMU:
MNopaBaeHUe 3apHero ¢poHa: MultiMode 1, 3, 4, 5, 6

CpaBHUTb paccTosHne cpabaTtbiBaHWA U AUCTaHUMIO A0 06beKTa U dOoHa, a Takke oTpa-
XaTeAbHYHO CNOCOBHOCTb 06bEKTA C COOTBETCTBYIOLLIEN CXEMOW (X = paccTosiHWe cpabartbl-
BaHUS, y = MMHUMaAbHOE PacCTOSTHUE MeXAY YCTaHOBAEHHbIM paccTosHneM cpabatbiBa-
HUA U GOHOM (6enbiit, 90 %)) KOIPPULMEHT AMDPY3HOrO OTpaxeHus: 6 % = uepHbin @,
18 % = cepbiit @, 90 % = 6enbiit @) (oTHOCUTEABHO cTaHAapTHOro 6enoro no DIN 5033).
Mbl PEKOMEHAYEM BbINOAHATL HACTPOMKY C 06 EKTOM, UMEKLUMM HU3KUI KOIDDULMEHT
AMPOY3HOro OTpaxeHmA.

MultiMode 1/3/4/5:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y

(417220) Example:
: [l Safe suppression of the background
18%/90% White background (90 %)
90 @
(3.54) k/\I
60 I
(236) / 90%/90%
3
30 6%/90% /
(1.18) { , Black object (6 % remission)
/ Set sensing range x = 250 mm
/ Needed minimum distance to white
0 X background y = 6 mm

0 250 500 750 1,000
(9.84) (19.69) (29.53) (39.37)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

PucyHok 13: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1/3/4/5

@ \
@)l 80/90 700
®
0 250 500 750 1,000

(9.84) (19.69) (29.53) (39.37)
Distance in mm (inch)

N Bttt

D |
—— VW BluePilot
() \ \
& N
1 c %
A B

Recommended sensing range for the best performance

PucyHok 14: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1/3/4/5

MWUH. paccTosiHue cpabaTbiBaHUA B MM

Makc. pacctosHue cpabaTbiBaHUA B MM

noAe 3peHus

YcTaHOBKa Nopora nepekAYeHus AnanasoHa A8 NopaBAeHUs GoHa
MHaMKaTop paccTosHuA cpabaTbiBaHWs

MOBOPOTHO-HAXUMHON SAEMEHT

CUHUM PexkomeHayemas obnactb paccToaHnA CpaﬁaTblBaHMH MS 6oAbLLEN npon3BOAU-
TEABHOCTU

Mmoo W >
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MultiMod Minimum distance in mm (y) between the set sensing

el+6:

range and white background (90 % remission)
y

40
(1.57)

Example:
Safe suppression of the background

6%/90% I White background (90 %)

2 o
I/

20 18%/90%
(0.79) ﬁ@
10 /

(0.39) / 90%/90%) Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 650 mm

Needed minimum distance to white

0 X background y = 6 mm
0 300 600 900 1,200 1,500
(11.81) (23.62) (35.43) (47.24) (59.06)
Distance in mm (inch)

\

Recommended sensing range for
the best performance

Pucyrok 15: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1+6

[OIF s0/20 1,000
@Il 30/90 1,100
(©Il30/20 1,200

0 300 600 900 1,200 1,500
(11.81) (23.62) (35.43) (47.24) (59.06)

Distance in mm (inch)

" D i
BluePilot
ﬁl \} \!T IE

) C i
A B

Recommended sensing range for the best performance

PucyHok 16: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1+6

MWUH. paccTosiHue cpabaTbiBaHUA B MM

Makc. pacctosHue cpabaTbiBaHUA B MM

noAe 3peHus

YcTaHOBKa Nopora nepekAYeHus AnanasoHa A8 NopaBAeHUs GoHa
MHaMKaTop paccTosHuA cpabaTbiBaHWs

MOBOPOTHO-HAXUMHON SAEMEHT

CUHUM PexkomeHayemas obnactb paccToaHnA CpaﬁaTbIBaHMH MS 6oAbLLEN npon3BOAU-
TEABHOCTU

Mmoo w >

McnonbayiTe cM. Tabavua 4, ctpanuua 300 aaa NpoBepKku dyHKUMKU. Ecav undpoBoit
BbIXOA HE BeaeT ceba B COOTBETCTBMM C cM. Tabauua 4, ctpaHuua 300, npoBepbte
YCAOBWS 3KCMAyaTaLMK.

MopaBneHUe nepeaHero naaHa (FGS) MultiMode 2

DOTOINEKTPUYUECKUIA AQTUMK AUDPY3MOHHOIO TMNa HyXAaeTcs B GOHE, KOTOPbI BbICTY-
naeT B kayectBe atanoHa. ®OH AONKEH OCTaBaTbCA MO BO3MOXHOCTU MOCTOAHHbLIM B
TOM, UTO KacaeTca KoappuumeHTa Anddy3HOro oTpaxeH1sa 1 NoAoXeHUs. Heobxoanmo
cobAoAaTb MaKCHMMaAbHOE PaccTosiHME (X) MeXay GOTOINEKTPUUECKUM AATYMKOM AN Y-
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8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
B03MOXHbI U3MeHeHUs 6e3 YBEAOMAEHUA

3MOHHOrO TUMNa U GOHOM, a TaKKe MUHUMaAbHYIO BbICOTY 06beKTa (Y). Kak npaBuAo,
PEXMM NOAABAEHWUS MEPEAHETO NAAHA UCMOAL3YETCS AN OBHAPYXEHWUA OUYEHb MAOCKMX
06BLEKTOB Ha TPAHCMOPTEPHOM AEHTE.

MpoBepKa yCAOBMIA SKCNAyaTaLMK: CPaBHUTb AUCTAHLMIO MEXAY AGTYMKOM U GOHOM,
MWHUMAaAbHYIO BbICOTY 06bEKTa, @ TaKXKe OTPaxXaTeAbHY CNOCOBHOCTL GOHA U 0bbeKTa
C COOTBETCTBYIOLLEN CXeMOM (CM. prcyHok 17, ctpaHuua 309) (x = paccTtosiHue cpabatbl-
BaHUs, y = MMHUMaAbHas BbicoTa 06bekTa). KoapdUUMEHT AMDPY3HOTO OTpaxXeHUs: 6 %
= yepHbli 1, 90 % = 6enblit 2 (OTHOCUTEABHO CTaHAApPTHOro 6eaoro no DIN 5033).

Minimum object height in mm (inch)

y

12
(0.47)

Example:
Reliable detection of the object

10

(0.39) @
s 6%/6%
90%/6% /

/

6
(0.24) /
4 / 6%/90%——
(0.16) / 90%/90%
2 -

(0.08) '/
X
0 Background
0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)
Distance in mm (inch) Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 150 mm
Recommended sensing range for Required minimum object heighty = 2.2 mm
the best performance For all objects regardless of their colors

PucyHok 17: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 2

0 100 200 300 400
(3.94) (7.87)  (11.81)  (15.75)
| : Distance in mm (inch)
| 0 z
- - 1 BluePilot
E
i I o E
3 c |
A B

Recommended sensing range for the best performance

PucyHok 18: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2

MWUH. paccTosiHie cpabaTbiBaHWsA B MM

Makc. pacctosiHie cpabatbiBaHWs B MM

NoAe 3peHust

Anana3oH HaCcTpPoMKK nopora cpabaTbiBaHUS AR MOAABAEHUS NEPEAHETO MAAHA
MHAMKATOP paccTosiHUA cpabaTbiBaHUA

MOBOPOTHO-HAXUMHON INEMEHT

CUHUIA PekomeHayemas 0b6AacTb paccTonaHUsS cpabaTbiBaHUA AR GOAbLLEN NPOU3BOAUTEABHOCTU

Mmoo W >
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PYKOBOACTBO MO 3KCNAYATALIMA

6.4 HacTtpouka

MultiMode
Hactpoiika patuvka WTM12L BbinoAHsieTcs B 3 atana:

1. Bbibepute OCHOBHOM PEXUM: PeXUM PaboTbl, B KOTOPOM AONKEH paboTaTtbh AGTUUK.

2. Tpwn xenaHun BKAoUMTE pexmrm ApplicationSelect (BO3MOXHO TOAbKO B COYETAHUM C
nopaBAEHUEM 3apHEro ¢oHa (cBetoanoa 1)).

3. [porpammupoBaHMe AaTUMKA.

YKA3AHUE
Bce BO3MOXHOCTM HAacTpomku patumka MultiMode Takxe nokasaHbl B BUAEOPOAMKE:
(=] [=]

6.4.1 HacTpoika ocHOBHOro pexuma

1. BbibepuTe HyXHbIA OCHOBHOM pexum (1-5) nyteM BpalleHWUa NOTEHLMOMETPA.
3 4 5

3. ToaTBEpAMTE XeAaeMblii OCHOBHOW PEXMM, HaXaB Ha 3AEMEHT ynpaBAeHUst Ha 1-
3 cekyHAbl. Pexum aktnBupyetcs. 3aTeM 3aroputcst CUHWUIA CBETOAMOA AN BblOpaH-
HOro pexuma.

e

v' OCHOBHOMI pexvM BbIOpaH.

6.4.2 OnuuoHanbHO: NnepekntoueHue pexxuma ApplicationSelect Ha MultiMode 1 MoaaBaeHue 3apHero ¢goHa

BratoueHue pexunma ApplicationSelect yBeanunBaet pacctosiHue cpabatbiBaHMA AaTUMKa
W YyBCTBUTEABHOCTb, NO3TOMY BAECTALLME, TEMHbIE U HEPOBHbIE 0OBEKTLI MOMYT HAAEXHO
06HapYX1BaTbCS A@Xe B HAKAOHHOM MOAOXEHWMU.
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PYKOBOACTBO MO 3KCIMAYATALINN

1. Tlocae ycTaHOBKM OCHOBHOTMO pexrma MultiMode 1 MOXHO TakKe BKAKOUUTb PEXUM
ApplicationSelect. AAst 3TOro BpallaiTe NOTEHLMOMETP K CBETOAUOAY 6, UTOObI
Bbl6paTh ApplicationSelect

2. CBETOAMOA 6 HY)XXHOIO pexvma HauyMHaeT MuraThb.

3. ToatBepaute xenaembint pexum ApplicationSelect, HaxaB Ha aAeMEHT yrnpaBAEHUS.
Pexum aktnBumpyetcs.

v’ Pexum ApplicationSelect aktuseH.

YKASAHUE
MoppobHas nHoopmauusa o ApplicationSelect Takxe nokazaHa B BUAEOPOAUKE:
DD
e
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6.4.3 MporpammupoBaHue patunka B pexume MultiMode 1 n 1+6:
MporpammupoBaHue paTuMKa C NopaBAEHUEM 3aaHEro poHa

1. YctaHoBWTE OBBEKT B HY)XXHYHO MO3ULMIO U HAXMUTE Ha SAEMEHT ynpaBAeHust Ha 1-3
CEKYHADI, MOKa HE 3aMUraeT XEeATbld CBETOAMOA.

THHHHT

THHHHT

v AaTumnk HaCTPOEH 1 roToB K 3KCMNAyaTaunn.

Tabaunua 7: Pe3yabtar 06y4eHus ¢ MCoAb30BaHMEM 06beKTa

3 4 5

@ O6beKT nmeeTca

HacTtpoika pacctoaHus cpabatbiBaHuA yepe3 |0-Link onncaHa B npraaraemMom pyKkoBOA-
ctBe no akcnayataumm «0-Link Photoelectric sensors».

6.4.4 Hactpoiika B pexxume MultiMode 3-5:

MporpammupoBaHUue paTuMKa € NopaBAEHUEM 3aAHEro GoHa U 2 TOUKAMU NepeKAtoye-
HHUA

YKA3AHUE

B pexrme MultiMode 4: nepBoe obyvaemoe pacctosiHue cpabaTbiBaHWUA BCeEraa
paBHO Q1 1 0603HauaeTcs cBeToAMOAOM 3. BTopoe obyyaemoe pacctosHue cpaba-
TbiBaHMSA Bceraa paBHo Q2 U 0603HavYaeTcs CBETOAMOAOM 5.

1. YcraHoBWTE OOBLEKT B HY)XXHYHO NMO3MLUMIO 1 U HAXMUTE Ha SAEMEHT ynpaBAEHUS Ha
1-3 ceKyHAbl, MOKa HE 3aMUraeT XEATbI CBETOAMOA.
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THHHHT

THHHHT

YcTaHOBAEHO paccTosiHue cpabatbiBaHusa Q1.

MocAe KOPOTKOW Nay3bl XEATblii CBETOAMOA CHOBA 3aMuraert, Tenepb MOXHO 3anpo-
rpamMmMuUpoBaTh BTOPOE PAcCTosiH1E cpabaTbiBaHWA.

3. YCTaHOBWUTE OOBEKT B HYXHYIO MO3ULIMIO 2 1 HAXMMUTE Ha SAEMEHT YyNpaBAEHWUS Ha
1-3 cekyHAbl, NOKa HE 3aMUraeT XeATbl1 CBETOAMOA.

e,

Iy

@ YKA3AHUE
AOMNOAHEHWE MS pexXHMa 3: YCTAHOBAEHHOE paccTosiHWe cpabaTbiBaHWA Tenepb
HaXOAMTCA TOUHO MEXAY ABYMA 3aAaHHbLIMW TOUKaMU

NS

ititilititi

ifitilitili

AononHeHKe ana pexunma 5: QL (cUrHan okHa, NoAyveHHbIn oT Qint.1 1 Qint.2)

CBeToAMOAHBIN pncniaen B pexume MultiMode 4 (2 He3aBUCHMMble TOYKM NEPEKAOUYEHNUSA):
Cayuan 1:
Q1 = 6AMXHSAA TOUKa NEPEKAOYEHUSA (MPOorpaMMUpPyeTCs NEPBOM) - CBETOAMOA 3

Q2 = panbHAA TOUKa NEPEKAIOYEHMS (MPOrPaMMUPYETCS MOCAEAHEN) - CBETOAMOA D
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Tabauua 8: OTobpaxeHne Ha AucrAee, cayyar 1

O6HapyXeH 06bEKT B BAVXHEN
TOuKe nepekaoUeHusa Q1

3 4 5

Lindposoi Bbixoa 1 otobpa-
XaeTcs XeATbIM CBETOAMOAOM

W AOTIOAHUTEABHO CUHUM CBETO-
Avopom 3.

O6HapyXeH 06BbEKT B AAAbHEW
TOUKe nepekaoyeHus Q2

LndpoBoi Bbixoa 2 oTobpa-
XKaeTCHA XKEATbIM CBETOAMOAOM U
AOMOAHWUTEABHO CUHUMMU CBETO-
amopamm 3 + 5.

Cayuaw 2:

Q1 = panbHAA TOUKa NEPEKAIOUEHUS (NPOrPaMMUPYETCS NEPBOI) - CBETOAMOA 3

Q2 = 6AMXHAA TOUKA NEPEKAOUEHUS (MPOrPaMMUPYETCA NMOCAEAHEN) - CBETOAMOA 5

Tabauua 9: OTobpaxeHne Ha AUCTIAEE, CAyYal 2

O6HapyXeH 06BbEKT B AAAbHEW
Touke nepeknoveHunsa Q1

3 4 5

LindpoBoii Bbixoa 1 oTobpa-
XKaeTCH XEeATbIM CBETOAMOAOM U
AOMNOAHUTEABHO CUHUMU CBETO-
aopamu 3 + 5.

O6HapyxeH 06bEKT B BAVXHEN
TOUKe nepekAaoUeHus Q2

Lindpposoi Bbixop 2 oTobpa-
XKaeTCHA XKEATbIM CBETOAUOAOM

1 AOMOAHUTEABHO CUHWUM CBETO-
AVOAOM 5.

HacTtpoika pacctoaHus cpabaTtbiBaHusa yepes |0-Link onncaHa B npraaraemMom pyKkoBOA-
cTBe Nno akcnayataumm «O-Link Photoelectric sensors».
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6.4.5 HacTpoiika B pexume MultiMode 2:
MporpammupoBaHUe paTunKa C NopaBAEHUEM NepPEAHEro NAaHa

1. YcraHoBWTE OBBEKT B HY)XXHYHO MO3ULMIO U HAXMUTE Ha SAEMEHT ynpaBAeHust Ha 1-3
CEKYHAbI, MOKa HE 3aMUraeT XEeATbld CBETOAMOA.

Background
v/ NaTuMK HAaCTPOEH W rOTOB K SKCMAyaTaLuu.

Tabamua 10: Pe3yabtar 0bydeHuss 6e3 obbekTa

@ O6beKT UMeeTco

HacTtpoika pacctoaHus cpabatbiBaHusA yeped |10-Link onncaHa B nprAaraemMom pyKkoBOA-
cTBe no akcnayataumm «0-Link Photoelectric sensors».

6.4.6 HacTpoiika B pexume MultiMode M:
Pexum M (BpyuHyto/UN3mepeHune) MOXeT bbiTb BbIBpaH U HacTPoeH ToAbKo vepes |0-Link.

CUHWIA CBETOAMOA AR pexnma M 3aropaeTcsi, Koraa YCTPOMCTBO MCMOAb3YETCH B PEXUME
N3MEPEHNST AW KOTAA BbIMOAHAKTCA AOMOAHUTEABHbIE HACTPOMKK, OTAMYAtOLLIMECH OT
CTaHAQPTHbIX peXnumoB 1-6.

AaTunK AONKEH 6bITb BbIPOBHEH COrAACHO COOTBETCTBYHOLLLEMY OCHOBHOMY pexumy. B
pexmmMme namepeHnsa AaT4ynuk BbipaBHUBaAETCA OTHOCUTEABHO U3MEPAEMOIo obbekTa 6e3
HEO0HXOAMMOCTH COBAOAEHUSI AOMOAHUTEABHbIX rPaHUYHbIX yC/\OBMVI, TaKMUX Kak npeano-
YTUTEAbHOE HanpaBAEHUE.

@ YKA3AHUE
BbIBOA 3HAUYEHMSA AUCTAHUMM TaKKe NOKa3aH B BUAEOPOAUKE:
I_EI%EI
[=
HacTtpoika pacctoaHus cpabatbiBaHuA yepe3 |0-Link onncaHa B npuaaraemMom pyKkoBOA-
ctBe no akcnayataummn «0-Link Photoelectric sensors».
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6.5
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AonoAHUTEAbHbIe GYHKLUUH

10-Link

AaTunK MOXET UCMOAb30BaTbCA B CTAHAAPTHOM pexrMme BBOAA/BbiBOAA (SIO) uan B
pexume 10-Link (IOL). Bce ¢yHKUMM aBTOMATM3aLMM U NPOYME YCTAHOBKM NapameTpoB
AeNncTBUTEAbHbI B pexxume |0-Link n B cTaHAapTHOM pexume BBOA3/BbiBOAA. B ctaHaapT-
HOM pexXume BBOAA/BbIBOAA BbIBOA ABOMUHbBIX KOMMYTALMOHHbIX CUTHAAOB OCYLLECTBA-
feTcA uepes3 KOHTAKT 4 / uepHas Xuna kabens n uepes3 KOHTaKT 2 / benas Xuna kabeas.

CBepeHUA 0 GYHKUMOHAAbHbIX BO3MOXHOCTAX [O-Link (I0DD) MOXHO NOAYYMTb M3 MPUAS-
raemMoro pykoBOACTBa no akcnayataumm «|O-Link Photoelectric Sensors» nan ckauatb ¢
cavTa , YKa3aB HOMep ANS 3aKa3a YCTpoMCTBa.

YcTpaHeHue HeucnpaBHOCTEM

B TabAmLe YcTpaHeHWe HEUCNPABHOCTEN NOKAa3aHO, KakMe Mepbl HEOBXOAMMO NMPEANPU-
HSITb, ECAM AATYMKM He paboTatoT.

Tabamuua 11: YcTpaHeHue HencrnpasHoCTeH

CBETOAMOAHbIN UHAUKATOP /
KapTMHa HEUCNPaBHOCTU

MpuunHa

Mepbl no yctpaHeHu o

XEATbIN CBETOAMOA HE TOpMUT,
XOTA CBETOBOW AyY BbIBEPEH
Mo OAHOM OCK C 06BEKTOM U
0OBEKT HAXOAWTCA B NPeAenax
3aAaHHOro paccTosiHus cpaba-
ThIBaHUSA

HET HanpsXeHna NMTaHna nAn
OHO HWXE HWXHETO NPEeAEAb-
HOro 3Ha4eHuA

MpoBepUTb HANPSAXEHUsA NuTa-
HWS1, BCIO CXEMY SAEKTPOTOA-
KAKOUEHMS (MPOBOAKY W pas-
BEMHbIE COEAMHEHNS)

[ponaaaHve HanpsxeHus
nuTaHus

0b6ecneunTb HAAEXHYHO noaady
HanpskeHWa NuTaHusa 6es ero
nponaaaHus

CeHcop HeucnpaBeH

Ecan HanpsxeHue NnutaHus B
nopsaAke, T0 3aMEHUTb CEHCOP

3eNEHbIVi CBETOAMOA MUraeT

KommyHukaums 10-Link

LindpoBble BbIXOAbI, OTAUYALD-
LLMecn oT n3obpaxeHus

KommyHukaums 10-Link

LinppoBble BbIXOAbI, OTAUYAIO-
Lecs ot nu3obpaxeHus

BbINOAHEHHbIE BPYYHYIO, OTAK-
YaloLLMECS OT CTaHAAPTHbIX
HaCTPOMKK NapamMeTpoB

BbINoAHWTb CHPOC K 3aBOA-
CKMM HacTpovikaMm. LndpoBbie
BbIXOAbI ByAyT COPOLLEHbI K
3aBOACKMM HaCTPOMKaM.

XEATbIi CBETOAMOA MUTraeT

CeHcop Noka elle rotoB K
pabote, HO 3KCMAyaTaLUMOHHbIE
YCAOBUA HE ONTUMAAbHbI

lNpoBepka aKcnAyaTaLMOHHbIX
YCAOBUM: [TOAHOCTbIO COPUEH-
TUPOBaTb CBETOBOW AYY (CBE-
TOBOE NATHO) Ha 06BbEKTMOAHO-
CTbtO COPMEHTUPOBATL CBETO-
BOM AyY (CBETOBOE MNATHO) Ha
OCHOBaHMWeE / YMCTKa onTuye-
CKMX NMOBEPXHOCTEN / NpoBe-
PUTb U NPKU HEOBXOAMMOCTH
CKOPPEKTUPOBATL PaccTosiHue
cpabatbiBaHUA.

XEATbIi CBETOAMOA FOPUT, 06b-
€KT Ha NyTHh Ay4ya OTCYTCTBYET

PaccrosHue Cpa6aTbIBaHMﬂ
HaCTPOEHO Ha CAULLKOM 60Ab-
Loe paccrtoaHne

YMEHbLIWUTL PacCToAHWE cpa-
6aTbliBaHMA
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PYKOBOACTBO MO 3KCIMAYATALINN

CBETOAMOAHBIN UHAMKATOP / MpuunHa Mepbl no ycTpaHeHUto
KapTMHa HeMCNpaBHOCTU

O6BbEKT Ha MyTH AyYa, XEATbIN CAULLKOM BOAbLLIOE PacCTos- YBeAWunTb pacctosiHue cpaba-
CBETOAUOA HE ropuT HKe MeXay CEHCOpPOM 1 06b- | ThiIBaHUSA

E€KTOM WAM YCTAHOBAEHA CAU-
LLKOM Manas AMCTaHums nepe-
KAKOUEHUS

8 AeMOHTax U YTUAU3aUUA

AaTuMK He06X0AMMO YTUAM3UPOBATb B COOTBETCTBUM C AEMCTBYHOLLIMMU HALIMOHAABHBIMM
npeanucaHuamMu. MNpu yTUAM3aLUMK CAEAYET CTPEMUTLCS KO BTOPUYHON nepepaboTke (B
YaCTHOCTH, APAroLeHHbIX METAANOB).

YKASAHUE

YTuausauuna 6atapen, INeKTPUUECKUX U INEKTPOHHbIX YCTPOUCTB

e B COOTBETCTBUM C MEXAYHAPOAHBIMWU AUPEKTUBAMU BaTapeu, akkyMyASITOPbI U SAEK-
TPUYECKME WA SAEKTPOHHbBIE YCTPOMCTBA HE AOMKHbBI BbibpachkiBaTbCA B 06U
Mycop.

o [lo 3akoHy BAapenel, 06513aH BEPHYTb 3TW YCTPOMCTBA B KOHLIE CPOKA UX CAYXObl B
COOTBETCTBYIOLLME NYHKTbI 06LLEeCTBEHHOTO cHopa.

WEEE: W 5:67 clivBOA Ha WU3AEAUU, ETO YNAKOBKE UAU B AAHHOM AOKYMEHTE
YKa3blBaeT Ha TO, YTO MU3AEAME NOANAAAET NOA AEMCTBUE HACTOALLMX MPaBUA.

9 TexobcayxuBaHue

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
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37101 AaTUMK SICK He TpebyeT TEXHUUECKOro 0OCAYXMBAHUS.

Mbl pekoMeHAYEM PETYAAPHO

e OuuncTUTE ONTUUECKUE UHTEPDENCHI 1 KOPNYC

e MPOBEPSITb NPOYHOCTb PE3bOOBLIX M LUTENCEABHbIX COEAUHEHWUN.

OuuncTka

BAXHO
MoBpexaeHWe YyCTPOWCTBA U3-3a HENPABUABHON OUUCTKM!

HenpaBuAbHaA OUMCTKa MOXET NPUBECTU K MOBPEXAEHUIO YCTPOMCTEA.

u Mcnonb3oBaTh TOAbLKO PEKOMEHAOBaAHHbIE UNCTALLME CPEACTBA U MPUHAANEXKHOCTHU.
u He ncnoab3oBatb A OUUCTKU OCTPbIE NPEAMETHI.

»  PeryanapHo 1 no mepe 3arpaA3HeHUs ounLLaiTe ONTUYECKME NOBEPXHOCTM BE3BOPCO-
BOW TKaHbIO AASI MPOTUPKK ONTUKK (apTUKYA 4003353) 1 OUNCTUTEAEM AAA MAACTUKA
(apTMkyn 5600006). B ueromM NepMOAMUYHOCTb OUUCTKU 3aBUCHT OT YCAOBUM OKpPY-
XatoLen Cpeabl.

3anpeluaerca Npon3BOAUTb At0Oble UBMEHEHUSI Ha YCTPOMCTBAX.

MoxeT 6bITb U3MEHEHO NPOU3BOAUTEAEM OE3 NPEABaPUTEABHOTO YBEAOMAEHWSA. YKa3aH-
Hble CBOMCTBA U3AEAUS Y TEXHUUECKME AAHHbIE HE SIBASIHOTCA NMUCbMEHHbIMW rapaH-
TUSIMMU.
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10 TexHUueckKue xapakTtepuCcTUKU

10.1 TexHUUecKue xapaKTepUCTUKH

B pa3pene «TexHuyeckune XapPaKTEPUCTUKN» COAEPXKUTCA AULLb HYaCTb TEXHUYECKUX XaPaKTEPUCTUK AaTUUKaA.

MOAHbIE TEXHUYECKUE XapPaKTEPUCTUKM MOXHO HAlNTK Ha caliTe Nno apTUKYAY AATUMKa.
CeoucTBa
Paccrosinne cpabaTtbiBaHUA
WTML2L-XXXXX8XXXXX WTML2L-XXXXX LXXXXX
MuH. paccTosHWe cpabaTbiBaHUSA MultiMode 1/3/4/5/6: 15 mm MultiMode 1/3/4/5/6: 50 mm
MultiMode 2: 20 mm MultiMode 2: 80 mm
PaccTtosiHue cpabatbiBaHUs, MaKc. MultiMode 1/3/4/5: 420 mm? MultiMode 1/3/4/5: 850 mm
MultiMode 2: 150 mm?Y MultiMode 2: 350 mm
MultiMode 6: 650 mmY MultiMode 6: 1200 mm
PekomeHayemoe pacctosiHue cpabatbiBa- MultiMode 1/3/4/5: 40- MultiMode 1/3/4/5: 100-
HUSA A HAaWAYYLLEN MPOU3BOAUTEABHOCTH 160 mm? 300 mm
MultiMode 2: 40-120 mm? MultiMode 2: 100-200 mm
MultiMode 6: 40-400 mm? MultiMode 6: 100-700 mm

1) O6beKT ¢ KOadGULMEHTOM ANDPY3HOro oTpaxeHnsa 90 % (COOTBETCTBYET CTaHAAPTHOMY 6enomMy coraacHo DIN 5033)
2) B 3aBWCMMOCTM OT BbibpaHHOrO pexvma MultiMode

U3nyyaembii Ayu

WTM12L
MCTOUHMK U3NnyUYEHHS Nagzep
Tun cBeTa BrAUMBIN KpacHbIN cBET
Pasmep cBeTOBOro naTHa / paccTosHue 2,4 x 1 MM npu 160 MM (XXXX8XXXX)
2,2 x 1,2 mm npu 300 MM (XXXXLXXXX)

1) AAA Hap@XHOW SKCTAyaTaLUKU PEKOMEHAYETCSI UCMOAL30BATh OTPAXATEAU AA AA3EPHbIX AATYMKOB UAU OTPAXKAIOLLYHO MAEHKY.
MoaxoasiLuME oTpaxaTeAr U MAEHKY MOXHO HalTW B MporpaMme npuHaprexHocten komnaHum SICK. Mcnonb3oBaHKWe oTpaxa-
TeAeW C KPYNHOWM TPEXTPAHHOM CTPYKTYPO MOXET HEraTMBHO CKa3aTbecsl Ha pabotocnocobHocTH npubopa.

XapaKTrepucTuku nasepa

WTM12L
Knacc nasepa 1
MakcrmanbHas MOLLHOCTb UMMyAbCa WTML2L-xxxxx8xxxxx: 4,03 mBT, 2,5 Kl
WTMZL2L-xxxxx 1xxxxx: 6,74 mBrT, 1,0 Kl
DAAUMTEABHOCTD UMIMyAbCA 4 x 1 MKe
MAMHA BOAHBI 655 HM

1) AAR HAAEXHOM BKCMAyaTaLMKU PEKOMEHAYETCA MCMOAL30BaThL OTPAXATEAU AAA AA3EPHBIX AATUMKOB UAM OTPAXAIOLLYIO MAEHKY.
MoAXoASLLIME OTPAXaTEAU U MAEHKY MOXHO HAMTU B Nporpamme NpuHapAexHocTeln komnaHum SICK. Mcnoab3oBaHue oTpaxa-
TEeAel C KPYNHOM TPEXTPaHHOM CTPYKTYPOM MOXET HEraTMBHO CKasaTbCA Ha pabotocnocobHocTM npubopa.

KoMMYHUKaLMOHHbIA UHTEPdENC

Tabanua 12: KoMMyHUKaLMOHHbIN MHTEPENC

10-Link
WTM12L
10-Link 1.1
CKOpOCTb Nepepaym AQHHbIX COM2
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AAEKTPUUECKME XapaKTepPUCTUKHM

WTM12L
HanpsxeHue nutanus Ug 10-30 B nocrt. Toka®
OctaTtouHas nyAbcaumsi <5B
MoTpebaseMblii TOK < 14 mA?
Kaacc 3awutbl I}
1) MpepenbHble 3HaUEHUS
CoeanHeHus Ug € 3aLUMTON OT NepeMeHbl NOAAPHOCTH
OcTaToyHasn nyabcaums Makc. 5 Bgg
2)  bes 3arpy3ku. Ms Ug = 24 B.
3) A= Ug-pasbembl C 3aLLMTON OT NepPEnOAOCOBKM
B = BXOAbI ¥ BbIXOAbI C 3aLLUMTOM OT NEPEMNOAOCOBKU
C = nopaBAeHuWE MUMMNYAbCOB NMOMeEX
4))  TIPOAOAXMTEABHOCTb CUrHaAa MPU OMUUYECKOIN Harpyske
5))  COOTHOLLEHWE CBETAbIX M TEMHbIX YyUaCTKOB M3o6paxenuna 1:1
6) B pexume HighSensitivity: 30 Iy
LindpoBoW BbixoA
WTMA2L-XXXXX8XXXXX WTMA2L-XXXXXLXXXXX
BbIXOAHOW TOK |yaxc. < 100 mA
CXeMbl 3aLLUMThI A B, C

Bpems oTkanka

MultiMode 1/3/4/5: 200 mKkc
MultiMode 2: 500 mKkc
MultiMode 6: 15 mc

MultiMode 1/3/4/5: 500 mKc
MultiMode 2: 1000 mkc
MultiMode 6: 15 mc

YacTora nepeknoueHuns

MultiMode 1/3/4/5: 2500 [,
MultiMode 2: 1000 I,
MultiMode 6: 30 I,

MultiMode 1/3/4/5: 1000 [,
MultiMode 2: 500 I,
MultiMode 6: 30 I,

MexaHuueckue xapaKTepUCTUKU

Kaacc 3almTbl
OKpyxatoLlan Temneparypa Bo Bpems paboTbl
Bpemsa Ha pasorpes

1) Mpu 3HaueHun Huxe Ty = -10 °C TpebyeTca Bpems Ha Nporpes.

WTM12L
1]
-20 °C...+55 °C
< 15 muHY

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
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10.2 MacwwTabHble yepTeXxu
WTM12L-xxxxx8: | 431170
15.6 (0.61) 29.9 (1.18)
®
®
i 5 g
4 d
[} 0
o> 9 3 2
- o
g 3
g o
N o R &
o
= e
®|
= 8.7 (0.34)
[Te}
0
o
> . 7.2 (0.28)
@
9(0.35)
PucyHok 19: AaTuuk ¢ kabearem, Manoe paccTosiHue cpabatbiBaHUs
@ MpeAnouTUTEABHOE HaNpPaBAEHWEe pacno3HaBaeMoro obbekTa
@ CepeanHa ONTUUYECKOW 0CH, MPUEMHUK B OAUXKHEM AManasoHe
©) CepeanHa ONTUUYECKOM OCU NepepaTumKka
@ CoeanHeHne
® MoHTaxHoe otsepctre @ 4,1 Mm
® IAEMEHTbI YNIPAaBAEHWA Y MHAMKATOPbI
PYKOBOACTBO MO 3KCNAYATAUUU | WTML2L MultiMode 8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
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43.1 (1.70)

15.6 (0.61) 29.9 (1.18)
®

WTML2L-xxxxx8:

39.9 (1.57)
49.5 (1.95)

31.3(1.23)

16.2 (0.64)

| 16.8(0.66) |

PucyHok 20: AaTumk co witekepom M12, Maroe paccTosiHue cpabatbiBaHUs
MpeAnoUYTUTEABHOE HanpaBAEHWE Pacno3HaBaeMOro o6bekTa
CepeanHa ONTUUYECKOM OCH, MPUEMHUK B BAMXKHEM AMana3oHe
CepearHa ONTUYECKON OCKU NepeaaTunka

CoepnHeHMe
MoHTaxHoe otBepcthe @ 4,1 Mm

©@O0®eeoe

IAEMEHTbI YNIPABAEHWS Y MHAMKATOPbI
43.1 (1.70)

15.6 (0.61) 29.9 (1.18)
m

WTM12L-xxxxx1:

39.9 (1.57)
49.5 (1.95)

33 (1.30)

16.2 (0.64)

8.7 (0.34)

7.2(0.28)

—

8.9(0.35)
L

9 (0.35)

PucyHok 21: Aatumnk ¢ kabeaem, 60AbLLIOe paccTosiHue cpabaTbiBaHus
MpeAnouTUTEABHOE HaNpPaBAEHWE Pacno3HaBaeMoro o6bekTa
CepeprHa ONTUYECKON OCU, MPUEMHUK B AAABHEM AMANasoHe
CepeaviHa ONTUYECKOW OCK NepepaTumka

CoepnHeHWe
MoHTaxHoe otBepcTue @ 4,1 Mm

GNCNONONONC)

ANEMEHTbI ynpaBAE€HUA U MIHAMKATOPbI
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43.1 (1.70)

15.6 (0.61) 29.9 (1.18)
®

WTMZL2L-xxxxx1:

i i|
|
Qf-+-— r 1
I 58
4 <
®<:> | o o
! g & 2
f-—+- F 2
\ 3 9
N o
~— ]
9
g |
©
<)
© @ 8.7 (0.34)
S
. 7.2(0.28)
M12 9 (0.35)

PucyHok 22: AaTumk co LiTekepom M12, 60AbLLIOE paccTosiHUe cpabaTbliBaHUs
MpeAnoUYTUTEABHOE HanpaBAEHWE Pacno3HaBaeMOro o6bekTa
CepearHa ONTUYECKOM OCU, MPUEMHWK B AAABHEM AManasoHe
CepearHa ONTUYECKON OCKU NepeaaTunka

CoepnHeHne

MoHTaxHoe otBepcthe @ 4,1 Mm

IAEMEHTbI yNPaBAEHWA Y MHAMKATOPbI

©@O0®eoe

|9 6.2(0.24)

5.3 (0.21)

9.5 (0.37)

PucyHoK 23: SAeMeHTbI yrpaBA€HUST U UHAMKATOPbI
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10.3 CxeMbl CBETOBbIX NATEH
WTM12L-xxXxx8xx
MultiMOde Dimensions in mm (inch)
2
1/3/4/5: (0.08)
) ®
(0.04)
2
o @
@
-1
(-0.04) ®
-2
(-0.08)0 100 200 300 400 500
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
PucyHok 24: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5
@ CBETOBOE NATHO NOPU30OHTaAbHOE
@ MATHO cBETa Mo BEPTUKAAU
MultiMOde 2: Dimensions in mm (inch) i : :
2 ! P
(0.08) D ! b
@ b
1 | |
(0.04) ) ! "
. @ L
@ o
1 L
(-0.04) . i
2 D n
(-0.08)0 50 100 150 | i
(1.97) (3.94) (5.91) i i
Distance in mm (inch) i i
Recommended sensing range for 126 150
the best performance (4.72) (5.91)
PucyHok 25: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 2
(D CBETOBOE NATHO NOPU3OHTaAbHOE
@ MATHO cBETa Mo BEPTUKAAU
MultiMOde 6 n M: Dimensions in mm (inch) i i
2 i i
(0.08) = 3 3
. — M @ 3
(0.0) | com—— _ D
0 @ | |
@ | |
. — @ | |
(-0.04) = b #—
-2 i i
(-0.08)0 200 400 600 800 ! !
(7,87) (15,75)  (23.62)  (31,50) ! !
Distance in mm (inch) i i
Recommended sensing range for 2‘5 260 650
the best performance (0.98) (7.87) (25.59)
PucyHok 26: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 6 u M
@ CBETOBOE NATHO NOPU3OHTaAbHOE
® [aTHO cBeTa No BEpPTUKaAU
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WTM1L2L-xxxxx1xx

Mu|tiM0de Dimensions in mm (inch)
2

1/3/4/5: (0.08)

1 —
(0.04) | e

0

\®
@
——em— |

-1
(-0.04) /,

-

-2
(-0.08)0 250 500 750 1,000
(9.84) (19.69) (29.53) (39.37)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

PucyHok 27: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1/3/4/5

O] CBETOBOE NATHO rOPU3OHTAaAbHOE

® MATHO cBETa NO BEPTUKAAU

MuItiMode 2: Dimensions in mm (inch)
2
(0.08)

1
(0.04)

0

O

-1
(-0.04) L

-2
(-0.08)0 100 200 300 400

(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

PucyHok 28: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 2

® CBETOBOE NATHO NOPU3OHTAaAbHOE

® CBETOBOE NATHO NOPU30OHTaAbHOE

MultiMode 6 nu M: Dimensions in mm (inch)
2
(0.08)

1 ™~ a

(©.08) e

0

= R
-1 A
(-0.04) |

et

-2
(-0.08)0 300 600 900 1,200 1,500
(11.81) (23.62) (35.43) (47.24) (59.06)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance (0.98) (25.59) (47.24)

PucyHok 29: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 6 u M

@ CBETOBOE MNATHO rOPU3OHTaAbHOE
@ MATHO cBEeTa No BEPTUKaAK
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104 CTpyKTypa AaHHbIX npouecca
WTM12L A0O
10-Link Vi1

2 bawita

[AaHHble npouecca

Bant 0: 6uthbl 15... 8
6anT 1: 6uthl 7... 0

But O / TMN AQHHBIX

Q.1 / Boolean

But 1 / TMN pAQHHbIX

Q.o / Boolean

but 2 ... 15 / onnucaHne/T1n pAaHHbIX [nycTo]
11 MpunoxeHune
11.1 CooTBeTCTBUA U CEPTUDUKATDI
Ha caite MOXHO HaMTK AeKAapaLIMK COOTBETCTBUS, cepTudUKaThbl 1

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
B03MOXHbI U3MeHeHUs 6e3 YBEAOMAEHUA

aKTyaAbHOE PYKOBOACTBO MO 3KCMAyaTaLMu NPOAYKTa. AASt 3TOrO B CTPOKY MOUCKa Heobxo-
AMMO BBECTW apTUKYA MPOAYKTa (apTUKYA: cM. rpady «P/N» uam «ldent. no.» Ha 3aBOACKOM

Tabamuke).
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1 RTFAXHER
1.1 ESER

MNEBEARTMIIENEZEE, 1514I0) SICK Product ID:
{P/N}/{S/N},

{P/N} [N Fr=miliis, SRANE Sz e,

{S/N} N FF=RF515, GIuNEIS5ahEsEiE (FlE, MNRET) .

RIEFEMIARRE, REMTER:

HUREE

HARYI PR A E B S AR

CAD #iEFIR~TE

R (HIaNFFEESRR)

Eh AR

B4

A4

1.2 FEMNXHYE
4R E AhiAR

ek
EH—BREELEMESBR TR ERMREERRAR .

e

e —BEREEMH LR I RE SEUE /™ B ARYFTBERBRLIN T,

Iy
s — B REEME LR T BES B P E SR E AR PI BEB R ST,

EE
fEtH— B REEMHLERL FTRE S B R AV PT REMB PR IR e,

R
SREAARRT. BURER, KSR LHIEETT,

TEnE<

> BIKRNTHIER.

1. TeEL IR ESRS.

2. FERBFEINFHITERSRITTHES.
v O NLRTITIHERHIER.

2 R2ER

2.1 —RRERT
PR, RENRE QRTINS

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK ¥ {E$EF | WTM12L MultiMode 329
MEEYR , BRBTEH


http://pid.sick.com/

EE =l

RIERRBNIIE S, ArmiriFReBxKE.

BB RTRELTEENENE ((BX) B TSZHEESER
W i VA=

N SREE BHIRIFHETE, Bl mSBiZ 25 Y50m,
IR
Hlf. EESOEAERA TS BRIt RSTEM,
NEEMEMAEFIZERERFTHAIKR,

* LASER
1

HHE 1: BERE) 1

HIGBFTETIIRE:

« EN/IEC 60825-1:2014

e 5% 21 CFR 1040.10 #1 1040.11, 5 2019 &£ 5 B 8 HM#HHIE 56 =%
FEERHRERRIN

RIE Hh SRR iz M AR EEIES 2014/35/EU #ITHIIEE, %80t~ @

BEAHESYANERN EN/IEC 60825-1:2014 BUEMER 1. SFIRIE

2006/25 / EG 5 ERR Z2 A EAVARERGFERE, RtEERIEIBRINE

EN 60825-1:2007 MAmitiTiHh. RIBEIBMITE EN 60825-1:2007, A=

BOEBYNERR 2, IBMEERIRTE,

A ANRTETE,
AOCPRRAL T E 2RI T HIENRI =4 L.

2.2 HE £
WTM12L 2—Fhkiaste R ST BERE (TXEiRA e R =% . AF
YHARIAEEAR S YA, ANSFAAT BEE A EDEE, N SICK B SINFT
B RIRAGEIE LY,
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3 i e

3.1 BRIERBRTH

WTM12L-xxxxxx20
BT HERIETT
@D
o |l@
O ~@
~—~——————
N
® BluePilot i5f8: & 1%EHF
@ BT REBRRANRREE
® & LED: TiERERE
@ E LED: SREWIRES
3.2 MultiMode ThgE

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
MEER , BRBTREHA

BA MultiMode TheERU LR BB N ERNGITIRT, FI@d R T 10-Link #
ITIRE:

B RiNHEIThEE

AIRHNHIThEE

W R

MRS

Window

ApplicationSelect

Fon/ME

R e H | WTM12L MultiMode 331
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O
SATE
< Yo
>
Q
& é\o“
& 2
& Q@
EQ
i

FEE 2: MultiMode Th5E

& 1: MultiMode ThEE

Two independent
switching points

W
N,
do‘v

MultiMode/ | ThEERER B 7P

LED

MultiMode 1 | ERINHITHEE TRETEER, (FESHPRETSEI

(LED 1) (BGS) iRBI A,

MultiMode 2 | BT HN&ITHEE LYNAINE S Z ERalIRRU N, £

(LED 2) BERREEE SINRRIEYE. ©F
—MEENESEANSIEY.,
ZEREEE B TREMET LR
IR,

MultiMode 3 | &= &ITHEE W (BGS) | A BMNIEE @I A (WEFNG/E

(LED 3) (BGS) 2) HIRECRIRE. fb&kBMNIEEAL
FANEEERYTIE],

MultiMode 4 | &5 S4M&IThEE NI X | EREFEM MR RS, AT

(LED 4) (BGS) & (BGS) HHITRH,

MultiMode 5 | ESRINHITNEE | window (BGS) LRSI TR E O AR,

(LED 5) (BGS)

MultiMode 6 | ERINHILIBEE | ApplicationSelect | AR RN EEEIENN, REERS,

(LED 1+6) (BGS) HEMER &K=, eI FENY
£, EMEEMKBINAIE, tHEeHTH
SEHBIE,

MultiMode 7 |37 FR/NE T F/MEEXT, FAILGEY 10-

(LED 7) Link 1ZEXEEE{E, ZIEDOET 10-
Link 121,
|O-Link SR ES I 10-Link 1
#i: www.sick.com/8022709,

B

E1THER 6 QAL RIEITEE (LED 1) AA1EA.

RERSRZRAEGERIRRX

332 2 fE#5 7 | WTM12L MultiMode

Ao
=

+ (&I SICK eFBR)

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
MEER , AFBTEH
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ERERSRERAVHTENRERA 1.4 Nm,

RAERITHIThERER R
MultiMode 1. 3. 4, 5. 6. M:
ERL RSN TREH A ERMAERE, 1§55 EE S.

HHE 3: 16X TR [ /a5 0T

W

UERRASRY), EEMERIETIRE, 281 EE 19,

B
@ WTM12L: £ M BT, EHFIFRMEAE.

FRIRIPFIThRERE R
MultiMode 2:

HHE] 4: (SR EEHINT

MERERNSRY), TRMERIMETTE, S8R EE 4
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5.1

5.2

SRR

XTFBESRENRTR

@

BE

BIRN TFBEESSBgERIF!

RN ITEBETRESBUR FMIT.

v HEERATEMNZLEBREE (SELV/PELY) BITIZE.

»  WERESE PSR I 18E.

»  {YA{ERRFS IEC 62368-1 58 NEC Class 2 HREBEIMER LPS (FRINZRHH
R BT,

BEE

BEERER TMELSSBIRERIFHBIMEIT!
BEIFR MR FTEESEEIMETT,

»  NIRFEAREERYER T TR,

»  (NIRFERIEERRYIER TR SO,

BSREREAGENTIETITHT.
FEERMZER LN EERETHTREME!

ABEESEAEE TENFANEh A TG, 1ieEdir& TR,
ERBLERIE AT, TR MFULRSKIRERER (e TFBENE
el ) o IERIESBEREEE S,

= IRIEER IR EEERG A A M5B A B AR SR,

R

IR LIENR

= ERAWSRE (RERN) FiREBUEZ.

»  RATHE. STERIFRIZIT

= IRERIREBHRA IR ESUNER B, BRI RERMF. Bl FH
MEIXThERFNIERRARAY T IR,

= BRBLSSBSER PR B EHA KB B TR IKRIES.

REREEE FIIFMHTRE IP BripEa:
»  HEEOLAESDITE.
ANEST, MFTENIREIR 1P BFRFR!

XF UL JAERTRT

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary
overcurrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the
field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20 V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100 / Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.
UL Environmental Rating: Enclosure type 1

334 # {8 B | WTM12L MultiMode 8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
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5.3 X FEFEIRT

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK

MEEYR , BRBTEH

P 1/0 R FRNETT:

- EREE SIBaES

- B4 B4He

SERNETR B REERE T B m RS,

|O-Link 2 TAUEIT: BEEEEEAER 10-Link Master, 813 IODD/IhaeikeE
X E| Master siEmlzs . ZEES EAYLKE LED At%. AIEK TN
iT53E T &, I0DD FTHAERR,

TRAPFEAINEEAERRRE:

BN = irt&

WH=H8&

BU = I5f8

BK=2&

Q = HFH

QL1/C = ;&?E@Hﬂl, |O-Link

e L+=T{EHEE (Up)

o« M= fh

DC:10...30 VDC, & "B ARLKE", 5 351 ;1 C
18 0 (T

Wxx12L- x4 xH
1 =BN 2 1
2 = WH
3=BU
4 =BK 3 4 0.14 mm?
AWG26
&8 3:DC
WTM12L-xxXXXxxxA00
Hedpt 161 162
1=BN (¥g) + (L+)
2=WH (A) MF
3=BU (%) - (M)
4=BK () Q/C
2N MultiMode MultiMode 2: MultiMode MultiMode 2:
: MF 1/3/4/5/6: Q 1/3/4/5/6: o]
0 Q
2N Q Q Q Q
1 Qu (C)
R e H | WTM12L MultiMode 335
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S E ]

15 4: MR, PNP, NPN
MultiMode 1/3/5/6 MultiMode 1/3/5/6

MultiMode 2

= 5
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6 Wik

18 5 JEHET, PNP, NPN, WIM12L, R EagFEL

MultiMode 4

6.1 Youtube 5

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK

WEEY , BFBTEA

5 B 5 B
I PNP ; | | PNP |
| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q< 100 mA
i NPN | | NPN i |
L _— oM™ L _— g M
3 +(L9) 3 A
I PNP | | PNP ; |
| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA
i NPN i | | NPN |
L _— O™ L  _—a ™
TR T TIRRN S NP R:
515 6: TS
#1d BluePilot X /EFNEEE O 0]
[=

MultiMode {EEXZ3RIFTA IR E LN

https://youtu.be/MZBJZr7Agdo

IR ERYH

ApplicationSelect BFNEHER

https://youtu.be/nltYicR0OZ4w
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6.2 pop:
TR SHDHIThREX
BERESIHEYIR, WEEAM, RRLERF RGP YIARIFIE, A, NEE
ERSRILFEAO (BARPE) CNTEMER (20 fEE 5],
1BE 5: 3T EYE
F AR RHIDHITHRERT
BERESENESS. A, MEEERSMOAFEAO (BEREFRIPE) SN LEME
(= f&E 6],
1GE 6: X EER

6.3 KMEERARG
WTM12L AHE SHIFITEERN R SINHITIEERY S R 5 L B EkER. IRIBFFIQIIMAR
EEAUSEFENERNRE, EEIREMARNES () 5SERZERFR/NES
(¥)o
WTM12L-XXXXX8XXXXX:
MEFRARMY:
EaHDEIThEE: MultiMode 1. 3. 4. 5. 6
MM ERERE AL RS U R SYEINIE RAES. YRR ETEES (X
bR BNEEE, v = EIRENMARNESIESR (BE, 90%) ZlE?E’Jr/J\EErﬁ
K& 6% =28 O, 18% =k @, 90% = [ @ (B4 DIN 5033 #EIME
HAEE) ) . BIIBENERRIBREEIEHITIRE.
MultiMode 1/3/4/5:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
(417220) Example:
: [l Safe suppression of the background
18%/90% White background (90 %)
90 @
(3.54) \/\I
60 I
(2.36) / 90%/90%
3
30 6%/90% /
(1.18) ) , Black object (6 % remission)
q / Set sensing range x = 250 mm
/ Needed minimum distance to white
0 X background y = 6 mm
0 250 500 750 1,000
(9.84) (19.69) (29.53) (39.37)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

FEE 7: WTIM12L-xxxxx8xX, MultiMode 1/3/4/5

Ol =%z I
0| m—

0 100 200 300 400 500
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69)

| Distance in mm (inch)

D
7 D 7
& %
C |

BluePilot

> -q--
[vs]

Recommended sensing range for the best performance

FEE 8: WTM12L-xxxxx8xX, MultiMode 1/3/4/5

B/l & BNEEES, B4 mm
BRARURBNEEE, B4 mm
RET
WESSIHRSEEREE
fit A& BN PR R
BT
B AR MEINAIA & B IR

(fTmMOO®>
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MultiMod Minimum distance in mm (y) between the set sensing
X range and white background (90 % remission)
el+6: Y

30
(1.18)

Example:
Safe suppression of the background

25 18%/90%
(0.98)

White background (90 %)

vig
~1

20
(0.79)

90%/90%-

6%/90%
15 O

(0.59) \7
10
(0.39)
y, Black object (6 % remission)
5 / Set sensing range x = 200 mm
(0.20) Needed minimum distance to white
0 X background y =4 mm

0 200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.50)

Distance in mm (inch)

N
NN

N

N

Recommended sensing range for
the best performance

FEE 9: WTM12L-xxxxx8xX, MultiMode 1+6

O EENT |

@) 20/30 600

0 200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62)  (31.50)

" Distance in mm (inch)

) : BluePilot
2
h ) d

Recommended sensing range for the best performance

FEE 10: WTM12L-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

B/AMRE RV EEE, BfA: mm
RARUARNEES, BA: mm
RET
BES SIS RSEE®REE
A BN EEES BN
R
B AU EEREME A & B St
[ 200 4% 4, 5 336 T1 MEAE. MBRTHIES 20 F4& 4, 5 336 71 ]
7. B BAA.

BISHIHITHEE (FGS): MultiMode 2

BRICEERBIFE—NEREASEY., ZERERNNUETENRATER
FAZ, BIETERCBEEARSBRSERZEIRAES (x) Me/\WIKSE
(v). EERERIIHIDIRE (FGS) R THMsET L+ 2R FRIE.

SBEFRAZG: ERAENER (S0 IEE 11, 2 341 0 ) ARERSESE =20
IS, &IWIFSEURERIMWIFRIREIEES (x = MARBNEEE, v = &/I\WIHF
=E) . &S 6% =FE 1, 90% =A% 2 (B DIN 5033 MIEMRER HE
) .

Mmoo W >
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8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
MEER , BRBTREHA

Minimum object height in mm (inch)

y

10
(0.39)

Example:
Reliable detection of the object

6 1
(0.24) 6%/6%
90%/6%

4

(0.16) 6%/90%

90%/90%

2 [ l 2 p
(0.08) \J

—/ X
0 Background
6] 50 100 150
(1.97) (3.94) (5.91)

Distance in mm (inch) Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 90 mm
Required minimum object heighty = 2 mm

For all objects regardless of their colors

Recommended sensing range for
the best performance

FEE] 11: WIM12L-xxxxx8xx, MuitiMode 2

0 50 100 150
(1.97) (3.94) (5.91)

Distance in mm (inch)

1 BluePilot

D
c ]

Recommended sensing range for the best performance

FEE] 12: WTM12L-xxxxx8xx, MuitiMode 2

B/VIRRRNEER, B mm
BRAMARANIERE, B4 mm
NREF
RSB TIRE T X EHERNRESEE
R RN EE R R
mEET
& ARMEEMEMENAM R BN TE

BETmMOO®>

WTM12L-xxXXX1XXXXX:
EERZEMY:
gﬁﬂ'*ﬂmgﬁ' MultiMode 1\ 3\ 4\ 5\ 6

FAMEMAIIERBAERAM A BRNEEE U R SYATNERESR. MFANRETEEN (x =
R BNEEE, v = EIRENMABRNESIIESR (A€, 90%) ZEN&/NES,
k& 6% =28 O, 18% =" @, 90% =3t @ (L DIN 5033 #iERITE
BAEE) ) . BIIBENERRREEYEHITIRE.

MultiMode 1/3/4/5:

R {EE 7 | WTM12L MultiMode 341
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
(417220) Example:
: [l Safe suppression of the background
18%/90% White background (90 %)
90 @
(3.54) \,\I
60 I
(236) / 90%/90%
3
30 6%/90% /
(1.18) { , Black object (6 % remission)
/ Set sensing range x = 250 mm
/ Needed minimum distance to white
0 X background y = 6 mm

0 250 500 750 1,000
(9.84) (19.69) (29.53) (39.37)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

FEE 13 WTIM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1/3/4/5

O |
@)l 80/90 700
©IW 20/20 850
0 250 500 750 1,000

(9.84) (19.69) (29.53) (39.37)
Distance in mm (inch)

O

BluePilot

[
[
(

(@]
-n

Recommended sensing range for the best performance

FHE 14: WIM12Lx0xx1xx, MultiMode 1/3/4/5

B/ & BNEEES, B4 mm
BRARURBNEEE, B4 mm
RET
WESSIHRSEEREE
fi & BN PR R
BT
B AR MEINAIA & B IR

(g MTmMOO®>
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MultiMod Minimum distance in mm (y) between the set sensing
X range and white background (90 % remission)
el+6: Y

40
(1.57)

Example:
Safe suppression of the background

White background (90 %)

6%/90%

30 1 I
(1.18) \'\/

20 /18%/90%
(0.79) / ﬁ®

10
(0.39) / 90%/90%) Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 650 mm

Needed minimum distance to white

0 X background y = 6 mm
0 300 600 900 1,200 1,500
(11.81) (23.62) (35.43) (47.24) (59.06)
Distance in mm (inch)

\

Recommended sensing range for
the best performance

FEE 15: WTIM12L-xxxxx1xx, MultiMode 1+6

[OIF s0/90 1,000
@Il 30/90 1,100
(©Il50/20 1,200

0 300 600 900 1,200 1,500
(11.81) (23.62) (35.43) (47.24) (59.06)

Distance in mm (inch)

i D i

: : BluePilot
\} \J :

! C i

A B

Recommended sensing range for the best performance

FEE 16: WTM12L-xxxxx1xx, MultiMode 7+6

B/AMRE RV EEE, BfA: mm
RARUARNEES, BA: mm
RET
BES SIS RSEE®REE
A BN EEES BN
R
B AU EEREME A & B St
[ 200 4% 4, 5 336 T1 MEAE. MBRTHIES 20 F4& 4, 5 336 71 ]
7. B BAA.

BISHIHITHEE (FGS): MultiMode 2

BRICEERBIFE—NEREASEY., ZERERNNUETENRATER
FAZ, BIETERCBEEARSBRSERZEIRAES (x) Me/\WIKSE
(v). EERERIIHIDIRE (FGS) R THMsET L+ 2R FRIE.

GBEFRAZY: ERAENER (S0 IEE 17, % 344 T ) ARERESESE =20
IS, &IWIFSEURERIMWIFRIREIEES (x = MARBNEEE, v = &/I\WIHF
=E) . &S 6% =FE 1, 90% =A% 2 (B DIN 5033 MIEMRER HE
) .

mMTmMmOoOO W >
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6.4

344

Minimum object height in mm (inch)

y

12
(0.47)

10

(0.39) @
6%/6%
8 90%/6% /

(0.31) /

6
(0.24) /
4 / 6%/90%
(0.16) / 90%/90%
2 -

(0.08) ~
0 X
0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

FEE 17 WIM12L-xxxxx1xx, MultiMode 2

0 100 200 300 400
(3.94) (7.87)  (11.81)  (15.75)

i Distance in mm (inch)

!!

A B

BluePilot

Recommended sensing range for the best performance

FEE] 18: WTM12L-xxxxx8xx, MuitiMode 2

B/ViRR R EER, B mm
BAMRRNIES, B mm
REF

AT RAMHITHEET KEERNRETEE
R R BB RS R

e

Mmoo o>

®E
MultiMode
WTM12L (FRAERHNZE SR 3 &
1. IEFEAEL FRER E’J“?ﬂ%‘t

B ARIMEEMEMENAM A BNIEE TR

Example:
Reliable detection of the object

Background

Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 150 mm
Required minimum object heighty = 2.2 mm
For all objects regardless of their colors

2. WIRFE, BN ApplicationSelect 23, (NI S5HERHIFITNEE (LED 1) HERE

) .
3. T%SZF;?ME‘EO

2 fE#5 % | WTM12L MultiMode

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
WEER , BRBTEH
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BR
TSR ER T MultiMode (& RAESHIFT AR BIEIN:
%6

6.4.1 REEFRRR
1. BB AITHERENESRER (1-5).

2. PRHBRIFEIALE.

BIIR(ERIETA 1-83 1, WINTRRERRI, HILKAE REEE LED
EFMEENX T =i,

!

v BEREFER,

6.4.2 Ali%: 4§ ApplicationSelect FRILHIRZE MultiMode 1 B SeillFITHEE

BT /Z 5N Applicationselect R, (ZRAZRAVA AR IEEIEME REUEIRS, EILAD
ERR=. BEMNFEIYE, BMEEMRBALE, BRItz

1. EIEEEANREZ, MuliMode 1 5§, IARILAEE] ApplicationSelect T, Altt, EE0
FEBAI1THETIE LED 6 ApplicationSelect

3 4 5

2. Pi#&EzL LED 6 FHiaiLk.

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK #® {8 / | WTM12L MultiMode 345
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TR TRETTHIAPTEERY ApplicationSelect #23(, FHILLRIBUE.

' 3 4 5
—-—

ApplicationSelect & T{ 2 BUE.

i

WSt ER T ApplicationSelect HI1EZH(E &
I

EE

6.4.3 £ MultiMode 1 F] 146 TRB{ERiRS:
THEEERIMGIThEERIE RS
1. BYMFEETIEMLE, RAEERFRETH 1-3%, BFIEE LED Wik,

g

ﬁ

T W d

r ==

2|

S

@ o A

Lﬂ" m==

= o

| -

v (RREGREREHTITERME.
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N5 7. BRI AR

© IS

BT 1O-Link EAEARARNEEER, 15 RMEMIAY10-Link YL BERER"RIERERE.
6.4.4 MultiMode 3-5 THIRE :
THEEERIMBITHEEN 2 MR RAE ]
BR
£ MultiMode 4 T: BT HBVMARNEIEERZEN Q1, A LED 3 RER. 5
TR A RN FEEIAZ% N Q2, F LED 5 RIER.

1. BYSEETHHEMLE 1, RAeREHRETH 1831, HEIEE® LED Wik,

£

© =

=@ [ ™ B
O/ - =

- ==
L= B
1 - |

B

v RRBNIES Q1 BirRE.
2. fEEEWE, B LED BXNK, MEFIBURHEE 2 MR RNEEE.

8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK B {EHE ™ | WTM12L MultiMode 347
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3. KMFETHHRME 2, ARZKERETH 1-31, BREE LED WiF.

£

N2 s

- ==

B

g @ FH— =

= =

- -

i
B2 3 BUHNTE: IRERIRR A BN EEEIIEIRIFE 2 N REBaZiE
= 5 B9t QL (BA{ES, B Qint.1 §1 Qint.2 &H)

MultiMode 4 A LED #57RKT (2 MRIZAIFRR)
&5 1:

Q1 = afFxm (BETH) -LED 3

Q2 =mHAxm (&RETH) -LED5

& 8 EriThy, 18R T
AR A Q1 MBI

FEeH 1 FAEE LED B
x, FBINHIEE LED3 B

[ &

~

~
-
°

HFmE 2 A#EE LED B
N, BINRERLED3 +5

A RS Q2 HNEHA

ER
&R 2:
Ql =mHAxa (BT~ -LED3
=iifFxm (&ETH) -LED 5
348 BIEER | WTM12L MultiMode 8027716.1HYU/2023/04/25 | SICK
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& 9: EiTH, 1L 2
A RS Q1 ANEHHA

BFmE 1 ARELED B
T, BINHE®LED 3 +5
E

| %

EIRFFRR Q2 HNEHA e ﬁﬁ,\@ ED &
il

2 L

~

~
-

B 10-Link AR f & BNEEER, 152RMEMAEY I0-Link Y EBERE1RIEISRE,

6.4.5 MultiMode 2 THIIRE:
TR EFRIRIDHITHEERIEAES
1. BMAETERENE, ARRERETH 1-3F, BEFIEE LED Nff.

Background
v (ERGEEREHGITERME.
& 10: TERITHEER

© Tk

BT 10-Link AR & BNEEER, 152RBEMAEYI0-Link Y EBEREI1RI1EISRE,

6.4.6 MultiMode M THIIRE :
MR (Fop/llE) REEET 10-Link iEEFEFIRE.
LENSER TEAIREN, HEYHTIH—PIRESIVERTR 1-6 BFIAE
B, MEXAVEEE LED =i,
NMIRIER BRE AR EERES, ENERAT, BERSRIEFUSYIER, m
TEEEMBFRME, HlanikrmE.,
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EE =l

Bx
Mt R T IR EHE L
E#E

]

B 10-Link EEE AR A RN BEES AT,

FRANThREE
10-Link

ZRkER I 7EAT/E 1/0 1R2 (SIO) 3¢ 10-Link 12X (I0L) HER. Fra BshftIhaesn
HithSEIRETE 10-Link BITEIFALE I/0 BITEARIIEN. & ﬁ/ﬁ /0 BT
., BISIH 4/ RESESETSIH 2/ BESEME THFITTXRE

IO-Link BYZAEE (I0DD) 152 KGR “IO-Link 7‘5%1%”““”%1’!?5?‘1%”‘%
BNIZEITIS TH,

BEZFBEMIRY“I0-Link S BB fERER " 1R 1ETE ™.
6.5

7 B HERR
W HERR RS P B T RS T AT U SRR AR 5 T

5 11: BUEHFIR

LED / (=R HE RE =i
BINFCREINEVIEBIZINME | THRESBEETIRRE WERR, MERKBESE
I FEREAM A BN IS 1 (BEERERE)
7. B8 LED A= e R chitf iR BB RS T TP
ERSRIRIR MRS, WEHREH
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