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1 Zu diesem Dokument

11 Informationen zur Betriebsanleitung

Lesen Sie die Betriebsanleitung vor Beginn aller Arbeiten sorgfaltig durch, um mit dem
Produkt und seinen Funktionen vertraut zu werden.

Die Betriebsanleitung ist Produktbestandteil und muss fur das Personal jederzeit
zuganglich aufbewahrt werden. Geben Sie die Betriebsanleitung bei Weitergabe des
Produkts an Dritte mit.

Diese Betriebsanleitung leitet nicht zum Umgang und sicheren Betrieb der Maschine
oder des Systems an, in die das Produkt ggf. integriert wird. Informationen hierzu
enthalt die Betriebsanleitung der Maschine oder des Systems.

1.2 Weiterfuhrende Informationen

Die Produktseite mit weiterfihrenden Informationen finden Sie Uber die SICK Product
ID:

{P/N}/{S/N}
(siehe "Produktidentifizierung tber die SICK Product ID", Seite 6).

Folgende Informationen sind produktabhangig verfligbar:

¢ Dieses Dokument in allen verfligbaren Sprachversionen
o Datenblétter

«  Weitere Publikationen

e  CAD-Daten und Mafizeichnungen

o Zertifikate (z. B. Konformitatserklarung)

e«  Software

e Zubehor

1.3 Symbole und Dokumentkonventionen

8028212/2023/10/20 | SICK

Warnhinweise und andere Hinweise

GEFAHR

Weist auf eine unmittelbar gefahrliche Situation hin, die zum Tod oder zu schweren
Verletzungen fliihrt, wenn sie nicht vermieden wird.

WARNUNG

Weist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation hin, die zum Tod oder zu schweren
Verletzungen fuhren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

VORSICHT
Weist auf eine méglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu mittelschweren oder
leichten Verletzungen fuhren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

WICHTIG
Weist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu Sachschaden fuhren
kann, wenn sie nicht vermieden wird.

HINWEIS

Hebt nutzliche Tipps und Empfehlungen sowie Informationen flr einen effizienten und
stérungsfreien Betrieb hervor.

BETRIEBSANLEITUNG | WTM4S 5
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Handlungsanleitung
»  Der Pfeil kennzeichnet eine Handlungsanleitung.

1. Eine Abfolge von Handlungsanleitungen ist nummeriert.
2. Nummerierte Handlungsanleitungen in der gegebenen Reihenfolge befolgen.
v Der Haken kennzeichnet ein Ergebnis einer Handlungsanleitung.

2 Zu lhrer Sicherheit

21 Allgemeine Sicherheitshinweise

Der Anschluss, die Montage und die Konfiguration des Produkts durfen
@ nur von geschultem Fachpersonal vorgenommen werden.

o Bei diesem Produkt handelt es sich um kein sicherheitsgerichtetes Bauteil
im Sinne der EU-Maschinenrichtlinie.

Installieren Sie das Produkt nicht an Orten, die direkter UV-Strahlung
% (Sonnenlicht) oder sonstigen Wettereinflissen ausgesetzt sind.

Das Produkt ist ausreichend vor Feuchtigkeit und Verschmutzung zu

schitzen.

2.2 Bestimmungsgemafie Verwendung

Die WTMA4S ist ein optoelektronischer Reflexions-Lichttaster (im Folgenden Sensor oder
Produkt genannt) und wird zum optischen, berihrungslosen Erfassen von Sachen,
Tieren und Personen eingesetzt. Bei jeder anderen Verwendung und bei Veranderungen
am Produkt verfallt jeglicher Gewahrleistungsanspruch gegenuber der SICK AG.

2.3 Qualifikation des Personals
Sémtliche Arbeiten am Produkt durfen nur von dafir qualifiziertem und befugtem
Personal durchgefihrt werden.

Qualifiziertes Personal ist in der Lage, die Ubertragenen Arbeiten auszufihren und
mogliche Gefahren selbststandig zu erkennen und zu vermeiden. Dies erfordert z. B.:

e  Fachliche Ausbildung
e  Erfahrung
¢  Kenntnis der einschlagigen Bestimmungen und Normen

3 Produktbeschreibung

31 Produktidentifizierung uber die SICK Product ID

SICK Product ID

Die SICK Product ID kennzeichnet das Produkt eindeutig. Sie dient gleichzeitig als
Adresse der Webseite mit Informationen zum Produkt.

Die SICK Product ID besteht aus dem Hostnamen pid.sick.com, der Artikelnummer
(P/N) und der Seriennummer (S/N), jeweils getrennt durch einen Schragstrich.

Die SICK Product ID ist als Text und QR-Code auf dem Typenschild und / oder auf der
Verpackung abgebildet.

6 BETRIEBSANLEITUNG | WTM4S 8028212/2023/10/20 | SICK
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P/N
S/N

Product ID
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Abbildung 1: SICK Product ID

3.2 Bedien- und Anzeigeelemente

Tabelle 1: Bedien- und Anzeigeelemente

WTM4Sx-xxxxxx20

Driick-Dreh-Element mit Modusanzeige

(@)

Druck-Dreh-Element: Einstellung von Modus und Schaltabstand

-
@ Grune LED: Versorgungsspannung aktiv
@ Gelbe LED: Status Lichtempfang
®
@ BluePilot blau: Moduswahl
33 MultiMode-Funktion

8028212/2023/10/20 | SICK
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Der Sensor mit MultiMode-Funktion verflugt Gber verschiedene Betriebsarten, die Gber
das Druck-Dreh-Element und 10-Link eingestellt werden kdnnen:

~NOoO OO~ WN -

Hintergrundausblendung
Vordergrundausblendung

Two Value Teach-in

Zwei unabhangige Schaltpunkte

Window
ApplicationSelect
Manuell / Messung

BETRIEBSANLEITUNG | WTM4S 7
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Abbildung 2: MultiMode-Funktion

Tabelle 2: MultiMode-Funktion

Zwei unabhéngige
schaltpunkte

W
N,
do‘y

MultiMode / Funktionsprinzip | Modus Beschreibung

LED

MultiMode 1 Hintergrundaus- Der Sensor erkennt zuverlassig Objekte

(LED 1) blendung (BGS) unabhangig davon, ob ein Hintergrund
da ist oder nicht.

MultiMode 2 Vordergrundsaus- Der Sensor erkennt Objekte vor Hinter-

(LED 2) blendung grund mit geringem Abstand zwischen
Objekt und Hintergrund. Er benétigt
dabei einen stabilen Hintergrund als
Referenz.
Der Sensor wird typischerweise zur
Detektion von flachen Objekten auf For-
derbandern verwendet.

MultiMode 3 Hintergrundaus- | Two Value Teach- | Der Schaltabstand wird Uber das Ein-

(LED 3) blendung (BGS) in (BGS) lernen an zwei Punkten (Objekt Vor-
derkante/Hintergrund) festgelegt. Dabei
wird der Schaltabstand in die Mitte den
beiden Abstande gelegt.

MultiMode 4 Hintergrundaus- | Zwei unabhén- Der Sensor verfugt Uber zwei unabhan-

(LED 4) blendung (BGS) gige Schalt- gige Schaltpunkte, die separat einge-

punkte (BGS) lernt werden kénnen.

MultiMode 5 Hintergrundaus- | Window (BGS) Der Sensor detektiert Objekte, die sich

(LED 5) blendung (BGS) innerhalb eines eingelernten Fensters
befinden.

MultiMode 6 Hintergrundaus- | ApplicationSelect | Schaltabstand erhéht sich. Die Empfind-

(LED 1+6) blendung (BGS) lichkeit steigt, so dass auch glanzende,
dunkle und unebene Objekte, auch in
Schraglage, sicher erkannt werden.

8 BETRIEBSANLEITUNG | WTM4S 8028212/2023/10/20 | SICK
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MultiMode / Funktionsprinzip | Modus Beschreibung

LED

MultiMode M Unabhangig Manuell / Mes- Mit dem "Manuell / Messung"-Modus
(LED 7) sung kann der Abstandswert tGber |0-Link

ausgelesen werden. Dieser Modus ist
nur via 10-Link verfugbar.

Eine Beschreibung der I0-Link-Parame-
ter finden Sie in der 10-Link-Beschrei-
bung:

HINWEIS

Die Betriebsart 6 kann nur in Verbindung mit der Hintergrundausblendung (LED 1)
verwendet werden.

HINWEIS
Die Einstellung der Betriebsarten und die zugehérigen Teach-in-Prozeduren finden Sie

3.4 Kommunikationsschnittstelle 10-Link

Das Produkt verfiigt Gber die Kommunikationsschnittstelle 10-Link.
Die I0-Link Kommunikation ist ein Master-Device-Kommunikationssystem.

Das Produkt kann im Standard 1/0-Modus (SIO) oder im 10-Link-Modus (IOL) betrieben
werden. Alle Automatisierungsfunktionen und sonstigen Parametereinstellungen sind
im [0-Link-Betrieb und im Standard |/O-Betrieb wirksam.

Uber die Standard-Kommunikationsschnittstelle 10-Link werden folgende Funktionen
unterstutzt:

e Flexible Sensoreinstellungen

» Digitale Ubertragung der Sensorsignale zum 10-Link-Master
e Visualisierung und Parametrierung des Sensors

« Diagnose /Condition Monitoring

e  Gerateidentifikation

e Einfacher Geratetausch

e Events

Eine ausfuhrliche Beschreibung der einstellbaren Funktionen und zugehorigen Indizes
finden Sie in der Technischen Information "lO-Link Beschreibung":

3.4.1 Dokumentation und Zubehor

8028212/2023/10/20 | SICK
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Zur Integration und Einstellung des 10-Link-Gerats stehen Zubehdrkomponenten und
zusatzliche Informationen zur Verfligung. Sie finden Dokumentation und Software,
Zubehor und Links mit der SICK Product ID, siehe "Produktidentifizierung Uiber die SICK
Product ID", Seite 6.

Dokumentation und Software
e |ODD: Geratebeschreibungsdatei
o 10DD-Ubersicht: Auflistung der IODD-Inhalte

e |0-Link-Beschreibung: ausflihrliche Beschreibung der Prozess-, Servicedaten und
Events des 10-Link-Gerats

e  SDD: graphische Benutzeroberflache

BETRIEBSANLEITUNG | WTM4S 9
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e SOPAS ET: Konfigurationssoftware

Zubehor
e  |0-Link-Master
e Anschlussleitungen

4 Montage

Den Sensor an einen geeigneten Befestigungswinkel montieren (siehe SICK-Zubehor-
Programm).

@ HINWEIS
Maximal zulassiges Anzugsdrehmoment des Sensors von 1.3 Nm beachten.

Montage mit dem Funktionsprinzip Hintergrundausblendung
MultiMode 1, 3, 4, 5, 6, M:

Bevorzugte Ausrichtung des Sensors relativ zur Bewegungsrichtung des Objekts beach-
ten, siehe Abbildung 3.

Abbildung 3: Ausrichtung des Sensors relativ zur Objektrichtung

Vorzugsrichtung des Objekts zum Sensor beachten, vgl. siehe Abbildung 13, Seite 31.

@ HINWEIS
WTMA4S: im Modus M muss keine Vorzugsrichtung beachtet werden.

Montage mit dem Funktionsprinzip Vordergrundausblendung

MultiMode 2:

10 BETRIEBSANLEITUNG | WTM4S 8028212/2023/10/20 | SICK
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Abbildung 4: Ausrichtung des Sensors

Vorzugsrichtung des Objekts zum Sensor beachten, vgl. Abbildung 4.

5 Elektrische Installation
51 Hinweise zur Elektroinstallation
WICHTIG

Gerateschaden durch falsche Versorgungsspannung!
Eine falsche Versorgungsspannung kann zu einem Gerateschaden flhren.

= Gerat nur mit einer sicheren Schutzkleinspannung (SELV/PELV) betreiben.

= Der Sensor ist ein Gerat der Schutzklasse lll.

= Gerat nur mit LPS (Limited Power Source) gemaf IEC 62368-1 oder NEC Class 2
Netzteil betreiben.

WICHTIG
Gerateschaden oder unvorhergesehener Betrieb durch Arbeiten unter Spannung!
Das Arbeiten unter Spannung kann zu einem unvorhergesehenen Betrieb fihren.

= Verdrahtungsarbeiten nur im spannungslosen Zustand durchfiihren.
= Elektrische Anschlisse nur im spannungslosen Zustand verbinden und trennen.

= Die Elektroinstallation nur durch qualifizierte Elektrofachkraft ausfiihren.

= Bei Arbeiten in elektrischen Anlagen die gangigen Sicherheitsvorschriften beach-
ten!

= Versorgungsspannung fir das Gerat erst nach Abschluss der Anschlussarbeiten
und sorgfaltiger Prifung der Verdrahtungsarbeiten einschalten.

= Bei Verlangerungsleitungen mit offenem Ende darauf achten, dass sich blanke
Aderenden nicht bertihren (Kurzschlussgefahr bei eingeschalteter Versorgungs-
spannung!). Adern entsprechend gegeneinander isolieren.

= Aderquerschnitte der anwenderseitig zufiihrenden Versorgungsleitung gemaf giil-
tiger Normen wahlen.

8028212/2023/10/20 | SICK
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HINWEIS
Verlegung von Datenleitungen

= Abgeschirmte Datenleitungen mit paarweise verdrillten Adern (twisted pair) ver-
wenden.

=  Einwandfreies und vollstédndiges Schirmungskonzept ausfuhren.

= Leitungen stets EMV-gerecht verlegen und verdrahten, um Stéreinflisse zu vermei-
den, z. B. von Schaltnetzteilen, Motoren, getakteten Reglern und Schutzen.

= Leitungen nicht Uber eine langere Strecke parallel mit Stromversorgungs- und
Motorleitungen in Kabelkanalen verlegen.

Die IP-Schutzart wird fur das Gerat nur bei folgenden Bedingungen erreicht:
= Die aufgesteckten Leitungen an den Anschlissen sind verschraubt.

Bei Nichteinhaltung ist die IP-Schutzart fur das Gerat nicht gegeben!

5.2 Hinweise zur UL Zulassung

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

5.3 Hinweise zum Anschluss

Betrieb im Standard-I/0-Modus:

-  Steckeranschluss: Pinbelegung
- Leitung: Adernfarbe

Erst nach Anschluss aller elektrischen Verbindungen die Spannungsversorgung anlegen
und einschalten.

Betrieb im 10-Link-Modus: Gerat an geeigneten 10-Link-Master anschlieRen. Per IODD /
Funktionsblock im Master oder in der Steuerung integrieren. Am Sensor blinkt die
grane LED. IODD und Funktionsblock stehen auf unter der Artikelnum-
mer zum Download bereit.

Erlauterung der in den folgenden Tabellen verwendeten Anschlussterminologie:

. BN = braun
¢  WH=wei
. BU = blau

¢ BK=schwarz

e Q/Q = Digitalausgang

e C=10-Link

e MF = Mulitfunktionsein-/ausgang
e L+ =Versorgungsspannung (Uy)

¢ M= Masse

12 BETRIEBSANLEITUNG | WTM4S 8028212/2023/10/20 | SICK
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DC: 10 ... 30 VDC, siehe "Technische Daten", Seite 29 :

Tabelle 3: Electrical connection

Wxx4Sx- x4 x2 x1 xG
1=BN 2 13 1 3 1 — —
2=WH T
3=BU 0.14 mm?2
4 = BK 3 4|4 2 4 AWG26

Tabelle 4: DC

WTM4SP-xxXXXxxxA00
Push-pull 161 162
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Q.1/C
De- MultiMode MultiMode 2: MultiMode MultiMode 2:
fault: MF 1/3/4/5/6: Q 1/3/4/5/6: 0
Q Q
De- Q Q Q Q
fault: QL1 (C)
Tabelle 5: Push-pull, PNP, NPN
MultiMode 1/3/5/6: MultiMode 1/3/5/6:
MultiMode 2: MultiMode 2:
5 | +(L+) 5 | +(L+)
I PNP : | | PNP |
| Push-pull Q=100 mA | Push-pull Q=100 mA
i NPN | | NPN i |
L . _— I ™ L. _ . _— I3 ™
3 | +(L+) 3 | +(L+)
I PNP | | PNP : |
| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA
i NPN i | | NPN |
L _— I ™ L _— W™
Tabelle 6: Push-pull, PNP, NPN
| MultiMode 4:

BETRIEBSANLEITUNG | WTM4S
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54 Integration des Sensors im 10-Link-Modus

Um das Produkt im 10-Link Modus zu betreiben, muss es an einen geeigneten 10-Link
Master angeschlossen werden. Uber diesen erfolgt die weitere Integration in das Steuer-
ungssystem.

@ HINWEIS
Die Leitungslange zwischen 10-Link Master und 10-Link Device: maximal 20 m.

Details zur Integration finden Sie in der ausfuhrlichen 10-Link Beschreibung;:

@ HINWEIS

Nach erfolgreichem Anschluss des Produkts an den 10-Link Master blinkt die griine
(Power) LED und signalisiert damit eine funktionierende 10-Link Kommunikation zwi-
schen Master und Device.

6 Inbetriebnahme

6.1 Videos

Folgendes Tutorial zeigt die Inbetriebnahme des Sensors:

14 BETRIEBSANLEITUNG | WTM4S 8028212/2023/10/20 | SICK
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Tabelle 7: Videolibersicht

Auswahl der MultiMode-Betriebsarten und
Teach-in des Sensors

O
https://video.sick.com/media/t/0_dr9zfbj8

6.2 Ausrichtung

Ausrichtung mit Hintergrundausblendung

Sensor auf Objekt ausrichten. Positionierung so wahlen, dass der rote Sendelichtstrahl
in der Mitte des Objekts auftrifft. Es ist darauf zu achten, dass die optische Offnung
(Frontscheibe) des Sensors vollstandig frei ist [siehe Abbildung 5].

Abbildung 5: Ausrichtung auf Objekt

Ausrichtung mit Vordergrundausblendung

Sensor auf Hintergrund ausrichten. Es ist darauf zu achten, dass die optische Offnung
(Frontscheibe) des Sensors vollstandig frei ist [siehe Abbildung 6].

Abbildung 6: Ausrichtung auf Hintergrund

6.3 Einsatzbedingungen priifen

8028212/2023/10/20 | SICK
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WTMA4S sind Reflexions-Lichttaster mit Hintergrund- und Vordergrundausblendung.
Abhangig von der Remissionsgrad des zu detektierenden Objekts und des evtl. sich
dahinter befindlichen Hintergrunds, ist ein Mindestabstand (y) zwischen eingestelltem
Schaltabstand (x) und Hintergrund einzuhalten.

BETRIEBSANLEITUNG | WTM4S 15
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Hintergrundausblendung: MultiMode 1, 3, 4, 5, 6

Schaltabstand und Distanz zum Objekt und Hintergrund sowie Remissionsvermégen
des Objekts mit dem zugehdrigen Diagramm abgleichen (x = Schaltabstand, y =
Mindestabstand zwischen eingestelltem Schaltabstand und Hintergrund (weif3, 90%))
Remissionsgrad: 6 % = schwarz @, 18 % = grau @, 90 % = weif® @ (bezogen auf
Standardweifd nach DIN 5033). Wir empfehlen, die Einstellung mit einem Objekt von
niedriger Remissionsgrad vorzunehmen.

Mindestabstand zwischen eingestelltem Schaltabstand und Hintergrund (schwarz 6% /
weifs 90%) :

¢ 5 mm, bei 150 mm Abstand (MultiMode 1, 3, 4, 5)
¢ 8 mm, bei 250 mm Abstand (MultiMode 1 + 6)

MultiMode 1, 3, 4, 5:

16 BETRIEBSANLEITUNG | WTM4S 8028212/2023/10/20 | SICK
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Mindestabstand in mm (y) zwischen eingestelltem

Schaltabstand und Hintergrund (90 % Remissionsgrad)
y

20

Beispiel:
I Sichere Unterdriickung des Hintergrunds

6%/90%
16 //

M Weifler Hintergrund (90 %)
12

18%/90%

/@
’ /

4 / Schwarzes Objekt (6 % Remissionsgrad)
/, 90%/90% Eingestellter Schaltabstand x = 150 mm
// Bendtigter Mindestabstand zu
| X weifem Hintergrund y = 5,5 mm

0 50 100 150 200 250 300
Abstand in mm

Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir
beste Performance

Abbildung 7: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

oo
@ | O
O DE—

0 100 150 200 250 300

Abstand in mm

D i
@ @ BluePilot
¥ W W
§ c ‘
A B

Empfohlener Schaltabstandsbereich flr
beste Performance

Abbildung 8: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad

Graues Objekt, 18 % Remissionsgrad

Weifdes Objekt, 90 % Remissionsgrad

Schaltabstand min. in mm

Schaltabstand max. in mm

Sichtbereich

Einstellbereich Schaltschwelle fir Hintergrundausblendung
Schaltabstandsanzeige

Drick-Dreh-Element

blau Empfohlener Schaltabstandsbereich fur beste Performance

MultiMode1+6:

MMOOW>»eEE
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18

Mindestabstand in mm (y) zwischen eingestelltem
Schaltabstand und Hintergrund (90 % Remissionsgrad)

y
40
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I @
8%/90% —

. /}3

16

1%/90% 90%/90%

2

8 GP\I / /

OM/ X

300 400 500 600
Abstand in mm

Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir
beste Performance

Abbildung 9: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1+6
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Abbildung 10: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad
Graues Objekt, 18 % Remissionsgrad
Weies Objekt, 90 % Remissionsgrad
Schaltabstand min. in mm
Schaltabstand max. in mm
Sichtbereich

Schaltabstandsanzeige
Druck-Dreh-Element

g'nrncowib@@@@
c

Ultraschwarzes Objekt, 1 % Remissionsgrad

Beispiel:
Sichere Unterdruckung des Hintergrunds

Weier Hintergrund (90 %)

Schwarzes Objekt (6 % Remissionsgrad)
Eingestellter Schaltabstand x = 300 mm
Bendtigter Mindestabstand zu

weiflem Hintergrund y = 17 mm

Einstellbereich Schaltschwelle fur Hintergrundausblendung

Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir beste Performance

Mithilfe von siehe Tabelle 5, Seite 13 die Funktion Uberprifen. Wenn sich der Digital-
ausgang nicht entsprechend siehe Tabelle 5, Seite 13 verhalt, die Einsatzbedingungen

prufen.

BETRIEBSANLEITUNG | WTM4S
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Vordergrundausblendung (VGA): MultiMode 2

Der Lichttaster bendtigt einen Hintergrund als Referenz. Der Hintergrund sollte bzgl.
Remissionsgrad und Lage moglichst gleich bleiben. Der maximale Abstand (x) zwischen
Lichttaster und Hintergrund sowie die minimale Objekthohe (y) sind einzuhalten. In

der Regel wird der Modus VGA zur Detektion von sehr flachen Objekten auf einem
Férderband eingesetzt.

Einsatzbedingungen prifen: Distanz zwischen Sensor und Hintergrund, minimale
Objekthdhe sowie Remissionsvermdgen von Hintergrund und Objekt mit dem zugehdri-
gen Diagramm (siehe Abbildung 11, Seite 20) abgleichen (x = Schaltabstand, y =
minimale Objekthéhe. Remissionsgrad: 6% = schwarz 1, 90% = weif’ 2 (bezogen auf
Standardweifd nach DIN 5033).

Mindestobjekthdhe bei eingestelltem Schaltabstand auf schwarzem Hintergrund (6 %
Remissionsgrad) :

. 1,8 mm, bei 100 mm Abstand

BETRIEBSANLEITUNG | WTM4S 19
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6.4

20

Einstellung

Mindestobjekthéhe in mm

y
7
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6 90%/6%
|
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5
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/ ®>/
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Empfohlener Schaltabstandsbereich fir
beste Performance

Abbildung 11: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 2
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Abbildung 12: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 2

Weier Hintergrund, 90 % Remissionsgrad
Schaltabstand min. in mm

Schaltabstand max. in mm

Sichtbereich

Schaltabstandsanzeige
Druck-Dreh-Element

MmO O Ww>»QEE

=2
Q
c

MultiMode

Schwarzer Hintergrund, 6 % Remissionsgrad

Beispiel:
Zuverlassige Detektion des Objektes

Hintergrund

Schwarzer Hintergrund (6 % Remissionsgrad)
Abstand Sensor zu Hintergrund x = 100 mm
Mindestobjekthéhe y = 1,9 mm

Fur alle Objekte unabhangig ihrer Farbe

Einstellbereich Schaltschwelle fiir Vordergrundausblendung

Empfohlener Schaltabstandsbereich fir beste Performance

Die Einstellung des Sensors WTM4S erfolgt in 3 Schritten:

BETRIEBSANLEITUNG | WTM4S
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1. Den Basismodus wahlen: Betriebsart, in der der Sensor betrieben werden soll.

2. Den ApplicationSelect-Modus zuschalten, wenn gewlnscht (nur in Kombination mit
der Hintergrundausblendung (LED 1) moglich).

3. Einlernen des Sensors.

HINWEIS
Alle Einstellméglichkeiten des MultiMode-Sensors werden auch in einem Video gezeigt:

6.4.1 Einstellung Basismodus
1. Durch Drehen des Potentiometers den gewinschten Basismodus (1-5) wahlen.
3 4 5

3. Den gewlnschten Basismodus durch Drucken fur 1-3 Sekunden des Bedienele-
ments bestatigen. Damit aktivieren. Blaue LED leuchtet danach beim gewahlten
Modus.

4

v Der Basismodus ist ausgewahlt.

6.4.2 Optional: Zuschalten des ApplicationSelect -Modus zu MultiMode 1 Hintergrundausblendung

Mit dem Zuschalten des ApplicationSelect-Modus wird der Schaltabstand des Sensors
erh6ht und die Empfindlichkeit steigt, so dass auch glanzende, dunkle und unebene
Objekte, auch in Schraglage, sicher erkannt werden.

1. Nach dem Einstellen des Basismodus MultiMode 1 kann zusatzlich der Modus
ApplicationSelect zugeschaltet werden. Hierzu durch Drehen des Potentiometers auf
die LED 6 ApplicationSelect aufwahlen

8028212/2023/10/20 | SICK BETRIEBSANLEITUNG | WTM4S 21
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2.

3. Den gewunschten ApplicationSelect-Modus durch Driicken des Bedienelements
bestatigen. Damit aktivieren.

v Der ApplicationSelect-Modus ist aktiv.

HINWEIS
Die Einstellung des ApplicationSelect wird in folgendem Tutorial gezeigt:

8028212/2023/10/20 | SICK
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6.4.3 Einlernen des Sensors im MultiMode 1 und 1+6:
Einlernen des Sensors mit Hintergrundausblendung

1. Objekt in der gewuinschten Position positionieren und das Bedienelement
1-3 Sekunden drlcken, bis die gelbe LED blinkt.

v Sensor ist eingestellt und betriebsbereit.

Tabelle 8: Teach-Ergebnis mit Objekt

@ Objekt da

HINWEIS

Sollen farblich unterschiedliche oder dunkle Objekte erkannt werden, empfiehlt es sich,
den Schaltabstand mit einem Sicherheitsaufschlag von 10 % des Schaltabstands zu
versehen.

Einstellung des Schaltabstands tber 10-Link bitte der beiliegenden Betriebsanleitung
"lO-Link Photoelectric sensors" entnehmen.

6.4.4 Einstellung im MultiMode 3-5:

Einlernen des Sensors mit Hintergrundausblendung und 2 Schaltpunkten

HINWEIS

In MultiMode 4: zuerst geteachter Schaltabstand ist immer Q1 und wird durch LED
3 symbolisiert. Zweiter geteachter Schaltabstand ist immer Q2 und wird durch LED
5 symbolisiert.

1. Objekt in der gewlinschten Position 1 positionieren und das Bedienelement
1-3 Sekunden drlcken, bis die gelbe LED blinkt.

8028212/2023/10/20 | SICK BETRIEBSANLEITUNG | WTM4S 23
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£ @

i

v/ Schaltabstand Q1 ist eingestellt.

2. Nach kurzer Pause blinkt die gelbe LED erneut, jetzt kann der 2. Schaltabstand

eingelernt werden.
3. Objekt in der gewlinschten Position 2 positionieren und das Bedienelement

1-3 Sekunden drlcken, bis die gelbe LED blinkt.

Coses] (@)
il

:

HINWEIS
Zusatz fur Modus 3: Gesetzter Schaltabstand befindet sich nun genau zwischen

den 2 eingelernten Punkten
Zusatz fur Modus 5: QL (Fenstersignal, abgeleitet von Qint.1 und Qint.2)

LED-Anzeige bei MultiMode 4 (2 unabhéngige Schaltpunkte):
Falll:

Q1 = naher Schaltpunkt (zuerst eingelernt) - LED 3

Q2 = ferner Schaltpunkt (zuletzt eingelernt) - LED 5

8028212/2023/10/20 | SICK
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Tabelle 9: Anzeigeverhalten, Fall 1

Objekt im nahen Schaltpunkt Q1
erkannt

Digitalausgang 1 wird mit der
gelben LED und zusatzlich mit
der blauen LED 3 angezeigt.

Objekt im fernen Schaltpunkt Q2 Digjtalausgang 2 wird mit der

erkannt gelben LED und zuséatzlich mit
den blauen LED 3 + 5 ange-
zeigt.

Fall 2:

Q1 = ferner Schaltpunkt (zuerst eingelernt) - LED 3
Q2 = naher Schaltpunkt (zuletzt eingelernt) - LED 5
Tabelle 10: Anzeigeverhalten, Fall 2

Objekt im fernen Schaltpunkt Q1
erkannt

Digitalausgang 1 wird mit der
gelben LED und zuséatzlich mit
den blauen LED 3 + 5 ange-
zeigt.

Digitalausgang 2 wird mit der
gelben LED und zusatzlich mit
der blauen LED 5 angezeigt.

Objekt im nahen Schaltpunkt Q2
erkannt

Einstellung des Schaltabstands Uber 10-Link bitte der beiliegenden Betriebsanleitung
"lO-Link Photoelectric sensors" enthnehmen.

8028212/2023/10/20 | SICK BETRIEBSANLEITUNG | WTM4S 25
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6.4.5 Einstellung im MultiMode 2:

Einlernen des Sensors mit Vordergrundausblendung

1. Objekt in der gewuinschten Position positionieren und das Bedienelement
1-3 Sekunden drlcken, bis die gelbe LED blinkt.

Background
v Sensor ist eingestellt und betriebsbereit.

Tabelle 11: Teach-Ergebnis ohne Objekt

@ Objekt da

Einstellung des Schaltabstands Uber 10-Link bitte der beiliegenden Betriebsanleitung
"lO-Link Photoelectric sensors" entnehmen.

6.4.6 Einstellung im MultiMode M:

Der Modus M (Manuell/Messung) ist nur Uber 10-Link auswahlbar und einstellbar.

Die blaue LED fiir Modus M leuchtet, wenn das Gerat im messenden Modus verwendet
wird oder wenn weitere Einstellungen, die von den Standardmodi 1-6 abweichen, vorge-
nommen werden.

Der Sensor sollte entsprechend dem jeweiligen Basismodus ausgerichtet werden. Im
Fall des messenden Modus wird der Sensor auf das zu messende Objekt ausgerichtet,
ohne dass weitere Randbedingungen wie eine Vorzugsrichtung beachtet werden mus-
sen.

Einstellung des Schaltabstands tber 10-Link bitte der beiliegenden Betriebsanleitung
"lO-Link Photoelectric sensors" entnehmen.

6.5 Einstellung via 10-Link

Der Sensor kann neben der manuellen Einstellung am Gerat auch per 10-Link konfigu-
riert werden.

Die Einstellung Uber 10-Link kann auf zwei Arten erfolgen:

¢  Einstellung Uber die SiLink-Box (erforderliche Software: SOPAS ET von SICK)
Den Sensor hierzu Uber die SiLink-Box per USB an einen Computer anschlieflen.
e Einstellung Uber einen I10-Link-Master (SPS), z. B. SIG350

Mit dem Programm SOPAS ET (SICK Engineering Tool mit grafischer Benutzerfiihrung
und komfortabler Visualisierung) kdnnen die angeschlossenen Produkte schnell und
bequem getestet und parametriert werden.
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Details zur Einstellung finden Sie in der ausfuhrlichen 10-Link Beschreibung:

7 Storungsbehebung

71
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Tabelle Stérungsbehebung zeigt, welche Manahmen durchzufihren sind, wenn die
Funktion des Sensors nicht mehr gegeben ist.

Tabelle 12: Stérungsbehebung

LED / Fehlerbild

Ursache

Mafnahme

Gelbe LED leuchtet nicht,
obwohl der Lichtstrahl auf das
Objekt ausgerichtet ist und
das Objekt innerhalb des ein-
gestellten Schaltabstands ist.

Keine Spannung oder Span-
nung unterhalb der Grenz-
werte

Spannungsversorgung prufen,
den gesamten elektrischen
Anschluss prufen (Leitungen
und Steckerverbindungen)

Spannungsunterbrechungen

Sicherstellen einer stabilen
Spannungsversorgung ohne
Unterbrechungen

Sensor ist defekt

Wenn Spannungsversorgung
in Ordnung ist, dann Sensor
austauschen

Griine LED blinkt.

10-Link Kommunikation

Digitalausgange nicht nach
Grafik

10-Link Kommunikation

Digitalausgange nicht nach
Grafik

Manuell vorgenommene, vom
Standard abweichende, Para-
metereinstellungen

Factory reset auslésen. Die
Digitalausgange werden wie-
der auf Werkseinstellung
zurlckgesetzt.

Gelbe LED blinkt

Sensor ist noch betriebsbe-
reit, aber die Betriebsbedin-
gungen sind nicht optimal

Betriebsbedingungen prifen:
Lichtstrahl (Lichtfleck) voll-
standig auf das Objekt aus-
richten. / Reinigung der
optischen Flachen / Schaltab-
stand Uberprifen und ggf.
anpassen.

Gelbe LED leuchtet, kein
Objekt im Strahlengang.

Remissionsvermogen des Hin-
tergrunds zu hoch

Veranderungen des Hinter-
grunds prufen. Empfindlich-
keit des Sensors reduzieren
oder Taster mit Hintergrun-
dausblendung verwenden.

Objekt ist im Strahlengang.
Gelbe LED leuchtet nicht.

Empfindlichkeit ist zu gering
eingestellt oder Abstand zwi-
schen Sensor und Objekt ist
zu groR.

Schaltabstand vergrofiern.
Abstand zwischen Sensor und
Hintergrund beachten.

Objekt ist im Strahlengang.
Gelbe LED leuchtet nicht.

Remissionsvermdgen des
Objekts ist zu gering.

Schaltabstand vergroern.
Abstand zwischen Sensor und
Hintergrund beachten.

Storungsbehebung bei integrierten 10-Link Geraten

Hinweise auf Stérungen finden Sie in den Servicedaten.

Details zu den vorhandenen Servicedaten finden Sie in der ausfuhrlichen 10-Link

Beschreibung;:
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8 Wartung

Dieser SICK-Sensor ist wartungsfrei.

Wir empfehlen, in regelmaRigen Abstanden

e Reinigen der optischen Oberflachen und des Gehauses
e Verschraubungen und Steckverbindungen zu Uberprifen

Reinigung

WICHTIG
Gerateschaden durch unsachgemafie Reinigung!

Eine unsachgemafie Reinigung kann zu einem Gerateschaden fuhren.

= Nur empfohlene Reinigungsutensilien und Reinigungsmittel verwenden.
= Keine spitzen Gegenstande zum Reinigen verwenden.

» Reinigen Sie die optischen Flachen in regelmafigen Abstanden und bei Ver-
schmutzung mit einem fusselfreien Optiktuch (Artikelnummer 4003353). Das
Reinigungsintervall hangt im Wesentlichen von den Umgebungsbedingungen ab.

Es durfen keine Veranderungen an Geraten vorgenommen werden.

Irrtimer und Anderungen vorbehalten. Die spezifizierten Produktmerkmale und techni-
schen Daten stellen keine schriftliche Garantie dar.

9 Deinstallation

9.1 Sensortausch / Datenhaltung

Alle 10-Link-Gerate verfugen Uber eine Sicherungs- und Wiederherstellungsfunktionali-
tat - Data Storage (DS). Durch die 10-Link-Data Storage-Funktion kénnen bisherige Parame-
ter gespeichert und auf das Austauschgerat Ubertragen werden.

Voraussetzung hierflr ist der Anschluss des Gerats an einen 10-Link Master und die
Aktivierung der Storage-Funktion im 10-Link Master.

Details zum Sensortausch finden Sie in der ausfuhrlichen 10-Link Beschreibung:

10 Entsorgung

Der Sensor muss entsprechend den geltenden landerspezifischen Vorschriften entsorgt
werden. Bei der Entsorgung sollte eine werkstoffliche Verwertung (insbesondere der
Edelmetalle) angestrebt werden.
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HINWEIS

Entsorgung von Batterien, Elektro- und Elektronikgeraten

¢ Gemaf den internationalen Vorschriften diirfen Batterien, Akkus sowie Elektro-
und Elektronikgerate nicht mit dem Hausmdll entsorgt werden.

o Der Besitzer ist gesetzlich verpflichtet, diese Gerate am Ende ihrer Lebensdauer
bei den entsprechenden 6ffentlichen Sammelstellen abzugeben.

¢

WEEE: W niogeg Symbol auf dem Produkt, dessen Verpackung oder im
vorliegenden Dokument gibt an, dass ein Produkt den genannten Vorschriften

unterliegt.
11 Technische Daten
111 Technische Daten

Das Kapitel "Technische Daten" enthalt lediglich einen Auszug der technischen Daten flr den Sensor.

Die vollstandigen technischen Daten finden Sie auf der Homepage

Sensors.

Merkmale

unter der Artikelnummer des

Schaltabstand

Schaltabstand min.

Schaltabstand max.

Referenzobjekt

Distanzwert

Empfohlener Schaltabstand fur beste Performance

WTM4S

4 mm (MultiMode 1, 3, 4, 5)

0 mm (MultiMode 2)

4 mm (MultiMode 1 + 6)

250 mm (MultiMode 1, 3, 4, 5)

250 mm (MultiMode 2)

500 mm (MultiMode 1 + 6)

40 mm ... 170 mm (MultiMode 1, 3, 4, 5)
40 mm ... 140 mm (MultiMode 2)

50 mm ... 200 mm (MultiMode 1 + 6)
Objekt mit 90 % Remissionsgrad (entspricht
Standardweif3 nach DIN 5033)

Lichtfleckgrofie / Abstand

MultiMode M
Distanzwert-Messbereich 10 mm ... 250 mm
Distanzwert-Auflésung 0,1 mm
Distanzwert-Reproduzierbarkeit
Distanzwert - Genauigkeit
Distanzwertausgabe via [0-Link
Aktualisierungsrate des Distanzwerts 20 ms

Sendestrahl

WTM4S
Lichtsender PinPoint-LED
Lichtart Sichtbares Rotlicht

4.0 mm (150 mm)

8028212/2023/10/20 | SICK
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Kommunikationsschnittstelle

Tabelle 13: Kommunikationsschnittstelle

10-Link
WTM4S
10-Link 1.1
Datenlbertragungsrate COM2
Elektrische Daten
WTM4S
Versorgungsspannung Ug DC10..30VY
Restwelligkeit <5Vpp
Stromaufnahme 25 mA
Schutzklasse 1}
1) Grenzwerte
Ug-Anschlisse verpolsicher
Restwelligkeit max. 5 Vgq
Digitalausgang
WTM4S
Ausgangsstrom |,y <100 mA
Schutzschaltungen A, B, CY

Ansprechzeit

Wiederholgenauigkeit (Ansprechzeit)

Schaltfrequenz

1) A = Ug-Anschllsse verpolsicher
B = Ein- und Ausgange verpolsicher
C = Stérimpulsunterdriickung
2) Signallaufzeit bei ohmscher Last
3)  Gultig far Q\ auf Pin2, wenn per Software konfiguriert
4)  Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1

< 500 s (MultiMode 1, 2, 3)?
< 1.000 ps (MultiMode 4, 5)2
< 15 ms (MultiMode 1 + 6) ?
150 ps (MultiMode 1, 2, 3)¥
350 ys (MultiMode 4, 5)%

5 ms (MultiMode 1 + 6 ®
1.000 Hz (MultiMode 1, 2, 3)¥
500 Hz (MultiMode 4, 5)*

30 Hz (MultiMode 1 + 6)¥

Mechanische Daten

Schutzart
Umgebungstemperatur Betrieb

WTM4S

IP6OK

-20C...+55 °C

30
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11.2
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Abbildung 13: WTx4SP, Leitungsanschluss
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O

Abbildung 15: WTx4ST, Anschlussleitung
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11.3 Lichtfleckdiagramme

MultiMode 1, 2, 3, 4,5, M

Abmessungen in mm
6

4

0 50 100 150 200 250 300 10 110 250
Abstand in mm

Empfohlener Schaltabstandsbereich fur
beste Performance

Abbildung 17: WTB4SP-xxxxx1xx

MultiMode 6
Abmessungen in mm
10
p
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| e —
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0 100 200 300 400 500 600 10 110 500

Abstand in mm

Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir
beste Performance

Abbildung 18: WTB4SP-xxxxXAXx
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MultiMode 2
Abmessungen in mm
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Empfohlener Schaltabstandsbereich fir
beste Performance
Abbildung 19: WTF4SD
11.4 Prozessdatenstruktur
WTM4S A0O
10-Link V1.1
Prozessdaten 2 Byte
Byte O: Bits 15... 8
Byte 1: Bits 7... 0
Bit O / Datentyp Q.1 / Boolean
Bit 1 / Datentyp Q> / Boolean
Bit 2 ... 15 / Beschreibung / Datentyp Mode 1-6: Current Receiver Level [digits]
Mode 7: Abstandswert [0,1 mm]
12 Anhang
12.1 Konformitaten und Zertifikate
Auf www.sick.com finden Sie Konformitatserklarungen, Zertifikate und die aktuelle
Betriebsanleitung des Produkts. Dazu im Suchfeld die Artikelnummer des Produkts
eingeben (Artikelnummer: siehe Typenschildeintrag im Feld ,P/N*“ oder ,Ident. no.“).
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Described product
WA4S
WTMA4S

Manufacturer

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Germany

Legal information

This work is protected by copyright. Any rights derived from the copyright shall be
reserved for SICK AG. Reproduction of this document or parts of this document is

only permissible within the limits of the legal determination of Copyright Law. Any modi-
fication, abridgment or translation of this document is prohibited without the express
written permission of SICK AG.

The trademarks stated in this document are the property of their respective owner.
© SICK AG. All rights reserved.

Original document

This document is an original document of SICK AG.
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About this document

Information on the operating instructions

Read these operating instructions carefully before starting any work in order to familiar-
ize yourself with the product and its functions.

The operating instructions are an integral part of the product and should remain acces-
sible to the personnel at all times. When handing this product over to a third party,
include these operating instructions.

These operating instructions do not provide information on the handling and safe
operation of the machine or system in which the product is integrated. Information on
this can be found in the operating instructions for the machine or system.

Further information

You can find the product page with further information via the SICK Product ID:
{P/N}/{S/N}
(see "Product identification via the SICK product ID", page 39).

The following information is available depending on the product:
e This document in all available language versions

¢ Data sheets

e  Other publications

e CAD files and dimensional drawings

e Certificates (e.g., declaration of conformity)

e  Software

e Accessories

Symbols and document conventions

Warnings and other notes

DANGER

Indicates a situation presenting imminent danger, which will lead to death or serious
injuries if not prevented.

WARNING

Indicates a situation presenting possible danger, which may lead to death or serious
injuries if not prevented.

CAUTION

Indicates a situation presenting possible danger, which may lead to moderate or minor
injuries if not prevented.

NOTICE

Indicates a situation presenting possible danger, which may lead to property damage if
not prevented.

NOTE

Highlights useful tips and recommendations as well as information for efficient and
trouble-free operation.
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Instructions to action
» The arrow denotes instructions to action.

1. The sequence of instructions is numbered.
2. Follow the order in which the numbered instructions are given.
v The tick denotes the results of an action.

2 Safety information

2.1 General safety notes

Connection, mounting and configuration of the product must only be car-
@ ried out by qualified personnel.

o This product does not constitute a safety component as defined in the
Machinery Directive.

Do not install the product in places exposed to direct UV radiation (sun-
% light) or other weather conditions.

The product must be adequately protected against moisture and contami-
nation.

2.2 Intended use

The WTMA4S is an opto-electronic photoelectric proximity sensor (referred to as “sensor”
or “product” in the following) for the optical, non-contact detection of objects, animals,
and persons. If the product is used for any other purpose or modified in any way, any
warranty claim against SICK AG shall become void.

2.3 Qualification of personnel

Any work on the product may only be carried out by personnel qualified and authorized
to do so.

Qualified personnel are able to perform tasks assigned to them and can independently
recognize and avoid any potential hazards. This requires, for example:

e technical training
e experience
. knowledge of the applicable regulations and standards

3 Product description

3.1 Product identification via the SICK product ID

8028212/2023/10,/20 | SICK
Subject to change without notice

SICK product ID

The SICK product ID uniquely identifies the product. It also serves as the address of the
web page with information on the product.

The SICK product ID comprises the host name pid.sick.com, the part number (P/N),
and the serial number (S/N), each separated by a forward slash.

The SICK product ID is displayed as text and QR code on the type label and/or on the
packaging.
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Product ID

pid.sick.com/ =
P/N LAkl

S/N  Lalxdill

Figure 1: SICK product ID

Control and display elements

Table 1: Control and display elements

WTM4Sx-xxxxxx20

Teach-Turn adjustment with mode display

G}

®OOO

MultiMode function

Green LED: supply voltage active
Yellow LED: status of received light beam
Teach-Turn adjustment: Adjustment of mode and sensing range
BluePilot blue: mode selection

The sensor with MultiMode function has various operating modes that can be set via
the Teach-Turn adjustment and 10-Link:

Two Value Teach-in

Window
ApplicationSelect

~NOoO O~ WN -

OPERATING INSTRUCTIONS | WTM4S

Background suppression
Foreground suppression

Manual/Measurement

Two independent switching points
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Figure 2: MultiMode function

Table 2: MultiMode function

Two independent
switching points

W
N,
dow

MultiMode /
LED

Principle of oper-
ation

Mode

Description

MultiMode 1
(LED 1)

Background sup-
pression (BGS)

The sensor reliably detects objects no
matter whether there is a background
or not.

MultiMode 2
(LED 2)

Foreground sup-
pression

The sensor detects objects in front

of the background with a small dis-
tance between object and background.
It requires a stable background as a ref-
erence.

The sensor is typically used to detect
flat objects on conveyor belts.

MultiMode 3
(LED 3)

Background sup-
pression (BGS)

Two Value Teach-
in (BGS)

The sensing range is defined by teach-
ing in at two points (object leading
edge/rear edge). The sensing range is
placed in the center of the two distan-
ces.

MultiMode 4
(LED 4)

Background sup-
pression (BGS)

Two independent
switching points
(BGS)

The sensor has two independent switch-
ing points that can be taught in sepa-
rately.

MultiMode 5
(LED 5)

Background sup-
pression (BGS)

Window (BGS)

The sensor detects objects located
within a taught-in window.

MultiMode 6
(LED 1+6)

Background sup-
pression (BGS)

ApplicationSelect

Sensing range increases. The sensitiv-
ity increases so that even shiny, dark
and uneven objects, even in an inclined
position, are reliably detected.

MultiMode M
(LED 7)

INDEPENDENT

Manual/Meas-
urement

With “Manual/Measurement” mode, the
distance value can be read out via 10-
Link. This mode is only available via 10-
Link.

A description of the I0-Link parameters
can be found in the 10-Link description:
www.sick.com/8022709.

8028212/2023/10/20 | SICK
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NOTE
Operating mode 6 can only be used together with background suppression (LED 1).

NOTE
Setting the operating modes and the associated teach-in procedures is shown in the

3.4 10-Link communication interface

The product comes with the 10-Link communication interface.
I0-Link communication is a master-device communication system.

The product can be operated in standard I/0 mode (SIO) or 10-Link mode (IOL). All
automation functions and other parameter settings are effective in 10-Link mode and in
standard I/0 mode.

The following functions are supported via the standard |0-Link communication inter-
face:

e Flexible sensor settings

« Digital transmission of sensor signals to the 10-Link Master
e Visualization and configuration of the sensor

« Diagnostics /condition monitoring

« Device identification

« Easy device replacement

. Events

A detailed description of the configurable functions and associated indices can be
found in the “lO-Link description” technical Information:

341 Documentation and accessories

Accessory components and additional information are available for integrating and
configuring the 10-Link device. You can find documentation and software, accessories
and links using the SICK Product ID, see "Product identification via the SICK product ID",
page 39.

Documentation and software

e |ODD: Device description file

e 10DD overview: List of IODD contents

¢ 10-Link description: detailed description of the process data, service data, and
events of the 10-Link device

¢  SDD: Graphical user interface

e  SOPAS ET: Configuration software

Accessories
e 10-Link-Master
e  Connecting cables

4 Mounting

Mount the sensor using a suitable mounting bracket (see the SICK range of accesso-
ries).

42 OPERATING INSTRUCTIONS | WTM4S 8028212/2023/10/20 | SICK
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NOTE
Note the sensor's maximum permissible tightening torque of 1.3 Nm.

Mounting with the background suppression principle of operation
MultiMode 1, 3, 4, 5, 6, M:

Note the preferred alighment of the sensor relative to the movement direction of the
object, see figure 3.

Figure 3: Alignment of the sensor relative to the object direction

Note the preferred direction of the object relative to the sensor, cf. see figure 13,
page 62.

NOTE
@ WTMA4S: No preferred direction must be observed in mode M.

Mounting with the foreground suppression principle of operation
MultiMode 2:

Figure 4: Alignment of the sensor

Note the preferred direction of the object relative to the sensor, cf. figure 4.
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Electrical installation

Notes on electrical installation

NOTICE
Equipment damage due to incorrect supply voltage!

An incorrect supply voltage may result in damage to the equipment.

= Only operate the device with safety/protective extra-low voltage (SELV/PELV).

= The sensor is a device of protection class lIl.

= Only operate the device with an LPS (limited power source) in accordance with
IEC 62368-1 or an NEC Class 2 power supply unit.

NOTICE
Equipment damage or unpredictable operation due to working with live parts!

Working with live parts may result in unpredictable operation.

= Only carry out wiring work when the power is off.
= Only connect and disconnect electrical connections when the power is off.

= The electrical installation must only be performed by electrically qualified person-
nel.

= Standard safety requirements must be observed when working on electrical
systems!

= Only switch on the supply voltage for the device when the connection tasks have
been completed and the wiring has been thoroughly checked.

" When using extension cables with open ends, ensure that bare wire ends do not
come into contact with each other (risk of short-circuit when supply voltage is
switched on!). Wires must be properly insulated from each other.

= Wire cross-sections in the supply cable from the user’s power system must be
selected in accordance with the applicable standards.

NOTE
Layout of data cables

= Use shielded data cables with twisted-pair wires.

= Implement proper and complete shielding concept.

= To avoid interference, e.g., from switching power supplies, motors, clocked regula-
tors and contactors, always use cables and layouts that are suitable for EMC.

= Do not lay cables over long distances in parallel with voltage supply cables and
motor cables in cable ducts.

The IP enclosure rating for the device is only achieved under the following conditions:
= The cables plugged into the connections are screwed tight.

If these instructions are not complied with, the IP enclosure rating for the device is not
guaranteed!

Notes on UL approval

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).
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Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

Connection notes

Operation in standard 1/0 mode:

- Male connector connection: Pin assignment
- Cable: Wire color

Only apply voltage and switch on the voltage supply once all electrical connections have
been established.

Operation in 10-Link mode: Connect the device to a suitable 10-Link Master. Integrate
into the master or into the controller using I0ODD/function block. The green LED flashes
on the sensor. I0DD and function block are available to download from

under the part number.

Explanation of the connection terminology used in the following tables:

. BN = brown

¢  WH = white

. BU = blue

. BK = black

e Q/Q = digital output
e C=10-Link

¢  MF = multifunctional input/output
e L+ =supply voltage (Uy)
¢ M =ground

DC: 10 ... 30 V DC, see "Technical data", page 61 :

Table 3: Electrical connection

Wxx4Sx- x4 x2 x1 xG
1=BN 2 1(3 1 1 Lj;jﬁ;//;;
2 =WH ""j
3=BU . , 0.14 mm
4 =BK 3 4 AWG26
Table 4: DC
WTM4SP-xxXXXxxxA00
Push-pull 161 162
1=BN + (L+)
2 =WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Qu/C
De- MultiMode MultiMode 2: MultiMode MultiMode 2:
fault: MF 1/3/4/5/6: Q 1/3/4/5/6: Q
Q Q
De- Q Q Q Q
fault: Q.4 (C)
Table 5: Push-pull, PNP, NPN
MultiMode 1/3/5/6: MultiMode 1/3/5/6:
MultiMode 2: MultiMode 2:
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54 Integration of the sensor in 10-Link mode

To operate the product in 10-Link mode, it must be connected to a suitable 10-Link
Master. This is used for further integration into the control system.

NOTE
The cable length between the 10-Link Master and 10-Link device: maximum 20 m.

Details on integration can be found in the detailed 10-Link description:
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NOTE
After successful connection of the product to the 10-Link Master, the green (Power) LED
flashes to indicate a functioning I0-Link communication between the master and device.

6 Commissioning

6.1 Videos

The following tutorial shows how to commission the sensor:

Table 7: Video overview

Selecting MultiMode operating mode and teach-
ing in the sensor

Ei
https://video.sick.com/media/t/0_dr9zfbj8

6.2 Alignment

Alignment with background suppression

Align the sensor with the object. Select the position so that the red emitted light beam
hits the center of the object. You must ensure that the optical opening (front screen) of
the sensor is completely clear [see figure 5].

Figure 5: Sensor on object

Alignment with foreground suppression

Align the sensor with the background. You must ensure that the optical opening (front
screen) of the sensor is completely clear [see figure 6].

Figure 6: Alignment on background
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Check the application conditions

WTMA4S are photoelectric proximity sensors with background and foreground suppres-
sion. Depending on the remission factor of the object to be detected, and perhaps the
background behind it, a minimum distance (y) between the set sensing range (x) and
the background is to be maintained.

Background suppression: MultiMode 1, 3, 4, 5, 6

Adjust the sensing range and distance to the object and background as well as the
remission capability of the object according to the corresponding diagram (x = sensing
range, y = minimum distance between set sensing range and background (white, 90%))
Remission factor: 6% = black @, 18% = gray @, 90% = white 3 (relative to standard
white as per DIN 5033). We recommend making the adjustments using an object with a
low remission factor.

Minimum distance between set sensing range and background (black 6% / white
90%) :

¢ 5 mm,at 150 mm distance (MultiMode 1, 3, 4, 5)
¢ 8 mm, at 250 mm distance (MultiMode 1 + 6)

MultiMode 1, 3, 4, 5:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission factor)

y
© 72;; Example:
’ Safe suppression of the background
6%/90%

16 M White background (90 %)
(0.63) //

12 ‘
(0.47) 18%/90%

/@
(0-318) /

4 ,/ Black object (6 % remission factor)
(0.16) / 90%/90% Set sensing range x = 150 mm
// Needed minimum distance to white

X background y = 5.5 mm

0 50 100 150 200 250 300
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figure 7: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

O | I
@ | T
Ol 20

0 50 100 150 200 250 300

(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)
Distance in mm (inch)

D !
! 1 BluePilot
= e rey
& @
| c |
A B

Recommended sensing range for
the best performance

Figure 8: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

Black object, 6% remission factor

Gray object, 18% remission factor

White object, 90% remission factor

Sensing range min. in mm

Sensing range max. in mm

Visibility range

Setting range switching threshold for background suppression
Sensing range indicator

Teach-Turn adjustment

Blue Recommended sensing range for the best performance

MultiMode1+6:

MmO O W>»eEE
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission factor)

y
40 ‘ {
(157)
6%/90%
- @
(1.26)
o4 18%/90% —|
(0.94) / P/G)
16 I
(0-63) | 19%,/90% / 90%/90%
AR
8
(0.31) // //
o // X

0 100 200 300 400 500 600
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figure 9: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

®EE

(3.94) (7.87) (11.81)(15.75)(19.69)(23.62)
Distance in mm (inch)

0O 100 200 300 400 500 600

D |
! 1 BluePilot
7\ e ra)
% @ -
3 c |
A B

Recommended sensing range for
the best performance

Figure 10: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

ultra-black object, 1% remission factor
Black object, 6% remission factor
Gray object, 18% remission factor
White object, 90% remission factor
Sensing range min. in mm

Sensing range max. in mm

Visibility range

Sensing range indicator
Teach-Turn adjustment

MMmMmOOW>»®»EWEO

Example:
Safe suppression of the background

White background (90 %)

Black object (6 % remission factor)
Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white
backgroundy = 17 mm

Setting range switching threshold for background suppression

Blue Recommended sensing range for the best performance

Check the function as described in see table 5, page 13. If the digital output fails to
behave as described in see table 5, page 13, check the application conditions.

50 OPERATING INSTRUCTIONS | WTM4S
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Foreground suppression (FGS): MultiMode 2

The photoelectric proximity sensor requires a background as a reference. The remission
factor and position of the background should remain as uniform as possible. The
maximum distance (x) between the photoelectric proximity sensor and background as
well as the minimum object height (y) must be upheld. As a rule, the FGS mode is used
to detect very flat objects on a conveyor belt.

Check the application conditions: Compare distance between sensor and background,
minimal object height as well as remission capability of background and object with the
associated diagram (see figure 11, page 52) (x = sensing range, y = minimum object
height). Remission factor: 6% = black 1, 90% = white 2 (referring to standard white as
per DIN 5033).

Minimum object height at set sensing range in front of black background (6% remission
factor) :

. 1.8 mm, at 100 mm distance
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Minimum object height in mm (inch) Example:
y Reliable detection of the object
! |
(0.28) 6%/6%
6 90%/6%
(0.24) L@‘
5
(0.20)
4
(0.16) /
3
(0.12) / 6%/90%
90%/90%
2 f )
(0.08) / ®>/
© 041) / y Background
0 _{ X

Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 100 mm
Required minimum object heighty = 1.9 mm
For all objects regardless of their colors

0 50 100 150 200 250 300
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figure 11: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 2

Q)N o/ 10 g [ ] \

@ I )

0 50 100 150 200 250 300

(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)
Distance in mm (inch)

D
‘ 1 BluePilot
= ) )
@
C |

A B

Recommended sensing range for
the best performance

Figure 12: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 2

Black background, 6% remission factor

White background, 90% remission factor

Sensing range min. in mm

Sensing range max. in mm

Visibility range

Adjustable switching threshold for foreground suppression
Sensing range indicator

Teach-Turn adjustment

Blue Recommended sensing range for the best performance

Mmoo Ww>»QEE

6.4 Configuration

MultiMode
The WTMA4S sensor is set in 3 steps:
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1. Select basic mode: Operating mode in which the sensor is to be operated.

2. Activate ApplicationSelect mode if desired (only possible in combination with back-
ground suppression (LED 1)).

3. Sensor teach-in.

NOTE
All configuration options of MultiMode sensors are also shown in a video:

6.4.1 Basic mode setting
1. Select the desired basic mode (1-5) by turning the potentiometer.
3 4 5

3. Confirm the desired basic mode by pressing the control element for 1-3 seconds.
Activate with this mode. Blue LED then lights up with the selected mode.

£

v The basic mode is selected.

6.4.2 Optional: Activation of ApplicationSelect mode for MultiMode 1 background suppression

By activating ApplicationSelect mode, the sensing range of the sensor increases and
sensitivity rises so that even shiny, dark and uneven objects, even in an inclined
position, are reliably detected.

1. After setting basic mode MultiMode 1, ApplicationSelect mode can also be activated.
To do so, select ApplicationSelect mode by turning the potentiometer to LED 6
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3. Confirm the desired ApplicationSelect mode by pressing the control element. Acti-
vate with this mode.

v ApplicationSelect mode is active.

NOTE
Selecting the ApplicationSelect mode is shown in the following tutorial:
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6.4.3 Teaching in the sensor in MultiMode 1 and 1+6:
Teaching in the sensor with background suppression

1. Position object in the desired position and press the control element for 1-3 sec-
onds until the yellow LED flashes.

v/ The sensor is adjusted and ready for operation.

Table 8: Teach-in result with object

@ Object present

NOTE
If dark objects or those of different colors are to be detected, it is recommended to
increase the sensing range by adding a supplement of 10% of the sensing range.

Please refer to the enclosed “IO-Link photoelectric sensors” operating instructions for
information about adjusting the 10-Link sensing range.

6.4.4 Setting in MultiMode 3-5:

Teaching in the sensor with background suppression and 2 switching points

NOTE
In MultiMode 4: First taught-in sensing range is always Q1 and is symbolized by LED
3. Second taught-in sensing range is always Q2 and is symbolized by LED 5.

1. Position object in desired position 1 and press the control element for 1-3 seconds
until the yellow LED flashes.
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£ @

i

Sensing range Q1 is set.

After a short pause, the yellow LED flashes again, now the 2nd sensing range can

be taught in.
3. Position object in the desired position 2 and press the control element for 1-3 sec-

onds until the yellow LED flashes.

SEN

Coses] (@)
il

:

NOTE
Addition for mode 3: Set sensing range is now exactly between the 2 taught-in

points
Supplement for mode 5: QL (window signal, derived from Qint.1 and Qint.2)

LED display for MultiMode 4 (2 independent switching points):
Case 1:

Q1 = near switching point (taught in first) - LED 3

Q2 = far switching point (taught in last) - LED 5

8028212/2023/10/20 | SICK
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Table 9: Display behavior, case 1

Digital output 1 is indicated by
the yellow LED and also by blue
LED 3.

Object detected in near switching
point Q1

Digital output 2 is indicated by
the yellow LED and also by blue
LED 3 + 5.

Object detected in far switching
point Q2

Case 2:

Q1 = far switching point (taught in first) - LED 3
Q2 = near switching point (taught in last) - LED 5
Table 10: Display behavior, case 2

Digital output 1 is indicated by
the yellow LED and also by blue
LED 3 + 5.

Object detected in far switching
point Q1

Digital output 2 is indicated by
the yellow LED and also by blue
LED 5.

Object detected in near switching
point Q2

Please refer to the enclosed “IO-Link photoelectric sensors” operating instructions for
information about adjusting the 10-Link sensing range.
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6.4.5 Setting in MultiMode 2:
Sensor teach-in with foreground suppression

1. Position object in the desired position and press the control element for 1-3 sec-
onds until the yellow LED flashes.

Background
v The sensor is adjusted and ready for operation.

Table 11: Teach-in result without object

@ Object present

Please refer to the enclosed “lO-Link photoelectric sensors” operating instructions for
information about adjusting the I0-Link sensing range.

6.4.6 Setting in MultiMode M:
Mode M (Manual/Measurement) can only be selected and set using 10-Link.

The blue LED for mode M lights up when the device is used in measuring mode or when
additional settings are made that differ from standard modes 1-6.

The sensor should be aligned according to the respective basic mode. If in measuring
mode, the sensor is alighed with the object to be measured without having to observe
additional boundary conditions such as a preferred direction.

Please refer to the enclosed “IO-Link photoelectric sensors” operating instructions for
information about adjusting the 10-Link sensing range.

6.5 Configuration via 10-Link

In addition to manual setting the parameters on the device, the sensor can also be
configured via IO-Link.

Configuration via 10-Link can be performed in two ways:

¢  Configuration via the SiLink box (required software: SOPAS ET from SICK)
To do this, connect the sensor to a computer via USB using the SiLink box.
e  Configuration via an 10-Link Master (PLC), e.g. SIG350

You can quickly and easily test and parameterize the connected products using the
SOPAS ET program (SICK Engineering Tool with graphic user navigation and convenient
visualization).
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Details on configuration can be found in the detailed 10-Link description:

7 Troubleshooting

The Troubleshooting table indicates measures to be taken if the sensor stops working.

Table 12: Troubleshooting

LED/fault pattern

Cause

Measures

Yellow LED does not light up
even though the light beam is
aligned to the object and the
object is within the set sensing
range

No voltage or voltage below
the limit values

Check the power supply,
check all electrical connec-
tions (cables and plug connec-
tions)

Voltage interruptions

Ensure there is a stable power
supply without interruptions

Sensor is faulty

If the power supply is OK,
replace the sensor

Green LED flashes

10-Link communication

Digital outputs not according to
graphic

10-Link communication

Digital outputs not according to
graphic

Parameter settings made
manually, which deviate from
the standard

Initiate a factory reset. The
digital outputs are reset to
factory settings.

Yellow LED flashes

Sensor is still ready for oper-
ation, but the operating condi-
tions are not ideal

Check the operating condi-
tions: Fully align the beam

of light (light spot) with the
object. / Clean the optical sur-
faces . / Check sensing range
and adjust if necessary.

Yellow LED lights up, no object
in the path of the beam

Excessive background remis-
sion

Check changes to the back-
ground. Reduce the sensitivity
of the sensor or use sensors
with background suppression

Object is in the path of the
beam, yellow LED does not
light up

Sensitivity is set too low or dis-
tance between the sensor and
the object is too long

Increase the sensing range,
take note of the distance
between the sensor and the
background

Object is in the path of the
beam, yellow LED does not
light up

Remission capability of the
object is insufficient

Increase the sensing range,
take note of the distance
between the sensor and the
background

Details of the available service data can be found in the detailed I0-Link description:

74 Troubleshooting integrated 10-Link devices
Notes on malfunctions can be found in the service data.
8 Maintenance
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This SICK sensor is maintenance-free.

We do, however, recommend that the following activities are undertaken regularly:
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9.1

10

60

e Clean the optical interfaces and housing
e  Check the fittings and plug connectors

Cleaning

NOTICE
Equipment damage due to improper cleaning.
Improper cleaning may result in equipment damage.

= Only use recommended cleaning agents and tools.
= Never use sharp objects for cleaning.

» Clean the optical surfaces at regular intervals and, in the event of contamination,
with a lint-free lens cloth (part number 4003353). The cleaning interval essentially
depends on the ambient conditions.

No modifications may be made to devices.

Subject to change without notice. Specified product properties and technical data are
not written guarantees.

Deinstallation

Sensor replacement/data storage

Disposal

All 10-Link devices have a backup and restore functionality - Data Storage (DS). The
10-Link Data Storage function can be used to save previous parameters and transmit
them to the replacement device.

The prerequisite for this is connection of the device to an 10-Link Master, and activation
of the storage function in the 10-Link Master.

Details on sensor replacement can be found in the detailed 10-Link description:

The sensor must be disposed of in line with applicable country-specific regulations.
When disposing of them, you should try to recycle them (especially the precious met-
als).

NOTE

Disposal of batteries, electric and electronic devices

o According to international directives, batteries, accumulators and electrical or
electronic devices must not be disposed of in general waste.

¢ The owner is obliged by law to return this devices at the end of their life to the
respective public collection points.

WEEE: W Thg symbol on the product, its package or in this document,
indicates that a product is subject to these regulations.
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11 Technical data

111 Technical specifications

The “Technical Data” section contains only an extract of the technical data of the sensor.

The complete technical data can be found on the homepage

Features

under the part number of the sensor.

Sensing range

Min. sensing range

Sensing range max.

Recommended sensing range for the best performance

Reference object

Distance value

WTM4S

4 mm (MultiMode 1, 3, 4, 5)

0 mm (MultiMode 2)

4 mm (MultiMode 1 + 6)

250 mm (MultiMode 1, 3, 4, 5)

250 mm (MultiMode 2)

500 mm (MultiMode 1 + 6)

40 mm ... 170 mm (MultiMode 1, 3, 4, 5)
40 mm ... 140 mm (MultiMode 2)

50 mm ... 200 mm (MultiMode 1 + 6)
Object with 90% remission factor (complies
with standard white according to DIN 5033)

Light spot size / distance

MultiMode M
Distance value measuring range 10 mm ... 250 mm
Distance value-resolution 0.1 mm
Distance value reproducibility
Distance value - accuracy
Distance value output via 10-Link
Refresh rate of distance value 20 ms
Emitted beam
WTM4S
Light sender PinPoint-LED
Type of light Sichtbares Rotlicht

4.0 mm (150 mm)

Communication interface

Table 13: Communication interface

10-Link
WTMA4S
10-Link 1.1
Data transmission rate COM2
Electrical data
WTMA4S
Supply voltage Ug DC10..30VY
Ripple <5 Vpp
Current consumption 25 mA
Protection class 1}
1) Limit values
Reverse polarity protected Ug connections
Residual ripple max. 5 Vg
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Digital output

Output current |ax
Circuit protection
Response time

Repeatability (response time)

Switching frequency

1) A = Ug-connections reverse polarity protected
B = inputs and output reverse-polarity protected
C = Interference suppression
2) Signal transit time with resistive load
3)  Valid for Q\ on Pin2, if configured via software
4 With light / dark ratio 1:1

WTMA4S

< 100 mA

A, B, CY

< 500 ps (MultiMode 1, 2, 3)2?
< 1,000 ps (MultiMode 4, 5)2
< 15 ms (MultiMode 1 + 6) ?
150 ps (MultiMode 1, 2, 3)2
350 ys (MultiMode 4, 5)%

5 ms (MultiMode 1 + 6 ®
1,000 Hz (MultiMode 1, 2, 3)?
500 Hz (MultiMode 4, 5)?

30 Hz (MultiMode 1 + 6)¥

Mechanical data

Enclosure rating
Ambient temperature, operation

WTM4S
IP6OK
-20C...+55 °C

11.2
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Dimensional drawings
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Figure 13: WTx4SP, cable connection

Center of optical axis, receiver
Center of optical axis, sender
Connection

M3 threaded mounting hole
Display and setting elements
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Figure 14: WTx4SP, M8 male connector
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Figure 15: WTx4ST, connecting cable
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Figure 16: WTx4ST, M8 male connector
Preferred direction of the target object
Center of optical axis, receiver

Center of optical axis, sender
Connection

M3 threaded mounting hole

Display and setting elements

CNCNONCNCNC)

11.3 Light spot diagrams
MultiMode 1, 2, 3, 4, 5, M

Dimensions in mm (inch)
6

(0.24)

18.6 (0.73)

30.5 (1.2)
25.4 (1)

11.3 (0.44)

3.7 (0.15)

12 (0.47)

4

(0.16)
2 ——‘/

(0.08)

0

-2
(-0.08) T —

-4

(-0.16)
-6

(-0.24)0 50 100 150 200 250 300
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figure 17: WTB4SP-xxxxx1xx
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MultiMode 6

Dimensions in mm (inch)
10
(0.39)
p

5 -
(0.20)

0

-5
(-0.20) T~

-10
(-0.39)0 100 200 300 400 500 600
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figure 18: WTB4SP-xXxXxAXx

Process data structure

MultiMode 2
Dimensions in mm (inch)
10 . . .
o ==
5 | 3 :
(0.20) 3 | |
0 1 1
_5 |
(-0.20) } }
-10 1 1
(-0.39)0 50 100 150 200 250 300 110 250
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81) (0.39) (4.33) (9.84)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
Figure 19: WTF4SD
WTM4S AOO
10-Link V1.1
Process data 2 bytes

Byte O: Bits 15 ... 8
Byte 1: Bits 7 ... 0

Bit O / data type

Q.1 / Boolean

Bit 1 / data type

Qo / Boolean

Bit 2 ... 15 / description/data type

Mode 1-6: Current Receiver Level [digits]
Mode 7: Distance value [0.1 mm]

OPERATING INSTRUCTIONS | WTM4S 65




66

OPERATING INSTRUCTIONS

12 Annex

12.1 Conformities and certificates

You can obtain declarations of conformity, certificates, and the current operating
instructions for the product at www.sick.com. To do so, enter the product part number

in the search field (part number: see the entry in the “P/N” or “ldent. no.” field on the
type label).
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Producto descrito
W4S
WTMA4S

Fabricante

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Alemania
Informacion legal

Este documento esta protegido por la legislacion sobre la propiedad intelectual. Los
derechos derivados de ello son propiedad de SICK AG. Unicamente se permite la
reproduccion total o parcial de este documento dentro de los limites establecidos por
las disposiciones legales sobre propiedad intelectual. Esta prohibida la modificacion,
abreviacion o traduccion del documento sin la autorizaciéon expresa y por escrito de
SICK AG.

Las marcas mencionadas en este documento pertenecen a sus respectivos propieta-
rios.

© SICK AG. Reservados todos los derechos.

Documento original

Este es un documento original de SICK AG.

CUS LISTED U K
IND. iggg. EQ. c n

@ IO-Link

SAFETY

&7
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1 Acerca de este documento

1.1 Informacion sobre las instrucciones de uso

Lea detenidamente el manual de instrucciones antes de iniciar cualquier trabajo para
familiarizarse con el producto y sus funciones.

Las instrucciones de uso son parte integrante del producto y deberan conservarse
de forma que estén siempre accesibles al personal. Cuando transmita el producto a
terceros, entregue las instrucciones de uso con él.

Las presentes instrucciones de uso no sirven para un manejo y funcionamiento segu-
ros de la maquina o del sistema en el que se integre el producto. La informacién a este
respecto estara incluida en las instrucciones de uso de la maquina o del sistema.

1.2 Informacion mas detallada

Encontrara la pagina del producto con mas informacion a través de la SICK Product ID:
{P/N}/{S/N}

(véase "ldentificacion del producto con su SICK Product ID", pagina 71).

En funcion del producto esta disponible la siguiente informacion:

e Este documento en todas las versiones linglisticas disponibles
¢ Hojas de datos

e  Otras publicaciones

e Datos CAD de los esquemas y dibujos acotados

e  Certificados (p. €j., la declaracion de conformidad)

e  Software

e Accesorios

1.3 Simbolos y convenciones utilizados en este documento

@

70

Indicaciones de seguridad y otras indicaciones

PELIGRO

Indica una situacién de peligro directa que produce lesiones graves o incluso la muerte
si no se evita.

ADVERTENCIA
Indica una situacion de peligro potencial que puede producir lesiones graves o incluso
la muerte si no se evita.

PECAUCION
Indica una situacion de peligro potencial que puede producir lesiones leves o modera-
das si no se evita.

IMPORTANTE

Indica una situacién de peligro potencial que puede producir dafios materiales si no se
evita.

INDICACION
Destaca consejos Utiles y recomendaciones, asi como informacién para un funciona-
miento eficiente y libre de averias.
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Instrucciones de procedimiento
» Laflecha indica una instruccion de procedimiento.

1. Se muestra una secuencia numerada de instrucciones de procedimiento.
2. Respete las instrucciones de procedimiento numeradas en la secuencia indicada.
v La marca de verificacion indica el resultado de una instruccion de procedimiento.

2 Para su seguridad

2.1 Indicaciones generales de seguridad

La conexion, el montaje y la configuracion del producto Gnicamente pue-
den ser realizados por personal técnico debidamente formado.

o Este producto no es un componente orientado a la seguridad en el sen-
tido de la Directiva de maquinas comunitaria.

No instale el producto en lugares expuestos a la radiacion UV directa (luz
% solar) ni a otras influencias climatolégicas.

El producto debe estar suficientemente protegido de la humedad y la

suciedad.

2.2 Uso conforme a lo previsto

La WTMA4S es una fotocélula optoelectronica de reflexion sobre objeto (en lo sucesivo
llamada sensor o producto) empleada para la deteccion dptica y sin contacto de
objetos, animales y personas. Cualquier uso diferente al previsto o modificaciones en el
producto invalidaran la garantia por parte de SICK AG.

2.3 Cualificacion del personal

Todos los trabajos en el producto deben ser realizados (nicamente por personal cualifi-
cado y autorizado.

El personal cualificado es capaz de realizar el trabajo asignado y de reconocer y evitar
de forma auténoma los posibles peligros. Esto requiere, por ejemplo:

. Formacion profesional
. Experiencia
¢ Conocimiento de los reglamentos y normas pertinentes

3 Descripcion del producto

3.1 Identificacion del producto con su SICK Product ID

8028212/2023/10/20 | SICK
Sujeto a cambio sin previo aviso

SICK Product ID

La SICK Product ID identifica el producto de forma Unica. Sirve también como direccion
de la pagina web con informacién sobre el producto.

La SICK Product ID se compone del nombre de host pid.sick.com, la referencia (P/N) y
el numero de serie (S/N), todos ellos separados por guiones.

La SICK Product ID esta representada como texto y como cédigo QR en la placa de
caracteristicas y/o en el embalaje.
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3.2

3.3
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Product ID

pid.sick.com/ =
P/N LAkl

S/N  Lalxdill

Figura 1: SICK Product ID

Elementos de mando e indicacion

Tabla 1: Elementos de mando e indicacion

WTM4Sx-xxxxxx20

Elemento de presion y rotacion con indicacién del modo

>IN

08 Se

®OOO

Funcion MultiMode

LED verde: tensién de alimentacion activa

LED amarillo: estado de recepcién de luz

Elemento de presion y rotacion: ajuste del modo y la distancia de conmutacion
BluePilot azul: seleccién de modo

El sensor con funcion MultiMode tiene diferentes modos de servicio que se pueden
ajustar a través del elemento de presion y rotacion y de 10-Link:

Supresién de fondo
Supresion del primer plano
Two Value Teach-in

Ventana
ApplicationSelect
Manual/medicion

~NOoO O~ WN -
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Figura 2: Funcién MultiMode

Tabla 2: Funcién MultiMode

Two independent
switching points

MultiMode/LED | Principio de fun- | Modo Descripcion
cionamiento

MultiMode 1 Supresion de El sensor detecta de forma fiable los

(LED 1) fondo (BGS) objetos independientemente de que
haya o no un fondo.

MultiMode 2 Supresién del pri- El sensor detecta los objetos delante

(LED 2) mer plano del fondo con una pequena distancia
entre el objeto y el fondo. Para ello
necesita un fondo estable como refe-
rencia.
El sensor se utiliza habitualmente para
detectar objetos planos en cintas trans-
portadoras.

MultiMode 3 Supresion de Two Value Teach- | La distancia de conmutacién se esta-

(LED 3) fondo (BGS) in (BGS) blece mediante el aprendizaje de dos
puntos (borde de ataque del objeto/
fondo). La distancia de conmutacién se
sitla en el centro de ambas distancias.

MultiMode 4 Supresion de Dos puntos de El sensor dispone de dos puntos de

(LED 4) fondo (BGS) conmutacion conmutacion independientes que se

independientes pueden memorizar por separado.
(BGS)

MultiMode 5 Supresion de Ventana (BGS) El sensor detecta los objetos que se

(LED 5) fondo (BGS) encuentran dentro de una ventana
memorizada.

MultiMode 6 Supresién de ApplicationSelect | Aumenta la distancia de conmutacion.

(LED 1+6) fondo (BGS) La sensibilidad aumenta, de modo que

incluso los objetos brillantes, oscuros e
irregulares se detectan de forma fiable,
incluso en posicién inclinada.

INSTRUCCIONES DE USO | WTM4S 73




INSTRUCCIONES DE USO

3.4

341

74

MultiMode/LED | Principio de fun- | Modo Descripcion

cionamiento
MultiMode M Independiente Manual/medicién | Con el modo “Manual/medicion”, el
(LED 7) valor de la distancia puede leerse a

través de 10-Link. Este modo s6lo esta
disponible a través de 10-Link.

Para una descripcion de los parametros
10-Link, véase la descripcion de 10-Link

INDICACION
El modo de servicio 6 sélo puede utilizarse junto con la supresiéon de fondo (LED 1).

INDICACION
La configuracion de los modos de servicio y los procedimientos de aprendizaje asocia-

Interfaz de comunicacion 10-Link

El producto dispone de la interfaz de comunicacion 10-Link.
La comunicacion 10-Link es un sistema de comunicacion de dispositivos maestro-.

El producto puede funcionar en modo E/S estandar (SIO) o en modo I0-Link (IOL).
Todas las funciones de automatizacion y las configuraciones de parametros son efecti-
vas tanto en el modo 10-Link como en el modo E/S estandar.

La interfaz de comunicacion I0-Link estandar admite las siguientes funciones:

e Ajustes flexibles de los sensores

« Transferencia digital de las senales de los sensores al 10-Link Master
e Visualizacién y parametrizacion del sensor

e Diagnéstico/Condition Monitoring

« Identificacion del dispositivo

e  Sustitucion sencilla de dispositivos

. Eventos

Encontrara una descripcion detallada de las funciones ajustables y los indices asocia-
dos en la informacién técnica “Descripcion de 10-Link”:

Documentacion y accesorios

Para integrar y configurar el dispositivo 10-Link se dispone de componentes accesorios
e informacién adicional. Encontrard documentacion y software, accesorios y enlaces
con el Product ID de SICK, véase "ldentificacion del producto con su SICK Product ID",
pagina 71.

Documentacion y software

« |0DD: Archivo de descripcion de dispositivos

o  Visién general de la I0DD: indice de la I0DD

e Descripcion I0-Link: descripcion detallada del proceso, datos de servicio y eventos
del dispositivo 10-Link

e SDD: interfaz grafica de usuario

SOPAS ET: software de configuracion
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4 Montaje
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Accesorios
. 10-Link Master
e« Cables de conexion

Montar el sensor en una escuadra de fijacion adecuada (véase el programa de acceso-
rios SICK).

INDICACION
Respetar el par de apriete maximo admisible del sensor de 1.3 Nm.

Montaje con el principio de funcionamiento de supresién de fondo
MultiMode 1, 3, 4, 5, 6, M:

Tenga en cuenta la alineacion del sensor respecto a la direccién de movimiento del
objeto, consulte figura 3.

Figura 3: Alineacién del sensor con respecto a la direccion del objeto

Respetar la direccion preferente del objeto con respecto al sensor, véase véase
figura 13, pagina 94.

INDICACION
WTMA4S: en el modo M no es necesario respetar una direccion preferente.

Montaje con el principio de funcionamiento de supresion del primer plano
MultiMode 2:

Figura 4: Alineacién del sensor
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Respetar la direccion preferente del objeto con respecto al sensor, véase figura 4.

5 Instalacion eléctrica
51 Indicaciones para la instalacion eléctrica
IMPORTANTE

iDainos en el dispositivo por tension de alimentacion incorrecta!
Una tension de alimentacion incorrecta puede producir daios en el dispositivo.

= Utilizar el dispositivo Gnicamente con una tension de seguridad extra-baja segura
(SELV/PELV).

= El sensor es un dispositivo de la clase de proteccion Il

= Utilizar el dispositivo solo con una fuente de alimentacion LPS (Limited Power
Source) conforme a IEC 62368-1 o NEC clase 2.

IMPORTANTE
iDanos en el dispositivo o funcionamiento imprevisto al trabajar bajo tension!

Si se trabaja bajo tension, se puede producir un funcionamiento imprevisto.

= Realice los trabajos de cableado solo en estado sin tension.
= Realice y separe las conexiones eléctricas solo cuando en estado sin tension.

= Lainstalacion eléctrica debe llevarla a cabo Ginicamente personal cualificado.

= Deberan seguirse todos los requisitos de seguridad estandar para trabajos en
instalaciones eléctricas.

= Conectar la tension de alimentacion del dispositivo Gnicamente tras finalizar los
trabajos de conexion y verificar cuidadosamente el cableado.

= Al usar cables alargadores con extremo abierto, asegurarse de que los extremos
pelados de los conductores no entran en contacto (riesgo de cortocircuito al
conectar la tension de alimentacion). Tomar las medidas necesarias para aislar
los conductores.

= Las secciones transversales de los conductores del cable de alimentacién del
sistema del cliente deben seleccionarse segln las normas aplicables.

INDICACION
Tendido de los cables de datos

= Utilizar cables de datos apantallados con conductores de pares trenzados (twisted
pair).

= Implementar un concepto de apantallado integral y correcto.

= Tender siempre cables con compatibilidad electromagnética a fin de evitar interfe-
rencias, p. €j., de fuentes de alimentacién conmutadas, motores, reguladores de
accionamientos ciclicos y contactores.

= No tender cables en canales durante un trayecto largo paralelos a los cables de la
fuente de alimentacion y del motor.

El dispositivo solo alcanzara el grado de proteccion IP si se dan las siguientes condicio-
nes:

. Los cables conectados a las conexiones deben estar firmemente atornillados.

iEn caso de incumplimiento no se alcanzara el grado de proteccion IP del dispositivo!
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5.2 Indicaciones sobre la homologacion UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcu-
rrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated
either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

5.3 Indicaciones sobre la conexion

Funcionamiento en modo E/S estandar:

- Conexion de conectores macho: asignacion de pines
- Cable: color del conductor

No aplicar ni conectar la fuente de alimentacién hasta que no se hayan finalizado
todas las conexiones eléctricas.

Funcionamiento en el modo 10-Link: conectar el dispositivo a un I0-Link Master ade-
cuado. Integrar en el I0-Link Master o en el controlador mediante IODD o bloque de
funciones. En el sensor parpadea el LED verde. I0DD y el bloque de funciones estan
disponibles para descargarse de indicando la referencia.

Explicacion de los términos de conexion empleados en las siguientes tablas:

¢ BN = Brown (marrén)

¢  WH = White (blanco)

¢  BU = Blue (azul)

e BK = Black (negro)

e Q/Q = salida digital

e C=10-Link

e MF = Entrada/salida multifuncion
e L+ =Tension de alimentacién (Uy)
¢ M= Masa

CC: 10 ... 30 V CC, véase "Datos técnicos", pagina 93 :

Tabla 3: Electrical connection

Wxx4Sx- x4 x2 xH x1 xG
1=BN 2 1]3 1
2 =WH
3=BU . )
4=k |° 4
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Tabla 4: CC
WTM4SP-xxXXXxxxA00
Push-pull 161 162
1 = BN (marrén) + (L+)
2 = WH (blanco) MF
3 = BU (azul) - (M)
4 = BK (negro) Qu/C
Por MultiMode MultiMode 2: MultiMode MultiMode 2:
defecto: MF 1/3/4/5/6: Q 1/3/4/5/6: Q
Q Q
Por Q Q Q Q
defecto: Q.4 (C)

Tabla 5: Push-pull, PNP, NPN

MultiMode 1/3/5/6:

MultiMode 1/3/5/6:

MultiMode 2:

MultiMode 2:

- L
| PNP( |

i Push-pull Q<100 mA
i NPN |
| — - (M)
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— Y —
+(L+) 1 +(L+)
I PNP | | PNP |
| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA
i NPN i | | NPN |
L _— O™ L _— oM™
54 Integracion del sensor en modo 10-Link

Para que el producto funcione en modo I0-Link, debe estar conectado a un 10-Link
Master adecuado. Se utiliza para la integracion posterior en el sistema de control.

@ INDICACION
Longitud del cable entre el 10-Link Master y el 10-Link Device: 20 m como maximo.

Encontrara mas detalles sobre la integracion en la descripcion detallada de 10-Link:

@ INDICACION

Una vez que el producto se ha conectado correctamente al 10-Link Master, el LED verde
(alimentacion) parpadea, lo que indica que la comunicacion I0-Link entre el Master y el
dispositivo funciona.

6 Puesta en marcha

6.1 Videos

El siguiente tutorial muestra cdmo poner en servicio el sensor:

Tabla 7: Resumen de videos

Seleccion de los modos de servicio MultiMode y
aprendizaje del sensor

https://video.sick.com/media/t/0_dr9zfbj8

6.2 Alineacion

Alineacion con supresion de fondo

Alinear el sensor hacia el objeto. Debe seleccionarse una posicion que permita que el
haz de luz emitida rojo incida en el centro del objeto. Hay que procurar que la apertura
optica (pantalla frontal) del sensor esté completamente libre [véase figura 5].
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Figura 5: Alineacién con el objeto

Alineacion con supresion del primer plano

Alinear el sensor con el fondo. Hay que procurar que la abertura 6ptica (pantalla
frontal) del sensor esté completamente libre [véase figura 6].

Figura 6: Alineacion con el fondo

6.3 Comprobar las condiciones de uso

Las WTM4S son fotocélulas de deteccion sobre objeto con supresion del fondo y del
primer plano. En funcién de la reflectividad difusa del objeto que ha de detectarse y
del fondo que pudiera encontrarse detras, debe mantenerse una distancia minima (y)
entre la distancia de conmutacion ajustada (x) y el fondo.

Supresion de fondo: MultiMode 1, 3, 4, 5, 6

Comparar la distancia de conmutacién y la distancia respecto al objeto o al fondo,

asi como la reflectividad del objeto, con el diagrama correspondiente (x = distancia de
conmutacién, y = distancia minima entre la distancia de conmutacién ajustada y el
fondo (blanco, 90%)), reflectividad difusa: 6% = negro @, 18% = gris @, 90% = blanco
® (referido al blanco estandar segin DIN 5033). Se recomienda realizar el ajuste con
un objeto de baja reflectividad.

Distancia minima entre la distancia de conmutacion ajustada y el fondo (negro 6% /
blanco 90%):

¢ 5 mm, a 150 mm de distancia(MultiMode 1, 3, 4, 5)
¢ 8 mm, a 250 mm de distancia(MultiMode 1 + 6)

MultiMode 1, 3, 4, 5:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission factor)

y
© 72;; Example:
’ Safe suppression of the background
6%/90%

16 M White background (90 %)
(0.63) //

12 ‘
(0.47) 18%/90%

/@
(0-318) /

4 ,/ Black object (6 % remission factor)
(0.16) / 90%/90% Set sensing range x = 150 mm
// Needed minimum distance to white

| X background y = 5.5 mm

0 50 100 150 200 250 300
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 7: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

O | I
@ | T
Ol 20

0 50 100 150 200 250 300

(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)
Distance in mm (inch)

D !
! 1 BluePilot
= e rey
& @
| c |
A B

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 8: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

Objeto negro, 6% de reflectividad

Objeto gris, 18% de reflectividad

Objeto blanco, 90% de reflectividad

Distancia de conmutacién min. en mm

Distancia de conmutacién max. en mm

Campo de visién

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo
Indicacion de distancia de conmutacion

Elemento de presién y rotacion

Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento

MultiMode1+6:

E'HI'I'IUOW>@@@
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission factor)

y
“ 5470) Example:
’ 6%/90% ’ Safe suppression of the background
32 @ Iy White background (90 %)
(1.26) l /
24 18%/90% —
054 / P@
16 }
(063) | 19%,90% 90%/90%
8 b Black object (6 % remission factor)
(0.31) / / / Set sensing range x = 300 mm
/ Needed minimum distance to white
0 " X backgroundy = 17 mm

0 100 200 300 400 500 600
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 9: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

[O)f +/10 \
4/10 350

@
®
@ DT

0O 100 200 300 400 500 600

(3.94) (7.87) (11.81)(15.75)(19.69)(23.62)
Distance in mm (inch)

D 1

BluePilot

ey
®
c
A

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 10: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

Objeto ultra negro, nivel de remisién del 1 %

Objeto negro, 6% de reflectividad

Objeto gris, 18% de reflectividad

Objeto blanco, 90% de reflectividad

Distancia de conmutaciéon min. en mm

Distancia de conmutacién max. en mm

Campo de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo
Indicacién de distancia de conmutacién

Elemento de presion y rotacion

Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento

E'I'II'HUOWZD@@@@
=

Comprobar el funcionamiento con ayuda de véase tabla 5, pagina 13. Si la salida
digital no se comporta seglin véase tabla 5, pagina 13, comprobar las condiciones de
aplicacion.
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Supresion del primer plano (VGA): MultiMode 2

La fotocélula de deteccidon sobre objeto requiere un fondo como referencia. Este fondo
debe mantener su reflectividad y su posicion lo mas constantes posible. Deben mante-
nerse la distancia maxima (x) entre la fotocélula de deteccion sobre objeto y el fondo,
asi como la altura de objeto minima (y). Por norma general, el modo de supresion

del primer plano se utiliza para la deteccién de objetos muy planos sobre una cinta
transportadora.

Comprobar las condiciones de aplicacion: comparar la distancia entre el sensor y el
fondo, la altura minima del objeto y la reflectividad del fondo y del objeto con el dia-
grama correspondiente (véase figura 11, pagina 84) (x = distancia de conmutacion, y
= altura minima del objeto. Reflectividad: 6% = negro 1, 90% = blanco 2 (en relacién
con el blanco estandar segun DIN 5033).

Altura minima de objeto con la distancia de conmutacion definida sobre fondo negro
(6% de reflectividad):

. 1,8 mm, a 100 mm de distancia
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Minimum object height in mm (inch)

y

7
(0.28)

6
(0.24)

5
(0.20)

4
(0.16)

3
(0.12)

2
(0.08)

1
(0.04)

(0]

N
6%/6%
90%/6%
|
[ La)
/ 6%/90%
90%,/90%
I
/ ' ®>/
/ "4
= X
0 50 100 150 200 250 300
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 11: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 2

)

0/10 160 \ \

@

o0 __________2s0

0

50 100 150 200 250 300
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)

Distance in mm (inch)

D 1
. 1 < BluePilot
O N\
C i
B

A

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 12: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 2

MmO o Ww>»QEE

>
N
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6.4 Ajuste

Multi

El ajuste del sensor WTMA4S se realiza en 3 pasos:

Fondo negro, 6% de reflectividad
Fondo blanco, 90% de reflectividad
Distancia de conmutacién min. en mm
Distancia de conmutacién max. en mm
Campo de vision

Example:
Reliable detection of the object

Background

Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 100 mm
Required minimum object heighty = 1.9 mm
For all objects regardless of their colors

Rango de ajuste del umbral de conmutacién para la supresién del primer plano

Indicacion de distancia de conmutacion
Elemento de presion y rotacion

Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento

Mode
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1. Seleccione el modo basico: el modo de servicio en el que debe operar el sensor.

2. Conecte el modo ApplicationSelectsi lo desea (solo es posible en combinacion con
la supresion de fondo (LED 1)).

3. Aprendizaje del sensor.

INDICACION
Todos los ajustes del sensor MultiMode se muestran también en un video:

6.4.1 Ajuste del modo basico

1. Seleccione el modo basico deseado (1-5) mediante giro del potenciometro.
3 4 5

3. Confirme el modo basico deseado pulsando el elemento de mando durante
1-3 segundos. De esta forma se activa. Se enciende entonces el LED azul para el
modo seleccionado.

£

v El modo basico esta seleccionado.

6.4.2 Opcional: Cambiar el modo ApplicationSelect a MultiMode 1 Supresion de fondo

Con la conexion adicional del modo ApplicationSelect aumenta la distancia de conmuta-
cion del sensor y la sensibilidad, de modo que incluso los objetos brillantes, oscuros e
irregulares se detectan de forma fiable, incluso en posicion inclinada.

1. Después de ajustar el modo basico MultiMode 1, puede activarse también adicio-
nalmente el modo ApplicationSelect. Para ello, seleccione el LED 6 ApplicationSelect
mediante giro del potenciometro
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3. Confirme el modo ApplicationSelectdeseado pulsando el elemento de mando. De
esta forma se activa.

v El modo ApplicationSelectesta activo.

INDICACION
La configuracion del ApplicationSelect se muestra en el siguiente tutorial:
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6.4.3 Aprendizaje del sensor en MultiMode 1y 1+6:
Aprendizaje del sensor con supresion de fondo

1. Sitde el objeto en la posicién deseada y pulse el elemento de mando durante
1-3 segundos hasta que el LED amarillo parpadee.

v El sensor esta ajustado y listo para su uso.

Tabla 8: Resultado del aprendizaje con objeto

@ El objeto esta

INDICACION
Si hubiera que detectar objetos oscuros o de diferentes colores, se recomienda aumen-
tar la distancia de conmutacién con un margen de seguridad del 10 %.

El ajuste de la distancia de conmutacion a través de 10-Link se puede consultar en las
instrucciones de uso para sensores fotoeléctricos 10-Link adjuntas.

6.4.4 Ajuste en MultiMode 3-5:
Aprendizaje del sensor con supresion de fondo y 2 puntos de conmutacion

INDICACION

En MultiMode 4: la primera distancia de conmutacion asignada es siempre Q1y
esta simbolizada por el LED 3. La segunda distancia de conmutacién memorizada
es siempre Q2 y estéa sefalizada por el LED 5.

1. Sitle el objeto en la posicion deseada 1y pulse el elemento de mando durante
1-3 segundos hasta que el LED amarillo parpadee.
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£ @

i

Se ha ajustado la distancia de conmutacion Q1.

Tras una breve pausa, el LED amarillo vuelve a parpadear, ahora puede realizarse
el aprendizaje de la 2. distancia de conmutacion.

3. Sitle el objeto en la posicion deseada 2 y pulse el elemento de mando durante
1-3 segundos hasta que el LED amarillo parpadee.

SEN

Coses] (@)
il

:

INDICACION
Anadido para el modo 3: la distancia de conmutacion establecida se encuentra

ahora exactamente entre los 2 puntos memorizados
Anadido para el modo 5: QL (senal de ventana, derivada de Qint.1 y Qint.2)

Indicacion LED en MultiMode 4 (2 puntos de conmutacion independientes):
Fall1:
Q1 = punto de conmutacién cercano (primero memorizado) - LED 3

Q2 = punto de conmutacion lejano (Gltimo memorizado) - LED 5
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Tabla 9: Comportamiento de la indicacién, caso 1

Objeto detectado en el punto de
conmutacién cercano Q1

La salida digital 1 se indica
con el LED amarillo y, adicio-
nalmente, con el LED azul 3.

Objeto detectado en el punto de
conmutacioén lejano Q2

La salida digital 2 se indica
con el LED amarillo y, adicio-
nalmente, con los LED azules
3+5.

Caso 2:

Q1 = punto de conmutacion lejano (primero memorizado) - LED 3

Q2 = punto de conmutacién cercano (Ultimo memorizado) - LED 5

Tabla 10: Comportamiento de la indicacion, caso 2

Objeto detectado en el punto de
conmutacion lejano Q1

3 4 5

La salida digital 1 se indica
con el LED amarillo y, adicio-
nalmente, con los LED azules
3+5.

Objeto detectado en el punto de
conmutacién cercano Q2

La salida digital 2 se indica
con el LED amarillo y adicional-
mente con el LED azul 5.

El ajuste de la distancia de conmutacion a través de 10-Link se puede consultar en las
instrucciones de uso para sensores fotoeléctricos 10-Link adjuntas.
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6.4.5 Ajuste en MultiMode 2:
Aprendizaje del sensor con supresion del primer plano

1. Sitde el objeto en la posicién deseada y pulse el elemento de mando durante 1-3
segundos hasta que el LED amarillo parpadee.

Background
v El sensor esta ajustado y listo para su uso.

Tabla 11: Resultado del aprendizaje sin objeto

@ El objeto esta

El ajuste de la distancia de conmutacion a través de 10-Link se puede consultar en las
instrucciones de uso para sensores fotoeléctricos 10-Link adjuntas.

6.4.6 Ajuste en MultiMode M:

El modo M (Manual/medicion) sélo puede seleccionarse y ajustarse a través de 10-
Link.

El LED azul del modo M se enciende cuando el dispositivo se utiliza en modo de
medicion o cuando se realizan otros ajustes que difieren de los modos estandar 1-6.

El sensor debe alinearse de acuerdo con el modo basico respectivo. En el caso del
modo de medicién, el sensor se alinea con el objeto medido sin que deban tenerse en
cuenta otras condiciones de contorno, como una direccion preferente.

El ajuste de la distancia de conmutacion a través de 10-Link se puede consultar en las
instrucciones de uso para sensores fotoeléctricos 10-Link adjuntas.

6.5 Ajuste mediante 10-Link

Ademas de la configuracion manual en el dispositivo, el sensor también puede configu-
rarse a través de 10-Link.

El ajuste a través de 10-Link puede realizarse de dos formas:

e  Configuracion a través de SiLink-Box (software necesario: SOPAS ET de SICK)
Para ello, conecte el sensor a un ordenador a través de USB utilizando SiLink-Box.
e Ajuste a través de un 10-Link Master (control I6gico programable), p. ej. SIG350

Con el programa SOPAS ET (Engineering Tool de SICK con guia grafica del usuario y
cémoda visualizacion), los productos conectados pueden probarse y parametrizarse de
forma rapida y comoda.
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Encontrara mas detalles sobre la configuracion en la descripcion detallada de 10-Link:

Resolucion de problemas

La tabla “Resolucion de problemas” muestra las medidas que hay que tomar cuando
ya no esta indicado el funcionamiento del sensor.

Tabla 12: Resolucién de problemas

LED / imagen de error

Causa

Accion

El LED amarillo no se ilumina

a pesar de que el haz de luz
esta orientado hacia el objeto y
este se encuentra dentro de la
distancia de conmutacion ajus-
tada

Sin tension o tensién por
debajo de los valores limite

Comprobar la fuente de ali-
mentacién, comprobar toda la
conexion eléctrica (cables y
conectores)

Interrupciones de tensién

Asegurar una fuente de ali-
mentacion estable sin inte-
rrupciones de tension

El sensor esta defectuoso

Si la fuente de alimentacion
no tiene problemas, cambiar
el sensor

El LED verde parpadea

Comunicacion con sistema 10-
Link

Salidas digitales no correspon-
dientes al grafico

Comunicacioén con sistema 10-
Link

Salidas digijtales no correspon-
dientes al grafico

Configuracion manual de
parametros que difieren del
estandar

Restablecer valores de
fabrica. Las salidas digjtales
se restauran a los ajustes de
fabrica.

El LED amarillo parpadea

El sensor aln esta operativo,
pero las condiciones de servi-
cio no son 6ptimas

Comprobar las condiciones de
servicio: Alinear el haz de luz
(punto de luz) completamente
con el objeto / Limpieza de
las superficies 6pticas / Com-
probar la distancia de conmu-
tacion y corregirla si es nece-
sario.

El LED amarillo se ilumina, no
hay ninglin objeto en la trayec-
toria del haz

Reflectancia de fondo exce-
siva

Verificar los cambios del
fondo. Reducir la sensibilidad
del sensor o utilizar sensor
con supresion de fondo

El objeto se encuentra en la
trayectoria del haz, el LED ama-
rillo no se ilumina

La sensibilidad ajustada es
insuficiente o la distancia
entre el sensor y el objeto es
excesiva

Aumentar la distancia de con-
mutacién teniendo en cuenta
la distancia entre el sensory
el fondo

El objeto se encuentra en la
trayectoria del haz, el LED ama-
rillo no se ilumina

La capacidad de remision del
objeto es insuficiente

Aumentar la distancia de con-
mutacién teniendo en cuenta
la distancia entre el sensory
el fondo

Resolucion de problemas de los dispositivos 10-Link integrados

Encontrara indicacion sobre los fallos en los datos de servicio.

Encontrard mas informacion sobre los datos de servicio disponibles en la descripcion

detallada de 10-Link:

INSTRUCCIONES DE USO | WTM4S
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8 Mantenimiento

Este sensor SICK no precisa mantenimiento.

A intervalos regulares, recomendamos

e Limpie las interfaces épticas y la carcasa

e  Comprobar las uniones roscadas y las conexiones de enchufe.

Limpieza

IMPORTANTE
Danos en el dispositivo por una limpieza incorrecta

Una limpieza incorrecta puede provocar danos en el dispositivo.

= Utilice exclusivamente los equipos y productos de limpieza recomendados.
= No utilizar objetos en punta para realizar la limpieza.

» Limpie las superficies 6pticas a regularmente o cuando estén sucias con un
pano para 6pticas sin pelusas (ref. 4003353). El intervalo de limpieza depende
fundamentalmente de las condiciones del entorno.

No se deben realizar modificaciones en los dispositivos.

Sujeto a cambio sin previo aviso. Las propiedades del producto y los datos técnicos
especificados no constituyen una garantia por escrito.

9 Desinstalacion

9.1 Intercambio de sensores/almacenamiento de datos

Todos los dispositivos 10-Link disponen de una funcién de copia de seguridad y restau-
racion: almacenamiento de datos (DS). La funcion de almacenamiento de datos |0-Link permite
guardar los parametros anteriores y transferirlos al dispositivo de sustitucion.

El requisito previo para ello es la conexién del dispositivo a un 10-Link Master y la
activacion de la funcion de almacenamientoen el 10-Link Master.

Encontrard mas detalles sobre la sustitucion de sensores en la descripcion detallada
de 10-Link:

10 Eliminacion

El sensor debe desecharse conforme a las disposiciones vigentes especificas del pais.
Antes del desechado se deben intentar separar los diferentes materiales (en especial,
los metales preciosos).
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INDICACION

Eliminacion de las baterias y los dispositivos eléctricos y electronicos

. De acuerdo con las directivas internacionales, las pilas, las baterias y los dispositi-
vos eléctricos y electronicos no se deben eliminar junto con la basura doméstica.

. La legislacion obliga a que estos dispositivos se entreguen en los puntos de

recogida publicos al final de su vida util.

¢

WEEE:; TN | o presencia de este simbolo en el producto, el material de emba-
laje o este documento indica que el producto esta sujeto a esta reglamentacion.

11 Datos técnicos

11.1 Datos técnicos

El apartado “Datos técnicos” solamente contiene un extracto de los datos técnicos del sensor.

Los datos técnicos completos los podra encontrar en la pagina web
sensor.

Caracteristicas

utilizando la referencia del

Distancia de conmutacion

Distancia de conmutacion min.

Distancia de conmutacién max.

Distancia de conmutacion recomendada para el mejor rendimiento

Objeto de referencia

Valor de distancia

Campo de medicion de acuerdo al valor de distancia
resolucion de acuerdo al valor de distancia
Reproducibilidad de acuerdo al valor de distancia
Valor de distancia - Exactitud

Salida de valores de distancia

WTM4S

4 mm(MultiMode 1, 3, 4, 5)

0 mm(MultiMode 2)

4 mm(MultiMode 1 + 6)

250 mm(MultiMode 1, 3, 4, 5)

250 mm(MultiMode 2)

500 mm(MultiMode 1 + 6)

40 mm ... 170 mm(MultiMode 1, 3, 4, 5)
40 mm ... 140 mm(MultiMode 2)

50 mm ... 200 mm(MultiMode 1 + 6)
Objeto con un 90% de reflectividad difusa
(corresponde al blanco estandar segln DIN
5033)

MultiMode M
10 mm ... 250 mm
0,1 mm

A través de 10-Link

Velocidad de actualizacion del valor de distancia 20 ms
Haz emitido
WTM4S
Emisor de luz PinPoint-LED

Tipo de luz
Tamano del spot / distancia

Sichtbares Rotlicht
4.0 mm (150 mm)

Interfaz de comunicacion

Tabla 13: Interfaz de comunicacion

10-Link
WTM4S
|0-Link 1.1
Velocidad de transmision de datos COM2
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Datos eléctricos

WTM4S
Tensién de alimentacion Ug DC 10..30VY
Ondulacion residual <5Vpp
Consumo de corriente 25 mA
Clase de proteccion i
1) Valores limite
Conexiones Ug protegidas contra la inversion de polaridad
Ondulacion residual max. 5 Vg
salida digital
WTM4S
<100 mA

Intensidad de salida I,

Circuitos de proteccion A, B, CY
Tiempo de respuesta < 500 ps(MultiMode 1, 2, 3)?

< 1.000 ps(MultiMode 4, 5)2
< 15 ms(MultiMode 1 + 6) 2
Repetibilidad (tiempo de respuesta) 150 ps(MultiMode 1, 2, 3)?
350 ps(MultiMode 4, 5)%
5 ms(MultiMode 1 + 6 2
1.000 Hz(MultiMode 1, 2, 3)%
500 Hz(MultiMode 4, 5)»
30 Hz(MultiMode 1 + 6)»

Frecuencia de conmutacion

1) A = Ug protegidas contra polarizacion inversa
B = Entradas y salidas protegidas contra polarizacion incorrecta
C = Supresion de impulsos parasitos

2) Duracion de la senal con carga 6hmica

3) Valido para Q\ en Pin2 si esta configurado por software

4)  Con una relacion claro/oscuro de 1:1

Datos mecanicos

WTM4S
Tipo de proteccion IPGOK
Temperatura ambiente durante el funcionamiento -20C...+55 °C
11.2 Dibujos acotados
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Figura 13: WTx4SP, conexion de linea

@ Orientacion preferente del objeto
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14: WTx4SP, conector macho M8

Orientacion preferente del objeto
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Figura 15: WTx4ST, cable de conexion
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® Elementos de control y de ajuste
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Figura 16: WTx4ST, conector macho M8

@ Orientacion preferente del objeto

@ Centro del eje 6ptico del receptor

©) Centro del eje 6ptico del emisor

@ Conexién

® Rosca de fijacion M3

® Elementos de control y de ajuste
11.3 Diagramas del spot

MultiMode 1, 2, 3, 4,5, M

Dimensions in mm (inch)
6
(0.24)
4

(0.16)
-

2
(0.08)

-2
(-0.08) T —

(-0.24)0 50 100 150 200 250 300
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 17: WTB4SP-xxxxx1xx
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MultiMode 6

Dimensions in mm (inch)
10
(0.39)
5 !
(0.20) ,ﬂ

0

-5
(-0.20) T~

-10 ' ' .
(-0.39)0 100 200 300 400 500 600 10 110 500
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62) (0.39)(4.33) (19.69)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 18: WTB4SP-xxxxxAXx

MultiMode 2
Dimensions in mm (inch)
10 . . .
(0.39) | i .‘
5 ‘ 3 :
(0.20) 3 | |
0 | |
_5 |
(-0.20) 3 3
-10 | |
(-0.39)0 50 100 150 200 250 300 110 250
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81) (0.39) (4.33) (9.84)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
Figura 19: WTF4SD
114 Estructura de los datos de proceso
WTM4S AOO
10-Link Vi1l
Datos de proceso 2 bytes
Byte O: bits 15... 8
Byte 1: bits 7... 0
Bit O / tipo de datos Q. / booleano
Bit 1 / tipo de datos Q.o / booleano
Bit 2 ... 15 / descripcién/tipo de datos Modo 1-6: Current Receiver Level [digitos]
Modo 7: Valor de distancia [0,1 mm]
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Anexo

Conformidad y certificados

En encontrara las declaraciones de conformidad, los certificados y las
instrucciones de uso actuales del producto. Para ello, introduzca en el campo de
bldsqueda la referencia del producto (referencia: véase en la placa de caracteristicas el
campo “P/N” o “Ident. no.”).
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Produit décrit
WA4S
WTMA4S

Fabricant

SICK AG
Erwin-Sick-StraRe 1
79183 Waldkirch
Allemagne

Remarques juridiques

Cet ouvrage est protégé par les droits d'auteur. Les droits établis restent dévolus a

la société SICK AG. La reproduction de I'ouvrage, méme partielle, n'est autorisée que
dans le cadre Iégal prévu par la loi sur les droits d'auteur. Toute modification, tout
abrégement ou toute traduction de l'ouvrage est interdit sans l'accord écrit exprés de la
société SICK AG.

Les marques citées dans ce document sont la propriété de leurs détenteurs respectifs.
© SICK AG. Tous droits réservés.

Document original

Ce document est un document original de SICK AG.

CEN®=E]
@ IO-Link
&

NO

2006/42/EC
SAFETY
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A propos de ce document

Informations concernant la notice d’instructions

Avant toute activité, lisez attentivement la présence notice d’instructions afin de vous
familiariser avec le produit et ses fonctions.

La notice d’instructions fait partie intégrante du produit et doit toujours étre accessible

au personnel. Veuillez joindre la notice d'instructions lorsque vous remettez le produit a
un tiers.

Cette notice d’instructions n’est pas un guide d’utilisation et de fonctionnement sir de
la machine ou du systéme dans lesquels est éventuellement intégré le produit. Vous

trouverez des informations a ce sujet dans la notice d’instructions de la machine ou du
systéme.

Informations supplémentaires

Vous trouverez la page produits avec des informations complémentaires sous SICK
Product ID :

{P/N}/{S/N}
(voir "ldentification du produit via le SICK Product ID", page 103).

Les informations suivantes sont disponibles en fonction du probléme :
e Ce document est disponible dans toutes les langues

e  Fiches techniques

e Autres publications

o Données CAO et plans cotés

e  Certificats (déclaration de conformité par exemple)

« Logiciel

e Accessoires

Symboles et conventions documentaires

Avertissements et autres remarques

DANGER

Signale une situation dangereuse imminente entrainant des blessures graves ou la
mort si elle n'est pas évitée.

AVERTISSEMENT

Signale une situation potentiellement dangereuse pouvant entrainer des blessures
graves ou la mort si elle n'est pas évitée.

ATTENTION

Signale une situation potentiellement dangereuse pouvant entrainer des blessures
Iégéres a moyennement graves si elle n'est pas évitée.

IMPORTANT

Signale une situation potentiellement dangereuse pouvant entrainer des dommages
matériels si elle n'est pas évitée.
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REMARQUE
Signale des astuces et des recommandations utiles ainsi que des informations pour un
fonctionnement efficace et sans panne.

Instruction
» Lafléche indique une instruction.

1. Une série d'instructions est numérotée.
2. Suivre les instructions numérotées dans I'ordre indiqué.
v/ La coche indigque le résultat d'une instruction.

2 Pour votre sécurité

2.1 Consignes générales de sécurité

Le raccordement, le montage et la configuration du produit ne peuvent
étre réalisés que par un personnel spécialisé.

Ce produit n’est pas un composant relatif a la sécurité au sens de la
directive machines de I'UE.

Ne pas installer le produit a des endroits directement exposés aux rayons
UV (lumiére du soleil) ou aux intempéries.

QO

Protéger le produit contre I'humidité et I'encrassement.

2.2 Utilisation conforme

Le WTM4S est un détecteur a réflexion directe optoélectronique (appelé capteur ou
produit dans ce document) qui permet la détection optique sans contact d’objets,
d’animaux et de personnes. Toute autre utilisation ou modification du produit annule la
garantie de SICK AG.

23 Qualification du personnel

Tous les travaux sur le produit ne doivent étre effectués que par un personnel qualifié
et autorisé.

Le personnel qualifié est en mesure d'exécuter les taches qui lui sont confiées et
d'identifier et d'éviter lui-méme les risques éventuels. Cela nécessite par exemple :

« formation professionnelle
e expérience
e connaissance des dispositions et des normes applicables

3 Description du produit

31 Identification du produit via le SICK Product ID

8028212/2023/10/20 | SICK
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SICK Product ID

Le SICK Product ID désigne le produit de maniére unique. Il sert en méme temps
d’adresse pour la page web avec des informations sur le produit.

Le SICK Product ID est composé du nom de I’héte pid.sick.com, de la référence (P/N) et
du numéro de série (S/N), chacun séparé par un tiret.
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Le SICK Product ID est indiqué sous forme de texte ou de QR-code sur la plaque
signalétique et/ou sur I’emballage.

Product ID

pid.sick.com/ =Ll
P/N  LAREsLs/

S/N  Lalsdisl

Illustration 1: SICK Product ID

3.2 Eléments de commande et d’affichage

Tableau 1: Eléments de commande et d’affichage
WTM4Sx-xxxxxx20

Bouton poussoir rotatif avec indicateur de mode

>IN

€
o8 —Q@
@ LED verte : tension d’alimentation active
@) LED jaune : état réception de lumiére
©) Bouton combiné pousser ou tourner : réglage du mode et de la distance de commutation
@ BluePilot bleu : choix du mode
3.3 Fonction MultiMode

Le capteur avec fonction MultiMode dispose de différents modes de fonctionnement
qui peuvent étre réglés via le bouton combiné pousser ou tourner et 10-Link :

Elimination d’arriére-plan

Elimination de premier plan

Two Value Teach-in

Deux points de commutation indépendants
Window

ApplicationSelect

Manuel/Mesure

~NOoO o~ WN PP
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lllustration 2: Fonction MultiMode

Tableau 2: Fonction MultiMode

Two independent
switching points

W
N,
do‘v

MultiMode/LED | Principe de fonc- | Mode Description
tionnement

MultiMode 1 Elimination d'ar- Le capteur détecte les objets de

(LED 1) riere-plan (BGS) manieére fiable, qu'il y ait ou non un
arriére-plan.

MultiMode 2 Elimination de Le capteur détecte les objets en arriére-

(LED 2) premier plan plan avec une faible distance entre I'ob-
jet et l'arriére-plan. Il a besoin pour
cela d'un arriére-plan stable comme
référence.
Ce capteur est typiquement utilisé pour
détecter des objets plats sur des ban-
des transporteuses.

MultiMode 3 Elimination d'ar- | Two Value Teach- | La distance de commutation est définie

(LED 3) riere-plan (BGS) in (BGS) par la fonction d'apprentissage en deux
points (objet bord avant/arriére-plan).
La distance de commutation est alors
placée au milieu des deux distances.

MultiMode 4 Elimination d'ar- | Deux points de Le capteur dispose de deux points de

(LED 4) riere-plan (BGS) commutation commutation indépendants qui peuvent

indépendants étre configurés séparément.
(BGS)

MultiMode 5 Elimination d'ar- | Fenétre (BGS) Le capteur détecte les objets qui se

(LED 5) riere-plan (BGS) trouvent a l'intérieur d'une fenétre con-
figurée.

MultiMode 6 Elimination d'ar- | ApplicationSelect La distance de commutation augmente.

(LED 1+6) riere-plan (BGS) La sensibilité augmente, de sorte que
les objets brillants, sombres et inégaux,
méme en position inclinée, sont détec-
tés de maniére fiable.
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MultiMode/LED | Principe de fonc- | Mode Description
tionnement

MultiMode M Indépendant Manuel/Mesure | Avec le mode « Manuel/Mesure », la
(LED 7) valeur de la distance peut étre lue via
10-Link. Ce mode n'est disponible que
via |0-Link.

Vous trouverez une description des
paramétres I0-Link dans la description
10-Link

@ REMARQUE
Le mode de fonctionnement 6 ne peut étre utilisé gu'en combinaison avec I'élimination
d'arriére-plan (LED 1).

@ REMARQUE
Vous trouverez le réglage des modes de fonctionnement et les procédures d'apprentis-

OF:¥,

sage correspondantes dans le tutoriel suivant :

34 Interface de communication 10-Link

Le produit dispose de l'interface de communication 10-Link.
La communication 10-Link est un systéme de communication 10-Link Master-Device.

Le produit peut étre utilisé en mode E/S standard (SI0) ou en mode 10-Link (IOL).
Toutes les fonctions d'automatisation et autres réglages des parameétres sont effectifs
en mode |0-Link et en mode E/S standard.

Les fonctions suivantes sont prises en charge via l'interface de communication stan-
dard 10-Link :

e Réglages flexibles du capteur

e Transmission numérique des signaux des capteurs vers le 10-Link Master
e Visualisation et paramétrage du capteur

« Diagnostic/Condition Monitoring

« |dentification de I'appareil

¢ Remplacement aisé des appareils

o  Evénements

Vous trouverez une description détaillée des fonctions réglables et des index correspon-
dants dans l'information technique « Description 10-Link » :

34.1 Documentation et accessoires

Des composants accessoires et des informations supplémentaires sont disponibles
pour l'intégration et le réglage de l'appareil 10-Link. Vous trouverez de la documentation
et des logiciels, des accessoires et des liens avec le SICK Product ID, voir "ldentification
du produit via le SICK Product ID", page 103.

Documentation et logiciels

« |ODD : fichier de description de I'appareil

e Apercu de I'ODD : liste des contenus de I''ODD

o  Description 10-Link : description détaillée des données de processus, de service et
des événements de I'appareil 10-Link

« SDD: interface utilisateur graphique
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e  SOPAS ET : logiciel de configuration

Accessoires
. 10-Link-Master
e Cables de raccordement

4 Montage

Montez le capteur sur une équerre de fixation adaptée (voir la gamme d’accessoires
SICK).

@ REMARQUE
Respecter le couple de serrage maximum autorisé du capteur de 1.3 Nm.

Montage avec le principe de fonctionnement de I'élimination d'arriére-plan
MultiMode 1, 3, 4, 5,6, M :

Noter I'alignement privilégié du capteur par rapport a la direction du mouvement d’ob-
jet, voir illustration 3.

lllustration 3: Alignement du capteur par rapport a la direction de I'objet

Tenir compte de la direction préférentielle de I'objet par rapport au capteur, voir voir
illustration 13, page 128.

@ REMARQUE
WTMA4S : en mode M, il n'est pas nécessaire de respecter la direction préférentielle.

Montage avec le principe de fonctionnement de I'élimination de premier plan

MultiMode 2 :
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Hlustration 4: Alignement du capteur

Tenir compte de la direction préférentielle de I'objet par rapport au capteur, voir

illustration 4.

5 Installation électrique

51 Remarques sur l'installation électrique
IMPORTANT

Endommagement de I'appareil lié a une tension d’alimentation incorrecte !
Une tension d’alimentation incorrecte peut endommager I'appareil.

= N’exploiter I'appareil qu’avec une trés basse tension de sécurité sire (SELV/PELV).

= Lappareil correspond a la classe de protection lIl.

= Utiliser 'appareil uniqguement avec une alimentation de type LPS (Limited Power
Source, source d’alimentation limitée) conformément a CElI 62368-1 ou bloc d'ali-
mentation NEC classe 2.

IMPORTANT

Endommagement de I'appareil ou fonctionnement inattendu lié a des travaux sous
tension !

Le travail sous tension peut étre a l'origine d’un fonctionnement inattendu.

= Effectuer les travaux de cablage uniquement hors tension.
= Raccorder et couper les branchements électriques uniquement hors tension.

= Linstallation électrique doit étre réalisée uniquement par un électricien profes-
sionnel.

= Lors des interventions sur les installations électriques, respecter les régles de
sécurité courantes !

= Mettre I'appareil sous tension uniquement aprées avoir terminé les travaux de
raccordement et vérifié minutieusement le cablage.

= En présence de rallonges a extrémités ouvertes, veiller a ce que les extrémités des
fils a nu ne se touchent pas (risque de court-circuit si la tension d’alimentation est
activée !). Isoler les conducteurs les uns des autres.

= Les sections de fils du cable d’alimentation fournir par I'utilisateur doivent étre
conformes aux normes en vigueur.
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REMARQUE
Pose des cables de données

= Utiliser des cables de données blindés avec des conducteurs torsadés par paire
(twisted pair).

= Réaliser un blindage complet et opérationnel.

= Toujours poser et raccorder les cables dans les régles de la CEM afin d’éviter toute
perturbation, par ex. celles des alimentations a découpage, moteurs, régulateurs
et contacteurs cadencés.

= Ne pas poser les cables parallélement aux cables d’alimentation électrique et du
moteur sur une longue distance dans des chemins de cables.

Lindice de protection IP de 'appareil est atteint uniquement dans les conditions sui-
vantes :

. Les cables branchés aux raccordements sont vissés.

Lindice de protection IP de I'appareil n’est pas atteint si ces consignes ne sont pas
respectées !

5.2 Remarques sur I’homologation UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

53 Remarques sur le raccordement
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Fonctionnement en mode I/0 standard :

- Raccordement du connecteur : affectation des broches
- Cable : couleur des fils

Activer I'alimentation électrique seulement aprés avoir effectué tous les raccordements
électriques.

Fonctionnement en mode I0-Link : raccorder I'appareil au 10-Link Master correspon-
dant. Intégrer I'appareil au maitre ou a la commande par I0DD/bloc de fonctions. La
LED verte clignote sur le capteur. IODD et bloc de fonctions peuvent étre téléchargés
sous la référence a I'adresse

Explication des termes pour le raccordement utilisés dans les tableaux suivants :

¢ BN = Brown (Marron)

¢  WH = White (Blanc)

¢ BU = Blue (Bleu)

e BK =Black (Noir)

¢ Q/Q =sortie numérique

e C=10-Link

¢  MF = entrée/sortie multifonction
e L+ =tension d’alimentation (Uy)
¢ M=masse
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CC:10... 30 V CC, voir "Caractéristiques techniques", page 126 :

Tableau 3: Electrical connection

Wxx4Sx- x4 x2 xH x1 xG
1=BN 2 1|3 1 —— <§ 3 1 iiif%;
2=WH S S \\;
3=BU 0.14 mm?2 0.14 mm
4=BK |° 414 2l awe2e  |* AWG26

Tableau 4: CC

WTM4SP-xxXXXxxxA00
Push-pull 161 162
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Qu/C
Par dé MultiMode MultiMode 2 : MultiMode MultiMode 2 :
faut : MF 1/3/4/5/6 : Q 1/3/4/5/6: 0
Q Q
Par dé Q Q Q Q
faut : QLl (C)
Tableau 5: Push-pull, PNP, NPN
MultiMode 1/3/5/6 : MultiMode 1/3/5/6 :
MultiMode 2 : MultiMode 2 :
5 | +(L+) 5 | +(L+)
I PNP : | | PNP |
| Push-pull Q=100 mA | Push-pull Q=100 mA
i NPN | | NPN i |
L _— o W™ o e
3 | +(L+) 3 | +(L+)
I PNP | | PNP : |
| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA
i NPN i | | NPN |
L _— O™ L  _— o ™
Tableau 6: Push-pull, PNP, NPN
| MultiMode 4 :
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5.4 Intégration du capteur en mode 10-Link

Pour pouvoir utiliser le produit en mode 10-Link, il doit étre connecté a un 10-Link
Master approprié. Ce dernier permet de poursuivre l'intégration dans le systéme de
commande.

@ REMARQUE
La longueur de cable entre le 10-Link Master et le 10-Link Device : 20 m maximum.

Vous trouverez des détails sur l'intégration dans la description détaillée 10-Link :

@ REMARQUE
Aprés le raccordement réussi du produit au 10-Link-Master, la LED verte (Power) clignote
et signale ainsi une communication 10-Link fonctionnelle entre le 10-Link Masteret 10-Link

Device.
6 Mise en service
6.1 Vidéos
Le tutoriel suivant montre la mise en service du capteur :
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Tableau 7: Apergu des vidéos

Sélection des modes de fonctionnement Multi-
Mode et apprentissage du capteur

https://video.sick.com/media/t/0_dr9zfbj8

6.2 Alignhement

Alignement avec élimination d'arriére-plan

Aligner le capteur sur I'objet. Choisir la position de sorte que le faisceau de lumiére
émise rouge touche I'objet en plein centre. S’assurer que I'ouverture optique (vitre
frontale) du capteur est parfaitement dégagée [voir illustration 5].

lllustration 5: Alignement sur I'objet

Alignement avec élimination de premier plan

Aligner le capteur sur I'arriére-plan. S’assurer que I'ouverture optique (vitre frontale) du
capteur est parfaitement dégagée [voir illustration 6].

lllustration 6: Alignement sur l'arriére-plan

6.3 Vérification des conditions d’utilisation

WTMA4S sont des détecteurs a réflexion directe avec élimination d'arriére-plan et de
premier plan. En fonction du coefficient de réflexion diffuse de I'objet a détecter et de
I’arriere-plan qui se trouve éventuellement derriére, une distance minimale (y) doit étre
respectée entre la distance de commutation (x) réglée et I'arriére-plan.
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Elimination d'arriére-plan : MultiMode 1, 3, 4, 5, 6

Comparer la distance de commutation et la distance par rapport a I'objet ou a I'ar-
riere-plan et les caractéristiques de réflexion diffuse de I'objet avec le diagramme
correspondant (x = distance de commutation, y = distance minimale entre la distance
de commutation réglée et I'arriére-plan (blanc, 90 %)) coefficient de réflexion diffuse :
6 % = noir M, 18 % = gris @, 90 % = blanc @ (par rapport au blanc standard selon DIN
5033). Nous recommandons d'effectuer le réglage avec un objet de faible coefficient
de réflexion diffuse.

Distance minimale entre la distance de commutation réglée et I'arriere-plan (noir
6 % / blanc 90 %) :

e 5 mm, aune distance de 150 mm (MultiMode 1, 3, 4, 5)
¢ 8 mm, pour une distance de 250 mm (MultiMode 1 + 6)

MultiMode 1, 3,4, 5:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission factor)

y
© 72;; Example:
’ Safe suppression of the background
6%/90%

16 M White background (90 %)
(0.63) //

12 ‘
(0.47) 18%/90%

/@
(0-318) /

4 ,/ Black object (6 % remission factor)
(0.16) / 90%/90% Set sensing range x = 150 mm
// Needed minimum distance to white

| X background y = 5.5 mm

0 50 100 150 200 250 300
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

lllustration 7: WTMA4S-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

O | I
@ | T
Ol 20

0 50 100 150 200 250 300

(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)
Distance in mm (inch)

D !
! 1 BluePilot
= e rey
& @
| c |
A B

Recommended sensing range for
the best performance

Illustration 8: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %

Objet gris, coefficient de réflexion diffuse 18 %

Objet blanc, coefficient de réflexion diffuse 90 %

Distance de commutation min. en mm

Distance de commutation max. en mm

Champ de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo
Indication de la distance de commutation

Bouton poussoir rotatif

bleue Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance

MultiMode 1+6 :

MmO O W>»eEE
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission factor)

y
“ 5470) Example:
’ 6%/90% ’ Safe suppression of the background
32 @ Iy White background (90 %)
(1.26) l /
24 18%/90% —
054 / P@
16 }
(063) | 19%,90% 90%/90%
8 b Black object (6 % remission factor)
(0.31) / / / Set sensing range x = 300 mm
/ Needed minimum distance to white
0 " X backgroundy = 17 mm

0 100 200 300 400 500 600
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

lllustration 9: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

[O)f +/10 \
4/10 350

@
®
@ DT

0O 100 200 300 400 500 600

(3.94) (7.87) (11.81)(15.75)(19.69)(23.62)
Distance in mm (inch)

D 1

BluePilot

ey
®
c
A

Recommended sensing range for
the best performance

lllustration 10: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

objet ultra noir, coefficient de réflexion diffuse 1 %

Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %

Objet gris, coefficient de réflexion diffuse 18 %

Objet blanc, coefficient de réflexion diffuse 90 %

Distance de commutation min. en mm

Distance de commutation max. en mm

Champ de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo
Indication de la distance de commutation

Bouton poussoir rotatif

bleue Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance

MMmMmOOW>»®»EWEO

Utiliser voir tableau 5, page 13 pour controler le fonctionnement. Si la sortie numérique
ne se comporte pas selon les indications de voir tableau 5, page 13, contrdler les
conditions d’application.
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Elimination de premier plan (EPP) : MultiMode 2

Le détecteur a réflexion directe nécessite un arriere-plan comme référence. Si possible,
I'arriére-plan doit rester constant en termes de coefficient de réflexion diffuse et de
position. La distance maximale (x) entre le détecteur a réflexion directe et I'arriére-plan
ainsi que la hauteur d’objet minimale (y) doivent étre respectées. En régle générale, le
mode EPP est utilisé pour la détection d'objets trés plats sur une bande transporteuse.

Vérifier les conditions d’utilisation : distance entre le capteur et I'arriére-plan, comparer
la hauteur minimale de I'objet et la capacité de réflexion diffuse de I'arriére-plan et de
I'objet avec le diagramme correspondant (voir illustration 11, page 117) (x = distance
de commutation, y = hauteur minimale de I'objet. Coefficient de réflexion diffuse : 6 %
=noir 1, 90 % = blanc 2 (par rapport au blanc standard selon DIN 5033).

Hauteur minimale de I'objet avec une distance de commutation réglée sur un fond noir
(coefficient de réflexion diffuse de 6 %) :

. 1,8 mm, a une distance de 100 mm
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Minimum object height in mm (inch) Example:
y Reliable detection of the object
! |
(0.28) 6%/6%
6 90%/6%
(0.24) L@‘
5
(0.20)
4
(0.16) /
3
(0.12) / 6%/90%
90%/90%
2 ' I
(0.08) / ®>/
© 041) / y Background
= X

Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 100 mm
Required minimum object heighty = 1.9 mm
For all objects regardless of their colors

0 50 100 150 200 250 300
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

lllustration 11: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 2

Q)N o/ 10 g [ ] \

@ I )

0 50 100 150 200 250 300

(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)

Distance in mm (inch)

D 1
! 1 BluePilot
) A )
@
| : |
A B

Recommended sensing range for
the best performance

Illustration 12: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 2

Fond noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %

Fond blanc, coefficient de réflexion diffuse 90 %

Distance de commutation min. en mm

Distance de commutation max. en mm

Champ de vision

Plage de réglage seuil de commutation pour I'élimination de premier plan
Indication de la distance de commutation

Bouton poussoir rotatif

bleue Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance

Mmoo Ww>»QEE

6.4 Réglage

MultiMode
Le réglage du capteur WTMA4S s'effectue en 3 étapes :

8028212/2023/10/20 | SICK NOTICE D'INSTRUCTIONS | WTM4S 117
Sujet a modification sans préavis



NOTICE D'INSTRUCTIONS

1. Sélectionner le mode de base : mode de fonctionnement dans lequel le capteur
doit étre utilisé.

2. Activer le mode ApplicationSelect si souhaité (possible uniquement en combinaison
avec |'élimination d'arriére-plan (LED 1)).

3. Fonction d’apprentissage du capteur.

REMARQUE
Toutes les possibilités de réglages du capteur MultiMode sont également présentées
dans une vidéo :

6.4.1 Réglage du mode de base

1. Sélectionner le mode de base souhaité (1-5) en tournant le potentiométre.
3 4 5

3. Confirmer le mode de base souhaité en appuyant pendant 1 a 3 secondes sur
I'élément de commande. Activer ainsi. La LED bleue s'allume ensuite pour indi-
quer le mode sélectionné.

£

v Le mode de base est sélectionné.

6.4.2 En option : activation du mode ApplicationSelect pour MultiMode 1 Elimination d'arriére-plan

En activant le mode ApplicationSelect, la distance de commutation du capteur est
augmentée et la sensibilité augmente, de sorte que les objets brillants, sombres et
inégaux, méme en position inclinée, sont détectés de maniére fiable.

1. Aprés avoir réglé le mode de base MultiMode 1, il est possible d'activer en plus
le mode ApplicationSelect. Pour cela, sélectionner ApplicationSelect en tournant le
potentiométre sur la LED 6
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3. Confirmer le mode ApplicationSelect souhaité en appuyant sur I'élément de com-
mande. Activer ainsi.

v Le mode ApplicationSelect est actif.

REMARQUE
Le réglage de ApplicationSelect est présenté dans le tutoriel suivant :
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6.4.3 Apprentissage du capteur en MultiMode 1 et 1+6 :
Fonction d’apprentissage du capteur avec élimination d’arriére-plan

1. Positionner I'objet dans la position souhaitée et appuyer sur I'élément de com-
mande pendant 1 a 3 secondes, jusqu'a ce que la LED jaune clignote.

v Le capteur est réglé et prét a I'emploi.

Tableau 8: Résultat de I'apprentissage avec l'objet

@ Objet présent

REMARQUE

Si des objets de couleurs différentes ou sombres doivent étre détectés, il est recom-
mandé d'ajouter a la distance de commutation un supplément de sécurité de 10 % de
la distance de commutation.

Pour régler la distance de commutation par 10-Link, consulter la notice d’instructions
« 10-Link Photoelectric sensors ».

6.4.4 Réglage en MultiMode 3-5 :

Fonction d’apprentissage du capteur avec élimination d'arriére-plan et 2 points de
commutation

REMARQUE

En MultiMode 4 : la premiére distance de commutation testée est toujours Q1 et
est symbolisée par la LED 3. La deuxiéme distance de commutation contrdlée est
toujours Q2 et est symbolisée par la LED 5.

1. Positionner I'objet dans la position 1 souhaitée et appuyer sur I'élément de com-
mande pendant 1 a 3 secondes, jusqu'a ce que la LED jaune clignote.
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v Ladistance de commutation Q1 est réglée.

2. Aprés une courte pause, la LED jaune clignote a nouveau, il est maintenant
possible de passer a la deuxiéme étape. Distance de commutation peut étre

configurée.
3. Positionner 'objet dans la position 2 souhaitée et appuyer 1 a 3 secondes sur

I'élément de commande jusqu'a ce que la LED jaune clignote.

-
IDEI T %
:

REMARQUE
Ajout pour le mode 3 : la distance de commutation réglée se trouve maintenant

exactement entre les 2 points configurés
Ajout pour le mode 5 : QL (signal de fenétre, dérivé de Qint.1 et Qint.2)

Affichage LED pour MultiMode 4 (2 points de commutation indépendants) :
Falll:
Q1 = point de commutation proche (configuré en premier) - LED 3

Q2 = point de commutation éloigné (configuré en dernier) - LED 5
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Tableau 9: Comportement d'affichage, cas 1

Objet détecté au point de com-
mutation proche Q1

3 4 5

La sortie numérique 1 est indi-
quée par la LED jaune et en
plus par la LED bleue 3.

Objet détecté au point de com-
mutation éloigné Q2

La sortie numérique 2 est indi-
quée par la LED jaune et en
plus par les LED bleues 3 + 5.

Cas 2:

Q1 = point de commutation éloigné (configuré en premier) - LED 3

Q2 = point de commutation proche (configuré en dernier) - LED 5

Tableau 10: Comportement d'affichage, cas 2

Objet détecté au point de com-
mutation éloigné Q1

La sortie numérique 1 est indi-
quée par la LED jaune et en
plus par les LED bleues 3 + 5.

Objet détecté au point de com-
mutation proche Q2

La sortie numérique 2 est indi-
guée par la LED jaune et en
plus par la LED bleue 5.

Pour régler la distance de commutation par I0-Link, consulter la notice d’instructions
«|0-Link Photoelectric sensors ».
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6.4.5 Réglage en MultiMode 2 :

Fonction d’apprentissage du capteur avec élimination de premier plan

1. Positionner I'objet dans la position souhaitée et appuyer sur I'élément de com-
mande pendant 1 a 3 secondes, jusqu'a ce que la LED jaune clignote.

Background
v Le capteur est réglé et prét a I'emploi.

Tableau 11: Résultat de I'apprentissage sans objet

@ Objet présent

Pour régler la distance de commutation par I0-Link, consulter la notice d’instructions
« |0-Link Photoelectric sensors ».

6.4.6 Réglage en MultiMode M :

Le mode M (manuel/mesure) ne peut étre sélectionné et réglé que via 10-Link.

La LED bleue du mode M s'allume lorsque l'appareil est utilisé en mode de mesure ou
lorsque d'autres réglages différents des modes standard 1-6 sont effectués.

Le capteur doit étre orienté en fonction du mode de base correspondant. Dans le cas
du mode de mesure, le capteur est orienté vers 'objet a mesurer, sans qu'il soit néces-
saire de tenir compte d'autres conditions limites telles qu'une direction préférentielle.

Pour régler la distance de commutation par 10-Link, consulter la notice d’instructions
« 10-Link Photoelectric sensors ».

6.5 Réglage via 10-Link

8028212/2023/10/20 | SICK
Sujet a modification sans préavis

Outre le réglage manuel sur l'appareil, le capteur peut également étre configuré via
10-Link.

Le réglage via 10-Link peut se faire de deux maniéres :

o Réglage via le boitier SiLink (logiciel nécessaire : SOPAS ET de SICK)
Pour ce faire, raccorder le capteur a un ordinateur via le boitier SiLink par USB.
e  Réglage via un I0-Link Master (API), par ex. SIG350

Le programme SOPAS ET (SICK Engineering Tool avec guidage graphique de 'utilisateur
et visualisation confortable) permet de tester et de paramétrer les produits connectés
de maniére rapide et pratique.
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Vous trouverez des détails sur le réglage dans la description détaillée d'lO-Link :

Elimination des défauts

Le tableau Elimination des défauts présente les mesures a appliquer si le capteur ne

fonctionne plus.

Tableau 12: Elimination des défauts

LED / image du défaut

Cause

Mesure

La LED jaune ne s’allume pas,
bien que le faisceau lumineux
soit aligné sur I'objet et que
I'objet se trouve dans la dis-
tance de commutation réglée

Pas de tension ou tension
inférieure aux valeurs limites

Contrdler l'alimentation élec-
trique, controler tous les bran-
chements électriques (cables
et connexions)

Coupures d'alimentation élec-
trique

S'assurer que l'alimentation
électrique est stable et ininter-
rompue

Le capteur est défectueux

Si l'alimentation électrique est
en bon état, remplacer le cap-
teur

La LED verte clignote

Communication 10-Link

Sorties numériques non con-
formes au schéma

Communication 10-Link

Sorties numériques non con-
formes au schéma

Réglages des paramétres
effectués manuellement,
divergeant du standard

Déclencher le réarmement de
fabrication. Les sorties numé-
riques sont remises sur le
réglage d'usine.

La LED jaune clignote

Le capteur est encore opéra-
tionnel, mais les conditions
d'utilisation ne sont pas idéa-
les

Vérifier les conditions d'utilisa-
tion : Diriger le faisceau lumi-
neux (spot lumineux) entiére-
ment sur I'objet / Nettoyage
des surfaces optiques / con-
troler la distance de com-
mutation et éventuellement
I'adapter.

La LED jaune s'allume, pas
d'objet dans la trajectoire du
faisceau

Rémission d’arriére-plan
excessive

Controler les variations de I'ar-
riere-plan Diminuer la sensi-
bilité du capteur ou utiliser

un capteur a élimination d'ar-
riere-plan

L'objet est dans la trajectoire
du faisceau, la LED jaune ne
s'allume pas

La sensibilité est trop faible
ou la distance entre le capteur
et l'objet est trop grande

Augmenter la distance de
commutation, tenir compte de
la distance entre le capteur et
I'arriére-plan

L'objet est dans la trajectoire
du faisceau, la LED jaune ne
s'allume pas

Le pouvoir réfléchissant de
I'arriere-plan est trop faible

Augmenter la distance de
commutation, tenir compte de
la distance entre le capteur et
I'arriére-plan

Dépannage des appareils 10-Link intégrés

Vous trouverez des indications sur les dysfonctionnements dans les données de ser-

vice.
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Vous trouverez des détails sur les données de service disponibles dans la description
détaillée 10-Link :

8 Maintenance

Ce capteur SICK ne nécessite aucune maintenance.

Nous vous recommandons de procéder régulierement

¢« Nettoyer les interfaces optiques et le boitier

e au controle des vissages et des connexions enfichables.

Nettoyage

IMPORTANT
Endommagement de I'appareil en cas de nettoyage non conforme !
Le nettoyage non conforme peut endommager I'appareil.

= Utiliser seulement les accessoires et produits de nettoyage recommandés.
= Ne pas utiliser d’objets pointus pour le nettoyage.

» Nettoyez les surfaces optiques régulierement et en cas d’encrassement a I'aide
d’un chiffon optique non pelucheux (réf. 4003353). Lintervalle de nettoyage
dépend majoritairement des conditions ambiantes.

Aucune modification ne doit étre apportée aux appareils.

Sujet a modification sans préavis. Les caractéristiques du produit spécifiques et les
caractéristiques techniques ne constituent pas des garanties écrites.

9 Désinstallation

9.1 Remplacement de capteurs/gestion des données

Tous les appareils 10-Link disposent d'une fonctionnalité de sauvegarde et de restaura-
tion - Data Storage (DS). Grace a lafonction 10-Link Data Storage, les paramétres existants
peuvent étre enregistrés et transférés sur I'appareil de remplacement.

La condition préalable est le raccordement de I'appareil a un 10-Link Master et I'activa-
tion de la fonction Storage dans le 10-Link Master.

Vous trouverez des détails sur le remplacement des capteurs dans la description
détaillée 10-Link :

10 Mise au rebut

Le capteur doit étre mis au rebut selon les prescriptions en vigueur spécifiques au
pays respectif. Lors de la mise au rebut, un recyclage des matériaux (notamment des
métaux précieux) est recommandé.
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REMARQUE

Mise au rebut des batteries, des appareils électriques et électroniques

e« Selon les directives internationales, les batteries, accumulateurs et appareils
électriques et électroniques ne doivent pas étre mis au rebut avec les ordures
ménageéres.

. Le propriétaire est obligé par la loi de retourner ces appareils a la fin de leur cycle
de vie au point de collecte respectif.
WEEE: TN co symbole sur le produit, son emballage ou dans ce document
indigue qu’un produit est soumis a ces régulations.

11 Caractéristiques techniques

111 Caractéristiques techniques

La section « Caractéristiques techniques » contient uniquement un extrait des caractéristiques techniques du
capteur.

Vous trouverez 'ensemble des caractéristiques techniques sur la page d’accueil, sous la référence
du capteur.

Caractéristiques

Distance de commutation

WTMA4S

Distance de commutation min. 4 mm (MultiMode 1, 3, 4, 5)
0 mm (MultiMode 2)
4 mm (MultiMode 1 + 6)

Portée max. 250 mm (MultiMode 1, 3, 4, 5)
250 mm (MultiMode 2)
500 mm (MultiMode 1 + 6)

Distance de commutation conseillée pour la meilleure performance 40 mm a 170 mm (MultiMode 1, 3, 4, 5)
40 mm a 140 mm (MultiMode 2)
50 mm a 200 mm (MultiMode 1 + 6)

Objet de référence Objet avec coefficient de réflexion diffuse de
90 % (correspond au blanc standard selon
DIN 5033)

Valeur de distance

MultiMode M

Valeur de distance-Plage de mesure 10 mm a 250 mm

Valeur de distance-Résolution 0,2 mm

Valeur de distance-Reproductibilité

Valeur de distance - précision

Sortie de valeur de distance via 10-Link

Taux de mise a jour de la valeur de la distance 20 ms

Faisceau de I'émetteur

WTM4S

Emetteur de lumiére PinPoint-LED

Type de lumiére Sichtbares Rotlicht

Taille du spot lumineux / distance 4.0 mm (150 mm)
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Interface de communication

Tableau 13: Interface de communication

10-Link
WTM4S
|0-Link 1.1
Taux de transfert de données COM2
Données électriques
WTM4S
Tension d'alimentation Ug DC10..30VY
Ondulation résiduelle <5 Vpp
Consommation électrique 25 mA
Classe de protection 1}
1) Valeurs limites du raccordement
Ug de I'ondulation résiduelle max. 5 Vgg
sortie numérique
WTM4S
Courant de sortie |ay. <100 mA
Protections électriques A, B, CY

Temps de réponse

< 500 ps (MultiMode 1, 2, 3)2

< 1.000 ps (MultiMode 4, 5)2
< 15 ms (MultiMode 1 + 6) ?
150 ps (MultiMode 1, 2, 3)%
350 ys (MultiMode 4, 5)%

5 ms (MultiMode 1 + 6 2
1.000 Hz (MultiMode 1, 2, 3)¥
500 Hz (MultiMode 4, 5)¥

30 Hz (MultiMode 1 + 6)¥

Répétabilité (temps de réponse)

Fréquence de commutation

1) A =raccordements Ug protégés contre les inversions de polarité
B = entrées et sorties protégées contre les inversions de polarité
C = Suppression des impulsions parasites

2) Temps de propagation du signal sur charge ohmique

3) Valable pour Q\ sur broche 2 si configuré par logiciel

4)  Pour un rapport clair/sombre de 1:1

Données mécaniques

WTM4S
Indice de protection IP6OK
Température ambiante de fonctionnement -20C...+55 °C
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Plans cotés
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lllustration 13: WTx4SP, raccordement de cable

® Sens recommandé de I'objet a détecter
@ Centre de I'axe optique récepteur
©) Centre de I'axe optique émetteur
@ Raccordement
® Taraudage M3
® Eléments d’affichage et de réglage
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lllustration 14: WTx4SP, connecteur male M8

Sens recommandé de I'objet a détecter
Centre de I'axe optique récepteur
Centre de I'axe optique émetteur
Raccordement

Taraudage M3

Eléments d’affichage et de réglage
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lllustration 15: WTx4ST, cable de raccordement

@ Sens recommandé de I'objet a détecter
@ Centre de I'axe optique récepteur
©) Centre de I'axe optique émetteur
@ Raccordement
® Taraudage M3
® Eléments d’affichage et de réglage
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lllustration 16: WTx4ST, connecteur male M8

Sens recommandé de I'objet a détecter
Centre de I'axe optique récepteur
Centre de I'axe optique émetteur
Raccordement

Taraudage M3

Eléments d’affichage et de réglage

GNCNONONONC)
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Diagramme de spot lumineux

MultiMode 1, 2, 3, 4,5, M

Dimensions in mm (inch)
6
(0.24)
4

(0.1(2 o

(0.08)
0

(-0.24)0 50 100 150 200 250 300
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

lllustration 17: WTB4SP-xxxxx1xx

MultiMode 6

Dimensions in mm (inch)

10
(0.39)

(0.20)

0

™
-5 ﬁ\
(-0.20) I

-10
(-0.39)0 100 200 300 400 500 600
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

lllustration 18: WTB4SP-xxxxxAxx
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MultiMode 2
Dimensions in mm (inch)
10 . . .
(0.39) | | .‘
5 ‘ 3 :
0.20) | | ; ;
0 | |
. e
(-0.20)
-10 | |
(-0.39)0 50 100 150 200 250 300 110 250
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81) (4.33) (9.84)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
lllustration 19: WTF4SD
11.4 Structure de données de processus
WTM4S A0O
10-Link Vil
Données de processus 2 octets
Octet O : bits 15... 8
Octet 1: bits 7.... 0
Bit O / type de données Q.1 / booléen
Bit 1 / type de données Q.o / booléen
Bit 2 ... 15 / description/type de données Mode 1-6 : Current Receiver Level [digits]
(niveau du récepteur de courant)
Mode 7 : valeur de la distance [0,1 mm]
12 Annexe
12.1 Conformités et certificats

Vous trouverez les déclarations de conformité, les certificats et la notice d'instructions
actuelle du produit sur www.sick.com. Pour cela, saisir la référence du produit dans
le champ de recherche (référence : voir le numéro de la plaque signalétique dans le
champ « P/N » ou « Ident. no. »).
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Sensore fotoelettrico miniaturizzato
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Descrizione prodotto
WA4S
WTMA4S

Produttore

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Germania

Note legali

Questo manuale é protetto dai diritti d'autore. | diritti che ne conseguono rimangono
alla ditta SICK. Il manuale o parti di esso possono essere fotocopiati esclusivamente
entro i limiti previsti dalle disposizioni di legge in materia di diritti d’autore. Non &
consentito modificare, abbreviare o tradurre il presente manuale senza previa autoriz-
zazione scritta della ditta SICK AG.

| marchi riportati nel presente manuale sono di proprieta del rispettivo proprietario.

© SICK AG. Tutti i diritti riservati.

Documento originale

Questo documento & un originale della ditta SICK AG.

CEN®=E]
@ IO-Link
&

NO

2006/42/EC
SAFETY
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1 In merito al documento in oggetto

11 Informazioni per le istruzioni per I'uso

Leggere attentamente le istruzioni per I'uso prima di cominciare qualsiasi lavoro per
prendere confidenza con il prodotto e le sue funzioni.

Le istruzioni per I'uso sono parte costituente del prodotto e devono essere sempre a
portata di mano. In caso di cessione del prodotto, di prega di consegnare anche le
istruzioni per I'uso.

Le presenti istruzioni per I'uso non forniscono informazioni sulla gestione e sul funzio-
namento della macchina o del sistema in cui il prodotto viene ev. integrato. Informazioni
in merito sono riportate nelle istruzioni per I’'uso della macchina o del sistema.

1.2 Ulteriori informazioni

La pagina dei prodotti con ulteriori informazioni & reperibile attraverso il SICK Product
IDin:

{P/N}/{S/N}
(v. "ldentificazione del prodotto tramite SICK Product ID", pagina 136).

Le informazioni seguenti sono disponibili in funzione del prodotto:
e« |l presente documento in tutte le versioni di lingua disponibili
¢ Schede tecniche

e Altre pubblicazioni

e Dati CAD e disegni dimensionali

e  Certificati (ad es. Dichiarazione di conformita CE)

¢ Software

e Accessori

1.3 Simboli e convenzioni utilizzati nel documento

8028212/2023/10/20 | SICK

@

Avvertenze e altre indicazioni

PERICOLO

Segnala una situazione pericolosa immediata, che pud provocare ferite gravi o la morte
se non viene evitata.

AVVERTENZA

Segnala una possibile situazione pericolosa, che pud provocare ferite gravi o la morte
se non viene evitata.

ATTENZIONE

Segnala una possibile situazione pericolosa, che pud provocare ferite lievi o medie se
non viene evitata.

IMPORTANTE

Segnala una possibile situazione pericolosa, che pud provocare danni materiali se non
viene evitata.

INDICAZIONE

Evidenzia suggerimenti e consigli utili oltre a informazioni per un funzionamento effi-
ciente e senza disturbi.
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Istruzioni pratiche
» Lafreccia contrassegna un'istruzione pratica.

1. E numerata una successione di istruzioni pratiche.
2. Seguire le istruzioni sulle azioni numerate nella sequenza indicata.
v Laspunta contrassegna un risultato di un’istruzione che prevede un’azione.

2 Norme di sicurezza
21 Avvertenze di sicurezza generali
Il collegamento, il montaggio e la configurazione del prodotto devono
@ essere eseguiti esclusivamente da personale tecnico qualificato.
o Questo prodotto non & un componente di sicurezza ai sensi della Direttiva
Macchine europea.

Non installare il dispositivo in luoghi esposti alla radiazione solare diretta
% (luce del sole) o ad altri influssi meteorologici.
Proteggere a sufficienza il prodotto da umidita e imbrattamento.

2.2 Uso conforme

WTMA4S & un sensore fotoelettrico energetico optoelettronico (di seguito detto sensore
0 prodotto) utilizzato per il rilevamento ottico senza contatto di oggetti, animali e
persone. Se viene utilizzato diversamente e in caso di modifiche del prodotto, decade
qualsiasi diritto alla garanzia nei confronti di SICK.

2.3 Qualifiche del personale
Tutti gli interventi sul prodotto possono essere svolti esclusivamente da personale
qualificato e autorizzato.

Il personale qualificato € in grado di eseguire i lavori assegnati e di rilevare ed evitare in
maniera autonoma i possibili pericoli. Questo richieste ad es.:

« formazione tecnica
e  esperienza
e conoscenza delle direttive e delle norme pertinenti

3 Descrizione del prodotto

3.1 Identificazione del prodotto tramite SICK Product ID

SICK Product ID

I SICK Product ID contrassegna il prodotto in modo univoco. Funge nel contempo da
indirizzo della pagina Web con informazioni sul prodotto.

Die SICK Product ID & costituito da host name pid.sick.com, cod. articolo (P/N) e
numero di serie (S/N), di volta in volta separati da una barra.

Il SICK Product ID é riprodotto sotto forma di testo e QR Code sulla targhetta e/0
sull’'imballaggio.

136 ISTRUZIONI PER L’USO | WTM4S 8028212/2023/10/20 | SICK
Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso



ISTRUZIONI PER L'USO

Product ID

pid.sick.com/ )
P/N LA/
S/N

N LT el

Figura 1: SICK Product ID

3.2 Elementi di comando e di visualizzazione

Tabella 1: Elementi di comando e di visualizzazione

WTM4Sx-xxxxxx20

Regolazione a pressione-rotazione con indicatore di modalita

>IN

€
@ @
@ LED verde: tensione di alimentazione attiva
@ LED giallo: stato ricezione luce
® Regolazione a pressione-rotazione: impostazione della modalita e della distanza di lavoro
@ BluePilot blu: selezione modalita
3.3 Funzione Multimode

Il sensore con funzione MultiMode dispone di diverse modalita di funzionanto che
possono essere impostate tramite regolazione a pressione-rotazione e 10-Link:

Soppressione di sfondo

Soppressione di primo piano

Two Value Teach-in

Due punti di commutazione indipendenti
Window

ApplicationSelect

Manuale/Misurazione

~NOoO OO~ WN -
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Figura 2: Funzione MultiMode

Tabella 2: Funzione MultiMode

Two independent
switching points

W;
n,

Multimode/LED | Principio di fun- | Modalita Descrizione
zionamento

MultiMode 1 Soppressione di Il sensore rileva in modo affidabile gl

(LED 1) sfondo (BGS) oggetti, indipendentemente dalla pre-
senza 0 meno di uno sfondo.

MultiMode 2 Soppressione di Il sensore rileva gli oggetti davanti allo

(LED 2) primo piano sfondo con una piccola distanza tra I'og-
getto e lo sfondo. Ha bisogno di uno
sfondo stabile come riferimento.
Il sensore viene tipicamente utilizzato
per rilevare oggetti piatti su nastri tra-
sportatori.

MultiMode 3 Soppressione di | Two Value Teach- | La distanza di lavoro viene impostata

(LED 3) sfondo (BGS) in (BGS) mediante I'di sfondo in due punti
(bordo anteriore dell'oggetto/sfondo).
La distanza di lavoro si colloca al centro
delle due distanze.

MultiMode 4 Soppressione di | Due punti di com- | Il sensore dispone di due punti di com-

(LED 4) sfondo (BGS) mutazione indi- mutazione indipendenti che possono

pendenti(BGS) essere appresi separatamente.

MultiMode 5 Soppressione di | Window (BGS) Il sensore rileva gli oggetti che si tro-

(LED 5) sfondo (BGS) vano all'interno di una finestra appresa.

MultiMode 6 Soppressione di | ApplicationSelect La distanza di lavoro aumenta. La sen-

(LED 1+6) sfondo (BGS) sibilita aumenta in modo da rilevare in
modo affidabile anche gli oggetti lucidi,
scuri e irregolari, anche se inclinati.

MultiMode M Indipendente Manuale/Misura- | Con la modalita “Manuale/Misura-

(LED 7) zione zione”, il valore della distanza pud
essere letto tramite 10-Link. Questa
modalita & disponibile solo tramite 10-
Link.
Per una descrizione dei parametri di |0-
Link, vedere la descrizione di 10-Link
www.sick.com/8022709.
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INDICAZIONE

La modalita di funzionamento 6 puod essere utilizzata solo in combinazione con la
soppressione di sfondo (LED 1).

INDICAZIONE
Limpostazione delle modalita di funzionamento e le relative procedure di teach-in sono

3.4 Interfaccia di comunicazione 10-Link

Il prodotto dispone dell'interfaccia di comunicazione 10-Link.
La comunicazione 10-Link € un sistema di comunicazione Master-Device.

Il prodotto puo funzionare in modalita 1/0 standard (SIO) o in modalita 10-Link (IOL).
Tutte le funzioni di automazione e le altre impostazioni parametri sono efficaci nel
funzionamento I0-Link e nel funzionamento 1/0 standard.

Le seguenti funzioni sono supportate dall'interfaccia di comunicazione standard 10-
Link:

e« Impostazioni flessibili del sensore

« Trasmissione digitale dei segnali del sensore all’l0-Link Master
e Visualizzazione e parametrizzazione del sensore

« Diagnostica/Condition Monitoring

« |dentificazione dispositivo

e  Sostituzione semplice del dispositivo

. Events

Per una descrizione dettagliata delle funzioni regolabili e degli indici associati, con-
sultare le informazioni tecniche “Descrizione 10-Link”:

341 Documentazione e accessotri

8028212/2023/10/20 | SICK

Per l'integrazione e l'impostazione del dispositivo 10-Link sono disponibili componenti
accessori e informazioni aggiuntive. Troverai documentazione e software, accessori e
link con I' SICK Product ID, v. "ldentificazione del prodotto tramite SICK Product ID",
pagina 136.

Documentazione e software

e« 10DD: file di descrizione del dispositivo

¢  Panoramica di IODD: elenco dei contenuti di IODD

e« Descrizione |0-Link: descrizione dettagliata del processo, dei dati di servizio e
degli eventi del dispositivo 10-Link

« SDD: interfaccia utente grafica

e  SOPAS ET: software di configurazione

Accessori
e  10-Link Master
e  Cavi di collegamento
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Montaggio

@

Montare il sensore su una staffa di fissaggio adatta (vedi il catalogo degli accessori
SICK).

INDICAZIONE
Rispettare la coppia di serraggio massima consentita del sensore di 1.3 Nm.

Montaggio con il principio di funzionamento della soppressione di sfondo
MultiMode 1, 3, 4, 5, 6, M:

Osservare l'allineamento preferito del sensore rispetto alla direzione di movimento
dell'oggetto; fare riferimento a figura 3.

Figura 3: Allineamento del sensore rispetto alla direzione dell’'oggetto

Rispettare la direzione preferenziale dell’'oggetto in relazione al sensore, cfr. v.
figura 13, pagina 159.

INDICAZIONE
WTMA4S: in modalita M, non & necessario rispettare la direzione preferenziale.

Montaggio con il principio di funzzionamento della soppressione di primo piano
MultiMode 2:

Figura 4: Allineamento del sensore

Rispettare la direzione preferenziale dell’'oggetto in relazione al sensore, cfr. figura 4.
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5 Installazione elettrica
51 Indicazioni per I'installazione elettrica
IMPORTANTE

Danno al dispositivo a causa di tensione di alimentazione sbagliata!

Una tensione di alimentazione sbagliata pud provocare un danneggiamento del disposi-
tivo.

= Adoperare il dispositivo solo con una bassissima tensione di sicurezza (SELV/
PELV).

= |l sensore & un dispositivo della classe di protezione lll.

= Adoperare il dispositivo solo con LPS (Limited Power Source) conforme a IEC
62368-1 o0 ad alimentatore NEC Class 2.

IMPORTANTE
Danno ai dispositivi o funzionamento imprevisto a causa del lavoro sotto tensione!

Lavori sotto tensione possono provocare un funzionamento imprevisto.

s Eseguire i lavori di cablaggio soltanto in assenza di tensione.
= Collegare e scollegare i collegamenti elettrici soltanto in assenza di tensione.

= Eseguire I'installazione elettrica solo con elettricisti qualificati.

= In caso di lavori in impianti elettrici, osservare le disposizioni di sicurezza comuni!

= Accendere la tensione di alimentazione per il dispositivo solo dopo la conclusione
dei lavori di connessione e la verifica accurata dei lavori di cablaggio.

= Con cavi di prolungamento con estremita aperta, fare attenzione a non toccare
le estremita scoperte dei cavi (pericolo di cortocircuito in caso di tensione di
alimentazione accesal). Isolare i fili uno rispetto all’altro.

m  Selezionare le sezioni dei cavi del cavo di alimentazione fornito da parte dell’'u-
tente in modo conforme alle norme vigenti.

@ INDICAZIONE
Posa di linee di dati
= Utilizzare le linee di dati schermati con fili avvolti in coppie (twisted pair).
= Eseguire una schermatura corretta e completa.
= Posare e cablare i cavi secondo compatibilita elettromagnetica per evitare
influenze di disturbo, ad es. di trasformatori di commutazione, motori, drive a
impulsi e contattori.
= Non posare i cavi su un percorso piu lungo parallelamente ai cavi motore e di
alimentazione elettrica in canaline per cavi.

Il grado di protezione IP per il dispositivo viene raggiunto solo con le seguenti condi-
zioni:
= | caviinnestati ai collegamenti sono avvitati.

In caso di inosservanza, non € garantito il grado di protezione IP per il dispositivo!

5.2 Indicazioni sul’'omologazione UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:
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a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

53 Note sul collegamento

Funzionamento in modalita I/0 standard:

- Collegamento a spina: assegnazione pin
- Cavo: colore filo

Solamente in seguito alla realizzazione di tutti i collegamenti elettrici, ripristinare e
accendere 'alimentazione elettrica.

Funzionamento in modalita 10-Link: collegare il dispositivo al 10-Link Master adatto. Per
IODD/messa a terra funzionale integrare nel CAN Controller o nell’'unita di controllo.
Sul sensore lampeggia il LED verde. I0DD e messa a terra funzionale possono essere
scaricati con il cod. articolo da

Spiegazione della terminologia di collegamento utilizzata nelle tabelle seguenti:

. BN = marrone

¢ WH = bianco

e« BU=blu

. BK = nero

e Q/Q = uscita digjtale

e C=10-Link

e  MF = Ingresso/uscita multifunzione
e L+ =tensione di alimentazione (Uy)
. M = peso

DC: 10 ... 30 V DC, v. "Dati tecnici", pagina 158 :

Tabella 3: Electrical connection

Wxx4Sx- x4 x2 x1 xG
1=BN 2 1]3 1 3 1
2 =WH
3=8BU 4 2 4
4=BK |° 4

Tabella 4: DC

WTM4SP-xxXXXxxxA00
Push-pull 161 162
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Qu/C
De- MultiMode MultiMode 2: MultiMode MultiMode 2:
fault: MF 1/3/4/5/6: Q 1/3/4/5/6: 0
Q Q
De- Q Q Q Q
fault: Q.4 (C)
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54 Integrazione del sensore in modalita 10-Link

8028212/2023/10/20 | SICK

Tabella 5: Push-pull, PNP, NPN

MultiMode 1/3/5/6:

MultiMode 1/3/5/6:

MultiMode 2:

MultiMode 2:

- L
| PNP( |

i Push-pull Q <100 mA
i NPN |
i — - (M)

Per utilizzare il prodotto in modalita 10-Link, & necessario collegarlo a un 10-Link Master
adeguato. Questo viene utilizzato per un'ulteriore integrazione nel sistema di controllo.

INDICAZIONE

Lunghezza del cavo tra I'l0-Link Master e I'lO-Link Device: massimo 20 m.

Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso
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| dettagli sull'integrazione sono riportati nella descrizione dettagliata di 10-Link:

INDICAZIONE

Dopo che il prodotto é stato collegato con successo all’l0-Link Master , il LED verde
(alimentazione) lampeggia, indicando il funzionamento della comunicazione 10-Link tra
il Master € il Device.

6 Messa in funzione

6.1 Video

Il tutorial seguente mostra come mettere in servizio il sensore:

Tabella 7: Panoramica dei video

Selezione delle modalita di funzionamento Multi-
Modee Teach-in del sensore

https://video.sick.com/media/t/0_dr9zfbj8

6.2 Allineamento

Allineamento con soppressione di sfondo

Allineare il sensore all’oggetto. Scegliere la posizione in modo tale che il raggio rosso di
luce trasmessa colpisca il centro dell’'oggetto. Fare attenzione che I'apertura ottica del
sensore (frontalino) sia completamente libera [vedi figura 5].

Figura 5: Allineamento all'oggetto

Allineamento con soppressione di primo piano

Allineare il sensore sullo sfondo. Fare attenzione che I'apertura ottica (frontalino) del
sensore sia completamente libera [v. figura 6].
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Figura 6: Allineamento allo sfondo

6.3 Controllare le condizioni d'impiego

8028212/2023/10/20 | SICK

WTMA4S sono sensori fotoelettrici energetici con soppressione di sfondo e di primo
piano. In funzione del grado di remissione dell’oggetto da rilevare e dell’eventuale
sfondo presente deve essere rispettata una distanza minima (y) tra la distanza di lavoro
impostata (x) e lo sfondo.

Soppressione di sfondo: MultiMode 1, 3, 4, 5, 6

Bilanciare distanza di lavoro e distanza dall’oggetto ossia dallo sfondo e distanza di
lavoro dell’oggetto con il diagramma corrispondente (x= distanza di lavoro, y = distanza
minima tra distanza di lavoro impostata e sfondo (bianco, 90%)), grado di remissione
6% = nero @, 18% = grigio @, 90% = bianco @ (con riferimento al bianco standard
secondo DIN 5033). Si consiglia di effettuare la regolazione con un oggetto a basso
grado di remissione.

Distanza minima tra la distanza di lavoro impostata e lo sfondo (nero 6% / bianco
90%) :

¢ 5 mm, a 150 mm di distanza(MultiMode 1, 3, 4, 5)
¢ 8 mm, a 250 mm di distanza(MultiMode 1 + 6)

MultiMode 1, 3, 4, 5:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission factor)

y
© 72;; Example:
’ Safe suppression of the background
6%/90%

16 M White background (90 %)
(0.63) //

12 ‘
(0.47) 18%/90%

/@
(0-318) /

4 ,/ Black object (6 % remission factor)
(0.16) / / 90%/90% Set sensing range x = 150 mm

X background y = 5.5 mm

0 50 100 150 200 250 300
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)

> Needed minimum distance to white
\

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 7: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

O | I
@ | T
Ol 20

0 50 100 150 200 250 300

(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)
Distance in mm (inch)

D !
! 1 BluePilot
= e rey
& @
| c |
A B

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 8: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

@® Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%
@ Oggetto grigio, coefficiente di riflessione 18%
® Oggetto bianco, coefficiente di riflessione 90%
A Distanza di lavoro min. in mm
B Distanza di lavoro max. in mm
Cc Campo visivo
D Impostazione della soglia di commutazione dell'intervallo per I'eliminazione dello
sfondo
E Indicatore della distanza di lavoro
F Regolazione a pressione-rotazione
blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni
MultiMode1+6:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission factor)

y
" 5470) ‘ ‘ Example:
’ 6%/90% Safe suppression of the background
32 @ White background (90 %)
(1.26)
24 18%/90% —
(09%) / P£>
16 I
(063) | 19%,90% / 90%/90%
AR
8 Black object (6 % remission factor)
(0.31) / // Set sensing range x = 300 mm
/ / Needed minimum distance to white
o = X backgroundy = 17 mm

0 100 200 300 400 500 600
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 9: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

®EE

0 100 200 300 400 500 600
(3.94) (7.87) (11.81)(15.75) (19.69)(23.62)

Distance in mm (inch)

D !

‘ 1 BluePilot
) A e
o
| c i
A 5

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 10: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

O) oggetto ultranero, grado di remissione 1%

@ Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%

® Oggetto grigio, coefficiente di riflessione 18%

@ Oggetto bianco, coefficiente di riflessione 90%

A Distanza di lavoro min. in mm

B Distanza di lavoro max. in mm

C Campo visivo

D Impostazione della soglia di commutazione dell'intervallo per I'eliminazione dello

sfondo

E Indicatore della distanza di lavoro

F Regolazione a pressione-rotazione

blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni
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Utilizzare v. tabella 5, pagina 13 per verificare il funzionamento. Se I'uscita digitale
non si comporta in conformita con v. tabella 5, pagina 13, controllare le condizioni di
applicazione.

Soppressione di primo piano: MultiMode 2

Il sensore fotoelettrico energetico richiede uno sfondo come riferimento. Lo sfondo
dovrebbe possibilmente rimanere invariato per quanto riguarda grado di remissione

e posizione. La distanza massima (x) tra sensore fotoelettrico energetico e sfondo non-
ché l'altezza minima dell’'oggetto (y) devono essere rispettate. In genere, la modalita

di soppressione di primo piano viene utilizzata per rilevare oggetti molto piatti su un
nastro trasportatore.

Controllare le condizioni d’impiego: bilanciare la distanza tra sensore e sfondo, altezza
minima dell’oggetto e grado di remissione di sfondo e oggetto con il diagramma cor-
rispondente (v. figura 11, pagina 149) (x = distanza di lavoro, y = altezza minima
dell'oggetto. Grado di remissione: 6% = nero 1, 90% = bianco 2 (riferito al bianco
standard secondo DIN 5033).

Altezza minima dell'oggetto con distanza di lavoro impostata su sfondo nero (grado di
reimissione del 6%) :

. 1,8 mm, a 100 mm di distanza
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Minimum object height in mm (inch) Example:
y Reliable detection of the object
! |
(0.28) 6%/6%
6 90%/6%
(0.24) L@‘
5
(0.20)
4
(0.16) /
3
(0.12) / 6%/90%
90%/90%
2 f )
(0.08) / ®>/
© 041) / y Background
0 _{ X

Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 100 mm
Required minimum object heighty = 1.9 mm
For all objects regardless of their colors

0 50 100 150 200 250 300
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 11: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 2

Q)N o/ 10 g [ ] \

@ I )

0 50 100 150 200 250 300

(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)

Distance in mm (inch)

D 1
! 1 BluePilot
) A )
o
| : |
A B

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 12: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 2

Sfondo scuro, grado di remissione 6%

Sfondo chiaro, grado di remissione 90%

Distanza di lavoro min. in mm

Distanza di lavoro max. in mm

Campo visivo

Intervallo di regolazione soglia di commutazione per soppressione del primo piano
Indicatore della distanza di lavoro

Regolazione a pressione-rotazione

blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni

MmO o Ww>»QEE

6.4 Impostazione

MultiMode

La regolazione del sensore WTM4S avviene in 3 fasi:
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1. Selezionare la modalita di base: Modalita di funzionamento del sensore.

2. Attivare la modalita ApplicationSelect, se desiderata (possibile solo in combinazione
con la soppressione dello sfondo (LED 1)).

3. Apprendere il sensore.

INDICAZIONE
Tutte le regolazioni possibili del sensore MultiMode-Sensors vengono mostrate anche in
un video:

6.4.1 Impostazione della modalita di base

1. Selezionare la modalita di base desiderata (1-5) ruotando il potenziometro.
3 4 5

2.

3. Confermare la modalita di base desiderata premendo I’elemento di comando per
1-3 secondi. Attivare con esso. Il LED blu si accende per la modalita selezionata.

£

v Viene selezionata la modalita di base.

6.4.2 Opzionale: commutazione della modalita ApplicationSelect in MultiMode 1 Soppressione di sfondo

L'attivazione della modalita ApplicationSelectaumenta la distanza di rilevamento e la
sensibilita del sensore, in modo da rilevare in modo affidabile anche gli oggetti lucidi,
scuri e irregolari, anche se inclinati.

1. Dopo aver impostato la modalita di base MultiMode 1, € possibile attivare anche
la modalita ApplicationSelect . A tal fine, ruotare il potenziometro sul LED 6 per
selezionare ApplicationSelect
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3. Confermare la modalita ApplicationSelectdesiderata premendo l'elemento di
comando. Attivare con esso.

v La modalita ApplicationSelecté attiva.

INDICAZIONE
Limpostazione di ApplicationSelect € illustrata nella seguente esercitazione:
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6.4.3 Apprendimento del sensore in modalita MultiMode 1 e 1+6:
Teach-in del sensore con soppressione di sfondo

1. Posizionare l'oggetto nella posizione desiderata e tenere premuto I'elemento di
comando per 1-3 secondi finché il LED giallo non lampeggia.

%
o

v Il sensore & impostato e pronto per il funzionamento.

Tabella 8: Risultato del teach-in con l'oggetto

@ Oggetto presente

INDICAZIONE
Se si devono rilevare oggetti di colore diverso o oggetti scuri, si raccomanda di aggiun-
gere un margine di sicurezza pari al 10% della distanza di lavoro.

Per l'impostazione della distanza di lavoro tramite 10-Link, consultare le istruzioni per
l'uso allegate “I0-Link Photoelectric sensors”.

6.4.4 Impostazione in MultiMode 3-5:
Teach-in del sensore con soppressione di sfondo e 2 punti di commutazione

INDICAZIONE

In MultiModalita 4: la prima distanza di lavoro appresa € sempre Q1 ed & simbo-
leggiata dal LED 3. La seconda distanza di lavoro appresa € sempre Q2 ed &
simboleggiata dal LED 5.

1. Posizionare l'oggetto nella posizione desiderata 1 e premere I'elemento di
comando per 1-3 secondi finché il LED giallo non lampeggia.
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v Ladistanza dilavoro Q1 & impostata.
2

Dopo una breve pausa, il LED giallo lampeggia nuovamente, ora & possibile

apprendere la 2a distanza di lavoro.
3. Posizionare I'oggetto nella posizione desiderata 2 e tenere premuto I'elemento di
comando per 1-3 secondi finché il LED giallo non lampeggia.

Coses] (@)
il

:

INDICAZIONE
Aggiunta per la modalita 3: la distanza di lavoro impostata ora &€ esattamente tra i

2 punti di teach-in
Aggiunta per la modalita 5: QL (segnale di finestra, derivato da Qint.1 e Qint.2)

Display a LED per MultiMode 4 (2 punti di commutazione indipendenti):
Fall1:
Q1 = vicino al punto di commutazione (appreso per primo) - LED 3

Q2 = punto di commutazione lontano (appreso per ultimo) - LED 5
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Tabella 9: Comportamento del display, caso 1

Oggetto rilevato nel punto di
commutazione vicino Q1

3 4 5

L'uscita digitale 1 € indicata
con il LED giallo e, in aggiunta,
con il LED blu 3.

Oggetto rilevato nel punto di
commutazione remoto Q2

Luscita digitale 2 € indicata
con il LED gijallo e, in aggiunta,
coniLED blu 3 + 5.

Caso 2:

Q1 = punto di commutazione lontano (appreso per primo) - LED 3

Q2 = al punto di commutazione vicino (appreso per ultimo) - LED 5

Tabella 10: Comportamento del display, caso 2

Oggetto rilevato nel punto di
commutazione remoto Q1

Luscita digitale 1 € indicata
con il LED giallo e, in aggiunta,
coniLED blu 3+ 5.

Oggetto rilevato nel punto di
commutazione vicino Q2

Luscita digitale 2 € indicata
con il LED giallo e, in aggiunta,
con il LED blu 5.

Per l'impostazione della distanza di lavoro tramite 10-Link, consultare le istruzioni per
I'uso allegate “IO-Link Photoelectric sensors”.
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6.4.5 Impostazione in MultiMode 2:

Teach-in del sensore con soppressione di primo piano

1. Posizionare l'oggetto nella posizione desiderata e tenere premuto I'elemento di
comando per 1-3 secondi finché il LED giallo non lampeggia.

Background
v Il sensore € impostato e pronto per il funzionamento.

Tabella 11: Insegnare il risultato senza oggetto

@ Oggetto presente

Per l'impostazione della distanza di lavoro tramite 10-Link, consultare le istruzioni per
l'uso allegate “l0-Link Photoelectric sensors”.

6.4.6 Impostazione in MultiMode M:

La modalita M (manuale/misurazione) puo essere selezionata e impostata solo tramite
10-Link.

Il LED blu per la modalita M si accende quando il dispositivo viene utilizzato in moda-
lita di misurazione o quando si effettuano altre impostazioni diverse dalle modalita
standard 1-6.

Il sensore deve essere allineato in base alla rispettiva modalita di base. Nel caso
della modalita di misurazione, il sensore & allineato con l'oggetto da misurare senza
dover osservare ulteriori condizioni al contorno, come ad esempio una direzione prefe-
renziale.

Per l'impostazione della distanza di lavoro tramite 10-Link, consultare le istruzioni per
I'uso allegate “I0-Link Photoelectric sensors”.

6.5 Impostazione tramite 10-Link

8028212/2023/10/20 | SICK

Oltre all'impostazione manuale sul dispositivo, il sensore puod essere configurato anche
tramite 10-Link.

L'impostazione tramite 10-Link pud essere effettuata in due modi:

¢ Impostazione tramite SiLink-Box (software necessario: SOPAS ET di SICK)
A tale scopo, collegare il sensore a un computer tramite USB utilizzando SiLink-
Box.

¢ Impostazione tramite un 10-Link Master (PLC), ad es. SIG350
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Con il programma SOPAS ET (SICK Engineering Tool con guida grafica per l'utente e
comoda visualizzazione), i prodotti collegati possono essere testati e parametrizzati in

modo rapido e pratico.

| dettagli sull'impostazione sono riportati nella descrizione dettagliata di 10-Link:

Eliminazione difetti

La tabella di rimozione dei disturbi mostra quali provvedimenti si devono adottare
quando il sensore non funziona piu.

Tabella 12: Eliminazione dei guasti

LED / figura di errore

Causa

Provvedimento

il LED giallo non & acceso
anche se il raggio luminoso &
orientato verso l'oggetto e I'og-
getto si trova entro la distanza
di lavoro impostata

nessuna tensione o tensione
al di sotto del valore soglia

Verificare la tensione di ali-
mentazione e/o il collega-
mento elettrico

Interruzioni di tensione

Assicurarsi che ci sia un‘ali-
mentazione di tensione sta-
bile

Il sensore € guasto

Se l'alimentazione di tensione
€ regolare, allora chiedere una
sostituzione del sensore

I LED verde lampeggia

Comunicazione I0-Link

Uscite digitali non conformi alla
grafica

Comunicazione |0-Link

Uscite digitali non conformi alla
grafica

impostazione dei parametri
regolata manualmente che si
differenzia dallo standard

Avvia reset di fabbrica. Le
uscite digitali vengono nuova-
mente resettate alle imposta-
zioni di fabbrica.

Il LED giallo lampeggia

Il sensore € ancora pronto per
il funzionamento, ma le con-
dizioni di esercizio non sono
ottimali

Controllare le condizioni di
esercizio: Dirigere il raggio di
luce (il punto luminoso) com-
pletamente sull'oggetto / Puli-
zia delle superfici ottiche /
Controllare la distanza di
lavoro e, se necessario, adat-
tarla.

il LED giallo si accende, nessun
oggetto nella traiettoria del rag-
gio

Remissione dello sfondo
eccessiva

Controllare le variazioni dello
sfondo. Ridurre la sensibilita
del sensore oppure utilizzare il
tasto con soppressione dello
sfondo

L'oggetto € nella traiettoria del
raggio, il LED giallo non si
accende

La sensibilita ha un'imposta-
zione troppo bassa o la
distanza tra sensore e oggetto
€ troppo grande

Aumentare la distanza di
lavoro, rispettare la distanza
tra sensore e sfondo

L'oggetto € nella traiettoria del
raggio, il LED giallo non si
accende

Il fattore di riflessione dell'og-
getto é troppo basso

Aumentare la distanza di
lavoro, rispettare la distanza
tra sensore e sfondo

Le informazioni sui guasti sono riportate nei dati di servizio.
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| dettagli sui dati di servizio disponibili sono riportati nella descrizione dettagliata di
10-Link:

8 Manutenzione

Questo sensore SICK non richiede manutenzione.
A intervalli regolari si consiglia di

. Pulizia di interfacce ottiche e custodia

« verificare i collegamenti a vite e a innesto

Pulizia

IMPORTANTE
Danni al dispositivo dovuti a pulizia impropria.
Una pulizia impropria puod provocare danni all’attrezzatura.

= Usare solo detergenti e utensili adatti.
= Kon usare mai oggetti appuntiti per la pulizia.

» Pulire le superfici ottiche a intervalli regolari e, in caso di imbrattamento, con
un panno ottico privo di pelucchi (cod. articolo 4003353). Lintervallo di pulizia
dipende sostanzialmente dalle condizioni ambientali.

| dispositivi non devono essere sottoposti a modifiche.

Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso. Le caratteristiche specifiche del pro-
dotto e i dati tecnici non sono garanzie scritte.

9 Disinstallazione

9.1 Scambio di sensori/memorizzazione dei dati

Tutti i dispositivi 10-Link dispongono di una funzionalita di backup e ripristino - Data
Storage (DS). La funzione 10-Link-Data Storage consente di salvare e trasferire all'unita
sostitutiva i parametri precedenti.

Il presupposto & il collegamento del dispositivo a un 10-Link Master e I'attivazione della
funzione di memorizzazione nell’l10-Link Master.

| dettagli sulla sostituzione dei sensori sono riportati nella descrizione dettagliata di
10-Link:

10 Smaltimento

Il sensore deve essere smaltito conformemente alle norme specifiche del Paese vigenti
in materia. Nell’lambito dello smaltimento si dovrebbe provvedere al riciclo dei materiali
(in particolare dei metalli nobili).
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INDICAZIONE

Smaltimento di batterie, dispositivi elettrici ed elettronici

. In base a direttive internazionali, le batterie, gli accumulatori e i dispositivi elettrici
ed elettronici non devono essere smaltiti tra i rifiuti generici.

. Il titolare € tenuto per legge a riconsegnare questi dispositivi alla fine del loro ciclo
di vita presso i rispettivi punti di raccolta pubblici.

¢

WEEE; - Questo simbolo presente sul prodotto, nella sua confezione o nel
presente documento, indica che un prodotto & soggetto a tali regolamentazioni.

11 Dati tecnici

111 Dati tecnici

Il paragrafo “Dati Tecnici” contiene soltanto un estratto dei dati tecnici per il sensore.

| dati tecnici completi sono riportati nella homepage

Caratteristiche

con il cod. articolo del sensore.

Distanza di lavoro

Distanza di lavoro min.

Distanza max. di commutazione

Distanza di lavoro raccomandata per prestazioni ottimali

Oggetto di riferimento

Valore distanza

Valore distanza - campo di misura
Valore distanza - risoluzione
Valore distanza - riproducibilita
Valore distanza - accuratezza
Emissione di valori di distanza

WTM4S

4 mm (MultiMode 1, 3, 4, 5)

0 mm (MultiMode 2)

4 mm (MultiMode 1 + 6)

250 mm (MultiMode 1, 3, 4, 5)

250 mm (MultiMode 2)

500 mm (MultiMode 1 + 6)

40 mm ... 170 mm (MultiMode 1, 3, 4, 5)
40 mm ... 140 mm (MultiMode 2)

50 mm ... 200 mm (MultiMode 1 + 6)
Oggetto con coefficiente di riflessione 90%
(conforme a bianco standard ai sensi di DIN
5033)

MultiMode M
10 mm ... 250 mm
0,1 mm

tramite 10-Link

Tipo di luce
Dimensioni punto luminoso / distanza

Velocita di aggiornamento del valore della distanza 20 ms
raggio di emissione
WTM4S
Emettitore ottico PinPoint-LED

Sichtbares Rotlicht
4.0 mm (150 mm)

Interfaccia di comunicazione

Tabella 13: Interfaccia di comunicazione

10-Link
WTM4S
10-Link 1.1
Velocita di trasmissione COM2
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Dati elettrici
WTM4S
Tensione di alimentazione Ug DC 10..30VY
Ripple residuo <5Vpp
Consumo di corrente 25 mA
Classe di protezione 1}
1) Valori limite collegamenti
Ug protetta dall’inversione di polarita
ripple residuo max. 5 Vg
uscita digitale
WTM4S
Corrente di uscita I,y <100 mA
A, B, CY

Commutazioni di protezione
Tempo di reazione

Ripetibilita (tempo di risposta)

Frequenza di commutazione

1 A= Uy-Allacciamenti protetti dall'inversione di polarita
B = entrate e uscite protette da polarita inversa
C = Soppressione impulsi di disturbo
2) Durata segnale con carico ohmico
3) Valido per Q \ su Pin2, se configurato tramite software
4)  Con rapporto chiaro / scuro 1:1

< 500 ps (MultiMode 1, 2, 3)2
< 1.000 ps (MultiMode 4, 5)2
< 15 ms (MultiMode 1 + 6) @
150 ps (MultiMode 1, 2, 3)%
350 ys (MultiMode 4, 5)%

5 ms (MultiMode 1 + 6 2
1.000 Hz (MultiMode 1, 2, 3)%
500 Hz (MultiMode 4, 5)¥

30 Hz (MultiMode 1 + 6)¥

Dati meccanici

Tipo di protezione
Temperatura ambiente di funzionamento

WTM4S
IP6OK
-20C...+55 °C

11.2 Disegni dimensionali
12.1(0.48)
3
® | - f—
2N :
3

4.7 (0.18)

Figura 13: WTx4SP, collegamento di linea

@ Direzione preferenziale dell’'oggetto
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14: WTx4SP, connettore maschio M8

Direzione preferenziale dell’'oggetto
Centro asse ottico ricevitore

Centro asse ottico trasmettitore
Collegamento

Filettatura di serraggio M3

Elementi di comando e impostazione
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Figura 15: WTx4ST, cavo di collegamento

©®eee

Direzione preferenziale dell’'oggetto
Centro asse ottico ricevitore
Centro asse ottico trasmettitore
Collegamento

Filettatura di serraggio M3
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Elementi di comando e impostazione

®

12.1 (0.48)

=

8.9 (0.35)

O =

18.6 (0.73)

7.6 (0.3)

M8x1

Figura 16: WTx4ST, connettore maschio M8

Direzione preferenziale dell’'oggetto
Centro asse ottico ricevitore

Centro asse ottico trasmettitore
Collegamento

Filettatura di serraggio M3

Elementi di comando e impostazione

CNCNONONONC)

11.3 Diagrammi punto luminoso

MultiMode 1, 2, 3, 4,5, M

Dimensions in mm (inch)

18.6 (0.73)

30.5 (1.2)
25.4 (1)

11.3 (0.44)

3.7 (0.15)

12 (0.47)

6
(0.24)

4
(0.16)

I

2
(0.08)

\

200
(7.87)

150 250

(5.91)

100
(3.94)

50
(1.97)

(9.84) (11.81)

300

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 17: WTB4SP-xxxxx1xx
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MultiMode 6

Dimensions in mm (inch)
10
(0.39)
5 !
(0.20) ,ﬂ

0

-5
(-0.20) T~

-10
(-0.39)0 100 200 300 400 500 600
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 18: WTB4SP-xxxxxAXx

MultiMode 2
Dimensions in mm (inch)
10 ‘ ‘ .
(0.39) | | -
5 ‘ 3 :
(0.20) 3 | |
0 i i
_5 |
(-0.20) } }
~10 | |
(-0.39)0 50 100 150 200 250 300 110 250
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81) (4.33) (9.84)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
Figura 19: WTF4SD
114 Struttura dati di processo
WTM4S AOO
10-Link V1.1
Dati di processo 2 byte
Byte O: Bit 15... 8
Byte 1: Bit 7 ... 0

Bit O / tipo di dati

Q.1 / Boolean

Bit 1 / tipo di dati

Qo / Boolean

Bit 2 ... 15 / descrizione/tipo di dati

Mode 1-6: Current Receiver Level [digits]
Mode 7: Valore distanza [0,1 mm)]
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12 Appendice

121 Conformita e certificati
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Su www.sick.com si trovano le dichiarazioni di conformita, i certificati e le istruzioni
per I'uso attuali del prodotto. A tale scopo immettere il codice articolo del prodotto nel

campo di ricerca (per il cod. articolo: vedere la dicitura della targhetta di tipo nel campo
“P/N” oppure “Ildent. no.”).
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LED

MultiMode 1 244 (BGS) BEE0FEEICEADLSY. BRICEHRY

(LED 1) =I5t —TT,

MultiMode 2 BT HMH| ZDtVHIE. BROFHICHZHEH

(LED 2) Y. WEYEEROMDIERHH /NS
VWIREETHREB L 9. ZDRICIE. &
BERBPERELHENAVNEERD
9.
ZOEVHIEBE. NI LEDFESK
SEYIERET 5o ICERSINE
ER

MultiMode 3 E240%) (Bes) | Two Value MRHIER (L. 2 B (HRYOFIR/S

(LED 3) Teach-in (BGS) ||) TTA—FA VIR LICLDIR
ESNEI, R, MEROD
BERbhEd,

MultiMode 4 B2 (Bgs) |HIZL/=22D0 |ZOEVHITIE2 DOMWMIILIERA

(LED 4) ZAYFVIR | wFVIRAVEAHD. ThZEnME

1>~ (BGS) ACTA—FA VT2 ENTEE

E

MultiMode 5 E2H4E (BGS) |wavEw (BGS) |LEYHIE. T4 —F A4 Y UISBERNIC

(LED 5) HEAFRYERBLUET,

MultiMode 6 B =HDE| (BGS) | ApplicationSelect | HRHIEEBEN R R D £9, BREHL M

(LED 1+6) (F7U4s—v3 | LU, YR, R, MO0H 585

vELI k) P, WHRYPMBEWIIREETHRER (TR

HIBENTEET,

MuliMode M | JEIRTE FH/RIE FEg1/8IE)] E— K TlE. IE#ES 1O-

(LED 7) Link B TiAHIT I ENTEET,
ZDE— K. IO-Link 2T D HF| A
AJBETY .
[O-Link /ST A—=F[CDWTIE. 10-
Link OFBAZE CEL 3L
www.sick.com/8022709.
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AE
BEE—K 6 (3. BRIV (LED 1) L OB EDLE TOREAAHETY.

AE
B{EE— K D3 Ec‘:%hki]‘ﬂj@'éT»r FAVFIEICOWTIE, U TOFa—+h

U B R O M

3.4 BEA VY 7 x—X 10-Link

DEBIL IO-Link BEA VY T 1 —RAEBXTNET,
KHMK@%H7Z9TA4N;EVZTAT¢

DORIFFIZEE /O E— R (SIO) £/(L I0-Link E— K (IOL) THERATEEY., ¢
«T@E@m& EB LV ZDMD/INT A =5 EREE. 10-Link E—FTHIRE /O
E-RTHLEMTY,

REBEEC V57 - I0-Link AT 5T & T, BT OREEICHISAEEICRD
I

EHRVYERE

I0-Link TXHZNDE VT EBDT I 5 JLERE

VY ORAFREE LTI A—5ETE

Z2Hf / Condition Monitoring

FEHR

R R B AR

IRV b+

RERREIRMBE L BET B0 VT v U ADEFEMGERAICOWTIE, TV ZHAIILA Y
THA—3y MO-Link ORAF] &= &L fEE LN

3.4.1 XELTIEHY

|O-Link #ESDHEERERIC. 7Y U AVR—RY N EEBMBEBRNIAE SN

TWEYT, XE. V7 b7, 72tEHYED VT4 SICK Product ID, 88 "SICK

Product ID (C & BB GFDERA", ~— 168 AL TRET A ENTEET,

XEEYTINDT

o |ODD: FIXA REERT7 71 )L

. |ODD O#Z: IODD DB —&

o |O-Link MEHER: IO-Link #2880 7O X F—%. Y —ERXTFT—F ARV D
FFHmEREH

e SDD:VZ74NNA—TFAV5Tz—X

SOPAS ET: |EV 7 b0 x7

10-Link Master
BwRo—7I)

4 o 7

LU EBYBERONMIT STy MCROMIFEY (SICK72€HU 7073 A
HH0).,
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AEAE

172

@

iR S EA & | WTM4S

AE
YOS ML DRAFFEME 1.3 Nm Z:8FL TS,

HRIE OEEREIC & BED fFT
MultiMode 1. 3. 4, 5. 6. M:
HEMOEN < ABICH LT, LT OEESHREATAERTATH S I EZERLT

B] 3: YK & € > Y DIFATRIR 77/

TUFICH U THEYANREAIEERARICH S L 2B LT LSV 28
18, "= 191 288,

XE
WTM4S: M E— R TlE. BHEARISEETZNEIHD THA,

RIRIHI OEIEIRERIC & SED T
MultiMode 2:

Bl 4. &>V D72

TYHICXH U THRMAIR AR TMICH D 2R L TKLES M4 25

nn
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5 ESHES

5.1 ESHRREICET %FEEIR
y | B
- Y -&m&amﬁﬁﬁ!
B EHREEN. HERICEBEE525ZEAHNET.

. &%mkéﬁmﬁ@F%%MM¥Uh@TT@&@WéﬁT<EéMO

. LEYUTIIREY TR DKIRT

»  HEBR(F IEC 62368-1 ([CHEH#LL 1= LPS (Limited Power Source) F7-l& NEC &
ZR2DERIZy MU TEEESERN T ZE L,

A
BEHADD > IRETOEEIC K ZRBOBE X2 FHIL LENE !
BEADN > RETOIEEIE. FEAEHENEZSISE I IAIEEN DD £ T,

. 7 TIVEGEEILIEREZY) S IREETRITL T LS,
b TB,]*K%A‘;M\? %/ﬁ%tﬂ 2 fn_'lj( _Chz%;hi fn_ (itﬂ D HE LT < 72_ é LY,

» ESHRER. WIETEMOBEERENERL S,

» ESRETOEEZIIRICE. BEERLEHEZHmLTVWRITNIEEDEE
k!

»  HEOMIRERLL. BEREENT T L. BIFREZ ARICERL THSIRAL
T<LZE,

» ERT—TIINZEA—=—TVIVRTERT ZHE. BROmAEWNIEML TV
BN EHERERBLTL 20 (RS i&kﬁ@h%@ﬁ@'%%ﬁ%?%
HMIZT B OBEYIBIBEZHEL TSEE L,

. 1 ﬁMT% I ZDERMEIET — 7L OHRETE A, B S N 2RI ER

BIRENTWAZEEZERELTLESZ L,

@z
F=5 =T IO

s THERRICIE. TRV (VA RAMRY) ORI EERAL T
YA

n EETEEL/V-IVRUEEEBL T ZE 0,

n AAYTFVITEBRIZv b, B—%. L ARENEIFRE S L OSSR EN
S50FF%&EMT B, T—TILIEEICEMC ITWINT B LS ICHERHE L TL
/-1 AN

s =TI ERERMIChiE>THRET—TILPTE—9 5 —TILEWMITICO—T
WO RAREICERERLLEWTLZE W,

LUTDEREDT TOMEED IPIRESNE ER TE=ET:
» EEERICELIA iht# TILARUIESH SN TS,
INEMETFINTVRWNGE., 20 IPREFRISERTEZEA !

5.2 UL REREICE 9 2B SHIA
The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary
overcurrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the
field rated either:
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a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20 V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100 / Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.
UL Environmental Rating: Enclosure type 1

5.3 EHICE T FESE
E# /0 E— R TOEFE:
- xRV 9% EVEE
- =TI Re
IRTCOBESHIEGS ZEGLU THSEIGEEZHML. EREEZANTZS,
|O-Link E— R TOIRE: #25% @872 10-Link Y X4 —(C#EHL . 1I0DD/7 7
vOUav7Oy AT, RRAY—FLEaAY O-FICHEELTLLES W, &
VHOFED LED AEBLET, IODD ET7 7o 3y 7Oy U Id.
FNDRRESETICY IV VAO—RTELT,
THEOXRTERAIN TV SEHRAZE DA
« BN=X%t
« WH=H#t
. BU=F®&
() BK = %@,
e QQ=T7TIHILHEN
¢ C =10-Link
o MF=ZEAN/HN
. L+ = {‘ﬁ\:%/ﬁ\%i (Vs)
e M=JF7TVK
DC:10..30VDC, B "FU=-hILFT—4", R"— 189 :
Z& 3: Electrical connection
Wxx4Sx- x4 x2 xH x1 xG
1 =BN 2 13 11, =3 1 ==
2 = WH c —=_
3 =BU 0.14 mm?2 0.14 mm2
4=BK |? 44 2l AwGe2e  |? AWG26
F 4:DC
WTM4SP-xxXXXxxxA00
Tvva7 161 \ 162
1= + (L+)
2=H MF
3-% - (M)
4 = % QL1 /C
De- MultiMode MultiMode 2: MultiMode MultiMode 2:
fault: MF 1/3/4/5/6: Q 1/3/4/5/6: Q
Q Q
De- Q Q Q Q
fault: Q.4 (C)
F o Tva2 7). PNP. NPN
MultiMode 1/3/5/6: MultiMode 1/3/5/6:
174 Hi% &t B & | WTM4S 8028212/2023/10/20 | SICK
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MultiMode 2: MultiMode 2:

5 B 5 B

I PNP ; | | PNP |

| Push-pull {C Q<100 mA | Push-pull Q< 100 mA
| NPN | | NPN i |

Lo o M R o M

= 71 (L) I~ 71 (L)

I PNP | | PNP ; |

| Push-pull Q<100 mA | Push-pull [Z Q<100 mA
| NPN i | | NPN |

Lo o M RN o M

F6: 7v>2 7/, PNP. NPN

MultiMode 4:

N +(L+) N +(L+)

I PNP ; | | PNP |

| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA
i NPN | | NPN i |
L _— O™ L  _—a ™
N +(L+) N +(L+)

I PNP | | PNP ; |

| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q <100 mA
i NPN i | | NPN |

L . g MW L g™

5.4 |O-Link E— K TOEYHDOHE

8028212/2023/10/20 | SICK

CORE% IO-Link E— R THERAT %(C1E. @Y 10-Link Master (CiE#:9 2HWEH
HDFET, FNENULUTHIEIY AT ANODERBZEN I THONET,

AE

|O-Link Master & 10-Link Device D — 7' )L &: F2K 20 m,

BHEDEMICD N TIE, 10-Link O£

RBANBICOEELTRIFELGLIZEET B HEEATEVETDTHLALDHI T RIS,

SEAE CEBELCfZELN

o

IR FHAE | WTM4S 175
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EiRGREASE

XE
C DBLEEAY 10-Link Master (CIFF (CHEfia N5 &, FZED (Power) LED AR L. <
27 EEFNAZRED IO-Link BENEEBEL TVWB I ENRINET,

6 aA3Syyaz=yvy

6.1 5[5
UTOFa—rMUZIILICEYTOOAI v aZVTAHEN RS TWET:
x 7 BEDOBE

MultiMode BIfEE— R DEIREZ VY H DT 4
—FAY
6.2 A mERE
ERIHIC & B ARAERE
T ERNERYIICELETAHRBARERL X9, FREDORCEA TSRO 5 EEET
SNBEDICMERDOLET, CYHOXEO (Z7OY bAN—) L2 EBESES
N3 ENBNESFELTLEZ W K 5 #5],
& 6: BEEND T [A52
176 iR R BAE | WTM4S 8028212/2023/10/20 | SICK
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6.3 ERSFH DI

8028212/2023/10/20 | SICK

WTM4S [3ER - BISIIHIEN S REXEL VT TY ., RENRYIOILEUR ST
RE ZDRAICHRN D BIBEICITZOIEURSRICIHU T, &E LR IERE
(x) LERBOR/NEE (v) Z2H#EFT 20BN/ HD T,

ESHP&: MultiMode 1. 3. 4. 5. 6

BRI S E SR E TORR. B85 CICHSRYOILEIRSEEN 2T X
EEBSLEDEFT (x=RHIERH. v=REL/CRHEEIER (B, 90%) MO
B/NEEEE) IhEUR BT 6% =2 @, 18% =L — @. 90% = B ® (DIN 5033 (C
EMMUBEQEEEL UICBE). BN FROBVWVEERTHREILZLEH
#HoHLET,

RESh/cREE#EESREOBOR/NES (£ 6%/ B 90%):
o 5 mm. EEEE 150 mm DIFE (MultiMode 1. 3. 4. 5)
e 8 mm. FEEE 250 mm DIFE (MultiMode 1 + 6)

MultiMode 1. 3. 4. 5:

HRiRFHAE | WTM4S 177
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission factor)

y
© 72;; Example:
’ Safe suppression of the background
6%/90%

16 ) White background (90 %)
(0.63) //

12 ‘
(0.47) 18%/90%

/u@
(0-318) /

4 ,/ Black object (6 % remission factor)
(0.16) / 90%/90% Set sensing range x = 150 mm
// Needed minimum distance to white

o | X background y = 5.5 mm

0 50 100 150 200 250 300
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

L 7: WTMAS-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

Ol <00 22|
@vo 2]

0 50 100 150 200 250 300

(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)
Distance in mm (inch)

D !
@ 7 @ BluePilot
Y, 5 2 :
A B

Recommended sensing range for
the best performance

BT 8: WIMAS-xxxxxExx. MultiMode 1/3/4/5

Tyvay—vEER
B EREE FIE T & 2 HEE R IR Bt &G
MultiMode 1+6:

®  EBLUEY. LEURSE 6%

@ TL—OXNEY. LEIRSER 18%

® BALUSEY. FEAURSIE 90%

A /MR EERE (mm)

B AR ERRE (mm)

c REF

D Ny o757y RGIOEETID BZ L & WMEDRTE
E R H ERBERRRKT

F

%

178 RSB E | WTM4S 8028212/2023/10/20 | SICK
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission factor)

y
40
Example:
t1.57) G(L)/Q(L% Safe suppression of the background
32 @ White background (90 %)
(1.26)
24 18%/90% —
(0.94) / P FE)
16 I
(0-63) | 19%,/90% / 90%/90%
o IWAVARSS
8 Black object (6 % remission factor)
(0.31) / // Set sensing range x = 300 mm
/ / Needed minimum distance to white
o = X backgroundy = 17 mm
0 100 200 300 400 500 600
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
L] 9: WTMA4S-xxxxx8xx, MultiMode 1+6
@®
@
©) 450
@ | 500
0 100 200 300 400 500 600
" (3.94) (7.87) (11.81)(15.75)(19.69)(23.62)
H Distance in mm (inch)
i e BluePilot
@ k
il
A é
Recommended sensing range for
the best performance
L7 10: WTMAS-xxxxx8xx, MultiMode 1+6
®  FRICEVERY. REE1%
@ EBULXHY. HREIRFE 6%
® JTL—O[EY). HLBURSE 18%
@ BHUOISY. HREUR SR 90%
A /MR EEEE (mm)
B RARHERRE (mm)
c REF
D Ny T2y RIFIOEETIDEZ L E WMEDRE
E TR EEBERRKT
F Tyad—VvER
B = EEZ RIE T E SRR HIERE S
T AE = TERR ﬁéui ZRE L5 X=Y 13 ZEALTLE W, TIFIILHAN
ZH £ 5 XN—=Y 13 DL ICEMELBRWVNEEIE. 1@%%{¢Eﬁﬁnﬂb‘c <fzay,
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180

iR SR EA & | WTM4S

BISIDH (VGA): MultiMode 2

:OD&ETH:B%%'E ‘/"j'—cti%’_;t_& br%%fﬁl\\g(:fg D ia—o :I%S%U)?fﬂ’ﬁ*i&%ﬂ‘%
LfUBE. HRBZROALFLTHIULENHN ET. REFABLY Y LERM
DBRAFERE (). 135 FICRNHEMBS (v) 28T 2UNENHD XTI, @H, A
SHHIE— R ENIL S EICH 2ED TES RAEIORE ICHERL £

FERZEOEDR: tYEEEROMRE. R/N\EEYES. BSVICESLEURY
DOHBIRETREN ZXIH T AR (ZB X 11, *— 181) LBALET (x = ®HEE
By = R/\AEYEE., HBUREE: 6% =21, 90% = 8 2 (DIN 5033 ([C#HLL
rEEQICEDSL),

EOVER (REEY%) [CEHhE THRHEEEZRELLBEORN\ETRYSS:

o« 1.8mm. fEHE 100 mm DIHE
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6.4

8028212/2023/10/20 | SICK
RRABICOEELTEFELLICERT HIBENTENET D THLALHT 7RIS,

Minimum object height in mm (inch)

y
! w
(0.28) 6%/6%
6 90%/6%
(0.24) L@‘
5
(0.20)
4
(0.16) /
3
(0.12) / 6%/90%
9 90%/90%
' |
(0.08) / ®>/
© 041) / y
= M
0

0 50 100 150 200 250 300
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

K7 11;: WTM4S-xxxxx8xx. MultiMode 2

Q)N o/ 10 R [ ] \

@ I )

0 50 100 150 200 250 300

(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)

Distance in mm (inch)

D 1
= r1 BluePilot
@) () ()
% % - E
| : |
A B
Recommended sensing range for
the best performance
BT 12: WTMAS-xxxxx8xx, MultiMode 2
® EWER. HLBURETER 6%
@ HOWER. IRAURSTE 90%
A B/IMEHEEEE (mm)
B KR EREE (mm)
(o} 1HEF
D AIRIIEIAR Ay F v I BEDREEH
E 1R ERRER KT
F Ty ad—VER
T =etEEZRIETE G RS
MultiMode

oY WTIM4S OFREE 3 R TITLWE T

Example:
Reliable detection of the object

Background

Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 100 mm
Required minimum object heighty = 1.9 mm
For all objects regardless of their colors
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1. BERXE—RZERIZ: CVUZHESE R0 DEMEE—R,

2. WE(ZIH U T ApplicationSelect E— R &= AV [C L9 (BRIF (LED 1) &
HAHEDE TDHATEE),

3. Y EFTA4A—FAVULET,

XE
MultiMode TV DI RTDEREA T avid, ETHCEWEITET:

6.4.1 EXE—ROEE
1. RFvyaA—4%zELT. FEOEKXKE—RK (1-5) 2 FRLFT.
3 4 5

=<
2. £

3. HIHERZ 1~3MWHL. FEOERE—FZHEELET. ZhICELDTIT
A7ICRBDET., Z2DE. E—FIERENZEFRLED A RATLE T,

Q 3 4 5
|

v BEERE-RMEREShFU.

6.4.2 77 3 > ApplicationSelect E— K % MultiMode 1 B =FIICIIZA TAICT S

ApplicationSelect E— R & AV [CT 2 &, LY HDRHERMARSRD., BEHAFE L
I5H. R BE. MADH5HEYP. IFRYAMENCIRETHERICHRE
FTBHIENTELXY,

1. EZANET— K Multiode 1 #3587 L 7= I(C. BN T ApplicationSelect E— K & A >
[CTBENTRETT . CNEITOICIE. RTyIYaA—4%LED6I(CHL
T. ApplicationSelect Z1EIRL £ 9,
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3. HIEEREZL T, FED ApplicationSelect E— RZHEEL X T, FNICLD 7
974 TICBRDET,

v ApplicationSelect E— RN 7 U 74 TICIRD XY,

XE
ApplicationSelect DERTE L. KXDF a1 —rUFILITRSNhTWET:
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6.4.3 MultiMode 1 LT 1+6 TDELV DT —F 1 V!
ERMFICEZEYHOTFA—F1 Y

1. WEYZEMNONEICES. FIHERZHE L LED ARRT 5 E T 1~3 ¥R
LET,

I

1l

g [

v EUHEEREShEMEERNIEBNE L,
X 8 HWRYD B BKETDT v —F 1 #5E

(1

© SELIE

XE
ReRERAILEIEROGERYEZRET 255 L. MRBIEHIC 10%DEIEA %2
HETEBELET,
|O-Link Z A U 7=t HEEBE DERTE Tl {FERD 10-Link B v Y OB RIAE 225
BELTLIZE0,

6.4.4 MultiMode 3—5 TOEE:

BERUHE 2 DDRAYFUIRA VY MIELBDEYHDTA—F1Y

XE
MultiMode 4 DIFE: JAICT « —F 1 v LT HEEREAYE(C Q1 (272D LED 3
TEREINET, 2FBICT 4 —F14 VS BRHEEHITFEICQ2 THD, LED

5TEREINZET,
1. W&z BHOMNE 1 ICEZ HIHEZZERBWVWLED A R d 2F£T1~3 /)
HLEY,
184 iR R BA & | WTM4S 8028212/2023/10/20 | SICK
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i,
EEE'@? !E__

L@

v REIEE Q1 AR ESNELL.

2. LIE6<9%L. BEBDLEDABUERMULEY., T2 HFHORHIER %
FA—FAVTBIENTEET,

3. XWHEMZEzHREONUE2 ICEZ . HIHERZHEEVWLED Y RRTSEXT1~3#
HMUEI,

£ @

LR

XE

@ T— K 3 DEM: RELUI/CRHBHL T —F AV ULIc2 D5 &5 EMIC
INEDFL.
T—R5DEM: QL (Y« ¥ R UES. Qint.1, Qint.2 » 5IRE)

Il

(1

[

MultiMode 4 T®D LED "R (IZ L7722 DDRA Y F VT RA VM)
T—X 1

Q1 =IB<DRAYFVIRAV N (BHIOT 4 —F 14 >)-LED 3
Q2 =FLDRAYFVIRAV N (BREDT4—F1V)-LED 5
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& 9. ZrEF. T—X 1

WEMEEL DRA v F VIR
4>k Ql T

FIUZIIHED 1 IFERED LED
&, BMTEED LED 3 T
RENZET,

WEMEERELS DAA W F VIR
4 vk Q2 T

TYZIH 2 [FEERD LED
& BMTEERDLED3 +5
TRRESNET,

Tg—2R 2

Q1 =B DRA Y FVIRA
Q2= DRA Y FVIRA
£ 10: ZBIE. T —X2

v (BHIDT«4—FA)-LED 3
v (&EDTA—FAV)-LED 5

WEMERERLS DRAA v F VTR
4>k Ql THH
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WTMA4S

Fotoprzekaznik Mini

SICK

Sensor Intelligence.




INSTRUKCJA EKSPLOATACJI

Opisany produkt
WA4S
WTMA4S

Producent

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Niemcy

Informacje prawne

Niniejsza instrukcja jest chroniona prawem autorskim. Wynikajgce z tego prawa sa
wilasnoscia firmy SICK AG. Powielanie niniejszej instrukcji lub jej czesci jest dozwolone
tylko w granicach okreslonych przepisami prawa autorskiego. Zabrania sie dokonywania
jakichkolwiek zmian w instrukcji, a takze skracania lub ttumaczenia jej bez uzyskania
wyraznej pisemnej zgody firmy SICK AG.

Marki podane w tym dokumencie sa wiasnoscig ich odpowiednich wiascicieli.

© SICK AG. Wszelkie prawa zastrzezone.

Oryginalny dokument

Niniejszy dokument jest oryginalnym dokumentem firmy SICK AG.

CEN®=E]
@ IO-Link
&

NO

2006/42/EC
SAFETY
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1 Informacje o tym dokumencie

11 Informacje dotyczace instrukcji eksploataciji

Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac doktadnie przeczytaé instrukcje eksploataciji,
aby zapoznac¢ sie z czujnikiem oraz jego funkcjami.

Instrukcja eksploatacji stanowi czes¢ sktadowg produktu i musi by¢ przechowywana
w sposOb zawsze dostepny dla personelu. W razie przekazywania produktu osobom
trzecim nalezy rowniez przekazac¢ instrukcje eksploatacji.

Niniejsza instrukcja eksploatacji nie okresla sposobu obstugi oraz bezpiecznej pracy
maszyny lub systemu, z ktorymi produkt moze byé ew. zintegrowany. Wiecej informacji
na ten temat zawiera instrukcja eksploatacji maszyny lub systemu.

1.2 Wiecej informaciji

Strone produktu wraz z dodatkowymi informacjami mozna znalez¢ za pomoca identyfi-
katora produktu - SICK Product ID:

{P/N}/{S/N}
(patrz "ldentyfikacja produktu za poSrednictwem SICK Product ID", strona 200).

W zaleznosci od produktu dostepne sa nastepujace informacje:

¢ Ten dokument we wszystkich dostepnych wersjach jezykowych
e  Karty charakterystyki

¢  Pozostate publikacje

e Dane CAD i rysunki wymiarowe

e  Certyfikaty (np. deklaracja zgodnosci)

e  Oprogramowanie

e  Akcesoria

1.3 Symbole i konwencje przyjete w dokumentaciji

8028212/2023/10/20 | SICK
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Wskazowki ostrzegawcze i pozostate wskazowki

NIEBEZPIECZENSTWO
Wskazuje na sytuacje bezposredniego zagrozenia, ktora, jesli nie zostang podjete srodki
zapobiegawcze, moze spowodowaé Smierc lub powazne obrazenia ciafa.

OSTRZEZENIE

Zwraca uwage na potencjalne zagrozenie, ktére w razie niepodjecia Srodkéw zapobiega-
wczych moze prowadzié¢ do Smierci lub ciezkich obrazen ciata.

OSTROZNIE

Wskazuje na potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktéra, jesli nie zostana podjete Srodki
zapobiegawcze, moze spowodowaé Srednio ciezkie obrazenia ciata.

WAZNY

Wskazuje na potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktora, jesli nie zostang podjete Srodki
zapobiegawcze, moze spowodowaé szkody materialne.

WSKAZOWKA

Wyréznia przydatne porady i zalecenia, jak rowniez informacje dotyczace efektywnej
i bezawaryjnej pracy.
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2

21

2.2

2.3

3.1

200

Instrukcja postepowania
»  Strzatka oznacza instrukcje postepowania.

1. Kolejno$é instrukeji postepowania jest numerowana.

2. Nalezy stosowa¢ sie do numerowanych instrukcji postepowania w zadanej kolej-
nosci.

v Znacznik ten oznacza wynik danej instrukcji postepowania.

Dla Panstwa bezpieczenstwa

0golne instrukcje bezpieczenstwa

Podiaczanie, montaz i konfiguracja produktu mogg byé wykonywane
@ wytgcznie przez przeszkolony personel specjalistyczny.

o Produkt ten nie stanowi elementu zwigzanego z bezpieczenstwem w rozu-
mieniu dyrektywy maszynowe;j.
Nie nalezy instalowaé produktu w miejscach narazonych na bezposrednie
% promieniowanie UV (Swiatto stoneczne) lub inne warunki pogodowe.
Produkt musi byé odpowiednio chroniony przed wilgocig i zanieczyszcze-
niami.

Uzytkowanie zgodnie z przeznaczeniem

WTMA4S jest optoelektronicznym fotoprzekaznikiem odbiciowym (zwanym w dalszej
czesci tego tekstu produktem), uzywanym do optycznego, bezkontaktowego wykrywania
przedmiotow, zwierzat i ludzi. W przypadku innego zastosowania lub dokonania zmian
w produkcie nastepuje utrata roszczen z tytutu gwarancji wobec firmy SICK AG.

Kwalifikacje personelu

Wszelkie prace przy produkcie mogg by¢ wykonywane wylgcznie przez wykwalifikowany
i upowazniony personel.

Wykwalifikowany personel jest w stanie wykonywa¢ powierzone prace oraz samodziel-
nie rozpoznawac i unika¢ mozliwych zagrozen. Wymagania to np.:

o  Wyksztatcenie specjalistyczne
o DosSwiadczenie
e Znajomo$¢ odpowiednich przepiséw i norm

Opis produktu

Identyfikacja produktu za posrednictwem SICK Product ID

SICK Product ID

Identyfikator SICK Product ID zapewnia jednoznaczne oznaczenie produktu. Stuzy on
rownoczesnie jako adres strony internetowej z informacjami na temat produktu.

SICK Product ID sktada sie z nazwy hosta pid.sick.com, numeru katalogowego (P/N)
oraz numeru seryjnego (S/N), oddzielonych kazdorazowo uko$nikiem.

SICK Product ID jest odwzorowany w postaci tekstu oraz kodu QR na tabliczce znamio-
nowej i/albo na opakowaniu.
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Product ID

pid.sick.com/ )
P/N LA/
S/N

N LT el

Rysunek 1: SICK Product ID

3.2 Elementy obstugowe i wskaznikowe

Tabela 1: Elementy obstugowe i wskaZnikowe
WTM4Sx-xxxxxx20

Element przyciskowo-obrotowy ze wskaznikiem trybu pracy

>IN

€
@ @
@ Zielony LED: napiecie zasilajgce aktywne
@) Z6tty LED: status odbioru $wiatta
® Element przyciskowo-obrotowy: ustawianie trybu i zasiegu
@ BluePilot niebieski: wybor trybu
33 Funkcja MultiMode

Czujnik z funkcja MultiMode posiada rézne tryby pracy, ktére mozna ustawi¢ za pomocg
elementu przyciskowo-obrotowego oraz 10-Link:

Ttumienie tta

Ttumienie przedpola

Two Value Teach-in

Dwa niezalezne punkty przetgczania
Window

ApplicationSelect

Recznie/pomiar

~NOoO O~ WN -
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Rysunek 2: Funkcja MultiMode

Tabela 2: Funkcja MultiMode

Two independent
switching points

MultiMode / Zasada dziatania | Tryb Opis

LED

MultiMode 1 Ttumienie tta Czujnik niezawodnie wykrywa obiekty

(LED 1) (BGS) niezaleznie od tego, czy istnieje tto, czy
tez nie.

MultiMode 2 Ttumienie przed- Czujnik wykrywa obiekty znajdujace sie

(LED 2) pola przed ttem, przy czym odlegtos¢ miedzy
obiektem a ttem jest niewielka. Potrze-
buje on przy tym stabilnego tta jako
odniesienia.
Czujnik jest zazwyczaj stosowany do
wykrywania ptaskich obiektéw na tas-
mach przenosnikowych.

MultiMode 3 Ttumienie tta Two Value Teach- | Zasieg jest ustalany za pomocg uczenia

(LED 3) (BGS) in (BGS) w dwéch punktach (przednia krawedz
obiektu/tto). Zasieg jest przy tym usta-
wiany na Srodku obu odstepow.

MultiMode 4 Ttumienie tta Dwa niezalezne Czujnik posiada dwa niezalezne punkty

(LED 4) (BGS) punkty przetgcza- | przetgczania, ktére moga by¢ przy-

nia (BGS) uczane oddzielnie.

MultiMode 5 Ttumienie tta Okno (BGS) Czujnik wykrywa obiekty, kt6re znajdujg

(LED 5) (BGS) sie w obrebie przyuczanego okna.

MultiMode 6 Ttumienie tta ApplicationSelect Zwieksza sie zasieg. Czutos¢ wzrasta,

(LED 1+6) (BGS) dzieki czemu nawet btyszczace, ciemne
i nieréwne obiekty sa niezawodnie
wykrywane, nawet w potozeniu uko$-
nym.
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MultiMode / Zasada dziatania | Tryb Opis

LED

MultiMode M Niezalezny Recznie/pomiar | W trybie ,Recznie/pomiar” wartos$é
(LED7) odstepu moze by¢ odczytywana za

posrednictwem I10-Link. Ten tryb jest
dostepny tylko za poSrednictwem 10-
Link.

Opis parametréw |0-Link mozna zna-
lez¢ w opisie 10-Link

WSKAZOWKA
Tryb pracy 6 moze by¢ stosowany tylko w potgczeniu z ttumieniem tta (LED 1).

WSKAZOWKA

34 Interfejs komunikacyjny 10-Link

Produkt jest wyposazony w interfejs komunikacyjny 10-Link.
Komunikacja 10-Link to system komunikacji urzadzenia Master-.

Produkt moze pracowac¢ w standardowym trybie 1/0 (SIO) lub w trybie 10-Link (IOL).
Wszystkie funkcje automatyki i pozostate ustawienia parametrow dziatajg zaréwno
w trybie 10-Link, jak i w standardowym trybie 1/0.

Nastepujgce funkcje sa obstugiwane przez standardowy interfejs komunikacyjny 10-
Link:

¢ Elastyczne ustawienia czujnika

e  Cyfrowe przesytanie sygnatéw czujnika do urzgdzenia 10-Link Master
¢  Wizualizacja i parametryzacja czujnika

« Diagnostyka /Condition Monitoring

« |dentyfikacja urzadzenia

¢ tatwa wymiana urzadzen

e  Wydarzenia

Szczegbtowy opis mozliwych do ustawienia funkcji i przyporzadkowanych wskaznikéw
mozna znalez¢ w informacji technicznej ,Opis 10-Link”:

341 Dokumentacja i akcesoria

8028212/2023/10/20 | SICK
Z zastrzezeniem Zmiany bez powadom\ema

Dostepne sg akcesoria i dodatkowe informacje dotyczace integracji i konfiguracji urza-
dzenia 10-Link. Dokumentacja, oprogramowanie, akcesoria i tgcza sg dostepne za
posrednictwem identyfikatora produktu SICK, patrz "Identyfikacja produktu za posrednic-
twem SICK Product ID", strona 200.

Dokumentacja i oprogramowanie
« |ODD: plik z opisem urzadzenia
e  Przeglad I0DD: lista zawartosci I0DD

e Opis l0-Link: szczegbtowy opis procesu, danych serwisowych i zdarzen urzadzenia
10-Link

e« SDD: graficzny interfejs uzytkownika
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4 Montaz

e  SOPAS ET: oprogramowanie konfiguracyjne

Akcesoria
. 10-Link Master
e  Przewody podtaczeniowe

Zamontowacé czujnik w odpowiednim uchwycie montazowym (patrz oferta akcesoriow
SICK).

WSKAZOWKA
Zwréci¢ uwage na maksymalny dopuszczalny moment dokrecenia czujnika wynoszgcy
1.3 Nm.

Montaz z zasadg dziatania ttumienia tta
MultiMode 1, 3, 4, 5, 6, M:

Nalezy zwréci¢ uwage na preferowane ustawienie czujnika wzgledem kierunku ruchu
obiektu, patrz rysunek 3.

Rysunek 3: Ustawienie czujnika wzgledem kierunku obiektu

Zwr6ci¢ uwage na preferowany kierunek obiektu wzgledem czujnika, por. patrz
rysunek 13, strona 224.

WSKAZOWKA
WTMA4S: w trybie M nie trzeba przestrzegaé zadnego preferowanego kierunku.

Montaz z zasadg dziatania ttumienia przedpola

MultiMode 2:
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Rysunek 4: ustawianie czujnika

Zwréci¢ uwage na preferowany kierunek obiektu wzgledem czujnika, por. rysunek 4.

5 Podtaczenie do instalacji elektrycznej
51 Uwagi dotyczace instalacji elektrycznej
WAZNY

Uszkodzenie urzadzenia z powodu nieprawidtowego napiecia zasilajacego!
Nieprawidtowe napiecie zasilajagce moze doprowadzi¢ do uszkodzenia urzgdzenia.

. Urzadzenie nalezy eksploatowaé wylgcznie z napieciem bardzo niskim bezpiecz-
nym (SELV/PELV).

= Czujnik jest urzgdzeniem o lll klasie ochrony.

= Urzadzenie nalezy eksploatowaé wytgcznie z zasilaczem sieciowym LPS (Limited
Power Source) zgodnym z normg IEC 62368-1 lub z zasilaczem sieciowym NEC
Class 2.

WAZNY
Uszkodzenie urzadzenia lub nieprzewidziane dziatanie w wyniku pracy pod napieciem!
Wykonywanie prac pod napieciem moze prowadzi¢ do nieprzewidywalnego dziatania.

= Wszystkie prace zwigzane z podigczaniem przewoddw nalezy wykonywacé tylko
w stanie beznapieciowym.

= Przytacza elektryczne nalezy podtaczac i roztaczaé wytgcznie w stanie beznapiecio-
wym.

= Instalacja elektryczna moze by¢ wykonywana wytacznie przez wykwalifikowa-
nego elektryka.

= Podczas prac przy instalacjach elektrycznych przestrzegaé obowiazujacych przepi-
sow dotyczgcych bezpieczenstwa!

= Wigczyé napiecie zasilajgce urzgdzenia dopiero po zakorficzeniu prac zwigzanych
Z podtgczeniem i starannym sprawdzeniu wykonanego okablowania.

= W przypadku przewodéw przedtuzajacych z otwartym koficem nalezy uwazaé, aby
nie doszto do zetkniecia odstonietych koncow przewodoéw (ryzyko zwarcia przy
wigczonym napieciu zasilajgcym!). Odpowiednio odizolowaé zyty wzgledem siebie.

= Przekroje zyt przewodéw zasilajacych doprowadzonych po stronie uzytkownika
dobra¢ zgodnie z obowigzujgcymi normami.
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5.2

53

206

WSKAZOWKA
Uktadanie przewodow do transmisji danych

= Nalezy uzywac¢ ekranowanych przewodow do transmisji danych z zytami skreconymi
parami (twisted pair).

= Wykonac prawidtowg i kompletna koncepcje ekranowania.

= Przewody nalezy zawsze ukfadac i prowadzié w sposéb zgodny z normami EMC,
aby unikng¢ zaktocen, np. pochodzacych z zasilaczy impulsowych, silnikéw, impul-
sowych regulatoréw napedow i stycznikow.

= Nie nalezy uktadaé¢ w kanatach kablowych przewodéw réwnolegle z przewodami
zasilajacymi i silnikowymi na dtuzszych odcinkach.

Stopien ochrony IP jest osiggany w przypadku urzgdzenia tylko w nastepujgcych warun-
kach:

= Przewody podtaczone do przytgczy sg przykrecone.

W przypadku nieprzestrzegania tego wymogu nie jest zapewniony stopief ochrony IP
urzadzenia!

Wskazowki dotyczace dopuszczenia UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

Wskazowki dotyczace podigczenia

Praca w standardowym trybie 1/0:

- Przytacze wtyku: przyporzadkowanie stykow
- Przewdd: kolor zyty

Podtagczyé zasilanie elektryczne i wigczy¢ zasilanie dopiero po podigczeniu wszystkich
potgczen elektrycznych.

Praca w trybie 10-Link: podigczy¢ urzadzenie do odpowiedniego urzgdzenia I0-Link Mas-
ter. Za pomoca I0DD/bloku funkcyjnego zintegrowa¢ w urzadzeniu master lub w sterow-
niku. Na czujniku miga zielony wskaznik LED. IODD oraz blok funkcyjny sa dostepne do
pobrania pod adresem oraz numerem katalogowym.

Objasnienie terminologii potaczen zastosowanej w ponizszych tabelach:

. BN = brgzowy

o  WH = biaty

e  BU = niebieski

e BK=czarny

e Q/Q = wyjscie cyfrowe

e C=10-Link

o  MF = wejscie/wyjScie wielofunkcyjne
e L+ =napiecie zasilajgce (Uy)

¢ M=masa
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DC: 10 ... 30 VDC, patrz "Dane techniczne", strona 223 :

Tabela 3: Electrical connection

Wxx4Sx- x4 x2 xH x1 xG
1=BN |2 1)3 1 gi:3<f? : Hor———
2 =WH S S \\;:,
3=BU 0.14 mm?2 0.14 mm
4=BK |° 44 2l awe2e  |* AWG26
Tabela 4: DC
WTM4SP-xxXXXxxxA00
Push-pull 161 162
1=BN + (L+)
2 =WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Qu/C
De- MultiMode MultiMode 2: MultiMode MultiMode 2:
fault: MF 1/3/4/5/6: Q 1/3/4/5/6: 0
Q Q
De- Q Q Q Q
fault: QLl (C)
Tabela 5: Push-pull, PNP, NPN
MultiMode 1/3/5/6: MultiMode 1/3/5/6:
MultiMode 2: MultiMode 2:
5 | +(L+) B | +(L+)
I PNP : | | PNP |
| Push-pull Q=100 mA | Push-pull Q=100 mA
i NPN | | NPN i |
L _— o W™ o e
5 | +(L+) 5 | +(L+)
I PNP | | PNP : |
| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA
i NPN i | | NPN |
L _— O™ L  _— o ™
Tabela 6: Push-pull, PNP, NPN
\ MultiMode 4:
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54 Integracja czujnika w trybie 10-Link

Aby produkt dziatat w trybie 10-Link, musi by¢ podtaczony do odpowiedniego urzadzenia
10-Link Master. Stuzy ono do dalszej integracji z systemem sterowania.

WSKAZOWKA

Dtugosé przewodu miedzy urzadzeniem 10-Link Master a urzadzeniem 10-Link Device: mak-
symalnie 20 m.

Szczegbty dotyczace integracji mozna znalezé w szczegbtowym opisie 10-Link:

WSKAZOWKA
Po pomysinym potaczeniu produktu z urzgdzeniem 10-Link Master, zielona LED (zasilanie)
miga, sygnalizujgc dziatajgcg komunikacje 10-Link pomiedzy urzadzeniem Client oraz

Device.
6 Uruchomienie
6.1 Filmy
Ponizszy samouczek przedstawia sposéb uruchamiania czujnika:
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Tabela 7: Przeglad wideo

Wybér trybéw pracy MultiMode i uczenie (Teach-
in) czujnika

O
https://video.sick.com/media/t/0_dr9zfbj8

6.2 Ustawianie

Ustawianie z ttumieniem tfa

Ustawi¢ czujnik na obiekt. Wybraé taka pozycje, aby czerwona wigzka $wiatta nadajnika
trafiata w Srodek obiektu. Zwréci¢ uwage, aby otwér optyczny (szyba przednia) czujnika
byt catkowicie odkryty [patrz rysunek 5].

Rysunek 5: Ustawianie na obiekt

Ustawianie z ttumieniem przedpola

Ustawi¢ czujnik na tto. Zwroci¢ uwage na to, aby otwér optyczny (szyba przednia) czuj-
nika byt catkowicie odkryty [patrz rysunek 6].

Rysunek 6: Ustawianie na tto

6.3 Skontrolowac¢ warunki eksploataciji

8028212/2023/10/20 | SICK
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WTMA4S to fotoprzekazniki odbiciowe z funkcjg ttumienia tta oraz przedpola. W zalez-
nosci od wspotczynnika remisji wykrywanego obiektu oraz znajdujgcego sie ew. za nim
tta, musi byé zachowany odstep minimalny (y) pomiedzy ustawionym zasiegiem (x)

a ttem.
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Ttumienie tfa: MultiMode 1, 3, 4, 5, 6

Poréwnac zasieg i odlegtos¢ od obiektu lub tta oraz zdolnoS¢é remisji obiektu z odpo-
wiednim wykresem (x = zasieg, y = odstep minimalny pomiedzy ustawionym zasiegiem

i maskowaniem tta (biate, 90%)), wspétczynnik remisji: 6% = czarne @, 18% = szare @,
90% = biate @ (w odniesieniu do standardowej bieli wg DIN 5033). Zalecamy regulacje
za pomocg obiektu o niskim wspédtczynniku remisji.

Odstep minimalny miedzy ustawionym zasiegiem a ttem (czarny 6% / biaty 90%):

e 5 mm, przy odstepie 150 mm (MultiMode 1, 3, 4, 5)
e 8 mm, przy odstepie 250 mm (MultiMode 1 + 6)

MultiMode 1, 3, 4, 5:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission factor)

y
© 72;; Example:
’ Safe suppression of the background
6%/90%

16 M White background (90 %)
(0.63) //

12 ‘
(0.47) 18%/90%

/@
(0-318) /

4 ,/ Black object (6 % remission factor)
(0.16) / / 90%/90% Set sensing range x = 150 mm

X background y = 5.5 mm

0 50 100 150 200 250 300
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)

> Needed minimum distance to white
\

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Rysunek 7: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

O | I
@ | T
Ol 20

0 50 100 150 200 250 300

(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)
Distance in mm (inch)

D !
! 1 BluePilot
= e rey
& @
| c |
A B

Recommended sensing range for
the best performance

Rysunek 8: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

Czarny obiekt, wspbtczynnik remisji 6%

Obiekt szary, 18 % remisji

Biaty obiekt, wspétczynnik remisji 90%

Zasieg min. w mm

Zasieg maks. w mm

Obszar widzenia

Zakres ustawienia wartosci progowej przetgczania dla ttumienia tta
Wskaznik zasiegu

Element przyciskowo-obrotowy

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci
ski

MultiMode1+6:

MmO O W>»eEE
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212

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission factor)

y
40 ‘ ‘
(157)
6%/90%
- @
(1.26)
o4 18%/90% —|
(0.94) / P/G)
16 I
(0-63) | 19%,/90% / 90%/90%
AR
8
(0.31) // //
o // X

0 100 200 300 400 500 600
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Rysunek 9: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

(3.94) (7.87) (11.81)(15.75)(19.69)(23.62)
Distance in mm (inch)

0O 100 200 300 400 500 600

D :
1 BluePilot
=) e re)
& O
| c |
A B

Recommended sensing range for
the best performance

Rysunek 10: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

ultraczarny obiekt, wspotczynnik remisji 1%
Czarny obiekt, wspétczynnik remisji 6%
Obiekt szary, 18 % remisji

Biaty obiekt, wspotczynnik remisji 90%
Zasieg min. w mm

Zasieg maks. w mm

Obszar widzenia

Wskaznik zasiegu
Element przyciskowo-obrotowy

MMmMmOOW>»®»EWEO

Example:
Safe suppression of the background

White background (90 %)

Black object (6 % remission factor)
Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white
backgroundy = 17 mm

Zakres ustawienia wartosci progowej przetgczania dla ttumienia tta

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci

ski
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Na podstawie patrz tabela 5, strona 13 sprawdzi¢ dziatanie. JeSli zachowanie wyjscia
cyfrowego nie jest zgodne z grafika patrz tabela 5, strona 13, sprawdzi¢ warunki eks-
ploatacji.

Ttumienie pierwszego planu (FGS): MultiMode 2

FotoprzekaZnik odbiciowy potrzebuje tta jako referencji. Tto powinno by¢ w miare
mozliwosci jednorodne pod wzgledem wspoétczynnika remisji oraz potozenia. Nalezy
zachowaé maksymalng odlegtosé (x) miedzy fotoprzekaznikiem odbiciowym a ttem oraz
minimalng wysoko$é obiektu (y). Z zasady tryb FGS stuzy do detekcji bardzo ptaskich
obiektow na tasmie przenosnikowej.

Kontrola warunkéw eksploatacji: poréwnac odlegtos¢ pomiedzy czujnikiem a ttem, mini-
malng wysoko$é obiektu, jak rowniez wiasciwosci remisji tta i obiektu z odpowiednim
wykresem (patrz rysunek 11, strona 214) (x = zasieg, y = minimalna wysokos¢ obiektu).
Wspdtczynnik remisji: 6% = czarny 1, 90% = biaty 2 (w odniesieniu do standardowej
bieli wg DIN 5033).

Minimalna wysoko$S¢ obiektu przy ustawionej odlegtoSci przetgczania na czarnym tle
(wspétczynnik remisji 6%):

e 1,8 mm, przy odstepie 100 mm
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Minimum object height in mm (inch) Example:
y Reliable detection of the object
! |
(0.28) 6%/6%
6 90%/6%
(0.24) L@‘
5
(0.20)
4
(0.16) /
3
(0.12) / 6%/90%
90%/90%
2 f )
(0.08) / ®>/
© 041) / y Background
0 _{ X

Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 100 mm
Required minimum object heighty = 1.9 mm
For all objects regardless of their colors

0 50 100 150 200 250 300
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Czarne tto, wspotczynnik remisji 6%

Biate tto, wspdtczynnik remisji 90%

Zasieg min. w mm

Zasieg maks. w mm

Obszar widzenia

Zakres ustawienia wartosci progowej przetgczania dla ttumienia przedpola
Wskaznik zasiegu

Element przyciskowo-obrotowy

Mmoo Ww>»QEE

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci
ski

6.4 Ustawienie

MultiMode
Ustawianie czujnika WTM4S odbywa sie w 3 krokach:
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1. Wybraé tryb podstawowy: tryb pracy, w ktérym czujnik ma byé eksploatowany.

2. W razie potrzeby wigczy¢ tryb ApplicationSelect (mozliwe tylko w potgczeniu z ttumie-
niem tta (LED 1)).

3. Przyuczyé¢ czujnik.

WSKAZOWKA
Wszystkie mozliwosci ustawien czujnika MultiMode zostaty rowniez przedstawione na
filmie:

6.4.1 Ustawianie trybu podstawowego

1. Wybraé zgdany tryb podstawowy (1-5) za pomoca obrotu potencjometru.
3 4 5

3. Potwierdzi¢ zadany tryb podstawowy, naciskajac element obstugowy przez
1-3 sekundy. Aktywowaé go w ten sposob. Nastepnie zapala sie niebieska LED
wybranego trybu.

£

v’ Wybrany jest tryb podstawowy.

6.4.2 Opcjonalnie: dotgczanie trybu ApplicationSelect do MultiMode 1 Ttumienie tta

Wraz z dotgczeniem trybu ApplicationSelect zwiekszany jest zasieg czujnika i czutosé,
dzieki czemu nawet blyszczace, ciemne i nierdwne obiekty sa niezawodnie wykrywane,
nawet w ukoSnym potozeniu.

1. Po ustawieniu trybu podstawowego MultiMode 1 mozna réwniez wigczy¢ tryb Appli-
cationSelect. W tym celu nalezy przekrecié¢ potencjometr na LED 6, aby wybra¢ tryb
ApplicationSelect

8028212/2023/10/20 | SICK INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI | WTM4S 215
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2.

3. Potwierdzi¢ zadany tryb ApplicationSelect, naciskajac element obstugowy. Aktywo-
wac go w ten sposob.

v Tryb ApplicationSelect jest aktywny.

WSKAZOWKA
Ustawianie ApplicationSelect pokazano w ponizszym samouczku:
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6.4.3 Przyuczanie czujnika w trybie MultiMode 1 i 1+6:
Przyuczanie czujnika z ttumieniem tta

1. UstawiC obiekt w zadanej pozycji i naciska¢ element obstugowy przez 1-3 sekundy,
az zacznie migac zétta LED.

v Czujnik jest ustawiony i gotowy do pracy.

Tabela 8: Wynik uczenia z obiektem

@ Obiekt obecny

WSKAZOWKA

Jesli maja byé wykrywane obiekty o réznych kolorach lub obiekty ciemne, zaleca sie
naddatek do zasiegu w wysokosci 10% zasiegu.

Ustawienie zasiegu przy uzyciu interfejsu |0-Link opisano w dotaczonej instrukcji eks-
ploatacji ,|0-Link Photoelectric sensors”.

6.4.4 Ustawienie w trybie MultiMode 3-5:

Przyuczanie czujnika z ttumieniem tta i 2 punktami przetaczania

WSKAZOWKA

W trybie MultiMode 4: pierwszy przyuczony zasieg jest to zawsze Q1 i jest ona sym-

bolizowany przez LED 3. Drugi przyuczony zasieg to zawsze Q2 i jest symbolizowany
przez LED 5.

1. Ustawi¢ obiekt w zgdanej pozycji 1 i naciska¢ element obstugowy przez
1-3 sekundy, az zacznie miga¢ zétta LED.

8028212/2023/10/20 | SICK
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£ @

i

Zasieg Q1 jest ustawiony.

Po krétkiej przerwie ponownie miga zétta LED, teraz mozna wykonaé uczenie 2.
zasiegu.

3. Ustawic obiekt w zadanej pozycji 2 i naciskaé element obstugowy przez

1-3 sekundy, az zacznie migac z6tta LED.

SEN

Coses] (@)
il

:

@ WSKAZOWKA

Dodatek dla trybu 3: ustawiony zasieg znajduje sie teraz doktadnie miedzy 2
przyuczonymi punktami
Dodatek dla trybu 5: QL (sygnat okna, pochodzacy z Qint.1 i Qint.2)

Wskaznik LED w przypadku trybu MultiMode 4 (2 niezalezne punkty przetaczania):
Falll:

Q1 = bliski punkt przetaczenia (przyuczony jako pierwszy) - LED 3

Q2 = daleki punkt przetgczania (przyuczony jako ostatni) - LED 5
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Tabela 9: Zachowanie wyswietlacza, przypadek 1

Obiekt wykryty w bliskim punkcie
przetaczania Q1

Wyjscie cyfrowe 1 jest sygnali-
zowane za pomocg z6ttej LED
i dodatkowo niebieskiej LED 3.

Wykryto obiekt w dalekim punk-
cie przetaczania Q2

Wyjscie cyfrowe 2 jest sygnali-
zowane za pomocg z6ttej LED

i dodatkowo niebieskich LED 3
+ 5.

Przypadek 2:

Q1 = daleki punkt przetaczania (przyuczony jako pierwszy) - LED 3

Q2 = bliski punkt przetaczenia (przyuczony jako ostatni) - LED 5

Tabela 10: Zachowanie wyswietlacza, przypadek 2

Wykryto obiekt w dalekim punk-
cie przetaczania Q1

3 4 5

Wyjscie cyfrowe 1 jest sygnali-
zowane za pomocg z6ttej LED

i dodatkowo niebieskich LED 3
+ 5.

Obiekt wykryty w bliskim punkcie
przetaczania Q2

Wyjscie cyfrowe 2 jest sygnali-
zowane za pomocg z6ttej LED
i dodatkowo niebieskiej LED 5.

Ustawienie zasiegu przy uzyciu interfejsu 10-Link opisano w dotaczonej instrukcji eks-
ploatacji ,|0-Link Photoelectric sensors”.

INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI | WTM4S
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6.4.5 Ustawianie w trybie MultiMode 2:
Przyuczanie czujnika z ttumieniem przedpola

1. UstawiC obiekt w zadanej pozycji i naciska¢ element obstugowy przez 1-3 sekundy,
az zacznie migaé zétta LED.

Background
v/ Czujnik jest ustawiony i gotowy do pracy.

Tabela 11: Wynik uczenia bez obiektu

@ Obiekt obecny

Ustawienie zasiegu przy uzyciu interfejsu 10-Link opisano w dotaczonej instrukcji eks-
ploatac;ji ,|0-Link Photoelectric sensors”.

6.4.6 Ustawianie w trybie MultiMode M:
Tryb M (Recznie/pomiar) mozna wybra¢ i ustawié tylko za posrednictwem 10-Link.

Niebieska LED dla trybu M Swieci sie, gdy urzadzenie jest uzywane w trybie pomiaro-
wym lub gdy dokonano innych ustawien, ktére r6znig sie od standardowych tryboéw 1-6.

Czujnik powinien by¢ ustawiony zgodnie z odpowiednim trybem podstawowym. W przy-
padku trybu pomiarowego czujnik jest ustawiony w jednej linii z obiektem, ktéry ma zos-
ta¢ zmierzony, bez koniecznoSci przestrzegania dalszych warunkoéw brzegowych, takich
jak preferowany kierunek.

Ustawienie zasiegu przy uzyciu interfejsu |0-Link opisano w dotaczonej instrukcji eks-
ploatacji ,|0-Link Photoelectric sensors”.

6.5 Ustawianie za posrednictwem 10-Link

Oproécz recznego ustawiania na urzadzeniu, czujnik mozna rowniez skonfigurowaé za
posrednictwem |O-Link.

Ustawianie za posrednictwem 10-Link mozna przeprowadzi¢ na dwa sposoby:

¢ Ustawianie za pomocg SiLink-Box (wymagane oprogramowanie: SOPAS ET firmy
SICK)
W tym celu nalezy podtaczyé czujnik do komputera przez USB za pomoca SiLink-
Box.

e Ustawianie za poSrednictwem urzadzenia 10-Link Master (PLC), np. SIG350
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Za pomocg programu SOPAS ET (SICK Engineering Tool z graficznym interfejsem uzyt-
kownika i wygodng wizualizacjg) podfgczone produkty mozna szybko i wygodnie testo-

wac oraz parametryzowac.

Szczegoly dotyczace ustawien mozna znalezé w szczegdtowym opisie 10-Link:

Diagnostyka btedow

W tabeli | przedstawiono, jakie czynnosci nalezy wykonag, gdy czujnik nie dziata.

Tabela 12: Usuwanie usterek

LED / biad

Przyczyna

Srodki zaradcze

Z6tty wskaznik LED nie $wieci
sie, mimo ze wigzka Swietlna
jest skierowana na obiekt,

a obiekt znajduje sie w obrebie
ustawionego zasiegu

Brak napiecia lub napiecie
ponizej wartoSci granicznej

Sprawdzi¢ zasilanie elek-
tryczne, sprawdzi¢ kompletne
przytgcze elektryczne (prze-
wody i ztgcza meskie)

Zaniki napiecia

Zapewnic stabilne zasilanie
elektryczne bez zanikéw
napiecia

Czujnik jest uszkodzony

Jesli zasilanie elektryczne jest
prawidtowe, wymieni¢ czujnik

Zielona dioda LED miga

Komunikacja 10-Link

Wyjscia cyfrowe niezgodne
z ilustracja

Komunikacja 10-Link

Wyjscia cyfrowe niezgodne
z ilustracja

Reczne ustawienia parame-
tréw, odbiegajace od standar-
dowych

Wykonaé przywrocenie usta-
wien fabrycznych (reset).
Nastgpi przywrdcenie usta-
wien fabrycznych wyjsé cyfro-
wych.

Z6tta dioda LED miga

Czujnik jest jeszcze gotowy do
pracy, ale warunki pracy nie
sg optymalne

Sprawdzi¢ warunki pracy:
Catkowicie skierowaé wigzke
Swietlna (plamke Swietlng) na
obiekt / wyczysci¢ powierz-
chnie optyczne / sprawdzié¢
zasieg i w razie potrzeby zmie-
nic.

Zétta dioda LED $wieci, brak
obiektu na drodze wigzki $wietl-
nej

Za duza zdolno$é remisji tta

Sprawdzi¢ zmiany tfa. Zredu-
kowaé czutosé czujnika lub
uzy¢ czujnika z funkcjg ttumie-
nia tta.

Obiekt znajduje sie na drodze
wigzki Swietlnej, z6tta dioda
LED nie Swieci

Ustawiona czuto$¢ jest za
mata lub odlegto$¢ miedzy
czujnikiem i obiektem jest za
duza

Zwiekszy¢ zasieg, zwrocié
uwage na odlegtos¢ miedzy
czujnikiem i ttem

Obiekt znajduje sie na drodze
wigzki Swietnej, z6tta dioda
LED nie Swieci

Za mata zdolnos¢ remisji
obiektu

Zwiekszy¢ zasieg, zwrocic
uwage na odlegtos¢ miedzy
czujnikiem i ttem

Usuwanie usterek w przypadku zintegrowanych urzadzen 10-Link

Informacje o usterkach mozna znalezé w danych serwisowych.

Szczegbty dotyczgce dostepnych danych serwisowych mozna znalez¢ w szczegdtowym

opisie 10-Link:
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8 Konserwacja

Ten czujnik firmy SICK nie wymaga konserwacji.

Zalecane jest w regularnych odstepach czasu

e« Oczysci¢ interfejsy optyczne oraz obudowe

e sprawdzanie potaczen gwintowanych i ztgczy meskich.

Czyszczenie

WAZNY
Uszkodzenie wyposazenia na skutek niewtasciwego czyszczenia.

Nieprawidtowe czyszczenie moze doprowadzi¢ do uszkodzenia wyposazenia.

= Nalezy stosowa¢ tylko zalecane Srodki czyszczace.
= Nigdy nie uzywaé ostrych przedmiotéw do czyszczenia.

»  Czys¢ powierzchnie optyczne w regularnych odstepach czasu i w przypadku
zabrudzenia za pomoca niestrzepigcej sie Sciereczki do optyki (numer elementu
4003353). Interwat czyszczenia zalezy gtéwnie od warunkoéw otoczenia.

W urzgdzeniach nie wolno dokonywaé modyfikaciji.

Informacje moga ulec zmianie bez powiadomienia. Podane wtasciwosci produktu i dane
techniczne nie stanowig pisemnej gwarancji.

9 Odinstalowanie

2.1 Wymiana czujnika/przechowywanie danych

Wszystkie urzadzenia 10-Link posiadajg funkcje tworzenia kopii zapasowych i przywra-
cania danych - Data Storage (DS). Funkcja 10-Link Data Storage umozliwia zapisanie
poprzednich parametréw i przeniesienie ich do urzgdzenia zastepczego.

Warunkiem wstepnym jest podtgczenie urzgdzenia do urzgdzenia 10-Link Master i akty-
wacja funkcji Storage w urzgdzeniu 10-Link Master.

Szczegbty dotyczace wymiany czujnika mozna znalezé w szczegdtowym opisie 10-Link:

10 Utylizacja

Czujnik nalezy zutylizowaé zgodnie z obowigzujgcymi w kraju przepisami. W przypadku
utylizacji nalezy dazyé do przetworzenia surowcéw (zwiaszcza metali szlachetnych).
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WSKAZOWKA
Utylizacja baterii, urzadzen elektrycznych i elektronicznych

e Zgodnie z miedzynarodowymi przepisami baterie, akumulatory, jak rowniez urza-
dzenia elektryczne i elektroniczne nie mogg by¢ wyrzucane jako odpady domowe.
o  Wiasciciel jest zobowigzany prawem do utylizacji tych urzadzen po zakonczeniu
okresu trwatosci uzytkowej w odpowiednich, publicznych punktach zbiérki.
WEEE: W 1o, symbol na produkcie, jego opakowaniu lub w niniejszej instruk-
Cji oznacza, ze produkt podlega wymienionym przepisom.

11 Dane techniczne

111 Dane techniczne

Ustep ,,Dane techniczne” zawiera jedynie wyciag z danych technicznych czujnika.

Kompletne dane techniczne sg podane na stronie internetowej

nika.

Cechy

pod numerem katalogowym czuj-

Zasieg

minimalny zasieg

Maks. zasieg

Zalecany zasieg w celu zapewnienia lepszej wydajnosci

Obiekt referencyjny

Wartos¢ odleglosci

WTMA4S

4 mm (MultiMode 1, 3, 4, 5)

0 mm (MultiMode 2)

4 mm (MultiMode 1 + 6)

250 mm (MultiMode 1, 3, 4, 5)

250 mm (MultiMode 2)

500 mm (MultiMode 1 + 6)

40 mm ... 170 mm (MultiMode 1, 3, 4, 5)
40 mm ... 140 mm (MultiMode 2)

50 mm ... 200 mm (MultiMode 1 + 6)
Obiekt 0 wspotczynniku remisji 90% (odpo-
wiada wzorcowi bieli wg DIN 5033)

Rodzaj Swiatta
Rozmiar plamki Swietlnej / odlegtosé

MultiMode M
Zakres pomiarowy wartosci odlegtosci 10 mm ... 250 mm
Rozdzielczo$¢ wartosci odlegtosci 0,1 mm
Powtarzalnos¢ wartosci odlegtosci
Wartosé odlegtosci - doktadnosé
przekazywanie wartosci odlegtosci przez |0-Link
Czestotliwos¢ aktualizacji wartosci odlegtosci 20 ms

Wiazka transmisyjna

WTM4S

Nadajnik Swiatta PinPoint-LED

Sichtbares Rotlicht
4.0 mm (150 mm)

Interfejs komunikacyjny

Tabela 13: Interfejs komunikacyjny

10-Link
WTMA4S
10-Link 1,1
Predkos¢ przesytania danych COM2
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Dane elektryczne

Uktady zabezpieczajgce
Czas odpowiedzi

doktadno$¢é powtarzalnosci (czas odpowiedzi)

Czestotliwos¢ przetgczania

1) A= przytacza Ug zabezpieczone przed zamiang biegunéw
B =wejScia i wyjScia zabezpieczone przed zamiang biegunow
C = ttumienie impulsow zaktocajgcych

2) Czas biegu sygnatu przy obcigzeniu rezystancyjnym

4)  Ze wspotczynnikiem jasno/ciemno 1:1

WTM4S
Napiecie zasilajgce Ug DC10..30VY
Tetnienie resztkowe <5Vpp
Pobor pradu 25 mA
Klasa ochrony 1]
1) Wartosci graniczne
Przytgcza Ug zabezpieczone przed zmiang polaryzacji
Tetnienie resztkowe maks. 5 Vg
wyjscie cyfrowe
WTM4S
Prad wyjSciowy |maks. <100 mA
A, B, CY

3)  Obowigzuje dla Q\ na styku 2, jesli skonfigurowano w oprogramowaniu

< 500 ps(MultiMode 1, 2, 3)?
< 1000 ys(MultiMode 4, 5)?
< 15 ms(MultiMode 1 + 6) 2
150 ps(MultiMode 1, 2, 3)%
350 us(MultiMode 4, 5)°

5 ms(MultiMode 1 + 6 2
1000 Hz(MultiMode 1, 2, 3)»
500 Hz(MultiMode 4, 5)%

30 Hz(MultiMode 1 + 6)¥

Dane mechaniczne

WTM4S
Stopien ochrony IPGOK
Temperatura otoczenia podczas pracy -20C...+55 °C
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Rysunek 13: WTx4SP, 240
@ Preferowany kierunek materiatu pomiarowego
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Przytacze

Gwint mocujgcy M3
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Rysunek 14: WTx4SP, M8 #5¢
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® Wyswietlacz i elementy sterujgce
12.1(0.48)
! oS
%
0
ol --
D = |

)
b
|
18.6 (0.73)

7.6 (0.3)

@

M8x1

Rysunek 16: WTx4ST, M8 #F¢

Preferowany kierunek materiatu pomiarowego
Srodek osi optycznej, odbiornik

Srodek osi optycznej, nadajnik

Przytgcze

Gwint mocujgcy M3

Wyswietlacz i elementy sterujace

CNCNONONONC)

11.3 Wykresy plamek Swietinych

MultiMode 1, 2, 3, 4,5, M

Dimensions in mm (inch)
6

(0.24)
4

(0.16)
-

2
(0.08)

-2
(-0.08) T —

(-0.24)0 50 100 150 200 250 300
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Rysunek 17: WTB4SP-xxxxx1xx
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MultiMode 6

Dimensions in mm (inch)
10
(0.39)
5 !
(0.20) ,ﬂ

0

-5
(-0.20) T~

-10
(-0.39)0 100 200 300 400 500 600
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62) (0.39)(4.33) (19.69)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Rysunek 18: WTB4SP-xxxxxAxx

MultiMode 2
Dimensions in mm (inch)
10 ‘ ‘ ‘
(0.39) | | -
5 ‘ 3 :
(0.20) 3 | |
0 | |
_5 |
(-0.20) 3 }
10 ! 3
(-0.39)0 50 100 150 200 250 300 110 250
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81) (0.39) (4.33) (9.84)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
Rysunek 19: WTF4SD
114 Struktura danych procesowych
WTM4S AOO
10-Link V1.1
Dane procesowe 2 bajty

Bajt O: Bity 15... 8
Bajt 1: Bity 7... 0

Bit O / typ danych

Q.1 / Boolean

Bit 1 / typ danych

Qo / Boolean

Bit 2 ... 15 / opis/typ danych Tryb 1-6: aktualny poziom odbiornika [cyfry]

Tryb 7: warto$é odlegtosci [0,1 mm]

8028212/2023/10/20 | SICK
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12 Zalacznik

121 Zgodnosci i certyfikaty

Na stronie www.sick.com znajdziesz deklaracje zgodnosci, certyfikaty i aktualng
instrukcje eksploatacji produktu. W polu wyszukiwania nalezy poda¢ numer katalogowy

produktu (numer katalogowy: patrz dane na tabliczce znamionowej w polu ,P/N” lub
Lldent. no.”).

228 INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI | WTM4S

8028212/2023/10/20 | SICK
Z zastrzezeniem zmiany bez powiadomienia


http://www.sick.com

MANUAL DE INSTRUGOES

WTMA4S

Barreira de luz miniatura

SICK

Sensor Intelligence.




MANUAL DE INSTRUCOES

Produto descrito
W4S
WTMA4S

Fabricante

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Alemanha

Notas legais

Reservados os direitos autorais do presente documento. Todos os direitos permane-
cem em propriedade da empresa SICK AG. A reproducao total ou parcial desta obra s6
é permitida dentro dos limites regulamentados pela Lei de Direitos Autorais. E proibido
alterar, resumir ou traduzir esta obra sem a autorizagao expressa e por escrito da SICK
AG.

As marcas citadas neste documento sdo de propriedade de seus respectivos proprieta-
rios.

© SICK AG. Todos os direitos reservados

Documento original

Este € um documento original da SICK AG.

CUS LISTED U K
IND. iggg. EQ. c n

@ IO-Link

SAFETY
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1 Sobre este documento

11 Informacoes sobre o manual de instrucoes

Leia atentamente o manual de instrugées antes de iniciar qualquer trabalho, a fim de
se familiarizar com o produto e suas fungdes.

0 manual de instrucdes faz parte do produto e deve ser mantido acessivel ao pessoal
em todos os momentos. Se vocé repassar o produto a terceiros, inclua o manual de
instrucoes.

Este manual de instrucoes nao fornece instrugdes sobre como manusear e operar com
seguranga a maquina ou sistema no qual o produto pode ser integrado. Para informa-
¢coes sobre a operacdao da maquina ou do sistema, consulte o respectivo manual de
operacao.

1.2 Mais informacoes

A pagina do produto com mais informacgdes pode ser encontrada usando o SICK
Product ID:

{P/N}/{S/N}
(ver "ldentificagao do produto através do SICK Product ID", pagina 233).

Estao disponiveis as seguintes informacoes dependentes do produto:
e Este documento em todas as versoes de idiomas disponiveis

e Data Sheets

e  OQutras publicacoes

¢ Dados CAD e desenhos dimensionais

e  Certificados (por exemplo, Declaracao de conformidade)

e  Software

e  Acessorios

1.3 Simbolos e convencgoes utilizados no presente documento

Indicacdes de adverténcia e outras indicacoes

PERIGO

Indica uma situagao de perigo imediato, que causa a morte ou ferimentos graves caso
nao seja evitada.

AVISO

Indica uma situacao de possivel perigo, que pode causar a morte ou ferimentos graves
caso nao seja evitada.

CUIDADO

Indica uma situacao de possivel perigo, que pode causar ferimentos de gravidade
média ou ligeiros caso nao seja evitada.

IMPORTANTE

Indica uma situacao de possivel perigo, que pode causar danos materiais caso nao
seja evitada.
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Sujeito a alteracdo sem aviso prévio


http://pid.sick.com/

MANUAL DE INSTRUCOES

NOTA

Destaca dicas (teis e recomendacoes, bem como informacgdes para uma operacao
eficiente e sem problemas.

Instrucao de acao
» Asetaindica uma instrucao de acao.

1. Asequéncia das instrucoes de acao esta numerada.
2. Asinstrucoes de acao devem ser seguidas na sequéncia indicada.
v 0 gancho indica o resultado de uma instrucao de acgao.

2 Para a sua seguranca

21 Instrucoes gerais de seguranca

A conexao, montagem e configuracao do produto sé podem ser realizadas
por pessoal especializado treinado.

Este produto ndo é um componente de seguranga na acepcao da Diretriz
de Maquinas da UE.

Nao instale o produto em locais expostos a raios UV diretos (luz solar) ou
outras condicoes climaticas.

QO

O produto deve ser adequadamente protegido contra umidade e sujeira.

2.2 Uso pretendido

0 WTMA4S é um sensor fotoelétrico de reflexao optoeletronico (referido abaixo como
sensor ou produto) e € usado para a deteccao 6ptica sem contato de objetos, animais
e pessoas. Qualquer utilizacao diferente ou alteracoes do produto ocasionam a perda
da garantia da SICK AG.

2.3 Qualificacao do pessoal

Todos os trabalhos no produto s6 podem ser realizados por pessoal qualificado e
autorizado.

0 pessoal qualificado é capaz de realizar o trabalho designado e reconhecer e evitar
possiveis perigos de forma independente. Isto requer, por exemplo:

¢  Educacao profissional
e  Experiéncia
¢ Conhecimento dos regulamentos e normas relevantes

3 Descricao do produto

31 Identificacao do produto através do SICK Product ID

8028212/2023/10/20 | SICK
Sujeito a alteragdo sem aviso prévio

SICK Product ID

0 SICK Product ID identifica o produto de forma Unica. Ele também serve como ende-
reco do site com informagdes sobre o produto.

0 SICK Product ID consiste no nome do host pid.sick.com, no nimero do artigo (P/N) e
no numero de série (S/N), cada um separado por uma barra.
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0 SICK Product ID € mostrado como texto e codigo QR na placa de identificagao e/ou
na embalagem.

Product ID &

pid.sick.com/ ’
P/N  LAnmdks/ %
S/N Ll il

Figura 1: SICK Product ID

3.2 Elementos de comando e indicacao

Tabela 1: Elementos de comando e indicagdo

WTM4Sx-xxxxxx20

elemento de pressao e giro com indicacdo do modo

>IN

©
o8 —Q@
@ LED verde: tensao de alimentagao ativa
@) LED amarelo: status recepcao luminosa
® Elemento de pressao e giro: configuracao do modo e distédncia de comutagao
@ BluePilot azul: selegao de modo
33 Funcao MultiMode

0 sensor com fungao MultiMode oferece diferentes modos operacionais que podem
ser ajustados através do elemento de pressao e giro e 10-Link:

Supressao do fundo

Supressao de primeiro plano

Two Value Teach-in

Dois pontos de comutac¢ao independentes
Window

ApplicationSelect

Manual/medicao

~NOoO o WN PR
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Figura 2: Fungcdo MultiMode

Tabela 2: Funcao MultiMode

Two independent
switching points

W;
n,

MultiMode/LED | Principio de fun- | Modo Descricao
cionamento

MultiMode 1 Supressao do 0 sensor detecta objetos de forma con-

(LED 1) fundo (BGS) fidvel, independentemente da existén-
cia ou nao de um fundo.

MultiMode 2 Supressao do pri- O sensor detecta objetos em frente a

(LED 2) meiro plano um fundo com uma pequena distancia
entre o objeto e o fundo. Ele necessita
de um fundo estavel como referéncia.
0 sensor é normalmente utilizado para
a deteccao de objetos planos sobre
esteiras transportadoras.

MultiMode 3 Supressao do Two Value Teach- | A disténcia de comutacao é definida

(LED 3) fundo (BGS) -in (BGS) através da programacao em dois pon-
tos (borda anterior do objeto/fundo). A
distancia de comutagao é definida no
centro entre as duas distancias.

MultiMode 4 Supressao do Dois pontos de O sensor possui dois pontos de comuta-

(LED 4) fundo (BGS) comutacao inde- | ¢cdo independentes que podem ser pro-

pendentes (BGS) | gramados separadamente.

MultiMode 5 Supressao do Janela (BGS) 0 sensor detecta objetos que se encon-

(LED 5) fundo (BGS) tram dentro de uma janela programada.

MultiMode 6 Supressao do ApplicationSelect | A distancia de comutacdao aumenta. A

(LED 1+6) fundo (BGS) sensibilidade aumenta para que até
mesmo objetos brilhantes, escuros e
irregulares sejam detectados de forma
confiavel, mesmo quando inclinados.

MultiMode M Independente Manual/medicao | Com o modo “Manual/Medi¢ao”, o

(LED 7) valor da distancia pode ser lido via 10-
-Link. Este modo s6 esta disponivel via
10-Link.
Para uma descri¢gao dos parametros
10-Link, veja a descri¢ao do 10-Link
www.sick.com/8022709.
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34.1

236

NOTA

0 modo operacional 6 sé pode ser usado em combinagdo com a supressao do fundo
(LED 1).

NOTA
O ajuste dos modos operacionais e 0s procedimentos de teach-in associados podem

oLk
1
ser encontrados no seguinte tutorial: [

Interface de comunicac¢ao 10-Link

O produto tem a interface de comunicacgao 10-Link.
A comunicagao I0-Link € um sistema de comunicagao do Master-Device.

O produto pode ser operado no modo |I/0 padrao (SI0) ou no modo 10-Link (IOL). Todas
as fungdes de automacao e os outros ajustes de pardmetros tém efeito na operagcao
I0-Link e na operacgao |I/0 padrao.

As seguintes funcoes sao suportadas pela interface de comunicacao padrao I0-Link:

e  Configuracgoes flexiveis do sensor

¢ Transmissao digital dos sinais do sensor para o 10-Link Master
e Visualizagédo e parametriza¢ao do sensor

o Diagnéstico/Condition Monitoring

e |dentificacao do dispositivo

e  Substituicdo facil do equipamento

. Eventos

Uma descricao detalhada das funcoes ajustaveis e dos indices associados pode ser
encontrada nas informagoes técnicas “Descricao do 10-Link”:

Documentacgao e acessorios

Componentes acessorios e informacoes adicionais estao disponiveis para integrar e
configurar o dispositivo 10-Link. Vocé encontrara a documentacao e software, acess6-
rios e links com o SICK Product ID, ver "ldentificacao do produto através do SICK Product
ID", pagina 233.

Documentacao e software

« |ODD: arquivo de descricao do dispositivo

e Visao geral do I0DD: listagem do contetddo do I0DD

e Descricao do |0-Link: descri¢cdo detalhada do processo, dados de servico e even-
tos do dispositivo |0-Link

e« SDD: interface grafica do usuario

¢  SOPAS ET: software de configuracao

Acessorios
. 10-Link Master
e Cabos de conexao

Montagem

Monte o sensor em uma cantoneira de fixagao adequada (ver a linha de acessérios
SICK).
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NOTA
Observe o torque de aperto maximo permitido de 1.3 Nm para o sensor.

Montagem com o principio de funcionamento de supressao do fundo
MultiMode 1, 3, 4, 5, 6, M:

Observe o alinhamento preferivel do sensor relativamente a direcdo do movimento do
objeto, consulte figura 3.

Figura 3: Alinhamento do sensor relativamente a dire¢ao do objeto

Observe a direcao preferencial do objeto em relacao ao sensor, cp. ver figura 13,
pagina 256.

NOTA
@ WTMA4S: no modo M, nenhuma diregao preferencial precisa ser observada.

Montagem com o principio funcionamento de supressao do primeiro plano

MultiMode 2:

Figura 4: Alinhamento do sensor

Observe a direcao preferencial do objeto em relacao ao sensor, cp. figura 4.
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5 Instalacao elétrica
51 Indicacoes sobre a instalacao elétrica
IMPORTANTE

Danos ao dispositivo devido a tensao de alimentacao incorreta!
Uma tensao de alimentacao incorreta pode levar a danos no aparelho.

= S0 opere o dispositivo com uma tensao de seguranca extrabaixa segura (SELV/
PELV).

= O sensor é um dispositivo da classe de protecao Ill.

= Opere o dispositivo apenas com LPS (Limited Power Source) de acordo com a IEC
62368-1 ou fonte de alimentacao NEC Classe 2.

IMPORTANTE
Danos ao dispositivo ou operacao inesperada resultante dos trabalhos sob tensao!

O trabalho sob tensao pode levar a uma operacao inesperada.

= Execute os trabalhos de cabeamento somente em estado desenergizado.
= Conecte e separe as conexoes elétricas somente no estado desernegizado.

= Ainstalacao elétrica deve ser executada somente por técnicos eletricistas qualifi-
cados.

= Observe as normas de seguranca vigentes ao realizar trabalhos nas instalacoes
elétricas!

= Ligue a tensao de alimentagao para o dispositivo somente apés a conclusao dos
trabalhos de conexao e o controle cuidadoso dos trabalhos de fiacao.

= Em caso de cabos de extensao com extremidade aberta, preste atencao para que
nao haja contato entre as extremidades dos fios decapados (perigo de curto-cir-
cuito com a tensao de alimentacgao ligada!). Isole os fios entre si adequadamente.

= Selecione as secoes transversais dos fios dos cabos de alimentacao de entrada
no lado do usuario de acordo com as normas vigentes.

@ NOTA
Assentamento dos cabos de dados

= Use cabos de dados blindados com fios torcidos em par (twisted pair).

= Implemente um conceito de blindagem completo e perfeito.

= Assente e execute a fiacdo dos cabos sempre de acordo com a compatibilidade
eletromagnética para evitar interferéncias, p. ex. das fontes de alimentagao, moto-
res, reguladores de acionamento em ciclo e contatores.

= N3&o assente os cabos por um trecho longo paralelamente aos cabos do motor e
de alimentacgao de tensdo em canais de cabos.

0 grau de protecao IP para o dispositivo sé € alcangado sob as seguintes condicoes:
= Os cabos inseridos nas conexdes estao parafusados.

No caso de nao observacao, nao ha o grau de protecao IP para o dispositivo!

5.2 Indicacoes sobre a homologacao UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:
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a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

5.3 Notas sobre a conexao

8028212/2023/10/20 | SICK
Sujeito a alteragao sem aviso prévio

Operacao no modo |/0 padrao:

- Conector: ocupagao de conectores
- Cabo: cor dos fios

Aplique e ligue a alimentacao de tensdo somente apos a conexao de todas as cone-
xo0es elétricas.

Operacao no modo I0-Link: conecte o dispositivo em um IO-Link Master apropriado.
Integre via IODD/bloco funcional no mestre ou no comando. O LED verde pisca no
sensor. O download da IODD e do bloco funcional esta disponivel em

informando o nimero do artigo.

Esclarecimento sobre a terminologia de conexdes utilizadas conforme tabelas a seguir:

e BN = Brown (Marrom)

¢  WH = White (Branco)

e BU = Blue (Azul)

¢ BK = Black (Preto)

e Q/Q = saida digital

e C=10-Link

¢ MF = Entrada/saida multifuncional
e L+ =tensao de alimentacéo (Vs)

¢« M=peso

CC:10... 30 V CC, ver "Dados técnicos", pagina 255 :

Tabela 3: Electrical connection

Wxx4Sx- x4 x2 xH
1=BN 2 113 1 — ’Zj:;
2 =WH E(%
3=BU 0.14 mm?2
4=BK |° 4| 2l AWG26
Tabela 4: CC
WTM4SP-xxXXXxxxA00
Push-pull 161 | 162
1 = BN (marrom) +(L+)
2 = WH (branco) MF
3 = BU (azul) - (M)
4 = BK (preto) Qu/C
De- MultiMode MultiMode 2: MultiMode MultiMode 2:
fault: MF 1/3/4/5/6: Q 1/3/4/5/6: 0
Q Q
De- Q Q Q Q
fault: QL1 (C)
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5.4

240

Tabela 5: Push-pull, PNP, NPN

MultiMode 1/3/5/6:

MultiMode 1/3/5/6:

MultiMode 2:

MultiMode 2:

i + (L+)
PNP: |

| Push-pull Q<100 mA
' NPN |
[ — - (M)

Integracao do sensor no modo 10-Link

Para operar o produto no modo 10-Link, ele deve ser conectado a um 10-Link Master
adequado. Isso é usado para integracao adicional ao sistema de controle.

NOTA

O comprimento do cabo entre o 10-Link Master e o 10-Link Device: maximo de 20 m.

MANUAL DE INSTRUCOES | WTM4S
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Detalhes sobre a integracao podem ser encontrados na descri¢ao detalhada do I0-
-Link:

NOTA

@ Depois que o produto for conectado com éxito ao 10-Link Master, o LED verde (alimen-
tacdo) piscara, indicando que a comunicacao l0-Link entre o Master e o Device esta
funcionando.

6 Colocacao em operacao

6.1 Videos

O tutorial a seguir mostra como colocar o sensor em operagao:

Tabela 7: Visdo geral do video

Selecao dos modos operacionais MultiMode e
teach-in do sensor

https://video.sick.com/media/t/0_dr9zfbj8

6.2 Alinhamento

Alinhamento com supressao do fundo

Alinhe o sensor ao objeto. Selecione o posicionamento de forma que o jato da luz de
emissao vermelha incida sobre o centro do objeto. Certifique-se de que a abertura
Optica (vidro frontal) do sensor esteja completamente livre [ver figura 5].

Figura 5: Alinhamento ao objeto

Alinhamento com supressao do primeiro plano

Alinhe o sensor ao fundo. Certifique-se de que a abertura dptica (vidro frontal) do
sensor esteja completamente livre [ver figura 6].
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Figura 6: Alinhamento ao fundo

6.3 Verificar as condicoes de uso

WTMA4S sao sensores fotoelétricos de reflexao com supressao do fundo e supressao do
primeiro plano. Dependendo do percentual de reflexao difusa do objeto a ser detectado
e do fundo que eventualmente se encontra atras dele, deve ser mantida uma distancia
minima (y) entre a distancia de comutacao ajustada (x) e o plano de fundo.

Supressao de fundo: MultiMode 1, 3, 4, 5, 6

Compare a distancia de comutacgao e a distancia até o objeto ou plano de fundo,

bem como a refletividade do objeto, com o respectivo diagrama (x = distancia de
comutacao, y = distancia minima entre a distancia de comutacao ajustada e o plano
de fundo (branco, 90%)) percentual de reflexao difusa: 6% = preto @, 18% = cinza @,
90% = branco @ (com base no padrao branco da norma DIN 5033). Recomendamos
efetuar o ajuste com um objeto de baixo percentual de reflexao difusa.

Distancia minima entre a disténcia de comutacao definida e o plano de fundo (preto
6%/branco 90%):

¢ 5 mm, com distancia de 150 mm (MultiMode 1, 3, 4, 5)
¢ 8 mm, com distancia de 250 mm (MultiMode 1 + 6)

MultiMode 1, 3, 4, 5:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission factor)

y
© 72;; Example:
’ Safe suppression of the background
6%/90%

16 M White background (90 %)
(0.63) //

12 ‘
(0.47) 18%/90%

/@
(0-318) /

4 ,/ Black object (6 % remission factor)
(0.16) / 90%/90% Set sensing range x = 150 mm
// Needed minimum distance to white

| X background y = 5.5 mm

0 50 100 150 200 250 300
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 7: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

O | I
@ | T
Ol 20

0 50 100 150 200 250 300

(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)
Distance in mm (inch)

D !
! 1 BluePilot
= e rey
& @
| c |
A B

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 8: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%

Objeto cinza, percentual de reflexao difusa de 18%

Objeto branco, percentual de reflexao difusa de 90%

Distancia de comutacdo min. em mm

Distancia de comutacao max. em mm

Campo de visao

Ajuste da faixa limiar de comutacao para supressao do fundo

Indicador da distancia de comutacao

elemento de pressao e giro

azul Faixa de distancia de comutacao recomendada para atingir o melhor desempenho

MultiMode1+6:

MmO O W>»QeEE
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission factor)

y
“ 5470) Example:
’ 6%/90% ’ Safe suppression of the background
32 @ Iy White background (90 %)
(1.26) l /
24 18%/90% —
054 / P@
16 }
(063) | 19%,90% 90%/90%
8 b Black object (6 % remission factor)
(0.31) / / / Set sensing range x = 300 mm
/ Needed minimum distance to white
0 " X backgroundy = 17 mm

0 100 200 300 400 500 600
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 9: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

[O)f +/10 \
4/10 350

@
®
@ DT

0O 100 200 300 400 500 600

(3.94) (7.87) (11.81)(15.75)(19.69)(23.62)
Distance in mm (inch)

D 1

BluePilot

ey
®
c
A

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 10: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

Objeto ultrapreto, percentual de reflexao difusa de 1%

Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%

Objeto cinza, percentual de reflexao difusa de 18%

Objeto branco, percentual de reflexao difusa de 90%
Distancia de comutagdo min. em mm

Distancia de comutacdo max. em mm

Campo de visao

Ajuste da faixa limiar de comutacao para supressao do fundo
Indicador da distancia de comutagao

elemento de pressao e giro

Faixa de distancia de comutacao recomendada para atingir o melhor desempenho

ﬁ-nrncowib@@@@
(=

Use ver tabela 5, pagina 13 para verificar a fungao. Se a saida digital nao se comportar
de acordo com ver tabela 5, pagina 13, verifique as condicoes da aplicacao.
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Supressao do primeiro plano (VGA): MultiMode 2

0 sensor fotoelétrico necessita de um fundo como referéncia. De preferéncia, o fundo
deve permanecer igual no que se refere ao percentual de reflexao difusa e posicao.

A distancia maxima (x) entre sensor fotoelétrico e fundo bem como a altura minima
do objeto (y) devem ser mantidas. Normalmente, o modo SPP é usado para detectar
objetos muito planos sobre uma esteira transportadora.

Verifique as condicoes de uso: compare a distancia entre sensor e fundo, altura
minima dos objetos bem como o percentual de reflexdo difusa do fundo e do objeto
com base no respectivo grafico (ver figura 11, pagina 246) (x = distédncia de comuta-
cado, y = altura minima dos objetos. Percentual de reflexao difusa: 6% = preto 1, 90% =
branco 2 (com base no branco padrao da norma DIN 5033).

Altura minima do objeto com distancia de comutacao definida em um fundo preto
(percentual de reflexao difusa de 6%):

e 1,8 mm, com distancia de 100 mm
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Minimum object height in mm (inch) Example:
y Reliable detection of the object
! |
(0.28) 6%/6%
6 90%/6%
(0.24) L@‘
5
(0.20)
4
(0.16) /
3
(0.12) / 6%/90%
90%/90%
2 ' I
(0.08) / ®>/
© 041) / y Background
= X

Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 100 mm
Required minimum object heighty = 1.9 mm
For all objects regardless of their colors

0 50 100 150 200 250 300
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 11: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 2

Q)N o/ 10 g [ ] \

@ I )

0 50 100 150 200 250 300

(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)

Distance in mm (inch)

D 1
! 1 BluePilot
) A )
@
| : |
A B

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 12: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 2

Fundo preto, percentual de reflexao difusa de 6%

Fundo branco, percentual de reflexao difusa de 90%

Distancia de comutacdo min. em mm

Distancia de comutacao max. em mm

Campo de visao

Faixa de ajuste do limite de comutacao para a supressao do primeiro plano
Indicador da distancia de comutagao

elemento de pressao e giro

azul Faixa de distancia de comutagao recomendada para atingir o melhor desempenho

MmO o Ww>»QEE

6.4 Configuracao

MultiMode

0 ajuste do sensor WTM4S é feito em trés etapas:
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1. Selecione o modo béasico: modo operacional, com o qual o sensor deve ser ope-
rado.

2. Ative o modo ApplicationSelect, se desejar (possivel somente em combinagcdo com a
supressao do fundo (LED 1)).

3. Realize o teach-in do sensor.

NOTA
Todas as possibilidades de ajuste do sensor MultiMode também sao mostradas em um
video:

6.4.1 Configuracao do modo basico

1. Selecionar o modo basico desejado (1-5) girando o potencidmetro.
3 4 5

3. Confirme o modo basico desejado pressionando o elemento de comando por
1-3 segundos. Assim, o modo é ativado. Em seguida, o LED azul acende no modo
selecionado.

£

v 0 modo basico esta selecionado.

6.4.2 Opcional: alterne o modo ApplicationSelect para MultiMode 1 Supressao do plano de fundo

A ativagao do modo ApplicationSelect aumenta a distancia de comutagao e a sensibili-
dade do sensor para que até mesmo objetos brilhantes, escuros e irregulares sejam
detectados de forma confiavel, mesmo quando inclinados.

1. Depois de definir o modo basico MultiMode 1, o modo ApplicationSelect também
pode ser ativado. Para fazer isso, gire o potenciébmetro até o LED 6 para selecionar
ApplicationSelect
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3. Confirme o modo ApplicationSelect desejado pressionando o elemento de
comando. Assim, 0 modo € ativado.

v" 0 modo ApplicationSelect esta ativo.

NOTA
A configuracao do ApplicationSelect € mostrada no tutorial a seguir:
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6.4.3 Programacao do sensor no MultiMode 1 e 1+6:
Teach-in do sensor com supressao do fundo

1. Posicione o objeto na posicao desejada e pressionar o elemento de comando por
1-3 segundos, até o LED amarelo piscar.

v 0O sensor esta ajustado e operacional.

Tabela 8: Resultado de teach com objeto

@ Objeto presente

NOTA
Se for necessario detectar objetos de cores diferentes ou objetos escuros, recomenda-
-se adicionar uma margem de seguranca de 10% da distancia de comutacao.

Para o ajuste da distancia de comutacao através de 10-Link, consulte o manual de
instrucdes anexo “l0-Link Photoelectric sensors”.

6.4.4 Configuracao em MultiMode 3-5:
Teach-in do sensor com supressao do fundo e 2 pontos de comutacao

NOTA

No MultiMode 4: a primeira distancia de comutacao programada é sempre Ql e é
simbolizada pelo LED 3. A segunda distancia de comutacao programada é sempre
Q2 e é simbolizada pelo LED 5.

1. Posicione o objeto na posicao 1 desejada e pressionar o elemento de comando
por 1-3 segundos, até o LED amarelo piscar.
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£ @

i

v Adistancia de comutacdo Q1 esta configurada.

2. Apds uma breve pausa, o LED amarelo pisca novamente; agora é possivel progra-
mar a 22 distancia de comutagao.

3. Coloque o objeto na posi¢ao desejada 2 e pressione o0 elemento de comando por
1 a 3 segundos até que o LED amarelo pisque.

Coses] (@)
il

:

NOTA
Adicional para o modo 3: a distancia de comutacao definida agora se encontra
exatamente entre os 2 pontos programados

Adicional para o modo 5: QL (sinal de janela, derivado de Qint.1 e Qint.2)

Display de LED para MultiMode 4 (2 pontos de comutacao independentes):
Falld:
Q1 = ponto de comutacao préximo (programado em primeiro lugar) - LED 3

Q2 = ponto de comutacao distante (programado em Gltimo lugar) - LED 5
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Tabela 9: Comportamento de exibi¢do, caso 1

Objeto detectado no ponto de
comutagao préximo Q1

A saida digital 1 é indicada
com o LED amarelo e, adicio-
nalmente, com o LED 3 azul.

Objeto detectado no ponto de
comutagao distante Q2

A saida digital 2 € indicada
com o LED amarelo e, adicio-
nalmente, com os LEDs 3 + 5
azuis.

Caso 2:

Q1 = ponto de comutacao distante (programado em primeiro lugar) - LED 3

Q2 = ponto de comutacao préximo (programado em Ultimo lugar) - LED 5

Tabela 10: Comportamento de exibicao, caso 2

Objeto detectado no ponto de
comutacao distante Q1

3 4 5

A saida digital 1 é indicada
com o LED amarelo e, adicio-
nalmente, com os LEDs azuis 3
+ 5.

Objeto detectado no ponto de
comutagao préximo Q2

A saida digital 2 é indicada
com o LED amarelo e, adicio-
nalmente, com o LED azul 5.

Para o ajuste da distancia de comutacao através de I0-Link, consulte o manual de
instrugdes anexo “l0-Link Photoelectric sensors”.
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6.4.5 Ajuste no MultiMode 2:
Teach-in do sensor com supressao do primeiro plano

1. Posicione o objeto na posicao desejada e pressionar o elemento de comando por
1-3 segundos, até o LED amarelo piscar.

Background
v 0O sensor esta ajustado e operacional.

Tabela 11: Resultado de teach sem objeto

@ Objeto presente

Para o ajuste da distancia de comutacao através de 10-Link, consulte 0 manual de
instrucoes anexo “l0-Link Photoelectric sensors”.

6.4.6 Ajuste no MultiMode M:
0 Modo M (manual/medicao) s6 pode ser selecionado e configurado via 10-Link.

O LED azul do modo M acende quando o dispositivo € usado no modo de medig¢ao ou
quando outras configuracoes, diferentes dos modos padrao 1-6, sao efetuadas.

0 sensor deve ser alinhado de acordo com o respectivo modo basico. No caso do modo
de medicao, o sensor € alinhado com o objeto a ser medido, sem que seja necessario
observar outras condicoes como uma direcao preferencial.

Para o ajuste da distancia de comutacao através de 10-Link, consulte 0 manual de
instrucdes anexo “l0-Link Photoelectric sensors”.

6.5 Ajuste via 10-Link

Além do ajuste manual no dispositivo, 0 sensor também pode ser ajustado via 10-Link.
O ajuste via I0-Link pode ser feito de duas maneiras:

e Ajuste por meio da SiLink-Box (software necessario: SOPAS ET da SICK)
Para fazer isso, conecte 0 sensor a um computador via USB usando a SiLink-Box.
e  Ajuste por meio de um I0-Link Master (CLP), por exemplo, SIG350

Com o programa SOPAS ET (SICK Engineering Tool com orientacao grafica para o
usuario e visualizacdo conveniente), os produtos conectados podem ser testados e
parametrizados de forma rapida e conveniente.

Detalhes sobre 0 ajuste podem ser encontrados na descricao detalhada do I0-Link:

252 MANUAL DE INSTRUGOES | WTM4S 8028212/2023/10/20 | SICK
Sujeito a alteracdo sem aviso prévio


https://cdn.sick.com/media/docs/6/96/696/technical_information_photoelectric_sensors_sick_smart_sensors_io_link_de_im0077696.pdf

MANUAL DE INSTRUCOES

7 Eliminacao de falhas
A tabela Eliminacao de falhas mostra as medidas a serem executadas, quando o
sensor nao estiver funcionando.
Tabela 12: Eliminac¢ao de falhas

LED / padrao de erro Causa Medida

O LED amarelo nao esta aceso, | Sem tensao ou tensao abaixo | Verificar a alimentacao de ten-

embora o feixe de luz esteja dos valores-limite sao, verificar toda a conexao

alinhado sobre 0 objeto e 0 elétrica (cabos e conectores)

O_bjzto eSteJat de~ntr°_ dat d('f’tan' Interrupgdes de tensao Assegurar uma alimentacao

cla de comutagao ajustada de tensao estavel sem inter-

rupcoes

Sensor esta com defeito Se a alimentagao de tensao
estiver em ordem, substituir o
sensor

LED verde intermitente Comunicacao 10-Link -

Saidas digitais ndo de acordo | Comunicagao 10-Link -

com o grafico

Saidas digitais nao de acordo | Ajustes de pardmetros efetu- | Ativar o reset de fabrica. As

com o grafico ados manualmente e diferen- | saidas digitais serao restaura-
tes do padrao das novamente para as confi-

guracoes de fabrica.

LED amarelo intermitente Sensor ainda estéa operacio- Verificar as condigcoes de ope-
nal, mas as condicoes de ope- | racao: Alinhar o feixe de luz
ragao nao sao ideais (ponto de luz) completamente

ao objeto / Limpeza das
superficies opticas / Verificar
e, se necessario, adaptar a
distédncia de comutacao.

LED amarelo aceso, nenhum Remissao do fundo excessiva | Verificar as modificagées do

objeto no caminho 6ptico fundo. Reduzir a sensibilidade

do sensor ou usar o botao
com a supressao de fundo

Objeto esta no caminho éptico, | Sensibilidade foi ajustada Aumentar a distancia de

LED amarelo apagado para um valor baixo demais comutacao, observar a distan-
ou a distancia entre sensor e | cia entre sensor e fundo
objeto é grande demais

Objeto esta no caminho éptico, | Refletividade do fundo baixa | Aumentar a distancia de

LED amarelo apagado demais comutacao, observar a distan-

cia entre sensor e fundo
7.1 Solucao de problemas para dispositivos 10-Link integrados
Vocé encontrara informacdes sobre falhas nos dados de servico.
Detalhes sobre os dados de servico disponiveis podem ser encontrados na descricao
detalhada do |0-Link:
8 Manutencao

Este sensor da SICK dispensa manutengao.
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9.1

10

254

Recomendamos realizar em intervalos regulares

e Limpeza das superficies 6pticas da carcaca
e uma verificacao das conexdes de encaixe seguras e das unides roscadas

limpeza

IMPORTANTE
Danos ao dispositivo devido a limpeza incorreta!

Uma limpeza incorreta pode levar a danos no aparelho.

= Usar apenas utensilios e produtos de limpeza recomendados.
= Nao usar objetos pontudos para a limpeza.

» Limpar as superficies épticas em intervalos regulares e quando estiverem sujas
com um pano éptico sem fiapos (ndmero do artigo 4003353). O intervalo de
limpeza depende essencialmente das condicoes ambientais.

Nenhuma alteracao pode ser feita nos dispositivos.

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio. As propriedades do produto e os dados técnicos
especificados nao constituem uma garantia por escrito.

Desinstalacao

Troca de sensores/armazenamento de dados

Todas as unidades I0-Link tém uma funcionalidade de backup e restauracao - Data
Storage (DS). A funcao Data Storage do 10-Link permite que os parametros anteriores
sejam salvos e transferidos para o dispositivo de substituicao.

O pré-requisito para isso € a conexao do dispositivo a um 10-Link Master e a ativacao da
funcao Storage no 10-Link Master.

Detalhes sobre a substituicao do sensor podem ser encontrados na descri¢cao deta-
Ihada do |10-Link:

Descarte do produto

0 sensor deve ser descartado de acordo com as normas vigentes especificas do pais.
No descarte, deve ser dada importancia a um aproveitamento dos materiais (principal-
mente dos metais nobres).

NOTA

Descarte de pilhas e dispositivos elétricos e eletronicos

. De acordo com diretrizes internacionais, pilhas, acumuladores e dispositivos elé-
tricos ou eletronicos ndo devem ser descartados junto do lixo comum.

e O proprietario é obrigado por lei a retornar esses dispositivos ao fim de sua vida
(til para os pontos de coleta publicos respectivos.

. E
WEEE: WS Fqie simbolo sobre o produto, seu pacote o neste documento,
indica que um produto esta sujeito a esses regulamentos.
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11 Dados técnicos

11.1 Dados técnicos

0 item “Dados técnicos” contém apenas um extrato dos dados técnicos do sensor.

Os dados técnicos completos podem ser consultados na pagina inicial

artigo do sensor.

Caracteristicas

, informando o ndmero do

Distancia de comutacao

distancia de comutagao min.

Distancia de comutagdo max.

desempenho

Objeto de referéncia

Valor de distancia

Distancia de comutacao recomendada para atingir o melhor

WTMA4S

4 mm (MultiMode 1, 3, 4, 5)

0 mm (MultiMode 2)

4 mm (MultiMode 1 + 6)

250 mm (MultiMode 1, 3, 4, 5)

250 mm (MultiMode 2)

500 mm (MultiMode 1 + 6)

40 mm ... 170 mm (MultiMode 1, 3, 4, 5)
40 mm ... 140 mm (MultiMode 2)

50 mm ... 200 mm (MultiMode 1 + 6)
Objeto com 90% de percentual de reflexao
difusa (corresponde ao branco padrao con-
forme a norma DIN 5033)

Tipo de luz
Tamanho do ponto de luz / distancia

MultiMode M
faixa de medicao do valor de distancia 10 mm ... 250 mm
Resolugao do valor de distancia 0,2 mm
reprodutibilidade do valor de disténcia
Valor de distancia - Precisao
Edicao do valor da distancia via |0-Link
Taxa de atualizagao do valor da distancia 20 ms
feixe de luz de emissao
WTM4S
Emissor de luz PinPoint-LED

Sichtbares Rotlicht
4.0 mm (150 mm)

Interface de comunicacao

Tabela 13: Interface de comunica¢do

10-Link
WTM4S
10-Link 1,1
Taxa de transmissao de dados COM2
Dados elétricos
WTM4S
Tensao de alimentagao Ug DC10..30VY
Ondulacao residual <5 Vpp
Consumo de corrente 25 mA
Classe de protecao 1}
1) Valores-limite conexdes
Ug seguras contra inversao de polaridade
ondulacao residual max. 5 Vg
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saida digital

Corrente de saida |,
Circuitos de protecao
Tempo de resposta

Precisao de repeticao (tempo de resposta)

Frequéncia de comutagao

1) A = conexdes protegidas contra inversao de pblos Ug
B = Entradas e saidas protegidas contra polaridade inversa

C = Supressao de impulsos

2) Tempo de funcionamento do sinal com carga 6hmica

parasitas

3) Valido para Q\ no pin 2, quando configurado por software
4)  Com proporgao sombra/luz 1:1

WTMA4S

< 100 mA

A, B, CY

< 500 ps (MultiMode 1, 2, 3)?
< 1.000 ps (MultiMode 4, 5)2
< 15 ms (MultiMode 1 + 6) ?
150 ps (MultiMode 1, 2, 3)2
350 ys (MultiMode 4, 5)%

5 ms (MultiMode 1 + 6 ®
1.000 Hz (MultiMode 1, 2, 3)®
500 Hz (MultiMode 4, 5)¥

30 Hz (MultiMode 1 + 6)¥

Dados mecanicos

Tipo de protecao
Temperatura ambiente, operagao

WTM4S
IP6OK
-20C...+55 °C

11.2
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Desenhos dimensionais
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Figura 13: WTx4SP, conexao de linha
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Conexao
Rosca de fixagao M3
Elementos de indicagao e ajuste
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Direcao preferencial do material a ser detectado
Centro do eixo do sistema 6ptico receptor
Centro do eixo do sistema éptico, emissor
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Figura 14: WTx4SP, conector macho M8
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Figura 15: WTx4ST, cabo de conexéao
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Direcao preferencial do material a ser detectado
Centro do eixo do sistema dptico receptor
Centro do eixo do sistema 6ptico, emissor

Conexao

Rosca de fixagao M3
Elementos de indicacao e ajuste

Direcao preferencial do material a ser detectado
Centro do eixo do sistema éptico receptor
Centro do eixo do sistema éptico, emissor
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Figura 16: WTx4ST, conector macho M8

Centro do eixo do sistema dptico receptor
Centro do eixo do sistema 6ptico, emissor
Conexao

Rosca de fixagao M3

Elementos de indicagao e ajuste

CNCNONCNCNC)

11.3 Graficos do ponto de luz
MultiMode 1, 2, 3, 4, 5, M

Dimensions in mm (inch)
6
(0.24)
4

(0.16)
2 ——‘/

(0.08)
0

-2
(-0.08) T —
-4
(~0.16)
-6
(-0.24)0 50 100 150 200 250 300

(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 17: WTB4SP-xxxxx1xx
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Direcao preferencial do material a ser detectado

18.6 (0.73)

30.5 (1.2)
25.4 (1)

11.3 (0.44)

3.7 (0.15)

12 (0.47)
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MultiMode 6

Dimensions in mm (inch)
10
(0.39)
5 !
(0.20) ,ﬂ

0

-5
(-0.20) T~

-10 ‘ !
(-0.39)0 100 200 300 400 500 600 10 110 500
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62) (0.39)(4.33) (19.69)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 18: WTB4SP-xxxxxAXx

MultiMode 2
Dimensions in mm (inch)
10 . . .
(0.39) | i .‘
5 ‘ 3 :
(0.20) 3 | |
0 | |
_5 |
(-0.20) 3 3
-10 3 3
(-0.39)0 50 100 150 200 250 300 110 250
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81) (0.39) (4.33) (9.84)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
Figura 19: WTF4SD
114 Estrutura de dados de processos
WTM4S AOO
10-Link V1.1
Dados de processo 2 bytes
Byte O: Bits 15... 8
Byte 1: Bits 7... 0
Bit O / tipo de dado Q.1/ Boolean
Bit 1 / tipo de dados Qo / Boolean
Bit 2 ... 15 / descri¢ao/tipo de dados Modo 1-6: nivel atual do receptor [digitos]
Modo 7: valor da distancia [0,1 mm]
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12 Anexo

12.1 Conformidades e Certificados

Os esclarecimentos sobre a conformidade, certificados e 0 manual de instru¢oes atual
do produto podem ser consultados em . Para isso, no campo de busca,
inserir o nimero do artigo do produto (nimero do artigo: ver o registro na placa de
caracteristicas no campo “P/N” ou “ldent. no.”).
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PYKOBOACTBO NO 3KCNAYATALUHU

WTMA4S

MUHUATIOPHbIN GOTOINEKTPUUECKUN AQTUMK SICK

Sensor Intelligence.




PYKOBOACTBO M0 3KCNAYATALIMA

OnucaHue npoaykTa
W4Ss
WTM4S

U3rotoBuUTenb

SICK AG

Erwin-Sick-Str. 1

79183 Waldkirch
Deutschland (fepmaHus)
MpaBoBble NnpumeyaHus

AaHHan AOKyMeHTaLUMA 3allMLleHa aBTOPCKUM npaBoM. O60CHOBaHHbIE TakUM 06pa3om
npaBa coxpaHstotcs 3a dprpmoint SICK AG. TupaxrmpoBaHWe AOKYMEHTaLMK UAW €€ YacTK
AOMNYCKAETCSst TOAbKO B paMKax NMOAOXEHWI 3aKoHa 06 aBTOPCKMX NpaBax. BHeceHue B
AOKYMEHTALMIO UBMEHEHUH, COKpaLLEHUE UAW NEPEBOA €€ COAEPXMMOro 6€3 OAHO3HaY-
HOro NMCbMeHHOro coranacus oupmbl SICK AG 3anpeLueHo.

Tosaprle 3Haku, ynomMmaHyTtble B AdHHOM AOKYMEHTE, ABAAOTCA COBCTBEHHOCTbIO COOT-
BETCTBYHOLLLETO BAGAEAbLIA.

© SICK AG Bce npaBa 3alumLLEHbI.

OpUrMHaAbHbIN AOKYMEHT

HacTosilmin AOKYMEHT ABASIETCA OPUIMHaAbHbIM AOKYMeHTOM SICK AG.
CUS LISTED U K
IND. CONT. EQ. ( n
4R97
NO

SAFETY

&7
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1 O AQHHOM AOKYMEHTe

11 HUHdopmauma o pyKoOBOACTBE MO IKCNAyaTauuun

BHUMaTEABHO NpouMTaiTe AAHHOE PYKOBOACTBO MO 3KCMAyaTaLMu nepes HauanoM AObIX
paboT, UTO6bl 03HAKOMMUTLCA C NMPOAYKTOM U €ro GYHKLMSAMM.

PyKOBOACTBO MO 3KCMAyaTalMmi ABAAETCA YaCTbo MPOAYKTa M AOAMKHO NOCTOAHHO Haxo-
AVTbCA B AOCTYMHOM AAA NepcoHana Mecte. Mpu nepepaye NpoaykTa TPETbUM AULLAM
PYKOBOACTBO MO SKCMAyaTaLIMK TakKe NMOAEXUT nepepade.

AaHHOE PYKOBOACTBO MO 3KCMNAyaTaunn HE COAEPXKUT yKaSaHMVI no 6esonacHom JKCMNAya-
Taunn u 06paL|.|.eHm0 C MaLUMHOM MAW CUCTEMOWN, B KOTOPYHO BCTPanUBaeTCA NPOAYKT.
NHdopmaumio 06 3TOM COAEPXUT PYKOBOACTBO MO 3KCNAyaTaunn MmalluHbl UAU CUCTEMDbI.

1.2 AononHUTeAbHaA UHGopMauma

CTpaHuLy U3AEAUSt C AOMTOAHWUTEABHOM MHPOPMAaLMEN Bbl HANAETE MO MAEHTUPUKATOPY
npoaykta (Product ID) SICK:

{P/N}/{S/N}
(cm. "MaeHTMOMKaUMS NMPOAYKTa C MOMOLLbIO MAEHTUOMKaTopa npoaykTa SICK
(Product ID)", cTpaHuua 266).

B 3aBMCUMMOCTU OT NPOAYKTA, AOCTYNHA CAepyloLaa UHGopMaLums:
e Hactosilumin AOKYMEHT BO BCEX AOCTYMHbIX A3bIKOBbIX BEPCUAX
e TexHWuyeckue onucaHua

e Apyrve nybAMkaumm

¢ AaHHble CAD v MmacluTabHble yepTexu

e  Ceptudukatbl (Hanpumep, ceptudurkaTt COOTBETCTBUSA)

e [lporpaMmHoe obecneyeHune

e [IpnHapAeXHOCTU

1.3 CUMBOAbI U YCAOBHbIe 0603HaueHuUs

MpeaynpeauTenbHble yKa3aHUA U ApyrUe npuMeyaHus

OMACHOCTb

YKasblBaeT Ha HEMOCPEACTBEHHYIO ONMACHOCTb, BEAYLLYIO K CMEPTU UAWU TSXEABIM TPaB-
MaM npu oTCyTCTBUU HEOo6X0AUMBbIX Mep NPeaAoCTOPOXHOCTH.

NMPEAYNPEXXAEHUE
YKa3blBaeT Ha NoTEHLMAAbHO OMACHYHO CUTYaLIMIO, CMOCOBHYI0 NPUBECTU K CMEPTU UAU
TAXEAbIM TpaBMaM MpPU OTCYTCTBUM HEOBXOAUMbIX Mep NPEAOCTOPOXHOCTH.

OCTOPOXXHO
Yka3blBaeT Ha NOTEHLMAABHO OMACHYH CUTYyaLMIO, CMOCOOHY MPUBECTU K TPaBMaM
CPEAHEN U AETKOM TAXECTU MPU OTCYTCTBUM HEOBXOAMMbBIX MEP NPEAOCTOPOXHOCTH.

BAXHO
Yka3blBaeT Ha NOTEHLMAABHO OMACHYIO CUTyaLMIO, CNOCOOHYIO0 NPUBECTU K MaTepUanb-
HOMY yLLLEepPOy NMPKU OTCYTCTBUMU HEODXOAMMbIX MEP MPEAOCTOPOXHOCTU.
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@ YKA3AHUE
MoaYePKMBAET NMOAE3HbIE COBEThI U PEKOMEHAALIMK, a TakKe MHbOoPMaLMIo Ast obecne-
yeHus apPeKTMBHOM U BecnepeboliHon paboThbl.

MHCTPYKUMA NO BbINOAHEHUIO AeHcTBUA
> CTpe/\Ka obo3Hauaet MHCTPYKUWKO NO BbIMOAHEHUIO AENCTBUA.

1. TlocrepoBaTEABHOCTU AEMCTBUM AQHOTCA C HYMepaLUMen.

2. [poHymMepoBaHHbIE UHCTPYKLIMM MOAAEXAT BbINOAHEHWIO B YKa3aHHON NOCAEAOBA-
TEAbHOCTH.

v/ Tanoyka NoKasbiBaeT PE3yAbTaT BbINOAHEHUA UHCTPYKLIMK.

2 Be3onacHocTb

21 06Lwwue ykasaHusa no TeXHUKe be3onacHoOCTU

MoAKAOUEHWE, MOHTaX U KOHOUIYPALIMIO YCTPOWCTBA Pa3peLlaeTcs BbiMoA-
HSITb TOAbKO 06YyUY€HHbIM CNeLMaAUCTaM.

AaHHOe YCTPOMCTBO He IBASIETCA MPEeAOXPaHUTEAbHbIM YCTPOMCTBOM B KOH-
TEKCTE AMPEKTUBBI N0 paboTe ¢ MallMHHbIM 060pyAOBaHUEM.

He ycTaHaBAMBaiiTE YyCTPOWCTBO B MECTaX, UCMbITbIBAOLLMX BO3AEHUCTBUE
NPAMOro YALTPadUOAETOBOIO U3AYUEHWUSA (COAHEUHOTO CBETa) UAU MPOUMX
aTMOChEPHbIX ABAEHUI.

YCTPOMCTBO AOAKHO ObITh HAAAEXKALLMM 06Pa30M 3aLUMLLEHO OT BAArU 1
rpsasu.

2.2 MUcnonb3oBaHMe NO HA3HAYEHUIO

WTMA4S npeacTtaBAseT coboi ONTOSAEKTPOHHbIN GOTOINEKTPUUECKUI AGTUNK ANDDY3NOH-
HOro TMNa (Aanee — «AQTUMK» UAK «YCTPOMCTBO») U UCMOAB3YETCA AT OMTUYECKOro Hec-
KOHTaAKTHOr0 0B6HapyXeHWA NPEAMETOB, XMBOTHbIX U AtOAEH. B cAyyae MCNOoAb30BaHUSA
YCTPOMCTBA AAS MHBIX LIEAEN, @ TAKXKE B CAyYae BHECEHWS B U3AEAME UBMEHEHWI, AtoDble
npeteH3nn K komnaHun SICK AG Ha npepoCTaBAEHME FrapaHTUM UCKAIOUAIOTCS.

23 KBanndukauma nepcoHana

Bce paﬁOTbI C NPOAYKTOM MOTYT BbINOAHATLCHA TOABKO KBAAUGUUMPOBAHHBLIM U YITOAHOMO-
YEHHbIM NepCoOHaAOM.

KBaAndULIMPOBaHHbIM NEPCOHAA CMOCOOEH BbIMOAHATL NOPYUYEHHYIO PaboTy, CaMocTos-
TEAbHO Pacno3HaBaTb U NPEAOTBPALLATL BO3MOXHbIE 0NMacHOCTU. Aast aToro TpebyeTes,
Hanpumep:

e npodeccroHarbHOe 06pa3oBaHue;
e OnbIT paboThbl;
e 3HaHWe COOTBETCTBYIOLLMX MPABUA M CTAHAAPTOB.
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3.1

3.2

3.3

266

OnucaHue uspenus

NaeHTUOUKALUA NPOAYKTa C NOMOLLBIO UAeHTUDUKaTopa npoaykTa SICK
(Product ID)

UaeHTudukaTop npoaykta (Product ID) SICK

NaeHTndurKaTop npoaykta (Product ID) SICK ueTko naeHTMouumpyeT npoayKT. OH Takxke
CAYXUT appecom Beb-caita ¢ MHGOpPMaLMEN O NMPOAYKTE.

NaeHTnduMKaTop npoaykta SICK (Product ID) coctout n3 nmeHu xocta pid.sick.com,
Homepa apTtnkyaa (P/N) 1 cepuinHoro Homepa (S/N), Kaxabld U3 KOTOPbIX pa3peneH
KOCOM YepPTON.

MaeHtnoumkatop npoaykta SICK (Product ID) ykasaH B BMae TekcTa U QR-kKoapa Ha 3aBOA-
CKOW TabAMUKE U/VUAW Ha YNaKOBKE.

Product ID

pid.sick.com/ =
P/N LAkl

S/N  Lalsdall

PucyHok 1: UaeHTngumkatop npoaykta (Product ID) SICK

AneMeHTbI ynpaBAan€HUA U UHAUKaUWU

Tabanua 1: IneMeHTbI yrpaBAEHUS U MHAMKaLUK
WTM4Sx-xxxxxx20

nOBOpOTHO-Ha)KMMHOFI 3NEMEHT C UHAUKaLUEN peXuma

>IN

08 Se)

CBETOAMOAHDIM, 3EAEHbIV: HAMPSXXEHWE NUTAHUS BKAKOYEHO

CA XeATbli: COCTOSIHWE NpUema cBeTa

MOBOPOTHO-HAXUMHOWM 3AEMEHT: HAaCTPOMKa pexmnma U paccTonaHUsA cpabaTbiBaHUs
BluePilot cMHMiA: BbIGOP pexrma

®OOO

®yHKuua MultiMode

Aatumk ¢ dyHKuMen MultiMode umeeT pasanuHble pexmnmMbl PaboTbl, KOTOPbIE MOXHO
YCTAHOBUTb C MOMOLLLKO KHOMKM HACTPOMKKU B COYETAHUM C MOTEHLMOMETPOM B OAHOM
anemeHTe 06yyeHus u 10-Link:

MNopaBAeHME 3apHEro ¢oHa

MNopaBAeHME NepepHero ¢oHa

Two Value Teach-in

ABE HE3aBUCUMbIE TOUKU MEPEKAIOYEHUS
Window

ApplicationSelect

BpyuHyto / usamepeHue

~NOoO O~ WN P
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PucyHok 2: OyHkumsa MultiMode

Tabamua 2: ®yHkums MultiMode

Two independent
switching points

W
N,
dow

(cBetoamop 1)

3aAHEro ooHa
(BGS)

MultiMode / MpuHLMN pelt- Pexum OnucaHue
CBETOAUOA cTBUA
MultiMode 1 MNopaBreHUE DaTunK HapexHo obHapyx1BaeT 06b-

€KTbl HE3aBMCUMO OT HAAUUUS UAU OTCYT-
cTBUA oHa.

MultiMode 2
(cBetoamop 2)

lNopaBAeHME
nepeAHero naaHa

Aatunk obHapyxmBaeT 06bEKTbI Ha
3aAHEM GOHe € HEBOABLLUM PacCTos-
HUeM Mexay 06beKTOM 1 GOHOM. st
3TOro He0HXOAMM CTabUAbHBIN GOH B
KauecTBe OPUEHTUPA.

DaTunK 06bIYHO UCMOALIYETCA AN OOHa-
PYXEHMS NAOCKUX OOBEKTOB Ha TPaHC-
NOPTEPHbIX AEHTaX.

MultiMode 3 MNopaBAeHUE Two Value Teach- | PacctosHue cpabaTbiBaHMA onpeaen-
(cBeTopmon 3) | 3aaHero doHa in (BGS) feTcs nytem obyyeHuss No AByM TOY-
(BGS) KaMm (NepepHsis KpoMKa 06bekTa/3apHUN
¢doH). PacctosiHue cpabaTbiBaHUsS pac-
roAaraeTcsi NocepeAnHe Mexay aTMMu
ABYMSA PaCCTOAHUAMMU.
MultiMode 4 lNopaBAeHME A\Be He3aBUCH- AaTunK MMEeeT ABE HE3AaBUCUMbIE TOUKKU
(cBetoamop 4) | 3apHero doHa Mbl€ TOYKM Nepe- | NEPEKAOUYEHHUSA, KOTOPbIE MOXHO NPo-
(BGS) KAtoueHus (BGS) | rpammumnpoBaTh NO OTAEABHOCTH.
MultiMode 5 MNopaBneHHe Window (BGS) AaTunk obHapyxvUBaeT 06beKTbl, Haxo-
(cBeToamoa 5) | 3aaHero doHa ASILLMECA B NpeAeAax YCTaHOBAEHHOTO
(BGS) OKHa.
MultiMode 6 MNopaBAeHUe ApplicationSelect Pacctosiine cpabatbiBaHUA yBEAUYU-
(cBeTOAMOA 3apHero ¢poHa BaeTtcA. YyBCTBUTEAbHOCTb BO3pACTaeT,
1+6) (BGS) TakK uTo Aaxe BAECTALLME, TEMHbIE U

HEPOBHbIE 06BbEKTLI HAAEXKHO 06Hapy)KVI-
BaroTCA B TOM YNCAE U B HAKAOHHOM
NMOAOXEHUN.
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MultiMode / MpuHUMN pen- Pexum OnucaHue
CBETOAUOA cTBUA

MultiMode M HezaBucuMMbIN BpyuHyto / n3ame- | B pexume «PyyHor / U3amepeHue» 3Ha-
(cBeToamop 7) peHue YeHWe PacCToAHNUA MOXET ObITb CUMTAHO
yepes 10-Link. 10T pexum AOCTyneH
TOAbKO Yepes 10-Link.

OnucaHne napametpoB I0-Link cm.

B onucaHuu 10-Link:

YKA3SAHUE

Pexnm paboTbl 6 MOXET UCMOAb30BATLCA TOABKO B COYETAHMU C NOAABAEHWEM 3aAHETO
¢doHa (ceeTtoamoa 1).

YKA3AHUE
O HacTporke pexrmoB pPaboTbl U COOTBETCTBYHOLLMX MpoLeaypax obyueHus (Teach-in) Bbl

KomMMyHUKauMOHHbIN uHTepdenc 10-Link

YCTPOWCTBO OCHALLEHO KOMMYHUKaALUMOHHbBIM MHTepdencom 10-Link.
Ceasb no 10-Link npeactaBasieT cO60M KOMMYHUKaLMOHHYIO cructemy Master-Device.

YCTPOMCTBO MOXET UCNOAL30BATLCS B CTAHAAPTHOM pexnme BBoAa/BbiBoAa (SI0) nan B
pexume 10-Link (IOL). Bce ¢yHKUMM aBTOMATM3aLMM U NPOYME YCTAHOBKM NapamMeTpoB
AEVCTBUTEABHBI B pexume [0-Link u B cTaHAAPTHOM pexumMe BBOA3/BbIBOAA.

CTaHAQPTHbIM KOMMYHUKaLUMOHHbIN MHTepdenc 10-Link nopaepXrMBaeT caepytolne GyHK-
LmK:

e [MOKME HACTPOMKM AATUMKOB

. Mepepaya UMPPOBbLIX CUTHAAOB AATUMKOB Ha Beayllee ycTporcTeo 10-Link-Master
e  Busyanmsauus U napameTpupoBaHUe AaTuMKa

e  AunarHoctuka /Condition Monitoring

o UpeHTMdMKaUMA cueTumKka

e [lpocTtas 3ameHa yCTpOMCTB

e  Cobbitus

MNMoapobHOe onucaHWe HacTpanMBaeMbIX GYHKLMIA U COOTBETCTBYHOLLIMX MHAEKCOB CM. B
TexHuueckorn nHdopmaumm «Onucanmm 10-Link»:

DAOKyMeHTaums v NpUHaAAEeXHOCTU

AAA MHTErpaummn n HactporkuK yetporctia |0-Link npeaparatotcst BcnomoraTteAbHblE KOM-
MOHEHTbI U AOMOAHWUTEABHAsS MHPOPMaUMS. Bbl HaMAETE AOKYMEHTALMIO U MPOrpaMmMHOe
obecneueHne, NPUHAANEXHOCTU U ccbiAkK Mo SICK Product ID, cvi. "MaeHTUdGUKaLMA Npo-
AyKTa ¢ noMoLbto MaeHTUGUKaTopa npoaykta SICK (Product ID)", ctpaHuua 266.

AOKyMeHTauusa 1 nporpaMmmMHoe obecneueHue

e |ODD: daia ¢ onMcaHUem ycTporcTea

¢ 0630p IODD: nepeueHb copepxumoro |IODD

e Onucanue l0-Link: noapobHOe onrcaHWe nNpouecca, CEPBUCHBIX AAHHBIX U COBbITUN
yctpounctea 10-Link

e  SDD: rpaduuecknii NoAb30BaTEALCKUI MHTEPDENC

8028212/2023/10/20 | SICK
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e  SOPAS ET: nporpammHoe obecrneyeHne past HAaCTPONKK

MpuHapneXXHOCTH
o  Beayuuee yctpoictso 10-Link-Master
o CoepnHUTEABHbIE Kabean

4 MoHTax

YCTaHOBWTE AQTUMK Ha MOAXOASILLLEM KPEMNEXHOM KPOHLUTEMHE (CM. NPOrpaMmy npuHaA-
AexHocTen ot SICK).

@ YKA3AHUE
CobAoAaTb MAaKCUMaAbHO AOMYCTUMbIM MOMEHT 3aTsXKKU pAaTumka 1.3 H-m.

MoHTax ¢ NPUHLMNOM AEMCTBUA NoAABAEHMA 3aaHero GpoHa
MultiMode 1, 3, 4, 5, 6, M:

YuutbiBaTe NPEANOUTUTEABHOE BbipaBHUBAHWE AATUMKA MO OTHOLLEHWIO K HanpaBAEHUIO
ABWXEHUA 00beKTa, CM. PUCYHOK 3.

PucyHok 3: BbipaBHHUBaHUeE AaT4YMKa M0 OTHOLLUEHMWIO K HarpaBAEHUIO 00beKTa

YuutbiBaTEe NPEANOUTUTEABHOE HaNpPaBAEHWE 0ObEKTA OTHOCUTEABHO AATYMKa, CP. CIM.
pucyHok 13, cTpaHuua 289.

@ YKASAHUE
WTM4S: B pexume M He Tpebyetca cobAoAaTh NPEANOUTUTEABHOE HanpaBAeHHWE.

MoHTax ¢ npyHUUnom AEUCTBUA NOAABAEHUA nepepHero naaHa

MultiMode 2:
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PucyHok 4: BbipaBHUBaHue Aatunka

YuutbiBanTE NPEANOUTUTEABHOE HaMpaBAeHWE 06bEKTa OTHOCUTEABHO AATUMKa, Cp.

PUCYHOK 4.

5 ANEKTpUUYECKOE MOAKAIOUEHUE

51 MpumeyaHUa NO INEKTPUUECKOMY MOAKAIOUEHUIO
BAXXHO

MoBpexaeHWe yCTPoUCTBa M3-3a HeNpPaBUALHOIO HanPAXXEHUA NUTaHUA!

HenpaBuAbHOE HanpsXeHUe NUTaHUA MOXET NPUBECTU K MOBPEXAEHUIO rlpM60pa.

= Mcnoab3oBaTh YCTPOMCTBO TOABKO NP AOMYCTUMOM 3aLUMTHOM CBEPXHU3KOM Hanps-
XeHuu (SELV/PELV).

= /\aTuMK SIBASIETCA YCTPOMCTBOM KAacca 3alumbl 1.

= McnoAb30BaTh YCTPOMCTBO TOAbKO C 6A0KOM nuTaHuA LPS (Limited Power Source)
cornacHo IEC 62368-1 vam NEC kaacc 2.

BAXXHO

MospexaeHue an6opa WUAU HENpeABUACHHOE BKAKOUYEHWE B pe3yAbTaTte aKCnAyaTaunu
noa Hanps>xeHuem!

3KCFI/\yaTaLI,VIF| NOA Hanps>XXeHUemM MOXET NMpUBECTU K HENPEABUAEHHOMY BKAKOYEHMUIO.

u ONEKTPOMOHTaXHbIE paGOTbI BbINOAHATL TOAbKO B 06€CTOYEHHOM COCTOSIHWU.
u CoepMHATb M pa3beAUHATb INEKTPUUECKUE MOAKAIOUEHUS TOABKO B 06eCTOUYEHHOM
COCTOAHUM.

= INEKTPOMOHTaX AONKEH OCYLLECTBAATLCA TOAbKO KBaAMPULMPOBAHHBIMU INEK-
TPUKaMM.

= [lpu BbINOAHEHMM paboT ¢ aneKTpoobopyAoBaHMEM COOAIOAATD OOLLENPUHATBIE
npaBuAa TEXHUKK 6e3onacHoCTM!

= [lopaTb HaNPsHXKEHUE NUTAHUSE Ha YCTPOMCTBO TOABKO MO 3aBEPLUEHMIO BCEX INEKTPO-
MOHTaXHbIX paboT 1 NocAe TLATEAbHOM NPOBEPKU KaBEAbHON Pa3BOAKM.

= [1p¥ HAAMYMU YAAMHUTEABHBIX Kabenel C OTKPbITbIMU KOHLL@MK He MpuKacaTbCs K
FOABbIM KOHLI@M XMA (PUCK KOPOTKOTO 3aMblKaHMS NPU BKAKOUEHHOM HanpsKeHUn
nutaHusa!). M30AMpoBaTh XUAbI APYT OT Apyra COOTBETCTBYIOLLMM 06pa3oM.

= [lonepeyHoe ceyeHne XMA B NUTaloLLLEM Kabene CUCTEMbI SAEKTPOMNMUTAHUS 3aKas-
YMKa AOMVKHO COOTBETCTBOBATb AEMCTBYHOLLMM CTaHAAPTaM.
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YKA3SAHUE
Mpoknapka kabenen nepepaun AaHHbIX

= McnoAb30BaTh 3KPAHMPOBAHHbIE KabeAn Nepepayn AAHHbIX C MONapHO CKPyYeH-
HbIMW XnAamu (twisted pair).

= Mcnonb3yemas cxema aKpaHUMPOBaHWUA AOAKHA ObiTb MOAHOM M HE UMETb AEDEKTOB.

= [1poKAaAKY U Pa3BOAKY Kabenel ocyLLECTBAATL TOABKO C COBAOAEHHEM TpeboBa-
HUI SNEKTPOMATHWUTHOM COBMECTUMOCTU AAA MPEAOCTBPALLEHMSA BO3AEUCTBUSA MOMEX,
Hanpumep oT UMMYAbCHbIX BAOKOB MUTAHUS, SIAEKTPOABUTaATEAEN, UMIMYAbCHbIX pery-
AATOPOB U KOHTAKTOPOB.

= He npoknaabiBaTb AMMHHbIE OTPE3KM Kabenel B kabeAbHbIX KaHanax NapasenbHo ¢
KabenaMn UCTOUHMKA HanpPsXeHUA 1 KabersMU INEKTPOABUTaTENEN.

Knaacc 3alumntbl kopnyca IP ycTpoiicTBa obecneunBaeTcs TOAbKO Npr COOAFOAEHUU CAEAYHO-
LLIMX YCAOBWM:

= BcraBaeHHble kabear Ha pasbeMax NPUBKHUEHDI.

Mpn HecobAOAEHWM 3TUX TPeboBaHWI yKa3aHHbIN KAACC 3aLUMTbl kopryca IP aas yeTpoit-
cTBa He obecneynBaeTcs!

5.2 YKa3zaHuA no AoNycKy K akcnayataumu UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary
overcurrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field
rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

53 NMpumeyaHua No COEAUHEHUIO
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JKcnAyaTaLus B CTaHAAPTHOM PeXMHMe BBOAA/ BbIBOAA:

- LUtencenbHOE COEAMHEHWE: PACMOAOXKEHUE BbIBOAOB
- Kabenb: UBET XWAbI

BkAtouaTh UCTOUHKUK HaANPSHXXEHUA U MOAaBaTh NMUTAaHUE TOABKO NMOCAE MOAKAKOUEHUA BCEX
ANEKTPUUECKUX COEANHEHWMN.

Akcnayatauma B pexume 10-Link: MOAKAKOUMTL YCTPOMCTBO K MOAXOAALLEMY BeayLLEMY
yctponcTy |0-Link Master. MHTerpupoBaTth B BeaylLiee YCTPOMCTBO MAM B CUCTEMY yNpa-
BAEHMS ¢ NomoLbto I0DD/ dyHKUMOHAABHOTO 6AOKa. Ha pAaTuMKe MUraeT 3eAeHblli CBETO-
AvoA. 10DD v dyHKUMOHAAbHBIM BAOK AOCTYMHbI AAST CKAUMBAHUS MO apTUKYAY Ha caiTe

ObbsicHeHWe TEPMUHOAOTUN MO NOAKAKOYEHMUIO, MCHOAbSyeMOVI B CAeAYHOLMX Tabanuax:

¢ BN = Brown (Kop14HeBbIN)

e  WH = White (bebIi)

e  BU = Blue (CuHUN)

o  BK = Black (YepHbii)

e Q/Q = undpoBoN BLIXOA

e C=10-Link

e MF = MHOrOQYHKLMOHAAbHbIM BXOA U BbIXOA
e L+ = HanpsaxeHue nutaHusa (Vs)

¢ M= wmacca
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Mocrt. Tok: 10 ... 30 B nocT. Toka, cm. "TexHUYecKue xapakTepUCTUKKU",

cTpaHuua 288 :

Tabauua 3: Electrical connection

Wxx4Sx- x4 x2 xH x1 xG
1=BN 2 1|3 1 f — —— |3 —— =
2=WH o =
3=RBU 0.14 mm?2 0.14 mm?2
4=BK |° 44 2l awe2e  |* AWG26

Tabauua 4: locT. Tok

WTM4SP-xxXXXxxxA00
ABYXTaKTHbIN 161
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Qu/C
Mo MultiMode MultiMode 2: MultiMode MultiMode 2:
ymMonyaHuo: MF 1/3/4/5/6: Q 1/3/4/5/6: 0
Q Q
Mo Q Q Q Q
yMoAYaHuto: Q4
(C)
Tabamua 5: AByxTakTHbiHi, PNP, NPN
MultiMode 1/3/5/6: MultiMode 1/3/5/6:
MultiMode 2: MultiMode 2:
. ] +(L+) . +(L+)
l PNP : | | PNP |
| Push-pull Q=100 mA | Push-pull Q=100 mA
i NPN | | NPN i |
L _— o W™ o e
™~ 1 + (L+) l_ + (L+)
I PNP | | PNP : |
| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA
i NPN i | | NPN |
L _— O™ L  _— o ™
Tabaunua 6: AByxTakTHbik, PNP, NPN
\ MultiMode 4:

272 PYKOBOACTBO MO 3KCNAYATALWU | WTM4S

8028212/2023/10/20 | SICK

Bo3MOXHbI M3MeHeHUs 6e3 YBEAOMAEHUA




PYKOBOACTBO MO 3KCIMAYATALINN

54 UHTerpauusa patumka B pexxume 10-Link

Ans paboTthl yeTporcTBa B pexrme 10-Link ero He06X0AMMO MOAKAOUNTL K COOTBETCTBYHO-
wemy Beayliemy ycrponctay 10-Link Master. OHO MCNOAB3YETCA AN AAABHENLLEW UHTErPa-
UMK B CUCTEMY YNPaBAEHUS.

@ YKASAHUE
MakcuManbHas AMMHa Kabens Mexay BeayLmMm ycTpoiricTBom 10-Link Master 1 ycTpoit-
ctBoM l0-Link Device coctaBaset 20 m.

MoapobHee 06 uHTErpaumumn cMm. B NOAPo6HOM onucaHuu |0-Link:

@ YKASAHUE

Mocae ycrneLwHoro NnoAKAKOUEHWA YCTPOUCTBA K Beayllemy ycTponctsy 10-Link Master 3ene-
HbIW CBETOAMOA (MUTAaHWE) HAYMHAET MUraTb, CBMAETEABCTBYSI O HaAU4MK cBA3K 10-Link
mexay Master 1 Device.

6 BBoA B aKCNAyaTaumio

6.1 Buaeo

lMpouecc BBOAA AQTUMKa B IKCMNAyaTaLMKn NoKasaH B CAEAYHOLLEM BUAEOYPOKE:
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Tabauua 7: Buaeoob3op

Bbi6op pexunmoB pabotbl pAaTumka MultiMode u
obyueHun

https://video.sick.com/media/t/0_dr9zfbj8

6.2 BbipaBHuUBaHUe

BbipaBHUBaHUe ¢ nopaBAeHUEM 3apHero ¢poHa

BblpoBHSANTE AGTUMK MO 06BEKTY. BhibepuTe Takyto NO3NLIMIO, UTOObI KPACHbIN AyY U3AY-
YyaeMoro cBeTa NonaaaA B LEHTp obbekTa. ONTMUeckoe oTBepcTUe (AMLEBAs NaHeAb) Ha
ASTUMKE AONKHO ObITb MOAHOCTBIO CBOOOAHBIM [CM. PUCYHOK 5].

PucyHok 5: BblpaBHUBaHME 110 0ObEKTY

BbipaBHUBaHUeE € NOAABAEHUEM NEPEAHEro nAaHa

HanpaBuTb pAaTunK Ha GoH. ONTUYECKOE OTBEPCTUE (AMLIEBAA NAHEAL) HA AQTYMKE AONKHO
6bITb MOAHOCTbIO CBOBOAHBIM [CM. PUCYHOK B].

PucyHok 6: BbipaBHUBaHWe 1o 3aAHeMy GpoHy

6.3 MpoBepka ycAoBUM 3KCNAyaTaLUKU

WTMAS — 310 $OTOINEKTPUUECKME AATUNMKU AUDDY3MOHHOMO TMMA C MOAABAEHUEM
3apHero ¢oHa U nepepHero naaHa. B 3aBUcMMoCTH OT KoaddpuuneHTa Anddy3MOHHOTo
OTPaXEHUSI AETEKTUPYEMOrO 06bEKTA M BO3MOXHO HaxoAALLErocs 3a HUM GoHa Heob-
XOAMMO COBAIOAATD MUHUMAABHOE PACCTOSTHUE (Y) MEXAY HAaCTPOEHHbIM PaCcCTOSTHUEM
cpabaTtbiBaHUSA (X) U GOHOM.
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MopaBneHue 3apHero ¢oHa: MultiMode 1, 3, 4, 5, 6

CpaBHUTe paccTosiHue cpabaTbiBaHUSI U AUCTAHLIMIO A0 0ObEKTa U GOHa, a TakKe oTpa-
XaTeAbHYH cnocobHOCTb 0ObEKTA C COOTBETCTBYHOLLIEN CXEMOW (X = paccTosiHue cpabaTtbl-
BaHUS, y = MMHUMaAbHOE PACCTOSTHUE MeXAY YCTaHOBAEHHbLIM paccTosiHeM cpabaTbiBa-
HUA U GOHOM (6eAblit, 90 %)) KOIPPULIMEHT AMDPY3HOrO oTpaxeHus: 6 % = yepHbin D,
18 % = cepbit @, 90 % = 6enblit @ (OTHOCUTEAbHO cTaHAapTHOro 6enoro no DIN 5033).
Mbl peKOMEHAYEM BbINOAHATb HACTPOMKY C 0ObEKTOM, UMEOLLIUM HU3KUI KOIDDULMEHT
AMOPY3HOro OTpaxXeHuUs.

MUWHKMaAbHOE PACCTOSIHWE MEXAY YCTAHOBAEHHbBIM PACCTOAHWEM cpabaTbiBaHUS U
$OHOM (UYepHbIt 6 % / 6enbit 90 %):

e 5 mm, npu pacctosiHum 150 mm (MultiMode 1, 3, 4, 5)
¢ 8 MM, npu pacctosiHum 250 mm (MultiMode 1 + 6)

MultiMode 1, 3, 4, 5:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission factor)

y
© 72;; Example:
’ Safe suppression of the background
6%/90%

16 M White background (90 %)
(0.63) //

12 ‘
(0.47) 18%/90%

/@
(0-318) /

4 ,/ Black object (6 % remission factor)
(0.16) / 90%/90% Set sensing range x = 150 mm
/ Needed minimum distance to white

-~ | X background y = 5.5 mm

0 50 100 150 200 250 300
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

PucyHok 7: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

O | I
@ | T
Ol 20

0 50 100 150 200 250 300

(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)
Distance in mm (inch)

D !
! 1 BluePilot
= e rey
& @
| c |
A B

Recommended sensing range for
the best performance

PucyHok 8: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

YepHbli 06BEKT, KOIDPULMEHT AUDDY3HOTO OTpaKeHUs 6 %

Cepblit 06bEKT, KOaDOUUMEHT ANDDY3HOTO oTpaxeHusa 18 %

Benblit 06bEKT, KO3GPULUMEHT AUDDY3HOro oTpaxeHus 90 %

MUH. pacctosiHue cpabaTtbiBaHUA B MM

Makc. pacctosiHue cpabaTbiBaHUSI B MM

roAe 3peHUs

YcTaHOBKa nopora NepekAroueHus AnanasoHa AMA NoAaBAEHUSA GoHa
MHaMKaTOp paccTosiHus cpabaTbiBaHWA

MOBOPOTHO-HAXUMHON INEMEHT

CUHUH PekomeHayemas obnactb paccToaHnA CpaﬁaTbIBaHMﬂ MA 6OAbLLEN NPON3BOAUTEABHO-
CTn

MultiMode1+6:

MmO O W>»eEE
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission factor)

y
“ 5470) Example:
’ 6%/90% ’ Safe suppression of the background
32 @ Iy White background (90 %)
(1.26) l /
24 18%/90% —
054 / P@
16 }
(063) | 19%,90% 90%/90%
8 b Black object (6 % remission factor)
(0.31) / / / Set sensing range x = 300 mm
/ Needed minimum distance to white
0 " X backgroundy = 17 mm

0 100 200 300 400 500 600
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

PucyHok 9: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

4/10 \
4/10 350

4/10 500

0 100 200 300 400 500 600
(3.94) (7.87) (11.81)(15.75) (19.69)(23.62)

Distance in mm (inch)

®EE

D 1
= BluePilot
~ S
c
A B

Recommended sensing range for
the best performance

PucyHok 10: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

CBepxyepHbIN 06beKT, KOadOUUMEHT AnddY3HOro oTpaxeHnsa 1 %
YepHbI 06bEKT, KOadOUUMEHT AUdDY3HOrO OTpaxeHusa 6 %

Cepblit 06bEKT, KOIOPULMEHT AUPDY3HOrO OTpaxeHusa 18 %

Benblt 06beKT, KoaddULMEHT Anddy3HOro otTpaxeHus 90 %

MuH. pacctosiHue cpabaTtbiBaHUA B MM

Makc. pacctosiHue cpabaTtbiBaHUSI B MM

noAe 3peHus

YcTaHOBKa Nopora nepexkAtoUeHUs Anana3oHa As MOAaBAEHWSA doHa
MHAMKATOP paccTosiHusi cpabaTbiBaHWsA

MoBOPOTHO-HAXUMHOWM IAEMEHT

CUHUI PekomeHayemasn obnactb paccToaHnA CpaﬁaTblBaHMH MA 6oAbLLEN NMPON3BOAUTEABHO-
CTn

MMmMmOOW>»®»EWEO
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278

MUcnoabayite cM. Tabanua 5, ctpaHula 13 aaa NpoBepku GyHKUMKU. Ecan updpoBoin
BbIXOA HE BeAeT cebsa B COOTBETCTBUM € CM. Tabanua 5, cTpaHuua 13, npoBepbTe YCAOBUS
3KCNAyaTaLmm.

MopaBneHue nepepHero naaHa (VGA): MultiMode 2

DOTOINEKTPUUECKUI AQTUMK AUDDY3UOHHOTO TUNA HYXAAETCA B GOHE, KOTOPLIN BbICTY-
naeT B KauecTBe aTanoHa. POH AOAKEH OCTaBaTbCA MO BO3MOXHOCTU NOCTOAHHbLIM B
TOM, UTO Kacaetca KoadhdULMEHTa AUDDY3HOTO OTPAXKEHMA U MOAOKEHUA. HeobXxoAMMOo
c06A0AaTb MaKCUMaAbHOE PaCcCTOHUE (X) MeXAy GOTOAEKTPUUECKUM ABTUMKOM AUDDY-
3MOHHOIO TUMNa 1 GOHOM, a TaKXe MUHUMaAbHYIO BbICOTY 06bekTa (y). Kak npasuao,
PEXUM MOAABAEHUS NMEPEAHErO NAGHa UCTMOAL3YETCA AAA 0BHAPYXEHUA OUEHb MAOCKMUX
06bEKTOB Ha TPaHCMOPTEPHO AEHTE.

MpoBepKa yCAOBMIA SKCNIAyaTaLMKU: CPAaBHUTE AUCTAHLIMIO MEXAY AGTYUKOM U GOHOM,
MWHUMAaAbHYO BbICOTY 0ObEKTa, @ TaKXKe 0TPaxXaTeAbHY CNOCOBHOCTL GOHA U 06beKTa
C COOTBETCTBYIOLLEW CXeMOM (CM. prcyHOK 11, cTpaHuua 279) (X = paccTosiHue cpabatbl-
BaHUs, y = MMHUMaAbHas BbicoTa 06bekTa). KOapdUUMEHT AMDPY3HOTO OTPaXeHUs: 6 %
= yepHblit 1, 90 % = 6eAblit 2 (OTHOCUMTEABHO cTaHAapTHOro 6eaoro no DIN 5033).

MuHMManbHaA BbicOTa 06beKkTa npu 3apaHHOM PacCcTosHMM cpabaTbiBaHMA Ha YEPHOM
doHe (Ko3dOUUMEHT AUDDY3HOIO OTPaxeHUs 6 %):

e 1,8 mm, npu paccTosHum 100 mm
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Minimum object height in mm (inch) Example:
y Reliable detection of the object
! |
(0.28) 6%/6%
6 90%/6%
(0.24) L@‘
5
(0.20)
4
(0.16) /
3
(0.12) / 6%/90%
90%/90%
2 ' I
(0.08) / ®>/
© 041) / y Background
= X

Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 100 mm
Required minimum object heighty = 1.9 mm
For all objects regardless of their colors

0 50 100 150 200 250 300
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

PucyHok 11: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 2

Q)N o/ 10 g [ ] \

@ I )

0 50 100 150 200 250 300

(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)

Distance in mm (inch)

D 1
! 1 BluePilot
) A )
@
| : |
A B

Recommended sensing range for
the best performance

PucyHok 12: WTM4S-xxxxx8xx, MultiMode 2

YepHbIn GOH, KO3DDOULMEHT AUDOY3HOrO oTpaxeHUs 6 %

Benblt GOH, KoaddULMEHT Anddy3Horo otpaxeHunsa 90 %

MUH. pacctosiHue cpabaTtbiBaHUS B MM

Makc. pacctosHue cpabaTbiBaHUSI B MM

NoAe 3peHus

AnanasoH HacTPoMKK nopora cpabatbiBaHWsA A NOAABAEHUS EPEAHETO NAaHa
MHaMKaTop pacctosiHus cpabaTbiBaHWA

MOBOPOTHO-HAXUMHOM INEMEHT

CUHUI PekomeHayeMasn obnacTb paccTosiHusi cpabaTbiBaHWsA AAA BOAbLLEN NMPOU3BOAUTEABHOCTH

Mmoo Ww>»QEE

6.4 HacTpoika

MultiMode

Hactpoika patunka WTM4S BbinoAHseTcA B 3 aTana:
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1. Bblbepute OCHOBHOM PeXMM: pEXUM PaboTbl, B KOTOPOM AOAKEH pPaboTaTb AATUMK.

2. Tpwu xenaHun BKAOUMTE pexmnm ApplicationSelect(BO3MOXHO TOABKO B COUETAHWUN C
nopaBAEHMEM 3apHEro gpoHa (ceetopmnop 1)).

3. [porpammupoBaHue pAaTumKa.

YKA3AHUE
Bce BO3MOXHOCTM HAcTporlku AaTunka MultiMode Takxe nokasaHbl B BUAEOPOAUKE:

6.4.1 HacTpoika 0CHOBHOro pexuma

1. BbibepuTe HyXHbIA OCHOBHOM pexum (1-5) nyTeM BpalleHWUa NOTEHLMOMETPA.

3. TloaTBEpAMTE XEAaeMbIi OCHOBHOW PEXMM, HaXaB Ha 3AEMEHT ynpaBAeHWs Ha 1-
3 ceKkyHAbl. Pexum aktnBupyetca. 3aTeM 3aroputcst CUHWIA CBETOAMOA AAA BblOpaH-
HOro pexuma.

—  —

v/ OCHOBHOW pexvMm BbIOpaH.

6.4.2 OnuuoHanbHoe: nepekntoueHue pexxuma ApplicationSelect Ha MultiMode 1 MoaaBaeHUe 3aaHero ¢poHa

BratoueHue pexunma ApplicationSelect yBeanunBaet pacctosiHue cpabatbiBaHMA AaTUMKa
N YyBCTBUTEABHOCTb, NO3TOMY BAECTALLIME, TEMHbIE U HEPOBHbIE OOBEKTLI MOMYT HAAEXHO
06HapYX1BaTbCS A@Xe B HAKAOHHOM MOAOXEHWMU.

1. Tlocae ycTaHOBKKM OCHOBHOTO pexrma MultiMode 1 MOXHO TakXe BKAHOUUTL PEXUM
ApplicationSelect. Anst aTOro BpallanTe NOTEHUMOMETP K CBETOAMOAY 6, UTOObI
Bbl6bpaTh ApplicationSelect
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3. TloatBepaute xenaemblt pexum ApplicationSelect, HaxaB Ha aAeMEHT yrnpaBAEHUS.
Pexum aktnBupyetcs.

v Pexum ApplicationSelect aktuseH.

YKASAHUE
Hactpoika ApplicationSelect nokaszaHa B BUAEOYPOKE MO CChIAKE:
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6.4.3 MporpammupoBaHue patunka B pexume MultiMode 1 n 1+6:
MporpammupoBaHue paTuMKa C NopaBAEHUEM 3aaHEro poHa

1. YctaHoBWTE OBBEKT B HY)XXHYHO MO3ULMIO U HAXMUTE Ha SAEMEHT ynpaBAeHust Ha 1-3

CEKYHAbI, NMOKa HE 3aMUraeT XEeATbli CBETOAMOA.

v AaTunK HaCTPOEH M rOTOB K AKCNAyaTaLuu.

Tabaunua 8: PeayAbTaT 06ydeHUs C UCrIOAb30BaHMEM 06beKTa

3 4 5

@ O6BbEKT MMeeTcA

YKASAHUE

Ecan HeobxoanMOo 0BHapyXWTb 06BEKTbI APYTroro LiBeTa UAW TEMHbIE OBbEKTbI, PEKOMEH-

Ayetcs A0baBUTb K paccTosiHUIO cpabaTbiBaHua pe3epB 10 % oT pacctosHuA cpabaTtbiBa-
HUWS.

HacTtpoika pacctoaHus cpabatbiBaHusA Yepe3 |0-Link onncaHa B npraaraemMom pyKkoBOA-
ctBe no akcnayataumm «0-Link Photoelectric sensors».

6.4.4 HacTpoika B pexume MultiMode 3-5:

MporpammupoBaHUue paTuMKa C NopaBAEHUEM 3aAHEro GoHa U 2 TOUKAMU NepeKAtoye-
HHUA

YKA3AHUE

B pexvme MultiMode 4: nepBoe obyuyaemoe pacctosHune cpabaTtbiBaHWA BCeraa
paBHO Q1 1 0603HauaeTcs cBETOAMOAOM 3. BTopoe obyyaemoe pacctosiHue cpaba-
ThiBaHUSA Bceraa paBHo Q2 1 0603HaUYaeTca CBETOAMOAOM 5.

1. YctaHOBUTE 0OBLEKT B HY)XHYIO MO3ULMIO 1 U HAXMWUTE Ha IAEMEHT YNPaBAEHMS Ha
1-3 cekyHAbl, MOKa HE 3aMUraeT XEATbIi CBETOAMOA.
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YcTtaHOBAEHO paccTosiHue cpabatbiBaHus Q1.

Mocae KOPOTKOW Nay3bl XEATbI CBETOAMOA CHOBA 3aMUraeT, Tenepb MOXHO 3anpo-
rpamMmMuMpoBaTh BTOPOE paccTosiHue cpabaTtbiBaHus.

3. YcTaHOBUTE OOBEKT B HYXXHYIO MO3WLIMIO 2 U HAXMWUTE Ha AAEMEHT YNpPaBAEHUS Ha
1-3 ceKyHAbl, MOKa He 3aMUraeT XEATbI CBETOAMOA.

SEN

o [ %
T @§©

@ YKASAHUE
AononHeHue ara pexuma 3: yCTaHOBAEHHOe paccTosiHue cpabaTbiBaHWa Tenepb
HaXOAUTCA TOYHO MEXAY ABYMSA 3aAaHHbIMU TOUKaMU

AononHeHKe paa pexuma 5: QL (CUMrHan okHa, NoAyveHHbIn oT Qint.1 1 Qint.2)

CBeToAMOAHBIN pncniaen B pexume MultiMode 4 (2 He3aBHUCHMMble TOYKM NEPEKAOUEHMUSA):
Cayuan 1:
Q1 = 6AVXHANA TOUKA NEPEKAIOUEHUA (MPOrPaMMUpPyeTCst NEPBOI) - CBETOAMOA 3

Q2 = panbHAA TOUKa NEPEKAIOUEHUS (MPOrPaMMUPYETCH NOCAEAHEN) - CBETOAMOA B

PYKOBOACTBO MO 3KCNAYATALUN | WTM4S 283



PYKOBOACTBO MO 3KCNAYATALIMA

284

Tabauua 9: OTobpaxeHne Ha AMCrAee, cayyar 1

O6HapyXeH 06bEKT B BAVXHEN
TOuKe nepekaoUeHusa Q1

3 4 5

Lindposoi Bbixoa 1 otobpa-
XaeTcs XeATbIM CBETOAMOAOM

W AOTIOAHUTEABHO CUHUM CBETO-
Avopom 3.

O6HapyXeH 06BbEKT B AAAbHEW
TOUKe nepekaoyeHus Q2

LndpoBoi Bbixoa 2 oTobpa-
XKaeTCHA XKEATbIM CBETOAMOAOM U
AOMOAHWUTEABHO CUHUMMU CBETO-
amopamm 3 + 5.

Cayuaw 2:

Q1 = panbHAA TOUKa NEPEKAIOUEHUS (NPOrPaMMUPYETCS NEPBOI) - CBETOAMOA 3

Q2 = 6AMXHAA TOUKA NEPEKAOUEHUS (MPOrPaMMUPYETCA NMOCAEAHEN) - CBETOAMOA 5

Tabamua 10: OTobpaxeHue Ha AUCTIAEE, CAyYal 2

O6HapyXeH 06BbEKT B AAAbHEW
Touke nepeknoveHunsa Q1

3 4 5

LindpoBoii Bbixoa 1 oTobpa-
XKaeTCH XEeATbIM CBETOAMOAOM U
AOMNOAHUTEABHO CUHUMU CBETO-
aopamu 3 + 5.

O6HapyxeH 06bEKT B BAVXHEN
TOUKe nepekAaoUeHus Q2

Lindpposoi Bbixop 2 oTobpa-
XKaeTCHA XKEATbIM CBETOAUOAOM

1 AOMOAHUTEABHO CUHWUM CBETO-
AVOAOM 5.

HacTtpoika pacctoaHus cpabaTtbiBaHusa yepes |0-Link onncaHa B npraaraemMom pyKkoBOA-
cTBe Nno akcnayataumm «O-Link Photoelectric sensors».
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6.4.5 HacTpoiika B pexume MultiMode 2:

npOFpaMMMpOBaHMe AaTyMKa C NnoAaBAeHUEM nepeaHero naaHa

1. YcraHoBWTE OBBEKT B HY)XXHYHO MO3ULMIO U HAXMUTE Ha SAEMEHT ynpaBAeHust Ha 1-3
CEKYHAbI, MOKa HE 3aMUraeT XEeATbld CBETOAMOA.

Background

v/ NaTuMK HAaCTPOEH W rOTOB K SKCMAyaTaLuu.

Tabauua 11: Pe3yabtaT 06yueHusi 6e3 o6bekTa

@ O6beKT UMeeTco

HacTtpoika pacctoaHus cpabatbiBaHusA yeped |10-Link onncaHa B nprAaraemMom pyKkoBOA-
cTBe no akcnayataumm «0-Link Photoelectric sensors».

6.4.6 HacTpoiika B pexume MultiMode M:

Pexum M (BpyuHyto/UN3mepeHune) MoXeT BbiTb BbIOpaH U HAacTPOeH ToAbKo vepes |0-Link.

CUHWIA CBETOAMOA AR pexnma M 3aropaeTcsi, Koraa YCTPOMCTBO MCMOAb3YETCH B PEXUME
N3MEPEHNST AW KOTAA BbIMOAHAKTCA AOMOAHUTEABHbIE HACTPOMKK, OTAMYAtOLLIMECH OT
CTaHAQPTHbIX peXnumoB 1-6.

AaTunK AONKEH 6bITb BbIPOBHEH COrAACHO COOTBETCTBYHOLLLEMY OCHOBHOMY pexumy. B
pexmmMme namepeHnsa AaT4ynuk BbipaBHUBaAETCA OTHOCUTEABHO U3MEPAEMOIo obbekTa 6e3
HEO0HXOAMMOCTH COBAOAEHUSI AOMOAHUTEABHbIX rPaHUYHbIX yC/\OBMVI, TaKMUX Kak npeano-
YTUTEAbHOE HanpaBAEHUE.

HacTtpoika pacctoaHus cpabatbiBaHusA Yepe3 |0-Link onncaHa B nprAaraemMom pyKkoBOA-
ctBe no akcnayataumm «0-Link Photoelectric sensors».

6.5 HacTtpo#ka uepes 10-Link

8028212/2023/10/20 | SICK
B03MOXHbI U3MeHeHUs 6e3 YBEAOMAEHUA

MoMMMO PyYHOI HACTPOMKKN Ha YCTPOMCTBE, AGTUMK MOXET OblTb CKOHOUTYPUPOBAH
yepes |10-Link.

HacTtpoiky uepes |0-Link MOXHO BbINOAHWTbL AByMS cnocobamu:

e  Hactpoiika uepes SiLink-Box (Heobxoarmoe MO: SOPAS ET ot SICK)
MoakArOUMTE AGTUMK K KOMMbIOTEPY Yepe3 USB-nopT ¢ nomoulpto SiLink-Box.
¢  Hactpoiika uepes Beayuiee yctporctso l0-Link-Master (SPS), Hanp. SIG350

Mporpamma SOPAS ET (cpeactBo SICK Engineering Tool ¢ rpaduueckumn nopckaskamm
M\ TOAb30BATEAS Y YAOOHOM BM3yaAn3aLMen) MOXeT UCNOAL30BaTbLCHA A ObICTPOro U
YAOBHOro TECTUPOBAHUSA U NAaPaMETPUPOBAHUSA NOAKAIOUEHHbIX YCTPOICTB.
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MoapobHee 0 HAcTPoWKe CM. B NoAPo6HOM onucaHuu [0-Link:

YcTpaHeHue HeucnpaBHOCTEH

B TabAmLe YcTpaHeHWe HEUCNPABHOCTEN NOKAa3aHO, Kakne Mepbl HEOBXOAMMO NPEANPU-
HSITb, ECAM AATYMKM He paboTatoT.

Tabauua 12: YcTpaHeHue HencrnpasHoCTem

CBETOAMOAHbIN UHAUKATOP /
KapTMHa HEUCNPaBHOCTU

MpuunHa

Mepbl no yctpaHeHu o

XEATbIN CBETOAMOA HE TOpMUT,
XOTA CBETOBOW AyY BbIBEPEH
Mo OAHOM OCK ¢ 06BEKTOM U
0OBEKT HAXOAWTCH B NPEAenax
3aAaHHOro paccTosiHus cpaba-
ThiBaHUSA

HET HanpsXXeHna NnuTaHna nAn
OHO HWXE HWXHETO NPEeAEAb-
HOro 3Ha4eHuA

MpoBepUTb HANPSAXEHUSA NuTa-
HWS1, BCIO CXEMY SAEKTPOTOA-
KAKOUEHMS (MPOBOAKY W pas-
BEMHbIE COEAMHEHWS)

lponaaaHve HanpsxeHus
nuTaHus

0b6ecneunTb HAAEXHYHO nopady
HanpskeHUa NuTaHua 6es ero
nponaaaHus

CeHcop HeucnpaseH

Ecavn HanpsxeHue NnutaHus B
nopsaAke, T0 3aMEHUTb CEHCOP

3eNEHbIVi CBETOAMOA MUraeT

KommyHukaums 10-Link

LindpoBble BbIXOAbI, OTAUYALD-
LLMecn ot n3obpaxeHus

KommyHukaums 10-Link

LinppoBble BbIXOAbI, OTAUYAIO-
Lmecs ot u3obpaxeHus

BbINOAHEHHbIE BPYYHYIO, OTAK-
YaloLLMECS OT CTaHAAPTHbIX
HaCTPOMKK NapamMeTpoB

BbINoAHWTb CHPOC K 3aBOA-
CKMM HacTpovikaM. LndpoBbie
BbIXOAbI ByAyT COPOLLEHbI K
3aBOACKMM HaCTPOMKaM.

XEATbIi CBETOAMOA MUTraeT

CeHcop Noka elle rotoB K
pabote, HO 3KCMAyaTaLMOHHbIE
YCAOBUA HE ONTUMAAbHbI

lNpoBepka aKcnAyaTaLMOHHbIX
YCAOBUM: [TOAHOCTbIO COPUEH-
TUPOBaTb CBETOBOW Ay (CBETO-
BO€ NMATHO) Ha 0ObEKT / UNCTKA
ONTUYECKUX NOBEPXHOCTEN /
NPOBEPUTb U NPU HEOOXOAUMO-
CTW CKOPPEKTUPOBATb PaccTos-
HUWe cpabaTbiBaHUA.

XEATbI CBETOAMOA rOpuT, 06b-
€KT Ha NyTU Ayya OTCyTCTBYeT

OueHb cuAbHOeOCAabAEHWE
doHa

MpoBepuTb U3MeHeHUS GoHa.
YMEHbLUWTb YyBCTBUTEABHOCTb
CeHcopa MAM UCNOAb30BaTb
AQTUMK C MOAGBAEHMEM
3aAHero GoHa.

O6BLEKT Ha MyTU AyUa, XKEATbIN
CBETOAMOA HE ropuT

YcTaHOBAEHA CAMLLKOM Manas
YyBCTBUTEABHOCTb UAU pPacC-
CTOAHNE MEXAY CEHCOPOM U
06BHEKTOM CAULLKOM BEAVKO

YBEAUUUTbL paccTosiHKWe cpa-
6aTblBaHWA, COBAOAATL pac-
CTOsIHWE MEeXAYy CEHCOPOM U
$oHOM

O6BEKT Ha NYTU Ayya, XEATbIN
CBETOAMOA HE ropuT

XapaKrepucT1ka SpKOCTH 06b-
€KTa CAVILLKOM Mana

YBEAMUUTbL pacCTofHKE cpa-
6aTbiBaHWA, COBAOAATL pac-
CTOSIHWE MEXAY CEHCOPOM U
$oHOM

7.1 YcTpaHeHMe HeUcnpaBHOCTEN B UHTErPUPOBaHHbIX ycTporcTBax 10-Link
VIchopmaumo 0 HENCMNPABHOCTAX CM. B CEPBUCHbIX AHHDbIX.
MoapobHEE O UMEIOLLIMXCA CEPBUCHbIX AAHHbIX CM. B NOAPOOHOM onucanuu |0-Link:
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8 Texob6cnyxMBaHue

3107 paTumK SICK He TpebyeT TEXHMUECKOTro 06CAYXMBaHUSA.

Mbl peKOMEHAYEM PEryASPHO

e OuuCTUTE ONTUUECKUE UHTEPDENCHI U KOPMYC

e MPOBEPATb NPOYHOCTb PE3bOOBLIX W LUTENCEABHBIX COEAUHEHU.

OuuncTka

BAXXHO
MoBpexaeHUe ycTpoUcTBa U3-3a HENPaBUAbHOW OUUCTKH!

HenpaBuAbHaA OUMCTKA MOXET MPUBECTU K MOBPEXAEHUIO yCTpOVICTBa.

u Mcnonb3oBaTb TOALKO PEKOMEHAOBAHHbIE YNCTALLME CPEACTBA U NMPUHAANEXHOCTHU.
u He ncnonb3oBaTb AN OUUCTKU OCTpbl€ NMPEAMETDI.

»  PeryasipHO 1 N0 Mepe 3arpa3HeHns ounLlanTe onTMYecKne NnoBepPXHOCTM 6e3BOpCo-
BOW TKaHbIO AAA MPOTUPKKU ONTUKKM (apTUKYA 4003353) 1 OUMCTUTEAEM AAS MAACTMKA
(aptTrkyn 5600006). B uenom neprMoaMUHOCTb OUMCTKM 3aBUCHUT OT YCAOBUI OKpPY-
XatoLLEeW CpeAbl.

3anpellaerca NPoU3BOAUTb AOOble U3MEHEHUA Ha YCTPOWCTBAX.

MoxeT 6bITb UIBMEHEHO NPONU3BOAUTEAEM 6e3 npeABapUTEAbHOTO YBEAOMAEHUSA. YKa3aH-
Hbl€ CBOMCTBA M3AEAUS U TEXHUUECKNE AAHHbBIE HE ABAAKOTCA MUCbMEHHbIMM rapaH-

TUAMMN.
9 AeMOoHTax
2.1 3ameHa AaTUUKOB / XpaHeHUe AaHHbIX

Bce yctporictBa 10-Link MMerT GyHKLMIO pe3EPBHOMO KONUMPOBAHUSA 1 BOCCTAHOBAEHUS
AaHHbIX — Data Storage (DS). ®yHkumsa [0-Link Data Storage no3BoAsieT coxpaHUTb NpeAblAy-
LLIMe NapaMeTpbl U MEPEHECTU MX HA 3aMEHSIEMOE YCTPOMCTBO.

HeobxoAMMbIM YCAOBUEM ANA 3TOTO ABASIETCS NMOAKAIOUEHME YCTPOMCTBA K BEAYLLEMY
yctponcTy 10-Link Master 1 aktuBauusa GyHKUMKM XpaHeHWA Storage B BEAYLLEM YCTPOMN-
ctBe 10-Link Master.

MoapobHee 0 3amMeHe AATUMKOB CM. B NOAPOBHOM onucaHuu 10-Link:

10 YTuamsauumna

AaTUMK HEOBXOAMMO YTUAM3UPOBATL B COOTBETCTBUU C ASWCTBYIOLLIMMW HaLIMOHAABHbIMM
npeanucaHuaMu. Mpu yTMAU3ALMK CAEAYET CTPEMUTLCA KO BTOPUUHOW nepepaboTtke (B
UaCTHOCTU, APAroLEHHbIX METaAAOB).
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YKA3AHUE

YTVI/\VI3aLI,VIH 6aTapel7|, ANEKTPUYECKUX U INEKTPOHHbIX yCTpOVICTB
e B COOTBETCTBUM C MEXAYHAPOAHBIMWU AUPEKTUBAMU BaTapeu, akKyMyAITOPbI U SAEK-
TPUUYECKME MAU INEKTPOHHbIE YCTPOMCTBA HE AOAKHBI BbiBpachiBaTbCa B 00LLMI

Mycop.

o [lo 3aKOHy BAapenel, 0653aH BEPHYTb 3TW YCTPOMCTBA B KOHLE CPOKa MX CAYXObl B
COOTBETCTBYHOLLME NYHKTbI 06LLECTBEHHOTO cHOpa.

¢

WEEE: WS 557 cliMBOA HA WU3AEAMU, ETO YNAKOBKE UAWM B AAHHOM AOKYMEHTE
YKa3blBaeT Ha TO, YTO U3AEAME MOANAAAET NOA AEMCTBUE HACTOSALLMX MPaBUA.

11 TexHUueckue xapaktepuCTUKU

11.1 TexHUUeCcKUe xapaKTepUCTUKH

B pasaene «TexHMYeckue xapakTepUCTUKN» COAEPXKUTCA AULLIb YaCTb TEXHUUYECKMUX XapaKTEPUCTUK AaTUMKa.

MoAHbIE TEXHUUECKUE XapaKTEPUCTUKU MOXHO HaITW Ha cailTe

CsoucTBa

Mo apTUKYAY AATUMKA.

Paccrosinne cpabaTtbiBaHUA

MWUH. paccTosiHWe cpabatbiBaHWsA

Paccrosiiue cpabatbiBaHWA, MaKc.

BOAUTEABHOCTU

ATaNOHHbIN 06bEKT

3HaueHue AUCTaHUUKU

PekomMeHayeMoe paccTosiHue cpabaTtbiBaHUA A HAUAYULLIEN NMPOU3-

WTMA4S

4 mm (MultiMode 1, 3, 4, 5)

0 mm (MultiMode 2)

4 mm (MultiMode 1 + 6)

250 mm (MultiMode 1, 3, 4, 5)

250 mm (MultiMode 2)

500 mm (MultiMode 1 + 6)

40 MM ... 170 mm (MultiMode 1, 3, 4, 5)
40 MM ... 140 mm (MultiMode 2)

50 MM ... 200 m™m (MultiMode 1 + 6)
06BbEKT C KOIPOULMEHTOM AUDPY3HOTO OTpa-
xeHusa 90 % (COOTBETCTBYET CTAHAQPTHOMY
6enomy cornacHo DIN 5033)

Tun ceeTa

Pa3mep cBETOBOro NATHa / paccTosiHue

MultiMode M
AvanasoH U3aMepeHus 3HauUeHU AUCTaHLMK 10 MM ... 250 mm
PaspelueHne 3HaueHus paccTosHus 0,1 Mmm
Bocnpon3BoAMMOCTb 3HAYEHWI AUCTaHLIMK
3HayeHue AUCTaHLUMK - TOYHOCTb
BbIBOA 3HaUEHWIM AUCTaHLMK yepes 10-Link
YacTtota 06HOBAEHWA 3HAYEHWUSI AUCTAHLMK 20 mc

U3nyyaembiv Ay

WTM4S

MCTOUYHUK n3nyueHusa PinPoint-LED

Sichtbares Rotlicht
4.0 mm (150 mm)

KoMMYHUKaLMOHHbIN UHTEpdENC

Tabanua 13: KoMMYyHUKaLMOHHBIA MHTEpdec

10-Link

10-Link
CkopocCTb Nepeaayun AaHHbIX

WTM4S
1.1
com2
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AAEKTPUUECKME XapaKTepPUCTUKHM

HanpsxeHune nutaHua Ug
OcraTtouHasn nyAbcauus
MotpebasemMblit TOK
Knaacc 3awmThbl

1) lMpepenbHble 3HaUYEHUS

OctatoyHas nyabcaums Makc. 5 Bgg

CoeanHeHus Ug € 3aLUMToN OT NepeMeHbl NOAAPHOCTH

WTM4S

DC 10..30VY
<5Vpp

25 mA

I

LiudpoBon Bbixoa

BbIXOAHOW TOK |yac.

CXeMbl 3aLLMTbI
Bpems oTkAnKa

YacTora nepeknoyeHus

[oBTOPAEMOCTb (BPEMSI OTKAUKA)

1) A = Ug-NOAKAOUEHUS C 3aLLMTOM OT NepenyTbiBaHUs NOAOCOB
B = BXOAbI U BbIXOAbI C 3aLLMTON OT NEPEnyThiBAHUA MOAIOCOB
C = noAaBAEHWE UMIMYALCHbBIX MOMEX

2)  [IPOAOAKMTEALHOCTb CUTHAAA MPK OMUUYECKOMN Harpyske

3) AeicTBUTEABHO A Q\Ha KOHT. 2, ECAV HACTPOEHO Yepes NPorpamMmmHoe obecrneyeHne

4)  CoOTHOLLEHWE CBETAbIX U TEMHbIX YUaCTKOB M306paxeHus 1:1

WTM4S

<100 mA

A, B, CY

< 500 mkc (MultiMode 1, 2, 3)?
< 1000 mkc (MultiMode 4, 5)?
< 15 mc (MultiMode 1 + 6) 2
150 mkc (MultiMode 1, 2, 3)?
350 mKkc (MultiMode 4, 5)%

5 mc (MultiMode 1 + 6 ®
1000 I, (MultiMode 1, 2, 3)%
500 [ (MultiMode 4, 5)%

30 T (MultiMode 1 + 6)%

MexaHUuecKkue XxapaKTepUCTUKU

Kaacc 3aLimTbl

OkpyxatolLas Temneparypa Bo Bpems padoTbl

WTM4S
IP6OK
-20C...+55 °C

11.2

MacwtabHble yepTexu

12.1 (0.48)
18.6 (0.73)
e <3
2 @&V
©
o0 —_
© |- g ®
O = o o I =
@ - S ® %
Q \ X
| % !
- )
o
< —
@ 0 ® Lmjm ® 3
) o
@ <}
S >
- o
N~
< 8.9 (0.35)
12 (0.47)
PucyHok 13: WTx4SP, npoBOAHOE NOAKAKOHEHME
@ MpeAnoUTUTEABHOE HanpaBAEHWE pacno3HaBaeMOro o6bekTa
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PYKOBOACTBO M0 3KCNAYATALIMA

@ CepeanHa oNTUUYECKOM OCU NPUEMHUKA
©) CepeanHa ONTMUECKON OCU NepepaTumka
@ CoeanHeHune
® Pe3bboBoe KpenexHoe otBepcTre M3
® INEMEHTbI MHAMKALIMK W YNIPaBAEHUS
121 048 18.6 (0.73)
ey S I
! o
©
Q[ —- 2 S ®
op=au 5 g
& 0 ‘ =
~ 3 <
@ —‘ — ] 8 0
© N
[e0]
L -
e~ | - D) ,g
| 3 \¥)
) S
5 ™ ® :r ® 5
© - <
@ ~ — “ 1 <
™~
M8x1 ™
12 (0.47)
PucyHok 14: WTx4SP, wrenceabHas Burka M8
@ MpeanouTUTEAbHOE HanpaBAeHWEe pacno3HaBaemMoro obbekTa
@) CepeanHa ONTUUECKON OCU MPUEMHUKA
©) CepeanHa ONTUUYECKONM OCU NepepaTumka
@ CoepnHeHne
® Pe3bboBoe KpenexHoe otBepcTve M3
® INEMEHTbI MHAMKALMK 1 YNIPaBAEHUS
12.1 (0.48)
18.6 (0.73)
m— )
2 @\
o —
® | |- = ] ®
O e 2 0 g
& 2 | 3
Y
@ - S ® =
© ‘ «
o0 !
~
B = | _ 17\ {
] %/
=)
@ < O\ [/|® _
o 9
0 o
@ <)
N o
N~
S 8.9 (0.35)
12 (0.47)

PucyHok 15: WTx4ST, npoBOAHOE MOAKAOHEHME
MpeanoutTUTEABHOE HaNpaBAEHWE pacno3HaBaemMoro obbekTa
CepeaviHa ONTUYECKOW OCU NPUEMHUKA

CepeanHa ONTUUYECKOM OCKU NepepaTumKka

CoepnHeHne
Pe3bboBoe kpenexHoe otBepcTne M3

©®eee
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PYKOBOACTBO MO 3KCIMAYATALINN

®

O =

@

7.6 (0.3)

INEMEHTbI MHAMKALMK W YNpaBAEHUS

12.1(0.48) 18.6 (0.73)
= o
T =}
o
2 _
@ e N
‘ = 3
& 10 <
o 4 <
@ | |- s ¥ g
Q
o0
& -
S L g -1
r S
> &
® <
L 1 ~ S
~
M8x1 o
12 (0.47)

PucyHok 16: WTx4ST, wrenceabHas Burka M8

CNCNONONONC)

MpeaAnouTUTEABHOE HanpaBAEHWE pacno3HaBaeMoro obbekTa
CepeanHa ONTUYECKOM OCH NPUEMHKKA

CepearHa ONTUYECKON OCK NepeaaTunka

CoepnHeHWe

Pe3bboBoe KpenexHoe otBepcTve M3

INEMEHTbI MHAMKALMK 1 YNIPaBAEHUS

11.3 CxeMbl CBETOBbIX NATEH

8028212/2023/10/20 | SICK
BO3MOXHbI M3MeHeHus 6e3 YBEAOMAEHUA

MultiMode 1, 2, 3, 4,5, M

Dimensions in mm (inch)

6
(0.24)
4
(0.16)

2
(0.08)

I

\

(-0.24)0 50 100 150 200 250 300 10 110 250

(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81) (0.39) (4.33) (9.84)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

PucyHok 17: WTB4SP-xxxxx1xx

PYKOBOACTBO MO 3KCNAYATALUUN | WTM4S
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PYKOBOACTBO MO 3KCIMAYATALIKA

MultiMode 6

Dimensions in mm (inch)

10
(0.39)

5
(0.20)

0

-5
(-0.20)

-10

(-0.39)0 100

)

200 300 400

Recommended sensing range for
the best performance

PucyHok 18: WTB4SP-xXXxxAxx

500 600
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

MultiMode 2
Dimensions in mm (inch)
10 . . .
(0.39) 1 | .‘
5 ‘ 3 :
(0.20) 3 | |
0 | |
_5 |
(-0.20) 3 3
-10 ! !
(-0.39)0 50 100 150 200 250 300 110 250
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81) (0.39) (4.33) (9.84)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
PucyHok 19: WTF4SD
11.4 CTpyKTypa AaHHbIX npouecca
WTM4S AOO
10-Link V1.1
AaHHble npouecca 2 bawita
Bait O: 6uthl 15... 8
6anT 1: 6UThl 7... 0
But O / TMN AGHHbIX Q.1 / Boolean
But 1 / TMN pAQHHbIX Qo / Boolean
but 2 ... 15 / onucaHune/TMn AaHHbIX Pexum 1-6: ypoBeHb TOKONpUeMHUKa [undpbl]
Pexum 7: 3HaueHune paccTtosiHus [0,1 mm]
202 PYKOBOACTBO MO 3KCNAYATAUUU | WTM4S 8028212/2023/10/20 | SICK
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PYKOBOACTBO MO 3KCIMAYATALINN

12 MpunoxeHune

12.1 CooTBeTCTBUA U CEPTUDUKATDI

Ha cairte www.sick.com MOXHO HalTK AeKAapaLMK COOTBETCTBUS, cepTudUKaThbl 1
aKTyaAbHOE PYKOBOACTBO MO 3KCNAyaTaLMK NPOoAyKTa. A 3TOr0 B CTPOKY NMOMCKa HeEOHXo-
AMMO BBECTW apTUKYA MPOAYKTa (apTUKYA: cM. rpady «P/N» uam «ldent. no.» Ha 3aBOACKOM
Tabanuke).
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SICK AG

Erwin-Sick-Str.1

79183 Waldkirch, Germany
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AXEZRRURF. HA REIN—NF A=A BME. RAVFERBCERTE
EAEAIASE S MR ANE, FEFEAANERBET, FA R
STIEER. MR EEE.

AXHEFTR R ET AR R B ERHET.

© AR ERNAE.

R3a3CH
A A AR A BIRIRIA X,

@us LISTED
IND. CONT. EQ.
4R97

@ IO—Llnk

2006/42/EC y
SAFETY
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L1257 T 317
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1 KT AR

1.1 X FEEEENER

TaFrA e, B RERRREERURET R R ETIRE.

RREEmET AR, ONZERETTmMhE, UHIEARMEIEE.
R mERAE =710, 1B RS,

RREERNMEHA RV ENEN T AR R SGNERRZ2ETER. BX
ERIBZ N GRNR SRR,

1.2 EZER

MNEBARTMIENEZEE, 151410 SICK Product ID:
{P/N}/{S/N}
(270 "8I SICK Product ID FriRF=&", & 298 11 ).

RET=RHAE, REUTER:
AXEHIFTA P RIES A
HER

Hith AR

CAD #EA R~ &

U (FINFFE1HEERR)
R

Fo it

1.3 TSI LIE
RS R REMTEER

/e
AT IR I RIRT, PIRESEIEMREEXTRIBMRIRTE I,

s

AN FTRERERUIR T, PIRESEIEMEEX T RIS,

Iy
AU BTG R, TRSFBIEESNFEZAIRTHIL,

EE
AT A A R R fEPLRY BT, PIRES B =K,

&R
SRRAARNRT. BNURER, FUSMMEHEEIT,

G

> EKRTTIES.

1. TR RS

2. EREFAINTNTEESITHIES.
v ERTTHESHER.
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EE =l

2 Z2ER
2.1 —RELIETR

FEmAUERR. RMEE REERSIEF)I T A G

RIERRBEVHES, Aotk elxEE

;ﬁ?g?%f%ﬁ%*ﬁ%ﬁ@%ﬁ%@% (FRY) B THZHESER
N l_L o

MR MRS e E N,
2.2 planpiches
WTM4S B—ME R Gt BERes (T XEFRAERER"HT™m") | FH:J:WJMS EjJ

ML AREOTEER AT, RAAT S A X EAEE, M SICK R4
RIFTA BUR AR K3

2.3 ARFAR

Fem ERIFTA TEREERET T AL RRSHENAIA R NIT,
BEZRMBIARBEBRIITRITAMIIAEL, FIRZIRRISHEFTEERIBI. XFH

E, fin:
Ll
. BZk%
. TEREXMESNE
3 i
3.1 3®@ SICK Product ID #7875

SICK Product ID
SICK Product ID BEBE/BMtARR™ M. B E/EARME™MREBAIM DI,

SICK Product ID B§E#4% pid.sick.com. iT5= (P/N) #FE5S (S/N) 4B, B
RHTFSFF.
SICK Product ID X FF1 QR IR B REREA/s 8% L,

Product ID &
pid.sick.com/
P/N Lk % \
S/N LAl

B 1: SICK Product ID
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3.2 BERETRTH
FAE 1. IRIERE T

WTM4Sx-xxxxxx20

T BRI

@

Te1n

©)
@ @
® & LED: TEERERE
@ E|E LED: HEWRES
® BT 1IRERA K A& BN IR
@  BluePilot Bt B %R
3.3 MultiMode THHEE
BA MultiMode THEERIERZSE B A RANGITIRIC, FI@d iR T 10-Link #
TgE:
1 ERISITIEE
2 HISHHITNEE
3  Two Value Teach-in
4 FNRIZIBFRS
5 &nA
6  ApplicationSelect
7 Fm/ME
Two independent
o switching points
’\t:::,w‘“
ero(\
méo@"’é\
«i\&
gs

JEE 2 MultiMode TEE

8028212/2023/10/20 | SICK
WEER , ARBTEH

BRIEFER | WTM4S
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ESE =l

3.4

300

@E’eﬁ?

K 2 MultiMode T15E

MultiMode / IhEERE B P

LED

MultiMode 1 H=iHThEE e aER, (PR EH

(LED 1) (BGS) 1,\%%%%

MultiMode 2 BIRHIHIThRE éu#%fﬁﬂ’é’%zwﬂﬂ’m&ﬁhd\HT 1%

(LED 2) RERREE S RENRA HMA,

—MRENE RIEASIEY.

ZfE R EE B TN =T _ AR
ER,

MultiMode 3 ES1HIThEE Two Value s BNIFEE SRS (WREns/ A

(LED 3) (Bas) Teach-in (BGS) | =) AIRHCRIME. f&kBMNEEM
FANEERISIE,

MultiMode 4 EH=iHThee FANRIZAIF R | (EREE R MR RS, AT

(LED 4) (BGS) = (BGS) HHITTH,

MultiMode 5 H=iHThEE Window (BGS) BRI T 3 E O N EIHA.,

(LED 5) (BGS)

MultiMode 6 EEHHIThEE ApplicationSelect | fifi& BXN EEEIZIN, REUEIRS,

(LED 1+6) (BGS) LEMER A%, EBEHIAFERNY
A, EMEEMABIHIGE, tHeEH{TH
SEHBASG,

MultiMode M | TE% FHNE EFHMEENT, FILGE 10-

(LED 7) Link 1=EXEES(E. ZE(UET 1O-
Link 1244,
|O-Link S8AUEIRIES L 10-Link 1
i o

Br

EITR 6 REE5ESHIHITIEE (LED 1) A&

BAREITRIANRENEXNRHIER, BESHUTHIE:

B0 10-Link

RFIEE | WTM4S

% mIAA 10-Link BEED,
|O-Link JE{;E *EF Master-Device 'Lx = L{;:. ?‘,JL.

FEERRIFERLE 1/0 183 (SI0) 3¢ 10-Link =, (IOL) HiG{T.
S ETE |0-Link iﬁ_?ﬂﬁﬁmﬁ}ﬁ I/0 BT HFIIEN.
B vmEBRERED 10-Link RIS T IhEE
RERERERIRE
BERERESUHFAREZRE 10-Link 14
ERER P ICAIS ENRE

127 /Condition Monitoring
1XEEI-L/\%IJ

BRI E R
=

AR ARENEEAE R IR AR,

FRE Bt IhEERE

1BE IFBB‘UM:. B“lO-Link 5B
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http://www.sick.com/8022709
https://cdn.sick.com/media/docs/6/96/696/technical_information_photoelectric_sensors_sick_smart_sensors_io_link_de_im0077696.pdf
https://cdn.sick.com/media/docs/6/96/696/technical_information_photoelectric_sensors_sick_smart_sensors_io_link_de_im0077696.pdf

eSS

3.4.1 HSFIEC

AR TEMFNZE 10-Link 12 FAIMFHEAMZIIME R, O] AR E|STHEFIER
. EEEMURTHR sIcK =& D BY§EE, =01 @il SICK Product ID #RiRf~=5&",
5 29871,
K*é*ui"ﬁ:

IODD: &AM
. |ODD #f%5: I0DD N&EFIFE
o |O-Link 1%2BH: 10-Link 1¥&ZRIMIZ. ARSZSEWEFISEHE1FLM LA

. SDD: BHAFRZEE
o SOPASET: BB

(a3
. 10-Link i
o EEELS
Z R
BERSTEESENTELZRE (80 SICK BBHER) .
@ BR
SEEEREENRRAFTEASERN 1.3 Nm,

AERMEThERRERE
MultiMode 1. 3. 4. 5. 6. M:

ERERSEN TYMREE I RERRR), 1521 EE S,

HHE 3: 16X FEIETT [/ a5 0T

UERRASRY), EEMERIiETR, 288 200 #EE 138, 5 320701 .

@®
WTM4S: £ M BT, THFFEMEAME.

FRIRIPFIThRERE R
MultiMode 2:
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HEE] 4: (SRS HINT

LUERISE N SERY), BRI, S8 iEE 4,
5 BS&RE

5.1 X FHRSZRNIETR

| EX

* | RN IEREESSBUEFHIF!

IR T EBREESBUR T,

»  HEERATENZLEBREE (SELV/PELY) BITIRE.

»  WERESE ISR I 18E.

»  {YAEERTFS IEC 62368-1 58 NEC Class 2 HREBETER LPS (FRINZRH,
R) BT,

BEE

BEERER TMELSSIBIRERIFHEIMETT!
@EIFR MR FTEESEEIMETT,

»  (NAFEREERYER THITHE TR,

»  XAITERIE RGN E AR T B SO,

BSRRAASHEITWEITHT.
EEMZER I EERETHTREME!

ABESEAEE TENFANEh A TG, 1iEdir@&rITFEE,
ERBEARE AT, SEEMFURSKRERER (EETFBENE
ek ) o IERIESBEREZE S,

= IRIEER IR R AR M5B A B AR SR,

@ gg FEANENIR

= ERAWERE (RERN) FiREBEZ.

»  XATHE. SERERIFRIZIT

»  IRIRIREBHEGRA A ERNRANEE B, BRI REIRM. Bl FH
MEIXThERFNIERRAR A T IR,

=  BERBGSBGEEPABEHSA KB BT TEIRBIKRIIES.

RERBEE FHIFRET AR IP IriPFR:
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= BEEO EABSYIITE.
NNESE, MFTENZEIIR 1P BiRER!

5.2 KT UL NIERJIRTR

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary
overcurrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the
field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20 V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100 / Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.
UL Environmental Rating: Enclosure type 1

5.3 X FEENRT
T 1/0 B TREIT:
- ELEE ISR
- B BREe
SR BSEEE A AR B R,

|O-Link #B={ THEIT: BREEEZEESER 10-Link Master, 1@id IODD/IhaeRE
B E| Master SiiFhlgss, (FRES LRIEZE LED (NiR, PFIEE LD
T2 T I0DD FThEESR,

TRAPEREEAERIMRRE:

° BN = *I"_l_.:\‘@

e« WH=RAt&

« BU=Ef

° BK = @,

« Q/Q=#HFmt
e C=10-Link

«  MF = ZIhEEMN /4t
o L+=Tf®BE U,
° M = ?%iﬂl

DC:10...30 VDC, £ "HARLKE", 58 318 71 :

F& 3: Electrical connection

Wxx4Sx- x4 x2 xH x1 xG
1 =BN 2 13 1 — < 3 1 &:;:{{fi
2 =WH = \2’3
3=BU 0.14 mm?2 0.14 mm
4=BK |° 40 2l AwG26  |* AWG26
8028212/2023/10/20 | SICK ®IEIERE | WTM4S 303
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ESE =l
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RFIEE | WTM4S

F1& 4: DC
WTM4SP-xxXXXxxxA00
I 161 162
1=BN (#7) + (L+)
2=WH (H) MF
3=BU (I%) - (M)
4=BK (&) Q4/C
2RIA MultiMode MultiMode 2: MultiMode MultiMode 2:
: MF 1/3/4/5/6: Q 1/3/4/5/6: Q
Q Q
BRIA Q Q Q Q
1 Qu (C)
*15 5: ###E=L, PNP, NPN
MultiMode 1/3/5/6: MultiMode 1/3/5/6:
MultiMode 2: MultiMode 2:
P —— =

ol + (L+)
| PNP : |

i Push-pull Q<100 mA
i NPN |
| — - (M)

PNP |

| NPN |
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5.4 7E 10-Link X TE R ER5338

Z7E 10-Link R TE1Tmm, IR EEED &R 10-Link 14, BIERH—F
EREER REH,

B
@ I0-Link i F0 10-Link Device Z [BIFYEEZIKE: &1 20 m,

BXREMINFRER, 1525 10-Link RUFAHREA:

B
@ FrEmAIEES 10-Link 3% [5, 2R LED (EB;R) NIR, R~ 8570 Device Z [E]HY
|O-Link @S1EE.

6 &

6.1 F b7

THEAHRZERT T WAER E kS

T8 7 WSS

PEHE MultiMode IEf TAE AL RAERAVTRETNEE
https: //V|deo sick.com/media/t/0_dr9zfbj8

6.2 popi:3

FIAE RIPSITHEEX &

BERESIHEYIR, WEEAM, RRLERE RGP YIARIFIE, AT, MR

ERERADEFEAO (EIRRIPE) WNTEEE (20 1EE 5],
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EE =l

HEE 5: X EWE

FIFARTRIMHITHRER

RERGETR, i, WESERSCFETH (ERRIPE) SNTTEME
A [Z0 A 6],

1B 6: X EE R

6.3 WMEERY

WTM4S Aas = iHIThEEFRI SR THEERT 8 IR BT L BB EkES. RIBFFIOYIA R
EEFREFENE SRS, EEREMARBNIES (x) SERZERER/NESR
(Yo

H2HEITHRE: MultiMode 1. 3. 4. 5. 6

MM ER AR A BN EEE U R SYIFFIIE RS, YIFRIIRETEES (x =
RN EEE, v = EIREMNMARNEBRINES (B, 90%) ZEMG/NES,
K&t 6% =26 O, 18% = @, 90% = At @ (B4 DIN 5033 #ERIRE
BAEE) ) . BNEWVEAREBEAYEFHITIRE.
WENMERNIEESERZENGR/NEE (B 6%/ 8 90%)

e 5mm, £ 150 mm EEE T (MultiMode 1. 3. 4. 5)

e 8mm, £ 250 mm FEET (MultiMode 1 + 6)

MultiMode 1. 3. 4. 5:

306 e | WTM4S 8028212/2023/10/20 | SICK
MEEY , BRBTEA



eSS

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission factor)

y
© 72;; Example:
’ Safe suppression of the background
6%/90%

16 ) White background (90 %)
(0.63) //

12 ‘
(0.47) 18%/90%

/@
(0-318) /

4 ,/ Black object (6 % remission factor)
(0.16) / 90%/90% Set sensing range x = 150 mm
// Needed minimum distance to white

o | X background y = 5.5 mm

0 50 100 150 200 250 300
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

FEE] 7: WTMAS-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

Ol <00 22|
@vo 2]

0 50 100 150 200 250 300

(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)

Distance in mm (inch)

D !
@ 7 @ BluePilot
Y, 5 2 :
A B

Recommended sensing range for
the best performance

FEE] 8: WTMAS-xxxxx8xx, MultiMode 1/3/4/5

REmiE, 6% kit
WEYME, 18% R&Y
BEewE, 90% &it
/iR RAEER, Bf: mm
BRAMRRBNEER, B mm
EF

REE S ACEETIREE
R BN BE S R

Ry

AR ER A REMZ W AR & BA BE B S
MultiMode 1+6:

HTMOO®W>Q@E O

1)
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S E ]

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission factor)

y
40
(1.57) ‘ ‘
6%/90%
o @A
(1.26)
24 18%/90% —|
(0.94) / P FE)
16 I
(063) | 1%/90% / 90%/90%
4
RO WAVARS
(0.31) // //
0 // X
0 100 200 300 400 500 600
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

FEE] 9: WTMAS-xxxxxE8xx, MultiMode 1+6

450
4/10 500
0O 100 200 300 400 500 600

(3.94) (7.87) (11.81)(15.75)(19.69) (23.62)
Distance in mm (inch)

D i
3 BluePilot
O
C |

A B

Recommended sensing range for
the best performance

FEE 10: WTMAS-xxxxx8xx, MultiMode 1+6

BRYE, 1% k&t
BEmE, 6% kit
EME, 18% REY
BEeyE, 90% k&Y
B/\IRR RN EEES, B
RAMRRRNEER, B
NEF
REFRIIHECCE%EE

R RN B RS BN

T

AR REMEB A R BN R T

mm
mm

HBTMOODU>®0O O

114

Example:
Safe suppression of the background

White background (90 %)

Black object (6 % remission factor)
Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white
backgroundy = 17 mm

8By 201 3218 5, 5 13 71 1ETheE. MRBFHES S0 £¥ 5 F 1301 1

F, MEERZMG.
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BISHDHITHAE (FGS): MultiMode 2

ERENBERBRFTE—IEREASEY. 125 RERNFIMNEAEMNRIEER
BAE, INETERNEBERSESERZENRKIES (X) Mx/\WraE
). BEREFISIHITIEE (FGS) AT MEIRES £+ M Fa04HA,
WEFERASME: FRENER (S0 R 11, 2 310 51 ) ARERsSEESE =B/
BE. \WRSEURESTIVIHRIRETES (x = fiRRNIES, v = &/)\WHE
2E) . k& 6% =281, 90% =8t 2 (X DIN 5033 #lEHtmER AR
A .

EEEER (6% k8 LiXEMARBNIEENIR NNIESE:

e« 1.8mm, £ 100 mm IEET
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6.4

310

wE

REIEE | WTM4S

Minimum object height in mm (inch)

y
! w
(0.28) 6%/6%
6 90%/6%
(0.24) L@‘
5
(0.20)
4
(0.16) /
3
(0.12) / 6%/90%
9 90%/90%
' |
(0.08) / ®>/
© 041) / y
= M
0

0 50 100 150 200 250 300
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

FEE] 11: WTMAS-xxxxx8xx, MultiMode 2

Q)N o/ 10 R [ ] \

@ I )

0 50 100 150 200 250 300

(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)

Distance in mm (inch)

D 1
@ BluePilot
% % - E
C |

> 4---
w

Recommended sensing range for
the best performance

FEE] 12: WTMAS-xxxxx8xx, MultiMode 2

BEEER, 6% RS
BHEER, 90% k&Y
B/VIRR R EER, B mm
BRAMARNIERE, B4 mm
NEF
HIRIDHIHREF KEIERNRESE R
R & RN EE B R
mETi
& NFUHEEEMBNAR A RN IEEEE

BEETMOO®>»EO

MultiMode

WTM4S {ZRESHNEE D 3 H5eh:

Example:
Reliable detection of the object

Background

Black background (6 % remission factor)
Distance of sensor to background x = 100 mm
Required minimum object heighty = 1.9 mm
For all objects regardless of their colors
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1. EmFEEAELR: ERESEITIRI.

2. UWNRFEZE, BEIf ApplicationSelect 1T, ({(NFI5E=INFITNEE (LED 1) HE{E
A) .

3. LRSS,

HETRT MultiMode {&£R%ESHIFTE BT A 14

6.4.1 REEFRRR
1. EIFEBATHEFARENERER (1-5),

2. FBEIATTRINLE.

3. EIRERMETM 1-3%, WINTENESER. BIEREE. AREE LED
EFMEEN T =i,

g

v BEREFER,

6.4.2 Ai%: 4§ ApplicationSelect FRELHIRZE MultiMode 1 B seillFITHEE

BII 25 ApplicationSelect 12T, (ERAESHIME & RN FEESIEINH REVEIRS, FILED
FRAR. BENAFENYE, BMEEMRINAE, MREWR RIS,

1. EIEEEANED, MuliMode 1 5§, ARILAEE ApplicationSelect 1T, Altt, EE0
BA1TATE] LED 6 ApplicationSelect
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3. TR TMRIETTHFRIAFTTERY ApplicationSelect 123X, FRILFAE.

v ApplicationSelect R TFECEIRTS.

=’R
ApplicationSelect E@lﬁ%%%?ﬂﬁ
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6.4.3 £ MultiMode 1 F1 1+6 FRB{ERES:
THEEE RIDHITHEERZ RS
1. BMEETERERNE, AERERETH 1-3F, BFIEE LED Nff.

I

|

g [

v (EREEREFTITERMAE.
15 8: BRI T AR

1l

© tErEE
R
RBSHMITETRODEHENE, RBIERRE 10% DTS
B4R,

@ 10-Link FHEEARARNEERER, HZFARMIAYIO-Link Y rBIER=:" RIS,

6.4.4 MultiMode 3-5 THIIRE:

THEFE RMNFITHEER 2 M A XANERZS
BR
7£ MultiMode 4 B B TRHAAARBNIEEIRZA Q1, A LED 3 kER. F
TRREHIRR R BRI IAR S Q2, F LED 5 k&K R

1. BYFETHRZME 1, ARKRERETH 1-3%, BEFEE LED Ak
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@

L@ [T

RRRRNEER Q1 BEiRE.

REEWE, B LED BXINN, MAEFNUREE 2 . MARNEEE.
RUMAEETHRHEME 2, REiREHRETH 181, HEIEE LED Wik,

T8
:: J

_91'— l%

-
== 3 AvihTE: IRERVM AR BRI LRI 2 DRERZIE
&= 5 pU4h3E: QL (BOfES, @ Qint.1 # Qint.2 FH)

i

SECEN

[

MultiMode 4 B LED &R (2 MEIZFRRK)
Fall1:

Q1 =iEFxm (%7 -LED 3

Q2 =mHAxm (&RETH) -LED5

& 9 EriThy, 1ER T
mRFxA Q1 WNEHE

Fhit 1 AE2 LED &
FINHEE LED 3 &

~
]

I
FL
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HFmE 2 A#EE LED B
N, BINHEE® LED 3 +5
ER

A RS Q2 HNEHA

155 2:
Q1 = @fAxs (BETRH) -LED 3
Q2 =HFxR (&ETH) -LED5
F1E5 10: EiTh, 18722
A% m Q1 AR A

it 1 ARE LED 8
™, FMFAEBLED3+5
£,

il 2 AEE LED £

EIRFFRR Q2 HNEHA
T, AINHEE LED S B

@ 10-Link HEERR A RN RERSRY, RS IRMEMIAY“10-Link YR {E/Rk=8"1RIFIER.

6.4.5 MultiMode 2 FHIIRE:
TEEFRISIMNGITHRERIZ RS
1. BYMFEETIEME, ARRFRETH 1-3%, BEIEE LED N,

Background
v (RRGREREHGITERME.
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& 11: TERIT R

© A

BT 10-Link AR & BNEEER, 152RBEMAEYI0-Link Y EBIERES1RI1EISRE,

6.4.6 MultiMode M THIIRE :
MR (Fop/llE) REEET 10-Link iEEFEFIRE.

HENERA TERREN, HEYHTHH-—LRESVEEREL 1-6 BFAARE
i, MEXEE LED =i,

RRYE S BB RSN EE RS, ENERINT, FERSXTEFNEYIE, M
NEEEMARESF, BIaAETTE,

B 10-Link AR & BNEEER, 152RMEMAEY I0-Link Y EBERE1RI1EERE,

6.5 BT 10-Link 128
g ERFINZEIN, WALLET 10-Link B2E.
IREILET 10-Link T AHET:
o 1@ SilLink ﬁumﬁ (ﬁﬁ—ﬁwflc SICK f SOPAS ET)

FAEER SiLink BT USB S ResiE =2 &,
o B 10-Link E3  (T4RIZIZBIEITHIES) HITIRE, HIW0 SIG350

u_ SOPAS ET #2F (SICK IT#2TH, BERER AP ESMERETILIN
BE) ., PINEER S TIREAERML ISR E.

BXRIFEMNFMER, B2 10-Link 1F4Hi58H:

7 AR
BB HERR A B 31| T (B8 T b TR I B RSB 5 T

*IE 12 BUEHFIR

LED / &R & RE =i

BRNERENEVEEZIE | TRESBERTRRE HWEBR, MEEFBRE

I TFEIREARR RN BB 1 (BLMiEHER)

N, BEELEDARE | m g 1R R KE T R
R RAER IR R ERIER, NIEHRER

LT
4 LED % |O-Link B3
NI EERE T4 H |O-Link &(5 -

NI EEIRIE T4 FoIT, IEBPRE |[MAMEL1RE. BFH

HSHIRE ERIE A 1RE.
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LED / HERm

RA

=01

, #fs LED [N/

RECBSEENE, B
ITRAE

WEGITRE: KR O

) STENENE / HEEN
FRE / ERMKRRRNEE

B, LEREE,

&HE LED =g, REPEY | IERERRH NEERIZEN. EERER
1% R BE N E AT E R
THRERTIR MR
REPEYE, HEELED K | RYEAREIRNERES | EAMARNIES, TEF
=i A Z [ERY(E) EET K RgRNE R ZERYEEE
FEPEME, EELED K | YMFRIRERENIR EAARRRAIER, SEEME
=i RgNE R ZEAviEkE

7.1 SRR 10-Link i & A0EHERR

BRI A4 SR R R B KRR .
BXRAARSEEFAESR, B2 10-Link 1F40EH:

8 i
1% SICK {ERkE3 S 26:1P,
HAVEIY, THA
o EENFEOMING

GBI EANR KRR

s
| EE
' | RUEES SR E T

ALY EEFIESEIRERIT,

»  AfEREFEESAENEE.
»  BERREMIEEITES.

> EERERSHALAERD (11535 4003353) MBRIEER (1752
S 5600006) JEENFRE, HaEREZBRTIMERM.

REIHHR & TSR,

WMEER, AAFHTEN. BEENrmBE A SEFIFPEFRIL.

9 HED

9.1 ERERES/ BUE TR

FiE 10-Link 18R #PEB R M FIMEINEE - HuE#Ess (DS). BT 10-Link $ig#EIhEe
FIREEEZ I SH, HEHREBIRRE.

AR R BRI &S] 10-Link 8, FHRUE 10-Link E3sRYERINEE.

BXRERERSENFRESR, 1FZ0 10-Link #2401
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BRIFEE

10 EFNE

AMERBRLIEREARERMEHITEFLIE, [RFLIEN N KRR BF
A (LEERER) .

R

B, BSHBEFRENEFLE

o RIEEFMSS, Bt FEBIBSHBFIRENSEA—REYVIGIE,

. IRIEER, Fﬁﬁ%ﬁ)‘(%&ﬁﬁﬁ%nn,i%H'J‘/l—nZEb&EE.LL,JHF‘ AR S

/o
. i :

WEEE: W =g HERSAEPRLR SRR ML EHLIR,

11 BRI

11.1 BAREH
BRAREE —ENE S E RS ARIERREE.

RN ARIEIEER IR CINETPNGRE N PPNV
KR
BRI
WTM4S
/MR RN RE S 4 mm (MultiMode 1, 3. 4. 5)

0 mm (MultiMode 2)

4 mm (MultiMode 1 + 6)
RAFREES 250 mm (MultiMode 1. 3, 4. 5)

250 mm (MultiMode 2)

500 mm (MultiMode 1 + 6)
BRI A BN EEE, DURGREMRE 40 mm ... 1770 mm (MultiMode 1. 3. 4.

5)

40 mm ... 140 mm (MultiMode 2)

50 mm ... 200 mm (MultiMode 1 + 6)

S8R BH 90% REBIIA (XFAZ DIN 5033 #1
ERTER)
BEE{E
MultiMode M
EEENETEE 10 mm ... 250 mm
BEEE/ MR 0.1 mm
BEEENES N
BEEE - BE
EEEHERE 22/ 10-Link
FEEENEHER 20 ms
REIRR
WTM4S
DA PinPoint-LED
SeEY Sichtbares Rotlicht
KA RT/EE 4.0 mm (150 mm)
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BRIFfERE

BEfEEO
15 13 BEEO
10-Link
WTM4S

|O-Link 1.1

BIRERRE COM2
HSES#

WTM4S
e EE Ug DC 10 ...30 V"
FRRLUK <5 Vpp
SHFEERR 25 mA
Vapink= 324 Il
1 U EORRIERP
FRAREBUEPRIERK 5 Vs

WS
WTM4S
53E Akt IP69K
EITERE -20C...+55 °C zh
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R~HE
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12.1 (0.48)
o
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0

® |-
@|--F—:
;vfé s
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HBE 13- WIx4SP, 24640
NIRRT )
EWE G
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BRSIRETH

GNCNONONONC)
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®
b
|
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@

M8x1

HEE] 14: WTx4SP, M8 #E3L
FEMYMARILE ST [
el vt Y
RETEREE AL

#0O

EEMEL M3
ETREIRETH
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®
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. 1A _ [ A
0 \YJ
o
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o
~
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12.1(0.48) 18.6 (0.73)

®

8.9 (0.35)

30.5 (1.2)

® <=

25.4 (1)

9 )|

®
i
|
18.6 (0.73)

{
|
fan)
&)
|
fan)

®

8.4 (0.33)
=
@

3.7 (0.15)

8.9 (0.35)

4.7 (0.18)

12 (0.47)

HEE 15: WTx4ST, E1EBLE
FEMYMARIR LT [
FERER e
RETEREE AL

#O

EEMRLL M3
ETREIRETH

GNGCNONONONC)

12.1(0.48) 18.6 (0.73)

®

%

1

8.9 (0.35)

O =

30.5(1.2)
25.4 (1)

L
\
18.6 (0.73)

@fi\

7.6 (0.3)
11.3 (0.44)

@

3.7 (0.15)

M8x1

12 (0.47)

#EE 16: WTx4ST, M8 #EL
ENMARIE A 18]
ERES L
RETER ML

#0

HERL M3
ER5EETH

CNCNONONCNC)
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11.3 KmE

MultiMode 1. 2. 3. 4. 5. M

Dimensions in mm (inch)
6
(0.24)
4
(0.16)

2
(0.08)

110 250
(4.33) (9.84)

(-0.24)0 50 100 150 200 250 300
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

FEE] 17 WTB4SP-xxxxx 1xx

MultiMode 6
Dimensions in mm (inch)
10
(0.39)
p
5 /
(0.20) /f
| —
0
| = T,
\\
-5 \
(-0.20) I
-10
(-0.39)0 100 200 300 400 500 600

(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62) (0.39)(4.33) (19.69)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

FEE] 18: WTB4SP-xx0xxAxx
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MultiMode 2
Dimensions in mm (inch)
10 . . ‘
(0.39) | | .‘
5 | : |
(0:20) | g | |
0 | |
. e
(-0.20)
-10 | |
(-0.39)0 50 100 150 200 250 300 110 250
(1.97) (3.94) (5.91) (7.87) (9.84) (11.81) (4.33) (9.84)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
A& 19: WTF4SD
11.4 RSN
WTM4S A00
|O-Link V1.1
AR LR 2FT
F0: fiL 15.. 8
FH 1 427..0
i 0 / BuifEzREY Q.+ / Boolean
i 1/ BuERE Q_» / Boolean
fiL 2 ... 15 / Hd/ #EAEY R 1-6:  HETEEUgER BT [$84I]
== 7: FEE{E [0.1 mm]
12 B
12.1 BAERIES

FoiMEERR. IEPHREFIEERERmIESN www.sick.com, Ak, FEEZRE

FEAT@ITES (T5HS:
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Australia

Phone +61 (3) 9457 0600
1800 33 48 02 - tollfree

E-Mail sales@sick.com.au

Austria
Phone +43 (0) 2236 62288-0
E-Mail office@sick.at

Belgium/Luxembourg
Phone +32 (0) 2 466 55 66
E-Mail info@sick.be

Brazil
Phone +55 11 3215-4900
E-Mail comercial@sick.com.br

Canada
Phone +1 905.771.1444
E-Mail cs.canada@sick.com

Czech Republic
Phone +420 234 719 500
E-Mail sick@sick.cz

Chile
Phone +56 (2) 2274 7430
E-Mail chile@sick.com

China
Phone +86 20 2882 3600
E-Mail info.china@sick.net.cn

Denmark
Phone +45 45 82 64 00
E-Mail sick@sick.dk

Finland
Phone +358-9-25 15 800
E-Mail sick@sick.fi

France
Phone +33 1 64 62 35 00
E-Mail info@sick.fr

Germany

Phone +49 (0) 2 11 53 010
E-Mail info@sick.de

Greece

Phone +30 210 6825100
E-Mail office@sick.com.gr
Hong Kong

Phone +852 2153 6300
E-Mail ghk@sick.com.hk

Hungary
Phone +36 1 371 2680
E-Mail ertekesites@sick.hu

India
Phone +91-22-6119 8900
E-Mail info@sick-india.com

Israel
Phone +972 97110 11
E-Mail info@sick-sensors.com

Italy
Phone +39 02 27 43 41
E-Mail info@sick.it

Japan
Phone +81 3 5309 2112
E-Mail support@sick.jp

Malaysia

Phone +603-8080 7425
E-Mail enquiry.my@sick.com
Mexico

Phone +52 (472) 748 9451
E-Mail mexico@sick.com

Netherlands
Phone +31 (0) 30 204 40 00
E-Mail info@sick.nl

New Zealand
Phone +64 9 415 0459

0800 222 278 - tollfree
E-Mail sales@sick.co.nz

Norway
Phone +47 67 81 50 00
E-Mail sick@sick.no

Poland

Phone +48 22 539 41 00
E-Mail info@sick.pl
Romania

Phone +40 356-17 11 20
E-Mail office@sick.ro
Singapore

Phone +65 6744 3732
E-Mail sales.gsg@sick.com

Slovakia
Phone +421 482 901 201
E-Mail mail@sick-sk.sk

Detailed addresses and further locations at www.sick.com

SICK AG | Waldkirch | Germany | www.sick.com

Slovenia
Phone +386 591 78849
E-Mail office@sick.si

South Africa
Phone +27 10 060 0550
E-Mail info@sickautomation.co.za

South Korea

Phone +82 2 786 6321/4
E-Mail infokorea@sick.com
Spain

Phone +34 93 480 31 00
E-Mail info@sick.es

Sweden

Phone +46 10 110 10 00
E-Mail info@sick.se
Switzerland

Phone +41 41 619 29 39
E-Mail contact@sick.ch
Taiwan

Phone +886-2-2375-6288
E-Mail sales@sick.com.tw
Thailand

Phone +66 2 645 0009
E-Mail marcom.th@sick.com
Turkey

Phone +90 (216) 528 50 00
E-Mail info@sick.com.tr
United Arab Emirates

Phone +971 (0) 4 88 65 878
E-Mail contact@sick.ae
United Kingdom

Phone +44 (0)17278 31121
E-Mail info@sick.co.uk

USA

Phone +1 800.325.7425
E-Mail info@sick.com
Vietnam

Phone +65 6744 3732
E-Mail sales.gsg@sick.com

SICK
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