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ROBOTIKA

KOMPLEXNI BEZPECNOSTNI RESENI

Planovani, vyvoj a realizace z jednoho zdroje

¢ Znéte bezpecnostni rizika vasi robotické aplikace?

* Provedli jste posouzeni rizik a musite nyni najit a realizovat vhodna opatfeni pro minimalizaci rizik?

» Znate smérnice a normy relevantni pro vasi robotickou aplikaci (napf. CSN EN 1SO 12100, CSN EN 1SO 10218-1/2,
ISO TS 15066)?

* Potrebujete podporu pfi realizaci smérnic a norem pro vasi robotickou aplikaci?

¢ Je interakce mezi Clovékem a robotem pfi jeho pouzivani tak tésna, Ze je nutné pouZit vysoké poZzadavky na bezpecnost a vali-
daci spoluprace ¢lovéka s robotem?

Se vSemi témito otazkami jsou nasi certifikovani odbornici na bezpeénost seznameni. Rychle a efektivné realizuji vase projekty

pfizplsobené podle vasich individualnich poZadavk( od konceptu aZ po predani. Spolecnost SICK vam doda nejmodernéjsi tech-
nické ochranna zafrizeni, prislusné sluzby a profesionalni fizeni projektd z jednoho zdroje.

OD KONCEPTU PO PREDANI

Vyrobci a provozovatelé stroja Provozovatel
Konstrukce, prestavba, propojeni strojd a zafizeni

. . . . Instalace L Kontrola
Posouzeni Bezpecnostni Navrh - Celkova bezpegnostniho
rizik koncept systému do provozu validace vybaven

t .

Specialisté pfimo na misté, zcela ve vasi blizkosti.
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ROBOTIKA

VYZVY V OBLASTI ROBOTIKY

Clovék a robot spolupracuji stale tésnéji. Rozhodujici
roli pfitom hraji senzory od spoleénosti SICK. Umoznu-
ji robotdm presnéjsi smyslové vnimani - predpoklad
pro rovnocennou spolupraci pfi vSech vyzvach roboti-
ky: robotické kamerové systémy, bezpeéna robotika,
Koncové nastroje robotu a sledovani polohy. Flexibil-
ni automatizacni reSeni diky technologii robotickych
kamerovych systému a volné pfistupnych robotickych
aplikaci, které zarucuji bezpecénost - to je budoucnost,
ktera jiz zaGala. Senzorova feseni od spolecnosti SICK
tuto budoucnost umoziuji. Clovék a stroj pfitom pracuji
ruku v ruce - stejné jako spoleénost SICK hleda feSeni
v partnerské spolupraci se svymi zakazniky.
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=» www.sick.com/robotics

ROBOTICKE KAMEROVE SYSTEMY

Kamerova feseni, ktera zvétSuji zorné pole robotll, se postupné stale vice stavaji stre-
dem pozornosti. Diky technologii kamerovych systémU od spoleénosti SICK lokalizu-

je a identifikuje robot pfedem definované objekty a sdm se rozhodne, jak prislusny dil
uchopi. Mechanické nastavby jako vedeni objektl pfitom nejsou nutné. Také jsou moz-
na méreni a inspekce kvality. Optické monitorovaci systémy, napfiklad pfi procesu spo-
jovani, kontroluji polohu a kvalitu vyrobkd a harmonizuji proces.

BEZPECNA ROBOTIKA

Tésnéa a zaroven bezpecna rovnocenna spoluprace mezi ¢lovékem a robotem je pred-
pokladem pro vysokou produktivitu, rostouci efektivitu a zdokonaleni ergonomie. Bez-
pecnostni technika pfitom zaujima klicovou roli. Rozsahlé portfolio bezpecnostnich
feSeni od spolec¢nosti SICK umoznuje neomezené a bezpeéné zasahovani ¢lovéka do
robotického systému a sniZuje prostoje ve vyrobé. To Ize realizovat jen s adaptivnim
vnimanim prostredi pomoci inteligentnich a spolehlivych senzor( a bezpeénych systé-
mu.

KONCOVE NASTROJE ROBOTU

Citlivost robotickych rukou je v souvislosti s flexibilni vyrobou a velikosti davek 1 kus
stale vice rozhodujici. Inteligentni detekce objektu je pfitom klicem pro komplexni
automatizované aplikace. Zdroje svétla a detekéni funkce Ize pfitom pfizplsobit podle
specialnich vlastnosti objektl, napf. material, povrch nebo tvar, a pfedem je nastavit.
Inteligentni senzory od spole¢nosti SICK pokryvaji veSkeré aplikace pro Koncové na-
stroje robotu a prislusné podavaci systémy.

SLEDOVANI POLOHY

Motor feedback systémy poskytuji v robotice Gdaje o rychlosti, poloze a stavu pohon(
na ovladadi a fizeni. Tvofi tak senzoricky zaklad pro vSechny pohyby robotu. Tyto Smart
Motor Sensors od spole¢nosti SICK jsou tak nepostradatelnou souéasti a poskytuji
potfebné Udaje pro efektivni fizeni robotu a zafizeni.
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ROBOTIKA

ROBOTICKE KAMEROVE SYSTEMY

Robotickd kompletace jednotlivych dild v montaznim
provozu

Pro vyrobu ménice krouticiho momentu jsou komponenty pre-
pravovany na paleté do pracovni stanice. Navadéci systém
PLOC2D rozliSuje tyto dily diky 2D lokalizaci objektl a privadi
je ve spravném poradi do montazniho pfipravku. Zde se dily
smontuji do kompletniho ménice krouticiho momentu. Systé-
mova jednotka pro zpracovani obrazu lokalizuje pfesnou polohu
dild a navadi robot na spravné misto. Odkladaci pfihradky na
paleté pro prislusné dily tak jiZz nejsou nutné a dily Ize odkladat
do rlznych poloh.

=» www.sick.com/PLOC2D

3D kontrola davek lepidla

Detekce kvality davek lepidla - od naneseni lepidla pres mnoz-
stvi lepidla aZ po kontrolu vyskytu bublin - je jednim z hlavnich
UkolU procesu lepeni. 3D kamerové senzory TrispectorP1000
umoznuji spolehlivou realizaci naroénych kontrol 3D tvaru.

=> www.sick.com/TriSpectorP1000

Lokalizace dilCi v boxech

Ojnice jsou volné nasypany v prepravce. K dalsimu zpracovani
je nutné je z boxu jednotlivé odebirat. Systémové feSeni PLB
dodéava robotu potfebné informace, aby mohl dily jednotlivé
odebirat z pfepravky. Ojnice jsou pak vkladany do stroje v pre-
dem stanovené poloze a orientaci.

=» www.sick.com/PLB

Odebirani konstrukénich dild k montazi

Robot samocinné odebira konstrukéni dily z nosi¢e. Kamerovy
systém nalezne polohu pro uchopeni konstrukéniho dilu a nava-
di robota na pfislusné misto - nezavisle na polohovych toleran-
cich nosice. Konstrukéni dily jsou pak naprosto presné vloZzeny
do stroje pro dalSi zpracovani. Vyména zafizeni je jednoducha:
Kamerovy systém je vybaven integrovanymi nastroji pro kalibraci
a komunikaci s robotem. Poloha robotu je prevzata z obrazovky
kalibrace.

=» www.sick.com/PLR
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BEZPECNA ROBOTIKA
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Bezpecnost u spolupracujicich robotickych aplikaci
Safe Robotics Area Protection je bezpecnostni systém pro za-
bezpeceni kooperacnich robotickych aplikaci. Systém zajistuje
bezpecny volny pfistup pracovnikd do nebezpeéného prostoru
robotl. Tim se optimalizuji pracovni procesy. UmoZiuje to jed-
noduché prizplsobeni sestav poli bezpecnostniho laserového
skeneru pozadavkim prislusného kroku vyrobniho procesu.
Robot sniZi rychlost pfi pfibliZzeni pracovnika v zavislosti na jeho
vzdalenosti. Dvoustupnova redukce nebo zvySeni rychlosti robo-
ta sniZuje prostoje a vede k vysSi produktivité.

=> www.sick.com/Safe_
Robotics_Area_Protection

Bezpecna spoluprace ¢lovéka s robotem pfi finalni
montazi elektromotor

Pracovnik umisti dily na elektromotory, napf. ochranny kryt na
hybridni hnaci Ustroji.

Robot pfitom uchopi elektromotory z dopravniku a poda je pra-
covnikovi. Potom, co pracovnik umisti ochranny kryt na hnaci i

Ustroji a opusti ochrannou oblast robota, robot se automaticky
opétovné rozbéhne. To umoznuje bezpecnostni koncept sesta-
vajici z bezpeénostniho laserového skeneru microScan3, bez-

peénostniho svételného zavésu deTec4 Core a bezpednostni > Www.sick.com/Flexi_Soft

jednotky Flexi Soft. = www.sick.com/
microScan3_Core

=» www.sick.com/deTec

Propojeni manipulacnich robot(
S rostoucim stupném automatizace rostou také pozadavky na

bezpecnost systém(l a proces(l. Zejména v dopravni technice Tp— w
jsou proto instalovana Cetna blokovaci zafizeni a bezpeCnost- | = ﬁ:’ ggﬂ:j
ni senzory pro zabezpeceni zarizeni. Flexi Loop od spoleénosti W === -
SICK umoZnuje cenové Uspornou bezpeénou senzorovou kas- /‘?‘f";”- \
kadu az 32 bezpecnostnich senzorl se zachovanim nejvyssi ~ &

bezpecénostni Grovné. Flexi Loop navic prenasi podrobné dia-
gnostické informace o misté a divodu sepnuti, a zajistuje tak
stalou produktivitu zafizeni.

=» www.sick.com/Flexi_Loop
=> www.sick.com/Flexi_Soft
=» www.sick.com/RE2

Bezpecna roboticka platforma pfi finalni kontrole
navigacnich systéma

U redundantni zkuSebni stanice odebira platforma robota na-
vigacni systémy z dopravnikového pasu a podava je zkuseb-
nim automatim k finaIni kontrole kvality. Po provedené kont-
role umisti robot konstrukéni dil zpatky na dopravnikovy pas.
Bezpecénost v kooperacnim provozu ¢lovéka s robotem zajistuji
dva bezpecnostni laserové skenery S300 Advanced a bezpec- _, ., <o com/TrA Direct
nostni jednotka Flexi Soft. Pfi naruSeni bezpecénostnich poli - www.sick.com/
snizi robot rychlost az do zastaveni a umozni diky sekvenénimu $300_Advanced
opusténi ochrannych poli automaticky opétovny rozbéh. -» www.sick.com/Flexi_Soft
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KONCOVE NASTROJE ROBOTU

ROBOTIKA | SICK

Detekce drzakl vyrobk( a kontrola pritomnosti dil( 2,
Indukéni snimace 1Q06 a 1Q10 monitoruji prfepravky vyrobkui TQ':
na vyrobni lince a signalizuji manipulaénimu robotu pfitomnost @

prepravky vyrobk(. Velka spinaci vzdalenost a flexibilni moz- ' '

nosti montaze umoznuji velkou volnost pfi konstruovani stro-
je. Pomoci digitalniho spinaciho vystupu miZze optoelektronicky
snimac MultiTask PowerProx (WTT12) oznamit fidicimu systé-
mu robota pfitomnost dill na drzaku vyrobk( také z vétsi vzda-
lenosti.

=» www.sick.com/PowerProx
=» www.sick.com/IQ_Standard

=> www.sick.com/IQB

Kontrola funkci robotické ruky

Magneticky snimaé pro valce MZCG monitoruje pneumatic-

ky valec umistény v robotické ruce. Senzor ma kratky spinaci
bod, optimalizovany pro aplikace robotické ruky, ktery zvySuje
efektivitu procesu diky delsim dobam trvani taktového rezimu.
Robustni upevnéni udrzuje senzor v poZadované poloze i pfi
otfesech a vibracich, a zvySuje spolehlivost. MZCG se hodi pro
vSechny bézné C-drazky nezavisle na profilu nebo vyrobci val- = www.sick.com/MZCG
cl. Indukéni snimaé IMEO8 detekuje koncovou polohu sklopné

osy integrované v robotické ruce.

Optimalizace svarovaci drahy

PFi automatizovaném svarovani méfi snima¢ OD1000 vzdale-
nosti od objektl jako napf. konstrukénich dill a prenasi ziska-
na data pfimo do fizeni robota. Na bazi téchto dat muZe robot
optimalizovat svarovaci drahu.

=» www.sick.com/0D1000

Kontrola tlaku v robotické ruce pro podtlakové
odebirani dil{

Roboticka ruka pro podtlakové odebirani dili odebira hotové
dily z lici formy. Diky rozsahlim méreni pretlaku a podtlaku se
snimac tlaku PAC50 hodi ke zjisStovani a kontrole tlaku naséava-
ného vzduchu v robotické ruce pro podtlakové odebirani dilG.
Specialné pro rozsahy méreni podtlaku Ize invertovat analogové
vystupni signaly snimace PAC50.

=» www.sick.com/PAC50
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ROBOTIKA

SLEDOVANI| POLOHY

Robot se sklopnym ramenem

Diky své kompaktni konstrukci se motor feedback systém
EEM37 hodi pro vSechny variace robotd se sklopnym ramenem.
Diky technologii HIPERFACE DSL® umoZnuje tento systém nové
aplikace jako Safe Robotics pro optimalni spolupraci ¢lovéka

s robotem. Motor feedback systém spliuje bezpeénostni poza-
davky SIL2/PL d a realizuje perfektni monitorovani podminek
az po osu pohonu na zakladé elektronického typového Stitku

a histogramu pouziti. Diky rozliSeni 17 bitd na otacku a 12 bitu

viceotackové Ize realizovat vysokou drahu a pfesnost polohy - www.sick.com;
TCP. EES_EEM37

Linearni robot (kartézsky)

Motor feedback systémy TTK50 a TTK70 od spolecnosti SICK
vyuZivaji bezkontaktni princip méreni a nepodléhaji tak opotre-
beni. | pfi znecisténi a kondenzaci na magnetickém pasu lze
spolehlivé uréit polohu osy. Tim umoznuje motor feedback sys-
tém bezldrzbovy provoz pfi rychlosti posuvu az do 10 m/s. Diky _
systému absolutniho méfeni délky nejsou nutné referenéni jiz- "!"*f' .
dy. Systém je tak idealni pro linearni aplikace pfi mérenych dél- . ﬂ
kach az ¢tyfi metry.

=» www.sick.com/TTK70
=» www.sick.com/TTK50

Robot SCARA

SEM70 je motor feedback systém s rozhranim HIPERFACE® pro
velké motory s dutou hfideli a torzni motory. Jeho konstrukce je
s vySkou pouhych 24 mm extrémné plochd, ¢imz je usnadné-
na integrace do robota. Pro vytvoreni polohy je k dispozici 32
period sinus-cosinus na otacku. Dodatecna viceotackova vari-
anta s mechanickou prevodovkou mUze zaznamenat az 4 096
otacek, pricemz externi dobijeni baterie neni nutné. Duta hfidel
umoznuje vnitfni vedeni kabelu pro robot SCARA. .

=» www.sick.com/
SES_SEM70

Delta roboty

Z dlivodu kompaktnosti je SKM/SKS vhodné pro velmi dyna-
mické aplikace jako u delta robotl. Motor feedback systémy
pro standardni rozsah vykonu zvladnou 128 period sinus-cosi-
nus na otacku. Absolutni uréeni polohy probiha s rozliSenim

4 096 krokd na otacku a 4 096 otacek u viceotackového systé-
mu. Hodnotu polohy Ize naprogramovat. VSechny varianty dis-
ponuji elektronickym typovym Stitkem a rozhranim HIPERFACE®

a splnuji bezpecnostni pozadavky podle SIL2/PL d. - www.sick.com/
SKS_SKM36
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PREHLED SPOLECNOSTI SICK

Spole¢nost SICK se fadi mezi pfedni vyrobce inteligentnich senzor(i a senzorovych feseni pro primyslové
vyuZiti. S vice nez 8 800 zaméstnanci a vice nez 50 dcefinymi spoleénostmi, ale i Eetnymi zastoupenimi po
celém svéteé je firma SICK svym zakaznik(m vZdy nablizku. Jedineéné spektrum vyrobku a sluzeb vytvari
perfektni zaklad pro bezpecné a efektivni fizeni procesut, pro ochranu osob pfed nehodami a pro zabranéni
ekologickym Skodam.

Spolecnost SICK ma rozsahlé zkusenosti v rliznych odvétvich a zna prislusné procesy a poZadavky. Inteli-
gentni senzory od firmy SICK jsou tak presné to, co zakaznici potfebuji. V aplikacnich centrech v Evropé, Asii
a Severni Americe jsou systémova feSeni testovana a optimalizovana v souladu se specifikacemi zakazni-
kU. To vSe z firmy SICK déla spolehlivého dodavatele a partnera pro vyvoj.

Nabidku doplniuji rozsahlé sluzby: servisni sluzba SICK LifeTime Services poskytuje podporu béhem celého
cyklu Zivotnosti stroje a zajistuje bezpecnost a produktivitu.
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To je ,Sensor Intelligence”.

I

Jsme vam nablizku kdekoliv na svété:

Australie, Belgie, Brazilie, Chile, Ceska republika, Cina, Dansko, Finsko, Francie, Hongkong, Indie, Itélie,
Izrael, Japonsko, Jihoafricka republika, Jizni Korea, Kanada, Malajsie, Mad'arsko, Mexiko, Nizozemsko,
Norsko, Novy Zéland, Némecko, Polsko, Rakousko, Rumunsko, Rusko, Singapur, Slovensko, Slovinsko,
Spojené arabské emiraty, Spanélsko, Svédsko, Svycarsko, Tchaj-wan, Thajsko, Turecko, USA, Velka Britanie,
Vietnam.

Kontaktni osoby a dalSi poboCky

SICK

SICKAG | Waldkirch | Germany | www.sick.com Sensor Intelligence.



