Fork Sensors
Operating instruction

Safety notes

Read the operating instructions before commissioning.

Connection, mounting, and setting may only be performed by trained
specialists.

Not a safety component in accordance with the EU Machinery Directive.
UL: Only for use in applications in accordance with NFPA 79. These
devices shall be protected by a 1 A fuse suitable for 30 V DC. Adapters
listed by UL with connection cables are available. Enclosure type 1.
When commissioning, protect the device from moisture and contami-
nation.

These operating instructions contain information required during the
life cycle of the sensor.

Intended use

The fork sensor UFN is an ultrasonic sensor, which operates using a sender
and receiver unit. It is used for the non-contact detection of labels, and
markers.

Commissioning

Mode D = dark switching: If (interruption of the ultrasonic signal), output
Qis active (e. g., label and carrier material). = factory setting.

Mode L = light switching: If (ultrasonic reception), output Q is active
(e.g., carrier material only).

Insert the female cable connector with the power off and fasten in place.
For connection in B, the following applies: BN = brown, BU = blue,

BK = black, WH = white; connect cables. The green LED lights up after
correct commissioning.

Use the fixing holes to mount the sensor on suitable brackets. Move the
test material through the fork opening under tension and without flutter.
Apply operating voltage to sensor (see type label).

B Dynamic teach-in (recommended) (see fig. D)

Start teach-in: Position carrier or label + carrier between the fork. Press
the teach-in button for 3 - 20 s. With the pushbutton pressed down,
move several label with carrier material (label) through the sensor. The
yellow LED flashes at 3 Hz during the teach-in procedure.

Recommendation: Move at least 3 label + carrier through the sensor.

End teach-in: Release the teach-in button for < 20 s. If teach-in is
successful, the function indicator (yellow LED) directly indicates the
output state of the sensor. The switching threshold is now optimally
set between carrier and label. The best possible operational safety is
provided.

Forinhomogeneous label, a fine adjustment can be made (see Xt Fine
adjustment).

Faulty teach-in: Rapid flashing of the yellow LED at 6 Hz until a new
teach-in has been successfully carried out. In a teach-in procedure via
an external cable, the faulty teach-in is additionally signaled at 6 Hz by
the MF output.

T Static 2-point teach-in (see fig. E)

Start teach-in: Place carrier or label + carrier between the fork, press
and hold down the teach-in button for 1...3 s, and then release. Yellow
LED flashes at 1 Hz.

End teach-in: Place the material that has not yet been input (carrier or
label + carrier, depending on when teach-in starts) between the fork
and briefly press the teach-in button again.

If teach-in is successful, the function indicator (yellow LED) directly
indicates the output state of the sensor. The switching threshold is now
optimally set between carrier and label. The best possible operational
safety is provided. The sensor automatically detects whether a 2-point
teach-in ora 1-point teach-in has been carried out. (A faulty teach-in is,
therefore, not possible).

Forinhomogeneous label, a fine adjustment can be made (see Xt Fine
adjustment).

X static 1-point teach-in (see fig. F)

If the application conditions do not allow the label + carrier that is to be
input to be moved, a 1-point teach-in can be carried out. This teach-in
procedure has the lowest signal reserve, which is why a dynamic teach-
in should be preferred.

Start teach-in: Position the carrier or label + carrier between the fork.
Press and hold down the teach-in button for 1...3 s and then release.
Yellow LED flashes at 1 Hz.

End teach-in: Briefly press the teach-in button again. If teach-in is
successful, the yellow LED flashes for 2 s at 6 Hz.

The switching threshold is easily set above the carrier to be input or
below the input label.

X Fine adjustment

In order to obtain a higher operating reserve, a fine adjustment can be
carried out after successful teach-in. For this purpose, the switching
threshold is set close to the taught-in object. The teach-in button must
be pressed and released within 10 s of successful teach-in. Successful
setting is signaled by flashing twice at 1 Hz.

ET ET (external teach) input

The ET input is used to program the switching threshold using an
external signal. It is only possible to perform dynamic teach-in using the
ET input. Start teach-in: Position the background or object between the
fork. Apply V+ to the ET input and move one or more objects through the
sensor. The yellow LED flashes at 3 Hz during the teach-in procedure.
End teach-in: Remove the voltage. If teach-in is successful, the function
indicator (yellow LED) directly indicates the output state of the sensor.
Faulty teach-in: Rapid flashing of the yellow LED and the ET output at 6
Hz until a new teach-in has been successfully carried out. The ET input
cannot be used to for the pushbutton lock or light/dark switching. The
ET input can be used to readjust the switching threshold via the control
while the process is running.

X1 Monitoring of detection field (D = dark switching)

Move the label and carrier material between the fork; the function
indicator (yellow LED) must light up. Then position the carrier material
(gap between labels) between the fork; the function indicator (yellow
LED) must go dark.

Light/dark switching (see fig. G)

You can change between light switching and dark switching by pressing
the teach-in button for 20 - 30 s.

Pushbutton lock (see fig. H)
The device can be locked against unintended operation by pressing the

teach-in button for > 30 s. The device can be unlocked by pressing the
teach-in button again for > 30's.

Disassembly and disposal

The sensor must be disposed of according to the applicable country-specific
regulations. Efforts should be made during the disposal process to recycle
the constituent materials (particularly precious metals).

Maintenance

SICK sensors are maintenance-free.
We recommend doing the following regularly:

Clean the external lens surfaces
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Gabelsensoren

Betriebsanleitung

Sicherheitshinweise

Vor der Inbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen.

Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.

Kein Sicherheitsbauteil gem&f EU-Maschinenrichtlinie.

UL: Nur zur Verwendung in Anwendungen gemaf NFPA 79. Diese Geréate
miissen mit einer fir 30 V DC geeigneten 1A-Sicherung abgesichert
werden. Von UL gelistete Adapter mit Anschlusskabeln sind verfiigbar.
Enclosure type 1.

Gerét bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreinigung schiitzen.
Diese Betriebsanleitung enthalt Informationen, die wahrend des
Lebenszyklus des Sensors notwendig sind.

Bestimmungsgeméafe Verwendung

D

er Gabelsensor UFN ist ein Ultraschallsensor, der mit einer Sende- und

Empfangseinheit arbeitet. Er wird zum beriihrungslosen Erfassen von
Etiketten und Marken eingesetzt.

Inbetriebnahme

Modus D = dunkelschaltend: Bei Unterbrechung des Ultraschallsignals
ist der Ausgang Q aktiv (z. B. Etikett und Tragermaterial). = Werksein-
stellung.

Modus L = hellschaltend: Bei Empfang des Ultraschallsignals ist

der Ausgang Q aktiv (z. B. nur Tragermaterial).

Leitungsdose spannungsfrei aufstecken und festschrauben. Fiir

* Check the screw connections and plug-in connections
No modifications may be made to devices.

Subject to change without notice. Specified product properties and techni-
cal data are not written guarantees.

Anschluss in B gilt: BN = braun, BU = blau, BK = schwarz, WH = weif3;
Leitungen anschlieRen. Nach korrekter Inbetriebnahme leuchtet die
grine LED.

Sensor mit Befestigungsbohrungen an geeignete Halter montieren.
Das Testmaterial im gespannten Zustand und flatterfrei durch die
Gabeldffnung bewegen. Sensor an Betriebsspannung legen (siehe
Typenaufdruck).

B Dynamischer Teach-in (empfohlen) (siehe Abb. D)

Start Teach-in: Trager oder Etikett + Trdger zwischen der Gabel platzieren.
Teach-in-Taste 3 - 20 s driicken. Bei gedriickter Taste mehrere Etiketten
mit Trdgermaterial (zu detektierende Etikette) durch den Sensor bewegen.
Wahrend des Teach-in-Vorgangs blinkt die gelbe LED mit 3 Hz.

Empfehlung: Mindestens 3 Etikette + Trager durch den Sensor bewegen.

Beenden Teach-in: Teach-in-Taste < 20 s loslassen. Bei erfolgreichem
Teach-in zeigt die Funktionsanzeige (gelbe LED) direkt den Schaltzu-
stand des Sensors an. Die Schaltschwelle ist nun optimal zwischen
Tréger und Etikett gesetzt. Die bestmdgliche Betriebssicherheit ist
gegeben.

Bei inhomogenen Etiketten kann eine Feineinstellung vorgenommen
werden (siehe ER] Feineinstellung).

Fehlerhafter Teach-in: schnelles Blinken der gelben LED mit 6 Hz bis ein
neuer Teach-in erfolgreich durchgefiihrt wurde. Bei Teach-in-Vorgang
liber externe Leitung wird der fehlerhafte Teach-in zusatzlich mit 6 Hz
liber den MF-Ausgang signalisiert.

] Statischer 2-Punkt-Teach-in (siehe Abb. E)

Start Teach-in: Trager oder Etikett + Trdger zwischen der Gabel platzieren,
Teach-in-Taste 1...3 s driicken und anschlieBend loslassen. Gelbe LED
blinkt mit 1 Hz.

Beenden Teach-in: Das noch nicht eingelernte Material (Tréger oder
Etikett + Trager, abhéngig vom Start-Teach-in) zwischen der Gabel
platzieren und Teach-in-Taste erneut kurz driicken.

Bei erfolgreichem Teach-in zeigt die Funktionsanzeige (gelbe LED) direkt
den Schaltzustand des Sensors an. Die Schaltschwelle ist nun optimal
zwischen Trager und Etikett gesetzt. Die bestmégliche Betriebssicherheit
ist gegeben. Der Sensor erkennt automatisch, ob ein 2-Punkt-Teach-in
oder ein 1-Punkt-Teach-in durchgefiihrt wurde. (Ein fehlerhafter Teach-in
ist daher nicht méglich).

Bei inhomogenen Etiketten kann eine Feineinstellung vorgenommen
werden (siehe X Feineinstellung).
1 Statischer 1-Punkt-Teach-in (siehe Abb. F)

Sollte die Applikationssituation ein Bewegen des einzulernenden
Etiketts + Trager nicht zulassen, so kann ein 1-Punkt-Teach-in durchge-
fiihrt werden. Dieser Teach-in-Vorgang hat die geringste Signalreserve,
weshalb ein dynamischer Teach-in vorzuziehen ist.

Start Teach-in: Trager oder Etikett + Trdger zwischen der Gabel platzieren.
Teach-in-Taste 1...3 s driicken und anschlieend loslassen. Gelbe LED
blinkt mit 1 Hz.

Beenden Teach-in: Teach-in-Taste erneut kurz driicken. Bei erfolgreichem
Teach-in blinkt die gelbe LED fiir 2 s mit 6 Hz.

Die Schaltschwelle wird leicht iiber dem einzulernenden Trager bzw.
leicht unter dem eingelernten Etikett gesetzt.

X1 Feineinstellung

Um eine hdhere Funktionsreserve zu erhalten, kann nach erfolgre-
ichem Teach-in eine Feineinstellung vorgenommen werden. Dazu
wird die Schaltschwelle dicht an das eingelernte Objekt gesetzt. Die
Teach-in-Taste muss innerhalb von 10 s nach erfolgreichem Teach-in
kurz gedriickt werden. Erfolgreiche Einstellung wird durch zweifaches
Blinken mit 1 Hz signalisiert.

EB ET-Eingang externer Teach
Der ET-Eingang externer Teach dient zur Programmierung der
Schaltschwelle iiber ein externes Signal. Uber den ET-Eingang kann nur

dynamisch eingeteacht werden. J

Start Teach-in: Hintergrund oder Objekt zwischen der Gabel platzieren.
V+an den ET-Eingang legen und ein oder mehrere Objekte durch den
Sensor bewegen. Wahrend des Teach-in-Vorgangs blinkt die gelbe LED
mit 3 Hz. Beenden Teach-in: Spannung wieder entfernen. Bei erfol-
greichem Teach-in zeigt die Funktionsanzeige (gelbe LED) direkt den
Schaltzustand des Sensors an. Fehlerhafter Teach-in: schnelles Blinken
der gelben LED und des ET-Ausgangs mit 6Hz bis ein neuer Teach-in
erfolgreich durchgefiihrt wurde. Tastensperre oder Hell-/Dunkelum-
schaltung sind iber den ET-Eingang nicht moglich.
Der ET-Eingang kann genutzt werden, um die Schaltschwelle Giber die
Steuerung im laufenden Prozess nachzuregeln.

X Kontrolle Erfassungsfeld (D = dunkelschaltend)
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@ Gabeldffnung: Gabelweite 3 mm, Gabeltiefe 69 mm / fork opening: fork width 3 mm (0.12 inch), fork depth 69 mm (2.72 inch)
(2 Befestigungsbohrung, @ 4,2 mm / mounting holes, @ 4.2 mm (0.17 inch)

(3 Detektionsachse / detection axis
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Statischer 1-Punkt-Teach-in / Static 1-point teach-in
Statischer 2-Punkt-Teach-in / Static 2-point teach-in

Aktion Teach-in-Taste/ 1..3s

<1ls

Dynamischer Teach-in / Dynamic Teach-in

3..20s

Taste loslassen / release button

Action teach-in button

‘634//

Statischer 2-Punkt-Teach-in /
Static 2-point teach-in

ﬁﬁé

Statischer 1-Punkt-Teach-in /
Static 1-point teach-in

v/ X

Etikett und Tragermaterial zwischen die Gabel bringen, die Funktionsan-

Griine LED / Green LED

Power on / Power on

Power on / Power on

Power on / Power on

Power on / Power on

Power on / Power on Power on / Power on

zeige (gelbe LED) muss leuchten. AnschlieRend Tragermaterial (Liicke
zwischen Etiketten) zwischen der Gabel platzieren, die Funktionsanzeige

Gelbe LED / Yellow LED 1Hz

Q

6 Hzfir2s-->Q/

3Hz

Q 6 Hz

(gelbe LED) muss erldschen.
H Hell-/Dunkelschaltung (siehe Abb. G)

Multifunktionsausgang/ -
Multifunctional output

6Hzfor2s-->Q

3Hz

- 6 Hz

Durch Driicken der Teach-in-Taste fiir 20 - 30 s kann zwischen Hell- und
Dunkelschaltung umgeschaltet werden.
@ Tastensperre (siehe Abb. H)

Durch Driicken der Teach-in-Taste fiir > 30 s kann das Geréat gegen
unbeabsichtigtes Betatigen verriegelt werden. Durch erneutes Driicken
der Teach-in-Taste fiir > 30 s kann das Gerat wieder entriegelt werden.

Demontage und Entsorgung

Empfindlichkeitseinstellung / Sensitivity adjustment

Aktion Teach-in-Taste/

1 xinnerhalbvon 10s /1 xwithin 10 s

Light/dark switching / Hell-/Dunkelschaltung

>20s

Tastensperre / key lock
>30s

Action teach-in button

‘ng

(gﬁﬁ

ig?ﬁ

Die Entsorgung des Sensors hat gemaf den landerspezifisch anwendbaren

Griine LED / Green LED

Power on / Power on

Power on / Power on

Power on / Power on

Power on / Power on

Power on / Power on Power on / Power on

Vorschriften zu erfolgen. Fiir die enthaltenen Wertstoffe (insbesondere
Edelmetalle) istim Rahmen der Entsorgung eine Verwertung anzustreben.

Gelbe LED / Yellow LED

blinkt 2 x mit 1 Hz / Q

flashing 2 x with 1 Hz

blinkt 2 x mit 1 Hz /
flashing 2 x with 1 Hz

Q

blinkt 3 x mit 1 Hz / Q
flashing 3 x with 1 Hz

Wartung

SICK-Sensoren sind wartungsfrei.

Wirempfehlen, in regelméaRigen Abstdnden

« die optischen Grenzflachen zu reinigen

¢ Verschraubungen und Steckverbindungen zu iiberpriifen
Verdnderungen an Geraten diirfen nicht vorgenommen werden.

Irrtiimer und Anderungen vorbehalten. Angegebene Produkteigenschaften
und technische Daten stellen keine Garantieerkl&rung dar.
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Rozstaw widetek

3-70B417
3 mm (0.12 inch)

3-70N417
3 mm (0.12 inch)

—>

3-70P417
3 mm (0.12 inch)

Supply voltage Uy Versorgungsspannung Uy

Tension d'alimentation Ug

Tenséo de alimentagéo Uy

Tensione di alimentazione U,

Tension de alimentacion Uy

RBBE U, BRBE U,

Hanpsaxenue nutaqna Uy

Napigcie zasilajace Ug

DC10..30V"

DC10..30V"

DC10..30V"

Output current | Ausgangsstrom |

Courant de sortie |

max.

Corrente de saidal

Corrente di uscita |,

Intensidad de salida |,

WHER |, HAER L,

BbixoaHOW TOK |,

Prad wyjsciowy | ...

100 mA?

100 mA?

100 mA?

Switching output Schaltausgang

Sortie de commutation

Saida de conexdo

Uscita di commutazione

Salida de conmutacion

e A YFUIHA

Bbixoa nepekaoyerms

Wyjscie przetaczajace

PNP, NPN

NPN

PNP

Initialisation time Initialisierungszeit

Temps d'initialisation

Tempo de inicializagdo

Tempo di inizializzazione

Tiempo de inicializacion

H%R R B0 B i8] ABICEE

Bpems nH1unamsaumm

Czas inicjalizacji

100 ms

100 ms

100 ms

Max. switching frequency Schaltfolge max.

Commutation max.

Sequéncia méx. de comutagao

Sequenza di commutazione max.

Secuencia de conmutacion max.

BATFFRBEIRFF BRAA Y FUIEREK

Yacrora cpabarbiBaH!s MaKcC.

Maks. kolejnosé przetaczania

1,500 Hz®)

1,500 Hz®)

1,500 Hz®

Max. response time Ansprechzeit max.

Temps de réponse max.

Tempo max. de resposta

Tempo di reazione max.

Tiempo de respuesta max.

B B1 A 8] RASERY

Bpems oTkAMKa MaKc.

Maks. czas odpowiedzi

250 ps®

250 ps®

250 ps®

Jitter Jitter

Scintillement

Jitter Jitter

Inestabilidad

3 27 Y 7RE (Jitter)

Dxutrep

Odchylenie

15 ps

15 ps

15 ps

Teach-in input (ET) Eingang Teach-in (ET)

Entrée apprentissage (ET)

Entrada Teach-in (ET)

Ingresso Teach-in (ET)

Entrada Teach-in (ET)

TEHA (F) FA—FAUAD (E)

Bxoa 06yueHus (Teach-in) ET

Wejscie uczenia (Teach-in) (ET)

Teach:U>5V...<Ug; RUN: U<4V

Teach:U>7V..<Ug; RUN:U<2V

Teach:U>7V..<Ug; RUN:U<2V

Smallest detectable object Kleinstes detektierbares Objekt

Plus petit objet détectable

0 mais pequeno objecto detectado

Oggetto minimo rilevabile

Objeto minimo detectable

AR SR NEORETRENRY

HanmeHbLInit 06HapyX1Baemblit 0GbeKT

Najmniejszy wykrywalny obiekt

2 mm (0.08 inch)®

2 mm (0.08 inch)®

2 mm (0.08 inch)®

Enclosure rating Schutzart

Indice de protection

Tipo de protecdo

Tipo di protezione

Tipo de proteccion

s REEE

Knacc 3awmrbl

Stopien ochrony

IP 65

IP 65

IP 65

Protection class Schutzklasse

Classe de protection

Classe de protecéo

Classe di protezione

Clase de proteccion

DiE REISA

Knacc 3atuutol

Klasa ochrony

Circuit protection Schutzschaltungen

Protections électriques

Circuitos de protecéo

Commutazioni di protezione

Circuitos de proteccion

I BB BIRRE

Cxembl 3aLuTbl

Uktady zabezpieczajace

A,B,CY

A,B,CY

A,B,CY

Ambient operating temperature Betriebsumgebungstemperatur

D Limit values, reverse-polarity protected, U Grenzwerte, verpolsicher. Betrieb in
operation in short-circuit protected network: kurzschlussgeschiitztem Netz: max. 8 A.
max. 8 A. 2 Minimaler Ausgangsstrom 0,3 mA.

2 Qutput current minimal 0.03 mA. 3 Bei Hell-Dunkel-Verhaltnis 1:1, typisch,

With light/dark ratio 1:1, typical, depending on
material and speed.

Signal transit time with resistive load. 9
Depends on the label thickness. 6)
A = Ug-connections reverse polarity protected

B =inputs and output reverse-polarity protected

C = Interference suppression

&

Signallaufzeit bei ohmscher Last.
Héngt von Etikettendicke ab.

A= Ug-Anschliisse verpolsicher

B = Ein- und Ausgénge verpolsicher
C = Stérimpulsunterdriickung

abhéngig von Material und Geschwindigkeit.

Température de service

Valeurs limites, protection contre I‘inversion
de polarité. fonctionnement en réseau protégé
contre les courts-circuits : max. 8 A.

Sortie de courant minimale de 0,3 mA.

Pour un rapport clair/sombre de 1:1 typique,
en fonction du matériau et de la vitesse.
Durée du signal sur charge ohmique.

Selon I‘épaisseur des étiquettes.

A = raccordements Uy protégés contre les
inversions de polarité

B = entrées et sorties protégées contre les
inversions de polarité

C = Suppression des impulsions parasites

CC)

Temperatura ambiente de funcionamento

9 Valores-limite, protecéo contra inversao de
polaridade. Operacao em rede protegida
contra curto-circuitos: méx. 8 A. 2
Corrente de saida min. 0,3 mA.

3 Na proporgéo luz/sombra 1:1, tipico, depen-
dendo do material e da velocidade.

Tempo de funcionamento do sinal com carga
6hmica.

Depende da espessura da etiqueta.

A = conexdes protegidas contra inverséo de

e e

polarita

o

Temperatura ambientale di funzionamento

Valori limite; polarita protetta. Funzionamento
in rete protetta da cortocircuiti: max. 8 A.
Corrente di uscita minima 0,3 mA.

Con rapporto chiaro/scuro 1:1 tipico, in
funzione di materiale e velocita.

Durata segnale con carico ohmico.

In base allo spessore dell‘etichetta.
A=U,-Allacciamenti protetti dall'inversione di

B = entrate e uscite protette da polarita inversa

pdlos Uy

B = Entradas e saidas protegidas contra
polaridade inversa

C = Supressao de impulsos parasitas

C = Soppressione impulsi di disturbo

Temperatura ambiente de servicio
1)

cortocircuito (max. 8 A).

Intensidad minima de salida 0,3 mA.
Con una relacion claro/oscuro de 1:1, tipica,

Valores limite, protegido contra polarizacion in-
versa. Funcionamiento en red protegida contra

dependiendo del material y la velocidad.

9 Depende del grosor de la etiqueta.

inversa

Duracion de la sefial con carga 6hmica.

Conexiones A = U, protegidas contra polarizacién C

B = Entradas y salidas protegidas contra

polarizacion incorrecta
C = Supresion de impulsos parasitos

IERER

WRRE , RRMERPEESERER
A B iz TR : A8 A

B/ s 0.3 mA. 2
o BARELE 111, SR EURFAPRIAEE. °
o ESEmetE (BAREN ).
BRTFHRENEE. 4

BILRE (EBT)

BTOBE : ZFABA
B/\HAOER 0.3 m

EEICLOTERD

o A-U, 0 (CRRERERPER) ° FRLES S
B- BARMERPHBABNG LS ° A-U BREEDERE
- #E F bR B- AN PERE

C=FH/NILAHH

HIRE, ERREFKRREShLLD

A.
REILETIOHE, REME. HEE
ERRRC S5 ESBBHY
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1 MpeaensHble 3HAYEHMS, C 3aLLUTON
0T N1ePenoAOCOBKN. IKCMAyaTaLus B
3aLLMLLEHHBIX OT KOPOTKOTO 3aMbIKaHHS CETSX C
CHAO/A ToKa He Boree 8 A.
2 MUHWMaAbHbIA BbIXOAHOT TOK 0,3 MA.
3 TIpn COOTHOLIEHUH «CBETAO/TEMHO» 1:1,
TUNWYHO, B 3aBUCMMOCTH OT MaTepu1ana u
CKOPOCTH.
POAONKMTEABHOCTb CUTHAAG MPU OMUYECKOT
Harpy3ke.
3aBwucut o1 TOALLIMHBI 3TUKETKH.
A = Ug-noaKAOUeHHA C 3alLiuToil o
nepenyTbiBaHNA MOAOCOB
B = BXOAbI ¥ BbIXOAI C 3aLLMTON OT
nepenyTbiBaHNs MOAOCOB
C = nopaBAEHME UMMYALCHBIX TOMEX

]

Temperatura otoczenia pracy

przed zwarciem: maks. 8 A.
Minimalny prad wyjsciowy 0,3 mA.

CIC)

rezystancyjnym.
Zalezy od grubosci etykiety.

Warto$ci graniczne, z zabezpieczeniem przed
zamiang biegundw. Praca w sieci zabezpieczonej

Przy stosunku jasno-ciemno 1:1, standardowo,
w zalezno$ci od materiatu i predkosci.
Czas biegu sygnatu przy obciazeniu

A= podtacza Ug-zabezpieczone przed zamiang

+5°C...+55°C

biegunow

B = wejscia i wyjScia zabezpieczone przed
zamiana biegunow

C = tlumienie impulsow zaktocajacych

+5°C...+55°C

+5°C...+55°C

1Hz




Capteurs a fourche
Notice d’instructions

Consignes de sécurité

Lire la notice d’instruction avant la mise en service.

Confier le raccordement, le montage et le réglage uniquement a un
personnel spécialisé.

I ne s’agit pas d’un composant de sécurité au sens de la directive
machines CE.

UL : utilisation uniquement dans des applications selon la NFPA 79.
Ces appareils doivent étre protégés par un fusible de 1 A adapté a du
30V C.C. Des adaptateurs listés UL avec cables de connexion sont
disponibles. Enclosure type 1.

Protéger I'appareil contre I'numidité et les impuretés lors de la mise en
service.

Cette notice d'instruction contient des informations nécessaires pendant
toute la durée de vie du capteur.

Utilisation conforme

Le capteur a fourche UFN est un capteur a ultrasons, fonctionnant avec un
émetteur et un récepteur. Il est utilisé a des fins de détection et sans contact
d’étiquettes et de marques.

Mise en service

Mode D = commutation sombre: en cas de en cas d’interruption du
signal a ultrasons, la sortie Q est activée (p. ex. étiquette et matériau
support). = réglage d’usine.

Mode L = commutation claire: en cas de réception du signal a ultrasons,
la sortie Q est activée (p. ex. uniguement matériau support).

Enficher le cable avec connecteur femelle du cable hors tension et le
visser a fond. Pour le raccordement au niveau de B, on applique:

BN = marron, BU = bleu, BK = noir, WH = blanc; raccorder les cables.
Aprés la mise en service correcte, la LED verte s'allume.

AT'aide des trous de fixation, monter le capteur sur des supports
adéquats. Déplacer le matériel a tester a I'état tendu et sans vibrations
a travers I'ouverture de la fourche. Raccorder le capteur a la tension
d’alimentation (voir désignation du type).

B Apprentissage dynamique (recommandé) (voir fig. D)

Démarrage de I'apprentissage: Placer un support ou une étiquette +
support entre la fourche. Appuyer sur la touche d’apprentissage durant
3 a20s. Tout en maintenant la touche enfoncée, passer plusieurs
étiquettes avec matériau support (étiquettes a détecter) a travers le
capteur. Pendant la procédure d’apprentissage, la LED jaune clignote a
une fréquence de 3 Hz.

Recommandation: passer au moins 3 étiquettes + supports a travers le
capteur.

Fin de I'apprentissage: relacher la touche d’ apprentissage <20 s. Une
fois I'apprentissage terminé avec succes, le témoin de fonctionnement
(LED jaune) indique immédiatement I'état de commutation du capteur.
Le seuil de commutation est a présent défini de maniére optimale entre
support et étiquette. La meilleure sécurité opérationnelle possible est
assurée.

En presence d’ ethuettesnon homogenes, il est possible de procéder a
un réglage fin (voir [T Réglage fin).

Apprentissage erroné: la LED clignote rapidement a 6 Hz jusqu’a ce
qu’un nouvel apprentissage ait été réalisé avec succes. Lors d’une
procédure d’apprentissage via un cable externe, tout apprentissage
erroné est également signalé par la sortie MF a une fréquence de 6 Hz.

T Apprentissage statique a 2 points (voir fig. F)

Démarrage de I'apprentissage: placer un support ou une étiquette +
support entre la fourche, appuyer sur la touche d’apprentissage durant
1...3 s puis la relacher. La LED jaune clignote a une fréquence de 1 Hz.

Fin de I'apprentissage: placer le matériel qui n’a pas encore été pro-
grammé (support ou étiquette + support, en fonction du démarrage de
I'apprentissage) entre la fourche et appuyer de nouveau briévement sur
la touche d’apprentissage.

Une fois I'apprentissage terminé avec succés, le témoin de fonction-
nement (LED jaune) indique immédiatement I'état de commutation
du capteur. Le seuil de commutation est a présent défini de maniére
optimale entre support et étiquette. La meilleure sécurité opération-
nelle possible est assurée. Le capteur détecte automatiquement si un
apprentissage a 2 points ou a 1 point a été réalisé. (Un apprentissage
erroné n’est donc pas possible.)

En présence d'étiquettes non homogenes, il est possible de procéder a
un réglage fin (voir EX] Reglage fin).

T Apprentissage statique a 1 point (voir fig. F)

Sl I'application ne permet pas un deplacement de I'étiquette + -support
a programmer, il est possible de procéder a un apprentissage a 1 point.
Cet apprentissage posséde la réserve de signaux la plus petite. Il est
donc préférable d’opter pour un apprentissage dynamique.

Démarrage de I'apprentissage: placer un support ou une étiquette +
support entre la fourche. Appuyer sur la touche d’apprentissage durant
1...3 s puis la relacher. La LED jaune clignote a une fréquence de 1 Hz.

Fin de I'apprentissage: appuyer de nouveau brievement sur latouche
d’apprentissage. Une fois I apprentissage terminé avec succes, la LED
jaune clignote pendant 2 s a une fréquence de 6 Hz.

Le seuil de commutation est défini Iegerement au-dessus du supporta
programmer ou Iégérement en-dessous de I'étiquette programmé.

X1 Réglage fin

Pour obtenir une plus grande réserve fonctionnelle, il est possible,
aprés I'apprentissage, de procéder a un réglage fin. Pour ce faire, le
seuil de commutation est placé a proximité de I'objet programmé. Une
fois I'apprentissage terminé avec succes, la touche d’apprentissage
doit étre actionnée dans les 10 s qui suivent. La réussite du réglage est
signaléepar un double clignotement a une fréquence de 1 Hz.

A Sortie ET pour apprentissage externe

L'entrée ET pour apprentissage externe permet la programmation du
seuil de commutation via un signal externe. Lapprentissage ne peut
étre que dynamique via I'entrée ET. Démarrage de I'apprentissage :
placer un arriére-plan ou un objet entre les fourches. Mettre I'entrée ET
sous tension et déplacer un ou plusieurs objets sur le capteur. Pendant
la procédure d’apprentissage, la LED jaune clignote a une fréquence de
3 Hz. Fin de I'apprentissage : mettre hors tension. Une fois I'apprentis-
sage terminé, le témoin de fonctionnement (LED jaune) indique immédi-
atement I'état de commutation du capteur. Apprentissage incorrect : la
LED jaune et la sortie ET clignotent rapidement a 6 Hz jusqu’au prochain
apprentissage réussi. Le verrouillage des touches ou la commutation
clair / sombre sontimpossibles par I'entrée ET. Lentrée ET est utilisée
pour réajuster le seuil de commutation via la commande pendant le
processus en cours.

33 Contrdle du champ de détection (D = commutation sombre)

Amener I'étiquette et le matériau support entre la fourche, le témoin de
fonctionnement (LED jaune) doit s'allumer. Amener ensuite le matériau
support (I'espace situé entre les étiquettes) entre la fourche, le témoin
de fonctionnement (LED jaune) doit s’éteindre.

Commutation claire/sombre (voir fig. G)

Une pression sur la touche d’apprentissage durant 20 - 30 s permet de
permuter entre le mode commutation claire et le mode commutation
sombre.

Verrouillage des touches (voir fig. H)
L'appareil peut étre verrouillé pour éviter un actionnement involontaire

en appuyant sur la touche d’apprentissage durant > 30 s. Une nouvelle
pression sur la touche d’apprentissage durant > 30 s permet de déver-

rouiller 'appareil.

Démontage et mise au rebut

La mise au rebut du capteur doit respecter la réglementation nationale en
vigueur. Dans le cadre de la mise au rebut, veiller a recycler les matériaux
(notamment les métaux précieux).

Maintenance

Les capteurs SICK ne nécessitent aucune maintenance.
Nous vous recommandons de procéder réguliérement

au nettoyage des surfaces optiques
au contrdle des vissages et des connexions enfichables

Ne procéder a aucune modification sur les appareils.
Sujet a modification sans préavis. Les caractéristiques du produit et
techniques fournies ne sont pas une déclaration de garantie.

Sensor de forquilha
Manual de instrugoes

Notas de seguranca

Ler as instrugdes de operagdo antes da colocagdo em funcionamento.

A conexdo, a montagem e 0 ajuste devem ser executados somente por
pessoal técnico qualificado.

Os componentes de seguranga nado se encontram em conformidade com
a Diretiva Europeia de Maquinas.

UL: Somente na utilizagdo em aplicagdes de acordo com NFPA 79. Estes
dispositivos devem ser protegidos por um fusivel de 1 A adequado para
30 VCC. Estao disponiveis adaptadores listados pela UL com cabos de
conexdo. Enclosure type 1.

Durante o funcionamento, manter o aparelho protegido contra impure-
zas e umidade.

Este manual de instrugdes contém informagdes necessérias para toda a
vida dtil do sensor.

Utilizagao adequada para a finalidade prevista

0 sensor tipo garfo UFN é um Sensor ultrassonico que trabalha com uma
unidade receptora e emissora. Ele é para a detecgao sem contato, de
etiquetas e marcas.

Colocacao em operacao

Modo D = comutacao por sombra: com Interrupgéo do sinal de ultras-
som € a saida Q ativa (p. ex. etiqueta e material portador). = configura-
cao de fabrica.

Modo L = comutagao por luz: com recepgéo do sinal de ultrassom é a
saida Q ativa (p. ex. somente material portador).

Encaixar o conector fémea do cabo e aparafusar. Para a conexao em B,
vale: BN = marrom, BU = azul, BK = preto, WH = branco; conectar os
cabos. Depois da colocagéo em operagao correta, o LED verde estd
aceso.

Montar o sensor com furos de fixagdo no suporte apropriado. Mover o
material de teste em estado tensionado e sem oscilagdes pela abertura
do garfo. Colocar o sensor na tensdo de operagao (ver impressao do
tipo).

EBY Teach-in dinamico (recomendado) (ver fig. D)

Inicializagdo do Teach-in: Material portador ou etiqueta + material
portador Posicionar o entre o garfo. Pressionar a tecla Teach-in durante
3-20s. Com atecla pressionada, movimentar vérias etiquetas Mover
0s com material portador (etiqueta a serem detectados) através do
sensor. Durante o procedimento de teach-in, o LED amarelo pisca com
3 Hz.

Recomendag&o: no minimo 3 etiquetas + material portador Mover os
através do sensor.

Terminar Teach-in: soltar a tecla Teach-in por < 20 s. Quando o teach-in
tiver sido bem-sucedido, o indicador de funcdo (LED amarelo) indica
imediatamente o estado de comutacéo do sensor. Agora, o limiar de
comutacéo estd aplicado de modo ideal entre 0 material portador e a
etiqueta. Estd dada a melhor seguranca operacional possivel.

Em etiquetas heterogéneos, pode ser executado um ajuste de precisao
(ver ajuste de precisao).

Teach-in com erro: LED amarelo pisca rapidamente com 6 Hz até que
um novo teach-in tenha sido bem-sucedido. No procedimento de
teach-in através de um cabo externo, o teach-in com erro € sinalizado
adicionalmente com 6 Hz pela saida MF.

ED Teach-in de 2 pontos estatico (ver fig. E)

Inicializagdo do Teach-in: Posicionar o material portador ou etiqueta +
material portador entre o garfo, pressionar a tecla Teach-inde 1...3 s e,
a seguir, soltar. LED amarelo pisca com 1 Hz.

Terminar Teach-in: Posicionar o material ainda nao treinado (material
portador ou etiqueta + material portador, dependendo da inicializagao
do teach-in) entre o garfo e pressionar novamente a tecla T brevemente.

Quando o teach-in tiver sido bem-sucedido, o indicador de fungdo (LED
amarelo) indica imediatamente o estado de comutacao do sensor. Agora
o limiar de comutagao esta regulado de modo ideal entre o material
portador e a etiqueta. Esta dada a melhor seguranga operacional possivel.
0 sensor detecta automaticamente se foi executado um teach-in de 2
pontos ou um teach-in de 1 ponto. (Porisso, um teach-in com erro ndo
é possivel).

Em etiguetas heterogéneos, pode ser executado um ajuste de precisao
(ver ajuste de precisdo).

X Teach-in de 1 ponto estatico (ver fig. F)

Se a situagdo da aplicagdo ndo permitir uma movimentacgao da
etiqueta + material portador a ser treinado, pode ser executado um
teach-in de 1 ponto. Esse procedimento de teach-in tem a menor reserva
de sinais, porisso deve ser dada preferéncia ao teach-in dinamico.

Inicializagdo do Teach-in: Posicionar o material portador ou a etiqueta +
material portador entre o garfo. Pressionar a tecla Teach-in de 1...3 s e,
a seguir, soltar. LED amarelo pisca com 1 Hz.

Terminar Teach-in: pressionar de novo a tecla Teach-in brevemente.
Quando o teach-in tiver sido executado com sucesso, o LED amarelo
pisca durante 2 s com 6 Hz.

0 limiar de comutagao € regulado levemente acima do material portador
a ser treinado ou levemente abaixo da etiqueta treinado.

EX] Ajuste de precisao

Para atingir uma reserva operacional mais elevada, pode ser executado
um ajuste de precisao depois do teach-in bem-sucedido. Para isso, 0
limiar de comutacdo é regulado perto do objeto programado. A tecla
Teach-in deve ser pressionada dentro de 10 s depois do teach-in
bem-sucedido. O ajuste bem-sucedido ésinalizado com o piscar duplo
com 1 Hz

XY Entrada ET de teach externo

A entrada ET de teach externo serve para programacao do limiar de
comutagao por meio de um sinal externo. Através da entrada ET s6 é
possivel fazer teach dinamico. Iniciar teach-in: posicionar o fundo ou

o objeto entre o garfo. Colocar V+ na entrada ET e movimentar um ou
varios objetos pelos sensores. Durante o procedimento de teach-in, o
LED amarelo pisca com 3 Hz. Terminar teach-in: remover novamente
atensdo. Quando o teach-in tiver sido bem-sucedido, o indicador de
fungdo (LED amarelo) indica imediatamente o estado de comutacéo do
sensor. Teach-in com erro: LED amarelo e a saida ET pisca rapidamente
com 6 Hz até que um novo teach-in tenha sido bem-sucedido. O
bloqueio das teclas ou a comutagdo por sombra/luz ndo sao possiveis
através da entrada ET. A entrada ET pode ser utilizada para reajustar

o limite de comutacao por meio do comando durante 0 processo em
andamento.

31 Controle campo de deteccéo (D = comutacao por sombra)

Etiqueta e material portador Colocar o entre o garfo, a indicagao de
fungdo (LED amarelo) deve acender. Em seguida, colocar o material
portador (espaco entre as etiquetas) entre o garfo, a indicagdo de
funcéo (LED amarelo) deve apagar.

Comutacao por sombra/luz (ver fig. G)

Pressionando a tecla Teach-in durante 20 - 30 s, pode ser comutado
entre comutagéo por luz e comutagdo por sombra.

Bloqueio de teclas (ver fig. H)

Pressionado a tecla Teach-in durante > 30 s, 0 aparelho pode ser
bloqueado contra acionamento involuntdrio. Pressionando novamente
atecla Teach-in durante > 30 s, 0 aparelho pode ser desbloqueado
novamente.

Desmontagem e descarte

0 descarte do sensor deve ser efetuado de acordo com as normas aplicaveis
especificas de cada pais. No &mbito do descarte, deve-se procurar o
aproveitamento dos materiais reciclaveis contidos (principalmente dos
metais nobres).

Manutencao

Os sensores SICK ndo requerem manutengao.

Recomendamos que se efetue em intervalos regulares

* uma limpeza das superficies 6pticas

* uma verificacdo das conexdes roscadas e dos conectores

N&o séo permitidas modificagdes no aparelho.

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio. As propriedades do produto e os dados
técnicos especificados ndo constituem nenhum certificado de garantia.

Sensore a forcella
Istruzioni per 'uso

Awvertenze sulla sicurezza

Prima della messa in funzionamento leggere le istruzioni per I'uso.
Allacciamento, montaggio e regolazione solo a cura di personale tecnico
specializzato.

Nessun componente di sicurezza ai sensi della direttiva macchine UE.
UL: Solo per I'utilizzo in applicazioni ai sensi di NFPA 79. Questi dispositivi
devono essere protetti con fusibile 1 Aidoneo per 30 V dc. Sono disponibili
adattatori elencati da UL con cavi di collegamento. Enclosure type 1.
Alla messa in funzionamento proteggere I'apparecchio dall’'umidita e
dalla sporcizia.

Queste istruzioni per I'uso contengono le informazioni che sono necessarie
durante il ciclo di vita del sensore fotoelettrico.

Uso conforme alle prescrizioni

Il sensore a forcella UFN & un Sensore a ultrasuoni che lavora con un’unita
emettente e una ricevente. Viene utilizzato per il rilevamento senza contatto
di etichette e marchi.

Messa in funzione

Modalita D = funzionamento dark on: con Interruzione del sensore a
ultrasuoni € attiva I'uscita Q (ad es. etichetta e materiale di supporto).
= impostazione di fabbrica.

Modalita L = funzionamento light on: con Ricezione del sensore a ultra-
suoni & attiva I'uscita Q (ad es. solo materiale di supporto).

Infilare il connettore femmina precablato senza tensione e avvitarlo.
Per il collegamento in B vale: BN = marrone, BU = blu, BK = nero,

WH = bianco; collegare i cavi. Dopo la corretta messa in funzione
I'indicatore LED verde & acceso.

Montare il sensore su fermi adatti con I'aiuto di fori di fissaggio. Muovere
il materiale di test in stato teso e senza scuotimenti nell’apertura della
forcella. Applicare al sensore la tensione di esercizio (vedere stampigliatura
ditipo).

B Teach-in dinamico (consigliato) (vedere fig. D)

Awvio Teach-in: Supporto o etichetta + supporto tra la forcella. Premere

il tasto Teach-in per 3 - 20 s. Con il tasto premuto muovere pill etichette
con il materiale di supporto (etichette ) da rilevare) attraverso il sensore.
Durante il processo di teach-in il LED giallo lampeggia a 3 Hz.

Suggerimento: muovere almeno 3 etichette + supporto attraverso il
sensore.

Uscire dal Teach-in: rilasciare il tasto Teach-in < 20 s. Se il teach-in
ha avuto successo, la spia funzione (LED giallo) indica direttamente lo
stato di commutazione del sensore. La soglia di commutazione é ora
ottimale tra supporto ed etichetta posizionato. La migliore sicurezza
possibile & garantita.

Con etichette disomo
precisione (vedere

Teach-in errato: lampeggio rapido del LED giallo a 6 Hz fino all’effettua-
zione corretta di un nuovo teach-in. Nel processo di teach-in tramite
cavo esterno, il teach-in errato viene segnalato, oltre che con lampeggio
a 6 Hz, tramite I'uscita MF.

enei & possibile effettuare una regolazione di
Regolazione di precisione).

ED Teach-in a 2 punti statico (vedere fig. E)

Awvio Teach-in: Posizionare il supporto o I'etichetta + supporto tra la
forcella, premere il tasto Teach-in per 1...3 s e poi rilasciarlo. [l LED
giallo lampeggia a 1 Hz.

Uscire dal Teach-in: Posizionare il materiale non ancora appreso
(supporto o etichetta + supporto, a seconda dell’avvio teach-in) tra la
forcella e ripremere brevemente il tasto Teach-in.

Se il teach-in ha avuto successo, la spia funzione (LED gjallo) indica
direttamente lo stato di commutazione del sensore. La soglia di
commutazione & ora ottimale tra supporto ed etichetta. La migliore
sicurezza possibile & garantita. Il sensore riconosce automaticamente
se é stato effettuato un Teach-in a 2 punti 0 a 1 punto. (Non & pertanto
possibile un teach-in errato).

Con oggetti disomo,
precisione (vedere

enei & possibile effettuare una regolazione di
Regolazione di precisione).

[M Teach-in a 1 punto statico (vedere fig. F)

Se la situazione applicativa non consentisse il movimento di etichetta +
supporto da apprendere, & possibile eseguire un teach-in a 1 punto.
Questa procedura di teach-in ha la minore riserva di segnale e pertanto
& preferibile un teach-in dinamico.

Awvio Teach-in: Posizionare il supporto o I'etichetta + supporto tra la
forcella. Premere il tasto Teach-in per 1...3 s e poi rilasciarlo. Il LED
giallo lampeggia a 1 Hz.

Uscire dal Teach-in: ripremere brevemente il tasto Teach-in. Se il
Teach-in ha avuto successo, il LED giallo lampeggia per 2 s a 6 Hz.

La soglia di commutazione & posizionata leggermente sopra il supporto
da apprendere 0 appena sotto I'etichetta appreso.

X1 Regolazione di precisione

Per ottenere una maggiore riserva di funzionamento € anche possibile
eseguire una regolazione di precisione dopo un teach-in con esito
positivo. A tale fine la soglia di commutazione viene posizionata molto
vicina all'oggetto integrato. Il tasto Teach-in deve essere premuto breve-
mente entro 10 s dopo un teach-in con esito positivo. La regolazione
avvenuta correttamente vienesegnalata con un doppio lampeggio a 1 Hz.

A Ingresso ET teach esterno

L'entrata ET teach esterno serve per la programmazione della soglia

di commutazione tramite un segnale esterno. Attraverso I'entrata ET &
possibile inserire il teach solo dinamicamente. Awio del teach-in: po-
sizionare lo sfondo o I'oggetto tra la forcella. Posizionare V+ sull’entrata
ET e muovere uno o pili oggetti attraverso il sensore. Durante il processo
di teach-in il LED giallo lampeggia a 3 Hz. Uscire dal Teach-in: rimuovere

di nuovo la tensione. Se il teach-in ha avuto successo, la spia funzione
(LED giallo) indica direttamente lo stato di commutazione del sensore.
Teach-in errato: lampeggio rapido del LED giallo e dell’'uscita ET a 6 Hz
fino all’effettuazione corretta di un nuovo teach-in. Blocco tasti o fun-
zionamento light on/dark on non sono possibili attraverso I'entrata ET.
L'entrata ET puo essere utilizzata per regolare la soglia di commutazione
tramite il controllo mentre il processo & in corso.

X1 Controllo campo di rilevamento (D = funzionamento dark on)

Etichetta e materiale di supporto collocare I'tra la forcella, la spia
funzione (LED giallo) deve essere accesa. In seguito collocare il materiale
di supporto (spazio tra le etichette) tra la forcella, la spia funzione
(LED giallo) deve spegnersi.

H Funzionamento light on/dark on (vedere fig. G)

Premendo il tasto Teach-in per 20 - 30 s & possibile la commutazione
tra funzionamento dark on e funzionamento light on.

@ Bloccaggio tasto (vedere fig. H)

Premendo il tasto Teach-in per > 30 s & possibile bloccare il dispositivo
contro I'azionamento involontario. Ripremendo il tasto Teach-in per
>30 s & possibile shloccare di nuovo il dispositivo.

Smontaggio e smaltimento

Lo smaltimento del sensore deve avvenire conformemente alle direttive
previste specificatamente dal paese. Per i materiali riciclabili in esso
contenuti (in particolare metalli nobili) si auspica un riciclaggio nel’ambito
dello smaltimento.

Manutenzione

I sensori SICK sono esenti da manutenzione.

Aintervalli regolari si consiglia di

 pulire le superfici limite ottiche

« Verificare i collegamenti a vite e gli innesti a spina

Non & consentito effettuare modifiche agli apparecchi.

Contenuti soggetti a modifiche senza preavwviso. Le proprieta del prodotto e
le schede tecniche indicate non costituiscono una dichiarazione di garanzia.

Sensor de horquilla
Instrucciones de uso

Instrucciones de seguridad

* Lealasinstrucciones de uso antes de efectuar la puesta en servicio.

 La conexion, el montaje y el ajuste deben ser efectuados exclusivamente
por técnicos especialistas.

¢ No se trata de un componente de seguridad segin la Directiva de
maquinas de la UE.

¢ UL: solo para utilizar en aplicaciones seglin NFPA 79. Estos dispositivos

estaran protegidos por un fusible de 1 A adecuado para 30 VCC. Se

encuentran disponibles adaptadores listados por UL con cable de

conexion. Enclosure type 1.

Proteja el equipo contra la humedad y la suciedad durante la puesta en

servicio.

Las presentes instrucciones de uso contienen informacién que puede

serle necesaria durante todo el ciclo de vida del sensor.

Uso conforme a lo previsto

El sensor de horquilla UFN es un sensor de ultrasonidos que funciona
con una unidad de emision y recepcion. Se utiliza para la deteccion y sin
contacto de etiquetas y marcas.

Puesta en servicio

¢ Modo D = conmutacién en oscuro: cuando se interrumpe la sefial de
ultrasonidos, la salida Q estd activa (p. ej. etiquetas y material de base).
= ajuste de fabrica.
Modo L = conmutacion en claro: cuando se recibe la sefial de ultrasonidos,
la salida Q esté activa (p. €j., solo material de base).

¢ Enchufar sin tension la toma de red y atornillarla. Para la conexién en
B rige: BN = marron, BU = azul, BK = negro, WH = blanco; conectar
cables. Tras la correcta puesta en servicio se ilumina el LED verde.

¢ Montar el sensor en un soporte adecuado utilizando los orificios de
fijacion. Mover el material de prueba tensado y sin vibraciones por la
abertura de la horquilla. Conectar el sensor a la tensién eléctrica de
servicio (véase la impresion de tipo).

EE] Aprendizaje dinamico (recomendado); véase la figura D

Inicio del aprendizaje:Colocar la base o la etiqueta + la base entre

la horquilla. Pulsar el boton de aprendizaje de 3 a 20 s. Con el bot6n
pulsado, mover varias etiquetas con material de base (etiquetas para
su deteccion) por el sensor. Durante el proceso de aprendizaje, el LED
amarillo parpadea a 3 Hz.

Recomendacién: mover como minimo 3 etiquetas + bases por el sensor.

Finalizacion del aprendizaje: soltar el boton de aprendizaje < 20's. Siel
aprendizaje se ha realizado correctamente, el LED amarillo de
funcionamiento indica directamente el estado de conmutacién del
sensor. Ahora, el umbral de conmutacion esté fijado de forma dptima
entre base y etiqueta. El funcionamiento es en este caso lo mas seguro
posible.

En caso de ethuetas no homogéneos, se puede realizar un ajuste de
precision (véase EX] Ajuste de precision).

Aprendizaje fallido: parpadeo rapido del LED amarillo a 6 Hz hasta que
el nuevo aprendizaje se lleve a cabo con éxito. En caso de procederse al
aprendizaje mediante cable externo, el aprendizaje fallido se sefializara
a 6 Hz también a través de la salida MF.

T Aprendizaje estatico de 2 puntos (véase la figura E)

Inicio del aprendizaje: Colocar la base o la etiqueta + la base entre la
horquilla, pulsar el boton de aprendizaje de 1...3 sy a continuacién
soltarlo. EI LED amarillo parpadea a 1 Hz.

Finalizacion del aprendizaje: colocar el material todavia no memorizado
(base o etiqueta + base, en funcion del inicio del aprendizaje) entre la
horquilla y volver a pulsar un breve instante el boton de aprendizaje.

Si el aprendizaje se ha realizado correctamente, el LED amarillo de
funcionamiento indica directamente el estado de conmutacién del
sensor. Ahora, el umbral de conmutacion esté fijado de forma 6ptima
entre base y etiqueta. El funcionamiento es en este caso lo mas
seguro posible. El sensor detecta automaticamente si se ha realizado
un aprendizaje de dos puntos o de uno. (Por tanto, no es posible un
aprendizaje fallido).

En caso de etiquetas no homogéneos, se puede realizar un ajuste de
precision (véase EX Ajuste de precision).

X Aprendizaje estatico de 1 punto (véase la figura F)

Si la aplicacion concreta no permitiese mover la etiqueta + la base que
se desea memorizar, es posible realizar un aprendizaje de 1 punto. Este
proceso tiene la reserva de sefial mas baja, por lo que es preferible el
aprendizaje dindamico.

Inicio del aprendizaje: Colocar la base o la etiqueta + la base entre la
horquilla. Pulsar el boton de aprendizaje de 1...3 sy a continuacion
soltarlo. EI LED amarillo parpadea a 1 Hz.

Finalizacién del aprendizaje: volver a pulsar un breve instante el boton
de aprendizaje. Si el aprendizaje se ha realizado correctamente el LED
amarillo parpadea 2 s a 6 Hz.

El umbral de conmutacion se fija ligeramente por encima de la base

que se va a memorizar o ligeramente por debajo de la etiqueta memorizado.
EXJ Ajuste de precision

Para obtener una mayor reserva de funcionamiento, es posible realizar

un ajuste de precision una vez completado el aprendizaje. Para ello,

el umbral de conmutacion se fija proximo al objeto programado. El
botén de aprendizaje se debe pulsar brevemente en los 10 s siguientes
a la correcta finalizacion del aprendizaje. El ajuste correcto se indica
mediante unparpadeo doble a 1 Hz.

I Entrada ET de aprendizaje externo
La entrada ET de aprendizaje externo sirve para programar el umbral
de conmutacién mediante una sefal externa. A través de la entrada
ET solo puede realizarse el aprendizaje de forma dindmica. Inicio del
aprendizaje: coloque el fondo o el objeto entre la horquilla. Coloque V+
en la entrada ETy desplace uno o varios objetos por el sensor. Durante
el proceso de aprendizaje, el LED amarillo parpadea a 3 Hz. Finalizacién
del aprendizaje: vuelva a desconectar la tension. Si el aprendizaje se
ha realizado correctamente, el LED amarillo de funcionamiento indica
directamente el estado de conmutacion del sensor. Aprendizaje fallido:
parpadeo rapido del LED amarillo y de la salida ET a 6 Hz hasta que el
nuevo aprendizaje se lleve a cabo con éxito. A través de la entrada ET
no se pueden bloquear los botones ni llevar a cabo la conmutacién en
claro/oscuro. La entrada ET puede utilizarse para reajustar el umbral de
conmutacién mediante el control en el proceso en curso.

X Control del campo de deteccién (D = conmutacién en oscuro)

Colocar la etiqueta y el material de base entre la horquilla (el indicador
LED amarillo de funcionamiento debe iluminarse). A continuacion,
colocar el material de base (espacio entre etiquetas) entre la horquilla
(el indicador LED amarillo de funcionamiento debe apagarse).

I Conmutacion en claro/oscuro (véase la figura G)

Pulsando el botén de aprendizaje de 20 - 30 s es posible cambiar entre
conmutacion en claro y conmutacién en oscuro.

A Bloqueo de botones (véase la figura H)

Pulsando el botén de aprendizaje mas de 30 s se puede bloquear el
dispositivo contra un accionamiento involuntario. Pulsando nueva-
mente el botdn de aprendizaje mas de 30 s se vuelve a desbloquear el
dispositivo.

Desmontaje y eliminacion
El sensor tiene que eliminarse siguiendo la normativa aplicable especifica

de cada pais. Los materiales valiosos que contenga (especialmente metales
nobles) deben ser eliminados considerando la opcion del reciclaje.

Mantenimiento

Los sensores SICK no precisan mantenimiento.

A intervalos regulares, recomendamos:

¢ Limpiar las superficies 6pticas externas

* Comprobar las uniones roscadas y las conexiones.

No se permite realizar modificaciones en los aparatos.

Sujeto a cambio sin previo aviso. Las propiedades y los datos técnicos del
producto no suponen ninguna declaracion de garantia.
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PyccKui A3bIK

BHAOUHDbIE AQTUMKH
PyKOBOAc'I'BO N0 3KCNAyaTauuu

Yka3aHus no 6e3onacHocTu

* [lepea BBOAOM B 3KCMAyaTaLMIo U3yuuTe PYKOBOACTBO MO 3KCMAYyaTaLuu.

* [loAKMOYEHME, MOHTaX W YCTAaHOBKY NOPYyYaTh TOABKO CreLManucTam.

* He sBAseTcs 060pyAoBaHUEM Ms obecneueHns 6e30nacHOCTH

B COOTBETCTBUM C ApekTnBoii EC no pabote ¢ MalunMHHbIM

o6opyaoBaH1EM.

UL: ToAbKO A MCMIOAb30BAHMSA B 06AGCTAX NPUMEHEHWSI COTAGCHO

NFPA 79. 371 ycTpoiicTBa AOMKHBI ObITb 3aLUMLLEHBI NPEAOXPAHUTEAEM

1 A, nopxopsawwmm ma 30 B noctosHHOro toka. AOCTYnHbI apantepbl ¢

COEAMHUTEAbHBIMU Kabenmu, nepeuncaeHHble UL. Enclosure type 1.

* [Ipu BBOAE B 3KCMAYyaTaLMIO 3aLUMLLATh YCTPOWCTBO OT NONaAaHUA rPA3N
1 BAGrU.

¢ A\aHHOe PyKOBOACTBO M0 3KCMAyaTaLMn COAEPXUT MHOOPMALMIO, KoTopast
Heobx0AMMa BO BPEMS BCETO XM3HEHHOTO LMKAA CEHCOpa.

MpumeHeHUe No HasHaueHUo

BuaouHblii paTunk UFN npeactaBasieT co60ii YAbTPa3BYKOBOI AATUMK,
paboratowuii ¢ npueMonepesaTIMKoM. YCTPOACTBO MCMOAL3YETCS S
6ECKOHTAKTHO PerucTpaLmm 3TUKETOK U Mapok.

BBoa B aKcnayaTaumio

¢ Pexvm D = aKkTuBaums npu OTCYTCTBUN OTPaXEHHOTO CBETA: MpU
npepbiBaHNM YAbTPA3BYKOBOTO CUTHaAa aKTUBMPYeTCA BbIXoA Q
(Hanpumep, NPy NOSBAEHUM 3TUKETKM U MOMOXKM). = yCTaHOBKa No
YMOAUYAHHUIO.

Pexum L = aKtuBaLms npu HaAMuMmu OTPXEHHOrO CBETa:

npu NpUemMe yAbTPa3BYKOBOTO CUrHaAa akTMBMpPYeTCS BbixoA Q
(Hanpumep, NP1 NPUCYTCTBUM TOABKO MOAOXKM).

BcTaBuTb B 06€CTOUEHHOM COCTOSHUM PO3ETKY Kabeas U 3aKpenuTb
BUHTaMU. /A pasbema B npumMeHAIoTes CreayloLune 0603HaueHms:
BN = kopnuHeBbiii, BU = cuHuit, BK = uepHbiii, WH = 6eablid;
NPUCOEAMHUTL NPOBOAA. pK NPABUALHOM NOAKAIOYEHUM 3arOpUTCS
3eAEHbli CBETOAMOAHBIY MHAMKATOP.

YCTaHOBUTb AQTYMK KPENEXHBIMM OTBEPCTUAMM Ha MOAXOAALLMNA
Aepxatenb. TpOBeCTM TECTOBBI MaTepuan B HATAHYTOM COCTOSIHUM Yepes
pacTBOp BUAKM, He ponyckas BUOpaLmu. MoaaTb Ha AaTunK pabouee
HanpsXeHue (CM. 3aBOACKOM LWTamn).

EE] AunHamuyeckoe o6yuenue (pekomenayetcs) (cM. puc. D)

Hauano 06yueHuns:MoMeCTUTL MOANOXKY MAW STUKETKY C MOAOXKOI
MEXAY KOHLLaM BUAKW. HaxaTb 1 yaepxuBaTh B TeueHne 3-20 cekyHA
KHONKy 06yuenus (Teach-in). Mpu HaxaToi KHOMKe NPOBECTM HECKOAbKO
3TUKETOK C NOMOXKOM (PErMCTPUPYEMbIX STUKETOK) Yepes AaTuuk. Bo
BPEMSs NPOLLEAYPbI 00Y4EHNS KeATbIi i CBETOAMOA MUTaeT ¢ yactotoi 3 .

PekomeHaauus: NpoBecTy uepes AaTuuK He MeHee 3 ITUKETOK C
NOMOXKON.

3aBeplueHne 0byueruns: OTnycTUTb KHOMKy 06yueruns < 20 c. Mpu
yCnewHoM 06y4eHnn GpyHKLMOHAAbHBIA MHAMKATOP (KEATbIA CBETOAMOA)
6yAeT noka3blBaTb KOMMYTALMOHHOE COCTOSHUE AaTuuKa. Tenepb nopor
NePeKAOYEHUA HaXOAUTCA B ONTUMAALHOM AMana3oHe MeXAY NOANOXKOR
1 3TMKETKON. OBecneyeHa MakcMManbHash IKCTIAyaTaLMOHHas
HaAEXHOCTb.

B cayuae paboTbl ¢ HEOAHODOAHBIMM TUKETKAMU MOXHO BbINOAHUTL
TOYHYHO HAaCTPOVAKY (CM. , TouHas HacTpoiika).

HeyaauHoe 06yyeHue: XeATblii CBETOAUOA MUTAET C BbICOKOH Y4acTOTOM
(6 ') Ao Tex nop, Noka He BYAET yCNeLIHO BbINOAHEHO 06yueHue. Mpu
00yyeHNM Yepe3 BHELLHNI NPOBOA MA CUTHAAU3aLIMK O HEYAQYHOM
06y4eHNM AONIOAHUTEABHO NOAAETCS cUrHaA 6 'y yepes Bbixoa MF.

T Cratnueckoe pByxtoueuHoe obyuenue (cm. puc. E)

Hauano 06yyeHna:NoMeCTUTb NOANOXKKY MAW STUKETKY C MOAOXKOIA MeXAY
KOHLIaMV BUAKH, HaxaTb KHOMKY 06yuenus (Teach-in) Ha 1...3 cexyHAbl U
0TNYCTUTb. XXEATbIA CBETOAMOA MUTaeT ¢ yactotoi 1 .

3asepluenue 0byueHus: oOMECTUTb elLe He 3aperncTPUPOBaHHbIA
marepuan (MOMOXKY MAM STUKETKY C NOMOXKOM, B 3aBUCUMOCTH OT
Hauana 00yueHMs) MEXAY KOHLAMM BUAKM U ELLE Pa3 KPATKOBPEMEHHO
HaxaTb KHOMKy 00yueHus.

Mpu ycnewHomM 06y4eHnn GYHKLMOHAAbHBIA MHAMKATOP (XEeATbIi
CBETOAMOA) BYAET NOKa3bIBaTb KOMMYTALMOHHOE COCTOSHUE AATYMKA.
Tenepb NOPOr NEPeKAOYEHNA HAXOANUTCS B ONTUMAAbHOM AWana3oHe
MEXAY NOMOXKON U 3TUKETKOI. ObecneyeHa MakcMManbHas
JKCMAYaTaLMOHHAsA HAAEXHOCTb. AaTUMK aBTOMATUYECKM pasAnyaeT
ABYXTOYEYHOE W OAHOTOYEUYHOE 0ByueHue. (MoaTomy HeypauHoe
00YyUEHHE UCKAIOYEHO).

B cayuae paboTbl ¢ HEOAHOPOAHBIMU STUKETKAMMU MOXHO BbINOAHUTH
TOYHYI HacTPOWKY (CM. , TO4Has HacTpoika).

X CratHueckoe opHOTOuEeuHOe 06yyeHue (cm. puc. F)

Ecav cueHapuii npUMEHEeHNS He AOMYCKAeT NepemelLeHns
PErncTpUpyEMOoil STUKETKN C MOANOXKOI, TO MOXHO BbINOAHUTb
0AHOTOYEYHOE 06yyeHHe. M 3Toi NpoLeAypbl 06y4eHns xapaKTepeH
MUHWUMaAbHbIV PE3EPB CUTHaAG, NOITOMY NPEANOYTUTEAbHEE BbIGPaATH
AVHaMUyecKoe 0byyeHue.

Hauano 06yuyenus: NoMeCTUTb NOANOXKKY UAW STUKETKY C OAOXKON
MEXAy KOHLLAMM BUAKW. HaxaTb 1 YAEPXMBaTb KHOMKy 06yueHus (Teach-in)
B TeueHue 1...3 CeKyHA, 3aTeM OTNYCTUTb. XXEeATbI CBETOAMOA MUTaEeT C
yacroroit 1 I,

3aBepLuenne obyderus: Elle pa3 KpaTKOBPEMEHHO HaxaTb KHOMKY
06yueHus. Mpu ycnewHom 06y4eHnm XeTbli CBETOAMOA MUTaeT 2
CEKYHAbI C 4acToTon 6 .

Mopor NepeKAoYeHKs YCTaHABAMBAETCS YyTb BbILUE PETUCTPUPYEMON
MOMOXKM AU UYTb HUXE PETUCTPUPYEMON STUKETKN.

X1 Tounas HacTpoiika

st obecneueHns Hoaee BbICOKOrO GYHKLMOHAABHOTO pe3epBa NocAe
YCNELHOro 06y4eHNs MOXHO BbINOAHUTL TOYHYH HACTPONKY. AR 3TOT0
NOPOT NEPEKAIYEHHs yCTaHaBAMBAETCS BAU3KO K NpOrpaMmMmpyeMomy
o6bekTy. Mocae yenewHoro 06yueHns HeoOXoAUMO KPATKOBPEMEHHO

HaxaTb KHOMKy 0ByueHus, noka He uctekamn 10 cekyHa. 06 ycneLwHoi
HaCTPOIKe CUTHAAU3MPYETABYKPATHOE MUraHUe CBETOAMOA] C YacTOTOM
1Tu,.

XA Bxoa ET - BHewHee 06yuenne

BHewwHuii Bxoa 06yueHns ET ucnoas3yetcst s nporpamMmMupoBaHus
nopora nepekAYeH1s NOCPEACTBOM BHELWHEro curHana. Yepes Bxop ET
MOXET BbINOAHATHCSA TOALKO AUHAMUYECKoe 06yueHne. 3anyck 06yyeHuns:
PacnoAOXUTb GOH MAM OBBEKT MEXAY KOHLAMM BUAKK. TIOAKAIOUMTB V+

K BX0AY ET 1 nponycTiUTb Yepes AaTYMK OAMH AU HECKOALKO 0BBLEKTOB.

Bo Bpemsi npoLeaypbl 06y4eHNs XeATbIi i CBETOAMOA MUTAET C YacToToM

3 'u. 3aBepLueHne 0byueHus: cHoBa ybpaTb HanpsxeHue. Mpu
yCrewHoM 06y4eHnn GYHKLMOHAABHBIA MHAMKATOP (XEATbIYi CBETOANOA)
6yaet noka3biBaTb KOMMYTALMOHHOE COCTOSHME AaTuMKa. HeyaauHoe
00YyyeHHe: XeATblii CBETOAMOA 1 BbIXOA ET MUratoT ¢ BbICOKOI Y4acToToM
(6 Tu) A0 TEX NOP, NOKa He BYAET YCELHO BbINOAHEHO NOBTOPHOE
06yueHue. bAOKMPOBKa KHOMOK MAW cpabaTbiBaHKe NPpU HaAUuMK

/ OTCyTCTBMM CBETa Yepe3 Bxoa ET HeBo3MoxHbI. Bxoa ET MoXHO
MCNOAL30BATb AA PETYAMPOBKM NOPOra NepekMoyeHmns B NpoLecce
paboTbl NOCPEACTBOM CHCTEMBI yPABAEHHUS.

X1 Kontponb noas peructpauum (D = aKTHBaLMS NPU OTCYTCTBHM

OTpaXeHHOro cBeTa)

MoMECTUTb 3TUKETKY C NOAMOXKON MEXAY KOHLAMU BUAKM, MOCAE YEro
AONKEH 3aropeTbCs GyHKLMOHAABHBIA MHAUKATOP (KEATbIN CBETOAMOA).
3aTem NoMeCTUTb MeXAy KOHLLaMK1 BUAKM MaTepran MOMOXKM
(NPOMEXYTOK MEXAY STUKETKAMM) — NOCAE 3TOT0 GYHKLIMOHAAbHBbIV
MHAMKATOP (XEATbIA CBETOAMOA) AOMKEH NOTACHYTb.

CpabarbiBaHWe NPH HAAWYUU/ OTCYTCTBUM CBETa (CM. puc. G)

TyTem HaxaTus 1 yaepxaHus KHonku 0byueHus (Teach-in) B TeueHne
20-30 CMOXHO NepeKkAoyaTLC MeXAY PeX1MMamMi akTeaLmMu npu
HaAMUMU MAM OTCYTCTBUM OTPAXEHHOTO CBETA.

BAokMpoBKa KhaBuw (cM. puc. H)

pu HaxaT1 KHONKKM o6y~4eHm1 (Teach-in) Ha Bpems > 30 ¢ MOXHO
3a6AOKUPOBATL KAGBMLLM YCTPOICTBA OT HEXEAATEABHOTO HaXaTus.
BAOKMPOBKa CHUMAETCS NOBTOPHBIM HaXaTheM 1 yAepXaHUeM KHOMKKU
06yueHus B TeueHue > 30 c.

AeMOoHTaX U yTUAM3aLmA

YIMAM3ALMIO CEHCOPOB CAEAYET NPOBOAUTL COTAGCHO HALIMOHAALHBIM
NPeANMCaHUAM N0 YTUAU3ALMU. CAEAYET CTPEMUTLCA K OBTOPHOMY
MCMOAL30BAHMIO COAEPXALLMXCA B HUX MATEPHUANOB (MPEXAE BCEro,
AParoLeHHbIX METAMOB).

TexobcayxuBaHUue

Datunku SICK He HyXAat0TCs B TeX06CAYXMBAHNM.
PekomeHayetcs peryaapHo

0YMLLATb OMTUYECKIE OTPAHNYMBAIOLLME NOBEPXHOCTU
NPOBEPSTL NPOYHOCTb PE3LOOBbIX U LUTEKEPHBIX COEAUHEHW

3anpeluaetca BHOCUTb U3MEHEHMS B YCTPOIICTBa.

lpaBo Ha OWH6KM M BHECEHUE U3MEHEHWH COXPaHEeHO. YkadaHHble
CBOMUCTBa U3AEAUA U TEXHUYECKME XapPaKTePUCTUKU HE ABAAOTCA rapaHTUen.

Instrukcja eksploataciji
czujnikow widetkowych

Instrukcje bezpieczenstwa

Przed uruchomieniem nalezy przeczytaé instrukcje eksploatacji.
Podtaczenie, montaz i ustawienie moga by¢ wykonywane wytacznie przez
wykwalifikowany personel.

Produkt nie jest elementem bezpieczenstwa w rozumieniu unijnej
dyrektywy maszynowe;j.

UL: tylko do uzytku w aplikacjach zgodnie z NFPA 79. Urzadzenia te mu-
szg by¢ zabezpieczone bezpiecznikiem 1 A przeznaczonym do zasilania
30V DC. Dostepne sg adaptery z przewodami podtaczeniowymi podane
na liscie UL. Enclosure type 1.

Podczas uruchamiania chroni¢ urzadzenie przed wilgocia i zanieczysz-
czeniem.

Niniejsza instrukcja eksploatacji zawiera informacje niezbedne w catym
cyklu zycia czujnika.

Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Czujnik widetkowy UFN jest to czujnik ultradZwigkowy, ktéry dziata z mo-
dutem nadawczym i odbiorczym. Jest on stosowany do bezkontaktowego
rejestrowania etykiet oraz znacznikow.

Uruchomienie

Tryb D = zatgczany przez ciemno$¢: w przypadku przerwania sygnatu
ultradzwiekowego wyjscie Q jest aktywne (np. etykieta i materiat nosny).
= ustawienie fabryczne.

Tryb L = zatgczany przez $wiatto: w przypadku odebrania sygnatu
ultradZwigkowego wyjscie Q jest aktywne (np. tylko materiat no$ny).
Zatozy¢ gniazdo przewodu w stanie beznapieciowym i przykrecic. W celu
podtaczenia do B obowigzuje zasada: BN = bragzowy, BU= niebieski, BK=
czarny, WH = biaty; podtaczyé przewody. Po prawidtowym uruchomieniu
Swieci sie zielona LED.

Zamontowaé czujnik w odpowiednim uchwycie za pomoca otworéw do
mocowania. Przesuna¢ materiat testowy w stanie naprezonym i bez
drgan przez otwor widetek. Podtaczy¢ czujnik do napiecia zasilajacego
(patrz nadruk typu).

P Dynamiczne uczenie (Teach-in) (zalecane) (patrzrys. D)

Rozpoczecie uczenia (Teach-in): umiescic no$nik lub etykiete + nosnik
miedzy widetkami. Naciskaé przycisk Teach-in przez 3-20 s. Trzymajac
naciéniety przycisk, przesunaé kilka etykiet z materiatem nosnym (ety-
kiety przeznaczone do wykrycia) przez czujnik. Podczas procesu uczenia
(Teach-in) zétta LED miga z czestotliwoscia 3 Hz.

Zalecenie: przesuna¢ przez czujnik co najmniej 3 etykiety + nosnik.

Zakonczenie trybu uczenia (Teach-in): zwolnié¢ przycisk Teach-in < 20's.
Jesli uczenie (Teach-in) zakonczy sie powodzeniem, wskaznik funkcji
(6tta LED) wskazuje bezposrednio stan przetaczenia czujnika. Warto$¢
progowa przetaczania jest teraz ustawiona w sposéb optymalny
pomiedzy no$nikiem a etykieta. Zapewnione jest najlepsze mozliwe
bezpieczenstwo eksploataci.

W przy
(patrz

Uczenie (Teach-in) zakoficzone niepowodzeniem: szybkie miganie 70ttej
LED z czestotliwoscia 6 Hz az do ponownego wykonania uczenia (Teach-
-in) z powodzeniem. W przypadku procesu uczenia (Teach-in) za pomoca
przewodu zewngtrznego nieprawidtowy proces uczenia (Teach-in) jest
dodatkowo sygnalizowany z czestotliwoscia 6 Hz za pomoca wyjscia MF.

adku etykiet niejednorodnych mozliwa jest regulacja doktadna
Regulacja doktadna).

1] Statyczne uczenie (Teach-in) 2-punktowe (patrz rys. E)

Rozpoczecie uczenia (Teach-in): umiescié nosnik lub etykiete + no$nik
miedzy widetkami, nacisnaé przycisk Teach-in przez 1...3 s, a nastepnie
zwolnié. Z6tta LED miga z czestotliwoscia 1 Hz.

Zakonczenie trybu uczenia (Teach-in): umiesci¢ materiat, ktory nie zostat
jeszcze zaprogramowany (no$nik lub etykieta + nosnik, w zaleznosci od
rozpoczecia uczenia (Teach-in)), miedzy widetkami i ponownie nacisna¢
krétko przycisk Teach-in.

Jedli uczenie (Teach-in) zakonczy sie powodzeniem, wskaznik funkcji
(26tta LED) wskazuje bezposrednio stan przetaczenia czujnika. Warto$é
progowa przetaczania jest teraz ustawiona w sposéb optymalny
pomiedzy no$nikiem a etykieta. Zapewnione jest najlepsze mozliwe bez-
pieczenistwo eksploatacji. Czujnik wykrywa automatycznie, czy zostato
przeprowadzone uczenie (Teach-in) 2-punktowe czy tez 1-punktowe.
(Nieprawidtowe uczenie (Teach-in) nie jest wiec mozliwe).

W przy
(patrz

adku etykiet niejednorodnych mozliwa jest regulacja doktadna
Regulacja doktadna).

X Statyczne uczenie (Teach-in) 1-punktowe (patrz rys. F)

Jedli sytuacja aplikacji nie pozwala na wykonanie ruchu programowanej
etykiety + no$nika, mozna przeprowadzi¢ uczenie (Teach-in) 1-punk-
towe. Ten proces uczenia (Teach-in) ma najnizsza rezerwe sygnatu, w
zwiazku z czym preferowane jest dynamiczne uczenie (Teach-in).

Rozpoczecie uczenia (Teach-in): umiescié no$nik lub etykiete + no$nik
miedzy widetkami. Nacisna¢ przycisk Teach-in na 1...3 s, a nastepnie
zwolnié. Z6tta LED miga z czestotliwoscia 1 Hz.

Zakonczenie trybu uczenia (Teach-in): ponownie krétko nacisna¢ przy-
cisk Teach-in. Jesli uczenie (Teach-in) zakoriczy sie powodzeniem, z6tta
LED miga przez 2 s z czestotliwo$cia 6 Hz.

Warto$¢ progowa przetaczania jest ustawiana lekko ponad pro-
gramowanym no$nikiem wzgl. lekko ponad zaprogramowana etykieta.

X1 Regulacja doktadna

Aby uzyskac wyzsza rezerwe dziatania, po pomysinym przeprowadze-
niu uczenia (Teach-in) mozna wykonac regulacje doktadng. Warto$é
progowa przetaczania jest przy tym ustawiana blisko programowanego
obiektu. Po pomysinym zakoriczeniu procesu uczenia (Teach-in) przycisk
Teach-in musi zostac krétko naci$niety w ciggu 10 s. Pomy$ine ustaw-
ienie jest sygnalizowane za pomocg dwukrotnego mignigcia z czestotli-
woscig 1 Hz.

XY Wejscie ET uczenia (Teach-in) zewnetrznego
Wejsme ET uczenia (Teach-in) zewnetrznego stuzy do programowania
wartosci progowej przetgczania za posrednictwem sygnatu zewngtrzne-
go. Za pomoca wejscia ET mozliwe jest tylko uczenie dynamiczne.
Rozpoczecie uczenia (Teach-in): umiescié tho lub obiekt no$nik miedzy
widetkami. Podtaczy¢ V+ do wejscia ET i przesunaé przez czujnik jeden
lub wigcej obiektow. Podczas procesu uczenia (Teach-in) zétta LED miga
z czestotliwoscig 3 Hz. Zakoriczenie trybu uczenia (Teach-in): ponownie
odtaczy¢ napiecie. Jesli uczenie (Teach-in) zakoriczy sie powodzeniem,
wskaZnik funkcji (z6tta LED) wskazuje bezpos$rednio stan przetaczenia
czujnika. Uczenie (Teach-in) zakoficzone niepowodzeniem: szybkie miga-
nie z6ttej LED oraz wyjscia ET z czestotliwoscia 6 Hz az do ponownego
wykonania uczenia (Teach-in) z powodzeniem. Blokada przyciskéw lub
zatgczanie na jasno/ciemno sg za posrednictwem wejscia ET niemozli-
we.
Wejscia ET mozna uzy¢ do ponownej regulacji wartosci progowej
przetaczania za po$rednictwem sterownika w biezacym procesie.

X1 Kontrola pola detekeji (D = zataczane przez ciemnos¢)

Umiesci¢ Etykiete oraz materiat no$nika pomiedzy widetkami, wskaZnik
funkji (z6tta LED) musi sig $wieci. Nastepnie umiescié materiat nony
(luka miedzy etykietami) pomiedzy widetkami, wskaznik funkcji (z6tta
LED) musi zgasnag.

H Zzataczanie na jasno/ciemno (patrz rys. G)
Naciskac¢ przycisk uczenia przez 20-30 s, aby przetaczaé miedzy
zatgczaniem przez $wiatto/ ciemnos$¢.

I3 Blokada przyciskow (patrz rys. H)

Naciskajac przycisk Teach-in przez > 30 s, mozna zablokowacé urzadze-
nie przed niezamierzonym uzyciem. Po ponownym nacisnigciu przycisku
Teach-in przez > 30 s urzagdzenie mozna ponownie odblokowac.

Demontaz i utylizacja

Utylizacje czujnika przeprowadzi¢ zgodnie z przepisami prawa obowiazuja-
cymi w danym kraju. Podczas utylizacji nalezy dazy¢ do ponownego wykorzy-
stania materiatéw urzadzenia (w szczegdlnosci metali szlachetnych).

Konserwacja

Czujniki firmy SICK nie wymagaja konserwacji.

Zalecane jest w regularnych odstepach czasu

* czyszczenie optycznej powierzchni granicznej
 sprawdzanie potaczen gwintowanych i potaczef wtykowych
Zabronione jest dokonywanie zmian w urzadzeniach.

Informacje moga ulec zmianie bez powiadomienia. Podane cechy produktu
i dane techniczne nie stanowig oSwiadczenia gwarancyjnego.



