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DRIVES AND CONTROLS

HERAUSFORDERUNGEN FUR DRIVES AND CONTROLS

B

Anbieter von Automatisierungs- und Antriebstechnik ste-
hen vor der Herausforderung, ihren Kunden elektrische,
pneumatische und hydraulische Antriebslésungen zu bie-
ten, die hochgenau und zuverlassig arbeiten, langlebig
und dynamisch sind. Sie miissen Bewegungen sicher er-
fassen, Uberwachen und steuern. Einfache Inbetriebnah-
me und vorausschauende Wartung der Komponenten
der Antriebslésungen muss ebenso moglich sein wie das
Uberwachen von Maschinenprozessen durch die Senso-
ren. Standardisierte Kommunikationsschnittstellen sowie
eine einfache Integration in die Steuerungswelt und die
Cloud sind ebenfalls Voraussetzung. SICK bietet intelli-

industrial Mpchanical Syser
mation
auto ==

gente Sensoren, die diese Anforderungen erfullen.
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=» www.sick.com/drives_and_controls

Safe Motion

Das innovative Konzept Safe Motion steht fir eine sichere Bewegungsuberwachung
flr Maschinen, Anlagen, Roboter oder fahrerlose Transportsysteme. Dabei geht es
vor allem um den Schutz des Menschen vor Verletzungen, aber auch um den Schutz
vor Beschadigung oder Zerstérung von Investitionsgutern. SICK stellt hierfur intelli-
gente Sensorik bereit, die gleichzeitig Produktivitats- und Effizienzsteigerungen sowie
reduzierte Stillstandszeiten der liberwachten Einheiten ermdéglicht.

Messen

Die zuverlassige und genaue Messung sowie die Erfassung von Daten hinsichtlich
Druck, Durchfluss, Flllstand und Temperatur sind von grundlegender Bedeutung fiir
verschiedene Branchen. SICK bietet daflir die passenden Losungen: elektronische
Druckmessumformer und -schalter, Sensorik fiir die Temperaturmessung in Flissig-
keiten und Gasen sowie Flllstand- und Durchflusssensorik fur unterschiedlichste
Medien.

Erfassen, Uberwachen und Steuern

Um Bewegungen oder die aktuelle Position von hydraulischen, pneumatischen oder
elektrischen Aktoren sicher und zuverlassig zu erfassen, bietet SICK ein breites Pro-
duktportfolio. Damit kdbnnen Antriebsverstarker und -steuerungen Bewegungen und
Positionen intelligent Gberwachen und steuern.

Connectivity

Bei Industrie 4.0 geht es um Digitalisierung und intelligente Vernetzung. Zu Beginn
dieser Vernetzung steht die Einbindung des Sensors in die Gesamtarchitektur einer
Applikation. Sehr wichtig ist dabei eine klare Beschreibung der bendtigten Sensor-
daten und deren Zusammenfuhrung mit der weiteren Datenwelt der Applikation. Mit
diversen Schnittstellen unterstiitzt SICK die einfache und direkte Ubertragung der
Sensordaten an die relevanten Akteure innerhalb der Automatisierungspyramide
aber auch die Datenlbertragung bis in die Cloud.

DRIVES AND CONTROLS | SICK


http://www.sick.com/drives_and_controls

DRIVES AND CONTROLS

AKTOREN

Hydraulische & Pneumatische Aktoren

Positionierung von Hydraulikzylindern

Durch die Positionierung der einzelnen Hydraulikzylinder des
Baggerarms kdnnen Arbeitsprozesse teilautomatisiert werden.
So ist beispielsweise ein gleichméafiges Hangabziehen mdog-
lich. Robuste Linear-Encoder MAX - integriert in die Hydraulik-
zylinder des Baggerarms - erfassen zunachst die Ist-Position.
Anschlieend wird durch die Hydrauliksteuerung die Soll-Posi-
tion angefahren.

=» www.sick.com/MAX48

Druck-, Fullstand- und Temperaturmessung am
Hydraulikaggregat

Ein Druckschalter PBS misst den Systemdruck der Hydraulik-
pumpe und vergleicht den Ist- mit dem Sollwert. Der kapazitive
Fullstandsensor CFP Cubic Uberwacht innerhalb von vier pro-
grammierbaren Schaltschwellen den Fillstand und gleichzeitig
die Temperatur des Hydraulikols im Aggregat. Er verhindert so-
mit durch zu niedrigen Olstand entstehende Pumpenschaden.
Alternativ kann der TDR-Fullstandsensor LFP Cubic zusammen
mit dem Temperatursensor TBT eingesetzt werden.

=» www.sick.com/CFP_Cubic

=> www.sick.com/PBS

Uberwachung der Endlagen eines Pressenzylinders

Zwei magnetische Zylindersensoren MZT8 Uberwachen die

Endlagen des Pressenzylinders. Alternativ lasst sich bis zu ei- -

ner Lange von 1007 mm mit dem analogen Positionssensor

MPA und dem Druckschalter PBS eine Presskraft- und Weg-

Uberwachung einfach und prazise realisieren.

=> www.sick.com/MZT8

=» www.sick.com/MPA
=» www.sick.com/PBS

Uberwachung und Bestimmung des Drucks im
Vakuumgreifer

Der Vakuumentnahmegreifer eines Roboters entnimmt einer
GieRform Fertigteile. Mit seinen Uberdruck- und Vakuummess-
bereichen eignet sich der Drucksensor PAC50 fiir das Bestim-
men und Uberwachen des Ansaugdrucks im Vakuumentnah-
megreifer. Speziell fiir Vakuummessbereiche lassen sich die

analogen Ausgangssignale des PAC50 invertieren.
=> www.sick.com/PAC50
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AKTOREN

Elektrische Aktoren
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Greiferpositionierung des 3-Achs-Portalroboters

Der 3-Achs-Portalroboter entnimmt dem Werkstlicktrager das
Bauteil und flhrt es dem Flgeprozess prazise zu. Dort ist es
wichtig, die fur das Positionieren im Prozess notwendigen Bewe-
gungen mit hoher Genauigkeit umzusetzen. Das Motor-Feedback-
System EKM36 mit der digitalen HIPERFACE DSL®-Schnittstelle
|0st Lage-Istwerte bis zu 20 Bit pro Umdrehung auf und positio-
niert somit den Greifer hochgenau. Die automatische Synchroni-
sation zum Reglertakt optimiert den Regelkreis im Antrieb. Mit
HIPERFACE DSL® verringert sich durch Integration der Encoder-
kommunikation in die Motorleitung der Verkabelungsaufwand um

50 %, was gerade bei bewegten Achsen sehr nutzlich ist. - www.sick.com/EKS_EKM36

Positionsbestimmung und -Uberwachung an
Transfersystemen

Um modulare Transfersysteme flexibel an Montagelinien an-
zupassen, werden meist Eckumsetzer oder Shuttleeinheiten
genutzt. Das Umsetzen der Werkstucktrager erfolgt mit elekt-
rischen Kleinmotoren oder Pneumatikzylindern. Inkremental-
Encoder DBS36 Core oder DBS60 Core bestimmen prazise die
Position der elektrisch angetriebenen Achsen des Transfersys-
tems. Beim Einsatz eines pneumatischen Hubzylinders sorgen
magnetische Zylindersensoren MZT8 fiir eine genaue Positi-

=» www.sick.com/MZT8

onsuberwachung. =» www.sick.com/DBS36_Core
=» www.sick.com/DBS60_Core

Zuverlassige Steuerung einer Fahreinheit

Ein Absolut-Encoder AFM60 EtherCAT® liefert die Istwerte zur
Steuerung der Positioniergeschwindigkeiten, z. B. an einem
Regalbediengerat. Mit hoher Auflésung und Wiederholgenauig-
keit sorgt der Encoder daflr, dass die Positionierbefehle prazi-
se ausgeflhrt werden. Die integrierte Feldbusschnittstelle des
Encoders Ubertragt die entsprechenden Prozessdaten schnell
und zuverlassig an die Steuerung.

Messen der Fordergeschwindigkeit am
Rundschalttisch

Flr prazises Steuern der einzelnen Prozesse des Rundtaktau-
tomaten ist die Geschwindigkeit des Rundschalttisches konti-
nuierlich zu Gberwachen. Dazu wird direkt an der Antriebswelle
des Torquemotors des Rundschalttisches ein Motor-Feedback-
System SEK160 montiert, was Ubertragungselemente wie
Zahnriemen oder Kupplung tberflussig macht. Das SEK160
ist mit der industriellen Schnittstelle HIPERFACE® ausgestattet
und damit zu allen gangigen Antriebssystemen kompatibel.

=» www.sick.com/
AFS_AFM60_EtherCAT

=» www.sick.com/SEK160
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ANTRIEBSSYSTEME

Mechatronische Antriebssysteme
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Effiziente Roboterantriebe mit HIPERFACE DSL®

Das Motor-Feedback-System EKM36 ist flir Roboterantriebe
ideal: Sein HIPERFACE DSL®-Protokoll erméglicht eine storsi-
chere Kommunikation zwischen Motor-Feedback-System und
Robotersteuerung. Es bendtigt nur zwei Litzen, was die Ver-
drahtung im Roboter und die hiermit verbundenen Kosten
reduziert. Zudem speichert das EKM36 Zustandsdaten der
Robotersteuerung, die der Bediener jederzeit abrufen und ana-
lysieren kann.

=» www.sick.com/EKS_EKM36

Kollaborierende Roboter

Kollaborierende Roboter, Cobots, sind kompakt gebaut und be-
notigen ein hohes Maf3 an reproduzierbarer Positioniergenau-
igkeit. Die robusten Motor-Feedback-Systeme SES/SEM70 und
SES/SEMOO fur die direkte und mechanisch steife Montage an
Hohlwellenmotoren oder Motor-Getriebe-Kombinationen sind
die platzsparende Losung fir moderne Cobots und eignen sich
in Verbindung mit weiteren Sensoren fiir den sicheren Betrieb
von Cobots. Durch die lagerlose Technologie sind die Motor-
Feedback-Systeme verschleif3- und wartungsfrei.

=» www.sick.com/SES_SEM70

=» www.sick.com/SES_SEM90

Positionsbestimmung eines SCARA-Roboters

Ein Linearmotor bewegt den SCARA-Roboter synchron zum For-
derband, damit der Roboter Werkstlicke exakt aufnimmt. Be-
rihrungslos ermittelt der Linear-Encoder TTK70 die absolute
Position des Roboters. Der kompakte Lesekopf des Encoders
misst die Position verschleif3frei auf einem codierten Magnet-
band als Referenzmafstab. Uber ein eindeutiges Codemuster
erfasst der Encoder die Information Uber die absolute Position
des Roboters entlang des Referenzmafstabs und libermittelt
sie direkt an die Auswerteelektronik. Nach der Installation ist
der TTK70 sofort verfligbar und vollstandig wartungsfrei. Das
spart Zeit und Kosten.

X-Y-Kinematik fir Hubbewegungen

Die Schnittstelle des Motor-Feedback-Systems EDS/EDM35
ermoglicht Gber nur zwei Adern im Motorkabel eine prazise Po-
sitionierung und sichere Geschwindigkeitsmessung des Va-
kuumgreifers. Die Einkabeltechnologie HIPERFACE DSL®von
SICK reduziert zudem den Kabelschlepp und Ubertragt zur Zu-
standsdiagnose Daten, z. B. zu Temperatur und Drehzahl, an
die Servoverstarker.

=» www.sick.com/TTK70

=» www.sick.com/EDS_EDM35
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AUTOMATISIERUNGSSYSTEME

Sichere Bewegungsuberwachung
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Motion Monitoring lGber HIPERFACE®

Fahrerlose Transportfahrzeuge (FTF) mit Synchron-Servomo-
toren verfigen in der Regel iber Motor-Feedback-Systeme zur
Bestimmung und Regelung von Fahrtrichtung und Geschwin-
digkeit. Fir die sichere Ubertragung der Signale vom Motor
zum Servoregler kommen beispielsweise die Produktvarianten
SKS/SKM36 oder SRS/SRM50 mit HIPERFACE®-Schnittstelle
zum Einsatz. Zusatzlich nutzt das Motion-Control-Modul FX3-
MOC als Bestandteil der Sicherheitssteuerung Flexi Soft diese

Schnittstelle fir die sichere Uberwachung der Fahrzeugbewe-
gungen. =» www.sick.com/SKS_SKM36

=> www.sick.com/SRS_SRM50

Sichere DrehzahlUberwachung bei Walzenantrieben
Mit dem Motion-Control-Modul FX3-MOC Uberwacht die Si-
cherheitssteuerung Flexi Soft die Drehzahl der Maschinenwal-
zen einfach, flexibel und kostenglinstig. Bei einem Maschinen-
stopp kontrolliert ein Sicherheits-Encoder DFS60S Pro die zum
Stillstand kommenden Maschinenwalzen zusammen mit Si-
cherheitsfunktionen, die fir diese Applikation spezifiziert wur-
den und die Anforderungen bis SIL 2/PI d erfllen.

=» www.sick.com/DFS60S_Pro

=» www.sick.com/Flexi_Soft

Sichere Geschwindigkeit in der automatisierten
Fertigung

In der automatisierten Fertigung sind Anlagenverflugbarkeit
und die Sicherheit der Bediener zu gewahrleisten. Daher Uber-
wacht die modulare Sicherheitssteuerung Flexi Soft mit dem j
Motion-Control-Modul FX3-MOC und dem Sicherheits-Encoder PN
DFS60S Pro die Achsgeschwindigkeiten. So sind Bediener zu- &~
verlassig geschiitzt und ungeplante Anlagenstillstandszeiten l -
werden vermieden. =» www.sick.com/DFS60S_Pro

=» www.sick.com/Flexi_Soft

Fahrtrichtungs- und Geschwindigkeitserfassung fur
fahrerlose Transport-Carts %
I

Damit fahrerlose Transport-Carts auch Kurven schnell und si- i; :;:i
cher meistern, sind Fahrtrichtung und Geschwindigkeit der

Transport-Carts zu erfassen. Der Sicherheits-Encoder DFS60S

Pro und die Sicherheitssteuerung Flexi Soft mit dem Motion- \ Q'
Control-Modul FX3-MOC von SICK sind fur diese Applikation E‘ oy

ideal. Diese sichere Systemldsung lasst sich platzsparend in

fahrerlose Transport-Carts integrieren. = www.sick.com/DFS60S_Pro
=» www.sick.com/S300_Professional

=» www.sick.com/Safe_AGV_Easy

=> www.sick.com/Flexi_Soft
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SMART MOTOR SENSORS

Smart Motor Sensors halten die Produktion am Laufen

Smart Motor Sensors sind mehr als nur eine Datenquelle aus dem Zentrum des Antriebs. Uberall dort, wo sich im Prozess etwas
bewegt, sorgen Smart Motor Sensors fiir die effiziente Uberwachung. So sind die Smart Motor Sensors in vielerlei Hinsicht die
»,Moglichmacher“ der Zukunft. Und die Zukunft hat schon begonnen. Durch HIPERFACE DSL® ermdéglichen Smart Motor Sensors
schon heute Condition Monitoring und vorausschauende Wartung. AuRerdem Ubertragen sie sichere Geschwindigkeits- und Po-
sitionswerte um intelligente Sicherheitsbetriebsarten an der Maschine auszufuhren (Safe Motion). Die Einsparung eines zweiten
Motorsteckers und eines separaten Encoderkabels erlauben ein kompakteres Maschinendesign.

Einkabel-Schnittstelle
HIPERFACE DSL® minimiert
den Verkabelungsaufwand,
denn die Ubertragung der
Sensordaten erfolgt uber
das Motorenkabel.

Sensordaten Steuerung

zu Geschwindigkeit, Position,
Beschleunigung, Temperatur,
Umdrehungen

Geschwindigkeits- und
Positionsinformationen
ermoglichen die sichere

Maschinensteuerung.

SMART FLUID POWER

Sensoren von SICK fur die Hydraulik und Pneumatik machen den Unterschied
Im Maschinenbau, Konsumguterbereich,

in der Elektronik-, Solar- und der Auto- raan @ @ Fr?ifmm
mobilindustrie werden hydraulische und

pneumatische Systeme in Zukunft aufgrund G E"Il Condition
ihrer groen Flexibilitdt und Effektivitat SM ART e | Monitaring
eine noch gréfRere Rolle spielen. Die Liste : )

der modglichen und bereits realisierten Tempecye é} b sas il FLU I D Your benefts || R | LT
Applikationen ist lang. Dabei verbessern — POWER

intelligente Sensoren von SICK die Anlagen-  Pesition ::4 f?; i;;.“.-'f;::m
und Maschinenverflgbarkeit. Egal ob beim

automatisierten Teilehandling, in Spritzgief- Flow E _[:'ﬂ Iﬁ‘.‘ff:;-.-

maschinen, hydraulischen Pressen oder

CNC-Maschinen - Fluid-Power-Sensoren

Uberprifen bereits im Condition Monitoring wichtige Funktionsparameter. Noch nachhaltiger lassen sich die Sensoren bei der
vorausschauenden Wartung (Predictive Maintenance) einsetzen, die aus dem Condition Monitoring resultiert. Und das funktio-
niert dank SICK bereits jetzt.
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SICK AUF EINEN BLICK

SICK ist einer der fihrenden Hersteller von intelligenten Sensoren und Sensorldsungen fir industrielle An-
wendungen. Mit Gber 9.700 Mitarbeitern und mehr als 50 Tochtergesellschaften und Beteiligungen sowie
zahlreichen Vertretungen weltweit ist SICK immer in der Nahe seiner Kunden. Ein einzigartiges Produkt-
und Dienstleistungsspektrum schafft die perfekte Basis fur sicheres und effizientes Steuern von Prozessen,
fUr den Schutz von Menschen vor Unfallen und fur die Vermeidung von Umweltschaden.

SICK verfugt Uber umfassende Erfahrung in vielfaltigen Branchen und kennt ihre Prozesse und Anforderungen.
Mit intelligenten Sensoren liefert SICK genau das, was die Kunden brauchen. In Applikationszentren in
Europa, Asien und Nordamerika werden Systemldsungen kundenspezifisch getestet und optimiert. Das
alles macht SICK zu einem zuverlassigen Lieferanten und Entwicklungspartner.

8024238/2019-12-16 - GICFA - Pre USmod de49

Umfassende Dienstleistungen runden das Angebot ab: SICK LifeTime Services unterstiitzen wahrend des
gesamten Maschinenlebenszyklus und sorgen flr Sicherheit und Produktivitat.

Das ist ,Sensor Intelligence.”

Weltweit in lhrer Nahe:

Australien, Belgien, Brasilien, Chile, China, Danemark, Deutschland, Finnland, Frankreich, GroRbritannien,
Hongkong, Indien, Israel, Italien, Japan, Kanada, Malaysia, Mexiko, Neuseeland, Niederlande, Norwegen,
Osterreich, Polen, Ruméanien, Russland, Schweden, Schweiz, Singapur, Slowakei, Slowenien, Spanien,
Sudafrika, Sudkorea, Taiwan, Thailand, Tschechische Republik, Turkei, Ungarn, USA, Vereinigte Arabische
Emirate, Vietnam.

Ansprechpartner und weitere Standorte

SICK

SICKAG | Waldkirch | Germany | www.sick.com Sensor Intelligence.



