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1 Zu diesem Dokument

11 Informationen zur Betriebsanleitung

Lesen Sie die Betriebsanleitung vor Beginn aller Arbeiten sorgfaltig durch, um mit dem
Produkt und seinen Funktionen vertraut zu werden.

Die Betriebsanleitung ist Produktbestandteil und muss fur das Personal jederzeit
zuganglich aufbewahrt werden. Geben Sie die Betriebsanleitung bei Weitergabe des
Produkts an Dritte mit.

Diese Betriebsanleitung leitet nicht zum Umgang und sicheren Betrieb der Maschine
oder des Systems an, in die das Produkt ggf. integriert wird. Informationen hierzu
enthalt die Betriebsanleitung der Maschine oder des Systems.

1.2 Weiterfuhrende Informationen

Die Produktseite mit weiterfihrenden Informationen finden Sie Uber die SICK Product
ID:

{P/N}/{S/N}
(siehe "Produktidentifizierung Uber die SICK Product ID", Seite 7).

Folgende Informationen sind produktabhangig verfligbar:

¢ Dieses Dokument in allen verfligbaren Sprachversionen
o Datenblétter

«  Weitere Publikationen

e  CAD-Daten und Mafizeichnungen

o Zertifikate (z. B. Konformitatserklarung)

e«  Software

e Zubehor

1.3 Symbole und Dokumentkonventionen

Warnhinweise und andere Hinweise

GEFAHR

Weist auf eine unmittelbar gefahrliche Situation hin, die zum Tod oder zu schweren
Verletzungen fliihrt, wenn sie nicht vermieden wird.

WARNUNG

Weist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation hin, die zum Tod oder zu schweren
Verletzungen fuhren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

VORSICHT
Weist auf eine méglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu mittelschweren oder
leichten Verletzungen fuhren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

WICHTIG
Weist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu Sachschaden fuhren
kann, wenn sie nicht vermieden wird.

HINWEIS

Hebt nutzliche Tipps und Empfehlungen sowie Informationen flr einen effizienten und
stérungsfreien Betrieb hervor.
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Handlungsanleitung
»  Der Pfeil kennzeichnet eine Handlungsanleitung.

1. Eine Abfolge von Handlungsanleitungen ist nummeriert.
2. Nummerierte Handlungsanleitungen in der gegebenen Reihenfolge befolgen.
v Der Haken kennzeichnet ein Ergebnis einer Handlungsanleitung.

Zu lhrer Sicherheit

Allgemeine Sicherheitshinweise

Der Anschluss, die Montage und die Konfiguration des Produkts durfen
@ nur von geschultem Fachpersonal vorgenommen werden.

o Bei diesem Produkt handelt es sich um kein sicherheitsgerichtetes Bauteil
im Sinne der EU-Maschinenrichtlinie.

Installieren Sie das Produkt nicht an Orten, die direkter UV-Strahlung
% (Sonnenlicht) oder sonstigen Wettereinflissen ausgesetzt sind.

Das Produkt ist ausreichend vor Feuchtigkeit und Verschmutzung zu

schitzen.

Qualifikation des Personals

Samtliche Arbeiten am Produkt durfen nur von dafur qualifiziertem und befugtem
Personal durchgefuhrt werden.

Qualifiziertes Personal ist in der Lage, die Ubertragenen Arbeiten auszuflihren und
mogliche Gefahren selbststandig zu erkennen und zu vermeiden. Dies erfordert z. B.:

e  Fachliche Ausbildung
o Erfahrung
e  Kenntnis der einschlagigen Bestimmungen und Normen

Hinweise zur UL Zulassung

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

Bestimmungsgemafie Verwendung

Die WTL16, WTS16 ist ein optoelektronischer Reflexions-Lichttaster (im Folgenden Sen-
sor genannt) und wird zum optischen, beruhrungslosen Erfassen von Sachen, Tieren
und Personen eingesetzt. Bei jeder anderen Verwendung und bei Veranderungen am
Produkt verfallt jeglicher Gewahrleistungsanspruch gegenuber der SICK AG.

WTL16 / WTS16 8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
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3 Produktbeschreibung

3.1 Produktidentifizierung liber die SICK Product ID

SICK Product ID

Die SICK Product ID kennzeichnet das Produkt eindeutig. Sie dient gleichzeitig als
Adresse der Webseite mit Informationen zum Produkt.

Die SICK Product ID besteht aus dem Hostnamen pid.sick.com, der Artikelnummer
(P/N) und der Seriennummer (S/N), jeweils getrennt durch einen Schragstrich.

Die SICK Product ID ist bei vielen Produkten als Text und QR-Code auf dem Typenschild
und / oder auf der Verpackung abgebildet.

Product ID &
pid.sick.com/
oy G | G
S/N oLl

Abbildung 1: SICK Product ID

3.2 Bedien- und Anzeigeelemente

4 Montage

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
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BluePilot blau: Schaltabstandsanzeige
Driick-Dreh-Element / Potentiometer / Teach-Taste: Einstellung des Schaltabstands
Gelbe LED: Status Lichtempfang

Grlne LED: Versorgungsspannung aktiv
Driick-Dreh-Element: Einstellung der Zeitfunktionen
Teach-Taste: Einstellung hell-/dunkelschaltend

Den Sensor an einen geeigneten Befestigungswinkel montieren (siehe SICK-Zubehor-

Programm).

Maximal zuldssiges Anzugsdrehmoment des Sensors von < 1,3 Nm beachten.

BETRIEBSANLEITUNG | WTL16 / WTS16 7
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Vorzugsrichtung des Objektes zum Sensor beachten, siehe Abbildung 18, Abbildung 19,
Abbildung 20 (gilt nur fur WTS16).

5 Elektrische Installation

Anschluss der Sensoren muss spannungsfrei erfolgen. Je nach Anschlussart sind die
folgenden Informationen zu beachten:

-  Steckeranschluss: Pinbelegung beachten.
- Leitung: Adernfarbe

Erst nach Anschluss aller elektrischen Verbindungen die Spannungsversorgung anlegen
bzw. einschalten.

Erlauterungen zum Anschlussschema:

Alarm = Alarmausgang

Health = Alarmausgang

MF (Pin-2-Konfiguration) = Externer Eingang, Teach-in, Schaltsignal
Q_1/C = Schaltausgang, 10-Link Kommunikation

Test = Testeingang

Ug: 10 ... 30V DC @

Tabelle 1: Anschliisse

Wxx16x- x4 xH x5 xl
1=BN 2 1 % 2 1
2=WH 5 a—
3=BU 0.14 mm?2
4=BK |3 4 AWG26 3 4
5=GY 0.14 mm?2
AWG26
Wxx16x- x9 xB
1=BN 6 - 1 T [ g 1
2=BU N ¥ | 66— 0 |
3 = not connected 2 e E.; 5 5—e 2
4=BK P PR L s M
5= WH 3 m 4
6 =GY IN=6A
7 = not connected In=4A

8 BETRIEBSANLEITUNG | WTL16 / WTS16 8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
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Tabelle 2: DC
\jlg( I: XXX6Xxx
xxX6XxxxA00 xA01-
WIS A99
16x-
Push- 161 162 167 168 16A 16K 16L 16N 16x
pull
PNP 861 862 867 868 86A 86K 86L 86N 86x
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Qu/C
De- Q Q Teach Test no Teach Test no WWW.SIC
fault: — L+ — L+ func- — L+ — L+ func- k.com
MF tion tion 802270
9
De- Q 0 Q Q Q Q 0 0 www.sic
fault: k.com
Q1 (C) 802270
9
Tabelle 3: DC
WTL
16x-
WTS XXXXXXxxxZZZ
16x-
Push- 111 112 113 114 115 116 421 422 721 722
pull
PNP 811 812 813 814 815 816 B21 B22 - -
NPN C11 Cc12 C13 c14 C15 Ci6 - - F21 F22
BN + (L+)
WH 0 ‘ Q ‘ Alarm ‘ Health ‘ Alarm ‘ Health ‘ Q ‘ Q ‘ Q ‘ Q
BU -(M)
BK Q Q Q Q Q Q Q Q Q Q
GY - - - - - - Test Test Test Test
— L+ | - L+ — M — M
Tabelle 4: Push-pull, PNP, NPN

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK BETRIEBSANLEITUNG | WTL16 / WTS16 9
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Lo _— L _  _— I ™

i_____; +(L+) i_____; +(L+)
PNP PNP; _

| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA

I NPNi | | NPN |

L  _— O™ L  _— o ™

Zusatzfunktionen

Alarm

Alarmausgang: Der Sensor (WTL16, WTS16) verfligt Uber einen Vorausfallmeldeaus-
gang ("Alarm" im Anschlussschema [siehe Tabelle 3]) der meldet, wenn der Sensor

nur noch eingeschrankt betriebsbereit ist. Dabei blinkt die Anzeige-LED. Mégliche Ursa-
chen: Verschmutzung des Sensors, Sensor ist dejustiert. Im Gutzustand: LOW (0), bei
zu starker Verschmutzung HIGH (1).

Health-Ausgang: Der Sensor (WTL16, WTS16) verflgt Uber einen Vorausfallmeldeaus-
gang ("Health" im Anschlussschema [siehe Tabelle 3]), der meldet, wenn der Sensor
nur noch eingeschrankt betriebsbereit ist oder die Leitung unterbrochen ist. Mégliche
Ursachen: Verschmutzung der Sensoren, Sensoren sind dejustiert, Leitung ist bescha-
digt. Im Gutzustand: HIGH (1), bei zu starker Verschmutzung oder Leitungsunterbre-
chung LOW (0). Dabei blinkt die Anzeige-LED.

Testeingang

Testeingang: Die Sensoren WTL16, WTS16 verflgen Uber einen Testeingang (,TE“ oder
L1est” im Anschlussschema [Tabelle 2], mit dem der Sender ausgeschaltet und somit
die ordnungsgemafie Funktion des Sensors Uberprift werden kann: Bei Verwendung
von Leitungsdosen mit LED-Anzeigen ist darauf zu achten, dass der TE entsprechend
belegt ist.

Wenn Objekt erkannt, Testeingang aktivieren (siehe Anschlussschema [Tabelle 2]).

Sende-LED wird abgeschaltet, bzw. es wird simuliert, dass kein Objekt erkannt wird.
Zur Uberpriifung der Funktion die Tabelle 5 heranziehen. Verhalt sich der Schaltaus-
gang nicht gemaR der Grafik, Einsatzbedingungen prifen. siehe "Stérungsbehebung’,
Seite 21.

Tabelle 5: Test

Test - M Test — L+
N e +(L+)
[
| Test | Test
I | - (M) } | | - (M)

L 1 [ |

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
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Test — L+
;_——_'_' +(L+)
| Test
| |
- (M)

Lo 1

7 Inbetriebnahme

7.1 Ausrichtung

@

WTL16, WTS16: Sensor auf Objekt ausrichten. Positionierung so wahlen, dass der rote
Sendelichtstrahl in der Mitte des Objekts auftrifft. Es ist darauf zu achten, dass die
optische Offnung (Frontscheibe) des Sensors vollstandig frei ist [siehe Tabelle].

HINWEIS

Bei WTS16: Wenn die Detektion der Objekte von oben erfolgt, empfehlen wir einen
geneigten Einbau des Sensors, damit eine Totalreflexion durch eine spiegelnde Oberfla-
che vermieden wird, siehe Abbildung 14 - Abbildung 17.

Tabelle: Ausrichtung

Abbildung 2: Ausrichtung

7.2 Einsatzbedingungen priifen

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
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WTL16, WTS16 sind Reflexions-Lichttaster mit Hintergrundausblendung. Abhangig von

der Remissionsgrad des zu detektierenden Objekts und des evil. sich dahinter befindli-
chen Hintergrunds, ist ein Mindestabstand (y) zwischen eingestelltem Schaltabstand (x)
und Hintergrund einzuhalten.

Einsatzbedingungen prifen: Schaltabstand und Distanz zum Objekt und Hintergrund
sowie Remissionsvermdgen des Objekts mit dem zugehoérigen Diagramm [siehe
Abbildung 3] abgleichen (x = Schaltabstand, y = Mindestabstand zwischen eingestell-
tem Schaltabstand und Hintergrund (weifl 90%)). Remissionsgrad: 6 % = schwarz @,
18 % = grau @, 90 % = weifl @ (bezogen auf Standardweifl nach DIN 5033). Wir
empfehlen, die Einstellung mit einem Objekt von niedriger Remission vorzunehmen.
Die minimale Distanz (= y) fur die Hintergrundausblendung kann aus dem Diagramm
[siehe Abbildung 3 D] wie folgt ermittelt werden:

BETRIEBSANLEITUNG | WTL16 / WTS16 11
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Beispiel: x =200 mm, y = 15 mm. D. h. der Hintergrund (weif3, 90%) wird ab einer
Distanz von > 15 mm vom eingestellten Schaltabstand ausgeblendet.

WTL16P-xxxxx1xx, Rotlicht:

Mindestabstand in mm (y) zwischen eingestelltem

Schaltabstand (x) und weifem Hintergrund (90 % Remission)

y
50

45
40
35
30
25
20
15

10

18%/90%,
N @l
S|
6%/90% I I
[ )5
I I 90%/90%
[ 1] |/
/
/
[ S/
[ 4 e
X
100 200 300 400 500 600

Abstand in mm

Empfohlener Schaltabstandsbereich fir beste

Performance

Abbildung 3: Kennlinie

O]
@
®

blau

Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad

Graues Objekt, 18 % Remissionsgrad
Weifdes Objekt, 90 % Remissionsgrad
Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir beste Performance

12 BETRIEBSANLEITUNG | WTL16 / WTS16

Beispiel:
Sichere Unterdriickung des Hintergrunds

Weier
Hintergrund (90 %)

Schwarzes Objekt (6 % Remission)
Eingestellter Schaltabstand x = 200 mm
Bendtigter Mindestabstand zu

weifem Hintergrund y = 15 mm

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
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[0 100 300 \

@ 100 400

®
0 100 200 300 400 500
! ; Abstand in mm
- 0 |
— BluePilot
i N
! ;/ ;/ s F
| : |
A B

Empfohlener Schaltabstandsbereich fur beste Performance
Abbildung 4: Balkendiagramm

Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad

Graues Objekt, 18 % Remissionsgrad

Weifdes Objekt, 90 % Remissionsgrad

Schaltabstand min. in mm

Schaltabstand max. in mm

Sichtbereich

Einstellbereich Schaltschwelle fir Hintergrundausblendung
Schaltabstandsanzeige

Drick-Dreh-Element
blau  Empfohlener Schaltabstandsbereich fur beste Performance

WTS16P-xxxxx1xx, Rotlicht:

Mindestabstand in mm (y) zwischen eingestelltem
Schaltabstand (x) und weifem Hintergrund (90 % Remission)

y

90 Lo o Beispiel:

piel:
18%,/90%
20 6/90% | Sichere Unterdriickung des Hintergrunds
@ @
6%/90% Weier
70 (€)) Hintergrund (90 %)
90%/90%

60 i '
50

40 I
30 I
/

I N

V//

20 / Schwarzes Objekt (6 % Remission)
Eingestellter Schaltabstand x = 300 mm
10 "4 Bendtigter Mindestabstand zu
~ X weifem Hintergrund y = 20 mm

0
0 200 400 600 800 1.000
Abstand in mm

Empfohlener Schaltabstandsbereich fir beste
Performance

Abbildung 5: Kennlinie

@ Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad

@ Graues Objekt, 18 % Remissionsgrad

® WeiBes Objekt, 90 % Remissionsgrad

blau  Empfohlener Schaltabstandsbereich fir beste Performance
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OEE

0 100200 400 800

o |

1.000 1.500

Abstand in mm

: BluePilot

@ 9 8-

A B

Empfohlener Schaltabstandsbereich flr beste Performance

Abbildung 6: Balkendiagramm

blau

WTS16P-xxxxx3xx, Rotlicht:

Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad

Graues Objekt, 18 % Remissionsgrad
WeiRes Objekt, 90 % Remissionsgrad

Schaltabstand min. in

mm

Schaltabstand max. in mm

Sichtbereich

Einstellbereich Schaltschwelle fur Hintergrundausblendung

Schaltabstandsanzeige

Drick-Dreh-Element

Empfohlener Schaltabstandsbereich fur beste Performance

Mindestabstand in mm (y) zwischen eingestelltem
Schaltabstand (x) und weiem Hintergrund (90 % Remission)

y
90

80

70

60

50

40

30

20

10

‘o ‘ o Beispiel:
18%/90% | Sichere Unterdriickung des Hintergrunds
@ ©)
6%/90% Weiler
(€)) Hintergrund (90 %)
} / 90%/90%
t
4
// Schwarzes Objekt (6 % Remission)
y, Eingestellter Schaltabstand x = 300 mm
Bendtigter Mindestabstand zu
X weifem Hintergrund y = 20 mm
0 200 400 600 800 1.000

Abstand in mm

Empfohlener Schaltabstandsbereich flr beste

Performance

Abbildung 7: Kennlinie

O]
@
®

blau

Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad

Graues Objekt, 18 % Remissionsgrad
WeiBes Objekt, 90 % Remissionsgrad
Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir beste Performance
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Empfohlener Schaltabstandsbereich fur beste Performance
Abbildung 8: Balkendiagramm
Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad
Graues Objekt, 18 % Remissionsgrad
WeiRes Objekt, 90 % Remissionsgrad
Schaltabstand min. in mm

Schaltabstand max. in mm

Sichtbereich

Einstellbereich Schaltschwelle fur Hintergrundausblendung
Schaltabstandsanzeige

Druck-Dreh-Element
blau  Empfohlener Schaltabstandsbereich fur beste Performance

WTS16G-xxxxx9xx, Rotlicht:

Mindestabstand in mm (y) zwischen eingestelltem
Schaltabstand (x) und weifem Hintergrund (90 % Remission)

y
80 Beispiel:
@ Sichere Unterdrickung des Hintergrunds
6 %/90 % 1 WeiBer
60 Hintergrund (90 %)
40 18 %/90 %
90 %/90 % p
20
Schwarzes Objekt (6 % Remission)
P Eingestellter Schaltabstand x = 300 mm
Bendtigter Mindestabstand zu
o g X weifem Hintergrund y = 20 mm

0 100 200 300 400
Abstand in mm

Empfohlener Schaltabstandsbereich flr beste
Performance

Abbildung 9: Kennlinie

@ Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad

@ Graues Objekt, 18 % Remissionsgrad

® WeiBes Objekt, 90 % Remissionsgrad

blau  Empfohlener Schaltabstandsbereich fir beste Performance
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@D 100 400
@ 100 400
©) 100 400

0 100 200 300 400

Abstand in mm

: BluePilot

Empfohlener Schaltabstandsbereich fir beste Performance
Abbildung 10: Balkendiagramm

Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad

Graues Objekt, 18 % Remissionsgrad

WeiRes Objekt, 90 % Remissionsgrad

Schaltabstand min. in mm

Schaltabstand max. in mm

Sichtbereich

Einstellbereich Schaltschwelle fur Hintergrundausblendung
Schaltabstandsanzeige

Driick-Dreh-Element

T m m oo w X
5 CECHS)

Empfohlener Schaltabstandsbereich fur beste Performance

Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad

Graues Objekt, 18 % Remissionsgrad

WeiBes Objekt, 90% Remissionsgrad

Schaltabstand min. in mm

Schaltabstand max. in mm

Sichtbereich

Einstellbereich Schaltschwelle

Schaltabstandsanzeige

Druck-Dreh-Element

Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir beste Performance

T Mmoo W >
5 CECES)

7.3 Einstellung Schaltabstand

WTL16, WTS16x-xxxxxx2xAxx mit Driick-Dreh-Element:

Durch Drucken der Teach-in-Taste (ca. 1- 3 Sekunden) wird der Schaltabstand einge-
stellt. Je nach Anforderungen kann mit dem Potentiometer (ohne Dricken der Teach-in-
Taste) eine Feineinstellung vorgenommen werden.

Drehung nach rechts: Erhdhung des Schaltabstands

Drehung nach links: Verringerung des Schaltabstands

Der Schaltabstand kann auch alleinig mit dem Potentiometer eingestellt werden. Wir
empfehlen, den Schaltabstand in das Objekt zu legen, z. B. siehe Abbildung 11,

Seite 17. Nachdem der Schaltabstand eingestellt worden ist, das Objekt aus dem
Strahlengang entfernen, der Hintergrund wird dabei ausgeblendet. Der Digjtalausgang
andert sich (Tabelle 4).

16 BETRIEBSANLEITUNG | WTL16 / WTS16 8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK

Irrtimer und Anderungen vorbehalten



BETRIEBSANLEITUNG

1 _Q @ I =
9 =
v =
G -

ﬁ

— B

m

i

<
L gr] 2
[ =
D -

2 P

o g i
e -
D ==
— —
3 ) =
© | =
D ==

Abbildung 11: WTL16, WTS16x-xxxxxx2xAxx, Einstellung des Schaltabstands mit Driick-Dreh-Ele-
ment

WTL16, WTS16x-xxxxxx1xAxx mit Potentiometer:

Mit dem Potentiometer wird der Schaltabstand eingestellt.

Drehung nach rechts: Erh6hung des Schaltabstands

Drehung nach links: Verringerung des Schaltabstands

Wir empfehlen, den Schaltabstand in das Objekt zu legen, z. B. siehe Abbildung 9.
Nachdem der Schaltabstand eingestellt worden ist, das Objekt aus dem Strahlengang
entfernen, der Hintergrund wird dabei ausgeblendet. Der Digitalausgang andert sich
(Tabelle 4).
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Abbildung 12: WTL16, WTS16x-xxxxxx1xAxx, Einstellung des Schaltabstands mit Potentiometer

WTL16, WTS16x-xxxxxx3xAxx mit Teach-in-Taste:

Durch Drucken der Teach-in-Taste (ca. 1- 3 Sekunden) wird der Schaltabstand einge-
stellt. Wir empfehlen, den Schaltabstand in das Objekt zu legen, z. B. siehe Abbildung
10. Nachdem der Schaltabstand eingestellt worden ist, das Objekt aus dem Strahlen-
gang entfernen, der Hintergrund wird dabei ausgeblendet. Der Digitalausgang andert
sich (Tabelle 4).
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Abbildung 13: WTL16, WTS16x-xxxxxx3xAxx, Einstellung des Schaltabstands mit Teach-in-Taste
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Einstellung Schaltabstand WTS16

Detektion von flachen, glanzenden, kontrastreichen und unebenen Objekten
Wenn die Detektion der Objekte von oben erfolgt, empfehlen wir einen geneigten

Einbau des Sensors, damit eine Totalreflexion durch eine spiegelnde Oberflache ver-

mieden wird.

1  Fur die Einstellung des Schaltabstands soll der Lichtfleck auf eine homogene und
ebene Oberflache, z. B. weifles Blatt, ausgerichtet werden.

£ @ L

—

-

Abbildung 14: Einstellung Schaltabstand WTS16

2  Das Potentiometer nur minimal nach links drehen, bis die gelbe Anzeige-LED
nicht mehr leuchtet. Der Schaltabstand befindet sich nun minimal oberhalb des

Forderbands.
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o' al
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Abbildung 15: Einstellung Schaltabstand WTS16

3  Das Forderband soll nun ohne Objekte in Betrieb genommen werden. Wenn die
gelbe Anzeige-LED wahrend des Testlaufs nicht leuchtet, ist der Schaltabstand

korrekt eingestellt.

BETRIEBSANLEITUNG | WTL16 / WTS16
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7.4

20

©F _Y
@ O

Abbildung 16: Einstellung Schaltabstand WTS16

4 Wenn das Objekt im Strahlengang ist und die gelbe Anzeige-LED leuchtet, ist der
Schaltabstand korrekt eingestellt.

°oQ i

AN

Abbildung 17: Einstellung Schaltabstand WTS16

Einstellung Zeitfunktionen

o I 1 m 1 B
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\ ,_t_1_| \ \ [ 14 ,—‘—f—l

T3 \ t \ I \ t \ \ \t \ t \H

T4 = |

M = Manuell (spezifische Einstellung via 10-Link)

2 oo — o —~e — o
oo e lor

1ms 30.000 ms
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7.5 Einstellung Hell-/Dunkelschaltend

' (@) L (8]
HCH

L hellschaltend

D dunkelschaltend

M manuell (spezifische Einstellung via 10-Link)
8 Prozessdatenstruktur

WTLLEX-XXXXXXXXAXX, WTS LOX-XXXXXXXXAXX:

AO0O ‘ A70 A71 A72 A73 A75
10-Link Vi1
Process 2 Byte 4 Byte
data
Byte O : Bit 15... 8 Byte O : Bit 31...
Byte 1: Bit 7... 0 24
Byte 1: Bit 13... 16
Byte 2: Bit 15... 8
Byte 3:Bit 7... 0
Bit O/ Data Q.1 / Boolean
type
Bit 1/ Data Q.o / Boolean Qint.1/ | Q. / Boo- | Qint.1/ Boolean
type Boolean lean
Bit... / 2..15/ 2..15/ 2..15/ | 2..15/ 2/ 2...7 / [empty]
Descrip- [empty] [Time [Counter | [Length/ Qint.1/
tion / Data measure- value] / speed Boolean
type ment Uint 14 measure-
value] / ment] /
Uint 14 Sint14
Bit... / 3..15/ | 8...31/ [Carrier
Descrip- [Time load] / Uint 24
tion / Data measure-
type ment
value] /
Uint13
9 Storungsbehebung

Tabelle Stérungsbehebung zeigt, welche Maflnahmen durchzufiuhren sind, wenn die
Funktion des Sensors nicht mehr gegeben ist.

LED / Fehlerbild Ursache Maf3nahme
grune LED blinkt |0-Link Kommunikation Keine
8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK BETRIEBSANLEITUNG | WTL16 / WTS16 21
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10

11

22

LED / Fehlerbild Ursache Mafnahme

Schaltausgénge verhalten sich | 1. Anderung der Konfiguration | 1. Anpassung der Konfigura-

nicht nach 2. Kurzschluss tion

Tabelle 4 2. Elektrische Anschlisse pri-
fen

Nur WTS: gelbe LED blinkt Wahrend der Einstellung des | Einstellung des Schaltabstan-

schnell Schaltabstandes befindet sich | des geméf "Einstellung Schalt-

der Lichtfleck nur zur Halfte abstand WTS16", Seite 19
auf dem Objekt oder auf
einem sehr kontrastreichen

Objekt
Gelbe LED leuchtet, kein Schaltabstand ist auf zu gro- | Schaltabstand verringern
Objekt im Strahlengang. en Abstand eingestellt
Objekt ist im Strahlengang. Abstand zwischen Sensor und | Schaltabstand vergréfiern
Gelbe LED leuchtet nicht. Objekt ist zu grof’ oder Schalt-

abstand ist zu gering einge-

stellt

Entsorgung

@

Wartung

Der Sensor muss entsprechend den geltenden landerspezifischen Vorschriften entsorgt
werden. Bei der Entsorgung sollte eine werkstoffliche Verwertung (insbesondere der
Edelmetalle) angestrebt werden.

HINWEIS

Entsorgung von Batterien, Elektro- und Elektronikgeraten

¢ GemafR den internationalen Vorschriften diirfen Batterien, Akkus sowie Elektro-
und Elektronikgerate nicht mit dem Hausmull entsorgt werden.

o Der Besitzer ist gesetzlich verpflichtet, diese Gerate am Ende ihrer Lebensdauer
bei den entsprechenden 6ffentlichen Sammelstellen abzugeben.

WEEE: WS Nieses Symbol auf dem Produkt, dessen Verpackung oder im

vorliegenden Dokument gibt an, dass ein Produkt den genannten Vorschriften
unterliegt.

Dieser SICK-Sensor ist wartungsfrei.

Wir empfehlen, in regelmaRigen Abstanden

¢ Reinigen der optischen Oberflachen und des Gehauses
e Verschraubungen und Steckverbindungen zu tberprufen

Reinigung

WICHTIG
Gerateschaden durch unsachgemafie Reinigung!

Eine unsachgemafie Reinigung kann zu einem Gerateschaden fuhren.

= Nur empfohlene Reinigungsutensilien und Reinigungsmittel verwenden.
= Keine spitzen Gegenstande zum Reinigen verwenden.

BETRIEBSANLEITUNG | WTL16 / WTS16 8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
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» Reinigen Sie die optischen Flachen in regelmafigen Abstanden und bei Ver-
schmutzung mit einem fusselfreien Optiktuch (Artikelnummer 4003353). Das
Reinigungsintervall hangt im Wesentlichen von den Umgebungsbedingungen ab.

Es durfen keine Veranderungen an Geraten vorgenommen werden.

Irrtimer und Anderungen vorbehalten. Die spezifizierten Produktmerkmale und techni-
schen Daten stellen keine schriftliche Garantie dar.

12 Technische Daten

12.1 Technische Daten

Das Kapitel "Technische Daten" enthalt lediglich einen Auszug der technischen Daten fur den Sensor.

Die vollstandigen technischen Daten finden Sie auf der Homepage

Sensors.

Merkmale

unter der Artikelnummer des

Schaltabstand

Schaltabstand min.
Schaltabstand max.
Empfohlener Schaltabstand
fUr beste Performance

WTL16P

10 mm

500 mm

150m ... 250 mm

WTS16P

10 mm

750 mm

100 mm ... 300 mm

WTS16G

10 mm

400 mm

150 mm ... 300 mm

Referenzobjekt Objekt mit 90 % Remissi- Objekt mit 90 % Remissi- Objekt mit 90 % Remissi-
onsgrad (entspricht Stan- onsgrad (entspricht Stan- onsgrad (entspricht Stan-
dardwei nach DIN 5033)dardweif’ nach DIN 5033)dardweif} nach DIN 5033)
Sendestrahl
WTL16P WTS16P WTS16G
Lichtsender LED LED LED
Lichtart Sichtbares Rotlicht Sichtbares Rotlicht Sichtbares Rotlicht

Lichtfleckgrofie / Abstand

3 mm x 30 mm (200 mm)@ 8 mm (300 mm)

13 mm x 13 mm (300
mm)

Kommunikationsschnittstelle

Tabelle 6: Kommunikationsschnittstelle

10-Link

WTL16P WTS16P WTS16G
10-Link 1.1 1.1 1.1
Datenubertragungsrate CoOmM2 COM2 COM2
Elektrische Daten
WTL16P WTS16P WTS16G
Versorgungsspannung Ug DC10..30V DC10..30V DC10..30V
ReStWe”lgkelt <5 VSS <5 VSS <5 VSS
Stromaufnahme < 30 mAY < 30 mAY < 30 mAY
<50 mA? <50 mA? <50 mA?

Schutzklasse

1)  16VDC...30VDC, ohne Last
2)  10VDC...16VDC, ohne Last

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
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Digitalausgang

Ausgangsstrom .y
Schutzschaltungen
Ansprechzeit
Schaltfrequenz

1) A= Ug-Anschllsse verpolsicher

C = Stérimpulsunterdrickung

WTL16P

<100 mA
A, B, C, DV
< 500 ps?
1000 Hz®

B = Ein- und Ausgange verpolsicher

D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest
2) Signallaufzeit bei ohmscher Last im Schaltmodus. Abweichende Werte im COM2-Modus moglich.
3) Bei Hell-Dunkel-Verhaltnis 1:1 im Schaltmodus. Abweichende Werte im 10-Link-Modus méglich.

WTS16P WTS16G
< 100 mA <100 mA
A, B, C, DY A, B, C, DY
< 1.4 ms? < 3.3 ms?
350 Hz® 150 HZz?

Mechanische Daten

WTL16P WTS16P WTS16G
Schutzart? siehe Tabelle 1: siehe Tabelle 1: siehe Tabelle 1:
x4, xH, x5, xI: IP66, IP67, x4, xH, x5, xI: IP66, IP67, x4, xH, x5, xI: IP66, IP67,
1P692 IP692 1P692
x9, xB: IP65 x9, xB: IP65 x9, xB: IP65
Umgebungstemperatur Betrieb -40 °C...+60 °C® -40 °C...+60 °C? -40 °C...+60 °C®
1) Nach EN 60529
2)  Ersetzt IP69K nach ISO 20653: 2013-03
3)  Leitungen unter O °C nicht verformen
12.2 Mafdzeichnungen
42 42
20 la1 20 181 ®
S @
— © Bl ) |
@ J‘ 299 ®® S 1 209 _
&l 1 1E gl sl e S R EREE 2o 1| ol
®% “lg a Bl e 17,5 %*3%5%
SERNIE N~ 1 LE N
- ’\, L > 2, * aH Y \% !
EI ! @Yﬁﬁ ® S les
‘ 15 lL15,]
| 2129 77| | 278 | 75| | o8

Abbildung 18: WTL16, Leitung

Anschluss

CNCNONONONC)
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Vorzugsrichtung des Tastgutes
Mitte Optikachse Sender

Mitte Optikachse Empfanger
Befestigungsbohrung, @4,1 mm

Anzeige- und Einstellelemente

35,5

Abbildung 19: WTL16, Stecker
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Abbildung 20: WTS16, Leitung

35,5

Abbildung 21: WTS16, Stecker

@ Mitte Optikachse Sender

@ Mitte Optikachse Empfanger

® Befestigungsbohrung, @ 4,1 mm

@ Anschluss

® Anzeige- und Einstellelemente
12.3 Lichtfleckgrofen

WTS16P-xxxxx1

Abmessungen in mm

12

8

\
\
&

12 \“ h) ‘
(0] 200 400 600 800 .

Abstand in mm 10 300 750

Empfohlener Schaltabstandsbereich fir
beste Performance

Abbildung 22: WTS16P-xxxxx1xx

blau  Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir beste Performance
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WTS16G-xxxxx9:

Abmessungen in mm
12

8

4

0 100 200 300 400

Abstand in mm

Empfohlener Schaltabstandsbereich fir
beste Performance

Abbildung 23: WTS16G-xxxxx9xx

10 300 400

blau  Empfohlener Schaltabstandsbereich fur beste Performance
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WTL16P-xxxxx1:

Abmessungen in mm
40

20 }

20 m =
)

-40

0 100 200 300 400 500 600

Abstand in mm

Empfohlener Schaltabstandsbereich fir
beste Performance

Abbildung 24: Vertikale Sicht

blau  Empfohlener Schaltabstandsbereich flr beste Performance

Abmessungen in mm

40
20 =
-
0 ([
-20 .
——
-40 10 200 500

0 100 200 300 400 500 600

Abstand in mm

Empfohlener Schaltabstandsbereich flr
beste Performance

Abbildung 25: Horizontale Sicht
blau  Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir beste Performance

;ﬂau Empfohlener Schaltabstandsbereich flir beste Performance

13 Anhang

13.1 Konformitaten und Zertifikate
Auf www.sick.com finden Sie Konformitatserklarungen, Zertifikate und die aktuelle
Betriebsanleitung des Produkts. Dazu im Suchfeld die Artikelnummer des Produkts
eingeben (Artikelnummer: siehe Typenschildeintrag im Feld ,P/N“ oder ,Ident. no.“).
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Described product
W16
WTL16, WTS16

Manufacturer

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Germany

Legal information

This work is protected by copyright. Any rights derived from the copyright shall be
reserved for SICK AG. Reproduction of this document or parts of this document is

only permissible within the limits of the legal determination of Copyright Law. Any modi-
fication, abridgment or translation of this document is prohibited without the express
written permission of SICK AG.

The trademarks stated in this document are the property of their respective owner.
© SICK AG. All rights reserved.

Original document

This document is an original document of SICK AG.

C €N ®nm 2]

NO
2006/42/EC

SAFETY

&7
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1 About this document

11 Information on the operating instructions

Read these operating instructions carefully before starting any work in order to familiar-
ize yourself with the product and its functions.

The operating instructions are an integral part of the product and should remain acces-
sible to the personnel at all times. When handing this product over to a third party,
include these operating instructions.

These operating instructions do not provide information on the handling and safe
operation of the machine or system in which the product is integrated. Information on
this can be found in the operating instructions for the machine or system.

1.2 Further information

You can find the product page with further information via the SICK Product ID:
{P/N}/{S/N}
(see "Product identification via the SICK product ID", page 33).

The following information is available depending on the product:
e This document in all available language versions

¢ Data sheets

e  Other publications

e CAD files and dimensional drawings

e Certificates (e.g., declaration of conformity)

e  Software

e Accessories

1.3 Symbols and document conventions

Warnings and other notes

DANGER

Indicates a situation presenting imminent danger, which will lead to death or serious
injuries if not prevented.

WARNING

Indicates a situation presenting possible danger, which may lead to death or serious
injuries if not prevented.

CAUTION

Indicates a situation presenting possible danger, which may lead to moderate or minor
injuries if not prevented.

NOTICE

Indicates a situation presenting possible danger, which may lead to property damage if
not prevented.

NOTE
@ Highlights useful tips and recommendations as well as information for efficient and
trouble-free operation.

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK OPERATING INSTRUCTIONS | WTL16 / WTS16 31
Subject to change without notice


http://pid.sick.com/

OPERATING INSTRUCTIONS

Instructions to action
» The arrow denotes instructions to action.

1. The sequence of instructions is numbered.
2. Follow the order in which the numbered instructions are given.
v The tick denotes the results of an action.

2 Safety information

2.1 General safety notes

Connection, mounting and configuration of the product must only be car-
@ ried out by qualified personnel.

No This product does not constitute a safety component as defined in the
Machinery Directive.

Do not install the product in places exposed to direct UV radiation (sun-
% light) or other weather conditions.

The product must be adequately protected against moisture and contami-
nation.

2.2 Qualification of personnel

Any work on the product may only be carried out by personnel qualified and authorized
to do so.

Qualified personnel are able to perform tasks assigned to them and can independently
recognize and avoid any potential hazards. This requires, for example:

e technical training
e  experience
« knowledge of the applicable regulations and standards

2.3 Notes on UL approval
The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100 / Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

2.4 Intended use

The WTL16, WTS16 is an opto-electronic photoelectric proximity sensor (referred to as
“sensor” in the following) for the optical, non-contact detection of objects, animals,
and persons. If the product is used for any other purpose or modified in any way, any
warranty claim against SICK AG shall become void.
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3 Product description

3.1 Product identification via the SICK product ID

SICK product ID

The SICK product ID uniquely identifies the product. It also serves as the address of the
web page with information on the product.

The SICK product ID comprises the host name pid.sick.com, the part number (P/N),
and the serial number (S/N), each separated by a forward slash.

For many products, the SICK product ID is displayed as text and QR code on the type
label and/or on the packaging.

Product ID

pid.sick.com/ 0
P/N LAkl
S/N L. Llsdisl

Figure 1: SICK product ID

3.2 Operating and status indicators

WTL16, WTS16x-xxxxxx10 WTL16, WTS16x-xxxxxx11 WTL16, WTS16Xx-xxxxxx12
WTL16, WTS16Xx-xxxxxx20 WTL16, WTS16x-xxxxxx21 WTL16, WTS16X-XXxxxx22

o @

@ 6 @ 6 @-

[ C— [ SE— [ E—

o
E
o0b

WTL16, WTS16Xx-xxxxxx30 WTL16, WTS16x-xxxxxx31 WTL16, WTS16X-XxXxxxx32

‘I b ae
@}@@ @ L3

e~ e~ e~ —

| SE— [ S— [ S

© OO

@,

BluePilot blue: sensing range display

Press-turn element / Potentiometer / Teach-Button: adjusting the sensing range
Yellow LED: status of received light beam

Green LED: supply voltage active

Press-turn element: time function adjustment

Teach pushbutton: adjustment of light/dark switching

CEONCNCRCNC)

4 Mounting

Mount the sensor using a suitable mounting bracket (see the SICK range of accesso-
ries).

Note the sensor's maximum permissible tightening torque of < 1,3 Nm.
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Note the preferred direction of the object relative to the sensor, see figure 18, figure 19,
figure 20 (only applies for WTS16).

5 Electrical installation

The sensors must be connected in a voltage-free state. The following information must
be observed, depending on the connection type:

- Male connector connection: Note pin assignment.
- Cable: wire color

Only supply/switch on the voltage once all electrical connections have been estab-
lished.

Explanations on connection diagram:

Alarm = alarm output

Health = alarm output

MF (pin 2 configuration) = external input, teach-in, switching signal
QL1/C = switching output, 10-Link communication

Test = test input

Ug: 10 ... 30 V DC @

Table 1: Connections

Wxx16x- x4 xH x5 xl
1=BN 2 1 % 2 1
2=WH 5 a—
3=BU 0.14 mm?2
4=BK |3 4 AWG26 3 4
5=GY 0.14 mm?2
AWG26
Wxx16x- x9 xB
1=BN 6 - 1 T [ g 1
2=BU N ¥ | 66— 0 |
3 = not connected 2 e E.; 5 5—e 2
4=BK P PR L s M
5= WH 3 m 4
6 =GY IN=6A
7 = not connected In=4A
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Table 2: DC
\jl_\g( I: XXX6Xxx
xxX6XxxxA00 xA01-
WIS A99
16x-
Push- 161 162 167 168 16A 16K 16L 16N 16x
pull
PNP 861 862 867 868 86A 86K 86L 86N 86x
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Q./C
De- Q Q Teach Test no Teach Test no WWW.SIC
fault: — L+ — L+ func- — L+ — L+ func- k.com
MF tion tion 802270
9
De- Q 0 Q Q Q Q 0 0 www.sic
fault: k.com
Q.1 (C) 802270
9
Table 3: DC
WTL
16x-
WTS XXXXXxxxZZZ
16x-
Push- 111 112 113 114 115 116 421 422 721 722
pull
PNP 811 812 813 814 815 816 B21 B22 - -
NPN C11 Cc12 C13 Cc14 C15 Ci6 - - F21 F22
BN + (L+)
WH 0 ‘ Q ‘ Alarm ‘ Health ‘ Alarm ‘ Health ‘ Q ‘ Q ‘ Q ‘ Q
BU - (M)
BK Q Q Q Q Q Q Q Q Q Q
GY - - - - - - Test Test Test Test
— L+ | - L+ — M — M
Table 4: Push-pull, PNP, NPN
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Additional functions

Alarm

Alarm output: The sensor (WTL16, WTS16) features a pre-failure notification output
(“Alarm” in connection diagram [see table 3]), which issues a notification if the sensor
is only ready for operation to a limited extent. The display LED flashes in this case.
Possible causes: Sensor is contaminated, sensor is out of alignment. In the good state:
LOW (0), if excessively contaminated HIGH (1).

Health output: The sensor (WTL16, WTS16) features a pre-failure notification output
(“Health” in connection diagram [see table 3]), which issues a notification if the sensor
is only ready for operation to a limited extent or the cable has been interrupted.
Possible causes: Sensors are contaminated, sensors are out of alignment, cable is
damaged. In the good state: HIGH (1), if excessively contaminated or in the event of
cable interruption LOW (0). The LED flashes in this case.

Test input

Test input: The sensors WTL16, WTS16 feature a test input (“TI” or “Test” on the con-
nection diagram [table 2], which can be used to switch the sender off and, therefore,
check that the sensor is functioning correctly: If female cable connectors with LED
indicators are used, you have to ensure that the Tl is assigned accordingly.

If an object is detected, activate the test input (see the connection diagram [table 2]).

The send LED is shut down or no object being detected is simulated. Refer to table 5
to check the function. If the switching output fails to behave in accordance with the
graphic, check the application conditions. see "Troubleshooting", page 47.

Table 5: Test

Test > M Test — L+
] +(L+) D +(L+)
| | | | }
| Test | Test
gl
L. Lo
!_ 1 + (L+) '_ S (L+)
| | | |
| Test -1 | Test
I A L
L. . |_ |
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Subject to change without notice



OPERATING INSTRUCTIONS

7 Commissioning

7.1 Alignment

@

WTL16, WTS16: Align the sensor with the object. Select the position so that the red
emitted light beam hits the center of the object. It is important to ensure that the
optical opening (front screen) of the sensor is completely clear [see table].

NOTE

For WTS16: If the objects are detected from above, we recommend installing the sen-
sor at an angle in order to prevent total reflection by a reflective surface, see figure 14 -
figure 17.

Table: Alignment

Figure 2: Alignment

7.2 Check the application conditions

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
Subject to change without notice

WTL16, WTS16 are photoelectric proximity sensors with background suppression.
Depending on the remission factor of the object to be detected, and perhaps the
background behind it, a minimum distance (y) between the set sensing range (x) and
the background is to be maintained.

Check the application conditions: Adjust the sensing range and distance to the object
or background as well as the remission capability of the object according to the corre-
sponding diagram [see figure 3] (X = sensing range, y = minimum distance between set
sensing range and background (white 90%)). Remission factor: 6% = black @, 18% =
gray @, 90% = white ® (referring to standard white as per DIN 5033). We recommend
that the adjustment be performed with an object of low remission.

The minimum distance (= y) for the background suppression can be determined from
the diagram [see figure 3 D] as follows:

Example: x =200 mm, y = 15 mm. That is, the background (white, 90%) is suppressed
at a distance of > 15 mm of the configured sensing range.

WTL16P-xxxxx1xx, red light:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y

50 153%/190%"

45 —@ I

40 D

6%/90% I

35 |
90%/90%

25

20 /
15
10 /V /

5 ‘

[ 4

X

0 100 200 300 400 500 600
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for the best
performance

Figure 3: Characteristic curve

@ Black object, 6% remission factor
@ Gray object, 18% remission factor
©) White object, 90% remission factor

Example:
Safe suppression of the background

White
background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 200 mm
Needed minimum distance to white
background y = 15 mm

blue Recommended sensing range for the best performance

®

0 100 200 300 400 500

; (3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69)

i ! Distance in mm (inch)

| 1 D :

1 —— BluePilot
P 9 8
i i o E

i c |

A

B
Recommended sensing range for the best performance

Figure 4: Bar graph

Black object, 6% remission factor

Gray object, 18% remission factor

White object, 90% remission factor

Sensing range min. in mm

Sensing range max. in mm
Field of view

Sensing range indicator
Teach-Turn adjustment

T m m oo w >
g CECHS)
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Adjustable switching threshold for background suppression

Recommended sensing range for the best performance
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WTS16P-xxxxx1xx, red light:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y

90 T T .
18%,/90% Example: _
30 )\ Safe suppression of the background
@ @ /
70 6%/90% White
(€) background (90 %)
I 90%/90%
60 ' /
50 I
40 I I !
30 I/ ‘
20 1/ R
/ Black object (6 % remission)
V. Set sensing range x = 300 mm

10 Needed minimum distance to white

0 X background y = 20 mm

0 200 400 600 800 1,000

(7.87) (15.75)  (23.62) (31.5) (39.37)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for the best
performance

Figure 5: Characteristic curve

Sensing range on black, 6% remission
Sensing range on gray, 18% remission
Sensing range on white, 90% remission

e (CECNS)

0 100 200 400 800 1,000 1,500
1(3.94)(7.87) (15.75) (31.5) (39.37) (59.06)

Distance in mm (inch)

L.

i '\ BluePilot
o=

| c ‘

A B

Recommended sensing range for the best performance
Figure 6: Bar graph
Black object, 6% remission factor
Gray object, 18% remission factor
White object, 90% remission factor
Sensing range min. in mm
Sensing range max. in mm
Visibility range
Setting range switching threshold for background suppression
Sensing range indicator

Teach-Turn adjustment
blue Recommended sensing range for the best performance
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WTS16P-xxxxx3xx, red light:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
20 1‘8%/9‘0% Example:
30 i 5 )\ Safe suppression of the background
N @
6%/90% / White
70 ® background (90 %)

90%/90%

60 i '
50

40 I
o
/

N

'/
20 / Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 300 mm
10 Needed minimum distance to white
0 X background y = 20 mm
0 200 400 600 800 1,000

(7.87) (15.75) (23.62) (31.5) (39.37)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

Figure 7: Characteristic curve
Sensing range on black, 6% remission

Sensing range on gray, 18% remission
Sensing range on white, 90% remission

®

@

®

O) 100 400
@

®

0 100 200 400 800 1,000 1,500
(3.94)(7.87) (15.75) (31.5) (39.37) (59.06)

Distance in mm (inch)

D |
L:I;Pﬂot
i c i

A B

Recommended sensing range for the best performance
Figure 8: Bar graph
Black object, 6% remission factor
Gray object, 18% remission factor
White object, 90% remission factor
Sensing range min. in mm
Sensing range max. in mm
Field of view
Adjustable switching threshold for background suppression
Sensing range indicator

Teach-Turn adjustment
blue Recommended sensing range for the best performance
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WTS16G-xxxxx9xx, red light:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
3 fso ‘ Example:
(3:15) ® Safe suppression of the background
|
6 %/90 % 1 White
background (90 %)

60
(2.36) 7

o)

40 18 %/90 %
(157) ‘
o 1
p
20

Black object (6 % remission)

o N
90 %/90 % y
_ Set sensing range x = 300 mm
>~

(0.79) y
9‘ Needed minimum distance to white
0 * X background y = 20 mm

0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for the best
performance

A d

Figure 9: Characteristic curve

@ Black object, 6% remission factor

@ Gray object, 18% remission factor

® White object, 90% remission factor

blue Recommended sensing range for the best performance
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O) 100 400
@ 100 400
©) 100 400
0 100 200 300 400
(394)  (7.87)  (11.81) (15.75)
i i Distance in mm (inch)
o D i
o BluePilot
c i
A B

Recommended sensing range for the best performance

Figure 10: Bar graph

T Mmoo w >
= CRCHS)

blue

7.3

Black object, 6% remission factor

Gray object, 18% remission factor

White object, 90% remission factor

Sensing range min. in mm

Sensing range max. in mm

Visibility range

Setting range switching threshold for background suppression
Sensing range indicator

Teach-Turn adjustment

Recommended sensing range for the best performance

Black object, 6% remission factor

Gray object, 18% remission factor

White object, 90% remission factor

Sensing range min. in mm

Sensing range max. in mm

Field of view

Adjustment range switching threshold

Sensing range indicator

Teach-Turn adjustment

Recommended sensing range for the best performance

Sensing range setting

WTL16, WTS16x-xxxxxx2xAxx with Teach-Turn adjustment:

The sensing range is adjusted by pressing the teach-in button (approx. 1-3 sec.).
Depending on the requirements, the potentiometer can be used for fine-tuning (without
pressing the teach-in button).

Clockwise rotation: Sensing range increased.

Counterclockwise rotation: Sensing range reduced.

The sensing range can also be adjusted using just the potentiometer. We recommend
placing the sensing range in the object, e.g. see figure 11, page 43. Once the sensing
range has been adjusted, the object is removed from the path of the beam, which
causes the background to be suppressed and the switching output to change (table 4).

42
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Figure 11: WTL16, WTS16x-xxxxxx2xAxx, adjusting the sensing range with Teach-Turn adjustment

WTL16, WTS16x-xxxxxx1xAxx with potentiometer:

The sensing range is adjusted with the potentiometer.

Clockwise rotation: Sensing range increased.

Counterclockwise rotation: Sensing range reduced.

We recommend placing the object within the sensing range, see figure 9 for an exam-
ple. Once the sensing range has been adjusted, the object is removed from the path of
the beam, which causes the background to be suppressed and the switching output to
change (table 4).
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Figure 12: WTL16, WTS16x-xxxxxx1xAxx, adjusting the sensing range with potentiometer

WTL16, WTS16x-xxxxxx3xAxx with teach-in button:

The sensing range is adjusted by pressing the teach-in button (approx. 1-3 sec.). We
recommend placing the object within the sensing range, see figure 10 for an example.
Once the sensing range has been adjusted, the object is removed from the path of
the beam, which causes the background to be suppressed and the switching output to
change (table 4).

ifitiliiti

2 @ @

Figure 13: WTL16, WTS16x-xxxxxx3xAxx, adjusting the sensing range with teach-in button
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WTS16 sensing range setting

Detection of flat, glossy, contrast-rich, and uneven objects.
If the objects are detected from above, we recommend installing the sensor at an angle
in order to prevent total reflection by a reflective surface.

1  When adjusting the sensing range, the light spot should be focused on an even,
uniform surface, e.g. a white sheet of paper.

7Y

L&)

Figure 14: WTS16 sensing range setting

2 Turn the potentiometer a fraction counterclockwise until the yellow LED indicator
no longer lights up. The sensing range is now located a fraction above the con-

veyor belt.

/_\+
o a [
S
71N
@)

L

Figure 15: WTS16 sensing range setting

3 The conveyor belt should now be put into operation without any objects. If the
yellow LED indicator does not light up during the test run, the sensing range is set
correctly.
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©F _Y
@ O

Figure 16: WTS16 sensing range setting

4 If the object is in the path of the beam and the yellow LED indicator lights up, the
sensing range is set correctly.
\
© 6
T
Figure 17: WTS16 sensing range setting
7.4 Time function setting

Input signal —,—! !_! H_’—‘—

o — 1 [ ] r
- ] N I p—

| | o T |
T2 — | == [ == [ ==
- ‘tn—‘—i—‘ Lt ‘M,t|—‘—<_1_—,\_
3T | | N |
T4 == === !

M = Manual (specific setting via 10-Link)

2 ) o = o, J — L) .
@) _te (@) _te (@
[ o o L] L) L]
o —— L] ——b L]
1ms 30.000 ms
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7.5 Setting light/dark switching

" (@ £ @

"Tell

S D

L light switching

D Dark switching

M manual (specific setting via 10-Link)
8 Process data structure

WTLLEX-XXXXXXXXAXX, WTS LOX-XXXXXXXXAXX:

AO0O ‘ A70 A71 A72 A73 A75
10-Link Vi1
Process 2 bytes 4 bytes
data
Byte O: bits 15... 8 Byte O: bits 31...
Byte 1: bits 7... 0 24
Byte 1: bits 13...
16
Byte 2: bits 15...
8
Byte 3: bits 7... 0
Bit 0 / Data Q.1 / Boolean
type
Bit 1 / Data Q.o / Boolean Qint.1/ | Q. / Boo- | Qint.1/ Boolean
type Boolean lean
Bit... / 2..15/ 2..15/ 2..15/ | 2..15/ 2/ 2.7/ [empty]
Descrip- [empty] [time [counter [length / Qint.1/
tion / Data measure- value] / speed Boolean
type ment Uint 14 measure-
value] / ment] /
Uint 14 Sint14
Bit... / 3..15/ 8 ...31 / [carrier
Descrip- [time load] / Uint 24
tion / Data measure-
type ment
value] /
Uint13
9 Troubleshooting

The Troubleshooting table indicates measures to be taken if the sensor stops working.
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LED/fault pattern

Cause

Measures

Green LED flashes

10-Link communication

None

Switching outputs do not
behave in accordance with
table 4

1. Change of the configuration
2. Short-circuit

1. Adjustment of the configura-
tion
2. Check electrical connections

WTS only: yellow LED flashes
quickly

When adjusting the sensing
range, the light spot is only
half on the object or on a very
high-contrast object

Sensing range setting accord-
ing to"WTS16 sensing range
setting", page 45

Yellow LED lights up, no object
in the path of the beam

The sensing range distance is
too large

Reduce the sensing range

Object is in the path of the
beam, yellow LED does not
light up

Distance between the sensor
and the object is too long or
sensing range is set too short

Increase the sensing range

The sensor must be disposed of in line with applicable country-specific regulations.
When disposing of them, you should try to recycle them (especially the precious met-

als).

NOTE

Disposal of batteries, electric and electronic devices

« According to international directives, batteries, accumulators and electrical or
electronic devices must not be disposed of in general waste.

« The owner is obliged by law to return this devices at the end of their life to the
respective public collection points.

¢

WEEE: W This symbol on the product, its package or in this document,
indicates that a product is subject to these regulations.

This SICK sensor is maintenance-free.

We do, however, recommend that the following activities are undertaken regularly:

¢ Clean the optical interfaces and housing
¢  Check the fittings and plug connectors

Cleaning

NOTICE

Equipment damage due to improper cleaning.

Improper cleaning may result in equipment damage.

= Only use recommended cleaning agents and tools.
= Never use sharp objects for cleaning.

» Clean the optical surfaces at regular intervals and, in the event of contamination,
with a lint-free lens cloth (part number 4003353). The cleaning interval essentially
depends on the ambient conditions.

10 Disposal

11 Maintenance
!

48
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No modifications may be made to devices.

Subject to change without notice. Specified product properties and technical data are
not written guarantees.

12 Technical data

12.1 Technical specifications

The “Technical Data” section contains only an extract of the technical data of the sensor.

The complete technical data can be found on the homepage

Features

under the part number of the sensor.

Sensing range

Min. sensing range
Sensing range max.
Recommended sensing

ance
Reference object

range for the best perform-

WTL16P
10 mm
500 mm

150m ... 250 mm

Object with 90% remis-

WTS16P
10 mm
750 mm

100 mm ... 300 mm

WTS16G

10 mm

400 mm

150 mm ... 300 mm

Object with 90% remis-  Object with 90% remis-
sion factor (complies with sion factor (complies with sion factor (complies with
standard white according standard white according standard white according

to DIN 5033) to DIN 5033) to DIN 5033)
Emitted beam
WTL16P WTS16P WTS16G
Light sender LED LED LED
Type of light Visible red light Visible red light Visible red light
Light spot size / distance 3 mm x 30 mm (200 mm)@ 8 mm (300 mm) 13 mm x 13 mm (300
mm)
Communication interface
Table 6: Communication interface
10-Link
WTL16P WTS16P WTS16G
10-Link 1.1 1.1 1.1
Data transmission rate CcCoM2 COM2 CcCoM2
Electrical data
WTL16P WTS16P WTS16G
Supply voltage Ug DC10..30V DC10..30V DC10..30V
Ripple <5 VSS <5 VSS <5 VSS
Current consumption < 30 mAY < 30 mAY <30 mAY
<50 mA? <50 mA? <50 mA?

Protection class

1) 16 VDC to 30 VDC, without load
2) 10 VDC to 16 VDC, without load

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
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Digital output

WTL16P
Output current |ax <100 mA
Circuit protection A, B, C, DY
Response time < 500 ys?
Switching frequency 1000 Hz®

1) A = Ug-connections reverse polarity protected

B = inputs and output reverse-polarity protected

C = Interference suppression

D = outputs overcurrent and short-circuit protected
2)
3)

WTS16P
< 100 mA
A, B, C, DY
< 1.4 ms?
350 Hz®

Signal transit time with resistive load in switching mode. Deviating values possible in COM2 mode.
With a light/dark ratio of 1:1 in switching mode. Deviating values possible in 10-Link mode.

WTS16G
<100 mA
A, B, C, DY
< 3.3 ms?
150 HZ?

Mechanical data

WTL16P
Enclosure rating? see table 1:
1P69?
x9, xB: IP65

Ambient temperature, operation -40 °C...+60 °C®

x4, xH, x5, xlI: IP66, IP67,

WTS16P

see table 1:

x4, xH, x5, xI: IP66, IP67,
IP692

x9, xB: IP65

-40 °C...+60 °C®

WTS16G

see table 1:

x4, xH, x5, xI: IP66, IP67,
1P692

x9, xB: IP65

-40 °C...+60 °C®

1) Pursuant to EN 60529
2) Replaces IP69 K pursuant to ISO 20653: 2013-03
3) Do not bend cables below 0°C.
12.2 Dimensional drawings
42 (1.65) 42 (1.65)
20 (0.79 141016 20 (0.79) 14.10.16)
el | = ©
) St ) ] S )-
®® L 57 78209018 da zﬁu: 129.9 (0.18)
= S|g ol sssae ] (353 S [ | L LX)
B slole @&)}n o= % 5 Lozl @ <o.‘24)
' 5 g |0 [t} g _
‘ N :ﬂb{é @ n-‘w e - \\g\ﬁ"\
m*’7 r\'* 1S £ 2 ; r\* e 7
5|2 6.5 (0.
e © W 3(0.12) _— ® 3(0.12)
2129 77 | K 44’.@@ 78 | B 15(0.59)
(0.51) (0.3) 27.8 (1.09) (0.3) (1.1)
‘7 e 35.5 (1.4)
Figure 18: WTL16, cable Figure 19: WTL16, male connector
@ Preferred direction of the target
object
@ Center of optical axis, sender
©) Center of optical axis, receiver
@ Fixing hole, @4.1 mm
® Connection
® Display and setting elements
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42 (1.65) 42 (1.65)
20 (0.79) 4.1(0.16) 20079 14.1 0.16)
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S8 ©31|] 355 1we) by = g9 229 @08
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Figure 20: WTS16, cable Figure 21: WTS16, male connector

@ Center of optical axis, sender
@ Center of optical axis, receiver
6) Fixing hole, @ 4.1 mm
@ Connection
® Display and setting elements
12.3 Light spot sizes
WTS16P-xxxxx1
Dimensions in mm (inch) i | |
12 i 3 |
(0.47) P w
8 . [ ﬂ B
(0.31) : :
4 : i :
(0.16) ! ! !
0 : : i
b 0 o
(-0.16) i -
8 1 1
(-0.31) T~ ! | :
12 -~ h 6oV | 3 |
(=0.47) g 200 400 600 800 ‘ ‘ 1
(7.87) (15.75) (23.62) (31.5) . 10 300 750
Distance in mm (inch) (0.39) (11.81) (29.53)
Recommended sensing range for the best
performance
Figure 22: WTS16P-xxxxx1xx
blue  Recommended sensing range for the best performance
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WTS16G-xxxxx9:

Dimensions in mm (inch)
12

(0.47)

8

(0.32)
4

(0.16)

0

-4

(-0.16)

-8
(-0.31)

-12

(-0.47)0 100 200
(3.94) (7.87)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best

performance

Figure 23: WTS16G-XxXxx9xx

@)

10 300 400
(0.39) (11.81) (15.75)

(&7

blue Recommended sensing range for the best performance
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WTL16P-xxxxx1:

Dimensions in mm (inch)

40
(1.57)

20 !
(0.79) :

-20
(-0.79)

=
i

-40
13 10 200 500

100 200 300 400 500 600 (0.39) (7.87) (19.69)
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

Figure 24: Vertical view
blue Recommended sensing range for the best performance

Dimensions in mm (inch)

40
(1.57)

20 —
(0.79)

-20 [
(-0.79)
\\

-40
13 10 200 500

100 200 300 400 500 600 (0.39) (7.87) (19.69)
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

Figure 25: Horizontal view
blue Recommended sensing range for the best performance

blue) Recommended sensing range for the best performance

13 Annex

13.1 Conformities and certificates
You can obtain declarations of conformity, certificates, and the current operating
instructions for the product at www.sick.com. To do so, enter the product part number
in the search field (part number: see the entry in the “P/N” or “Ident. no.” field on the
type label).
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Producto descrito
W16
WTL16, WTS16

Fabricante

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Alemania
Informacion legal

Este documento esta protegido por la legislacion sobre la propiedad intelectual. Los
derechos derivados de ello son propiedad de SICK AG. Unicamente se permite la
reproduccion total o parcial de este documento dentro de los limites establecidos por
las disposiciones legales sobre propiedad intelectual. Esta prohibida la modificacion,
abreviacion o traduccion del documento sin la autorizaciéon expresa y por escrito de
SICK AG.

Las marcas mencionadas en este documento pertenecen a sus respectivos propieta-
rios.

© SICK AG. Reservados todos los derechos.

Documento original

Este es un documento original de SICK AG.

CUS LISTED U K
IND. EggN} EQ. c n

NO
2006/42/EC

SAFETY

&7
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1 Acerca de este documento

1.1 Informacion sobre las instrucciones de uso

Lea detenidamente el manual de instrucciones antes de iniciar cualquier trabajo para
familiarizarse con el producto y sus funciones.

Las instrucciones de uso son parte integrante del producto y deberan conservarse
de forma que estén siempre accesibles al personal. Cuando transmita el producto a
terceros, entregue las instrucciones de uso con él.

Las presentes instrucciones de uso no sirven para un manejo y funcionamiento segu-
ros de la maquina o del sistema en el que se integre el producto. La informacién a este
respecto estara incluida en las instrucciones de uso de la maquina o del sistema.

1.2 Informacion mas detallada

Encontrara la pagina del producto con mas informacion a través de la SICK Product ID:
{P/N}/{S/N}

(véase "ldentificacion del producto con su SICK Product ID", pagina 59).

En funcion del producto esta disponible la siguiente informacion:

e Este documento en todas las versiones linglisticas disponibles
¢ Hojas de datos

e  Otras publicaciones

e Datos CAD de los esquemas y dibujos acotados

e  Certificados (p. €j., la declaracion de conformidad)

e  Software

e Accesorios

1.3 Simbolos y convenciones utilizados en este documento

@

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
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Indicaciones de seguridad y otras indicaciones

PELIGRO

Indica una situacién de peligro directa que produce lesiones graves o incluso la muerte
si no se evita.

ADVERTENCIA
Indica una situacion de peligro potencial que puede producir lesiones graves o incluso
la muerte si no se evita.

PECAUCION
Indica una situacion de peligro potencial que puede producir lesiones leves o modera-
das si no se evita.

IMPORTANTE

Indica una situacién de peligro potencial que puede producir dafios materiales si no se
evita.

INDICACION
Destaca consejos Utiles y recomendaciones, asi como informacién para un funciona-
miento eficiente y libre de averias.
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Instrucciones de procedimiento

» Laflecha indica una instruccion de procedimiento.

1. Se muestra una secuencia numerada de instrucciones de procedimiento.
2. Respete las instrucciones de procedimiento numeradas en la secuencia indicada.
v La marca de verificacion indica el resultado de una instruccion de procedimiento.

Para su seguridad

Indicaciones generales de seguridad

den ser realizados por personal técnico debidamente formado.

La conexion, el montaje y la configuracion del producto Gnicamente pue-

o Este producto no es un componente orientado a la seguridad en el sen-
tido de la Directiva de maquinas comunitaria.

No instale el producto en lugares expuestos a la radiacion UV directa (luz
A solar) ni a otras influencias climatolégicas.

El producto debe estar suficientemente protegido de la humedad y la

suciedad.

Cualificacion del personal

Todos los trabajos en el producto deben ser realizados Unicamente por personal cualifi-

cado y autorizado.

El personal cualificado es capaz de realizar el trabajo asignado y de reconocer y evitar
de forma auténoma los posibles peligros. Esto requiere, por ejemplo:

e«  Formacion profesional
e Experiencia
¢ Conocimiento de los reglamentos y normas pertinentes

Indicaciones sobre la homologacion UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcu-
rrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated

either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

Uso conforme a lo previsto

El WTL16, WTS16 es un sensor de proximidad fotoeléctrico optoelectronico (denomi-
nado “sensor” en adelante) para la deteccion éptica y sin contacto de objetos, anima-
les y personas. Si el producto se utiliza con alglin otro propésito o se modifica de
cualquier manera, todas las reclamaciones de garantia que se presenten a SICK AG

quedaran invalidadas.

INSTRUCCIONES DE USO | WTL16 / WTS16
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3 Descripcion del producto

3.1 Identificacion del producto con su SICK Product ID

SICK Product ID

La SICK Product ID identifica el producto de forma Unica. Sirve también como direccion
de la pagina web con informacién sobre el producto.

La SICK Product ID se compone del nombre de host pid.sick.com, la referencia (P/N) y
el nimero de serie (S/N), todos ellos separados por guiones.

La SICK Product ID en muchos productos esta representada como texto y como codigo
QR en la placa de caracteristicas y/o en el embalaje.

Product ID &
pid.sick.com/
oy G | G
S/N oLl

Figura 1: SICK Product ID

3.2 Elementos de mando y visualizacion

4 Montaje

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
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WTL16, WTS16x-xxxxxx10 WTL16, WTS16x-xxxxxx11 WTL16, WTS16Xx-xxxxxx12
WTL16, WTS16Xx-xxxxxx20 WTL16, WTS16x-xxxxxx21 WTL16, WTS16X-XXxxxx22

o @

@ 6 @ 6 @-

[ C— [ SE— [ E—

o
E
o0b

WTL16, WTS16Xx-xxxxxx30 WTL16, WTS16x-xxxxxx31 WTL16, WTS16X-XxXxxxx32

o8]

20 20

L@ L@

@ L@ @ -®
| CE— [ S—

BluePilot azul: indicador de distancia de conmutacion

Pulsador giratorio / Potenciémetro / Boton Teach: ajuste de la distancia de conmutacion
LED amarillo: estado de recepcion de luz

LED verde: tension de alimentacion activa

Pulsador giratorio: ajuste de las funciones de temporizacién

Tecla teach: ajuste de conmutacion en claro/oscuro

CEONCNCRCNC)

Montar el sensor en una escuadra de fijacion adecuada (véase el programa de acceso-
rios SICK).

Respetar el par de apriete maximo admisible del sensor de < 1,3 Nm.
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Observar la orientacién preferente del objeto respecto al sensor, véase figura 18,
figura 19, figura 20 (valido solo para WTS16).

Instalacion eléctrica

La conexion de los sensores debe ser sin tension. Debe tenerse en cuenta la siguiente
informacion en funcién del tipo de conexion:

- Conexion de enchufes: observar la asignacion de terminales.
- Cable: color del hilo

No aplicar o conectar la fuente de alimentacion hasta que no se hayan finalizado todas
las conexiones eléctricas.

Explicaciones relativas al diagrama de conexiones:

Alarm = salida de alarma

Health = salida de alarma

MF (configuracién 2 de terminales) = entrada externa, teach-in, senal de conmutacion
Q1 / C = salida conmutada, comunicacion con sistema 10-Link

Test = entrada de prueba

UB=10...3OVDC®

Tabla 1: Conexiones

Wxx16x- x4 xH x5 xl
1=BN 2 1 2 1
2=WH P—
3=BU 0,14 mm? °
4=BK I3 4 AWG26 3 4
5=GY 0,14 mm?2
AWG26
Wxx16x- x9 xB
1=BN 6 ‘ 1 [ g 1
2=BU e U] 6 ; |
3 = not connected 2 e E.; 5 5—e 2
— 4
4 =BK ] P = | L=
5= WH 5 M .
6=GY h=6A
7 = not connected In=4A
INSTRUCCIONES DE USO | WTL16 / WTS16 8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
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Tabla 2: CC
\jlg( I: XXX6Xxx
xxX6XxxxA00 xA01-
WIS A99
16x-
Push- 161 162 167 168 16A 16K 16L 16N 16x
pull
PNP 861 862 867 868 86A 86K 86L 86N 86x
1=BN + (L+)
(marrén)
2=WH MF
(blanco)
3=BU - (M)
(azul)
4 =BK Qu/C
(negro)
Por Q Q Teach Test no Teach Test no WWW.SIC
defecto: — L+ — L+ func- — L+ — L+ func- k.com
MF tion tion 802270
9
Por Q Q Q Q Q Q Q Q www.sic
defecto: k.com
Q.1 (C) 802270
9
Tabla 3: CC
WTL
16x-
WTS XXXXXXxxZZZ
16x-
Push- 111 112 113 114 115 116 421 422 721 722
pull
PNP 811 812 813 814 815 816 B21 B22 - -
NPN C11 Cc12 C13 C14 C15 C16 - - F21 F22
BN + (L+)
WH 0 Q | Alarm | Health | Alarm |Heath | Q@ | Q@ | Q@ | Q
BU -(M)
BK Q Q Q Q Q Q Q Q Q Q
GY - - - - - - Test Test Test Test
— L+ | —» L+ — M — M
Tabla 4: Push-pull, PNP, NPN
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Funciones adicionales

Alarm

Salida de alarma: el sensor (WTL16, WTS16) dispone de una salida de aviso de fallo
previo (“Alarm” en el diagrama de conexiones [véase tabla 3]) que avisa cuando el sen-
sor solo esta operativo de forma limitada. En este caso, la indicacion LED parpadea.
Causas posibles: el sensor esta sucio o desajustado. En buen estado: LOW (0), si esta
muy sucio: HIGH (1).

Salida Health: el sensor (WTL16, WTS16) dispone de una salida de aviso de fallo previo
(“Health” en el diagrama de conexiones [véase tabla 3]) que avisa cuando el sensor
solo esta operativo de forma limitada o cuando el cable esta interrumpido. Causas
posibles: los sensores estan sucios o desajustados o el cable esta danado. En buen
estado: HIGH (1), si esta muy sucio, o si el cable esta interrumpido: LOW (0). En este
caso, el LED parpadea.

Entrada de prueba

Entrada de prueba: los sensores WTL16, WTS16 disponen de una entrada de prueba
(“TE” o “Test” en el diagrama de conexiones [tabla 2], con la que se puede desconectar
el emisor y, de este modo, comprobar el funcionamiento correcto del sensor: en caso
de utilizar tomas de red con indicaciones LED ha de verificarse que la TE esté asignada
de forma correspondiente.

Cuando se detecta un objeto debe activarse la entrada de prueba (véase el diagrama
de conexiones [tabla 2]).

El LED emisor se desconecta o se simula que no se ha detectado ningln objeto.

Para comprobar el funcionamiento, consultar tabla 5. Si la salida conmutada no se
comporta segln el grafico, comprobar las condiciones de aplicacién. véase "Resolucion
de problemas", pagina 74.

Tabla 5: Test

Test - M Test — L+

E Test }
- (M)

I____—I
7
~ +

g =

=

|
—_
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7
7.1 Alineacion
7.2
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Test — M Test — L+
e +(L+) B —'—_.—| +(|-+)
| | |
| Test | Test
A S
L 1 Lo 1

Puesta en marcha

WTL16, WTS16: alinear el sensor con el objeto. Debe seleccionarse una posicion

que permita que el haz de luz emitida rojo incida en el centro del objeto. Ha de
comprobarse que la abertura éptica (pantalla frontal) del sensor esté completamente
libre [véase tabla].

INDICACION

En WTS16: si la deteccion de los objetos tiene lugar desde arriba, recomendamos
un montaje inclinado del sensor para evitar una reflexion total por una superficie
especular, véase figura 14 - figura 17.

Tabla: Alineacion

Figura 2: Alineacién

Comprobar las condiciones de uso

Las WTL16, WTS16 son fotocélulas de deteccion sobre objeto con supresion de fondo.
En funcién de la reflectividad difusa del objeto que ha de detectarse y del fondo

que pudiera encontrarse detras, debe mantenerse una distancia minima (y) entre la
distancia de conmutacién ajustada (x) y el fondo.

Comprobar las condiciones de uso: cotejar la distancia de conmutacion y la distancia al
objeto o al fondo y el grado de reflectividad del objeto con el diagrama correspondiente
[véase figura 3] (x = distancia de conmutacion, y = distancia minima entre la distancia
de conmutacion definida y el fondo (blanco 90%)). Reflectividad: 6% = negro M, 18%

= gris @, 90% = blanco @ (referido al blanco estandar segin DIN 5033). Recomenda-
mos realizar el ajuste con un objeto con una reflectividad baja.

La distancia minima (= y) para la supresion de fondo puede calcularse de la siguiente
manera a partir del diagrama [véase figura 3 D]
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Ejemplo: x = 200 mm, y = 15 mm. Esto es, el fondo (blanco, 90%) se suprime a partir
de una distancia > 15 mm por la distancia de conmutacién ajustada.

WTL16P-xxxxx1xx, luz roja:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
50

45
40
35
30
25
20
15

10

performance
Figura 3: Curva caracteristica
® Objeto negro, 6% de reflectividad
@) Objeto gris, 18% de reflectividad
©) Objeto blanco, 90% de reflectividad
azul
64 INSTRUCCIONES DE USO | WTL16 / WTS16

(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69)

18%/90%,
PO |
]
M
6%/90% I
|
[
I I 90%,/90%
yo 84
[ 4 —
0 X
0 100 200 300 400 500 600

(23.62)

Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for the best

Example:
Safe suppression of the background

White
background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 200 mm
Needed minimum distance to white
background y = 15 mm

Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento
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[0) 100 300 \

@ 100 400

©) 100 500
0 100 200 300 400 500
| (394) (7.87) (1181) (15.75) (19.69)
i ! Distance in mm (inch)
! 1 D 1
1 - r BluePilot
i &
; i g i}
| c |
A B

Recommended sensing range for the best performance
Figura 4: Grafico de barras

Objeto negro, 6% de reflectividad

Objeto gris, 18% de reflectividad

Objeto blanco, 90% de reflectividad

Distancia de conmutacién min. en mm

Distancia de conmutacién max. en mm

Campo de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo

Indicacién de distancia de conmutacion

Elemento de presion y rotacion
azul Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento

WTS16P-xxxxx1xx, luz roja:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
90 lé%/Q‘O% Example:
80 i 5 )\ Safe suppression of the background
@D ()]
70 6%/90% / White
€)) background (90 %)

90%/90%

60 } '
50

o /
30 I
/

N

4 //
/ Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white

20

10

0 X background y = 20 mm
0 200 400 600 800 1,000
(7.87) (15.75) (23.62) (31.5) (39.37)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

Figura 5: Curva caracteristica

@ Distancia de conmutacion sobre negro, 6% de reflectancia
@ Distancia de conmutacion sobre gris, 18% de reflectancia
® Distancia de conmutacion sobre blanco, 90% de reflectancia
8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK INSTRUCCIONES DE USO | WTL16 / WTS16 65

Sujeto a cambio sin previo aviso



INSTRUCCIONES DE USO

OEE

0 100 200 400 800 1,000 1,500

A B

1(3.94)(7.87) (15.75) (31.5) (39.37) (59.06)
Distance in mm (inch)

o
' BluePilot

@ ® e
C |

Recommended sensing range for the best performance

Figura 6: Grafico de barras

azul

Objeto negro, 6% de reflectividad

Objeto gris, 18% de reflectividad

Objeto blanco, 90% de reflectividad

Distancia de conmutacién min. en mm

Distancia de conmutacién méax. en mm

Campo de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo
Indicacion de distancia de conmutacion

Elemento de presion y rotacién

Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento

WTS16P-xxxxx3xx, luz roja:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
90

80

70

60

50

40

30

20

10

T T .
18%,/90% Example: '
) Safe suppression of the background
) @
6%/90% White
(€) background (90 %)
} / 90%,/90%
/ Black object (6 % remission)
V. Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white
X background y = 20 mm
0 200 400 600 800 1,000

(7.87) (15.75) (23.62) (31.5) (39.37)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for the best
performance

Figura 7: Curva caracteristica

@ Distancia de conmutacion sobre negro, 6% de reflectancia
@ Distancia de conmutacion sobre gris, 18% de reflectancia
©) Distancia de conmutacioén sobre blanco, 90% de reflectancia
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@D 100 400
@
Ol 10— 750)

0 100 200 400 800 1,000 1,500
(3.94)(7.87) (15.75) (31.5) (39.37) (59.06)
' Distance in mm (inch)

o
L:EePllot
i C i

A B

Recommended sensing range for the best performance
Figura 8: Grafico de barras

Objeto negro, 6% de reflectividad

Objeto gris, 18% de reflectividad

Objeto blanco, 90% de reflectividad

Distancia de conmutacién min. en mm

Distancia de conmutacién méax. en mm

Campo de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo
Indicacion de distancia de conmutacion

Elemento de presion y rotacién
azul Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento

WTS16G-xxxxx9xx, luz roja:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
3 185(; Example:
’ @ Safe suppression of the background
6 %/90 % 1 White
60 background (90 %)
(2.36)
o ||
40 18 %/90 % !
(1.57) 1 ‘
| !
@ X i y |
90 %/90 % p ‘
20
(0.79) Black object (6 % remission)
P Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white
0 g X background y = 20 mm
0 100 200 300 400

(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

Figura 9: Curva caracteristica

@ Objeto negro, 6% de reflectividad

@ Objeto gris, 18% de reflectividad

® Objeto blanco, 90% de reflectividad

azul Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento
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O) 100 400
@ 100 400
©) 100 400
0 100 200 300 400
(394)  (7.87)  (11.81) (15.75)

Distance in mm (inch)

D !

‘ ' BluePilot
@) ) o
o

C i

A B

Recommended sensing range for the best performance
Figura 10: Gréfico de barras

Objeto negro, 6% de reflectividad

Objeto gris, 18% de reflectividad

Objeto blanco, 90% de reflectividad

Distancia de conmutacién min. en mm

Distancia de conmutacién max. en mm

Campo de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo
Indicacién de distancia de conmutacion

Elemento de presion y rotacion

Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento

Objeto negro, 6% de reflectividad

Objeto gris, 18% de reflectividad

Objeto blanco, 90% de reflectividad

Distancia de conmutacién min. en mm

Distancia de conmutacién max. en mm

Campo de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango

Indicacién de distancia de conmutacion

Elemento de presion y rotacion

azul Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento

7.3 Ajuste de la distancia de conmutacion

WTL16, WTS16x-xxxxxx2xAxx con elemento de presion y rotacion:

Pulsando la tecla teach-in (aprox. de 1 a 3 s) se ajusta la distancia de conmutacion.
En funcién de los requisitos, con el potenciémetro (sin pulsar la tecla teach-in) puede
llevarse a cabo un ajuste de precision.

Giro hacia la derecha: aumenta la distancia de conmutacioén.

Giro hacia la izquierda: se reduce la distancia de conmutacién.

La distancia de conmutacion también puede ajustarse solo con el potenciometro.
Recomendamos establecer la distancia de conmutacion en el objeto, p. €]. véase
figura 11, pagina 69. Después de ajustar la distancia de conmutacion, retirar el
objeto de la trayectoria del haz. Al hacerlo, el fondo se suprime, y la salida conmutada
cambia (tabla 4).
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Figura 11: WTL16, WTS16x-xxxxxx2xAxx, ajuste de la distancia de conmutacion con un elemento

de presion y rotacion

WTL16, WTS16x-xxxxxx1xAxx con potenciometro:

Con el potencidémetro se ajusta la distancia de conmutacion.

Giro hacia la derecha: aumenta la distancia de conmutacion.

Giro hacia la izquierda: se reduce la distancia de conmutacion.

Recomendamos establecer la distancia de conmutacién en el objeto, p. €j., véase la
imagen 9. Después de ajustar la distancia de conmutacion, retirar el objeto de la
trayectoria del haz. Al hacerlo, el fondo se suprime, y la salida conmutada cambia

(tabla 4).
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Figura 12: WTL16, WTS16x-xxxxxx1xAxx, ajuste de la distancia de conmutacion con un potencio-
metro

WTL16, WTS16x-xxxxxx3xAxx con tecla teach-in:

Pulsando la tecla teach-in (aprox. de 1 a 3 s) se ajusta la distancia de conmutacion.
Recomendamos establecer la distancia de conmutacion en el objeto, p. €j., véase la
imagen 10. Después de ajustar la distancia de conmutacion, retirar el objeto de la
trayectoria del haz. Al hacerlo, el fondo se suprime, y la salida conmutada cambia
(tabla 4).
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Figura 13: WTL16, WTS16x-xxxxxx3xAxx, ajuste de la distancia de conmutacion con una tecla
teach-in
Ajuste de la distancia de conmutacién para WTS16

Deteccion de objetos planos, brillantes, ricos en contrastes e irregulares.
Si la deteccion de los objetos se efectla desde arriba, recomendamos un montaje incli-
nado del sensor para evitar asi una reflexion total debido a una superficie especular.

1  Para ajustar la distancia de conmutacion, el spot debe orientarse a una superficie
lisa y homogénea, p. €j., una hoja de papel blanco.
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Figura 14: Ajuste de la distancia de conmutacion para WTS16
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2  Girar el potenciometro minimamente hacia la izquierda hasta que el LED amarillo
deje de iluminarse. La distancia de conmutacién se encuentra ahora un poco por
encima de la cinta transportadora.

PR >
+
T
h N
Figura 15: Ajuste de la distancia de conmutacion para WTS16

3 Ahora debe ponerse en funcionamiento la cinta transportadora sin objetos. Si el
LED amarillo no se ilumina durante el funcionamiento de prueba, la distancia de
conmutacion se ha ajustado correctamente.
© @ g

i .
Figura 16: Ajuste de la distancia de conmutacién para WTS16

4 Si el objeto se encuentra en la trayectoria del haz y el LED amarillo se ilumina, la
distancia de conmutacion se ha ajustado correctamente.

'
/I\:
Figura 17: Ajuste de la distancia de conmutacion para WTS16
7.4 Ajuste de las funciones de temporizacion
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T4 l_<—t—_>| | ] = \
M = Manual (ajuste especifico via |0-Link)
2 ) o _/\+ o, J _/\+ o o
OO ? e 00.0 ‘f e 0.0
1ms 30.000 ms
7.5 Ajuste de conmutacion en claro/oscuro

"Tel,

L conmutacién en claro

D conmutacién en oscuro

M Manual (ajuste especifico via 10-Link)
8 Estructura de los datos de proceso

WTLLEX-XXXXXXXXAXX, WTS LOX-XXXXXXXXAXX:
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AOO A70 A71 A72 A73 A75
|0-Link Vi1
Datos de 2 bytes 4 bytes
proceso
Byte O: bit 15 ... 8 Byte O: bit 31 ...
Byte 1: bit 7 ... O 24
Byte 1: bit 13 ...
16
Byte 2: bit 15... 8
Byte 3: bit 7 ... 0
Bit O / tipo Q4 / booleano
de datos
Bit 1 / tipo Q> / booleano Qint.1/ | Q»/ boo- | Qint.1/ booleano
de datos booleano leano
Bit.../des- | 2..15/ | 2..15/ | 2..15/ | 2..15/ 2/ 2 ... 7 / [vacio]
cripcion / [vacio] [valor de [valor de | [longitud / | Qint.1/
tipo de medicion conta- medicién | booleano
datos de dor] / UInt | de veloci-
tiempo] / 14 dad]/
Uint 14 Sint14
Bit... / des- 3..15/ |8..31/ [cargade
cripcion / [valor de portador] / UInt
tipo de medicién 24
datos de
tiempo] /
Uint13

Resolucion de problemas

La tabla “Resolucion de problemas” muestra las medidas que hay que tomar cuando
ya no esta indicado el funcionamiento del sensor.

LED / imagen de error

Causa

Accion

El LED verde parpadea

Comunicacién con sistema |0-
Link

Ninguna

Las salidas conmutadas no se
comportan segln la
tabla 4

1. Cambio de la configuracion
2. Cortocircuito

1. Adaptacion de la configura-
cién

2. Comprobar las conexiones
eléctricas

Solo WTS: el LED amarillo par-
padea rapido

Durante el ajuste de la distan-
cia de conmutacién, solo la
mitad del spot se encuentra
sobre el objeto 0 sobre un
objeto de alto contraste

Ajuste de la distancia de con-
mutacion conforme a'"Ajuste de
la distancia de conmutacion
para WTS16", pagina 71

El LED amarillo se ilumina, no
hay ningln objeto en la trayec-
toria del haz

La distancia de conmutacién
esta ajustada a una distancia
excesiva

Reducir la distancia de conmu-
tacion

El objeto se encuentra en la
trayectoria del haz, el LED
amarillo no se ilumina

La distancia entre el sensory
el objeto es excesiva o la dis-
tancia de conmutacion ajus-

tada es insuficiente

Aumentar la distancia de con-
mutacion

INSTRUCCIONES DE USO | WTL16 / WTS16
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10 Eliminacion

El sensor debe desecharse conforme a las disposiciones vigentes especificas del pais.
Antes del desechado se deben intentar separar los diferentes materiales (en especial,
los metales preciosos).

INDICACION

Eliminacion de las baterias y los dispositivos eléctricos y electronicos

« De acuerdo con las directivas internacionales, las pilas, las baterias y los dispositi-
vos eléctricos y electronicos no se deben eliminar junto con la basura doméstica.

o Lalegislacion obliga a que estos dispositivos se entreguen en los puntos de
recogida publicos al final de su vida util.

. E
WEEE: TN | o presencia de este simbolo en el producto, el material de emba-
laje o este documento indica que el producto esta sujeto a esta reglamentacion.

11 Mantenimiento

Este sensor SICK no precisa mantenimiento.

A intervalos regulares, recomendamos

e Limpie las interfaces épticas y la carcasa

¢  Comprobar las uniones roscadas y las conexiones de enchufe.

Limpieza

IMPORTANTE
Daiios en el dispositivo por una limpieza incorrecta

Una limpieza incorrecta puede provocar danos en el dispositivo.

= Utilice exclusivamente los equipos y productos de limpieza recomendados.
= No utilizar objetos en punta para realizar la limpieza.

» Limpie las superficies 6pticas a regularmente o cuando estén sucias con un
paino para opticas sin pelusas (ref. 4003353). El intervalo de limpieza depende
fundamentalmente de las condiciones del entorno.

No se deben realizar modificaciones en los dispositivos.

Sujeto a cambio sin previo aviso. Las propiedades del producto y los datos técnicos
especificados no constituyen una garantia por escrito.

12 Datos técnicos

12.1 Datos técnicos

El apartado “Datos técnicos” solamente contiene un extracto de los datos técnicos del sensor.

Los datos técnicos completos los podra encontrar en la pagina web utilizando la referencia del

sensor.

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
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Caracteristicas

Distancia de conmutacion

Distancia de conmutacion
min.

Distancia de conmutacion
max.

Distancia de conmutacion
recomendada para el mejor
rendimiento

Objeto de referencia

WTL16P
10 mm

500 mm

150m ... 250 mm

Objeto con un 90%
de reflectividad difusa
(corresponde al blanco
estandar segin DIN

WTS16P
10 mm

750 mm

100 mm ... 300 mm

Objeto con un 90%
de reflectividad difusa
(corresponde al blanco
estandar segln DIN

WTS16G
10 mm

400 mm

150 mm ... 300 mm
Objeto con un 90%
de reflectividad difusa

(corresponde al blanco
estandar segin DIN

Tamano del spot / distancia

3 mm x 30 mm (200 mm)@ 8 mm (300 mm)

5033) 5033) 5033)
Haz emitido
WTL16P WTS16P WTS16G
Emisor de luz LED LED LED
Tipo de luz Luz roja visible Luz roja visible Luz roja visible

13 mm x 13 mm (300
mm)

Interfaz de comunicacion

Tabla 6: Interfaz de comunicacion

10-Link

WTL16P WTS16P WTS16G
10-Link 1.1 1.1 1.1
Velocidad de transmision de COoM2 COM2 CcCoM2
datos
Datos eléctricos
WTL16P WTS16P WTS16G
Tensién de alimentacion Ug DC10..30V DC10..30V DC10..30V
Ondulacion residual <5 Vg <5Vgg <5 Vg
Consumo de corriente < 30 mAY < 30 mAY < 30 mAY
<50 mA? <50 mA? <50 mA?
Clase de proteccion 11 Il 1]
1) 16 VCC...30 VCC, sin carga
2) 10VCC...16 VCC, sin carga
salida digital
WTL16P WTS16P WTS16G
Intensidad de salida I, <100 mA <100 mA <100 mA
Circuitos de proteccion A, B, C, DV A, B, C, DV A, B, C, DV
Tiempo de respuesta < 500 ps? < 1.4 ms? < 3.3 ms?
Frecuencia de conmutacion 1000 Hz® 350 Hz® 150 Hz®

1) A = Ug protegidas contra polarizacion inversa
B = Entradas y salidas protegidas contra polarizacion incorrecta
C = Supresion de impulsos parasitos
D=Salidas a prueba de sobrecorriente y cortocircuitos.

2) Duracion de la sefal con carga 6hmica en modo de conmutacion. Posibilidad de valores diferentes en el modo COM2.

3)  Con una relacion claro/oscuro de 1:1 en modo de conmutacion. Posibilidad de valores diferentes en el modo 10-Link.
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Datos mecanicos

cionamiento

Tipo de proteccion®

1) segln EN 60529
2)  Sustituye IP69K: conforme a ISO 20653:2013-03
3)  No deformar los cables por debajo de los O °C

Temperatura ambiente durante el fun-

WTL16P
véase tabla 1:

x4, xH, x5, xl: IP66,

1P69?
x9, xB: IP65

P67,

-40 °C ... +60 °C®

WTS16P
véase tabla 1:

x4, xH, x5, xl: IP66, IP67, x4, xH, x5, xl: IP66, IP67,

IPG9?
x9, xB: IP65

-40 °C...+60 °C¥

WTS16G
véase tabla 1:

IP69?
x9, xB: IP65
-40 °C...+60 °C®

12.2
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Figura 18: WTL16, cable
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Orientacion preferente del objeto

Centro del eje 6ptico del emisor
Centro del eje 6ptico del receptor
Orificio de fijacion, @4,1 mm
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Figura 19: WTL16, conector macho
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Figura 20: WTS16, cable
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Centro del eje 6ptico del emisor

Centro del eje optico del receptor
Orificio de fijacién, @ 4,4 mm

Conexion

Elementos de control y de ajuste
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Figura 21: WTS16, conector macho
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12.3 Tamanos de spot

WTS16P-xxxxx1

Dimensions in mm (inch)
12
(0.47) PN
8 P
(0.31)

4
(0.16)

(-0.31) N

-

(=047 ¢ 200 400 600 800
(7.87) (15.75)  (23.62) (31.5)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

Figura 22: WTS16P-xxxxx1xx

0 ‘

. 10 300 750
(0.39) (11.81) (29.53)

azul Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento

WTS16G-xxxxx9:

Dimensions in mm (inch)
12
(0.47)
8
(0.31)
4
(0.16)

0

-4
(-0.16)
-8
(-0.32)
-12

(-0.47)0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

Figura 23: WTS16G-xxXXx9xx

(@)

10 300 400
(0.39) (11.81) (15.75)

(&7

azul Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento
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WTL16P-xxxxx1:

Dimensions in mm (inch)

40
(1.57)

20 !
(0.79) :

-20

(-0.79) i‘) GO ‘

-40
o) - 10 200 500

100 200 300 400 500 600 (0.39) (7.87) (19.69)
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

Figura 24: Vista vertical
azul Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento

Dimensions in mm (inch)

40
(1.57)

20 —
(0.79) [

-20 [
(-0.79)
\\

-40
13 10 200 500

100 200 300 400 500 600 (0.39) (7.87) (19.69)
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

Figura 25: Vista horizontal
azul Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento

azul) Rango recomendado de distancia de conmutacion para un mejor rendimiento

13 Anexo

13.1 Conformidad y certificados
En www.sick.com encontrara las declaraciones de conformidad, los certificados y las
instrucciones de uso actuales del producto. Para ello, introduzca en el campo de
blUsqueda la referencia del producto (referencia: véase en la placa de caracteristicas el
campo “P/N” o “Ident. no.”).
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Produit décrit
W16
WTL16, WTS16

Fabricant

SICK AG
Erwin-Sick-StraRe 1
79183 Waldkirch
Allemagne
Remarques juridiques

Cet ouvrage est protégé par les droits d'auteur. Les droits établis restent dévolus a

la société SICK AG. La reproduction de I'ouvrage, méme partielle, n'est autorisée que
dans le cadre Iégal prévu par la loi sur les droits d'auteur. Toute modification, tout
abrégement ou toute traduction de l'ouvrage est interdit sans l'accord écrit exprés de la
société SICK AG.

Les marques citées dans ce document sont la propriété de leurs détenteurs respectifs.
© SICK AG. Tous droits réservés.

Document original

Ce document est un document original de SICK AG.

C €N ®nm 2]

NO
2006/42/EC

SAFETY

&7
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1 A propos de ce document

1.1 Informations concernant la notice d’instructions

Avant toute activité, lisez attentivement la présence notice d’instructions afin de vous
familiariser avec le produit et ses fonctions.

La notice d’instructions fait partie intégrante du produit et doit toujours étre accessible

au personnel. Veuillez joindre la notice d'instructions lorsque vous remettez le produit a
un tiers.

Cette notice d’instructions n’est pas un guide d’utilisation et de fonctionnement sir de
la machine ou du systéme dans lesquels est éventuellement intégré le produit. Vous

trouverez des informations a ce sujet dans la notice d’instructions de la machine ou du
systéme.

1.2 Informations supplémentaires

Vous trouverez la page produits avec des informations complémentaires sous SICK
Product ID :

{P/N}/{S/N}
(voir "ldentification du produit via le SICK Product ID", page 85).

Les informations suivantes sont disponibles en fonction du probléme :
e Ce document est disponible dans toutes les langues

e  Fiches techniques

e Autres publications

¢ Données CAO et plans cotés

e  Certificats (déclaration de conformité par exemple)

e Logiciel

e Accessoires

1.3 Symboles et conventions documentaires

Avertissements et autres remarques

DANGER

Signale une situation dangereuse imminente entrainant des blessures graves ou la
mort si elle n'est pas évitée.

AVERTISSEMENT

Signale une situation potentiellement dangereuse pouvant entrainer des blessures
graves ou la mort si elle n'est pas évitée.

ATTENTION

Signale une situation potentiellement dangereuse pouvant entrainer des blessures
Iégéres a moyennement graves si elle n'est pas évitée.

IMPORTANT

Signale une situation potentiellement dangereuse pouvant entrainer des dommages
matériels si elle n'est pas évitée.
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2.2

2.3

2.4

84

@

REMARQUE
Signale des astuces et des recommandations utiles ainsi que des informations pour un
fonctionnement efficace et sans panne.

Instruction
» Lafléche indique une instruction.

1. Une série d'instructions est numérotée.
2. Suivre les instructions numérotées dans I'ordre indiqué.
v/ La coche indigque le résultat d'une instruction.

Pour votre sécurité

Consignes générales de sécurité

Le raccordement, le montage et la configuration du produit ne peuvent
étre réalisés que par un personnel spécialisé.

o Ce produit n’est pas un composant relatif a la sécurité au sens de la
directive machines de I'UE.

SAFETY

Ne pas installer le produit a des endroits directement exposés aux rayons
UV (lumiére du soleil) ou aux intempéries.

&

Protéger le produit contre I'humidité et I'encrassement.

Qualification du personnel

Tous les travaux sur le produit ne doivent étre effectués que par un personnel qualifié
et autorisé.

Le personnel qualifié est en mesure d'exécuter les taches qui lui sont confiées et
d'identifier et d'éviter lui-méme les risques éventuels. Cela nécessite par exemple :

o formation professionnelle
e expérience
e connaissance des dispositions et des normes applicables

Remarques sur I’homologation UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

Utilisation conforme

Le WTL16, WTS16 est un capteur photoélectrique de proximité opto-électronique
(appelé ci-dessous « capteur ») qui est utilisé pour la détection d’objets optique
d’objets, d’animaux et de personnes sans contact. La garantie offerte par la
société SICK AG sera caduque si I'appareil est utilisé pour un autre usage, s'il est
modifié de quelque maniére que ce soit.

INSTRUCTIONS D'UTILISATION | WTL16 / WTS16 8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK

Sujet a modification sans préavis



INSTRUCTIONS D'UTILISATION

3 Description du produit

3.1 Identification du produit via le SICK Product ID

SICK Product ID

Le SICK Product ID désigne le produit de maniére unique. Il sert en méme temps
d’adresse pour la page web avec des informations sur le produit.

Le SICK Product ID est composé du nom de I’héte pid.sick.com, de la référence (P/N) et
du numéro de série (S/N), chacun séparé par un tiret.

Pour de nombreux produits, le SICK Product ID est indiqué sous forme de texte ou de
QR-code sur la plaque signalétique et/ou sur I'emballage.

Product ID

pid.sick.com/ 0
P/N LAkl
S/N L. Llsdisl

Illustration 1: SICK Product ID

3.2 Eléments de commande et d’affichage

WTL16, WTS16x-xxxxxx10 WTL16, WTS16x-xxxxxx11 WTL16, WTS16Xx-xxxxxx12
WTL16, WTS16Xx-xxxxxx20 WTL16, WTS16x-xxxxxx21 WTL16, WTS16X-XXxxxx22

o @

@ 6 @ 6 @-

[ C— [ SE— [ E—

o
E
o0b

WTL16, WTS16Xx-xxxxxx30 WTL16, WTS16x-xxxxxx31 WTL16, WTS16X-XxXxxxx32

o8]

20 20

L@ L@

@ L@ @ -®
| CE— [ S—

BluePilot bleu : indication de la distance de commutation

Bouton poussoir rotatif / Potentiométre / Bouton de Teach: réglage de la distance de commutation
LED jaune : état réception de lumiére

LED verte : tension d’alimentation active

Bouton poussoir rotatif: réglage des fonctions temporelles

Touche d’apprentissage : réglage commutation claire/sombre

CRONCNCRCNC)

4 Montage

Montez le capteur sur une équerre de fixation adaptée (voir la gamme d’accessoires
SICK).

Respecter le couple de serrage maximum autorisé du capteur de < 1,3 Nm.
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5

86

Tenir compte de la direction préférentielle de I'objet par rapport au capteur, voir
illustration 18, illustration 19, illustration 20 (s’applique uniqguement a WTS16).

Installation électrique

Le raccordement des capteurs doit s’effectuer hors tension. Selon le mode de raccor-
dement, respecter les informations suivantes :

- Raccordement du connecteur : respecter I'affectation des broches.
- Cable : couleur des fils

Activer I'alimentation électrique seulement aprés avoir effectué les branchements élec-
triques.

Explications relatives au schéma de raccordement :

Alarme = sortie alarme

Health = sortie alarme

MF (configuration broche 2) = entrée externe, apprentissage, signal de commutation
Q_1/C = sortie de commutation, communication 10-Link

Test = entrée de test

UB:1O...30VDC®

Tableau 1: Connexions

Wxx16x- x4 xH x5 xl
1=BN 2 1 2 1
2= WH —
3=BU 0,14 mm? °
4=BK I3 4 AWG26 3 4
5=GY 0,14 mm?2
AWG26
Wxx16x- x9 xB
1=BN 6 ‘ 1 [ g 1
2=BU e U o 6 ; o
3 = not connected 2 e E.; 5 5—e 2
— 4
4 =BK ] P = | L=
5= WH 5 M .
6=GY h=6A
7 = not connected In=4A
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Tableau 2: CC
\jl_\g( I: XXX6Xxx
xxX6XxxxA00 xA01-
WTS A99
16x-
Push- 161 162 167 168 16A 16K 16L 16N 16x
pull
PNP 861 862 867 868 86A 86K 86L 86N 86x
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Qu/C
Par dé Q Q Appren- | Test no Appren- | Test no WWW.SIC
faut : tissage | — L+ func- | tissage | — L+ func- k.com
MF — L+ tion — L+ tion 802270
9
Par dé Q 0 Q Q Q Q 0 0 www.sic
faut : k.com
Qu1(C) 802270
9
Tableau 3: DC
WTL
16x-
WTS XXXXXXxxxZZZ
16x-
Push- 111 112 113 114 115 116 421 422 721 722
pull
PNP 811 812 813 814 815 816 B21 B22 - -
NPN C11 Cc12 C13 Cc14 C15 C16 - - F21 F22
BN + (L+)
WH 0 ‘ Q ‘ Alarme ‘ Health ‘ Alarme ‘ Health ‘ Q ‘ Q ‘ Q ‘ Q
BU -(M)
BK Q Q Q Q Q Q Q Q Q Q
GY - - - - - - Test Test Test Test
— L+ | - L+ — M — M
Tableau 4: Push-pull, PNP, NPN
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L . _— 1 L . _— 1
6 Fonctions supplémentaires
Alarme

Sortie alarme : le capteur (WTL16, WTS16) est équipé d’une sortie d’avertissement
anticipé des pannes (« Alarme » dans le schéma de raccordement [voir tableau 3]) qui
indique si le fonctionnement du capteur est limité. La LED clignote. Causes possibles :
encrassement du capteur, capteur déréglé. Si I'état est correct : LOW (0), en cas
d’encrassement important HIGH (1).

Sortie Health : le capteur (WTL16, WTS16) est équipé d’une sortie de signalisation
avant panne (« Health » dans le schéma de raccordement [voir tableau 3]), qui indique
si le fonctionnement du capteur est limité ou si le cable est coupé. Causes possibles :
encrassement des capteurs, les capteurs sont déréglés, le cable est endommageé. Si
I’état est correct : HIGH (1), en cas d’encrassement important ou de coupure de cable
LOW (0). La LED clignote.

Entrée test

Entrée test : les capteurs WTL16, WTS16 disposent d’une entrée test (« TE » ou

« Test » dans le schéma de raccordement [tableau 2]), qui peut étre utilisée pour
éteindre I'émetteur et ainsi vérifier que le capteur fonctionne correctement : lorsque
vous utilisez des boites de cablage avec des indicateurs LED, assurez-vous que I'entrée
TE est affectée en conséquence.

Activer I'entrée test une fois I'objet détecté (voir schéma de raccordement [tableau 2]).

La LED d’émission est éteinte ou alors il est simulé qu’aucun objet n’a été détecté. Utili-
ser tableau 5 pour vérifier la fonction. Si la sortie de commutation ne se comporte pas
comme indiqué dans le graphique, vérifier les conditions d’utilisation. voir "Elimination
des défauts", page 100.

Tableau 5: Test

Test - M Test — L+
N D +(L+)
I
| Test | Test
| l - (M) } | l - (M)

L 1 [ |
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Test — M Test — L+
p— r _._|

| | |
_|'(M) Lo 1

| +(L+) + (L+)
| | |

| Test | Test

|

L. -

7 Mise en service

7.1 Alignement

WTL16, WTS16 : aligner le capteur sur I'objet. Choisir la position de sorte que le fais-
ceau de lumiére émise rouge touche I'objet en plein centre. S’assurer que I'ouverture
optique (vitre frontale) du capteur est parfaitement dégagée [voir tableaul].

@ REMARQUE

Pour WTS16 : lorsque la détection des objets se fait par le haut, nous recommandons
un montage incliné du capteur pour éviter une réflexion totale par une surface réflé-
chissante, voir illustration 14 - illustration 17.

Tableau: Alignement

lllustration 2: Alignement

7.2 Vérification des conditions d’utilisation

WTL16, WTS16 sont des détecteurs a réflexion directe avec élimination d’arriére-plan.
En fonction du coefficient de réflexion diffuse de I'objet a détecter et de I'arriére-plan
qui se trouve éventuellement derriére, une distance minimale (y) doit étre respectée
entre la distance de commutation (x) réglée et I'arriére-plan.

Vérifier les conditions d’utilisation : comparer la distance de commutation et la dis-
tance par rapport a I'objet et a I'arriére-plan et les caractéristiques de réflexion diffuse
de I'objet avec le diagramme correspondant [voir illustration 3] (x = distance de com-
mutation, y = distance minimale entre la distance de commutation réglée et I'arriére-
plan (blanc 90 %)). Coefficient de réflexion diffuse : 6 % = noir @, 18 % = gris @, 90 %
= blanc @ (par rapport au blanc standard selon DIN 5033). Nous recommandons de
procéder au réglage avec un objet de faible réflexion diffuse.

La distance minimale (= y) pour I'élimination d’arriére-plan peut étre déterminée a
partir du diagramme [voir illustration 3 ®D] :
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exemple : x = 200 mm, y = 15 mm. En effet, I'arriére-plan (blanc, 90 %) est masqué a
partir d’'une distance de > 15 mm de la distance de commutation réglée.

WTL16P-xxxxx1xx, lumiére rouge :

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
50

45
40
35
30
25
20
15

10

18%/90%,
PO |
]
M
6%/90% I
\
[
I I 90%/90%
/ 4/
[ 4 —
0 X
0 100 200 300 400 500 600
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best

performance

lllustration 3: Courbe caractéristique

@ Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %
@ Objet gris, coefficient de réflexion diffuse 18 %
® Objet blanc, coefficient de réflexion diffuse 90 %
bleu

90 INSTRUCTIONS D'UTILISATION | WTL16 / WTS16

Example:
Safe suppression of the background

White
background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 200 mm
Needed minimum distance to white
background y = 15 mm

Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance
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[0) 100 300 \

@ 100 400

©) 100 500
0 100 200 300 400 500
| (394) (7.87) (1181) (15.75) (19.69)
i ! Distance in mm (inch)
! 1 D 1
1 - r BluePilot
i &
; i g i}
| c |
A B

Recommended sensing range for the best performance
lllustration 4: Diagramme a barres

Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %

Objet gris, coefficient de réflexion diffuse 18 %

Objet blanc, coefficient de réflexion diffuse 90 %

Distance de commutation min. en mm

Distance de commutation max. en mm

Champ de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo

Indication de la distance de commutation
Bouton poussoir rotatif

bleu Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance

WTS16P-xxxxx1xx, lumiére rouge :

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
90 lé%/Q‘O% Example:
80 i 5 )\ Safe suppression of the background
@D ()]
70 6%/90% / White
€)) background (90 %)

90%/90%

60 } '
50

o /
30 I
/

N

4 //
/ Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white

20

10

0 X background y = 20 mm
0 200 400 600 800 1,000
(7.87) (15.75) (23.62) (31.5) (39.37)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

lllustration 5: Courbe caractéristique

O) Distance de commutation sur noir, 6 % de rémission
@ Distance de commutation sur gris, 18 % de rémission
® Distance de commutation sur blanc, 90 % de réflectivité
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OEE

0 100 200 400 800 1,000 1,500

A B

1(3.94)(7.87) (15.75) (31.5) (39.37) (59.06)
Distance in mm (inch)

o
' BluePilot

@ ® e
C |

Recommended sensing range for the best performance

Illustration 6: Diagramme a barres

bleu

Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %

Objet gris, coefficient de réflexion diffuse 18 %

Objet blanc, coefficient de réflexion diffuse 90 %

Distance de commutation min. en mm

Distance de commutation max. en mm

Champ de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo
Indication de la distance de commutation

Bouton poussoir rotatif

Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance

WTS16P-xxxxx3xx, lumiére rouge :

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
90

80

70

60

50

40

30

20

10

T T .
18%,/90% Example: '
) Safe suppression of the background
) @
6%/90% White
(€) background (90 %)
} / 90%,/90%
/ Black object (6 % remission)
V. Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white
X background y = 20 mm
0 200 400 600 800 1,000

(7.87) (15.75) (23.62) (31.5) (39.37)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for the best
performance

lllustration 7: Courbe caractéristique

@ Distance de commutation sur noir, 6 % de rémission
@ Distance de commutation sur gris, 18 % de rémission
® Distance de commutation sur blanc, 90 % de réflectivité
92 INSTRUCTIONS D'UTILISATION | WTL16 / WTS16 8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK

Sujet a modification sans préavis



INSTRUCTIONS D'UTILISATION

@ 100 400
@
Ol 10— 750)

0 100 200 400 800 1,000 1,500
(3.94)(7.87) (15.75) (31.5) (39.37) (59.06)
' Distance in mm (inch)

o
L:EePllot
i C i

A B

Recommended sensing range for the best performance
Illustration 8: Diagramme a barres

Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %

Objet gris, coefficient de réflexion diffuse 18 %

Objet blanc, coefficient de réflexion diffuse 90 %

Distance de commutation min. en mm

Distance de commutation max. en mm

Champ de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo
Indication de la distance de commutation

Bouton poussoir rotatif
bleu Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance

WTS16G-xxxxx9xx, lumiére rouge :

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
3 185(; Example:
’ @ Safe suppression of the background
6 %/90 % 1 White
60 background (90 %)
(2.36)
@ ||
40 18 %/90 % !
(1.57) ! !
| I
@ X i y |
90 %/90 % p '
20
(0.79) Black object (6 % remission)
P Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white
0 g X background y = 20 mm
0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for the best
performance
lllustration 9: Courbe caractéristique
@ Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %
@ Objet gris, coefficient de réflexion diffuse 18 %
® Objet blanc, coefficient de réflexion diffuse 90 %
bleu Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance
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O) 100 400
@ 100 400
©) 100 400
0 100 200 300 400
(394)  (7.87)  (11.81) (15.75)

Distance in mm (inch)

D !

‘ ' BluePilot
@) ) o
o

C i

A B

Recommended sensing range for the best performance
Illustration 10: Diagramme a barres

Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %

Objet gris, coefficient de réflexion diffuse 18 %

Objet blanc, coefficient de réflexion diffuse 90 %

Distance de commutation min. en mm

Distance de commutation max. en mm

Champ de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo
Indication de la distance de commutation

Bouton poussoir rotatif

T Mmoo w >
5 CRCHS)

Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance

Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %

Objet gris, coefficient de réflexion diffuse 18 %

Objet blanc, coefficient de réflexion diffuse 90 %

Distance de commutation min. en mm

Distance de commutation max. en mm

Champ de vision

Plage de réglage seuil de commutation

Indication de la distance de commutation

Bouton poussoir rotatif

bleu Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance

Réglage distance de commutation

WTL16, WTS16-xxxxxx2xAxx, avec bouton combiné pousser ou tourner :

Appuyer sur le bouton d’apprentissage (pendant environ 1 a 3 secondes) pour régler la
distance de commutation. Selon les exigences, il est possible de procéder a un réglage
fin avec le potentiométre (sans appuyer sur le bouton d’apprentissage).

Rotation vers la droite : augmentation de la distance de commutation.

Rotation vers la gauche : réduction de la distance de commutation.

La distance de commutation peut aussi étre sélectionnée uniqguement au moyen du
potentiométre. Nous recommandons de régler la distance de commutation dans I'objet,
par ex. : voir illustration 11, page 95. Aprés le réglage de la distance de commutation,
retirer I'objet de la trajectoire du faisceau, ce qui élimine 'arriére-plan et modifie la
sortie de commutation (tableau 4).

94 INSTRUCTIONS D'UTILISATION | WTL16 / WTS16
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Hlustration 11: WTL16, WTS16x-xxxxxx2xAxx, réglage de la distance de commutation avec le
bouton combiné pousser ou tourner

WTL16, WTS16-xxxxxx1xAxx avec potentiométre :

Le potentiométre permet de régler la distance de commutation.

Rotation vers la droite : augmentation de la distance de commutation.

Rotation vers la gauche : réduction de la distance de commutation.

Nous recommandons de placer la distance de commutation dans I'objet, par ex. voir
I'illustration 9. Aprés le réglage de la distance de commutation, retirer I'objet de la
trajectoire du faisceau, ce qui élimine I'arriére-plan et modifie la sortie de commutation
(tableau 4).
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lllustration 12: WTL16, WTS16x-xxxxxx1xAxx, églage de la distance de commutation avec le
potentiométre

WTL16, WTS16x-xxxxxx3xAxx avec bouton d’apprentissage :

Appuyer sur le bouton d’apprentissage (pendant environ 1 a 3 secondes) pour régler la
distance de commutation. Nous recommandons de placer la distance de commutation
dans l'objet, par ex. voir l'illustration 10. Aprés le réglage de la distance de commuta-
tion, retirer I'objet de la trajectoire du faisceau, ce qui élimine I'arriére-plan et modifie la
sortie de commutation (tableau 4).
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Hlustration 13: WTL16, WTS16x-xxxxxx3xAxx, réglage de la distance de commutation avec le
bouton d’apprentissage

Réglage distance de commutation WTS16

Détection d’objets plats, brillants, riches en contrastes et inégaux.
Lorsque la détection des objets se fait par le haut, nous recommandons un montage
incliné du capteur pour éviter une réflexion totale par une surface réfléchissante.

1  Pour le réglage de la distance de commutation, le spot lumineux doit étre aligné
sur une surface homogeéne et plane, p. ex. une feuille blanche.

£ o

—>

@ ©

‘ @Jl

N

AR

[1...3 sec.

N

/m@ M)

Illustration 14: Réglage distance de commutation WTS16
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2  Tourner ensuite Iégerement le potentiomeétre vers la gauche jusqu’a ce que la LED
jaune s’éteigne. La distance de commutation se trouve lIégérement au-dessus de
la bande transporteuse.

—

_ESJ,

N

g

Illustration 15: Réglage distance de commutation WTS16

3 Labande transporteuse doit maintenant étre mise en service sans objets. Si la
LED jaune ne s’allume pas pendant la course de test, la distance de commutation
est réglée correctement.

°©9 '

Illustration 16: Réglage distance de commutation WTS16

4 Sil'objet se trouve dans la trajectoire du faisceau et que la LED jaune s’allume, la
distance de commutation est réglée correctement.

°og i

71N

lllustration 17: Réglage distance de commutation WTS16

7.4 Réglage des fonctions temporelles
1
M 0

—1

w b
@)

—

'_\

—
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Input signal —,—! I_! H_’—‘—

o —1 1 [ e
\ . N |
I e R e
P — ==L e T ==l
I el ,_;,_\_
B T T i |
T4 e == el !
M = Manuel (réglage spécifique via 10-Link)
2 ) o — o, g — . o
OO ? e 00.0 ‘i e 0..
1ms 30.000 ms
7.5 Réglage commutation claire/sombre

1 o, Q o, o
@ 4 @
ML
~-D
L commutation claire

D commutation sombre
M Manuel (réglage spécifique via 10-Link)

8 Structure de données de process

WTLLEX-XXXXXXXXAXX, WTS LOX-XXXXXXXXAXX :
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9

100

AOO A70 A71 A72 A73 A75
10-Link V1.1
Données de 2 octets 4 octets
processus
Octet O : bit 15... 8 Octet O : bit 31 ...
Octet1:hit7..0 24
Octet 1:bit 13 ...
16
Octet 2 : bit 15 ...
8
Octet 3:bit7...0
Bit 0 / type Q.1 / booléen
de données
Bit 1 / type Q.o / booléen Qint.1/ | Q/ boo- | Qint.1/ booléen
de données booléen léen
Bit... / des- 2. 2. 2. 2. 2/ 2.7/ [vide]
crip- 15/ [vide] | 15/ [vale | 15/ [contr | 15/ [lon- Qint.1/
tion / type ur de e- gueur/ m booléen
de données mesure du | valeur] / U | esure de
temps] / U Int 14 la
Int 14 vitesse] /
Sint14
Bit... / des- 3. 8...31/ [charge
crip- 15 / [vale | support] / Uint 24
tion / type ur de
de données mesure du
temps] / U
Int13

Elimination des défauts

Le tableau Elimination des défauts présente les mesures a appliquer si le capteur ne

fonctionne plus.

LED / image du défaut

Cause

Mesure

La LED verte clignote

Communication 10-Link

Aucune

Les sorties de commutation
ne se comportent pas selon
tableau 4

1. Modification de la configu-
ration
2. Court-circuit

1. Adaptation de la configura-
tion

2. Vérifier les raccordements
électriques

Uniquement pour WTS: la LED
clignote rapidement

Durant le réglage de la dis-
tance de commutation, le spot
lumineux se trouve a moitié
seulement sur I'objet ou sur
un objet a trés fort contraste.

Réglage de la distance de
commutation selon"Réglage
distance de commutation
WTS16", page 97

La LED jaune s'allume, pas
d'objet dans la trajectoire du
faisceau

La distance de commutation
est réglée sur une distance
trop grande

Réduire la portée

L'objet est dans la trajectoire
du faisceau, la LED jaune ne
s'allume pas

La distance entre le capteur
et |'objet est trop grande ou la
portée est trop faible

Augmenter la portée
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10 Mise au rebut

Le capteur doit étre mis au rebut selon les prescriptions en vigueur spécifiques au
pays respectif. Lors de la mise au rebut, un recyclage des matériaux (notamment des
métaux précieux) est recommandé.

REMARQUE

Mise au rebut des batteries, des appareils électriques et électroniques

e« Selon les directives internationales, les batteries, accumulateurs et appareils
électriques et électroniques ne doivent pas étre mis au rebut avec les ordures
ménageéres.

e Le propriétaire est obligé par la loi de retourner ces appareils a la fin de leur cycle
de vie au point de collecte respectif.

. E
WEEE; TN oo symbole sur le produit, son emballage ou dans ce document
indique qu’un produit est soumis a ces régulations.

11 Maintenance

Ce capteur SICK ne nécessite aucune maintenance.

Nous vous recommandons de procéder régulierement

¢« Nettoyer les interfaces optiques et le boitier

e au controle des vissages et des connexions enfichables.

Nettoyage

IMPORTANT
Endommagement de I'appareil en cas de nettoyage non conforme !
Le nettoyage non conforme peut endommager I'appareil.

= Utiliser seulement les accessoires et produits de nettoyage recommandés.
= Ne pas utiliser d’objets pointus pour le nettoyage.

» Nettoyez les surfaces optiques régulierement et en cas d’encrassement a I'aide
d’un chiffon optique non pelucheux (réf. 4003353). Lintervalle de nettoyage
dépend majoritairement des conditions ambiantes.

Aucune modification ne doit étre apportée aux appareils.

Sujet a modification sans préavis. Les caractéristiques du produit spécifiques et les
caractéristiques techniques ne constituent pas des garanties écrites.

12 Caractéristiques techniques

12.1 Caractéristiques techniques

La section « Caractéristiques techniques » contient uniquement un extrait des caractéristiques techniques du
capteur.

Vous trouverez 'ensemble des caractéristiques techniques sur la page d’accueil, sous la référence
du capteur.
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Caractéristiques

Distance de commutation

Distance de commutation
min.

Portée max.

Distance de commutation
conseillée pour la meilleure
performance

Objet de référence

WTL16P
10 mm

500 mm
150m ... 250 mm

Objet avec coefficient
de réflexion diffuse de
90 % (correspond au
blanc standard selon
DIN 5033)

WTS16P
10 mm

750 mm
100 mm ... 300 mm

Objet avec coefficient
de réflexion diffuse de
90 % (correspond au
blanc standard selon
DIN 5033)

WTS16G
10 mm

400 mm
150 mm ... 300 mm

Objet avec coefficient
de réflexion diffuse de
90 % (correspond au
blanc standard selon
DIN 5033)

Faisceau de I'émetteur

Emetteur de lumiére
Type de lumiére

Taille du spot lumineux /
distance

WTL16P
LED
Lumiére rouge visible

WTS16P
LED
Lumiére rouge visible

3 mm x 30 mm (200 mm)@ 8 mm (300 mm)

WTS16G

LED

Lumiére rouge visible
13 mm x 13 mm (300
mm)

Interface de communication

Tableau 6: Interface de communication

10-Link

1) A =raccordements Ug protégés contre les inversions de polarité
B = entrées et sorties protégées contre les inversions de polarité
C = Suppression des impulsions parasites
D = sorties protégées contre les courts-circuits et les surcharges

2) Durée du signal sur charge ohmique en mode commutation. Valeurs différentes possibles en mode COM2.

3)  Pour un rapport clair/sombre de 1:1 en mode de commutation. Valeurs différentes possibles en mode 10-Link.

WTL16P WTS16P WTS16G
10-Link 1.1 1.1 1.1
Taux de transfert de don- ComM2 COM2 ComM2
nées
Données électriques
WTL16P WTS16P WTS16G
Tension d'alimentation Ug DC10..30V DC10..30V DC10..30V
Ondulation résiduelle <5 Vgg <5 Vgg <5 Vgg
Consommation électrique <30 mAY < 30 mAY <30 mAY
< 50 mA? < 50 mA? < 50 mA?
Classe de protection 111 Il 1l
1) 16V CC...30V CC, sans charge
2) 10V CC... 16V CC, sans charge
sortie numérique
WTL16P WTS16P WTS16G
Courant de sortie |yay. <100 mA <100 mA <100 mA
Protections électriques A, B, C, DY A, B, C, DY A, B, C, DY
Temps de réponse < 500 ps? < 1.4 ms? < 3.3 ms?
Fréquence de commutation 1000 Hz® 350 Hz® 150 HZ®
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Données mécaniques

ment

Indice de protection?

1) Selon EN 60529
2)  Remplace IP69K selon ISO 20653: 2013-03
3)  Ne pas déformer les cables sous 0 °C

Température ambiante de fonctionne-

WTL16P
voir tableau 1 :

1P69?
x9, xB : IP65
-40 °C...+60 °C®

WTS16P

voir tableau 1 :
x4, xH, x5, xl : IP66, IP67, x4, xH, x5, x| : IP66, IP67, x4, xH, x5, x| : IP66, IP67,
IPG9?

x9, xB : IP65

-40 °C... +60 °C®

WTS16G
voir tableau 1 :

IP69?
x9, xB : IP65
-40 °C...+60 °C®

12.2

Plans cotés

42 (1.65)
20 (0.79) 1410416 ®
L |
[y
T S I
5 N
n § 78 29.9(0.18)
| |2 (©03D)] 35514
I ~id 6
47‘ 80| @ 4 (0.24)
| “lge I !
1 S
S RO
@ 6.5 (0.26)
3(0.12)
) 7.7 Jo_ 15 (0.59;
. ©3),| |27.8(1.09)

lllustration 18: WTL16, cable
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Sens recommandé de I'objet a
détecter

Centre de I'axe optique émetteur
Centre de I'axe optique récepteur
Trou de fixation, @@ 4,1 mm

Raccordement
Eléments d’affichage et de réglage
42 (1.65)
4.1(0.16)
®
3
S} |
5" 29.9 0.18) &l
d8]  ©31|] 355 we & 3
= 6 By
3 218 3 (0.24) 9 e
<o L
e 6.5 (0.26)
3(0.12)
77| W 15 (0.59)
03)| |27.8(1.09

lllustration 20: WTS16, cable

©®ee e

Centre de I'axe optique émetteur
Centre de I'axe optique récepteur
Trou de fixation, @ 4,1 mm
Connexion

Eléments d’affichage et de réglage

20(0.79

Illustration 19:

lllustration 21:

42 (1.65)
L EYECp
Q) N
S |
[fe] N
5 29.9 (0.18) R
3@ 52.9 (2.08) EINE]
~| 175 6 Sld(d
iy (0.24) 0.24) |||«
(v o ‘ < |00
<& — Q™0
S P:\ ’C"'“'/
N AN Pi
t ® 6.5 (0.26)
3(0.12
75 15 (0.59)
0.3) ‘ 28 (1.1)
35.5(1.4)

WTL16, connecteur méale

42 (1.65)
4.1 (0.16)

T] ®

29.9 (0.18)
52.9 (2.08)
6

(0.24,
g - %
N P
S F \\Q-\ o
~ I~ £

5(0,2)

55.7 (2.19)

45.5 (1.79)

75 15 (0.59)
0.3

WTS16, connecteur méale
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12.3 Tailles du spot lumineux

WTS16P-xxxxx1

Dimensions in mm (inch)

12
(0.47) P

8 . [ﬂ -

(0.31)

4 :
(0.16) 1

(-0.31) N

-12 - m Co
(-047) ¢ 200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.5) . 10 300 750

Distance in mm (inch) (0.39) (11.81) (29.53)

Recommended sensing range for the best
performance

lllustration 22: WTS16P-xxxxx1xx

bleu Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance

WTS16G-Xxxxxx9 :

Dimensions in mm (inch) i i |
2 1 L

(0.47)
8 | ——
(0.31)

4
(0.16)

0

-4

(-0.16) -
-8 | i |

(-0.32) i i }

12 QO
(-0.47)0 100 200 300 400 l ! : !
(3.94)  (7.87)  (11.81)  (15.75) - 10 300 400

(0.39) (11.81) (15.75)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

lllustration 23: WTS16G-Xxxxxx9xx

bleu Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance
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13 Annexe

WTLL16P-xxxxx1 :

Dimensions in mm (inch)

40
(1.57)

20
(0.79)

-20
(-0.79) i‘) GO0
ia 10 200
0 100 200 300 400 500 600 (0.39) (7.87)

(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

lllustration 24: Vue verticale
bleu Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance

Dimensions in mm (inch)

40
(1.57)

20 —
(0.79) [

-20 [
(-0.79)
\\

-40
o) 10 200

100 200 300 400 500 600 (0.39) (7.87)
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

lllustration 25: Vue horizontale
bleu Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance

bleu) Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance

13.1 Conformités et certificats
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500
(19.69)

500
(19.69)

Vous trouverez les déclarations de conformité, les certificats et la notice d'instructions
actuelle du produit sur www.sick.com. Pour cela, saisir la référence du produit dans
le champ de recherche (référence : voir le numéro de la plaque signalétique dans le

champ « P/N » ou « Ident. no. »).
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Descrizione prodotto
W16
WTL16, WTS16

Produttore

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Germania

Note legali

Questo manuale é protetto dai diritti d'autore. | diritti che ne conseguono rimangono
alla ditta SICK. Il manuale o parti di esso possono essere fotocopiati esclusivamente
entro i limiti previsti dalle disposizioni di legge in materia di diritti d’autore. Non &
consentito modificare, abbreviare o tradurre il presente manuale senza previa autoriz-
zazione scritta della ditta SICK AG.

| marchi riportati nel presente manuale sono di proprieta del rispettivo proprietario.
© SICK AG. Tutti i diritti riservati.

Documento originale

Questo documento & un originale della ditta SICK AG.

C €N ®nm 2]

NO
2006/42/EC

SAFETY

&7
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1 In merito al documento in oggetto

11 Informazioni per le istruzioni per I'uso

Leggere attentamente le istruzioni per I'uso prima di cominciare qualsiasi lavoro per
prendere confidenza con il prodotto e le sue funzioni.

Le istruzioni per I'uso sono parte costituente del prodotto e devono essere sempre a
portata di mano. In caso di cessione del prodotto, di prega di consegnare anche le
istruzioni per I'uso.

Le presenti istruzioni per I'uso non forniscono informazioni sulla gestione e sul funzio-
namento della macchina o del sistema in cui il prodotto viene ev. integrato. Informazioni
in merito sono riportate nelle istruzioni per I’'uso della macchina o del sistema.

1.2 Ulteriori informazioni

La pagina dei prodotti con ulteriori informazioni & reperibile attraverso il SICK Product
IDin:

{P/N}/{S/N}
(v. "ldentificazione del prodotto tramite SICK Product ID", pagina 111).

Le informazioni seguenti sono disponibili in funzione del prodotto:
e« |l presente documento in tutte le versioni di lingua disponibili
¢ Schede tecniche

e Altre pubblicazioni

e Dati CAD e disegni dimensionali

e  Certificati (ad es. Dichiarazione di conformita CE)

¢ Software

e Accessori

1.3 Simboli e convenzioni utilizzati nel documento

@

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK

Avvertenze e altre indicazioni

PERICOLO

Segnala una situazione pericolosa immediata, che pud provocare ferite gravi o la morte
se non viene evitata.

AVVERTENZA

Segnala una possibile situazione pericolosa, che pud provocare ferite gravi o la morte
se non viene evitata.

ATTENZIONE

Segnala una possibile situazione pericolosa, che pud provocare ferite lievi o medie se
non viene evitata.

IMPORTANTE

Segnala una possibile situazione pericolosa, che pud provocare danni materiali se non
viene evitata.

INDICAZIONE

Evidenzia suggerimenti e consigli utili oltre a informazioni per un funzionamento effi-
ciente e senza disturbi.
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Istruzioni pratiche
» Lafreccia contrassegna un'istruzione pratica.

1. E numerata una successione di istruzioni pratiche.
2. Seguire le istruzioni sulle azioni numerate nella sequenza indicata.
v Laspunta contrassegna un risultato di un’istruzione che prevede un’azione.

2 Norme di sicurezza
21 Avvertenze di sicurezza generali
Il collegamento, il montaggio e la configurazione del prodotto devono
@ essere eseguiti esclusivamente da personale tecnico qualificato.
o Questo prodotto non & un componente di sicurezza ai sensi della Direttiva
Macchine europea.

Non installare il dispositivo in luoghi esposti alla radiazione solare diretta
% (luce del sole) o ad altri influssi meteorologici.
Proteggere a sufficienza il prodotto da umidita e imbrattamento.

2.2 Qualifiche del personale

Tutti gli interventi sul prodotto possono essere svolti esclusivamente da personale
qualificato e autorizzato.

Il personale qualificato € in grado di eseguire i lavori assegnati e di rilevare ed evitare in
maniera autonoma i possibili pericoli. Questo richieste ad es.:

« formazione tecnica
e esperienza
e conoscenza delle direttive e delle norme pertinenti

23 Indicazioni sul’'omologazione UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.
UL Environmental Rating: Enclosure type 1

2.4 Uso conforme

WTL16, WTS16 € un sensore fotoelettrico optoelettronico di prossimita (di seguito
denominato “sensore”) per il rilevamento ottico senza contatto di oggetti, animali e
persone. In caso di utilizzo del prodotto per scopi diversi da quello previsto e in caso

di modifiche apportate allo stesso, decade qualsiasi rivendicazione di garanzia nei
confronti di SICK AG.
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3 Descrizione del prodotto

3.1 Identificazione del prodotto tramite SICK Product ID

SICK Product ID

Il SICK Product ID contrassegna il prodotto in modo univoco. Funge nel contempo da
indirizzo della pagina Web con informazioni sul prodotto.

Die SICK Product ID & costituito da host name pid.sick.com, cod. articolo (P/N) e
numero di serie (S/N), di volta in volta separati da una barra.

Il SICK Product ID & riprodotto in molti prodotti all’avanguardia come testo e QR-Code
sulla targhetta del tipo e/0o sull'imballaggio.

Product ID &
pid.sick.com/
oy G | G
S/N oLl

Figura 1: SICK Product ID

3.2 Elementi di comando e di visualizzazione

WTL16, WTS16x-xxxxxx10 WTL16, WTS16x-xxxxxx11 WTL16, WTS16Xx-xxxxxx12
WTL16, WTS16Xx-xxxxxx20 WTL16, WTS16x-xxxxxx21 WTL16, WTS16X-XXxxxx22

o @

@ 6 @ 6 @-

[ C— [ SE— [ E—

o
E
o0b

WTL16, WTS16Xx-xxxxxx30 WTL16, WTS16x-xxxxxx31 WTL16, WTS16X-XxXxxxx32

of @) |
o &

e~ e~

| CE— [ S—

© OO

@,

BluePilot blu: visualizzazione distanza di lavoro

Elemento a pressione-rotazione / Potenziometro / Tasto Teach: impostazione della distanza di lavoro
LED giallo: stato ricezione luce

LED verde: tensione di alimentazione attiva

Elemento a pressione-rotazione: impostazione delle funzioni temporali

Pulsante teach: Impostazione funzionamento light on/dark on

CRONCNCRCNC)

4 Montaggio

Montare il sensore su una staffa di fissaggio adatta (vedi il programma per accessori
SICK).

Rispettare la coppia di serraggio massima consentita del sensore di < 1,3 Nm.
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Osservare la direzione preferita dell’'oggetto rispetto al sensore, v. figura 18, figura 19,

figura 20 (vale solo per WTS16).

5 Installazione elettrica

112

Il collegamento dei sensori deve avvenire in assenza di tensione. In base al tipo di

collegamento si devono rispettare le seguenti informazioni:

-  Collegamento a spina: osservare la configurazione dei pin.

- Cavo: colore filo

Solamente in seguito alla conclusione di tutti i collegamenti elettrici, ripristinare o
accendere |'alimentazione di tensione.

Spiegazioni dello schema di collegamento:

Allarme = uscita allarme

Health = uscita allarme

MF (configurazione pin 2) = ingresso esterno, teach-in, segnale di commutazione

Q.1 / C = uscita di commutazione, comunicazione I0-Link

Test = entrata di prova

Ug: 10 ... 30V DC @

Tabella 1: Collegamenti

Wxx16x- x4 xH x5 xl
1 =BN 2 % 2 1
2=WH 5 a—
3=BU 0.14 mm?2
4=BK I3 AWG26 3 4
5=GY 0.14 mm?2
AWG26
Wxx16x- x9 xB
1=BN 6 ‘ 1 T [ g 1
2=BU M U o] 6— o0
3 = not connected 2 e E.; 5 5—e 2
4=BK P PR L s M
5= WH 3 m 4
6=GY h=6A
7 = not connected In=4A

ISTRUZIONI PER L'USO | WTL16 / WTS16

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK

Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso



ISTRUZIONI PER L'USO

Tabella 2: DC
\jlg( I: XXX6Xxx
xxX6XxxxA00 xA01-
WIS A99
16x-
Push- 161 162 167 168 16A 16K 16L 16N 16x
pull
PNP 861 862 867 868 86A 86K 86L 86N 86x
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Qu/C
De- Q Q Teach Test no Teach Test no WWW.SIC
fault: — L+ — L+ func- — L+ — L+ func- k.com
MF tion tion 802270
9
De- Q 0 Q Q Q 0 0 WWW.SiC
fault: k.com
Qi1 (C) 802270
9
Tabella 3: DC
WTL
16x-
WTS XXXXXXxxxZZZ
16x-
Push- 111 112 113 114 115 116 421 422 721 722
pull
PNP 811 812 813 814 815 816 B21 B22 - -
NPN C11 Cc12 C13 Cc14 C15 C16 - - F21 F22
BN + (L+)
WH 0 Q Allarm | Health | Allarm | Health Q Q Q Q
e e
BU -(M)
BK Q Q Q Q Q Q Q Q Q Q
GY - - - - - - Test Test Test Test
— L+ | - L+ — M — M

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
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114

- = +(L+) N +(L+)

| PNP: | | et |

| Push-pull Q <100 mA | Push-pull Q <100 mA
| NPN | | NPNi |

L . _— I ™ L. _— I3 ™
N +(L+) N +(L+)

| PNP | | PNP: |

| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA
| NPNi | | NPN |
L O™ L _— W™

Funzioni supplementari

Allarme

Emissione di allarme: Il sensore (WTL16, WTS16) dispone di un’uscita per messaggio
di prevista avaria (“Allarme” nello schema di collegamento [v. tabella 3]) che segnala
se il sensore & ancora solo limitatamente operativo. In questo caso I'indicazione LED
lampeggia. Possibili cause: sensore sporco, sensore disallineato. In buono stato: LOW
(0), in caso di molto sporco HIGH (1).

Uscita Health: Il sensore (WTL16, WTS16) dispone di un’uscita per messaggio di pre-
vista avaria (“Health” nello schema di collegamento [v. tabella 3]) che segnala se il
sensore € ancora solo limitatamente operativo o la linea interrotta. Possibili cause:
sensori sporchi, i sensori sono disallineati, la linea & danneggiata. In buono stato:
HIGH (1), in caso di sporco elevato o interruzione della linea LOW (0). In questo caso
I'indicatore LED lampeggia.

Ingresso test

Ingresso di prova: | sensori WTL16, WTS16 dispongono di un ingresso di prova (“TE” o
“Test“ nello schema di collegamento [tabella 2]), con cui € possibile disattivare I'emetti-
tore e controllare cosi il funzionamento regolare del sensore: Nel caso in cui si utilizzino
connettori femmina precablati con indicatori LED, assicurarsi che TE sia occupato in
modo corrispondente.

Se viene riconosciuto I'oggetto, attivare ingresso di prova (vedi schema di collegamento
[tabella 2]).

Il LED di trasmissione viene disattivato oppure viene simulato che non viene ricono-
sciuto nessun oggetto. Per controllare il funzionamento, considerare tabella 5 . Se
I'uscita di commutazione non si comporta conformemente al grafico, verificare le condi-
zioni d’'impiego. v. "Eliminazione difetti", pagina 126.

Tabella 5: Test

Test > M Test — L+
P - +(L+)
L IS
| Test | Test
L. _I
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Test — L+
i_——_—i h—
i Test J
I | - (M)
L.
7 Messa in funzione
71 Orientamento

@

WTL16, WTS16: allineare il sensore verso I'oggetto. Scegliere la posizione in modo tale
che il raggio rosso di luce trasmessa colpisca il centro dell’oggetto. Assicurarsi che
I'apertura ottica (frontalino) del sensore sia completamente libera [v. tabellal.

INDICAZIONE

In WTS16: Se il rilevamento degli oggetti avviene dall’alto, si raccomanda un’installa-
zione inclinata del sensore per evitare una riflessione totale attraverso una superficie
riflettente, v. figura 14 - figura 17.

Tabella: Allineamento

Figura 2: Allineamento

7.2 Controllare le condizioni d’'impiego

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK

IWTL16, WTS16 sono sensori fotoelettrici energetici con soppressione di sfondo. In fun-
zione del grado di remissione dell’oggetto da rilevare e dell’eventuale sfondo presente
deve essere rispettata una distanza minima (y) tra la distanza di lavoro impostata (x) e
lo sfondo.

Controllare le condizioni d'impiego: bilanciare la distanza di lavoro dall’oggetto o dallo
sfondo nonché il coefficiente di riflessione dell’'oggetto con il relativo diagramma [v.
figura 3] (x = distanza di lavoro, y = distanza minima tra distanza di lavoro impostata

e sfondo (bianco 90%)). coefficiente di riflessione: 6% = nero @, 18% = grigio @, 90%
= bianco @ (riferito al bianco standard secondo DIN 5033). Si consiglia di effettuare
I'impostazione con un oggetto a basso coefficiente di riflessione.

La distanza minima (= y) per la soppressione di sfondo puo essere determinata in base
al diagramma [v. figura 3 D] nel modo seguente:
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Esempio: x =200 mm, y = 15 mm. Questo significa che lo sfondo (bianco 90%) viene
soppresso a partire da una distanza > 15 mm dalla distanza di lavoro impostata.

WTL16P-xxxxx1xx, luce rossa:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
50

45
40
35
30
25
20
15

10

(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69)

18%/90%,
PO |
]
M
6%/90% I
|
[
I I 90%,/90%
yo 84
[ 4 —
0 X
0 100 200 300 400 500 600

(23.62)

Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for the best

Example:
Safe suppression of the background

White
background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 200 mm
Needed minimum distance to white
background y = 15 mm

performance
Figura 3: Curva caratteristica
® Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%
@ Oggetto grigio, coefficiente di riflessione 18%
©) Oggetto bianco, coefficiente di riflessione 90%
blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni
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@O

0
A

100 200 300 400 500
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69)

i Distance in mm (inch)

! D 1

Z g BluePilot
¢

o ul |

C |
B

Recommended sensing range for the best performance

Figura 4: Diagramma a barre

blu

Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%

Oggetto grigio, coefficiente di riflessione 18%

Oggetto bianco, coefficiente di riflessione 90%

Distanza di lavoro min. in mm

Distanza di lavoro max. in mm

Campo visivo

Impostazione della soglia di commutazione dell'intervallo per I'eliminazione dello sfondo
Indicatore della distanza di lavoro

Regolazione a pressione-rotazione

Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni

WTS16P-xxxxx1xx, luce rossa:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
90

80

70

60

50

40

30

20

10

T T .
18%/90% Example: '
)\ Safe suppression of the background
@ @ /
6%/90% White
€)) background (90 %)
} I 90%/90%
/ Black object (6 % remission)
V. Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white
X background y = 20 mm
0 200 400 600 800 1,000
(7.87) (15.75)  (23.62) (31.5) (39.37)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

Figura 5: Curva caratteristica

©)
@
(€)
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Distanza di lavoro su nero, 6% di coefficiente di riflessione
Distanza di lavoro su grigio, 18% di coefficiente di riflessione
Distanza di lavoro su bianco, 90% di coefficiente di riflessione
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@ 100 400
@
OJES 10— 750)

0 100 200 400 800 1,000 1,500
1(3.94)(7.87) (15.75) (31.5) (39.37) (59.06)

Distance in mm (inch)

R

i '\ BluePilot
5

| c ‘

A B

Recommended sensing range for the best performance
Figura 6: Diagramma a barre

Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%

Oggetto grigio, coefficiente di riflessione 18%

Oggetto bianco, coefficiente di riflessione 90%

Distanza di lavoro min. in mm

Distanza di lavoro max. in mm

Campo visivo

Impostazione della soglia di commutazione dell'intervallo per I'eliminazione dello sfondo
Indicatore della distanza di lavoro

Regolazione a pressione-rotazione
blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni

WTS16P-xxxxx3xx, luce rossa:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
20 1é%/9b% Example:
80 @ @ )\ Safe suppression of the background
6%/90% / White
70 €)) background (90 %)

90%/90%
60

S~

T
|
/

40 I |
30
1/
20 // Black object (6 % remission)
10 Y. Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white
0 X background y = 20 mm
0 200 400 600 800 1,000

(7.87) (15.75) (23.62) (31.5) (39.37)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

Figura 7: Curva caratteristica

@ Distanza di lavoro su nero, 6% di coefficiente di riflessione
@ Distanza di lavoro su grigio, 18% di coefficiente di riflessione
® Distanza di lavoro su bianco, 90% di coefficiente di riflessione
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@D 100 400
@
Ol 10— 750)

0 100 200 400 800 1,000 1,500
(3.94)(7.87) (15.75) (31.5) (39.37) (59.06)

: Distance in mm (inch)

o
L:EePllot
i C i

A B

Recommended sensing range for the best performance
Figura 8: Diagramma a barre

Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%

Oggetto grigio, coefficiente di riflessione 18%

Oggetto bianco, coefficiente di riflessione 90%

Distanza di lavoro min. in mm

Distanza di lavoro max. in mm

Campo visivo

Impostazione della soglia di commutazione dell'intervallo per I'eliminazione dello sfondo
Indicatore della distanza di lavoro

Regolazione a pressione-rotazione
blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni

WTS16G-xxxxx9xx, luce rossa:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
3 185(; Example:
’ @ Safe suppression of the background
6 %/90 % 1 White
60 background (90 %)
(2.36)
o ||
40 18 %/90 % !
(1.57) ! !
| I
@ X i y |
90 %/90 % p '
20
(0.79) Black object (6 % remission)
P Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white
0 g X background y = 20 mm
0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for the best
performance
Figura 9: Curva caratteristica
@ Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%
@ Oggetto grigio, coefficiente di riflessione 18%
® Oggetto bianco, coefficiente di riflessione 90%
blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni
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O) 100 400
@ 100 400
©) 100 400
0 100 200 300 400
(394)  (7.87)  (11.81) (15.75)

Distance in mm (inch)

b |
‘ ' BluePilot
@) ) o
o
C i

B

Recommended sensing range for the best performance
Figura 10: Diagramma a barre

Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%

Oggetto grigio, coefficiente di riflessione 18%

Oggetto bianco, coefficiente di riflessione 90%

Distanza di lavoro min. in mm

Distanza di lavoro max. in mm

Campo visivo

Impostazione della soglia di commutazione dell'intervallo per I'eliminazione dello sfondo
Indicatore della distanza di lavoro

Regolazione a pressione-rotazione

=2
=

Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni

Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%

Oggetto grigio, coefficiente di riflessione 18%

Oggetto bianco, coefficiente di riflessione 90%

Distanza di lavoro min. in mm

Distanza di lavoro max. in mm

Campo visivo

Campo di regolazione soglia di commutazione

Indicatore della distanza di lavoro

Regolazione a pressione-rotazione

blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni

7.3 Regolazione distanza di lavoro

WTL16, WTS16x-xxxxxx2xAxx con regolazione a pressione-rotazione:

Premendo il pulsante teach-in (circa 1-3 sec.) viene impostata la distanza di lavoro.

A seconda delle esigenze, con il potenziometro (senza premere il pulsante teach-in) &
possibile eseguire un'impostazione di precisione.

Rotazione verso destra: aumento della distanza di lavoro.

Rotazione verso sinistra: riduzione della distanza di lavoro.

La distanza di lavoro pud anche essere impostata unicamente con il potenziometro. Si
consiglia di inserire nell’oggetto la distanza di lavoro, ad es. v. figura 11, pagina 121.
Dopo aver impostato la distanza di lavoro, rimuovere I'oggetto dal percorso ottico, lo
sfondo viene oscurato e 'uscita di commutazione si modifica (tabella 4).
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Figura 11: WTL16, WTS16x-xxxxxx2xAxx, I'impostazione della distanza di lavoro con regolazione

a pressione-rotazione

WTL16, WTS16x-xxxxxx1xAxx con potenziometro:

Con il potenziometro viene impostata la distanza di lavoro.

Rotazione verso destra: aumento della distanza di lavoro.

Rotazione verso sinistra: riduzione della distanza di lavoro.

Si raccomanda di inserire la distanza di lavoro nell’'oggetto, vedi ad es. immagine 9.
Dopo aver impostato la distanza di lavoro, rimuovere I'oggetto dal percorso ottico, lo
sfondo viene oscurato e l'uscita di commutazione si modifica (tabella 4).

Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso
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Figura 12: WTL16, WTS16x-xxxxxx1xAxx, I'impostazione della distanza di lavoro con potenziome-
tro

WTL16, WTS16x-xxxxxx3xAxx con pulsante teach-in:

Premendo il pulsante teach-in (circa 1-3 sec.) viene impostata la distanza di lavoro.
Si raccomanda di inserire la distanza di lavoro nell’oggetto, vedi ad es. immagine 10.
Dopo aver impostato la distanza di lavoro, rimuovere I'oggetto dal percorso ottico, lo
sfondo viene oscurato e l'uscita di commutazione si modifica (tabella 4).
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[L.3 sec.

SO
-

R

\

. §
2@@

Figura 13: WTL16, WTS16x-xxxxxx3xAxx, impostazione della distanza di lavoro con pulsante
teach-in

|I

L )]

il

Impostazione distanza di lavoro WTS16

Rilevamento di oggetti piatti, lucidi, con contrasto elevato e irregolari.
Se il rilevamento degli oggetti avviene dall’alto, si raccomanda un montaggio adeguato
del sensore tale da evitare la riflessione totale dovuta a eventuali superfici riflettenti. -

1  Per I'impostazione della distanza di lavoro & necessario che il punto luminoso sia
orientato verso una superficie omogenea e piana, ad es. un foglio bianco.

£ o

— @ _©

N

AR

N

/m@ M)

Figura 14: Impostazione distanza di lavoro WTS16

b
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/

N
7
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2  Ruotare appena il potenziometro verso sinistra finché I'indicatore LED giallo non &
piu acceso. La distanza di lavoro si trova ora al di sopra del nastro trasportatore.

—

_ESJ,

/

Figura 15: Impostazione distanza di lavoro WTS16

3 A questo punto il nastro trasportatore deve essere messo in funzione senza
oggetti. Se durante la prova il LED giallo non si accende, la distanza di lavoro
€ impostata correttamente.

©g Y

Figura 16: Impostazione distanza di lavoro WTS16

4 Se l'oggetto si trova nel fascio luminoso e il LED giallo si accende, la distanza di
lavoro & impostata correttamente.

©g i

71N

Figura 17: Impostazione distanza di lavoro WTS16

7.4 Regolazione funzioni temporali

M
T4 - o T1
13— 1o
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Input signal —’—! l_! H_’—‘—

o —1 1 [ 1 —
\ |, 1, |
no e e
T =t 1 = it \<_L_.|_
[ — el ,_x_,_\_
T3 \ \ ' I \ Il \
PR e R = B =S |
M = Manuale (impostazione specifica tramite 10-Link)
2 ) o _/\+ o, J _/\+ o o
@ 1o (@ e (@
1ms 30.000 ms
7.5 Impostazione funzionamento light on/dark on

"Tel,

L funzionamento light on

D funzionamento dark on

M manuale (impostazione specifica tramite 10-Link)
8 Struttura dati di processo

WTLLEX-XXXXXXXXAXX, WTS LOX-XXXXXXXXAXX:
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AOO A70 A71 A72 A73 A75
|0-Link V1.1
Process 2 byte 4 byte
data
Byte O : bit 15... 8 Byte 0: bit 31... 24
Byte 1: bit 7... 0 Byte 1: bit 13... 16
Byte 2: bit 15... 8
Byte 3: bit 7... 0
Bit O/ Data Q.1 / Boolean
type
Bit 1/ Data Q.o / Boolean Qint.1/ | Q. / Boo- | Qint.1/ Boolean
type Boolean lean
Bit... / 2..15/ 2.15/ 2.15/ | 2..15/ 2/ 2..7 / [empty]
Descrip- [empty] [Time [Counter | [Length/ Qint.1/
tion / Data measure- value] / speed Boolean
type ment Uint 14 measure-
value] / ment] /
Uint 14 Sint14
Bit... / 3..15/ | 8...31/ [Carrier
Descrip- [Time load] / Uint 24
tion / Data measure-
type ment
value] /
Uint13

La tabella di rimozione dei disturbi mostra quali provvedimenti si devono adottare
quando il sensore non funziona pid.

LED / figura di errore

Causa

Provvedimento

il LED verde lampeggia

Comunicazione I0-Link

Nessuno

Le uscite di commutazione
non si comportano conforme-
mente alle

tabella 4

1. Modifica della configura-
zione
2. Corto circuito

1. Adattamento della configu-
razione

2. Controllare i collegamenti
elettrici

Solo WTS: il LED giallo lam-
peggia velocemente

Durante I'impostazione della
distanza di lavoro, il punto
luminoso si trova solo per
meta sull’oggetto o su un
oggetto pieno di contrasti

Impostazione della distanza di
lavoro secondo"Impostazione
distanza di lavoro WTS16",
pagina 123

il LED giallo si accende, nes-
sun oggetto nella traiettoria
del raggio

La distanza di lavoro & impo-
stata a una distanza ecces-
siva

Diminuire la distanza di com-
mutazione

L'oggetto € nella traiettoria del
raggio, il LED giallo non si
accende

La distanza tra sensore e
oggetto é troppo grande o la
distanza di commutazione ha
un'impostazione troppo bassa

Aumentare la distanza di com-
mutazione

Il sensore deve essere smaltito conformemente alle norme specifiche del Paese vigenti
in materia. Nell'ambito dello smaltimento si dovrebbe provvedere al riciclo dei materiali
(in particolare dei metalli nobili).

9 Eliminazione difetti
10 Smaltimento
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INDICAZIONE

Smaltimento di batterie, dispositivi elettrici ed elettronici

. In base a direttive internazionali, le batterie, gli accumulatori e i dispositivi elettrici
ed elettronici non devono essere smaltiti tra i rifiuti generici.

. Il titolare € tenuto per legge a riconsegnare questi dispositivi alla fine del loro ciclo
di vita presso i rispettivi punti di raccolta pubblici.
WEEE; - Questo simbolo presente sul prodotto, nella sua confezione o nel
presente documento, indica che un prodotto & soggetto a tali regolamentazioni.

11 Manutenzione

Questo sensore SICK non richiede manutenzione.
A intervalli regolari si consiglia di

e Pulizia di interfacce ottiche e custodia

« verificare i collegamenti a vite e a innesto

Pulizia

IMPORTANTE
Danni al dispositivo dovuti a pulizia impropria.
Una pulizia impropria puod provocare danni all’attrezzatura.

= Usare solo detergenti e utensili adatti.
= Kon usare mai oggetti appuntiti per la pulizia.

»  Pulire le superfici ottiche a intervalli regolari e, in caso di imbrattamento, con
un panno ottico privo di pelucchi (cod. articolo 4003353). Lintervallo di pulizia
dipende sostanzialmente dalle condizioni ambientali.

| dispositivi non devono essere sottoposti a modifiche.

Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso. Le caratteristiche specifiche del pro-
dotto e i dati tecnici non sono garanzie scritte.

12 Dati tecnici

12.1 Dati tecnici

Il paragrafo “Dati Tecnici” contiene soltanto un estratto dei dati tecnici per il sensore.

| dati tecnici completi sono riportati nella homepage con il cod. articolo del sensore.
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Caratteristiche

Distanza di lavoro

Distanza di lavoro min.
Distanza max. di commuta-
zione

Distanza di lavoro racco-
mandata per prestazioni
ottimali

Oggetto di riferimento

WTL16P
10 mm
500 mm

150m ... 250 mm

Oggetto con coefficiente
di riflessione 90% (con-
forme a bianco standard
ai sensi di DIN 5033)

WTS16P
10 mm
750 mm

100 mm ... 300 mm

Oggetto con coefficiente
di riflessione 90% (con-

forme a bianco standard
ai sensi di DIN 5033)

WTS16G
10 mm
400 mm

150 mm ... 300 mm

Oggetto con coefficiente
di riflessione 90% (con-
forme a bianco standard
ai sensi di DIN 5033)

raggio di emissione

Emettitore ottico

Tipo di luce
Dimensioni punto lumi-
noso / distanza

WTL16P
LED
luce rossa visibile

WTS16P
LED
luce rossa visibile

3 mm x 30 mm (200 mm)@ 8 mm (300 mm)

WTS16G

LED

luce rossa visibile

13 mm x 13 mm (300
mm)

Interfaccia di comunicazione

Tabella 6: Interfaccia di comunicazione

10-Link

1) A = Uy-Allacciamenti protetti dall'inversione di polarita

B = entrate e uscite protette da polarita inversa

C = Soppressione impulsi di disturbo

D = uscite protette da sovracorrente e da cortocircuito.
2) Durata segnale con carico ohmico in modalita di commutazione. Possibilita di valori diversi in modalita COM2.
3)  Con rapporto chiaro/scuro 1:1 in modalita di commutazione. Possibilita di valori diversi in modalita 10-Link

WTL16P WTS16P WTS16G
10-Link 1.1 1.1 1.1
Velocita di trasmissione COomM2 COM2 COoOM2
Dati elettrici
WTL16P WTS16P WTS16G
Tensione di alimentazione Ug DC10..30V DC10..30V DC10..30V
Ripple residuo <5 Vgg <5 Vgg <5 Vgg
Consumo di corrente < 30 mAY < 30 mAY < 30 mAY
<50 mA? <50 mA? < 50 mA?
Classe di protezione 1l 1] 1
1) 16V DC...30V DC, senza carico
2) 10V DC...16V DC, senza carico
uscita digitale
WTL16P WTS16P WTS16G
Corrente di uscita I, <100 mA <100 mA <100 mA
Commutazioni di protezione A, B, C, DV A, B, C, DV A, B, C, DV
Tempo di reazione < 500 ps? < 1.4 ms? < 3.3 ms?
Frequenza di commutazione 1000 Hz® 350 Hz® 150 HZY
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Dati meccanici

mento

Tipo di protezione?

1) Anorma EN 60529
2) sostituisce IP69K secondo ISO 20653: 2013-03
3)  Non deformare i conduttori sotto i 0 °C

Temperatura ambiente di funziona-

WTL16P
v. tabella 1:

x4, xH, x5, xl: IP66,

1P69?
x9, xB: IP65

P67,

-40 °C ... +60 °C®

WTS16P WTS16G

v. tabella 1: v. tabella 1:

x4, xH, x5, xl: IP66, IP67, x4, xH, x5, xl: IP66, IP67,
IPG9? IP69?

x9, xB: IP65 x9, xB: IP65

-40 °C...+60 °C¥

-40 °C ... +60 °C?

12.2
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Disegni quotati
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Figura 18: WTL16, cavo

CNCRONONONC)

Direzione preferenziale dell’'oggetto

Centro asse ottico trasmettitore
Centro asse ottico ricevitore
Foro di fissaggio, @4,1 mm

Collegamento

Elementi di comando e imposta-

zione
20 (0.79)
_
i g
o+
N
—

42 (1.65)
4.1(0.16) ®
)
=) |
(e} N
B 29.9 (0.18) al
&1 2 (0.31)[| 35.5 (1.4) E o
gl s D o8 &5
o3& (0.2‘4) o 9
S
ot e [ Y
N%\“ ‘i\\ \! A/
3
7.7 | B
03)| |27.8(1.09

Figura 20: WTS16, cavo

©®ee e

Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso

Centro asse ottico trasmettitore

Centro asse ottico ricevitore
Foro di fissaggio, @ 4,1 mm
Collegamento

Elementi di comando e imposta-

zione

42 (1.65)
L EYECp
Q) N
S |
[fe] N
5 29.9 (0.18) R
N 52.9208) . |9|5|%
~| 175 6 Sld(d
iy (0.24) 0.24) |||«
(v o ‘ < |00
<& — Q™0
S P:\ ’C"'“'/
N AN Pi
t ® 6.5 (0.26)
3(0.12
75 15 (0.59)
0.3) ‘ 28 (1.1)
35.5(1.4)

Figura 19: WTL16, connettore maschio
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6.5 (0.26) g
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15 (0.59) s

42 (1.65)
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6

(0.24,
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5(0,2)

55.7 (2.19)

45.5 (1.79)

75 15 (0.59)
0.3

Figura 21: WTS16, connettore maschio
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12.3 Dimensioni punto luminoso

WTS16P-xxxxx1

Dimensions in mm (inch)

12
(0.47) P

8 . [ﬂ -

(0.31)

4 :
(0.16) 1

(-0.31) N

-12 - m Co
(-047) ¢ 200 400 600 800
(7.87) (15.75) (23.62) (31.5) . 10 300 750

Distance in mm (inch) (0.39) (11.81) (29.53)

Recommended sensing range for the best
performance

Figura 22: WTS16P-xxxxx1xx

blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni

WTS16G-xxxxx9:

Dimensions in mm (inch) i i |
2 1 L

(0.47)
8 | ——
(0.31)

4
(0.16)

0

-4
(-0.16) N
-8 | i |
(-0.31) } } 1
-12 oV | A
(-0.47)0 100 200 300 400 l ! ! !
(3.94) (7.87) (11.81)  (15.75) ] 10 300 400
Distance in mm (inch) (0:39) (11.81) (15.79)
Recommended sensing range for the best
performance
Figura 23: WTS16G-xxXXx9xx
blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni
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WTL16P-xxxxx1:

Dimensions in mm (inch)

40
(1.57)

20 !
(0.79) :

-20

(-0.79) i‘) GO ‘

-40
o) - 10 200 500

100 200 300 400 500 600 (0.39) (7.87) (19.69)
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

Figura 24: Vista verticale
blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni

Dimensions in mm (inch)

40
(1.57)

20 ”
(0.79)

-20 [
(-0.79)
\\

-40
13 10 200 500

100 200 300 400 500 600 (0.39) (7.87) (19.69)
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

Figura 25: Vista orizzontale
blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni

blu) |ntervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni

13 Appendice

13.1 Conformita e certificati

Su www.sick.com si trovano le dichiarazioni di conformita, i certificati e le istruzioni

per I'uso attuali del prodotto. A tale scopo immettere il codice articolo del prodotto nel
campo di ricerca (per il cod. articolo: vedere la dicitura della targhetta di tipo nel campo
“P/N” oppure “Ident. no.”).
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W16
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SICK AG
Erwin-Sick-Str.1
79183 Waldkirch
Germany

EERIRER

KEIEZFEEICI > TRESNTWEYT, SEMEICHRET % UL\H R SEFE SICK
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FRNTOHFRISNET., ZEONBZLE. HIFRIZ/IEBIERT 52 &1, SICK
AG DEHEICL SEERRBEHINBRVNEDRZLShTWET,

FELCEHSN TV SHEERRE. ThZThORBEDRETY.
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AVIFIRF2 AV B
CDORF2AVMISICKAGDAY Y FILRF2AYKTT,

CERN®r= ]

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK B IEFE | WTL16/ WTS16 133
RRABICOEELTEFELGLICERET HIBENTENET D THLALHT TIRZEL,



ES (s

EPN

134

B 1E# % | WTL16/ WTS16

0 ~NOoO Ok W NN =

B e N (o]
w N =+ O

;N Va1 ks X A GO 135
e =2 TN 136
BB ettt r e 137
)R A O 137
BB U B oottt 138
BB ..o 140
T D S S T I e 141
A R e G 151
N [V T e A L OO RN 151
22— 152
DTS b b . SO O O ON 152
Sk s B 1V e R 153
B ettt 156

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
RHARICOETELTEFELLICEESRHENTEVNET O THLMLHI T AN,



BRIETE

1 AXEICDOWT

1.1 RERERARZE DFRAA

INTOREZRIAT HH1IC C OEURGIAS 23 L. R ZOMEZERL T
IEEW,

HRFGIAE FRBDO—B LB L. AENVBRHSRTELLIICRELTHLE
HNHDET, ARREFE=FBICRET R BULGRAZFHL—HEIC5ISEL T
S,

RERZEEIE 2L AT AICHPADIZE. COEURGRBE FZOMmE(EY
AT ADERDFVNB LUVLEBENMEICDODWTHAT 2HDTIEH D EFHA. Fh
[CRET 2IFRICOVNTIE., R E/EY AT AORIRSRIAZEEZSEBL T LS,

1.2 REHlIEER

FHRIBEmATEH S N RBRR—TE. UTD Y v Hh 5 SICK Product ID # AL
[ AQCIAF

{P/N}/{S/N}
(288 "SICK Product ID [C & & FZ DR, R— 137),

BECHL TUTOWEASAFALTT
ANEDRBEINTNSEEEBRINT

« F—HYU—K
. ZFODDER
« CADF—% &K
. GPE (BAESERL)
e« YTJbUzx7
.« TUEHY

1.3 BB LUNERT
ELEBLUZOMDEREE
pAlcY

[E1EE LR N IERPEZICORBRL B ELVBS BRI ZERLET.

a4
=R

E3# L TP EBIC OBA TR DS 2 BBRARTERLET.

s
A\ G s nusEroaE RS ous s TREOS SRRERRERL 2

7.
;] &
© | L R RIS S DB B TR OB BB RIKNRE RLE T,
AE
BRI E Y N OYEREE, 55 IR TREDR NIMEE 1§ 570 (LB
HERBLTVES,
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BRIETE

2.1

2.2

2.3

2.4

BIEDRA
> RENIRESRBERLTWVWET,

1. BEFRADIEREHESHITONTHEY.
2. BENUONBRERBATE. BESNIIEFZETL T LS,
v FzviIR—=U BEAAFOEREZRLTVET,

R21E®

— RN ERE LOFERER

E@&h moﬁwaxvﬁﬁw\é%%ﬁ?é%ﬁﬁ%ﬁ@&ﬁ

o AEMmIE EU MRS (CIE> e R2ERBETEIH D LA

SAFETY

BELRRWTLSES W,
AEBEFKDIELVEND STDITHREL TS,

ESTERIMR (B)) PZOMORIEROFZEZX T HIBAICIE. AR

ERRDER
BT 5T XN TOEER. HAEBERROELBOHNTS I ENTEE
g
BAKOIFER L 3. SASNIAFEEETL. BENLBRERIL CRHLE
BI2C LN TEBNBTT. CRLEBAEUTABRSNES:

o EFIRIRFIRR
o HEER
o BEITSHRHCEEICEYT 2HH

UL BREICB S 3R FEIE

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary
overcurrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the
field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20 V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100 / Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.
UL Environmental Rating: Enclosure type 1

A&

WTL16, WTS16 [Z) 7L oo FERELYY (UT Ttyl) T, k. #xr
FAREZRFRTMICL DIFZMTIRE T /D DEBTYT ., AREAMDE
MICERI D, ASHDAETHRIES NZIBEA. SICK AG [TxT % LWH RS R
SEERELEMICAD T,
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3.1 SICK Product ID I & 284 F D57

SICK Product ID

SICK Product ID (&, &S ZBREICHERT SO DELEDTY, RFIC, HEICET
LIEREBH LIV T TIR—IDT7RLRICHHE>TWET,

SICK Product ID (&, /KRR k4 pid.sick.com. &EHFEE (P/N). U 7ZILEE (S/N)
HWEBREINTED., ZNZEhAR Ty aTRYShTWET,

SICK Product ID (., ZHORRTTFAMS LV QR OI— R &L TR - BZI(C
BRSINTWET,

Product ID &
pid.sick.com/
S/N oLl

&7 1: SICK Product ID

3.2 BRIERTESR

WTL16, WTS16x-xxxxxx10 | WTL16, WTS16x-xxxxxx11 | WTL16, WTS16x-xxxxxx12
WTL16, WTS16x-xxxxxx20 | WTL16, WTS16x-xxxxxx21 | WTL16, WTS16Xx-Xxxxxxx22

o {8
@ @
MLCEE L Ok

| G [ E—

© OO

WTL16, WTS16x-xxxxxx30 | WTL16, WTS16x-xxxxxx31 | WTL16, WTS16x-xxxxxx32

D RO}
86 e
@- =6 @ =6 @

—_—

[ EE— | SE—

BluePilot H&: & HHEEBERRLT

T a9 —VBER /I RFvyat—4 | T4—FRYv: RHEHDSHRE
EE O LED: SyLiREE

BRED LED: BMEEEEM

Ty ay = BRE 94 X —BEEDRTE

TA—FRIV: A NT=0FVDERE

CHONCNCRCNC

4 O 7

U EBYBREBM TSy MCERO[ITET (SICKERAY OV Z5R).,
T OFEM NIV ORKEFRME< 1,3 Nm ZEFL TS,
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ES (s

UYWL THEYNREAIEERARAICH D I L 2R L T LS L 21
18, & 19, ¥ 20 (WTS16 DM ICFZH).

Y OEGIIEETIRETITOVNENH D TT., EHRY A TIZIHEU TUTDIE
WEBTFL TS LY

- OxVYE#H EVEIDYTITER,
- =TI MRe

IRTOESHEGRSZEREL THSHEIGEBEZEM. H5WEEEEZANTLE
0,

AR (CBE 9 S aRHR:

TT—h=TT7—ALHN

NILR =7 Z7—AEN

MF (EY 2 8&%E) = WNEBAS. T4 —FAY. RAVFVITES
Qu/C=RAyFVITHA. I0-Link @fF
TAN=TZXMAN

Ug: 10 ... 30VDC®

* 1. 2%

Wxx16x- x4 xH x5 x|
1=BN |2 1 2 1
2 = WH E<  —
3=BU 0.14 mm?2 °
4=BK 13 4 AWG26 3 4
5= GY 0.14 mm?2
AWG26
Wxx16x- x9 xB
1=BN 6 ‘ 1 7 [0 1
2 - BU e U 6—foe o
3 = not connected 2 o 9;5 5o &4 o—2
4 = BK - =1 )| s Mg
5= WH 3 Mm = 4
6 - GY =64
7 = not connected =4 A
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#2:DC
\:\Q)-(L XXX6XX
XXX6XxxxA00 xxA01-
WTS
A99
16x-
A S 161 162 167 168 16A 16K 16L 16N 16x
a7l
PNP 861 862 867 868 86A 86K 86L 86N 86x
1=% + (L+)
2=H MF
3=5 - (M)
4=£ Qu/C
De- Q Q Teach | Test no Teach | Test no | www.sic
fault: — L+ | - L+ |functio| — L+ | — L+ | functio | k.com
MF n n 802270
9
De- Q Q Q Q Q Q Q Q Www.Sic
fault: k.com
Q.1 (C) 802270
9
F 3:DC
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16x- XXXXXXXXZZZ
WTS
16x-
Ty | 111 112 113 114 115 116 421 422 721 722
a7
PNP 811 812 813 814 815 816 B21 B22 - -
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= 3 Q |Aam |~ALZ[Alam |ALZ| G | Q@ | @ | @
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2 Q Q Q Q Q Q Q Q Q
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ENHERE

Alarm

7S5—AHH: VY (WTL16, WTS16) (Cid. TV HEEAMET L TV RIEEICE
M9 5. HEFHENH T (AR [”'%,m £3D I7Z—A]) b\{rbofb\iﬁ
ZOMLED RRKIAERMUET, BESNDRA: LT DEN. Y HAER
Eoﬁﬁﬁﬁinmy%hﬁoau%@H@H()

ANILZAE A o (WTL16, WTS16) (CIFEERT@Es 11 (BiEN (2 £ 3] D
INILAD) BBEINTED., Y HEENBETIRE/ZIET—7IILERIFICCED
NOBHAEEOSNET, EXAS5NZEE: VY DFEN. Y HORABLR. 7
—7IILDEE., BRIFIREE: HIGH (1). BhA VO EWEE. £idT — 7 )L ETReE
LOW (0), # DK LED RRKIA SR £,
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CHEBEL TWBAESIHESRT BT ENTEZL T, LED BRI EZ DA R —
TIINARI I %EFERAT BHEIE. TENBEYIICEIND LTSN TSI EITFELT
<IEE Ly,

WP tREES NS, TAMNANZT7 T4 7ICLET (FBRIRER (% 2] 258),
RHELED A A TICRRZH. MRS BREHSINWBWEWS I aL—Y3uhTh
NET, WEEEZARTBICIE. £528BLTLLLEE N, M vy FYTHALNIC

- TcBMFE RS RMGHRIF. ERAFKGFEEEL LSV, 2B "N ST 2
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7 AIyyvaz=vy

7.1 FeEhEREE

WTL16, WTS16: TV EWEYICELE TARBARL T, FEORNHEMMA TSR
YIORRICEBHFEINDLSICHUERSLET, ErHOREAOZ (7O kAN
=) EESZHDONE< BN EEEZRLTL SN [2E &].

XE
WTS16 DIHE: &Y%z LA okt I 5. KEAICLZ2TEeRFZRET 57
DI, EVYZERISBTHRBEI S LE2BEHLET: B X 14- 17,

& T

WTL16

Bl 2: 77782

7.2 ERSHF DR
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WTL16, WTS16 [FERINGIKEE & REFABEL YT TI ., REGKRYDILEUR
HEE, ZOEBRAICHERNHZIHFRICIIZOIBRFRICIGU T, /E L I&EEE
Bt (x) CHRBOR/NER (v) 2RI 20BN HD T,

FRAZKMEO SR RHEES ST CEESE X TOMR. & LURSYIOILER
N EWInd 5N (£ ¥ 3] LBSLEaLEET (x = mHIER. v=8%ELE
RIERE S B R (B 90%) MO s/ iERE). IhEREE 6% =28 O, 18% = k&
@. 90% = A5 @ (DIN 5033 [CHEM L 7=H), HHTlE. HLERFIEVTSHYIZ
FRALUTREEZTO>CEEHRELTVET,

ERIFBoRER (=y) 3. HI[ZE X3 O] ICEDVWTUTDED KB
ENTELT:
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DREVSEICESR (H. 90%) MIFlahE T,
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S (DaPrS

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
50
45
40
35
30
25
20
15
10

5

0

0 100 200 300 400 500 600

(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for the best
performance

& 3: It dhiR

L CORONC)

BOASY. HRAURESTER 6%

TL— DG, HRAUR IR 18%
BUOSY. LBURSE 90%
REtAREE RIE T & SRR IR SR

CClS

100 500

100 200 300 400 500
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69)

Distance in mm (inch)

' BluePilot

) )
® &
C i

0
A

B

Recommended sensing range for the best performance

B 4: 7> 2

® BOEHRY. LBURETE 6%

@ T L—OXgY). AU STE 18%

® BULSESY), IREURETEE 90%

A B/MEHEEEE (mm)

B RARLHEERE (mm)

c HREF

D Ny 720y MG OEETIDEZ L E WVMBEODE
E 1R BEBERRKT

F Tyvay—VvER

5 R E RIE T SRR RS
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A—1
X AE

18%,/90% Example:

'] @ | Safe suppression of the background

'ﬂl I White

6%/90% I background (90 %)
|
I [
90%/90%
4 / Black object (6 % remission)
/ P Set sensing range x = 200 mm
[ 4 Needed minimum distance to white
X background y = 15 mm
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WTS16P-xxxxx1xx. FRE:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y

90 T T .
18%,/90% Example: _
30 )\ Safe suppression of the background
@ @ /
70 6%/90% White
(€) background (90 %)
I 90%/90%
60 ' /
50 I
40 I I !
30 I/ ‘
20 1/ R
/ Black object (6 % remission)
V. Set sensing range x = 300 mm

10 Needed minimum distance to white

0 X background y = 20 mm

0 200 400 600 800 1,000

(7.87) (15.75) (23.62) (31.5) (39.37)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

B 5: It iR
RO, KHE 6%
7L —ORHEER. REE 18%
BEeDRHE, REER 90%

N EE) (CECNS)

0 100 200 400 800 1,000 1,500
1(3.94)(7.87) (15.75) (31.5) (39.37) (59.06)
' Distance in mm (inch)

1 D }

i @ (@\“ BluePilot
| 5

c i

A B

Recommended sensing range for the best performance

B e #7>7

®  BOXHY. HEIRFTE 6%

@ T L—OXEY). HEEURESTER 18%

® HOSTSY, HREUR 13 90%

A /MR EREE (mm)

B KR EREE (mm)

c REF

D Ny 2720y RGIOEETIDEZ L E MEDRE

E 1% HBERER KT

F Tyoay—vER

5 e tEREZ FIE T & B IR Y BE Rt S0
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WTS16P-xxxxx3xx. 7REM:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
90 T T .
18%,/90% Example: _
30 )\ Safe suppression of the background
@ @ /
6%/90% White
70 ® background (90 %)
I 90%/90%
60 ' /
50 I
40 I I |
30 I/ ‘
20 1/ R
/ Black object (6 % remission)
V. Set sensing range x = 300 mm
10 Needed minimum distance to white
0 X background y = 20 mm
0 200 400 600 800 1,000
(7.87)  (15.75) (23.62) (31.5) (39.37)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for the best
performance
K] 7: HFIE AR

RO, KHE 6%
7L —ORHEER. REE 18%
BEeDRHE, REER 90%

®

@

®

@ 100 400
@

®

0 100 200 400 800 1,000 1,500
(3.94)(7.87) (15.75) (31.5) (39.37) (59.06)

Distance in mm (inch)

I
L ' BluePilot
B
i [ i
A B

Recommended sensing range for the best performance

B8 #7>7

©  RBUOURY. HEURSE 6%
@ JL—0XEY. HEURSER 18%
® BUOWXISRY. HREUR SR 90%
A /MR EEEE (mm)
B KR EREE (mm)
c REF
D Ny o720y MIHEIOBETDEZ L E LMEDRTE
E TR BERERRAT
F Tyoay—vER
& e taE T HIE T = SRR IR R0
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WTS16G-xxxxx9xx. FREaYt:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
80
(3.15) ‘
D
6 %/90 % I
60
(2.36) 7
@ /
40 18 %/90 %
(1.57) V,
©)
90 %/90 % y'
20
(0.79) /
X/ _
w =
i — |,

0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

5] 9: #F1taniR

BOMSY. IRV 6%
TL—DXGY. HRAUR SR 18%
BULSY. HLBURETR 90%

= TR Z HIB T = SRR HIERE R

L CORONC)

REHARICOETELTEFELLICEESRHENTENET O THLMLHI T EIZEN,

Example:
Safe suppression of the background

White

background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white
background y = 20 mm

2 1E7 % | WTL16/ WTS16
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@ 100 400
@ 100 400
©) 100 400

O‘ 100 200 300 400

(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)

Distance in mm (inch)

3 D
uePlIot
C

A s
Recommended sensing range for the best performance
B 10:#ES>Z
BOSRY. HRAURESIER 6%
TL—DOXEY. MEURSE 18%
BUOSRY. HRBURSE 90%
BR/MRHEREE (mm)
AR EERE (mm)
REF
Ny o750y RIGIOBETIDEZ L E WMEDRE
1R BB B RAT
Tyoay—vER
R ERe & FIE T & 2 HELR A T IR S0

W TMOOW> QPO

BOEHRY. LEURETE 6%
JL—OxgY). HEUREE 18%
BOXISY), RS 90%

/MR EEEE (mm)

BRAMRHEERE (mm)

1RET

FAEEHE 1D B2 LU EWNME

1% HH R B R R KT

Tyad—VvER

REREE FIET & DR ER RS0

WTMOO®>QHQE

7.3 R EEREDRTE

Ty a9 —VEREZHZT- WTL16, WTS16X-XXXXXX2XAXX:

TA—FAVRYVERTE (19 1-30) MHBEMERE TS Y. BHLCTL
T RTFYIIA=IT(TA—FA VR VERIFTIO) WAEIT L ENTEE
9,

AANET EMRHEBENTEALE T,

AANET EMRHEREAED L E T,

REBEBIRT Y Y I A—FY DA TRETETET., REBEEHFYAICAND
ZEEBEISULET, Bl B R 11, R—T 147, MHIEEAZRTE L&, S5
EHRIEDSEDRELEIT, COE. BRENFHEZ . R4y FYITHAP B L E
T (& 4).
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RT3 A= Z{HEZT= WTL16, WTS16x-XxxxXXX1XAXX:

RT3 A—5 THREEZRELET,

ANET EMRHERANEALE T,

AANET EMRHEREAED L E T,

R E ARYANICAND ZEEHFHLET BIELTR 9 #58), MR
BEZERTE LR, GFRMZXENSEDREXRT. COFE. ERIEIHISh. X4
YFVITHANZELET (& 4),
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B 12: WTL16, WTST16X-xxxXXTXAXX, KT > 3 X— 5 [C L BIEHIEEREDRTE

FA—FA4VRY VEHZT- WTL16, WTS16X-XXXXXX3XAXX:

TA—FA VR VERTE (F1~3F) RHEMZRETCEEI. WHERHE
WERYAICANSZ ZLZ2HEHLET (FlE LTR 10 220R), BREERHZREL
fotg. WEMENREBHISIEOBEET, O, B2, R4 vFVIH
APZERLET (F 4).

ititiliiti

2 @ @

BT 13- WTL16, WTS16X-xXXXXX3XAXX, T+ —F 4 2K > (C L B EEREDERE

AHHHHEHE

)]
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WTS16 DR HEEBEDRRTE

FHETHRAHH. AV T XA MHBRAMDH BRI DIRL.
WM E LN SRHET ZKRIF. RFAEICLEDZTERFEZEET 57HIC. VT %
BERSETRET D LZHEDLET,

1

R ORETIE. AWVMER EY—TFESRRELTHEHARY fDARA
BETO>UVENHDET,
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X 14: WTS16 DI FEREDRE

BBV LED RN RKTUBLK BB ETRT Y aA—FZ2bIHICENE
BRSEEY., TN TRHEERQENILNZETERISMUEICRD LT,
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BESNTNBIEEEKRLET,
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A4 bh1:EY b
13... 16
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~15..8
N1 K3 EYEH
7.0
Ewy bk 0/ Qq/ 77—
T—=554
-
Ewv 1/ Q/ 77— B Qint.1 / Qo/ 7 |Qint1/7—) B
T—554 T—ILB | — ) B
7
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REA/ T %] (FEAE | [Avvy (RS /& | Qint1/
— 954 fE] / Uint | f&] / Uint | BERIE] / | 7—)LBY
14 14 Sint14
Ev ../ 3..15/ |8..31/[FvV
EEH / T (BRI | 70— K]/ Ulnt
— 5547 fi&] / 24
UInt13
9 FSTNY1—F4 VY

ST a—T4 v TDRE. CYUHIEELRBSBRSIHIFEIC, EDK I3

FrFHLAINENERLTVET,

LED/&f&/N 5 — > RE X

RED LED A SR IO UvoEE N

ALY FVITENNICHE > 1. REDEFE 1. ERTEDFE
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v b DHESUMMIEL T
A A

B LED A @], KEHIC | MREIERART DIEMHICE | RESEEEHENLET.
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SARYIHEICH D, BED | LYY ERRYOBBRIE | BRHEEEEEALET,
LED (FRATL 72 TEZ, E-dRHEEEDE
ENETES

ZOtYHF, BRAShSEEORAICKE > TEEIIVENHDET. BEIT D
BRICIE. B EFICERB) 2V YA 7ILT 5L ITTLEELY,

XE

Ny TF)—, BERELVEFT/INA ADEE

o EREHHESICKEWL. Ny TU—, FHxaAlL—%, BLUBEZF/LEFEFFTN
1 AlE. —BREEVMELUTEETSELITELTEA,

o SEEICED. REEEF. KATFNA ADOMBAERDRTEICATNNA R EEZNTE
NOAHMRBRENUSIE TRAT 5 ENEBMITONTVET,
WEEE: W 50 WS/ EAXEICTHINA TS IDLEE. HEN
nsoBRFoONRTHD I EERLETD,

X4

A

CDOSICKEVYHIEAYTFVYRTY—TT,
IR S EHNBERSIEE
RPBA VI T —RAEEREFIRZTS
RIUFHELE AR Y ERO AR
g9)==v9

bre:F31

TETERICE 2BDIEE !
TEYVERZITO> L. MBIEEIT B ENHD XTI,

. HWESIhZIU—ZVvIRARERFIOHREFERALTSIESL,
» BIROBICIESRFGYIREFRLLBNTEE 0,

> RFEEF. THHNS LCENEBEIC. EPLZRVL Y X770 (RRES
4003353) LTI RF v AV U —F— (BREFS 5600006) TERLTL
220, BRERIIRERGFICKELEGEINET,

MEAUET I EFEIEENTVETD,

HEHABRICDEFELTEFERUICEEIT ZIBAENCIVETDTHLILH T
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12 FOZhILT—4

12.1 TR

[FOZAINT—451 OEICIE. EVTOTIZAINT—5 DIRBOMDEEHE TN TNET,
DEVHRRESTEETEXT,

FREBEMT —F F. R—AR—=Y

ST
TR BRRE
WTL16P WTS16P WTS16G
=2\ Juafii=t:d 10 mm 10 mm 10 mm
BRI H S 500 mm 750 mm 400 mm
REfREZRIETEZ5H 150m ... 250 mm 100 mm ... 300 mm 150 mm ... 300 mm
SR H R RE
BEEGHRY) HBUR BT Q0% DN H HLEUR SR 90% DX FR HLEUR 5TR 90% DT &
1 (DIN 5033 (CXE U 7= %7 (DIN 5033 [C#EU 7= ¥ (DIN 5033 (T# LU 7=
EEQE (W) EERE(CEYL) EERQEICER)
AR
WTL16P WTS16P WTS16G
fotEs LED LED LED
Koy A7 AJtRIREE S AIfRIREES AJfRIRE S
L—HY2KRy b1 X/ 3 mm x 30 mm (200 @ 8 mm (300 mm) 13 mm x 13 mm (300
=k i3 mm) mm)

BEAVI—T71—R
X6 BE1r>85—71r—X

10-Link
WTL16P WTS16P WTS16G
|O-Link 1.1 1.1 1.1
T—HLERE COM2 COM2 COM2
BE7—%
WTL16P WTS16P WTS16G
HiaEE U DC10..30V DC10..30V DC10..30V
§§EI7EI:‘ )y j)l/ <5 VSS <5 VSS <5 VSS
HEER < 30 mA" <30 mA"» <30 mA"»
<50 mA? <50 mA? <50 mA?
REEV T R 1] I 1l
1) 16VDC...30VDC. &fi L
2) 10VDC..16VDC. &L
FIFIVHA
WTL16P WTS16P WTS16G
HAER Inax. < 100 mA < 100 mA < 100 mA
[B] R {REE A, B, C, D" A, B, C, DV A, B, C, DV
RS R < 500 ps? < 1.4 ms? < 3.3 ms?
24y F T REIRE 1000 Hz® 350 Hz® 150 Hz®
A= Up BREEHIERE
B = AT HiE{RE
C = F5/0L RN
D = H A DBERIRES & UKRIEIRE
2) tIBE— R COEMARICH T ZEESERHRE., COM2 E— R TIHENERZHZENHDET,
3) YIBE— R TCHRBLE 1.1 OIFE 10-Link E— R TIHMENERZHGENHD XTI,
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& 18: WIL16. o7—Z /L
BRI OB
1B H DR
SRR
Ry, @4.1 mm
4

£T/REER

GNCRONORONC)

42 (1.65)
141016

78 11299 0.1
0.31)[] 35.5(1.4)

55.7 (2.19)
45.5(1.79) 5(0.2)

? ﬁ
7.7 | B .l
0.3

& 20: WIS16. o—Z /L
ROLERSCE D Ly
ZHERNED P
I8, @ 4.1 mm
£

RN/ REER

©®eee

B 1EH % | WTL16 / WTS16

WTL16P WTS16P WTS16G
REFIL SR xR 1 iR % 1 SR x 1
x4, xH. x5, xI: IP66. x4. xH. x5, xI: IP66. x4. xH. x5. xl: IP66.
IP67. IP692 IP67, IP692 IP67. IP692
x9. xB: IP65 x9. xB: IP65 x9. xB: IP65
ERF O RFEEE -40 °C ... +60 °C® -40 °C ... +60 °C® -40 °C ... +60 °C®
1 EN 60529 %l
2) 1SO 20653: 2013-03 #EHLD IPEIK D1 H
3) 0°C = TEZHBEEET—TILEMfRNTZE 0,
12.2 ~SHER
42 (1.65) 42 (1.65)
20(0.79 4.1(0.16) 20(0.79) 4.1 0.16)
] - - ® _ L ®
B 5 i 1] S ]
®® L = & 7s[M29.9018 da ®® = ‘Z’li 1299018 | _ o
= \ ;.E 2] o3|l 355014 a3 S 39 de 52908 952
N b ;Sa 6 ol S+ = ;S ©024) [a|o|<]
@ ‘ ‘L—OE mgg L %4) 38 P gg mg ‘ ; L(m7
ERNEEE AN I\ &G
40018 ® ‘ﬁ"ﬁ 3 (0.121-5 oz ® J_LELOIT(&)
2129 7.7 J 15 (0.59 7.5 15 (0.59)
(0.51) 03)| |27.8(1.09) (0.3) L5§8(1.1)
.5 (1.4)

B 19: WIL16. A XIRT %

42 (1.65)
20 (0.79) 4.1(0.16)

G
@ &
s e |
(=} o \%
NI 29.9 (0.18)
3 Js 52.9 (2.08)
o 5 175 6
I by (0.24) 024
~ ©gle [
3 S{S) e
RS = N

6.5 (0.26)
@ 3(0.12)

B 21: WIST16.

75 15 (0.59)
(0.3) ‘ 28 (1.1)
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WTS16P-xxxxx1

Dimensions in mm (inch)
12
(0.47) PN
8 P
(0.31)

4
(0.16)

(-0.31) N

-

(=047 ¢ 200 400 600 800
(7.87) (15.75)  (23.62) (31.5)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

&7 22: WTS16Pxxxxx1xx

& REAEE RIE T & SRR IRRE SR

WTS16G-xxxxx9:

Dimensions in mm (inch)
12
(0.47)
8
(0.31)
4
(0.16)

0

-4
(-0.16)
-8
(-0.32)
-12

(-0.47)0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

K] 23: WTS16G-xxxxx9xx

5 BRE A Z FIE T & 2R H IR R EE A

REHARICOETELTEFELLICEESRHENTENET O THLMLHI T EIZEN,

(@)

| ] 10 300 400
(0.39) (11.81) (15.75)
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WTL16P-xxxxx1:

Dimensions in mm (inch)

40
(1.57)

20 !
(0.79) :

-20
(-0.79)

-40
157 10 200 500

0 100 200 300 400 500 600 (0.39) (7.87) (19.69)
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

=
i

Recommended sensing range for the best
performance

B 24: ZEICEEH
5 = tREZ RIB T = SRR HIEREE R

Dimensions in mm (inch)

40
(1.57)

20 —
(0.79)

-20 M
(-0.79)
\\

-40
15T 10 200 500

0 100 200 300 400 500 600 (0.39) (7.87) (19.69)
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance
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The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary
overcurrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated
either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100 / Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1
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7.2 A8 = H4dsk7|
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y

50 — )
18%/90%, Example:
45 '] @i Safe suppression of the background
20 D White
6%/90% I background (90 %)
30 @
90%/90%
25
20 / !
15
10 4 / Black object (6 % remission)
/ P Set sensing range x = 200 mm
5 [ 4 Needed minimum distance to white
0 X background y = 15 mm

0 100 200 300 400 500 600
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for the best

performance
283 S
@® d2M S|, ok HEALS 6%
@ M EA| BHAME 18%
®  BMIHA| B4 EEALE 90%
ogt 270l HsS E Y 291 HEl He
AH
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100 500

0 100 200 300 400 500

! (3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69)

i ! Distance in mm (inch)

1 D 1
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; o o !

A B

Recommended sensing range for the best performance
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
90 lé%/dO% Example:
Safe suppression of the background
80 1 2 ]
@D (€]
6%/90% White

(€) background (90 %)
90%/90%

S~

70
60

i |
50

o /
30 I
/

'/
// Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 300 mm
10 Needed minimum distance to white
0 X background y = 20 mm

0 200 400 600 800 1,000
(7.87) (15.75)  (23.62) (31.5) (39.37)

Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for the best

20

performance
285 ST
@® HA2M S X, &4 BEALE 6%
@ 3|M ZA, HALE 18%
®  EMIHA|, B4 ERALE 90%
ogt 2|10l ¥sS fE Y 291 Hel He
&1

100 400
100 500

OEE

0 100 200 400 800 1,000 1,500
1(3.94)(7.87) (15.75) (31.5) (39.37) (59.06)

Distance in mm (inch)

R

i BluePilot
5

| c ‘

A B

Recommended sensing range for the best performance

Z2/6: B 70z

M Z R, BFALE 18%
M IHA, A BEALE 90%
A
A

HT Mmoo w>gE e
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WTS16P-xxxxx3xx, X4 AHzt-

Minimum distance in mm (y) between the set sensing

range (x) and white background (90 % remission)

y
20 1é%‘/9‘0% Example:
30 | Safe suppression of the background
) @
6%/90% White
70 ® background (90 %)
90%/90% | |
60
50
40 |
] |
30
J
20 y. Black object (6 % remission)
y Set sensing range x = 300 mm
10 B Needed minimum distance to white
0 X background y = 20 mm
0 200 400 600 800 1,000
(7.87)  (15.75) (23.62) (31.5) (39.37)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for the best
performance
287 E&FH
® A2 ZX|, &4 EEALE 6%
@ 3| X, HHALE 18%
® EM IHA, ZHAF EEALZ 90%
gt x|Dol MsE e HE ALE HeEl He
AH
AH
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OEe

0 100 200
(3.94)(7.87)

400
(15.75)

800 1,000 1,500
(31.5) (39.37) (59.06)

Distance in mm (inch)

o
L:EePllot
i C i

A B

Recommended sensing range for the best performance
ZE/8: Bzl =
HA2M EA, =i HAE 6%
| A, BFALZ 18%
, EHAF HEALZ 90%

0
=

HT Mmoo w>gE e
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ﬁ
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A28 72| Hel
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
3 fso) ‘ Example:
’ @ Safe suppression of the background
1
6 %/90 % } White
60 background (90 %)
(2.36) 7
e |/
40 18 %/90 %
(1.57) \1’ ‘
©) :
90 %/90 % \y'
20 "
(0.79) y Black object (6 % remission)
> _ Set sensing range x = 300 mm
)’ Needed minimum distance to white
0 * X background y = 20 mm

0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for the best

performance
289 &=L
@® A2 SR, =4 EEALE 6%
@ M EA| BHAME 18%
©) M IHA, =HAF HEALE 90%
ogt 270l HsS E Y 291 HEl He
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O) 100 400
@ 100 400
©) 100 400
0 100 200 300 400
(394)  (7.87)  (11.81) (15.75)

Distance in mm (inch)

uePlIot
C

Recommended sensing range for the best performance
ZE/10: &rfzZef=
EX|, =AEIALE 6%

o

® 2M
@ 3| M EA|, BHALE 18%
® EA IHR, A BEALZ 90%
A E| & ALAE HEl(mm)
B Z[cH A21E HE2l(mm)
c Alof
D HiZE UM E I8t Hel AE LA Z 2
E AQE HE| A
F TEISCE RN A
gt xpol Meg Qs HE AQE HEHY
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gt x|Dol HMSS et HE ALIE HEl e
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L EO|E 2|3
D Cla 29
M +5(0-LinkE S8t 17 M)
8 ZZ2MNAOQOIEH 7~
WTLLEX-XXXXXXXXAXX, WTS LOX-XXXXXXXXAXX:
A0O \ A70 A71 A72 A73 A75
10-Link V1.1
Process 2HIO|E 4HIO|E
data
HIO|E 0: HIE 15...8 HFO|E 0: HIE
HIO|E 1: HIE 7...0 31..24
HIO|E 1: HIE
13...16
HIO|E 2: HIE
15...8
HIO|E 3: HIE 7...
0
Bit O/ Data Q.1 / Boolean
type
Bit 1/ Data Q> / Boolean Qint.1/ Qn/ Qint.1 / Boolean
type Boolean Boolean
Bit... / 2..15/ 2..15/ 2.15/ | 2..15/ 2/ 2...7 / [empty]
Description [empty] [Time [Counter | [Length/ Qint.1/
/ Data type measurem | value]/ speed Boolean
ent Ulnt 14 | measurem
value] / ent]/
Uint 14 Sint14
Bit... / 3..15/ | 8...31/ [Carrier
Description [Time load] / Uint 24
/ Data type measurem
ent
value] /
Uint13
9 AF oH 3H 74
Hofd 2= Mol 7|sol 2X7t M7AS m FsHof 3= ZXIE Eo{ELICt
LED/2F 54 el EPN|
TEMLED7} Zrire] l0-Link & & s
AE EH0| XA HSEHK| |1 A HE 178 xd
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Zerel Mutdt 22X E= 2ERAE | "H'wTs162| AE HEl A
7h o2 A8t X0 JAS ", H0|X| 176

LEM DI AHE HEE AR HR AHE2ZF AR AL | R HRIE St

ol Ex7t i C}.

EXNTFY B2 U, =B | MMt EX 2 HEITFHFE | AE HEl =217

M LED7} 7AK|X| &2 AL AE HEIZHHF
I MHE
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MME s &8 I70E ol whet m| 7|sHok ELIch 7| Al RHZEE RMEE35Ed =
=&t ok B LICHS S| H=5).
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HHE{E], 7| L ™AL 7|712] | 7|

o A T Wt BHEE], S™K], M7| L ™AL 7(7|= MEME7|2 H 7|60 A
= ot ELct.

o  ARKE MH|IA £=HO| B olg{8t 77|18 Y 33 =& A0 Zct
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WEEE: W 7j= uitcce= 2 2Moi Qe 0l 7|5 MEo s #& 0] &
SEICtE W2 LErHLU

o X4
=

A

Ol SIck MM &= HH|7F 2 gi&LIct

Sicke d8et Azt H A2 &1

o W EMHAUSFRE HAS Y

o LIAMXZRS E8{0 HAZERE MZAE WS HEELIC

HA

52

EXE HA R OIst 7 x| &40

EHMEH HASH X7 &4E £ Q&L

»  HESHE HA 279 MATH AR AR,

. SRR EXE HAM AFRSEX| OFAAI2.

> S ETHS EEQI=EHZXEHETZ(FE H35 4003353) 22 HU|MeZ2 ™
ASAAR. HA 7HA2 T2 F#H ZAHof| et E2kEILICH

xlo HE 2 7tsiMeE o ELuict
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A
12 7l M#
121 7|l AL
“7|& HlolE” Zoll= Mol CHEt 7|= HIO|E o] Y& ot L& E|o{ /U&LCt
MA 7| dio|Ei= & 0| K| oM Mol & HS E 0|835t0{ 32 = /Ul&LCt
E X|
—_ o
[ 7HE|
WTL16P WTS16P WTS16G
2| A K| |=|"°| 10 mm 10 mm 10 mm
Z[cH K| e 500 mm 750 mm 400 mm
;I"P_I g2 st HE 150m ... 250 mm 100 mm ... 300 mm 150 mm ... 300 mm
= AH EI
EﬂJHE'V\ =A AR HEALZ 0] 90%Q! 2 =4t HHAFZ2 0] 90% 21 2 =4t BFALZ2 0| 90% 21 =
#|(DIN 503301| [} 2 EZA|(DIN 503301 [ éﬂI(DlN 503301 [t & 3:—
HHAH 2= 2y HHAH 2= 2x) HEAH 25 o)
SAl g
WTL16P WTS16P WTS16G
Sl EE ALK LED LED LED
ey THA| A At 7 A| EAHZ VANESES by
™ 371/HeEl 3 mm x 30 mm (200 mm)@ 8 mm (300 mm) 13 mm x 13 mm (300
mm)
SAlolEmo|A
F6: &4 CIE/mE o[~
10-Link
WTL16P WTS16P WTS16G
|0-Link 1.1 1.1 1.1
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Opisany produkt
W16
WTL16, WTS16

Producent

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Niemcy

Informacje prawne

Niniejsza instrukcja jest chroniona prawem autorskim. Wynikajgce z tego prawa sa
wilasnoscia firmy SICK AG. Powielanie niniejszej instrukcji lub jej czesci jest dozwolone
tylko w granicach okreslonych przepisami prawa autorskiego. Zabrania sie dokonywania
jakichkolwiek zmian w instrukcji, a takze skracania lub ttumaczenia jej bez uzyskania
wyraznej pisemnej zgody firmy SICK AG.

Marki podane w tym dokumencie sa wiasnoscig ich odpowiednich wiascicieli.

© SICK AG. Wszelkie prawa zastrzezone.

Oryginalny dokument

Niniejszy dokument jest oryginalnym dokumentem firmy SICK AG.

C €N ®nm 2]

NO
2006/42/EC

SAFETY

&7

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI | WTL16 / WTS16 185
Z zastrzezeniem zmiany bez powiadomienia



INSTRUKCJA EKSPLOATACJI

Tresc

186

© 0 N O O &~ W N P

e el el =
W N R O

INSTRUKCJA EKSPLOATACJI | WTL16 / WTS16

Informacje 0 tym dokumencie.........cooceeeerniennceenceeecee e, 187
Dla Panstwa bezpieCzeAStWaL......ccceceeceereerceereree e ceeae e 188
(O] 0TS 0] (0o [V 11 L1 189
0] 072 SRR 189
Instalacja elektryCzna.....cccoeeveericeeeecee e 190
Dodatkowe fUNKC)E..cecueeeieeieeeiteee et 192
(810 Te] g o] 4 V1T oYL TR 193
Struktura danych proCeSOWYCh.......cocccevreieereieeeeceee e 204
Diagnostyka bteAOW. .....cceereererereeer e 204
(81012 Vo] = PRSI 205
KONSEIWACA. .. eeeieeeienee e 205
Dane teChNICZNE.......ooieeieeee e 206
WA= = (074 o 1|2 P 210

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
Z zastrzezeniem zmiany bez powiadomienia



INSTRUKCJA EKSPLOATACJI

1 Informacje o tym dokumencie

11 Informacje dotyczace instrukcji eksploataciji

Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac doktadnie przeczytaé instrukcje eksploataciji,
aby zapoznac¢ sie z czujnikiem oraz jego funkcjami.

Instrukcja eksploatacji stanowi czes¢ sktadowg produktu i musi by¢ przechowywana
w sposOb zawsze dostepny dla personelu. W razie przekazywania produktu osobom
trzecim nalezy rowniez przekazac¢ instrukcje eksploatacji.

Niniejsza instrukcja eksploatacji nie okresla sposobu obstugi oraz bezpiecznej pracy
maszyny lub systemu, z ktorymi produkt moze byé ew. zintegrowany. Wiecej informacji
na ten temat zawiera instrukcja eksploatacji maszyny lub systemu.

1.2 Wiecej informaciji

Strone produktu wraz z dodatkowymi informacjami mozna znalez¢ za pomoca identyfi-
katora produktu - SICK Product ID:

{P/N}/{S/N}
(patrz "ldentyfikacja produktu za posrednictwem SICK Product ID", strona 189).

W zaleznosci od produktu dostepne sa nastepujace informacje:

¢ Ten dokument we wszystkich dostepnych wersjach jezykowych
e  Karty charakterystyki

¢  Pozostate publikacje

e Dane CAD i rysunki wymiarowe

e  Certyfikaty (np. deklaracja zgodnosci)

e  Oprogramowanie

e  Akcesoria

1.3 Symbole i konwencje przyjete w dokumentaciji

Wskazowki ostrzegawcze i pozostate wskazowki

NIEBEZPIECZENSTWO
Wskazuje na sytuacje bezposredniego zagrozenia, ktora, jesli nie zostang podjete srodki
zapobiegawcze, moze spowodowaé Smierc lub powazne obrazenia ciafa.

OSTRZEZENIE

Zwraca uwage na potencjalne zagrozenie, ktére w razie niepodjecia Srodkéw zapobiega-
wczych moze prowadzié¢ do Smierci lub ciezkich obrazen ciata.

OSTROZNIE

Wskazuje na potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktéra, jesli nie zostana podjete Srodki
zapobiegawcze, moze spowodowaé Srednio ciezkie obrazenia ciata.

WAZNY

Wskazuje na potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktora, jesli nie zostang podjete Srodki
zapobiegawcze, moze spowodowaé szkody materialne.

WSKAZOWKA

Wyréznia przydatne porady i zalecenia, jak rowniez informacje dotyczace efektywnej
i bezawaryjnej pracy.

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
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23

2.4

188

Instrukcja postepowania
»  Strzatka oznacza instrukcje postepowania.

1. Kolejno$é instrukeji postepowania jest numerowana.

2. Nalezy stosowa¢ sie do numerowanych instrukcji postepowania w zadanej kolej-
nosci.

v Znacznik ten oznacza wynik danej instrukcji postepowania.

Dla Panstwa bezpieczenstwa

0golne instrukcje bezpieczenstwa

Podiaczanie, montaz i konfiguracja produktu mogg byé wykonywane
@ wytgcznie przez przeszkolony personel specjalistyczny.
o Produkt ten nie stanowi elementu zwigzanego z bezpieczenstwem w rozu-
mieniu dyrektywy maszynowe;j.
Nie nalezy instalowaé produktu w miejscach narazonych na bezposrednie
% promieniowanie UV (Swiatto stoneczne) lub inne warunki pogodowe.
Produkt musi byé odpowiednio chroniony przed wilgocig i zanieczyszcze-
niami.

Kwalifikacje personelu

Wszelkie prace przy produkcie moga by¢é wykonywane wytgcznie przez wykwalifikowany
i upowazniony personel.

Wykwalifikowany personel jest w stanie wykonywa¢ powierzone prace oraz samodziel-
nie rozpoznawac i unika¢ mozliwych zagrozen. Wymagania to np.:

o  Wyksztatcenie specjalistyczne
o Doswiadczenie
¢ Znajomo$é odpowiednich przepiséw i norm

Wskazowki dotyczgce dopuszczenia UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

WTL16, WTS16 jest optoelektronicznym fotoprzekaznikiem odbiciowym (zwanym w dal-
szej czesci tego tekstu czujnikiem), uzywanym do optycznego, bezkontaktowego wykry-
wania przedmiotow, zwierzat i ludzi. W przypadku innego zastosowania lub dokonania
zmian w produkcie nastepuje utrata roszczen z tytutu gwarancji wobec firmy SICK AG.

INSTRUKCJA EKSPLOATACJI | WTL16 / WTS16 8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
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3 Opis produktu

31 Identyfikacja produktu za posrednictwem SICK Product ID

SICK Product ID

Identyfikator SICK Product ID zapewnia jednoznaczne oznaczenie produktu. Stuzy on
réwnoczesnie jako adres strony internetowej z informacjami na temat produktu.

SICK Product ID sktada sie z nazwy hosta pid.sick.com, numeru katalogowego (P/N)
oraz numeru seryjnego (S/N), oddzielonych kazdorazowo uko$nikiem.

SICK Product ID jest umieszczony w przypadku wielu produktéw w postaci tekstu oraz
kodu QR na tabliczce znamionowej i/albo na opakowaniu.

Product ID

pid.sick.com/ 0
P/N LAkl
S/N L. Llsdisl

Rysunek 1: SICK Product ID

3.2 Elementy obstugowe i wskaznikowe

WTL16, WTS16x-xxxxxx10 WTL16, WTS16x-xxxxxx11 WTL16, WTS16Xx-xxxxxx12
WTL16, WTS16Xx-xxxxxx20 WTL16, WTS16x-xxxxxx21 WTL16, WTS16X-XXxxxx22

o @

@ 6 @ 6 @-

[ C— [ SE— [ E—

o
E
o0b

WTL16, WTS16Xx-xxxxxx30 WTL16, WTS16x-xxxxxx31 WTL16, WTS16X-XxXxxxx32

o8]

20 20

L@ L@

@ L@ @ -®
| CE— [ S—

BluePilot niebieski: wskazZnik zasiegu

Element przyciskowo-obrotowy / potencjometr / przycisk Teach: ustawianie zasiegu
Z6ity LED: status odbioru $wiatta

Zielony LED: napigcie zasilajace aktywne

Element przyciskowo-obrotowy: ustawianie funkcji czasowych

Przycisk Teach: ustawienie - aktywny na jasno/ciemno

CEONCNCRCNC)

4 Montaz
Zamontowacé czujnik w odpowiednim uchwycie montazowym (patrz oferta akcesoriow
SICK).
Zwr6ci¢ uwage na maksymalny dopuszczalny moment dokrecenia czujnika wynoszacy <
1,3 Nm.
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Zwr6ci¢ uwage na preferowany kierunek obiektu wzgledem czujnika patrz rysunek 18,
rysunek 19, rysunek 20 (dotyczy tylko WTS16).

5 Instalacja elektryczna

Podczas podtgczania czujniki musza byé odtgczone od napiecia. W zaleznosci od typu
przytacza nalezy przestrzegac ponizszych informaciji:

- Przytacze wtyku: zwracaé uwage na przyporzadkowanie stykow.
- Przewdd: kolor zyty

Podtgczyé lub wtgczyé zasilanie elektryczne dopiero po podigczeniu wszystkich pota-
czen elektrycznych.

Objasnienia dotyczace schematu elektrycznego:

Alarm = wyjScie alarmowe

Health = wyjScie alarmowe

MF (konfiguracja 2-stykowa) = wejscie zewnetrzne, uczenie (Teach-in), sygnat przetacza-
Jacy

Q.1/C = wyjscie cyfrowe, komunikacja 10-Link

Test = wejScie testowe

Ug: 10 ... 30V DC @

Tabela 1: Przytgcza

Wxx16x- x4 xH x5 xl
1=BN 2 1 @:< 2 1
2=WH 5 a—
3=BU 0,14 mm2
4=BK I3 4 AWG26 3 4
5= GY 0,14 mm2
AWG26
Wxx16x- x9 xB
1=BN 6 O 1 T (g 1
2=BU el 6—* 2
3 = niepodtaczony o e E; 5 5—e —2
4=BK P PR L s R
5= WH 3 /M 4
6 =GY IN=6A
7 = niepodtaczony In=4A
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Tabela 2: DC
\jl_\g( I: XXX6Xxx
xxX6XxxxA00 xA01-
WIS A99
16x-
Push- 161 162 167 168 16A 16K 16L 16N 16x
pull
PNP 861 862 867 868 86A 86K 86L 86N 86x
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU -(M)
4 = BK Q|_1 / C
De- Q Q Teach Test no Teach Test no WWW.SIC
fault: — L+ — L+ func- — L+ — L+ func- k.com
MF tion tion 802270
9
De- Q 0 Q Q Q Q 0 0 www.sic
fault: k.com
Q1 (C) 802270
9
Tabela 3: DC
WTL
16x-
WTS XXXXXxxxZZZ
16x-
Push- 111 112 113 114 115 116 421 422 721 722
pull
PNP 811 812 813 814 815 816 B21 B22 - -
NPN C11 Cc12 C13 Cc14 C15 Ci6 - - F21 F22
BN + (L+)
WH 0 Q ‘ Alarm ‘ Health ‘ Alarm ‘ Health ‘ Q ‘ Q ‘ Q ‘ Q
BU -(M)
BK Q Q Q Q Q Q Q Q Q Q
GY - - - - - - Test Test Test Test
— L+ | - L+ — M — M

Tabela 4: Push-pull, PNP, NPN

INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI | WTL16 / WTS16
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6 Dodatkowe funkcje

Alarm

Wyjscie alarmu: czujnik (WTL16, WTS16) jest wyposazony w wyjScie prewencyjnych
komunikatéw ostrzegawczych (,Alarm” na schemacie elektrycznym [patrz tabela 3]),
ktore zglasza alarm, jesli gotowos¢ do pracy czujnika jest ograniczona. Miga wéw-

czas wskaznik LED. Mozliwe przyczyny: zabrudzenie czujnika, niewyregulowany czujnik.
W stanie prawidtowym: LOW (0), przy zbyt duzym zabrudzeniu HIGH (1).

Wyjscie Health: czujnik (WTL16, WTS16) jest wyposazony w wyjscie prewencyjnych
komunikatéw ostrzegawczych (,Health” na schemacie elektrycznym [patrz tabela 3]),
ktére zglasza alarm, jesli gotowos¢ do pracy czujnika jest ograniczona lub jesli przewod
jest przerwany. Mozliwe przyczyny: zabrudzenie czujnikéw, niewyregulowane czujniki,
uszkodzony przewdd. W stanie prawidtowym: HIGH (1), przy zbyt duzym zabrudzeniu lub
przerwaniu przewodu LOW (0). Miga wéwczas wskaznik LED.

Wejscie testowe

Wejscie testowe: czujniki WTL16, WTS16 sa wyposazone w wejScie testowe (,TE” lub
»1est” na schemacie elektrycznym [tabela 2]), umozliwiajgce wytgczenie czujnika, a tym
samym sprawdzenie, czy dziata on prawidtowo: w przypadku uzycia gniazd przewodu

ze wskaznikami LED nalezy zwr6ci¢ uwage, czy wejscie testowe jest odpowiednio przy-
porzgdkowane.

Jesli obiekt zostanie wykryty, aktywowaé wejsScie testowe (patrz schemat elektryczny
[tabela 2]).

Dioda nadawcza LED jest wylaczana lub symulowany jest brak wykrycia obiektu. W celu
sprawdzenia dziatania nalezy skorzystac z grafiki tabela 5. Jesli zachowanie wyjscia
przetgczajacego nie jest zgodne z grafika, sprawdzi¢ warunki eksploatacji. patrz "Diag-
nostyka btedoéw", strona 204.

Tabela 5: Test

Test - M Test — L+

E Test }
- (M)

I____—I
7
~ +

g =

=

|
—_

192 INSTRUKCJA EKSPLOATACJI | WTL16 / WTS16 8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
Z zastrzezeniem zmiany bez powiadomienia




INSTRUKCJA EKSPLOATACJI

Test — M Test — L+
N +(L+) '_—'—_.j +(|-+)
| | |
| Test | Test
A S
L 1 Lo 1

WTL16, WTS16: ustawi¢ czujnik na obiekt. Wybra¢ takg pozycje, aby czerwona wigzka
nadajnika trafiata w Srodek obiektu. Zwréci¢ uwage na to, aby otwér optyczny (szyba
przednia) czujnika byt catkowicie odkryty [patrz tabela].

WSKAZOWKA

W przypadku WTS16: jesli detekcja obiektow odbywa sie od gory, zalecamy nachylony
montaz czujnika, aby unikng¢ catkowitego odbicia ze wzgledu na powierzchnie odbija-
jaca swiatto, patrz rysunek 14 - rysunek 17.

Tabela: Ustawianie

Rysunek 2: Ustawianie

7 Uruchomienie
71 Ustawianie
7.2
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Kontrola warunkow eksploatacji

WTL16, WTS16 to fotoprzekazniki odbiciowe z funkcja ttumienia tta. W zaleznosci od
wspotczynnika remisji wykrywanego obiektu oraz znajdujgcego sie ew. za nim tta, musi
by¢ zachowany odstep minimalny (y) pomiedzy ustawionym zasiegiem (x) a ttem.

Sprawdzi¢ warunki eksploatacji: porownac zasieg i odleglos¢ od obiektu i tta oraz wias-
ciwosci remisji obiektu z odpowiednim wykresem [patrz rysunek 3] (x = zasieg, y =
odstep minimalny miedzy ustawionym zasiegiem oraz ttem (biate 90%)). Wspétczynnik
remisji: 6% = czarny D, 18% = szary @, 90% = biaty @ (w odniesieniu do standardowe;j
bieli wg DIN 5033). Zalecane jest przeprowadzenie ustawienia przy uzyciu obiektu

0 niskiej remisji.

Minimalng odlegtosé (= y) dla ttumienia tta mozna obliczy¢ na podstawie wykresu [patrz
rysunek 3 D] w nastepujgcy sposob:

przyktad: x = 200 mm, y = 15 mm. Oznacza to, ze tto (biate, 90%) jest maskowane od
odlegtosci > 15 mm od ustawionego zasiegu.
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WTL16P-xxxxx1xx, Swiatto czerwone:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
50

45
40
35
30
25
20
15

10

(3.94) (7.87) (11.81)

performance

Rysunek 3: Charakterystyka

O]
@
®

18%/90%,
PO |
&/
1
6%/90% I I
\
[ /5
90%/90%
/V y
_
[ 4
0 X
0 100 200 300 400 500 600

(15.75) (19.69) (23.62)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for the best

Czarny obiekt, wspotczynnik remisji 6%
Szary obiekt, wspotczynnik remisji 18%

Bialy obiekt, wspétczynnik remisji 90%

Example:
Safe suppression of the background

White
background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 200 mm
Needed minimum distance to white
background y = 15 mm

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci

ski
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100 500

100 200 300 400 500
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69)

Distance in mm (inch)

@O

' BluePilot

D
¢ ¢ €
C

‘!94

0
A

Recommended sensing range for the best performance
Rysunek 4: Wykres stupkowy
Czarny obiekt, wspotczynnik remisji 6%
Szary obiekt, wspotczynnik remisji 18%
Biaty obiekt, wspotczynnik remisji 90%
Zasieg min. w mm
Zasieg maks. w mm
Obszar widzenia
Ustawianie zakresu wartosci progowej przetgczania dla ttumienia tta
Wskaznik zasiegu

Element przyciskowo-obrotowy

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci
ski

WTS16P-xxxxx1xx, Swiatto czerwone:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y

90 T T 1 .
l 18%,/90% Example: '
80 i Safe suppression of the background
DI 1@
70 6%/90% White
(€)) background (90 %)
90%/90% | |
60 l
50
40 :
J |
30
J
20 y. Black object (6 % remission)
Y4 Set sensing range x = 300 mm

10 | Needed minimum distance to white

0 X background y = 20 mm

0 200 400 600 800 1,000
(7.87)  (15.75) (23.62) (31.5) (39.37)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

Rysunek 5: Charakterystyka

@ Zasieg - kolor czarny, remisja 6%
@ Zasieg - kolor szary, remisja 18%
® Zasieg - kolor biaty, remisja 90%
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@ 100 400
@
OJE 00— 750

0 100 200 400 800 1,000 1,500
1(3.94)(7.87) (15.75) (31.5) (39.37) (59.06)

Distance in mm (inch)

R

i '\ BluePilot
5

| c ‘

A B

Recommended sensing range for the best performance
Rysunek 6: Wykres stupkowy
Czarny obiekt, wspotczynnik remisji 6%
Szary obiekt, wspotczynnik remisji 18%
Biaty obiekt, wspotczynnik remisji 90%
Zasieg min. w mm
Zasieg maks. w mm
Obszar widzenia

Wskaznik zasiegu

Element przyciskowo-obrotowy

Zakres ustawienia wartosci progowej przetgczania dla ttumienia tta

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci

ski

WTS16P-xxxxx3xx, Swiatto czerwone:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
90 T T
18%/90%
80 O) @ /
0, 0,
70 6%/90% ©)
90%,/90%

60 } '
50

40 I
30 I
/

S~

V//
/

0 200 400 600 800 1,000
(7.87)  (15.75) (23.62) (315)  (39.37)

Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for the best
performance

20

10

Rysunek 7: Charakterystyka

@ Zasieg - kolor czarny, remisja 6%
@ Zasieg - kolor szary, remisja 18%
® Zasieg - kolor biaty, remisja 90%
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Example:
Safe suppression of the background

White
background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white
background y = 20 mm

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
Z zastrzezeniem zmiany bez powiadomienia



INSTRUKCJA EKSPLOATACJI

@D 100 400
@
Ol 00— 759

0 100 200 400 800 1,000 1,500
(3.94)(7.87) (15.75) (31.5) (39.37) (59.06)
' Distance in mm (inch)

D i
‘ . rW BluePilot
\\ o) o\
e
i C i
A B

Recommended sensing range for the best performance
Rysunek 8: Wykres stupkowy
Czarny obiekt, wspotczynnik remisji 6%
Obiekt szary, 18 % remisji
Biaty obiekt, wspotczynnik remisji 90%
Zasieg min. w mm
Zasieg maks. w mm
Obszar widzenia
Ustawianie zakresu wartosci progowej przetgczania dla ttumienia tta
Wskaznik zasiegu

Element przyciskowo-obrotowy

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci
ski

WTS16G-xxxxx9xx, Swiatto czerwone:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
3 fso) ‘ Example:
’ @ Safe suppression of the background
1
6 %/90 % } White
60 background (90 %)
(2.36) 7
e |/
40 18 %/90 %
(1.57) \1’ ‘
©) :
90 %/90 % \y'
20 /
(0.79) y Black object (6 % remission)
> _ Set sensing range x = 300 mm
)’ Needed minimum distance to white
0 * X background y = 20 mm

0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

Rysunek 9: Charakterystyka

@ Czarny obiekt, wspotczynnik remisji 6%
@ Szary obiekt, wspdtczynnik remisji 18%
©) Biaty obiekt, wspotczynnik remisji 90%

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci
ski
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@ 100 400
@ 100 400
©) 100 400
0 100 200 300 400
(394)  (7.87)  (11.81) (15.75)

Distance in mm (inch)

D |
‘ ! _ BluePilot
o) raY )
o
C |

A B

Recommended sensing range for the best performance

Rysunek 10: Wykres stupkowy

@ Czarny obiekt, wspbtczynnik remisji 6%
@ Szary obiekt, wspotczynnik remisji 18%
® Bialy obiekt, wspotczynnik remisji 90%
A Zasieg min. w mm
B Zasieg maks. w mm
C Obszar widzenia
D Zakres ustawienia wartosci progowej przetaczania dla ttumienia tta
E Wskaznik zasiegu
F Element przyciskowo-obrotowy
niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci
ski
@ Czarny obiekt, wspotczynnik remisji 6%
@ Obiekt szary, 18 % remisji
® Bialy obiekt, wspotczynnik remisji 90%
A Zasieg min. w mm
B Zasieg maks. w mm
C Obszar widzenia
D Zakres ustawienia wartosci progowej przetgczania
E Wskaznik zasiegu
F Element przyciskowo-obrotowy
niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci
ski
7.3 Ustawianie zasiegu

WTL16, WTS16x-xxxxxx2xAxx z elementem przyciskowo-obrotowym:

Nacisniecie przycisku Teach-in (ok. 1-3 sekundy) spowoduje ustawienie zasiegu.

W zaleznoSci od wymagan precyzyjne ustawienie mozna wykonaé przy uzyciu potencjo-
metru (bez naciskania przycisku Teach-in).

Obrét w prawo: zwiekszanie zasiegu

Obrét w lewo: zmniejszanie zasiegu

Zasieg mozna réwniez ustawiac tylko za pomoca potencjometru. Zaleca sie ustawienie
zasiegu na obiekt, np. patrz rysunek 11, strona 200. Po ustawieniu zasiegu nalezy
usunaé obiekt z toru wigzki Swietlnej, a tto jest wygaszane. Wyjscie cyfrowe zmienia sie
(tabela 4).
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Rysunek 11: WTL16, WTS16x-xxxxxx2xAxx, ustawianie zasiegu za pomocg elementu przycis-
kowo-obrotowego

WTL16, WTS16x-xxxxxx1xAxx z potencjometrem:

Za pomocg potencjometru mozna ustawic zasieg.

Obrét w prawo: zwiekszanie zasiegu

Obrét w lewo: zmniejszanie zasiegu

Zaleca sie ustawienie zasiegu na obiekt, np. patrz ilustracja 9. Po ustawieniu zasiegu
nalezy usunac obiekt z toru wigzki Swietlnej, a tto jest wygaszane. Wyjscie cyfrowe
zmienia sie (tabela 4).
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Rysunek 12: WTL16, WTS16x-xxxxxx1xAxx, ustawianie zasiegu za pomocg potencjometru

WTL16, WTS16x-xxxxxx3xAxx z przyciskiem Teach-in:

Nacis$niecie przycisku Teach-in (ok. 1-3 sekundy) spowoduje ustawienie zasiegu. Zaleca
sie ustawienie zasiegu na obiekt, np. patrz ilustracja 10. Po ustawieniu zasiegu nalezy

usungC obiekt z toru wigzki Swietlnej, a tto jest wygaszane. WyjScie cyfrowe zmienia sie
(tabela 4).
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Rysunek 13: WTL16, WTS16x-xxxxxx3xAxx, ustawianie zasiegu za pomocg przycisku Teach-in

A f
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Ustawianie zasiegu WTS16

Detekcja ptaskich, btyszczacych, kontrastowych i nieréwnych obiektow.
Jesli detekcja obiektéw odbywa sie od goéry, zalecamy nachylony montaz czujnika, aby
unikna¢ catkowitego odbicia ze wzgledu na powierzchnie odbijajaca Swiatto.

1 W celu ustawienia zasiegu plamka Swietlna powinna by¢ ustawiana na jednorodnej
i rownej powierzchni, np. na biatej kartce.

7Y

L&)

Rysunek 14: Ustawianie zasiegu WTS16

2  Obroci¢ potencjometr w lewo jedynie minimalnie, az zétty wskaznik LED nie bedzie
juz Swiecié. Zasieg znajduje sie wtedy jedynie minimalnie powyzej taSmy przenosni-

kowej.
R~
o ol
~ —

Rysunek 15: Ustawianie zasiegu WTS16

3  Mozna teraz uruchomic taSme przenosnikowa bez obiektéw. Jesli podczas prze-
biegu testowego 26ty wskaznik LED nie Swieci sie, zasieg jest ustawiony prawid-
towo.
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©F _Y
@ O

Rysunek 16: Ustawianie zasiegu WTS16

4 Jesli obiekt znajdzie sie na drodze wiazki Swietlnej i z6tty wskaznik LED Swieci sie,
zasieg jest ustawiony prawidtowo.

°oQ i

AN

Rysunek 17: Ustawianie zasiegu WTS16

7.4 Ustawianie funkcji czasowych

o — 1 1 [ r
\ \ \ [,
Lt ,—‘ Lt t, —
m | | ] IR
™ ‘<_L_> | ; | ; f‘ ‘<_t_>
g EE——— el ,_p,_\_
™ T N |
T4 -~ -t <t \
M = Recznie (ustawienie specyficzne za pomoca |0-Link)
2 ) o ? E ) o . ? En) ) °
OO 0 OO.O e 0..
1ms 30.000 ms
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7.5 Ustawienie - aktywny na jasho/ciemno

t (o) L (@

NCH

=D

L zafgczany przez Swiatto

D zatgczany przez ciemno$é

M Recznie (ustawienie specyficzne za pomocg 10-Link)
8 Struktura danych procesowych

WTLLEX-XXXXXXXXAXX, WTS LOX-XXXXXXXXAXX:

A0O \ A70 \ A71 A72 A73 A75
10-Link Vi1
Process 2 Byte 4 Byte
data
Byte O : Bit 15... 8 Byte O : Bit 31...
Byte 1: Bit 7... 0 24
Byte 1: Bit 13... 16
Byte 2: Bit 15... 8
Byte 3:Bit 7... 0
Bit O/ Data Q.1 / Boolean
type
Bit 1/ Data Q.o / Boolean Qint.1/ | Q. / Boo- | Qint.1/ Boolean
type Boolean lean
Bit... / 2..15/ 2..15/ 2.15/ | 2..15/ 2/ 2...7 / [empty]
Descrip- [empty] [Time [Counter | [Length/ Qint.1/
tion / Data measure- value] / speed Boolean
type ment Uint 14 measure-
value] / ment] /
Uint 14 Sint14
Bit... / 3..15/ | 8...31/ [Carrier
Descrip- [Time load] / Uint 24
tion / Data measure-
type ment
value] /
Uint13
9 Diagnostyka btedow

W tabeli | przedstawiono, jakie czynno$ci nalezy wykonaé, gdy czujnik nie dziafa.

LED / btad Przyczyna Srodki zaradcze
Zielona dioda LED miga Komunikacja 10-Link Brak
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LED / btad Przyczyna Srodki zaradcze

Wyjscia cyfrowe nie zachowujg | 1. ze zmiang konfiguracji 1. Dostosowanie konfiguracji
sie zgodnie 2. Zwarcie 2. Sprawdzi¢ przytacza elek-
tabela 4 tryczne

Z6tta dioda LED miga

Podczas ustawiania zasiegu
plamka Swietlna znajduje sie
tylko w potowie na obiekcie
lub tez na obiekcie bardzo
kontrastowym

Ustawianie zasiegu zgodnie
z"Ustawianie zasiegu WTS16",
strona 202

Zé6tta dioda LED Swieci, brak
obiektu na drodze wigzki
Swietlnej

Zasieg jest ustawiany na zbyt
duzg odlegtosé

Zmniejszy¢ zasieg

Obiekt znajduje sie na drodze
wigzki Swietlnej, z6tta dioda
LED nie Swieci

Za duza odlegtos¢ miedzy
czujnikiem i obiektem lub
ustawiony zasieg jest za maty

ZwigkszyC zasieg

Utylizacja

Czujnik nalezy zutylizowa¢ zgodnie z obowigzujgcymi w kraju przepisami. W przypadku
utylizacji nalezy dazyé do przetworzenia surowcow (zwtaszcza metali szlachetnych).

WSKAZOWKA

Utylizacja baterii, urzadzen elektrycznych i elektronicznych

e  Zgodnie z miedzynarodowymi przepisami baterie, akumulatory, jak rowniez urza-
dzenia elektryczne i elektroniczne nie mogg by¢ wyrzucane jako odpady domowe.

o  Wiasciciel jest zobowigzany prawem do utylizacji tych urzgdzen po zakonczeniu
okresu trwatosci uzytkowej w odpowiednich, publicznych punktach zbiorki.

¢

WEEE: WS Ton symbol na produkcie, jego opakowaniu lub w niniejszej instruk-
Cji oznacza, ze produkt podlega wymienionym przepisom.

Konserwacja

Ten czujnik firmy SICK nie wymaga konserwacji.

Zalecane jest w regularnych odstepach czasu

e Oczysci¢ interfejsy optyczne oraz obudowe

e sprawdzanie potaczen gwintowanych i ztgczy meskich.

Czyszczenie

WAZNY

Uszkodzenie wyposazenia na skutek niewtasciwego czyszczenia.

Nieprawidtowe czyszczenie moze doprowadzi¢ do uszkodzenia wyposazenia.

Nalezy stosowac tylko zalecane Srodki czyszczace.

= Nigdy nie uzywaé ostrych przedmiotéw do czyszczenia.

» Czys¢ powierzchnie optyczne w regularnych odstepach czasu i w przypadku
zabrudzenia za pomoca niestrzepigcej sie Sciereczki do optyki (numer elementu
4003353). Interwat czyszczenia zalezy gtéwnie od warunkdéw otoczenia.
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W urzgdzeniach nie wolno dokonywaé modyfikaciji.

Informacje moga ulec zmianie bez powiadomienia. Podane wtasciwosci produktu i dane
techniczne nie stanowig pisemnej gwarancji.

12 Dane techniczne

12.1 Dane techniczne

Rozdziat ,Dane techniczne” zawiera jedynie wyciag z danych technicznych czujnika.

Kompletne dane techniczne sg podane na stronie internetowej

nika.

Cechy

pod numerem katalogowym czuj-

Zasieg

minimalny zasieg

Maks. zasieg

Zalecany zasieg w celu
zapewnienia lepszej wydaj-
nosci

Obiekt referencyjny

WTL16P
10 mm
500 mm

150m ... 250 mm

Obiekt o wspétczynniku
remisji 90% (odpowiada
wzorcowi bieli wg DIN

WTS16P
10 mm
750 mm

100 mm ... 300 mm

Obiekt o wspoétczynniku
remisji 90% (odpowiada
wzorcowi bieli wg DIN

WTS16G

10 mm

400 mm

150 mm ... 300 mm

Obiekt o wspétczynniku
remisji 90% (odpowiada
wzorcowi bieli wg DIN

5033) 5033) 5033)
Wiazka transmisyjna
WTL16P WTS16P WTS16G
Nadajnik Swiatta LED LED LED

Rodzaj Swiatfa

Rozmiar plamki Swietlnej /
odlegtosé

widzialne Swiatto czer-

wone

3 mm x 30 mm (200 mm)@ 8 mm (300 mm)

widzialne Swiatto czer-

wone

widzialne Swiatto czer-
wone
13 mm x 13 mm (300
mm)

Interfejs komunikacyjny

Tabela 6: Interfejs komunikacyjny

10-Link

Klasa ochrony

1) 16 VDC to 30 VDC, bez obcigzenia
2) 10 VDC to 16 VDC, bez obcigzenia

WTL16P WTS16P WTS16G
10-Link 1,1 1,1 1,1
Predkos¢ przesytania ComM2 COM2 COoM2
danych
Dane elektryczne
WTL16P WTS16P WTS16G
Napigcie zasilajgce Ug DC10..30V DC10..30V DC10..30V
Tetnienie resztkowe <5Vgg <5 Vgg <5 Vgg
Pobor pradu <30 mAY < 30 mAY <30 mAY
< 50 mA? <50 mA? < 50 mA?
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wyjscie cyfrowe

Prad wyjsSciowy | aks.
Uktady zabezpieczajgce
Czas odpowiedzi
Czestotliwos¢ przetgczania

WTL16P

<100 mA
A, B, C, DV
< 500 ps?
1000 Hz®

1 A= przytacza Ug zabezpieczone przed zamiang biegunéw
B =wejscia i wyjScia zabezpieczone przed zamiang biegunow
C = ttumienie impulséw zaktocajgcych
D = wyjScia odporne na przetezenie i zwarcie

2) Czas transmisji sygnatu przy obciazeniu rezystancyjnym w trybie przetgczania. W trybie COM2 mozliwe odchylenie wartosci.
3) Ze stosunkiem Swiatto/ciemnoS¢ 1:1 w trybie przetgczania. W trybie 10-Link mozliwe odchylenie wartosci.

WTS16P
<100 mA
A, B, C, DY
< 1.4 ms?
350 Hz®

WTS16G
<100 mA
A, B, C, DY
< 3.3 ms?
150 HZz?

Dane mechaniczne

Stopiehn ochrony?

WTL16P
patrz tabela 1:
x4, xH, x5, xlI: IP66, IP67,

WTS16P
patrz tabela 1:
x4, xH, x5, xI: IP66, IP67,

WTS16G
patrz tabela 1:
x4, xH, x5, xI: IP66, IP67,

1P69? IP69? 1P69?

x9, xB: IP65 x9, xB: IP65 x9, xB: IP65
Temperatura otoczenia podczas pracy -40 °C...+60 °C® -40 °C...+60 °C® -40 °C...+60 °C®
1) wgEN 60529
2)  zastepuje IP6OK wg normy ISO 20653: 2013-03
3)  Nie zgina¢ przewod6éw w temperaturze ponizej 0°C
12.2 Rysunki wymiarowe

42 (1.65)
20(0.79 1g116
L |
== g )
@ € 51° 29.9 (0.18) <@
@ 3| 78 ~| 00
Slgl 03] 35504 as
<:v'\ ~Id 6 9/~
©) + Slo| @ (0.24) |10
‘ g 3 L } [So]iTe]
o Lk -4 B
i S ==
. b
g 8 i ® 6.5 (0.26)
= 3(0.12)
5129 7.7 Jo_ | 15 (0.59
. ©51) ©3) ] |27.80.09)

Rysunek 18: WTL16, przewéd

@Oe®ee 6
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Preferowany kierunek materiatu
pomiarowego

Srodek osi optycznej nadajnika
Srodek osi optycznej odbiornika
Otwér do zamocowania, @4,1 mm
Przytgcze

Wyswietlacz i elementy sterujace

42 (1.65)
1(0.16)
- @
—
|
129.9 0.18)
2.9 (2.08)
6

5(0,2)

>4) 2 (o.‘24)

Ny

55.7 (2.19)
45.5 (1.79)

7 (0.28)
N lI
:
-

‘ ‘ 3(0.12)

| 28@y
35.5 (1.4)

Rysunek 19: WTL16, wtyk
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42 (1.65) 42 (1.65)
20(0.79) 121010 20 (0.79 14.10.16)
N @ — T — @] ) @
i s Y s 8 Y
Q|| B 781299 0.18) g™ o 5 29.9 (0.18)
S|9) : 59 o sl 52.9 (2.08)
® 4} 98 (0:31)]] 35.5 (1.4)6 g ; :g I 75 2
@ 4} b4 E g ©24) % g (% g ol ‘ (0.21)_ 3 024
‘ SEE AN VR 2N
~ ~ =R~ Z
] gT‘ t @ 6‘.5 (0.26) f N 6.5 (0.26)
©g, 3(0.12 @ 3(0.12)
! 77 | WO 15(0.59) 75 15 (0.59)
03)| |27.8(1.09) (0.3) ‘ 28 (1.1)
35.5(1.4)
Rysunek 20: WTS16, przewo
ysunek 20: WTS16, przewod Rysunek 21: WTS16, wtyk
@ Srodek osi optycznej nadajnika
@ Srodek osi optycznej odbiornika
® Otwor do zamocowania, @ 4,1 mm
@ Przytgcze
® WySwietlacz i elementy sterujace
12.3 Rozmiary plamki Swietlnej
WTS16P-xxxxx1
Dimensions in mm (inch) i | |
12 i 3 |
(0.47) P w
8 . [ ﬂ B
(0.31) : :
4 ! i :
(0.16) ! ! !
0 : : i
N 0 ‘ i ]
(-0.16) i
8 1 1 ‘
(-0.31) \“ ! i |
-12 h oY | | |
(=0.47) g 200 400 600 800 ‘ ‘ 1
(7.87) (15.75) (23.62) (31.5) . 10 300 750
Distance in mm (inch) (0.39) (11.81) (29.53)
Recommended sensing range for the best
performance
Rysunek 22: WTS16P-xxxxx1xx
niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci
ski
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WTS16G-xxxxx9:

Dimensions in mm (inch)
12
(0.47)
8
(0.31)
4
(0.16)

0

-4
(-0.16)
-8
(-0.32)
12
(-0.47)0

100
(3.94)

200
(7.87)

300
(11.81)

400
(15.75)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

Rysunek 23: WTS16G-xxxxx9xx

@)

300 400
(11.81) (15.75)

10
(0.39)

(&7

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci

ski
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WTL16P-xxxxx1:

Dimensions in mm (inch)

40
(1.57)

20
(0.79)

-20
(-0.79)

-40

-1.57
( )0

=
i

100
(3.94)

200 300 400 500 600
(7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

(0.39)

Recommended sensing range for the best
performance

Rysunek 24: Widok pionowy

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci

ski

Dimensions in mm (inch)

40
(1.57)

20
(0.79)

-20
(-0.79)

-40

-1.57
( )0

S~

10

100
(3.94)

200 300 400 500 600
(7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

(0.39)

Recommended sensing range for the best
performance

Rysunek 25: Widok poziomy

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci

ski

;!e- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci
le-

ski)

200
(7.87)

500
(19.69)

200
(7.87)

500
(19.69)

Na stronie www.sick.com znajdziesz deklaracje zgodnosci, certyfikaty i aktualna
instrukcje eksploatacji produktu. W polu wyszukiwania nalezy poda¢ numer katalogowy
produktu (numer katalogowy: patrz dane na tabliczce znamionowej w polu ,P/N” lub

13 Zatgcznik

131 Zgodnosci i certyfikaty
Lldent. no.”).
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Produto descrito
W16
WTL16, WTS16

Fabricante

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Alemanha

Notas legais

Reservados os direitos autorais do presente documento. Todos os direitos permane-
cem em propriedade da empresa SICK AG. A reproducao total ou parcial desta obra s6
é permitida dentro dos limites regulamentados pela Lei de Direitos Autorais. E proibido
alterar, resumir ou traduzir esta obra sem a autorizagao expressa e por escrito da SICK
AG.

As marcas citadas neste documento sdo de propriedade de seus respectivos proprieta-
rios.

© SICK AG. Todos os direitos reservados

Documento original

Este € um documento original da SICK AG.

CUS LISTED U K
IND. EggN} EQ. c n

NO
2006/42/EC

SAFETY

&7
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1 Sobre este documento

11 Informacoes sobre o manual de instrucoes

Leia atentamente o manual de instrugées antes de iniciar qualquer trabalho, a fim de
se familiarizar com o produto e suas fungdes.

0 manual de instrucdes faz parte do produto e deve ser mantido acessivel ao pessoal
em todos os momentos. Se vocé repassar o produto a terceiros, inclua o manual de
instrucoes.

Este manual de instrucoes nao fornece instrugdes sobre como manusear e operar com
seguranga a maquina ou sistema no qual o produto pode ser integrado. Para informa-
¢coes sobre a operacdao da maquina ou do sistema, consulte o respectivo manual de
operacao.

1.2 Mais informacoes

A pagina do produto com mais informacgdes pode ser encontrada usando o SICK
Product ID:

{P/N}/{S/N}
(ver "ldentificagao do produto através do SICK Product ID", pagina 216).

Estao disponiveis as seguintes informacoes dependentes do produto:
e Este documento em todas as versoes de idiomas disponiveis

e Data Sheets

e  OQutras publicacoes

¢ Dados CAD e desenhos dimensionais

e  Certificados (por exemplo, Declaracao de conformidade)

e  Software

e  Acessorios

1.3 Simbolos e convencgoes utilizados no presente documento

Indicacdes de adverténcia e outras indicacoes

PERIGO

Indica uma situagao de perigo imediato, que causa a morte ou ferimentos graves caso
nao seja evitada.

AVISO

Indica uma situacao de possivel perigo, que pode causar a morte ou ferimentos graves
caso nao seja evitada.

CUIDADO

Indica uma situacao de possivel perigo, que pode causar ferimentos de gravidade
média ou ligeiros caso nao seja evitada.

IMPORTANTE

Indica uma situacao de possivel perigo, que pode causar danos materiais caso nao
seja evitada.

214 INSTRUGCOES DE OPERAGAO | WTL16 / WTS16 8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
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NOTA

Destaca dicas (teis e recomendacoes, bem como informacgdes para uma operacao
eficiente e sem problemas.

Instrucao de acao
» Asetaindica uma instrucao de acao.

1. Asequéncia das instrucoes de acao esta numerada.
2. Asinstrucoes de acao devem ser seguidas na sequéncia indicada.
v 0 gancho indica o resultado de uma instrucao de acgao.

2 Para a sua seguranca
21 Instrucoes gerais de seguranca
A conexao, montagem e configuracao do produto sé podem ser realizadas
@ por pessoal especializado treinado.
o Este produto ndo é um componente de seguranga na acepcao da Diretriz
de Maquinas da UE.

Nao instale o produto em locais expostos a raios UV diretos (luz solar) ou
outras condicoes climaticas.

&

O produto deve ser adequadamente protegido contra umidade e sujeira.

2.2 Qualificacao do pessoal

Todos os trabalhos no produto s6 podem ser realizados por pessoal qualificado e
autorizado.

0 pessoal qualificado é capaz de realizar o trabalho designado e reconhecer e evitar
possiveis perigos de forma independente. Isto requer, por exemplo:

e Educacao profissional
e  Experiéncia
e Conhecimento dos regulamentos e normas relevantes

23 Indicacoes sobre a homologacao UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

24 Uso pretendido

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
Sujeito a alteragdo sem aviso prévio

O WTL16, WTS16 é um sensor de proximidade fotoelétrico opto-eletronico (referido
como “sensor” daqui em diante) para deteccao dptica sem contato de objetos, animais
e pessoas. Se o produto for utilizado para qualquer outro propésito ou modificado

de qualquer maneira, qualquer reivindicagao de garantia contra a SICK AG se tornara
nula.

INSTRUCOES DE OPERAGAO | WTL16 / WTS16 215



INSTRUCOES DE OPERACAO

3 Descricao do produto

31 Identificacao do produto através do SICK Product ID

SICK Product ID

0 SICK Product ID identifica o produto de forma Unica. Ele também serve como ende-
reco do site com informacgdes sobre o produto.

0 SICK Product ID consiste no nome do host pid.sick.com, no nimero do artigo (P/N) e
no nimero de série (S/N), cada um separado por uma barra.

Em muitos produtos, o SICK Product ID é exibido como texto e codigo QR na placa de
identificacao e/ou na embalagem.

Product ID &
pid.sick.com/
oy G | G
S/N oLl

Figura 1: SICK Product ID

3.2 Elementos de comando e indicacao

WTL16, WTS16x-xxxxxx10 WTL16, WTS16x-xxxxxx11 WTL16, WTS16Xx-xxxxxx12

WTL16, WTS16Xx-xxxxxx20 WTL16, WTS16x-xxxxxx21 WTL16, WTS16X-XXxxxx22

o @

@ 6 @ 6 @-

[ C— [ SE— [ E—

o
E
o0b

WTL16, WTS16Xx-xxxxxx30 WTL16, WTS16x-xxxxxx31 WTL16, WTS16X-XxXxxxx32

of @) |
o &

e~ e~

| CE— [ S—

© OO

@,

BluePilot azul: indicacéo da distancia de comutagao

Elemento de pressao e giro/potencidmetro/tecla teach: ajuste da distéancia de comutacao
LED amarelo: status recepgao luminosa

LED verde: tensao de alimentacao ativa

Elemento de pressao e giro: ajuste das fun¢des de tempo

Tecla teach: ajuste de comutagao por sombra/luz

CRONCNCRCNC)

4 Montagem

Montar o sensor e o refletor em uma cantoneira de fixacao adequada (ver a linha de
acessorios SICK).

Observar o torque de aperto maximo permitido de < 1,3 Nm para o sensor.
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Observar a direcao preferencial do objeto em relacao ao sensor ver figura 18,
figura 19, figura 20 (vale somente para WTS16).

5 Instalacao elétrica

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
Sujeito a alteragao sem aviso prévio

A conexao dos sensores deve ser realizada em estado desenergizado. Conforme o tipo
de conexao, devem ser observadas as seguintes informacgodes:

- Conector: observar a disposicao dos pinos.
- Cabo: Cor dos fios

Instalar ou ligar a alimentacao de tensao somente apds a conexao de todas as cone-
xoes elétricas.

Explicacdes relativas ao esquema de conexdes:

Alarm = saida de alarme

Health = saida de alarme

MF (configuragao do pino 2) = entrada externa, Teach-in, sinal de comutacao
Q.4/C = saida de comutagao, comunicagao l0-Link

Test = Entrada de teste

Ug: 10 ...30 V CC @

Tabela 1: Conexbes

Wxx16x- x4 xH x5 xl
1=BN 2 1 % 2 1
2=WH 5 a—
3=BU 0,14 mm2
4=BK |3 4 AWG26 3 4
5=GY 0,14 mm?2
AWG26
Wxx16x- x9 xB
1=BN 6 ‘ 1 [ g 1
2=BU M U o] 6— o0
3 = not connected 2 e E.; 5 5—e 2
4=BK P PR L s M
5= WH 3 m 4
6 =GY IN=6A
7 = not connected In=4A
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Tabela 2: CC
\JI-V‘;I;( I: XXX6XxX
XXX6XxxxA00 xA01-
WTS -A99
16x-
Push- 161 162 167 168 16A 16K 16L 16N 16x
-pull
PNP 861 862 867 868 86A 86K 86L 86N 86x
1=BN + (L+)
(mar-
rom)
2=WH MF
(branco)
3=BU -(M)
(azul)
4 =BK Qu/C
(preto)
De- Q Q Teach | Teste no Teach | Teste no WWW.SiC
fault: — L+ — L+ func- — L+ — L+ func- k.com
MF tion tion 802270
9
De- Q Q Q Q Q Q Q Q www.sic
fault: k.com
Q.41 (C) 802270
9
Tabela 3: CC
WTL
16x-
WTS XXXXXxxxZZZ
16x-
Push- 111 112 113 114 115 116 421 422 721 722
-pull
PNP 811 812 813 814 815 816 B21 B22 - -
NPN C11 Cc12 C13 C14 C15 C16 - - F21 F22
BN + (L+)
WH 0 Q |Aarme | Health |Alarme | Heath | @ | Q@ | Q@ | Q
BU -(M)
BK Q Q Q Q Q Q Q Q Q Q
GY - - - - - - Teste | Teste | Teste | Teste
— L+ | —» L+ — M — M

218 INSTRUGOES DE OPERAGAO | WTL16 / WTS16
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Tabela 4: Push-pull, PNP, NPN

6 Funcoes adicionais

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
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Alarme

Saida de alarme: O Sensor (WTL16, WTS16) dispoe de uma saida de pré-aviso de falha
(“Alarme” no esquema de conexodes [ver tabela 3]) que avisa quando o sensor esta
com operacionalidade restrita. O indicador LED esta intermitente, neste caso. Causas
possiveis: contaminagao do sensor, sensor desajustado. No estado OK: LOW (0), em
caso de forte contaminacao HIGH (1).

Saida Health: O sensor (WTL16, WTS16) dispoe de uma saida de aviso de pré-falha
(“Health” no esquema de conexoes [ver tabela 3]), que avisa quando o sensor esta
com operacionalidade restrita ou se o cabo estiver interrompido. Causas possiveis:
sujeira dos sensores, sensores desajustados, cabo danificado. No estado OK: HIGH (1),
em caso de forte ensujamento ou interrupcao do cabo LOW (0). O indicador LED estéa
intermitente, neste caso.

Entrada de teste

Entrada de teste: Os sensores WTL16, WTS16 dispdem de uma entrada de teste

(“ET” ou “Teste” no esquema de conexoes [tabela 2], através da qual o emissor é
desligado, permitindo assim a verificagao do funcionamento correto do sensor: ao
utilizar conectores fémea do cabo com indicadores LED, certificar-se de que a ET tenha
0 pin-out adequado.

Quando o objeto for detectado, ativar a entrada de teste (ver o esquema de conexdes
[tabela 2]).

O LED emissor € desligado ou é simulado que nenhum objeto € detectado. Para
verificar a fungao, recorrer aos tabela 5. Se a saida digital nao se comportar de acordo
com o grafico, verificar as condigdes de uso. ver "Eliminacao de falhas", pagina 230.
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Tabela 5: Teste

Teste - M Teste — L+
] +(L+) - +(L+)
| | | | }
| Test | Test
| | } | |
L— a1 ™ L_— 1 ™
i_‘_ —i +(L+) i_——_—i +(L+)—|_
i Test _L | Test J
| | ( | |
LT - (M) L - (M)

Colocacao em operacao

WTL16, WTS16: Alinhar o sensor ao objeto. Selecionar o posicionamento de forma que
o feixe da luz de emissao vermelha incida sobre o centro do objeto. Certificar-se de que
a abertura 6tica (vidro frontal) do sensor esteja completamente livre [ver tabela].

NOTA

No WTS16: Se a deteccao dos objetos é feita partindo de cima, recomendamos uma
montagem inclinada do sensor para que uma reflexao total devido a de uma superficie
refletora seja evitada. ver figura 14 - figura 17.

Tabela: Alinhamento

Figura 2: Alinhamento

7
71 Alinhamento
7.2

220
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Verificar as condicoes de uso

WTL16, WTS16 sao sensores fotoelétricos de reflexao com supressao do fundo.
Dependendo do percentual de reflexao difusa do objeto a ser detectado e do fundo
que eventualmente se encontra atras dele, deve ser mantida uma distancia minima (y)
entre a distancia de comutacgao ajustada (x) e o plano de fundo.

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
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Verificar as condicOes de uso: equiparar a distancia de comutacao e distancia até o
objeto e plano de fundo, bem como o percentual de reflexao difusa do objeto, com o
respectivo diagrama [ver figura 3] (x = distancia de comutagao, y = distancia minima
entre a distancia de comutacao ajustada e o plano de fundo (branco 90%). Percentual
de reflexao difusa: 6% = preto @, 18% = cinza @, 90% = branco @ (com base no
padrao branco da norma DIN 5033). Recomendamos realizar o ajuste com um objeto
com baixo percentual de reflexao difusa.

A distancia minima (=y) para a supressao do fundo pode ser determinada a partir do
gréfico [ver figura 3 D] do seguinte modo:

exemplo: x = 200 mm, y = 15 mm. Isto &, o fundo (branco, 90%) é suprimido a partir de
uma distancia de > 15 mm da distancia de comutacgao ajustada.

WTL16P-xxxxx1xx, luz vermelha:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
%0 18%/90%, Example:
45 i @i Safe suppression of the background
20 ) White
6%/90%’ I background (90 %)
35

- NN/
o5 I I I90%/90%
- 11/ 1/

s /

10 Black object (6 % remission)
/ / Set sensing range x = 200 mm

5 / Needed minimum distance to white
0 X background y = 15 mm

0 100 200 300 400 500 600

(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

Figura 3: Curva caracteristica

@ Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%
@ Objeto cinza, percentual de reflexao difusa de 18%
® Objeto branco, percentual de reflexao difusa de 90%

azul Faixa de disténcia de comutacao recomendada para atingir o melhor desempenho
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[0) 100 300 \

@ 100 400

©) 100 500
0 100 200 300 400 500
| (394) (7.87) (1181) (15.75) (19.69)
i ! Distance in mm (inch)
! 1 D 1
1 - r BluePilot
i &
; i g i}
| c |
A B

Recommended sensing range for the best performance
Figura 4: Grafico de barras

Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%

Objeto cinza, percentual de reflexao difusa de 18%

Objeto branco, percentual de reflexao difusa de 90%
Distancia de comutacdo min. em mm

Distancia de comutacdo max. em mm

Campo de visao

Ajuste da faixa limiar de comutacao para supressao do fundo

Indicador da distancia de comutagao
elemento de pressao e giro
azul Faixa de distancia de comutacao recomendada para atingir o melhor desempenho

WTS16P-xxxxx1xx, luz vermelha:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
90 lé%/Q‘O% Example:
80 i 5 )\ Safe suppression of the background
@D ()]
70 6%/90% / White
€)) background (90 %)

90%/90%

60 } '
50

o /
30 I
/

N

4 //
/ Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white

20

10

0 X background y = 20 mm
0 200 400 600 800 1,000
(7.87) (15.75) (23.62) (31.5) (39.37)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

Figura 5: Curva caracteristica

@ Distancia de comutacao sobre preto, luminescéncia 6%
@ Distancia de comutacao sobre cinza, luminescéncia 18%
® distancia de comutagao sobre branco, remissao 90%
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@ 100 400
@
OJES 10— 750)

0 100 200 400 800 1,000 1,500
1(3.94)(7.87) (15.75) (31.5) (39.37) (59.06)

Distance in mm (inch)

R

i '\ BluePilot
5

| c ‘

A B

Recommended sensing range for the best performance
Figura 6: Grafico de barras

Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%

Objeto cinza, percentual de reflexao difusa de 18%

Objeto branco, percentual de reflexao difusa de 90%
Distancia de comutagdo min. em mm

Distancia de comutacdo max. em mm

Campo de visao

Ajuste da faixa limiar de comutagao para supressao do fundo
Indicador da distancia de comutagao

elemento de pressao e giro
azul Faixa de distancia de comutacao recomendada para atingir o melhor desempenho

WTS16P-xxxxx3xx, luz vermelha:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
90 T T .
18%/90% Example: '
80 )\ Safe suppression of the background
@ @ /
6%/90% White
70 | 0 (€) background (90 %)
/ 90%,/90%
60 ' /
50 I
40 I I !
30 / / !
» 1/ N
/ Black object (6 % remission)
V. Set sensing range x = 300 mm
10 Needed minimum distance to white
0 X background y = 20 mm
0 200 400 600 800 1,000

(7.87) (15.75) (23.62) (31.5) (39.37)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

Figura 7: Curva caracteristica

@ Distancia de comutacao sobre preto, luminescéncia 6%
@ Distancia de comutacao sobre cinza, luminescéncia 18%
©) distancia de comutagao sobre branco, remissao 90%
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@ 100 400
@
Ol 10— 750)

0 100 200 400 800 1,000 1,500
(3.94)(7.87) (15.75) (31.5) (39.37) (59.06)

: Distance in mm (inch)

o
L:EePllot
i C i

A B

Recommended sensing range for the best performance
Figura 8: Grafico de barras

Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%

Objeto cinza, percentual de reflexao difusa de 18%

Objeto branco, percentual de reflexao difusa de 90%
Distancia de comutagdo min. em mm

Distancia de comutacdo max. em mm

Campo de visao

Ajuste da faixa limiar de comutagao para supressao do fundo
Indicador da distancia de comutagao

elemento de pressao e giro
azul Faixa de disténcia de comutacao recomendada para atingir o melhor desempenho

WTS16G-xxxxx9xx, luz vermelha:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
3 185(; Example:
’ @ Safe suppression of the background
6 %/90 % 1 White
60 background (90 %)
(2.36)
@ ||
40 18 %/90 % !
(1.57) : :
©) X oy
90 %/90 % p ‘
20
(0.79) Black object (6 % remission)
P Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white
0 g X background y = 20 mm
0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for the best
performance
Figura 9: Curva caracteristica
@ Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%
@ Objeto cinza, percentual de reflexao difusa de 18%
® Objeto branco, percentual de reflexao difusa de 90%

azul Faixa de disténcia de comutacao recomendada para atingir o melhor desempenho
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O) 100 400
@ 100 400
©) 100 400
0 100 200 300 400
(394)  (7.87)  (11.81) (15.75)

Distance in mm (inch)

D !

‘ ' BluePilot
@) ) o
o

C i

A B

Recommended sensing range for the best performance
Figura 10: Gréfico de barras

Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%

Objeto cinza, percentual de reflexao difusa de 18%

Objeto branco, percentual de reflexao difusa de 90%
Distancia de comutacdo min. em mm

Distancia de comutacdo max. em mm

Campo de visao

Ajuste da faixa limiar de comutacao para supressao do fundo
Indicador da distancia de comutacao

elemento de pressao e giro

Faixa de disténcia de comutacao recomendada para atingir o melhor desempenho

Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%

Objeto cinza, percentual de reflexao difusa de 18%

Objeto branco, percentual de reflexao difusa de 90%

Distancia de comutacao min. em mm

Distancia de comutacdo max. em mm

Campo de visao

Configuracao do limite de comutacéao do intervalo

Indicador da distancia de comutacao

elemento de pressao e giro

azul Faixa de disténcia de comutacao recomendada para atingir o melhor desempenho

7.3 Ajuste da distancia de comutacao

WTL16, WTS16x-xxxxxx2xAxx com elemento de pressao e giro:

0 ajuste da distancia de comutacao é efetuado com a pressao da tecla Teach-in
(aprox. 1-3 seg.). Dependendo dos requisitos, € possivel fazer um ajuste fino com o
potencidmetro (sem apertar a tecla teach-in).

Giro para direita: aumento da distancia de comutacao.

Giro para esquerda: reducao da distancia de comutacao.

A distancia de comutagao também pode ser ajustada somente com o potencidometro.
Recomendamos posicionar a distancia de comutagao no objeto, p. ex. ver figura 11,
pagina 226. Apds o ajuste da distancia de comutacao, remover o objeto do caminho
Optico; o fundo € suprimido e a saida de comutacado se altera (tabela 4).
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Figura 11: WTL16, WTS16x-xxxxxx2xAxx, ajuste da distancia de comutagdo com elemento de
pressao e giro

WTL16, WTS16x-xxxxxx1xAxx com potenciometro:

0 potencidmetro permite o ajuste da distancia de comutacao.

Giro para direita: aumento da distancia de comutacao.

Giro para esquerda: reducao da distancia de comutacao.

Recomendamos posicionar a distancia de comutacao ao objeto, por ex., ver a figura 9.
Apés o ajuste da distancia de comutacao, remover o objeto do caminho 6ptico; o fundo
€ suprimido e a saida de comutacao se altera (tabela 4).
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Figura 12: WTL16, WTS16x-xxxxxx1xAxx, ajuste da distdncia de comutagdo com potenciémetro

WTL16, WTS16x-xxxxxx3xAxx com tecla teach-in:

0 ajuste da distancia de comutacao é efetuado com a pressao da tecla Teach-in (aprox.
1-3 seg.). Recomendamos posicionar a distancia de comutagao ao objeto, por ex., ver
a figura 10. Apds o ajuste da distancia de comutacao, remover o objeto do caminho
Optico; o fundo € suprimido e a saida de comutacado se altera (tabela 4).

ifitiliiti

2 @ @

Figura 13: WTL16, WTS16x-xxxxxx3xAxx, ajuste da distancia de comutagdo com tecla teach-in

RN

iflitit ittt
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Ajuste da distancia de comutacao WTS16

Deteccao de objetos planos, brilhantes, contrastantes e desnivelados.

Se a deteccao dos objetos € feita partindo de cima, recomendamos uma montagem
adequada do sensor para que uma reflexdo total através de uma superficie refletora
seja evitada.

1  Para o ajuste da distancia de comutacao, o ponto de luz deve ser alinhado a uma
superficie homogénea e plana, p. ex. folha branca.

£ @ L

Figura 14: Ajuste da distancia de comutagao WTS16

2  Girar o potencidmetro para a esquerda somente até o indicador LED amarelo
apagar. A distancia de comutacao se encontra agora apenas bem pouco acima da
esteira transportadora.

; =

)
=
/1N
)

Figura 15: Ajuste da distancia de comutagao WTS16

—

3  Aesteira transportadora deve agora ser operada sem objetos. Se o indicador
LED amarelo durante o funcionamento teste ndo acender mais, a distancia de
comutacao é ajustada corretamente.
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©F _Y
@ O

Figura 16: Ajuste da distancia de comutacao WTS16

4 Se o0 objeto estiver no caminho 6tico e o indicador LED amarelo acender, a
distancia de comutacao esta ajustada corretamente.

°oQ i

AN

Figura 17: Ajuste da distancia de comutagao WTS16

7.4 Configuracao funcoes de tempo

o I 1 m 1 B
\ \ \ [ 1,1

R e e S

P \<_L_>|_, ] ot \<_L_>|_
\ ,_t_1_| \ \ [ 14 ,_l_,_l

T3 \ t \ I \ t \ \ \t FL» \H

PR e I B |

M = Manual (configuragao especifica via 10-Link)

2 o —0 — o —~¢ —
@) _te (@) _te
[ o o L]
o —— L] L]
1ms 30.000 ms
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7.5 Ajuste comutacao por sombra/luz

t (o) L (@

NCH

~D

L Comutacao por luz

D Comutagao por sombra

M manualmente (configuracado especifica via 10-Link)
8 Estrutura de dados de processos

WTLLEX-XXXXXXXXAXX, WTS LOX-XXXXXXXXAXX:

AO0O ‘ A70 A71 A72 A73 A75
10-Link Vi1
Process 2 Byte 4 Byte
data
Byte O : Bit 15... 8 Byte O : Bit 31...
Byte 1: Bit 7... 0 24
Byte 1: Bit 13... 16
Byte 2: Bit 15... 8
Byte 3:Bit 7... 0
Bit O/ Data Q.1 / Boolean
type
Bit 1/ Data Q.o / Boolean Qint.1/ | Q. / Boo- | Qint.1/ Boolean
type Boolean lean
Bit... / 2..15/ 2..15/ 2..15/ | 2..15/ 2...7 / [empty]
Descrip- [empty] [Time [Counter | [Length/ Qint.1/
tion / Data measure- value] / speed Boolean
type ment Uint 14 measure-
value] / ment] /
Uint 14 Sint14
Bit... / 3..15/ | 8...31/ [Carrier
Descrip- [Time load] / Uint 24
tion / Data measure-
type ment
value] /
Uint13
9 Eliminacao de falhas

A tabela Eliminacao de falhas mostra as medidas a serem executadas, quando o

sensor nao estiver funcionando.

LED / padrao de erro Causa Medida
LED verde intermitente Comunicacao 10-Link Nenhuma
230 INSTR UCO ES DE OPERAQAO | WTL16 / WTS16 8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
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10

11

LED / padrao de erro

Causa

Medida

As saidas de comutacao nao
se comportam de acordo com
a

tabela 4

1. Alteracao da configuragcao
2. Curto-circuito

1. Adaptac¢éao da configuragao
2. Verificar as conexdes elétri-
cas

LED amarelo intermitente

Durante o ajuste da distan-
cia de comutacao, o ponto

de luz se encontra apenas
pela metade sobre o objeto
ou sobre um objeto muito con-
trastante

Ajuste da distancia de comu-
tacao segundo"Ajuste da dis-
tancia de comutacao WTS16",
pagina 228

LED amarelo aceso, nenhum
objeto no caminho 6ptico

A distancia de comutagao é
ajustada com uma distancia
grande demais

Reduzir a distancia de comuta-
cao

Objeto esta no caminho
6ptico, LED amarelo apagado

Distancia entre sensor e
objeto é grande demais ou
disténcia de comutagao foi
ajustada para um valor baixo
demais

Aumentar a distancia de comu-
tacao

Descarte do produto

0 sensor deve ser descartado de acordo com as normas vigentes especificas do pais.
No descarte, deve ser dada importancia a um aproveitamento dos materiais (principal-

mente dos metais nobres).

NOTA

Descarte de pilhas e dispositivos elétricos e eletronicos

o De acordo com diretrizes internacionais, pilhas, acumuladores e dispositivos elé-
tricos ou eletronicos nao devem ser descartados junto do lixo comum.

e« O proprietario é obrigado por lei a retornar esses dispositivos ao fim de sua vida
Gtil para os pontos de coleta publicos respectivos.

WEEE: WS Fqio simbolo sobre o produto, seu pacote o neste documento,
indica que um produto esta sujeito a esses regulamentos.

Manutencao

Este sensor da SICK dispensa manutencao.

Recomendamos realizar em intervalos regulares

e« Limpeza das superficies 6pticas da carcaca
e« uma verificagao das conexoes de encaixe seguras e das unides roscadas

limpeza

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
Sujeito a alteracdo sem aviso prévio

IMPORTANTE

Danos ao dispositivo devido a limpeza incorreta!

Uma limpeza incorreta pode levar a danos no aparelho.

= Usar apenas utensilios e produtos de limpeza recomendados.
= N&o usar objetos pontudos para a limpeza.

INSTRUCOES DE OPERACAO | WTL16 / WTS16

231




INSTRUCOES DE OPERACAO

» Limpar as superficies épticas em intervalos regulares e quando estiverem sujas
com um pano éptico sem fiapos (ndmero do artigo 4003353). O intervalo de
limpeza depende essencialmente das condicoes ambientais.

Nenhuma alteracao pode ser feita nos dispositivos.

Sujeito a alteracoes sem aviso prévio. As propriedades do produto e os dados técnicos
especificados nao constituem uma garantia por escrito.

12

12.1 Dados técnicos

Dados técnicos

O capitulo “Dados técnicos” contém apenas um extrato dos dados técnicos do sensor.

Os dados técnicos completos podem ser consultados na pagina inicial

artigo do sensor.

Caracteristicas

, informando o nimero do

Distancia de comutacao

distancia de comutacao
min.
Distancia de comutacao
max.
Distancia de comutacao

recomendada para atingir o

melhor desempenho
Objeto de referéncia

WTL16P
10 mm

500 mm

150m ... 250 mm

Objeto com 90% de
percentual de reflexao
difusa (corresponde ao
branco padrao conforme
a norma DIN 5033)

WTS16P
10 mm

750 mm

100 mm ... 300 mm

Objeto com 90% de
percentual de reflexao
difusa (corresponde ao
branco padrao conforme
a norma DIN 5033)

WTS16G
10 mm

400 mm

150 mm ... 300 mm

Objeto com 90% de
percentual de reflexao
difusa (corresponde ao
branco padrao conforme
a norma DIN 5033)

feixe de luz de emissao

Emissor de luz
Tipo de luz

Tamanho do ponto de luz /

distancia

WTL16P
LED
Luz vermelha visivel

WTS16P
LED
Luz vermelha visivel

3 mm x 30 mm (200 mm)@ 8 mm (300 mm)

WTS16G

LED

Luz vermelha visivel
13 mm x 13 mm (300
mm)

Interface de comunicacao

Tabela 6: Interface de comunicagao

10-Link

WTL16P WTS16P WTS16G
|0-Link 1.1 1.1 1.1
Taxa de transmissao de CoM2 COM2 COoM2
dados
Dados elétricos
WTL16P WTS16P WTS16G
Tensao de alimentagao Ug DC10..30V DC10..30V DC10..30V
Ondulacao residual <5 Vgg <5 Vgg <5 Vgg
Consumo de corrente < 30 mAY < 30 mAY < 30 mAY
<50 mA? <50 mA? <50 mA?

Classe de protegao

1) 16VCC...30VCC, sem carga
2) 10VCC...16VCC, sem carga

232 INSTRUGOES DE OPERAGAO | WTL16 / WTS16
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saida digital
WTL16P WTS16P WTS16G
Corrente de saida |, <100 mA <100 mA <100 mA
Circuitos de protecao A, B, C, DY A, B, C, DY A, B, C, DY
Tempo de resposta < 500 ys? < 1.4 ms? < 3.3 ms?
Frequéncia de comutacdo 1000 Hz® 350 Hz® 150 Hz®

1) A= conexdes protegidas contra inversao de polos Ug

B = Entradas e saidas protegidas contra polaridade inversa

C = Supressao de impulsos parasitas

D = Saidas protegidas contra sobrecorrente e curto-circuito
2) Tempo de duracéo do sinal em carga 6hmica no modo de comutagao. Valores diferentes possiveis no modo COM2.
3) Na proporgao claro-escuro 1:1 no modo de comutacgao. Valores diferentes possiveis no modo 10-Link.

Dados mecanicos

WTL16P WTS16P WTS16G
Tipo de protegao? ver tabela 1: ver tabela 1: ver tabela 1:
x4, xH, x5, xI: IP66, IP67, x4, xH, x5, xI: IP66, IP67, x4, xH, x5, xI: IP66, IP67,
1P692 IP692 1P692
x9, xB: IP65 x9, xB: IP65 x9, xB: IP65
Temperatura ambiente, operagao -40 °C...+60 °C® -40 °C...+60 °C® -40 °C...+60 °C®
1) Conforme EN 60529
2)  Substitui IP69K conforme ISO 20653: 2013-03
3)  Nao deformar cabos abaixo de O °C
12.2 Desenhos dimensionais
42 (1.65) 42 (1.65)
20(0.79 141016 20 (0.79) 14.10.16)
. _| ® _
B St I ] S )-
®® L al’| 7s[[T20001s ds sl 1209018
i \ 38 03[ 355014 a3 N z 52-9@-052
©) 4— % % g %4) o= % :: B (0.24) 7) 024)
| 29 L R 218
et T ‘
- ’ ‘ﬁl/] J 3(0.13'5‘0'26) g ® ‘ ‘ 30.12)
0129 77|k 44’_1&(@ 75 15(059)
(0.51) 03)| |27.8(1.09) (0.3) :‘2,528(1(14)1)

Figura 18: WIL16, cabo Figura 19: WTL16, conector macho

Direcao preferencial do material a
ser detectado

Centro do eixo do sistema 6ptico,
emissor

Centro do eixo do sistema déptico
receptor

Furo de fixagdo, @4,1 mm
Conexao
Elementos de indicagao e ajuste

@ee ®© ® 6
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42 (1.65) 42 (1.65)
20(0.79) ) 14.1(016) ® 20(0.79 ) 75.73*(().16)@
| 0 .3 = '
@ 4’ 5 781299 0.18) o s 129.9 (0.18)
® 4» &8 _©031)] 35514 gl 3o — 52.9 (z.osg
! % 2 o8 g = 5 I (0.24) 3 029
o|+ glg] L ‘ S Bslg L]
! it NN Tex: SRS e
& t 6.5 (0.26) y 6.5 (0.26)
@ = T ® 3(0.12 @ 3012
hJ 2129 77 | WO 15(0.59) 75 15 (0.59)
(0.51) ©3)| |27.8(1.09) 03| | 28ay
35.5(1.4)
Figura 20: WTS1 .
gura 20 S16, cabo Figura 21: WTS16, conector macho
@ Centro do eixo do sistema 6ptico,
emissor
@ Centro do eixo do sistema 6ptico
receptor
® Furo de fixagéo, @ 4,1 mm
@ Conexao
® Elementos de indicacao e ajuste
12.3 Tamanhos do ponto de luz
WTS16P-xxxxx1
Dimensions in mm (inch) i | |
12 i 3 |
(0.47) P |
8 . [ ﬂ B
(0.31) : :
4 : i :
(0.16) ! ! !
0 @ ! ! |
4 | : )
(-0.16) i
8 ~ 1 1
(-0.31) | 1 !
12 ~ h oY | 3 |
(=0.47) g 200 400 600 800 ‘ ‘ 1
(7.87) (15.75) (23.62) (31.5) . 10 300 750
Distance in mm (inch) (0:39) (11.81) (29.53)

Recommended sensing range for the best
performance

Figura 22: WTS16P-xxxxx1xx

azul Faixa de distancia de comutacao recomendada para atingir o melhor desempenho
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WTS16G-xxxxx9:

Dimensions in mm (inch)
12
(0.47)
8
(0.31)
4
(0.16)

0

-4
(-0.16)
-8
(-0.31)
-12

(-0.47)0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81)  (15.75)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

Figura 23: WTS16G-xxxxx9xx

@)

10 300 400
(0.39) (11.81) (15.75)

(&7

azul Faixa de distancia de comutacao recomendada para atingir o melhor desempenho
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WTL16P-xxxxx1:

Dimensions in mm (inch)

40
(1.57)

20 !
(0.79) !

-20

(-0.79) [‘) clsYe); ‘

-40
157 - 10 200 500

100 200 300 400 500 600 (0.39) (7.87) (19.69)
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

Figura 24: Vista vertical
azul Faixa de distancia de comutacao recomendada para atingir o melhor desempenho

Dimensions in mm (inch)

40
(1.57)

20 =
(0.79) -

-20 [
(-0.79)
\\

-40
187 10 200 500

100 200 300 400 500 600 (0.39) (7.87) (19.69)
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

Figura 25: Vista horizontal
azul Faixa de distancia de comutacao recomendada para atingir o melhor desempenho

azul) Faixa de distancia de comutacao recomendada para atingir o melhor desempenho

13 Anexo

13.1 Conformidades e Certificados
Os esclarecimentos sobre a conformidade, certificados e o manual de instrucoes atual
do produto podem ser consultados em www.sick.com. Para isso, no campo de busca,
inserir o nimero do artigo do produto (nimero do artigo: ver o registro na placa de
caracteristicas no campo “P/N” ou “Ident. no.”).
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WTL16 / WTS16

SICK

Sensor Intelligence.




PYKOBOACTBO M0 3KCNAYATALIMA

OnucaHue npoaykTa
W16
WTL16, WTS16

U3rotoBuUTenb

SICK AG

Erwin-Sick-Str. 1

79183 Waldkirch
Deutschland (fepmaHus)
MpaBoBble NnpumeyaHus

AaHHan AOKyMeHTaLUMA 3allMLleHa aBTOPCKUM npaBoM. O60CHOBaHHbIE TakUM 06pa3om
npaBa coxpaHstotcs 3a dprpmoint SICK AG. TupaxrmpoBaHWe AOKYMEHTaLMK UAW €€ YacTK
AOMNYCKAETCSst TOAbKO B paMKax NMOAOXEHWI 3aKoHa 06 aBTOPCKMX NpaBax. BHeceHue B
AOKYMEHTALMIO UBMEHEHUH, COKpaLLEHUE UAW NEPEBOA €€ COAEPXMMOro 6€3 OAHO3HaY-
HOro NMCbMeHHOro coranacus oupmbl SICK AG 3anpeLueHo.

Tosaprle 3Haku, ynomMmaHyTtble B AdHHOM AOKYMEHTE, ABAAOTCA COBCTBEHHOCTbIO COOT-
BETCTBYHOLLLETO BAGAEAbLIA.

© SICK AG Bce npaBa 3alumLLEHbI.

OpUrMHaAbHbIW AOKYMEHT

HacTosilmin AOKYMEHT ABASIETCA OPUIMHaAbHbIM AOKYMeHTOM SICK AG.

C €L\ ®=um 28

NO
2006/42/EC

SAFETY
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1 O AQHHOM AOKYMEHTe

11 HUHdopmauma o pyKoOBOACTBE MO IKCNAyaTauuun

BHUMaTEABHO NpouMTaiTe AAHHOE PYKOBOACTBO MO 3KCMAyaTaLMu nepes HauanoM AObIX
paboT, UTO6bl 03HAKOMMUTLCA C NMPOAYKTOM U €ro GYHKLMSAMM.

PyKOBOACTBO MO 3KCMAyaTalMmi ABAAETCA YaCTbo MPOAYKTa M AOAMKHO NOCTOAHHO Haxo-
AVTbCA B AOCTYMHOM AAA NepcoHana Mecte. Mpu nepepaye NpoaykTa TPETbUM AULLAM
PYKOBOACTBO MO SKCMAyaTaLIMK TakKe NMOAEXUT nepepade.

AaHHOE PYKOBOACTBO MO 3KCMNAyaTaunn HE COAEPXKUT yKaSaHMVI no 6esonacHom JKCMNAya-
Taunn u 06paL|.|.eHm0 C MaLUMHOM MAW CUCTEMOWN, B KOTOPYHO BCTPanUBaeTCA NPOAYKT.
NHdopmaumio 06 3TOM COAEPXUT PYKOBOACTBO MO 3KCNAyaTaunn MmalluHbl UAU CUCTEMDbI.

1.2 AononHUTeAbHaA UHGopMauma

CTpaHuLy U3AEAUSt C AOMTOAHWUTEABHOM MHPOPMAaLMEN Bbl HANAETE MO MAEHTUPUKATOPY
npoaykta (Product ID) SICK:

{P/N}/{S/N}
(cm. "MaeHTMOMKaUMS NMPOAYKTa C MOMOLLbIO MAEHTUOMKaTopa npoaykTa SICK
(Product ID)", cTpanuua 242).

B 3aBMCUMMOCTU OT NPOAYKTA, AOCTYNHA CAepyloLaa UHGopMaLums:
e Hactosilumin AOKYMEHT BO BCEX AOCTYMHbIX A3bIKOBbIX BEPCUAX
e TexHWuyeckue onucaHua

e Apyrve nybAMkaumm

¢ AaHHble CAD v MmacluTabHble yepTexu

e  Ceptudukatbl (Hanpumep, ceptudurkaTt COOTBETCTBUSA)

e [lporpaMmHoe obecneyeHune

e [IpnHapAeXHOCTU

1.3 CUMBOAbI U YCAOBHbIe 0603HaueHuUs

MpeaynpeauTenbHble yKa3aHUA U ApyrUe npuMeyaHus

OMACHOCTb

YKasblBaeT Ha HEMOCPEACTBEHHYIO ONMACHOCTb, BEAYLLYIO K CMEPTU UAWU TSXEABIM TPaB-
MaM npu oTCyTCTBUU HEOo6X0AUMBbIX Mep NPeaAoCTOPOXHOCTH.

NMPEAYNPEXXAEHUE
YKa3blBaeT Ha NoTEHLMAAbHO OMACHYHO CUTYaLIMIO, CMOCOBHYI0 NPUBECTU K CMEPTU UAU
TAXEAbIM TpaBMaM MpPU OTCYTCTBUM HEOBXOAUMbIX Mep NPEAOCTOPOXHOCTH.

OCTOPOXXHO
Yka3blBaeT Ha NOTEHLMAABHO OMACHYH CUTYyaLMIO, CMOCOOHY MPUBECTU K TPaBMaM
CPEAHEN U AETKOM TAXECTU MPU OTCYTCTBUM HEOBXOAMMbBIX MEP NPEAOCTOPOXHOCTH.

BAXHO
Yka3blBaeT Ha NOTEHLMAABHO OMACHYIO CUTyaLMIO, CNOCOOHYIO0 NPUBECTU K MaTepUanb-
HOMY yLLLEepPOy NMPKU OTCYTCTBUMU HEODXOAMMbIX MEP MPEAOCTOPOXHOCTU.
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@ YKA3AHUE
MoaYePKMBAET NMOAE3HbIE COBEThI U PEKOMEHAALIMK, a TakKe MHbOoPMaLMIo Ast obecne-
yeHus apPeKTMBHOM U BecnepeboliHon paboThbl.

MHCTPYKUMA NO BbINOAHEHUIO AeHcTBUA
> CTpe/\Ka obo3Hauaet MHCTPYKUWKO NO BbIMOAHEHUIO AENCTBUA.

1. TlocrepoBaTEABHOCTU AEMCTBUM AQHOTCA C HYMepaLUMen.

2. [poHymMepoBaHHbIE UHCTPYKLIMM MOAAEXAT BbINOAHEHWIO B YKa3aHHON NOCAEAOBA-
TEAbHOCTH.

v/ Tanoyka NoKasbiBaeT PE3yAbTaT BbINOAHEHUA UHCTPYKLIMK.

2 be3onacHocTb
21 06Lwwue ykasaHusa no TeXHUKe be3onacHoOCTU
MoAKAIOUEHWE, MOHTaX M KOHPUIYpaLMIO YCTPOMCTBA paspeLlaeTcs BbiMoA-
HATb TOAbKO Oﬁy‘—lGHHbIM cneunanmctam.
No AaHHOe YCTPOMCTBO He IBASIETCA MPEeAOXPaHUTEAbHbIM YCTPOMCTBOM B KOH-
TEKCTE AMPEKTUBBI N0 paboTe ¢ MallMHHbIM 060pyAOBaHUEM.

He ycTaHaBAMBaiiTE YyCTPOWCTBO B MECTaX, UCMbITbIBAOLLMX BO3AEHUCTBUE
NPAMOro YALTPadUOAETOBOIO U3AYUEHWUSA (COAHEUHOTO CBETa) UAU MPOUMX
aTMOChEPHbIX ABAEHUI.

YCTPOMCTBO AOAKHO ObITh HAAAEXKALLMM 06Pa30M 3aLUMLLEHO OT BAArU 1
rpsasu.

&

2.2 KBanndukauma nepcoHana
Bce paboTbl ¢ NPOAYKTOM MOTYT BbIMOAHATLCA TOABKO KBAaAUGULMPOBAHHBIM WU YNOAHOMO-
YEHHbIM NepCoOHaNOM.

KBaAMOULIMPOBaHHbIM NepcoHan cnocobeH BbIMOAHATL NOPYYEHHYH0 paboTy, camocTos-
TeAbHO pacrnosHaBaTb M NPEAOTBPALLATL BO3SMOXHbIE 0NacHOCTU. AAA aToro Tpebyercs,
Hanpumep:

e npodeccroHanbHoe 06pa3oBaHue,;
e OnbIT pabothbl;
e 3HaHWe COOTBETCTBYIOLLMX MPABUA U CTAHAQPTOB.

2.3 YKasaHusA no AONYCKY K akcnayaTauuu UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary
overcurrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field
rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1
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24

3.1

3.2

242

Ucnonb3oBaHKe NO HA3HAYEHUIO

WTL16, WTS16 onTO3AEKTPOHHBbIN, GOTOSAEKTPUUECKUI AATUMK NPUBAMKEHUA (Aanee
«AATYMK»)AA OMTUYECKOTO, BECKOHTAKTHOrO 0OHaPYXEHUSA 0ObEKTOB, XXMBOTHbIX M AFOAEW.
Ecan nspeane MCnoAb30BaHO AAST AOBOM APYTOM LIEAV AW MOANPULIMPOBAHO AOObIM
cnocobom, To Aobast rapaHTUHaA peknamaumsa NpoTnB KomnaHum SICK AG ctaHet
HEAENCTBUTEABHOMN.

OnucaHue Uuspenus

UpeHTUOUMKaLUA NpOAYKTa C NOMOLLbIO UAeHTUUKaTopa npoaykTa SICK
(Product ID)

UpeHTUdUKaTop npoaykTa (Product ID) SICK

NaeHTuduKatop npoaykta (Product ID) SICK ueTko naeHTUbULMpPYET NPOAYKT. OH Takxe
CAYXWT appecom Beb-calita ¢ MHGopMaLMeEN 0 NPOAYKTE.

NaeHTndmKaTtop npoaykta SICK (Product ID) coctout ns nmenm xocta pid.sick.com,
Homepa apTukyaa (P/N) n cepuitHoro Homepa (S/N), KaXxablM U3 KOTOPbIX pa3peneH
KOCOW UepPTON.

Ara MHOrMx npoayktoB koMmnaHun SICK Product ID npeactaBAaeH B BUAE TeKcTa U QR-
KOA@ Ha TMMOBOM TabAUUKE W/UAK Ha YNIAKOBKE.

Product ID

pid.sick.com/ &
P/N  LAREdLs/
S/N

N LT el

PucyHok 1: MaeHTndukatop npoaykta (Product ID) SICK

ANEMEHTbI yNpaBAEHUA U UHAMKaTOPbI

WTL16, WTS16x-xxxxxx10 WTL16, WTS16x-xxxxxx11 WTL16, WTS16x-xxxxxx12
WTL16, WTS16x-xxxxxx20 WTL16, WTS16x-xxxxxx21 WTL16, WTS16x-xxxxxx22

@ @
=0 20 80
@ 26 L@
@- 6 @ 86 @ RS
e o] msCam
[ GE— [ SE— | C—
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4 MoHTax

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
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WTL16, WTS16x-xxxxxx30 WTL16, WTS16x-xxxxxx31 WTL16, WTS16Xx-Xxxxxxx32

@i

©©O

| c@s:
@O0

@ @-

— —

[ SE—

@  BluePilot, cMHWIt: MHAMKATOP PaccTosHWA cpabaTbiBaHUs

@ TMoBOPOTHO-HAXMMHOW dAeMEHT / MoTeHuMoMeTp / KHoMKa 06yueHus: HacTpoiika paccTosHWa cpabartbiBa-
HUA

CA XeATblii: COCTOAAHWE NpUema cBeTa

CBETOAMOAHDIN, 3eAEHbII: HanPsXXeHUE NMUTaHUSI BKAFOUYEHO

KHOMKa HaCTPOMKK B COYETAHWUU C MOTEHLMOMETPOM B OAHOM SAEMEHTE 0BYUEHMS: HACTPOWMKA GYHKLMIA
BPEMEHHU

® KHonka 06yueHus: HacTpoiika cpabaTbiBaHUs NPU HAAMYMK/OTCYTCTBUK CBETA

©®e

YcTaHOBUTE AGTUMK Ha NMOAXOASILLEM KPEMEXHOM YroAKe (CM. NPOrpamMmy NpUHaAAEXHOC-
Ten ot SICK).

BblaepXmBaiTe MakCUMaAbHO AOMYCTUMbI MOMEHT 3aTAXKM pAaTunka B < 1,3 Hm.

YuutbiBanTe NPEANOUTUTEABHOE HaMpaBAEHWE 06bEKTA OTHOCUTEABHO AATUMKaA, CM.
pucyHok 18, pucyHok 19, pucyHok 20 (Toanbko apast WTS16).

ANEKTPUUYECKOE MOAKAIOUYEHUE

MopkatouaiTe CEHCOpbI NPU OTKAKOYEHHOM HaMpsXeHUn nutaHmus B 3aBUCMMOCTM OT TUMa
MOAKAKOUEHUA CAEAYET NPUHATbL BO BHUMaAHWE CAEAYHOLLYHO MHGOpPMaLMIO:

- LLitekepHoe coepnHeHUe: cobaroaaTb pacnonoxeHne BbIBOAOB.
- Kabenb: LBET XMAbI

MNopaBalTe 1 BKAOYAKNTE HanpaxeHne NMTaHnAa TOAbKO MOCAE NMOAKAKOYEHUA BCEX INEK-
TPHUYECKNX COEANHEHUMN.

MoACHEHUA K CXEME NOAKAIOUYEHUS:

Alarm = BbIXOA CUIHaAa TPEBOIM

Health = BbIxoA cMrHana TpeBoru

MF = (KOHdUIypaLUMa KOHTaKTa 2) BHELLHWUI BXOA, 0OyYeHWe, KOMMYTaLMOHHbIN CUTHaAA

Q1 / C = nepekatoyatoLmii Bbixop, KoMmyHukaumsa 10-Link

Test = TeCTOBbIN BXOA

Ug: 10 ... 30 B nocrt. Toka C
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Tabauua 1: CoeamHeHus

Wxx16x- x4 xH x5 xl

1=BN 2 1 2 1

2=WH - :<

— 5 <
3=BU 0,14 Mm2
4=BK I3 4 AWG26 3 4
5= QY
Wxx16x- x9 xB
1=BN 6 ‘ 1 TG 1
2=BU e U 6—*0
3 = not connected 2 e E; 5 5—re o2
4 = BK o 4pPelle-g
5= WH 3 m 4
6=GY IyN=6A
7 = not connected IN=4A
Tabauua 2: NocT. ToK
\Jlg:: XXX6XXX
XXX6XxxxA00 xA01-
WTS A99
16x-
AByx- 161 162 167 168 16A 16K 16L 16N 16x
TaKTHbIN
PNP 861 862 867 868 86A 86K 86L 86N 86x
1=BN + (L+)
(kopuy-
HEBbIN)
2=WH MF
(6eAbiin)
3=BU - (M)
(CUHUR)
4 = BK Q/C
(uep-
HbIN)

Mo Q Q Obyue- | Tect no Obyue- | Tect no Www.sic
yMoAYa- Hue — L+ | functio Hue — L+ | functio | k.com
Huto: MF — L+ n — L+ n 802270

9

Mo Q 0 Q Q Q Q 0 0 www.sic

yMoAnya- k.com
HUIO: 802270
Q.41 (C) 9
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Tabauua 3: nocT. ToK

WTL
16x-
WTS XXXXXxxxZZZ
16x-
AByx- 111 112 113 114 115 116 421 422 721 722
TaKT-
HbIA
PNP 811 812 813 814 815 816 B21 B22 - -
NPN Cc11 c12 C13 Cc14 C15 Ci6 - - F21 F22
BN + (L+)
WH 0 Q Alarm/ | Health | Alarm/ | Health Q Q Q Q
CurHan CurHan
Tpe- Tpe-
BOMM BOMM
BU -(M)
BK Q Q Q Q Q Q Q Q Q Q
GY - - - - - - Tect Tect Tect Tect
— L+ | —» L+ — M — M

- I
I PNP |
| Push-pull Q<100 mA
| NPN i |
Lo I M
—— = e — =

6 AonoAHUTEAbHblE GYHKLUUU

Alarm/CurHan TpeBoru

Bbixoa aBapuMHOro curHana: patumk (WTL16, WTS16) ocHallleH BbIXOAOM NpeAynpexae-
HUSI O CKOPOM BbIXOAE U3 CTPOSA («Alarm» Ha cxeme NoAKAIUEHUs [cM. TabarLa 3])
KOTOPbIN M3BeLLaeT 06 orpaHNMYEHHON SKCMAYyaTaLMOHHOM rOTOBHOCTM AaTUmMKa. [Mpu aToM
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MWraeT CBETOAMOAHBIN MHAMKATOP. BO3MOXHbIE MPUUMHBI: 3arpA3HEHUE AGTUMKA, AATUMK
pa3speryampoBaH. B ncnpasHom coctossHnn: HU3KMK (0), npu CAULLIKOM CUAbHOM 3arpsas-
HeHun BbICOKUU (1).

Bbixoa Health: patunk (WTL16, WTS16) ocHaLLEH BbIXOAOM CUIHaAa NpeABapUTENb-

Horo coobLeHus 06 oTkase («Health» Ha cxeme nopkAatoueHus [cv. Tabanua 3]), KoTo-
pblit U3BeLWAEeT 06 OrpaHUYEHHON IKCMAYaTaLMOHHOM rOTOBHOCTM AATUMKa MAU 0OpbIBE
kabens. BO3MOXHbIE NPUUMHBI: 3arpPsi3HEHUE AATUMKOB, AATUMKK Pa3PEryAMpOBaHbI,
noBpeEXAEHWE NMPOBOAOB. B XxopoLlem COCTOAHUMU: BbICOKUH (1), Npn CMAbHOM 3arps3He-
HWUM MAM NpU 06pbiBe Kabers HUSKMIA (0). Mpu 3ToM MUraeT CBETOAMOAHDI MHAMKATOP.

TecToBbIN BXOA,

TecToBbIlM BXOA: pAaTUMKKM WTL16, WTS16 nmetoT TecToBbi BXOA («TE» nAn «Test» Ha
CcXxeme MOAKAKUEHUA [Tabanua 2]), ¢ MOMOLLbI KOTOPOro MOXHO BbIKAKOUMTL U3AyUYaTEAb
W TeM caMblM NPOBEPUTb UCMIPABHOCTb GYHKLMOHMPOBAHUA AaTUMKA: NPU UCMOAb30Ba-
HUW AMHEWHbIX PO3ETOK CO CBETOAMOAHBIMU MHAUKATOPaMK CAEAMTE 3a NMPaBUAbHbIM
NOAKAOYEHWEM TeCcToBOro Bxoaa TE.

Mpn 06HapyXeHUM 06beKTa aKTUBMPOBATb TECTOBbIN BXOA (CM. CXEMY NMOAKAKOUEHWMS
[tabanua 2]).

CBETOAMOA M3AYyUaTeAs OTKAOUYAETCH / MOAEAMPYETCSH, UTO OOBEKT HE Pacrno3HaH.

AAs NPoBEPKK GYHKLIMOHMPOBAHWA MCMOAb30BaTh TabauLa 5. EcAM Xxapaktep noBeae-
HWA NEePEKAIOUAOLLLETO BbIXOAA HE COOTBETCTBYET M306paXeHWHO, MPOBEPUTL YCAOBHSA
3KCMAyaTaumu. cM. "YeTpaHeHue HencnpaBHocTeln", cTpaHuua 258.

Tabauua 5: MpoBepka

MNpoBepka — M MpoBepka — L+

] +(L+) - +(L+)
g | L
| Test | Test
N an
L— 1 ™ L__— 1 ™
i_‘_ _i +(L+) i__ _i i/
i | Test -1 | | Test J
| | ( | |
LT - (M) L - (M)

7 BBoA B aKcnayaTtauuio

7.1 BbipaBHuBaHUe

@

246
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WTL16, WTS16: HanpaBbTe pAaTuMK Ha 06BbEKT. Bbibepute Takyto NO3uLMLo, YTobbl Kpac-
HbIM AYY U3AYYaEMOro CBETa nonapai B LIEHTP o6bekTa. OnTuyeckoe oTBepcTme (AMLeBas
naHeAb) Ha AATUMKE AOAKHO BbITb MOAHOCTBIO CBOBOAHBIM [CM. TabAnLA].

YKA3SAHUE

Ans patumkoB WTS16: ecan peTeEKUMST 06 EKTOB OCYLLIECTBASIETCA CBEPXY, Mbl PEKOMEH-
AYEM YCTAHOBKY A@TYMKa MOA HAKAOHOM AAS MPEAOTBPALLIEHMS MOAHOIO OTPaXeHUSs
NOCPEACTBOM 3€PKaAbHOM NOBEPXHOCTU, CM. PUCYHOK 14 - puCyHOK 17.
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Tabauua: BbipaBHUBaHWE

PucyHok 2: BoipaBHuBaHue

7.2 MpoBepka ycAOBUM 3KCNAyaTaLUuU

WTL16, WTS16 — 310 GOTO3NEKTPUUECKMUE AATUMKK AUDDY3UOHHOMO TUNA C GPYyHKLMEN
nopaBAeHUs 3apHEro doHa. B 3aBUCMMOCTU OT KOaddULmMeHTa AMPPYy3MOHHOIO OTpaxe-
HWA AETEKTMPYEMOTO 06bEKTa M BO3MOXHO HAaX0ASILLErocsi 3a HUM ¢oHa HEOHXOAMMO
cobAoAaTb MMHMMaAbHOE paccTosiHUe (Y) MeXay HacTPOEHHbIM paccTosHWeM cpabaTbl-
BaHus (X) U GOHOM.

MpoBEPUTbL YCAOBUSI MPUMEHEHWA: CPABHWUTb PaccTosiHWe cpabaTbiBaHUSt U AUCTAHLIMIO
A0 06beKTa U GOHa, a TakKe oTpaxaTeAbHyH CroCcOHBHOCTb 0ObEKTA C COOTBETCTBYHOLLIEN
AvarpamMmon [cM. prcyHok 3] (X = paccTosiHWe cpabatbiBaHuWs, Y = MMHMMaAbHOE pac-
CTOSIHUE MEXAY YCTAHOBAEHHbIM paccTosHWeM cpabaTbiBaHUs U GOHOM (6enbliin 90 %)).
KoadpdUuMeHT AndPy3MoHHOro otpaxeHus: 6 % = uepHbit D, 18 % = cepbin @, 90 % =
6enbiint G (oTHOCUTEALHO cTaHaapTHOro 6eaoro no DIN 5033). Mbl pekoMeHAyeM BbIMoA-
HSATb HACTPOMKY C 0ObEKTOM, MMEKLLUM HUIKUI KOIDDULMEHT ANDDY3HOrO OTPAXEHMS.
MUHUMAABHYIO AUCTAHLMIO (= Y) AN MOAGBAEHUA 3aAHETO GOHA MOXHO ONMPEAEAUTL NO
anarpamme [cm. pucyHok 3 D] caepyrowMM 06pasoMm:

Mpumep: x = 200 MM, y = 15 MM. To ecTb ¢oH (benblit, 90 %) 3aTeMHsieTcs Npu
AVMCTaHUMK > 15 MM OT HACTPOEHHOIo PacCTOAHUS cpabaTbiBaHMS.

WTL16P-xxxxx1xx, UHPpPaKpaCHbI CBET:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
%0 18%/90%, Example:
45 i ®I Safe suppression of the background
20 @ White
6%/90%’ I background (90 %)

. 1 [ Jo
- I I I 90%/90%
N 1 1] |/

15 /

10 Black object (6 % remission)
/ / Set sensing range x = 200 mm
[ 4 — Needed minimum distance to white

X background y = 15 mm
0 100 200 300 400 500 600

(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

PucyHok 3: Xapaktepuctnka

@ YepHbIN 06beKT, KoadOUUMEHT AMdDY3HOro OTpaxeHus 6 %
@ Cepblit 06bEKT, KO3IDOULMEHT AUDDY3HOrO OTpaxeHna 18 %
©) Benbit 06beKT, KoaddUUMEHT Anddy3HOro oTpaxeHus 90 %

CUHUN PekomeHpyemas obnactb paccToaHUA CpaﬁaTblBaHMﬂ M8 6oAbLIEN NMPON3BOANUTEABHOCTH

[0 100 300 \

®@ 100 400

©) 100 500
0 100 200 300 400 500
! (3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69)
i ! Distance in mm (inch)
| 1 D :
1 —— BluePilot
g 9 -
1 1 | N
i c |
A B

Recommended sensing range for the best performance
PucyHok 4: CTorbrkoBas AMarpaMmma

YepHbIN 06beKT, KoadOUUMEHT ANDDY3HOIO OTpaxeHus 6 %

Cepblit 06bEKT, KOIOOULIMEHT AUDDY3HOrO OTpaxeHna 18 %

Benblt 06beKT, KoaddUUMEHT AnddY3HOro oTpaxeHus 90 %

MUH. pacctosiHue cpabaTtbiBaHUS B MM

Makc. pacctosHue cpabaTbiBaHUS B MM

NnoAe 3peHuns

YcTaHOBKa Nopora NepekAtoYeHns Anana3oHa A NOAABAEHUS GOHa
MHAMKATOP paccTosiHusi cpabaTbiBaHWA

MoBOPOTHO-HAXMMHOM 3AeMEHT
CUHUIA  PekomeHAayeMasi 06AacTb paccTosiHUA cpabatbiBaHWs A GOAbLUEN NPOU3BOAUTEABHOCTU
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WTS 16P-xxxxx1xX, KpacHbll CBET:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
20 1‘8%/9‘0% Example:
30 i 5 )\ Safe suppression of the background
N @
6%/90% / White
70 ® background (90 %)

90%/90%

60 }
50

|

. [
. 1]
1

S~

/

20 / Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 300 mm
10 Needed minimum distance to white
0 X background y = 20 mm
0 200 400 600 800 1,000

(7.87) (15.75) (23.62) (31.5) (39.37)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

PucyHok 5: Xapakrepuctuka
PaccTtosiHue cpabaTbiBaHWA Ha YePHOM, KO3d. AMDPY3HOTO OTPAXeHUA 6 %

PaccrosiHue cpabatbiBaHMA Ha cepoM, kKo3d. Audody3Horo otpaxeHuns 18 %
PaccTosiiue cpabatbiBaHWsA Ha 6eA0M, KO3d. AMdPY3HOTO oTpaxeHust 90 %

e (CECNS)

0 100 200 400 800 1,000 1,500
1(3.94)(7.87) (15.75) (31.5) (39.37) (59.06)

Distance in mm (inch)

L.

i '\ BluePilot
o=

| c ‘

A B

Recommended sensing range for the best performance
PucyHok 6: CToAbHKoBas AMarpaMmma

YepHblit 06BEKT, KOIOPUUMEHT AUDDY3HOTO OTPaxeHUs 6 %

Cepblit 06beEKT, KOaDOULUMEHT AndDY3HOro oTpaxeHua 18 %

Benblit 06beKT, KO3GPULUMEHT AUdDY3HOro oTpaxeHusa 90 %

MwuH. pacctosiHue cpabaTtbiBaHUA B MM

Makc. pacctosiHue cpabaTbiBaHUSI B MM

NnoAe 3peHus

YcTaHOBKa Nopora NepeKAtoYeHns Anana3oHa A NOAABAEHUS GOHa
MHaMKaTop pacctosiHus cpabaTbiBaHWA

MOBOPOTHO-HAXUMHON INEMEHT
CUHUI  PekomeHayemas 06AacTb paccTonaHUs cpabaTbiBaHUSA AR GOAbLLEN NPOU3BOAUTEABHOCTU
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WTS 16P-xxxxx3xX, KPpacHblli CBET:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y

90 I \
18%/90%
80 d) @ /‘
6%/90%
70 o/ o ©)
I 90%/90%
60 I /
50 I I
40 I I
30
1/

. /
10 /

0 X

0 200 400 600 800 1,000

(7.87) (15.75) (23.62) (31.5) (39.37)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

PucyHok 7: XapaKkrepuctuka

Example:
Safe suppression of the background

White
background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white
background y = 20 mm

PaccTtosiHue cpabaTbiBaHWA Ha YePHOM, KO3d. AMDPY3HOTO OTPAXeHUA 6 %
PaccrosiHue cpabatbiBaHMA Ha cepoM, kKo3d. Audody3Horo otpaxeHuns 18 %
PaccTosiiue cpabatbiBaHWsA Ha 6eA0M, KO3d. AMdPY3HOTO oTpaxeHust 90 %

R (CECNS)

0 100 200 400 800 1,000 1,500
(3.94)(7.87) (15.75) (31.5) (39.37) (59.06)

Distance in mm (inch)

D |
L:I;Pﬂot
i c i

A B

Recommended sensing range for the best performance
PucyHok 8: CToabrKoBas AMarpaMmma

YepHblit 06BEKT, KOIOPUUMEHT AUDDY3HOTO OTPaxeHUs 6 %

Cepblit 06beEKT, KOaDOULUMEHT AndDY3HOro oTpaxeHua 18 %

Benblit 06beKT, KO3GPULUMEHT AUdDY3HOro oTpaxeHusa 90 %

MwuH. pacctosiHue cpabaTtbiBaHUA B MM

Makc. pacctosiHue cpabaTbiBaHUSI B MM

NnoAe 3peHus

YcTaHOBKa Nopora NepeKAtoYeHns Anana3oHa A NOAABAEHUS GOHa
MHaMKaTop pacctosiHus cpabaTbiBaHWA

MMOBOPOTHO-HAXUMHOM SAEMEHT

CUHUI  PekomeHayemas 06AacTb paccTonaHUs cpabaTbiBaHUSA AR GOAbLLEN NPOU3BOAUTEABHOCTU
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WTS16G-XXXXX9XX, KpaCHbIN CBET:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y

3 fso) Example:

: ® Safe suppression of the background

6 %/90 % 1 White

60 background (90 %)

(2.36)
)

40 18 %/90 %

(1.57) i
90 %/90 % p

20

(0.79) Black object (6 % remission)
P Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white
o g X background y = 20 mm
0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for the best
performance

PucyHok 9: XapaKktepuctuka
@ YepHblit 06BEKT, KOIOPULMEHT AUDDY3HOTO OTPaXEHUS 6 %
@ Cepblit 06beKT, KOadOULUMEHT AndDY3HOro oTpaxeHua 18 %
® Benblit 06bEKT, KOIGPULMEHT AUdDY3HOro oTpaxeHusa 90 %

CUHUI  PekomeHayemas ob6AacTb paccTosaHUst cpabaTbiBaHUSA AR BOAbLLEN NPOU3BOAUTEABHOCTU
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7.3

252

O) 100 400
@ 100 400
©) 100 400
0 100 200 300 400
(394)  (7.87)  (11.81) (15.75)

Distance in mm (inch)

D !

‘ ' BluePilot
@) ) o
o

C i

B

Recommended sensing range for the best performance
PucyHok 10: CtonbukoBas anarpamma

YepHbIN 06beKT, KoaddOUUMEHT AndDY3HOro oTpaxeHus 6 %

Cepblit 06beKT, KOadOULUMEHT AndDY3HOro oTpaxeHua 18 %

Benbit 06beKT, KoaddPUUMEHT Anddy3HOro oTpaxeHusa 90 %

MuH. pacctosiHue cpabaTtbiBaHUS B MM

Makc. pacctosHue cpabaTbiBaHUSI B MM

noAe 3peHus

YcTaHOBKa Nopora NepexKAloYeHUs Anana3oHa s noaaBAeHWA doHa
MHAMKaTOp paccTosiHusi cpabaTbiBaHWA

MMoBOPOTHO-HAXUMHOM IAEMEHT

(=]
=
==
=
=

PekomeHpyemas obnactb paccToaHnA Cpa6aTbIBaHMH M8 6oabLIEN NPON3BOANUTEABHOCTH

YepHbIN 06beKT, KoadOUUMEHT AMdDY3HOrO OTpaxeHUs 6 %

Cepblit 06bEKT, KOadOUUMEHT AndDY3HOro oTpaxeHua 18 %

Benblit 06bEKT, KOIGPULMEHT AUdDY3HOro oTpaxeHusa 90 %

MwuH. pacctosiHue cpabaTtbiBaHUS B MM

Makc. pacctosHue cpabaTbiBaHUSI B MM

NoAe 3peHus

YcTaHOBKa Nopora nepexkAtoueHns ananasoHa

MHaMKaTOp paccTosiHusi cpabaTbiBaHWA

[MOBOPOTHO-HAXUMHOMN 3NEMEHT

CUHUIE PekomeHayemasn obnacTb pacctosiHus cpabaTbiBaHWA A BOAbLLEN MPOU3BOAUTEABHOCTH

HacTtpoWka pacctosiHua cpabaTtbiBaHUsA

WTL16, WTS16X-XxxxxxX2XAXX C MOBOPOTHO-HAXXUMHbIM SAEMEHTOM:

PacctosHue cpabaTtbiBaHUSA HAacTpamMBaeTcs HaxaTueM KHOMKKW 0byueHus (NnpumepHo 1-
3 ¢). Mpn HEOBXOAMMOCTH TOUHYHO HACTPOMKY MOXHO BbIMOAHUTbL C MOMOLLLbKO NOTEHLMO-
MeTpa (6e3 HaxaTua KHOMKKU 0byueHUs).

MoBOPOT BNpaBo: yBeAMYEHUE PACCTOAHMA cpabaTbiBaHUS.

MoBOPOT BAEBO: YMEHbLLEHWE PACCTOSIHUSA cpabaTbiBaHMS.

PacctosiHre cpabatbiBaHWSA MOXHO TaKXe HACTPOUTb OAHUM TOABKO MOTEHLMOMETPOM.
Mbl pekoMeHAyeM yCcTaHaBAMBaTb paccTosiHue cpabaTbiBaHWUA B 06beEKTe, HANpUMep,
cM. pucyHoK 11, ctpanuua 253. Nocae HAaCTPOMKK paccTosHUA cpabaTbiBaHUSA, YAGAUTb
06BLEKT C TPAEKTOPUK AyUa, NPU ITOM 3aTEMHSAETCA GOH U UBMEHSAETCA NEPEKAIOUAIOLLMI
BbIXOA (Tabanua 4).
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PucyHok 11: WTL16, WTS16x-XXXXXX2XAXX, HACTpOlKa pacCcTosiHUs cpabartbiBaHUs C MOMOLLIbIO
MOBOPOTHO-HAXUMHOI0 3AEMEHTa

WTL16, WTS16X-Xxxxxxx1xAXX ¢ MOTEHLUOMETPOM:

PaccTosiHue cpabatblBaHWsi HACTPaAUBAETCA C MOMOLLbIO NOTEHLMOMETPA.

MoBOpOT BNpaBo: yBEeAUUEHUE pacCTOAHWUA cpabaTbiBaHMS.

MoBOpPOT BAEBO: YMEHbLLEHUE PAacCTOAHUSA cpabaTbiBaHUS.

Mbl pEKOMEHAYEM YCTaHaBAMBATb paccTosHWe cpabaTtbiBaHWsA B 0O6beEKTe, Hanpumep,
cM. PucyHok 9. Mocae HacTPOMKK paccTosiHMA cpabaTbiBaHWA, YAGAUTb OOBEKT C
TPaAEeKTOPUK Ayya, MPU 3TOM 3aTEMHAETCA GOH U UBMEHSAETCS NEPEKAIOUAIOLLIMIA BbIXOA
(tabanua 4).
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PucyHok 12: WTL16, WTS16x-xxxxxx1xAXX, HacTporika paccTosiHUsi cpabaTbiBaHMs C MOMOLLbIO
noreHumomeTpa

WTL16, WTS16x-xxxxxx3XAXx ¢ KHONKOW obyueHus:

PaccTosiHne cpabaTbiBaHWSI HACTPaNBAETCA HaXaTUEM KHOMKKW 0ByYeHnst (npumepHo 1-
3 ¢). Mbl pekomMeHAyeM yCTaHaBAMBaTbL PaccTosHue cpabaTbiBaHMA B 06beKTe, HaMpu-
mMep, cM. PucyHok 10. NMocAae HacTpoMKK paccTosiHuA cpabaTbiBaHMs, YAAAUTb OObEKT C
TPaEKTOPUK Ayya, MPU 3TOM 3aTEMHAETCA GOH U UBMEHSAETCS NMEPEKAIOUAIOLLIMIA BbIXOA
(tabanua 4).
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PucyHok 13: WTL16, WTS16x-XXxxXx3XAXX, HACTpOKKa pacCTosHUS cpabaTtbiBaHUS C MOMOLLIbIO
KHOMKKU 0ByueHms

HacTtpolika pacctosaHusa cpabatbiBaHua WTS16

AETEKLMA NAOCKKX, BAECTALLIMX, BbICOKOKOHTPACTHbLIX U HEPOBHbIX 0ObEKTOB.
Ecan peTekuma 0O6beKTOB OCYLLECTBAAETCA CBEPXY, Mbl PEKOMEHAYEM YCTAHOBKY AATUMKa
MOA HAKAOHOM AASI TPEAOTBPALLIEHMS MTOAHOMO OTPAXEHMUS OT 3ePKAAbHON NOBEPXHOCTH

1  AAA HacTPOMKKM paccToAHUA cpabaTbiBaHWMA CBETOBOE MATHO AOAKHO ObiTb HanpaBs-
AEHO Ha OAHOPOAHYIO U POBHYIO NOBEPXHOCTb, HAMpPUMep, 6EAbI AUCT.

o

@ ©

[1...3 sec.

PucyHok 14: Hactporika pacctosiHusi cpabateiBaHus WTS16
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7.4

256

MWHUMaAbHO NMOBEPHYTb MOTEHLMOMETP BAEBO, NMOKa XEATbIM CBETOAMOAHBLIN MHAM-
KaTop He noracHeT. Tenepb paccTosHWe cpabaTbiBaHWA MUHWMAAbHO Bbllle TPAHC-
NOPTEPHOMN AEHTbI.

—

PucyHok 15: Hactpotika pacctosiHusi cpabatbiBaHnss WTS16

Tenepb 3anyck TPAHCMNOPTEPHOMN AEHTbI AOAKEH BbIMOAHATLCA 63 06beKToB. EcAm
BO BPEMS BbINOAHEHUS TECTA XEATbI CBETOAMOA HE FOPUT, 3HAUUT PACCTOAHUA
cpabaTbiBaHUA HACTPOEHO MPaBUABbHO.

PucyHok 16: Hactporika pacctosiHusi cpabateiBaHus WTS16

EcAn 06beKT pacnoraraeTcsi Ha TPAeKTOPUK AyUa U XEATbIA MHAMKATOP ropuT, pac-
CTOAHUA cpabaTbiBaHWA HACTPOEHO MPABUALHO.

(—
N

PucyHok 17: Hactpotika pacctosHusi cpabatbiBaHnss WTS16

HacTtponka ¢yHKUMK BpeMeHHU
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Input signal —’—! [ ] H_’—‘—

o I 1 [ L

M = BpyuHyto (cneupdmueckne HacTporkm yepes |0-Link)

o, o — o, e — o 9
“amt et
oo e o' e ..
o o ) 0 ° ()
) _— . _— ry

1ms 30.000 ms

2

7.5 HacTtponka cpabaTtbiBaHWUA NpU HAAMYUK/OTCYTCTBMU CBETA

"Tel,

L aKTMBaLMSA NPU HAaAMYMU OTPAXKEHHOrO CBETa

D aKTMBaLMA NpU OTCYTCTBUM OTPAXKEHHOrO CBETA

M BPYYHYtO (cneunduueckne HacTponku yepes |0-Link)
8 CprKTypa TEXHONOIT'MYECKUX AAQHHDbIX

WTLLEX-XXXXXXXXAXX, WTS LOX-XXXXXXXXAXX:
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AOO A70 A71 A72 A73 A75
|0-Link V1.1
AaHHble 2 bauta 4 banta
npouecca
0 6aiT: 6ut 15... 8 0 6awT : 6mT 31...
1 6ant: 6UT 7... 0 24
1 6ant: 6ut 13...
16
2 6awTta: 6mT 15...
8
3 baiita: 6UT 7... 0
0 6uT / T™"N Q.1 / Boolean
AQHHbIX
1 6ut / ™Mn Q.o / Boolean Qint.1/ Q/ Qint.1 / Boolean
AAHHbIX Boolean Boolean
but.../onn-| 2..15/ 2...15/ 2..15/ 2..15/ 2/ 2... 7 / [nycTo]
caHue / vin [nycTO] [3HaueHue | [3HaueHune | [n3mepe- Qint.1/
AAHHbIX namepe- | Cuyértumkal Hue Boolean
Hua Bpe- | / Uint 14 ANVHBI /
mMeHu] / CKOPOCTH]
Uint 14 / SInt14
bur... / onu- 3..15/ |8..31/ [nponyck-
caHue / Tun [3HaueHune Hafq
AQHHbIX namepe- cnocobHoCTb)] /
HUA Bpe- Uint 24
MeHu] /
Uint13

YcTpaHeHue HeucnpaBHOCTEH

B tabaunue YctpaHeHue HeVICFIpaBHOCTeVI NOKa3aHO, KakKne Mepbl HeobHx0AMMO npeanpu-
HATb, €CAU AQTUYNKN HE paéOTaIOT.

CBETOAMOAHbIN UHAUKATOP /
KapTMHa HEUCNPaBHOCTU

MpuunHa

Mepbl no ycTpaHeH o

3eAEHbIVi CBETOAMOA MUraeT

KommyHukaums 10-Link

Het

KOMMyTaLI,VIOHHbIe BbIXOAbI
BeAyT cebsi He cornacHo
Tabavua 4

1. U3meHeHune koHburypauum
2. KopoTkoe 3amblkaHue

1. Apantaums KOHOUrypaumm
2. NpoBEpKa INEKTPUYECKUX
NMOAKAKOUEHUI

XEATbIi CBETOAMOA MUTraeT

Bo Bpemsi HacTpoliku paccros-
HUA cpabaTbiBaHWS CBETOBOE
MATHO PACMOAOXEHO Ha 06b-
eKTe, AU Ha OYEHDb BbICOKO-
KOHTPACTHOM OﬁbeKTe, TOAbKO
Ha NMOAOBUHY

HacTtpolika pacctosHua cpaba-
TbIBaHWSA cOrnacHo"Hactporika
paccToaHusA cpabaTbiBaHUSA
WTS16", ctpaHuua 255

XEATbI CBETOAMOA roOpuT, 06b-
€KT Ha NyTW Ayya OTCyTCTBYeT

PaccrosHue Cpa6aTbIBaHVIF|
HaCTPOEHO Ha CAULLKOM 60Ab-
LLoe paccrtoaHne

YMEHbLLUWUTL pacctosnHue cpaba-
ThiBaHWA

OO6bEKT Ha MyTH AyYa, XEATbIN
CBETOAMOA HE ropuT

CAMLLKOM 6OAbLLOE paccTos-
HUE MEXAY CEHCOPOM W 06b-
€KTOM WAW YCTAHOBAEHA CAU-
LUKOM MaAas AUCTaHUMA nepe-
KAKOUEHMS

YBeAMUUTb pacctosHue cpaba-
TbiBaHWA
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10 Ytunusauumsa

AaTunK HeOHXOAMMO YTUAM3MPOBATb B COOTBETCTBUM C AEWUCTBYHOLLMMU HALMOHAABHBIMU
npeanMcaHnamMu. Mpu yTMAM3aLUmMK CAeAYeT CTPEMUTLCHA KO BTOPUUHON nepepaboTke (B
YaCTHOCTH, APArOLIEHHbIX METAAAOB).

YKA3AHUE

YTVII\VI3aLI,VIH 6aTapel7|, ANEKTPUYECKUX U INEKTPOHHbIX yCTpOVICTB

e B COOTBETCTBUM C MEXAYHAPOAHBIMW AMPEKTUBAMU BaTapen, akkyMyAaTOPbI U INEK-
TPUUYECKME WAU INEKTPOHHbBIE YCTPOMCTBA HE AOAKHBI BbiBpachiBaThea B 00LLMI
Mycop.

o [lo 3aKoHy BAapeneL, 06s3aH BEPHYTb 3TW YCTPOMCTBA B KOHLE CPOKA MX CAYXObl B
COOTBETCTBYIOLLME NYHKTbI 06LLECTBEHHOTO cHopa.

WEEE; W 5.0 ciMBOA HA WU3AEAUU, ETO YNAKOBKE UAWM B AGHHOM AOKYMEHTE
yKa3blBa€eT Ha TO, YTO U3AEAME NMOAMNAAAET MOA AEMCTBME HACTOSLMX MPABUA.

11 TexobcayxuBaHue

370T pAaTumnK SICK He TpebyeT TEXHUUECKOrO 0OCAYXMBaAHUS.

Mbl pEKOMEHAYEM PETYASIPHO

e OuucTute onTMyeckne MHTepPdENChI U KOpnyc

e MNPOBEPATb MPOUYHOCTb PE3LOOBLIX M LUTEMCEAbHbIX COEAUHEHUIA.

OuyuncTka

BAXXHO
MoBpexaeHUe yCTpoUCTBa U3-3a HENPaBUAbHOW OUUCTKH!

HenpaBuAbHaA OUMCTKA MOXET MPUBECTU K MOBPEXAEHUIO yCTpOlZCTBa.

u Mcnonb3oBaTb TOALKO PEKOMEHAOBAHHbIE YNCTALLME CPEACTBA U NMPUHAANEXHOCTHU.
u He ncnonb3oBaTb AN OUUCTKU OCTpble NMPEeAMETDI.

»  PeryasipHO 1 N0 Mepe 3arpsa3HeHns ounLlanTe onTMYeckne noBepPXHOCTM 6e3BOpCo-
BOM TKaHbO AAS MPOTUPKK ONTUKK (apTUKYA 4003353) 1 ouncTUTEAEM AR MAGCTUKA
(apTkyn 5600006). B uerom NepMOAMUYHOCTb OUUCTKM 3aBUCUT OT YCAOBUM OKpPY-
XatoLen cpeabl.

3anpeu.taeTCH NMPOn3BOAUTb AHOOble UIBMEHEHUS Ha yCTpOVICTBaX.

MoxeT 6bITb UIBMEHEHO NPONU3BOAUTEAEM 6e3 npeABapUTEAbHOTO YBEAOMAEHUSA. YKa3aH-
Hble CBOMCTBA M3AEAUS U TEXHUUECKME AGHHbIE HE ABAAIOTCA MUCbMEHHbBIMU rapaH-

TUAMMW.
12 TexHUYecKue xapaKTepUCTUKH
12.1 TexHUUeCcKne XxapaKTEPUCTUKH

B pasaene «TexHUUECKUe XxapaKTePUCTUKM» COAEPXUTCS AULLIb YAaCTb TEXHUUECKMX XapaKTepUCTUK AaTUMKa.

[MoAHbIE TEXHUUYECKUE XapaKTEPUCTUKKU MOXHO HaWTW Ha canTte Mo apTUKYAY AdTHUKaA.
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PYKOBOACTBO MO 3KCNAYATALIMW

CBoMmcTBa

PaccronuuecpaﬁaTuBaHMﬂ

MuH. pacctosaHue cpabartbl-
BaHUA

PaccTtosiHue cpabatbiBaHus,
MaKc.

PekomeHayemoe paccTtos-
HWe cpabaTbiBaHWA A
HaWAyYLLIEN NPOU3BOAUTEAD-
HOCTK

ATanNOHHbIN 06bEKT

WTL16P
10 mm

500 mm

150m ... 250 mm

06BbEKT C KOIDPULIMEH-
TOM AMDOY3HOro oTpaxe-
HuA 90 % (cooTBETCTBYET
CTaHpapTHOMY 6eromy
coraacHo DIN 5033)

WTS16P
10 mm

750 mm

100 mm ... 300 mm

O6bEKT C KOIDDULIMEH-
TOM AP OY3HOro oTpaxe-
HuA 90 % (cooTBETCTBYET
cTaHAapTHOMY 6enomy
cornacHo DIN 5033)

WTS16G
10 mm

400 mm

150 mm ... 300 mm

06BLEKT C KOIDPULIMEH-
TOM AMDY3HOro oTpaxe-
HuA 90 % (cooTBETCTBYET
CTaHpapTHOMY 6eromy
coraacHo DIN 5033)

U3nyyaembin Ayy

MCTOUYHMK n3nyyeHus
Tun ceeta

Pasmep cBeToBOro natHa /
paccTosiHue

WTL16P
LED

WTS16P
LED

WTS16G
LED

KpacHbIi cBeT B BUAMMOMKpPACHbIN CBET B BUAMMOMKPACHbI CBET B BUAUMOM

AVana3oHe

Aana3oHe

3 mm x 30 mm (200 mm)@ 8 mm (300 mm)

AvanasoHe
13 mm x 13 mm (300
mm)

KoMMYyHUKaLMOHHBINW HTEpdENC

Tabanua 6: KOMMYHUKaLMOHHBIM MHTepderic

1) A = Ug-TIOAKAIOUEHHMS C 3aLLUTON OT MEPENYThIBAHUA MOAIOCOB
B = BX0AbI U BbIXOAbI C 3aLLMTOM OT MEPENYThIBAHUSA NMOAIOCOB
C = NopaBAEHWE UMMYAbCHbIX MOMEX
D = BbIXOAbI 3aLUMLLEHBI OT NEPEHANPSKEHUSA U KOPOTKOrO 3aMblKaHUS
2)  TIPOAONKMTEABHOCTb CUTHAAA NPY OMUYECKON HArpy3ke B peXmnme nepekAroUeHUs. Bo3MOXHbI Apyrue 3HaueHusl B pexume

CoM2.

10-Link
WTL16P WTS16P WTS16G
10-Link 1.1 1.1 1.1
CKOpOCTb Nepepayun AQHHbIX CoM2 COM2 CoM2
IANEKTPUUECKHE XapaKTEPUCTUKH
WTL16P WTS16P WTS16G
Hanpsxenve nutanus Ug DC10..30V DC10..30V DC10..30V
OcraTtouHasn nyAbcauus <5 Bgg <5 Bgs <5Bss
MoTpebaaemblii TOK < 30 mAY < 30 mAY < 30 mAY
< 50 mA? < 50 mA? < 50 mA?
Kaacc 3autbl 11 Il 1l
1) 16... 30 B nocr. Toka, 6€3 Harpysku
2) 10... 16 B nocr. Toka, 6e3 Harpy3ku
LiudpoBon BbixoA
WTL16P WTS16P WTS16G
BbIXOAHOW TOK |yaxc. <100 mA <100 mA <100 mA
CXeMbl 3aLLMTbI A, B, C, DY A, B, C, DY A, B, C, DY
Bpemsa oTkAvKa < 500 ps? <1.4 ms? < 3.3 ms?
YacTtoTta nepekaoyeHun 1000 Hz® 350 Hz® 150 HZ®

3) TpW COOTHOLLIEHUM «CBETAO/TEMHO» 1:1, B peXnMe NepeKAtoUEHUs. BO3MOXHbI Apyrue 3HaueHus B pexume 10-Link.
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MexaHuUueckue xapaKTepUCTUKU

Knaacc 3awmtbl?

paboTbl
1) no EN 60529

OkpyxatolLas Temneparypa Bo Bpems

WTL16P

cM. Tabamua 1:

x4, xH, x5, xl: IP66,
1P69?

x9, xB: IP65

-40 °C ... +60 °C®

2)  3ameHseT IP69K coraacHo I1SO 20653: 2013-03
3)  He aedopmupoBaTh kabean npu Temnepatype Huxe 0 °C

WTS16P

cm. Tabavua 1:
IP67, x4, xH, x5, xI: IP66, IP67,

IPG9?
x9, xB: IP65

-40 °C...+60 °C¥

WTS16G

cM. Tabamua 1:

x4, xH, x5, xI: IP66, IP67,
IP69?

x9, xB: IP65

-40 °C...+60 °C®

12.2 lFabapuTHbIe YepTexu

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
BO3MOXHbI U3MeHeHUs 6e3 yBEAOMAEHUA

20(0.79)

55.7 (2.19)
45.5 (1.79)
(0.28)

42 (1.65)

(0.16)
~ ®

[

5(0.2)

78 [T29:9 0.18)
(0.31)[]] 35.5(1.4)

6
4) (0.24)|
l

B

N D

7.

o~
wN

)

: 27.8(1.09)

PucyHok 18: WTL16, kabeb
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® 6.5 (0.26)
3(0.12)

15 (0.59

42 (1.65)
.1(0.16)
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|

129.9 0.18)
52.9 (2.08)

5(0.2)

55.7 (2.19)
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57@
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@ 4.1(0.16)

15 (0.59)

‘ 28(1.1)
35.5 (1.4)

PucyHok 19: WTL16, wtekep

MpeanouTUTeAbHOE HanpaBAeHWe
pacno3HaBaemoro o6bekTa

CepearHa ONTMUYECKOM OCU NepeaaT-

Ynka

CepeanHa onTUUYECKON OCU NPUEM-

HUKa

KpenéxHoe otsepctre, @ 4,1 Mm

CoepnHeHME

INEMEHTBI UHAMKALMW U YNIPaBAEHUSA
42 (1.65)
4.1 (0.16)
®
T
< |
0 N
g | 7.8([l29:00018) s
alR (0.31)f) 35.5(1.4) s
~|d i
8o @ 3 8 ol
] 0.24] N[t}
? < % - ‘ f ! F©
ST O ST
t @ 6.5 (0.26)
3(0.12)
7.7 SR 15 (0.59)
©3)] |27.8(1.09)

PucyHok 20: WTS16, kabeab

@O®e © 6

42 (1.65)
4.1 (0.16)

T] ®

29.9 (0.18)
52.9 (2.08)
6

(0.24)
g - %
N —~
S F \\Q-\ o
~ I~ 4

5(0,2)

55.7 (2.19)

45.5 (1.79)

75 15 (0.59)
0.3

PucyHok 21: WTS16, wtekep

CepeanHa ONTUUYECKOM OCH M3AyYa-

Tenqa

CepearHa onTUUYECKON OCU NPUEM-

HUKa

KpenexHoe oteBepctue, @ 4,1 Mm

CoepnHeEHME

INEMEHTLI UHAUKALMU U ynpaBAeHUA

PYKOBOACTBO MO 3KCNAYATAUWUWN | WTL16 / WTS16 261



PYKOBOACTBO MO 3KCIMAYATALIKA

12.3 Pasmepbl cBETOBOro NATHa

WTS16P-xxxxx1

Dimensions in mm (inch)
12
(0.47) PN
8 P
(0.31)

4
(0.16)

(-0.31) N

-

(=047 ¢ 200 400 600 800
(7.87) (15.75)  (23.62) (31.5)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

PucyHok 22: WTS16P-xxxxx1xx

0 ‘

. 10 300 750
(0.39) (11.81) (29.53)

CUHUN PekomeHpyemas obnactb paccToaHnA Cpa6aTbIBaHMﬂ M5 6oAabLIEN NPON3BOANUTEABHOCTH

WTS16G-xxxxx9:

Dimensions in mm (inch)
12
(0.47)

8
(0.31)

4
(0.16)

0

-4
(-0.16)
-8
(-0.32)
-12

(-0.47)0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

PucyHok 23: WTS16G-xxxxx9xx

(@)

10 300 400
(0.39) (11.81) (15.75)

(&7

CUHUI  PekomeHayemas 06AacTb paccTonaHUst cpabaTbiBaHUSA AR GOAbLLEN NPOU3BOAUTEABHOCTU
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WTL16P-xxxxx1:

Dimensions in mm (inch)

40
(1.57)

20 !
(0.79) :

(079) m CSY |

-40 . 10 200 500

-157
( )0 100 200 300 400 500 600 (0.39) (7.87) (19.69)
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

PucyHok 24: BepTrkaAbHbIM BUA
CUHMIE  PekomeHayemasn obnacTb paccTosiHust cpabaTbiBaHWA AA BOAbLLIEN NMPOU3BOAUTEABHOCTH

Dimensions in mm (inch)

40
(1.57)

20 —
(0.79) [

-20 [
(-0.79)
\\

-40 10 200 500

-1.57
19 )0 100 200 300 400 500 600 (0.39) (7.87) (19.69)
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

PucyHok 25: [0p130HTaAbHbIN BUA
CHHUIE  PekomeHayeMasn obnacTb paccTosiHusi cpabaTbiBaHWsA AAA BOAbLLIEN NMPOU3BOAUTEABHOCTH “

CcvHn PekoMeHAyeMasi 06AacTb PacCTosHUS cpabaTbliBaHWA A GOAbLLEV NTPOM3BOAUTEABHOCTH
)

13 MpunoxxeHune

13.1 CooTBEeTCTBUA U CEPTUDUKATDI

Ha caite www.sick.com MOXHO HalTU AeKAapaLIMK COOTBETCTBUS, cepTUdUKaTbI U
aKTyaAbHOE PYKOBOACTBO MO 3KCNAyaTaumu NpoayKTa. s 3TOro B CTPOKY NMOMCKa Heobxo-
AMMO BBECTU apTUKYA MPOAYKTa (apTUKYA: cM. rpady «P/N» uan «ldent. no.» Ha 3aBOACKOM
TabAnUKe).
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WTL16 / WTS16

SICK

Sensor Intelligence.
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79183 Waldkirch, Germany

=E

EEER

AREZRRINRIF. P REIR—INRF AR B8, RATFERSCERSE
BAREHIA NSNS HE AT, KEAR, \TE’JHHE%:BEﬁ_I A FRVFRS ST
B TIER. MIRSENE.

AP RIE R A E & BRI E &R,

© P EMNETE,

[REETHY

AR A RN 2 EIRIRIA S,
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1 KT AR

1.1 X FEEEENER

TaFrA e, B RERRREERURET R R ETIRE.

RREEmET AR, ONZERETTmMhE, UHIEARMEIEE.
R mERAE =710, 1B RS,

RREERNMEHA RV ENEN T AR R SGNERRZ2ETER. BX
ERIBZ N GRNR SRR,

1.2 EZER

MNEBARTMIENEZEE, 151410 SICK Product ID:
{P/N}/{S/N}
(270 "8I SICK Product ID ¥riRF=@", & 268 11 ).

RET=RHAE, REUTER:
AXEHIFTA P RIES A
HER

Hith AR

CAD #EA R~ &

U (FINFFE1HEERR)
R

Fo it

1.3 TSI LIE
RS R REMTEER

/e
AT IR I RIRT, PIRESEIEMREEXTRIBMRIRTE I,

s

AN FTRERERUIR T, PIRESEIEMEEX T RIS,

Iy
AU BTG R, TRSFBIEESNFEZAIRTHIL,

EE
AT A A R R fEPLRY BT, PIRES B =K,

&R
SRRAARNRT. BNURER, FUSMMEHEEIT,

G

> EKRTTIES.

1. TR RS

2. EREFAINTNTEESITHIES.
v ERTTHESHER.
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HRAFIREA

2 R2ER

2.1 —RRLRT
FREERE. AR E REERE I T LA RHT,

o RIERRBENHIES, NTmAEREEXEE,
;ﬁ?g?%f%&%*ﬁ%ﬁ@%%@% (FHYE) RS THREESERM
N l_L o

FILMRIPT R ARSI,

2.2 AGHER

i EBIRTE TR BRI B AL R RERNAIA R INIT,
BRBEFRAIARBEBHITIEAMIIRIEL, FIRZIR SALE AT sERIE, X

=, flun:
o TAFI
. 221

. THRABSNESiRE
2.3 XTF UL IAERHRT

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary
overcurrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the
field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20 V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100 / Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.
UL Environmental Rating: Enclosure type 1

2.4 A&

WTL16, WTS16 @R atm e ifERias (U TiRAEREs") . BTYE. s
ARVFEEREUC AN, AR mA T EAEMAEs PRI Heksn, Mt
SICK AG BHEMIBUR B IFFHILA T,

3 i e
3.1 11T SICK Product ID #riR™~ 54
SICK Product ID

SICK Product ID BESZEMIIRIR m. R EHIEARM mERAIM DI,

SICK Product ID F1EM4% pid.sick.com. iJ#= (P/N) #1F5]2 (S/N) ¢Br%, A
RUTFRFF.

% =AY SICK Product ID ¥ FH QR BRI EREREM/S8%E L,
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3.2

5 BS&TR

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
MEER , BRBTREHA

Product ID &
pid.sick.com/
S/N LAl

#EE 1: SICK Product ID

BRIERERTH

WTL16, WTS16x-xxxxxx10
WTL16, WTS16x-xxxxxx20

WTL16, WTS16x-xxxxxx11
WTL16, WTS16x-xxxxxx21

WTL16, WTS16X-xxxxxx12
WTL16, WTS16X-XXXXXXx22

0
@
<3E§%43

| G

o @
—D
oo

[ E—

© OO

WTL16, WTS16x-xxxxxx30

-
%)
o B

[ EE—

WTL16, WTS16Xx-xxxxxx31

o8
L8

WTL16, WTS16X-XXxXxxx32

=\ LED: FEWURT
%@ LED: TIEBERE

CHONCNCRCNC)

T RE/EETXIRE

RBERSRTRES

AT AT IETIR e DAE

BRIZRZEE L

BluePilot Bt ft & BRIEE R
$RE5 T / BTt / § Teach: FATBTSALA BTG

RSB ASVHTENRERN < 1,3 Nm,

UER= A SR,
EATF WTS16) .

W ITE T R AT B

- EkEE
- B4 DEEe

o IRIEAREIERSREY,

EES IR EC,

—BSER AR SERE, WM EsEERR

L ENRAR:
Alarm = Z4R% 1 i
Health = ZR4 L ik

(2 SICK EeFBR)

SEEMMARILSE I, S0 HEE 18, HEE 19, #EE 20 (X

ERTINER:

IRYEULER | WTL16/ WTS16 269



RAFIREA

MF ((ti 2 BcE) = ShERsa IR, TEIEE, TXES
Q_1/C = FFxEHih, 10-Link &5

Test = MAXE N im

Ug: 10 ... 30VDC®

FE 1 20
Wxx16x- x4 xH x5 x|
1=BN |2 1 — > 1
2 = WH £:<
— 5 C
3=BU 0.14 mm?2
4=BK I3 4 AWG26 3 4
5= QY
Wxx16x- x9 xB
1=BN 6 ‘ 1 T (U 1
2 = BU e U 6— o o
3 = not connected 2 e Q; 5 5—e 2
4=BK P PR = | =
5= WH 5 m S,
6 =GY Iy=6A
7 = not connected In=4A
Fr& 2: DC
\1I\:5'I)'(L XXX6XX
WTS XxX6XxxxA00 xxA01-
A99
16x-
HEdp= 161 162 167 168 16A 16K 16L 16N 16x
PNP 861 862 867 868 86A 86K 86L 86N 86x
1=BN + (L+)
(¥%)
2=WH MF
(82)
3=BU - (M)
(%)
4 = BK Q4/C
(%)
BRIA Q Q Teach | Test | IIHBE | Teach | Test | JILIHEE | www.sic
: MF — L+ | - L+ — L+ | - L+ k.com
802270
9
A Q 0 Q Q Q 0 0 9 |www.sic
: Quy k.com
(C) 802270
9
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1% 3: DC

WTL
16x-
WTS
16x-

XXXXXxxxZZZ

112 113 114 115 116 421 722

= | 11

PNP 811 812 813 814 815 816 B21

Ci2 | C13 | C14 | C15 | C16 F22

NPN | C11

BN + (L+)

WH

9]

‘ Alarm ‘ Health ‘ Alarm ‘ Health ‘

BU

BK Q Q

Test
— M

Test
— L+

GY

FIE 4: 1R, PNP, NPN

PR INThRE
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N — +(L+) N +(L+)

I PNP | | PNP; |

| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q <100 mA

i NPNi | | NPN |

L. . _— ™ L. . _— ™
Alarm

MRS EIR ST (ELE (2
BITHERMESRN A X EE. It
. RERYF: LOW

ERmdtin: FRkas (WTL16, WTS16) BEF—
0l 4% 3] g “Alarm”) |, ZiaHiR{N e RS
B, LED $8RkTING. BERRE: (EREEIES, RIATERES
(0), BESS=ERNIA HIGH (1),

Health %aithim: %288 (WTL16, WTS16) BF— sty tin (RXE[Z0
& 3]HRY“Health”) | ZEHIRIEE e B TR BRI A XER, &
HRE: FRERES, XATERES, 856, KSR HIGH (1), E5™E
ST LOW (0), ItkAS, LED $8/RKTINER,

R EBLEE | WTL16 / WTS16 271



(I

pliEe PN

Mg Nim: £/=%as WTL16, WTS16 BEA—Nllitia Nin (LR (548 2] FRY
“TE"SRE “Test”) ., ERIZIMNImAI KA LSYas, MmiELRERINGERSIER: £
FBCE LED fe/mkTRUBLSHE AR MEEEN S TE,

MEEIRBIN, BUENHENG (SIERLE [54% 2]) .

R LED XARERLUSBENEIMIE, S8 1% 5 wWEINEE. NRFXEHL
RRMATEER, WIEEREZMS. 20 "WIEHTR" 5 282 01 .

15 b: Test

Test - M Test — L+
= 7 7
: +(L4) : +(L¥)
: g | o }
L — | Test | Test
R anl
L—a3 ™ L_— a1 ™
7~ ¢ r— 1 +(L+) r_—_1 +HLh—
== N Y
/\E — | Test — | Test
& | e @ |
L— o W L. ™
7 i
71 B
WTL16, WTS16: BEEREIXNEYME, EFEEL, HRLE AR PYIRA)H
Bl LEET, ROEEERSSAEFERAO (ERRPE) SN EARER (20 FI5].
Br
StF WTS16: dNRM EFREMNME, B INERIZRERES, DU R STFREN
k&, £ fEHE 14 - 1EE 17,
18 A
j%ﬁ?é?ﬁﬁg
272 R {ERAER | WTL16 / WTS16 8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
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7.2 WEFERASY

WTL16, WTS16 it RIPAIIGEATB RSB, IRBISO IS RIEEIAE
FEMERIORS, EEREMEBIEE (x) SERZERERNEE ().

SEFERZMG: FEREMEMIERE (20 EE 3] AR ARBNIEESYIRLE S/

I, MUEYIMERIRETRES (x = fARNEERS, v= EIRENMARNIEENE S
(A, 90%) Z[EMER/ESE) . &8t 6% =28 0, 18% =’ @, 90% =

ﬁ’é@ (L DIN 5033 MiErtnER AEAE) . HATBWNEFERKE RETELAIYIR

HITRE.

ERiPHTheE&R/NEE (= y) AIUMNER [Z 0 1HE 3 @] Il T R%E:

Al x =200 mm, y=15mm, B, HEEREAMARNEES > 15 mm B, 7

BEIFIER (AT, 90%) .

WTL16P-xxxxx1xx, ZI¥¢:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
%0 1‘8%/90%‘ Example: .
45 i @i Safe suppression of the background
20 @ White
6%/90%’ I background (90 %)

- NN/
o5 I I I90%/90%
- 11/ 1/

o /

10 Black object (6 % remission)
/ ‘/ Set sensing range x = 200 mm
5 y — Needed minimum distance to white

X background y = 15 mm

0 100 200 300 400 500 600
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

1B 3: FFIER 2%
© RelE 6% kit
@  &ewE, 18% kit

® Be’r 90% kit
Be  ARMEEEEMEINAM R BN EE

0
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@O

100 500

0 100 200 300 400 500

; (3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69)

i ! Distance in mm (inch)

! 1 D 1

1 - r BluePilot
i o

; o i ] F

3 c |

A

B
Recommended sensing range for the best performance

1EA] 4: FHEE

REME, 6% kit

REME, 18% kit

BEeHE, 90% kT

/MR RAEER, SBfI: mm

RAMARNIES, B4 mm

EF

REE SAHASEETREE

kR A BE S B TR

YT

RIS REMZ AR BA FE B SEE

'nmUOUJ>@@@

Bt
m

WTS16P-xxxxx1xx, £I¥¢:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y

90 ‘ U

‘ 18%/90%

70 ©)
90%/90% |
60 l

50

40

30 I

20
10 /

/
y/

X

0 200 400 600 800 1,000
(7.87)  (15.75) (23.62) (31.5)  (39.37)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

HHE 5: 11t

©  ARRENIEE, ETEE, 6% Rttt
@ MRBNIEEE, ETRE, 18% Riitt
® ARRENEEE, ETHE®, 90% &itt

274 1R IEHAA | WTL16/ WTS16

Example:
Safe suppression of the background

White
background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white
background y = 20 mm

8020347.1MMD/2024-07-19 | SICK
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@ 100 400
@
OJE 00— 750

0 100 200 400 800 1,000 1,500
1(3.94)(7.87) (15.75) (31.5) (39.37) (59.06)

Distance in mm (inch)

R

P '\ BluePilot
5

| c ‘

A B

Recommended sensing range for the best performance
HE 6: A
REmE, 6% kit
XEMME, 18% R4t
BEE, 90% kT
/AR, B4 mm
RAMARNIES, B4 mm
MEF
RESRIGRSEETIREE
kR B BE S B TR
YT
NEMEREMREMB AR R FER S

'I'IrI'IUOUJ>@®@

Bt
i:y

WTS16P-xxxxx3xx, £I¥¢:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)

y
20 1‘8%/9‘0% Example:
80 ) Safe suppression of the background
@ €
6%/90% White
70 €) background (90 %)
l 90%,/90%
60 ' /
50 I
40 I I !
30 / / ‘
20 / Black object (6 % remission)
V. Set sensing range x = 300 mm
10 g Needed minimum distance to white
0 g X background y = 20 mm
0 200 400 600 800 1,000
(7.87) (15.75)  (23.62) (31.5) (39.37)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for the best
performance
JEE] 7 FEIEAEE
O  fERRNIER, BETEG, 6% Rt
@ MRRNEEE, BETRXRE, 18% Rt
®  AARRNIES, ETHE®, 90% Rt
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2 {EEA | WTL16/ WTS16

@D 100 400
@
Ol 00— 759

0 100 200 400 800 1,000 1,500
(3.94)(7.87) (15.75) (31.5) (39.37) (59.06)

Distance in mm (inch)

0
L ' BluePilot
7=\ N
¢ -
i C i

A B

Recommended sensing range for the best performance
B 8: A
REmE, 6% kit
XEMME, 18% R4t
HeEwE, 90% k&t
B/RRRRVEERS, AL mm
RAMARNIES, B4 mm
MEF
RESRIGRSEETIREE
fib R RN BB S B R
YT
NEMEREMREMB AR R FER S

'nrnUOUJ>@®@

Bt
i:y

WTS16G-xxxxx9xx, £I3%:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range (x) and white background (90 % remission)
y

80
(3.15)

@

6 %/90 % 1

60
(2.36)

o)

40 18 %/90 %

(1.57)
©)

90 %/90 %

20
(0.79)

o —

0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

HEE 9: FFltahzt
© EeYE, 6% ki
@ ER, 18% K&t

® aelE 90% &kit
Ee  NARNSEEEMENAM AR EETE

X

Example:
Safe suppression of the background

White
background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 300 mm
Needed minimum distance to white
background y = 20 mm
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R1VE1RER

@ 100 400
@ 100 400
©) 100 400

O‘ 100 200 300 400

(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)

Distance in mm (inch)

3 D
uePlIot
C

A s
Recommended sensing range for the best performance
1B 10: £EE
REME, 6% k5t
REYUEK, 18% k&7
BEmiE, 90% kit
R/MVARANEERS, B4 mm
BRAMARNIEE, B4 mm
MEF
REE SHMH RS ETREE
AR RN EE R R
mEETi
NFEMEREMREME N AR R RS E

'ﬂmUOW>@@@

B}
m

BEMIE, 6% k&t

REYME, 18% RET

BEYHME, 90% k5T

/AR IR, B4 mm
RAMARNIERE, B4 mm

EF

RETERERE

AR RN BB B B

et
ARMEEEREMZ AR R BN EE RS EE

7.3 R BRI E

R TTHERT WTL16, WTS16X-XXXXXX2XAXX:

W TR (29 1-3 7)) FRAMARNIES. RIEZEX, FIERBALT (&
BRETER) HITHROA,

EALEY:: fRefd AR,

mZchieys: AR R,

A (@ A THEREAR R RN EER . I RN EAR A RN EEEREYE, Bl 2
ULHEE 11, 58 278 01 . RMAKRRNVIEEIRETTAE, KRN, E,
BHHE RARTHXBHE (715 4),

'ﬂm00w>@@@

B
m

w
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(I

=9
ifitititih

Fot

=0)

[L.3sec.

if=6)

b
=) G

FHHHHTH

i

A
I

ittt ittt

FEE 11: WTL16, WTS16x-x000X2XAXX, 1B HEFETT 1E 1520 & /2 i EE B

HEAIHAY WTL16, WTS16X-XXXXXX1XAXX:

FRABAITHZEMR BN EEE.

EATe:: REMARNIES,

mZcheys: RRARRRREEE,

BATRWARR B EE B MR SR, PIISIE 9, ARRBNIERIRETME, &
PHAMERE R IERR, B, BHIHE SHRE T REHE (=% 4).
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A
[

i

1?‘6"’ @

i

A
Ittt

ittty

o) -

7 g =

m

b

2 _/_\ r/—\w P E
o =
) 4—_@’ ;iii

=

i E':,E

o

B

HHE 12: WTL16, WTS16x-xx00x TXAXX, 18T B 1711152848 % /i fe 2

HRBUER WTL16, WTS16X-XXXXXX3XAXX:

BT TR (29 1-83 1) ERAARNEEE., T8 NARA BN BB N WS
&, FIEaNZ=NE 10, fARNEESIRETTME, BIYMAMLEEFEER, BAT, B0
FIERFHTHXEHT (FIE 4).

ititiliiti

2 @ @

FEE] 13: WTL 16, WTS16x-xxxXXX3XAXX, 1819 2415128 h & /e 2

T 6 ]
T S
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WTS16 fill & BRI E

WRT. kR, SXLEEURAFIERIE,
BN ETTHITHEEN, MENEN LRSS, UEREERFRmERER
5

1 REMARNIEERN, SR ij‘/&i’J)ﬁH:FiE'E’]«EEE (514N o

”ﬂﬂ

7

[1..3 sec.

4

N
7

) )

¢

HEE 14: WTS16 i LB E IR E

e
71\

z

2 (Ui ft, EE&EE LED s AB=E. fRBNIEEEREST

e

)

,

/l\

HEE 15: WTS16 f R /B IR E

3  HERNTYMRRHEETIRNEGT. BAREE LED f5RATEIRGITHR IR R,

AR & RN PR B iR B IE I,

©F _Y
@ O

HEE 16: WTS16 f &2 IR E
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4 HYMAMITHIRNES LED f5RAT=RE, BAMARNIEEIRE IEH.

©g 4

71\

HHE 17 WIS16 fo % B FEEIRE

7.4 At e TheEiE

o — 1 1 [ r
\ (- [ 1,1

S Su i et

 — S T e ==l
\ ,_t_1_| [t [ 14

e e e

S S

M = F5 (@ 10-Link #TIEEIRE)

2 /oo — o~ — o
oo e Vo

1ms 30.000 ms

7.5 AR/ B <iZE

(@) L (@

jCH
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ES(FIE

L =
D e
M Fofy (@F 10-Link #HTHRERE)

8 UK =\ b )
WTL 1 BX-XXXXXXXXAXX,  WTS T BX-XXXXXXXXAXX:
A00 A70 A71 A72 A73 A75
|O-Link V1.1
AR 2 Byte 4 Byte
Byte 0: Bit 15... 8 Byte 0: Bit 31...
Byte 1: Bit7..0 24
Byte 1: Bit 13...
16
Byte 2: Bit 15...
8
Byte 3: Bit7...0
Bit 0/ #UE Q.1 / Boolean
Bit 1/ #iiE Q. / Boolean Qint.1/ Qo / Qint.1 / Boolean
%E! Boolean Boolean
Bit... / 1 2..15/ 2.15/ 2.15/12..15/ 2/ 2.7 / [empty]
w/ BUEZE | [empty] [Time [Counter | [Length / | Qint.1/
i measure | value]/ speed Boolean
ment Uint 14 measure
value] / ment] /
Uint 14 Sint14
Bit... / # 3..15/ |8 .. 31/ [Carrier
R/ BUEE [Time load] / Uint 24
i measure
ment
value] /
UInt13
=2
9 S HERR
HISHBRRAS P B 5 T B BB T AR TR I RERT N7 SR BXAY &5 IE .
LED / {FERE [REA i1
% LED (NYF |O-Link &5 T
FRERHNRNTFTE 1. EEZE 1. iEEEEE
xRIg 4 2. 5gH% 2. IEBSREE
{URWTS: %€ LED i | EREMARNERCE | REMKEVIERS
It B, ERNEMFE LEREI— | E'WTS16 il &R EEEE
R NEUEREHRRMNY (B £ 2801
&t
BE LED =iE, R | fRBRNMEEIRETK FERARIER
&
FEEPEYIER, EE LED Xk | (LFESETIAZENEES | 18X FXIES
=i R XEBERENNT /)
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10 EFNE

AMERBRLIEREARERMEHITEFLIE, [RFLIEN N KRR BF
A (LEERER) .

Br
@ Bith. BSTEFIENEFTLE
. IRIEEFRES, Hith. ERMNBSSBEFIEZNEEN—REYLIE,
. IRIEAE, Fﬁﬁ%ﬁ)‘(%&ﬁﬁﬁ%nn,i%HTzlwzlﬂﬁuEE.LL,"$HF“ RN UG EE

VAN
. i :

WEEE: W =g HERSAEPIRF SRR REXEEMARE,

11 HEP

1% SICK f&RAgs 41,
FAEW, EH

L A AN FEOMINE
o BB EEIERERESS

i
itf

Ik

B
1
* | FYFEIBUREIRIF!
Té/ﬁ/m ﬁE—EfﬁlR%L”ﬂ_

»  AfEREFEINESAENEE.
»  BEERREMIEEITES.

> THMKRERSHALTHERER (11555 4003353) MZBELEER (1152
% 5600006) /ﬁ/nj‘ﬁ%%@ /ﬁ/D|ET.||ZHEEgH2/;&:_FH_iR—J—{¢

TRIRGE TSR,
MABH, BRBTEN. BANT KB ASEF FPERIL
12 BAREE

12.1 BARSE

AR —E N S E RS ARIERREE.
TR ABIEAIEEDR L@ RIS IRE.
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(RN

R
AV
WTL16P WTS16P WTS16G
&=/\ib& BRI ES 10 mm 10 mm 10 mm
RAFRES 500 mm 750 mm 400 mm
BiAA A BNEEES, Y 150m ... 250 mm 100 mm ... 300 mm 150 mm ... 300 mm
RISmEMERE
ity BE 90% RERIME BE 90% R&BIE  BE 90% RETRIMNE
(XRz DIN 5033 7 (XtAZ DIN 5033 #izE  (XtAZ DIN 5033 #i7E
BFRAER) BIFRER) RIFRAER)
REIHEE
WTL16P WTS16P WTS16G
FtREIER LED LED LED
p v it PR,y AL CIVEAE;
HRRT/EEE 3 mm x 30 mm (200 @ 8 mm (300 mm) 13 mm x 13 mm (300
mm) mm)
BfEEO
1% 6: BIEEO
10-Link
WTL16P WTS16P WTS16G
|O-Link 1.1 1.1 1.1
BB LR COM2 COoM2 COM2
BSEH
WTL16P WTS16P WTS16G
HEEBE U DC 10..30V DC 10..30V DC 10..30V
PRREUR < 5 Vgg < 5 Vgg < 5 Vgs
p=F=3==Mi < 30 mA" < 30 mA" < 30 mA"»
<50 mA? <50 mA? <50 mA2
BHIPELR 1] I 1l
1 16VDC...30VDC, Ffafs
2) 10VDC..16VDC, Ffif
it
WTL16P WTS16P WTS16G
BRI BRI < 100 mA < 100 mA < 100 mA
{RIFEEEE A B, C,D" A, B, C, D" A, B, C, D"
Nja) Sz Bst &) < 500 ps? < 1.4 ms? < 3.3 ms?
FF B 1000 Hz® 350 Hz? 150 Hz®
1 A=Ug O (EXERRMEFRFER)
B = B kR IFASI N imF046 L i
C = Pl ik
D = fut R AT A R 4 HH i
2) {ESEmitE (FEEXHAIBEMEkERATRR) . £ COM24EX T RiTFREE.
3) BERELE 1.1, EFBEIE. 7 IO-Link iR T A 1FREE.
TS
WTL16P WTS16P WTS16G
BiPgEEs » S FTIE& 1 2 =4 1 = +=/IE& 1
x4, xH, x5, xl: IP66, x4, xH, x5, xlI: IP66, x4, xH, x5, xl: IP66,
IP67, IP692 P67, IP692 IP67, IP692
x9, xB: IP65 x9, xB: IP65 x9, xB: IP65
BITHRERE -40 °C ... +60 °C?® —40 °C ... +60 °C?® —40 °C ... +60 °C?»

) f§& EN 60529

3 7£ 0 °C AT AET L

2) & IP69K, #R#E ISO 20653: 2013-03

284 B EVLEA | WTL16 / WTS16
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HRAFIR AR

12.2 R~ HE

42(1.65) 42 (1.65)
‘ W 20(0.79) 121016 ®
QY —_— Q; N
S ]| S. J
0 [fe} N
) 7.8 29.9 (0.18) B 29.9 (0.18)
3 2| _©3D]] 35504 dg E 52.9(2.052
% ;J) g (034) % o 029 7) (024)
Qo] o % 2| = \ ‘
& 1 N &oa N N [(aYE)
‘ f
6.5 (0.26)
<D%? 3(0.12) ® H3
@12.9 7.7 J_ 15 (0.59, 7.5 ‘ 55 15(059)
0.51 ) 27.8(1.09 (03) [eRn)
o €2 £ 35.5 (1.4)
. Y R
T 16: WIL16, &% JEE] 19: WIL16, #53%
®  FEUERET A
@ KM
®  EREEEHmAL
@ L, 941 mm
® #0O
® ER5EEH
42 (1.65) 42 (1.65)
20 (0.79) 14.1(0.16) 75.71*(().16)@
== 5 T 5 .
@l|—+ % §i 78 [[T29.9 ©0.18) 4 @ 57 gﬁfmm
S of@] 3] 355014 I S| .9 (2.08)
Y ‘:“3 slols oS g% © b 50 02
C B ET W e b @ e
J NS ES), E%m%§<\ 0
@aff i t ‘7 65@%) =y N X
‘ g* H @ T |30 a5 @ Tom
7.7 Jo 15(0.59) 15 (0.59)
?o:.Lszi? 03)| |27.8(1.09) (gjg) ‘ 28 (1.1)
35.5 (1.4)
& 20: WTST Eil §
1B 20: WTS16, Bl $EE 21 WIS16, fFL
O  KEEELHPD
@  EREEEHAL
©) BEfL, HiE 4.1 mm
@ &0
® ER5EERH
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12.3

286

KRR

WTS16P-xxxxx1

Dimensions in mm (inch)
12
(0.47) PN
8 P
(0.31)

4
(0.16)

(-0.31) N

-

(=047 ¢ 200 400 600 800
(7.87) (15.75)  (23.62) (31.5)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

HEE] 22: WTST16Pxxxxx1xx

Be  ARIREMEMENIM A RN EETEE

WTS16G-xxxxx9:

Dimensions in mm (inch)
12
(0.47)
8
(0.31)
4
(0.16)

0

-4
(-0.16)
-8
(-0.32)
-12

(-0.47)0 100 200 300 400
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

TEE] 23: WTS16Gxxxxx9xx

Be  ATIREEEMENIM A RN EEEE

2 {EEA | WTL16/ WTS16

300 750
(11.81) (29.53)
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WTL16P-xxxxx1:

Dimensions in mm (inch)

40
(1.57)

20 !
(0.79) !

-20
(-0.79)

=
i

-40
13 10 200 500

100 200 300 400 500 600 (0.39) (7.87) (19.69)
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

1B 24 EEE
BEe  ATIREEEMENIM A BN IEETEE

Dimensions in mm (inch)

40
(1.57)

20 —
(0.79) L

-20 M
(-0.79)
\\

-40
(-1.57)

10 200 500

0 100 200 300 400 500 600 (0.39) (7.87) (19.69)
(3.94) (7.87) (11.81) (15.75) (19.69) (23.62)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for the best
performance

1B 25: K-FHE
Be  ARIREMEME NI AN EETEE

E) AREREMREMR AR R BT

13 B4

13.1 BRMENIER

FoiSEEER. IEPHEFISERRIESN www.sick.com, Ak, FEEZRE
REANTmRANTRES (155 S0 r-miahd LAY“P/N"Z “Ident. no.”%:8H) .
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Australia

Phone +61 (3) 9457 0600
1800 33 48 02 - tollfree

E-Mail sales@sick.com.au

Austria
Phone +43 (0) 2236 62288-0
E-Mail office@sick.at

Belgium/Luxembourg
Phone +32 (0) 2 466 55 66
E-Mail info@sick.be

Brazil
Phone +55 11 3215-4900
E-Mail comercial@sick.com.br

Canada
Phone +1 905.771.1444
E-Mail cs.canada@sick.com

Czech Republic
Phone +420 234 719 500
E-Mail sick@sick.cz

Chile
Phone +56 (2) 2274 7430
E-Mail chile@sick.com

China
Phone +86 20 2882 3600
E-Mail info.china@sick.net.cn

Denmark
Phone +45 45 82 64 00
E-Mail sick@sick.dk

Finland
Phone +358-9-25 15 800
E-Mail sick@sick.fi

France
Phone +33 1 64 62 35 00
E-Mail info@sick.fr

Germany

Phone +49 (0) 2 11 53 010
E-Mail info@sick.de

Greece

Phone +30 210 6825100
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