Fork Sensors
Operating instruction

Safety notes

Read the operating instructions before commissioning.

Connection, mounting, and setting may only be performed by trained
specialists.

Not a safety component in accordance with the EU Machinery Directive.
UL: Only for use in applications in accordance with NFPA 79. These
devices shall be protected by a 1 A fuse suitable for 30 V DC. Adapters
listed by UL with connection cables are available. Enclosure type 1.
When commissioning, protect the device from moisture and contami-
nation.

These operating instructions contain information required during the life
cycle of the sensor.

Intended use

The fork sensor WFS is an opto-electronic, which operates using a sender
and receiver unit. It is used for the optical, non-contact detection of labels,
and markers.

Commissioning

Mode D = dark switching: If light reception is interrupted output Q is
active (e.g., label and carrier material). = factory setting.

Mode L = light switching: If light is being received output Q is active
(e.g., carrier material only).

Insert the female cable connector with the power off and fasten in place.
For connection in B, the following applies: brn = brown, blu = blue,

blk = black, wht = white; connect cables. The green LED lights up after
correct commissioning.

Use the fixing holes to mount the sensor on suitable brackets. Move the
test material through the fork opening under tension and without flutter.
Apply operating voltage to sensor (see type label).

EF] Dynamic teach-in (recommended) (see fig. D)

Start teach-in: Position the carrier or label between the fork. Press the
teach-in button for 3 - 20 s. With the pushbutton pressed down, move
several label with carrier material (label) through the sensor. The yellow
LED flashes at 3 Hz during the teach-in procedure.

Recommendation: Move at least 3 label + carrier through the sensor.

End teach-in: Release the teach-in button for < 20 s. If teach-in is
successful, the function indicator (yellow LED) directly indicates the
output state of the sensor. The switching threshold is now optimally
set between carrier and label. The best possible operational safety is
provided.

Forinhomogeneous label, a fine adjustment can be made (see Xt Fine
adjustment).

Faulty teach-in: Rapid flashing of the yellow LED at 6 Hz until a new
teach-in has been successfully carried out. In a teach-in procedure via
an external cable, the faulty teach-in is additionally signaled at 6 Hz by
the MF output.

T Static 2-point teach-in (see fig. E)

Start teach-in: Place carrier or label + carrier between the fork, press
and hold down the teach-in button for 1...3 s, and then release. Yellow
LED flashes at 1 Hz.

End teach-in: Place the material that has not yet been input (carrier or
label + carrier, depending on when teach-in starts) between the fork
and briefly press the teach-in button again.

If teach-in is successful, the function indicator (yellow LED) directly
indicates the output state of the sensor. The switching threshold is now
optimally set between carrier and label. The best possible operational
safety is provided. The sensor automatically detects whether a 2-point
teach-in ora 1-point teach-in has been carried out. (A faulty teach-in is,
therefore, not possible).

Forinhomogeneous label, a fine adjustment can be made (see Xt Fine
adjustment).

[ Static 1-point teach-in (see fig. F)

If the application conditions do not allow the label + carrier that is to be
input to be moved, a 1-point teach-in can be carried out. This teach-in
procedure has the lowest signal reserve, which is why a dynamic teach-
in should be preferred.

Start teach-in: Position the carrier or label + carrier between the fork.
Press and hold down the teach-in button for 1...3 s and then release.
Yellow LED flashes at 1 Hz.

End teach-in:Briefly press the teach-in button again. If teach-in is
successful, the yellow LED flashes for 2 s at 6 Hz.

The switching threshold is easily set above the carrier to be input or
below the input label.

X Fine adjustment

In order to obtain a higher operating reserve, a fine adjustment can be
carried out after successful teach-in. For this purpose, the switching
threshold is set close to the taught-in object. The teach-in button must
be pressed and released within 10 s of successful teach-in. Successful
setting is signaled byflashing twice at 1 Hz.

ET ET (external teach) input

In the factory settings, the MF input (pin 2) is used for external teach-in
(ET). The ET input is used to program the switching threshold using an
external signal. Itis only possible to perform dynamic teach-in using the
ET input. Start teach-in: Position the background or object between the
fork. Apply V+ to the ET input and move one or more objects through the
sensor. The yellow LED flashes at 3 Hz during the teach-in procedure.
End teach-in: Remove the voltage. If teach-in is successful, the function
indicator (yellow LED) directly indicates the output state of the sensor.
Faulty teach-in: Rapid flashing of the yellow LED and the MF output at 6
Hz until a new teach-in has been successfully carried out. The ET input
cannot be used to for the pushbutton lock or light/dark switching. The
ET input can be used to readjust the switching threshold via the control
while the process is running.

X1 Monitoring of detection field (D = dark switching)

Move the label and carrier material between the fork; the function
indicator (yellow LED) must light up. Then position the carrier material
(gap between labels) between the fork; the function indicator (yellow
LED) must go dark.

Light/dark switching (see fig. G)

You can change between light switching and dark switching by pressing
the teach-in button for20 - 30 s.

Pushbutton lock (see fig. H)

The device can be locked against unintended operation by pressing the
teach-in button for> 30 s. The device can be unlocked by pressing the
teach-in button again for>30s.

Automation function

The devices with automation functions are denoted by -A70 (time
measurement with debouncing) or -A71 (counter with debouncing)
being included in the device type, e.g., WFS3-40B415A70. Information
about the automation functions can be found in the “Automation func-
tions” document (available to download from www.sick.com under the
device part number). Note: The reset function, which is implemented via
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PIN2 on the ATF 71 counter, can be set individually in the fork sensors;
i.e., the standard functions can operate in parallel with the ATF.

H 10-Link

Communication via an |0-Link is indicated by the green LED. The green
LED flashes at approx. 1 Hz. Information on the |0-Link functions can
be found in the enclosed supplementary WFS 10-Link operating instruc-
tions or downloaded from www.sick.com under the device part number.

BZ int44

Disassembly and disposal

The sensor must be disposed of according to the applicable country-specific
regulations. Efforts should be made during the disposal process to recycle
the constituent materials (particularly precious metals).

Maintenance

SICK sensors are maintenance-free.

We recommend doing the following regularly:

* Clean the external lens surfaces

* Check the screw connections and plug-in connections

No modifications may be made to devices.

Subject to change without notice. Specified product properties and techni-
cal data are not written guarantees.

Gabelsensoren
Betriebsanleitung

Sicherheitshinweise

* Vorder Inbetriecbnahme die Betriebsanleitung lesen.

Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.

Kein Sicherheitsbauteil gem&B EU-Maschinenrichtlinie.

UL: Nur zur Verwendung in Anwendungen gemé&f NFPA 79. Diese Geréte
missen mit einer fiir 30 V DC geeigneten 1A-Sicherung abgesichert
werden. Von UL gelistete Adapter mit Anschlusskabeln sind verfiigbar.
Enclosure type 1.

Gerat bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreinigung schiitzen.
Diese Betriebsanleitung enthélt Informationen, die wahrend des
Lebenszyklus des Sensors notwendig sind.

Bestimmungsgemafie Verwendung

Der Gabelsensor WFS ist ein optoelektronischer Sensor, der mit einer Sen-
de- und Empfangseinheit arbeitet. Er wird zum optischen, berlihrungslosen
Erfassen von Etiketten und Marken eingesetzt.

Inbetriebnahme

* Modus D = dunkelschaltend: Bei Lichtunterbrechungist der Ausgang Q
aktiv (z. B. Etikett und Trdgermaterial). = Werkseinstellung.

Modus L = hellschaltend: Bei Lichtempfang ist der Ausgang Q aktiv

(z. B. nurTragermaterial).

Leitungsdose spannungsfrei aufstecken und festschrauben. Fiir
Anschluss in B gilt: brn = braun, blu = blau, blk = schwarz, wht = weiR;
Leitungen anschlieRen. Nach korrekter Inbetriebnahme leuchtet die
grine LED.

Sensor mit Befestigungsbohrungen an geeignete Halter montieren.
Das Testmaterial im gespannten Zustand und flatterfrei durch die
Gabel6ffnung bewegen. Sensor an Betriebsspannung legen (siehe
Typenaufdruck).

B Dynamischer Teach-in (Empfohlen) (siehe Abb. D)

Start Teach-in: Trager oder Etikett + Trager zwischen der Gabel platzieren.
Teach-in-Taste 3 - 20 s driicken. Bei gedriickter Taste mehrere Etiketten
mit Trdgermaterial (zu detektierende Etikette) durch den Sensor bewegen.

Wahrend des Teach-in-Vorgangs blinkt die gelbe LED mit 3 Hz.
Empfehlung: Mindestens 3 Etiketten + Trager durch den Sensor bewegen.

Beenden Teach-in: Teach-in-Taste < 20 s loslassen. Bei erfolgreichem
Teach-in zeigt die Funktionsanzeige (gelbe LED) direkt den Schaltzu-
stand des Sensors an. Die Schaltschwelle ist nun optimal zwischen
Tréger und Etikett gesetzt. Die bestmdgliche Betriebssicherheit ist
gegeben.

Bei inhomogenen Etikettenkann eine Feineinstellung vorgenommen
werden (siehe R Feineinstellung).

Fehlerhafter Teach-in: schnelles Blinken der gelben LED mit 6 Hz bis ein
neuer Teach-in erfolgreich durchgefiihrt wurde. Bei Teach-in-Vorgang
liber externe Leitung wird der fehlerhafte Teach-in zuséatzlich mit 6 Hz
liber den MF-Ausgang signalisiert.

T Statischer 2-Punkt-Teach-in (siehe Abb. E)

Start Teach-in: Trager oder Etikett + Trager zwischen der Gabel platzieren,
Teach-in-Taste 1...3 s driicken und anschlieRend loslassen. Gelbe LED
blinkt mit 1 Hz.

Beenden Teach-in: Das noch nicht eingelernte Material (Trager oder
Etikett + Trager, abhangig vom Start-Teach-in) zwischen der Gabel
platzieren und Teach-in-Taste erneut kurz driicken.

Bei erfolgreichem Teach-in zeigt die Funktionsanzeige (gelbe LED)
direkt den Schaltzustand des Sensors an. Die Schaltschwelle ist

nun optimal zwischen Trager und Etikett gesetzt. Die bestmégliche
Betriebssicherheit ist gegeben. Der Sensor erkennt automatisch, ob ein
2-Punkt-Teach-in oder ein 1-Punkt-Teach-in durchgefiihrt wurde. (Ein
fehlerhafter

Teach-in ist daher nicht maglich).

Bei inhomogenen Etiketten kann eine Feineinstellung vorgenommen
werden (siehe X Feineinstellung).

1) Statischer 1-Punkt-Teach-in (siehe Abb. F)

Sollte die Applikationssituation ein Bewegen des einzulernenden
Etiketts + Trager nicht zulassen, so kann ein 1-Punkt-Teach-in durchge-
fiihrt werden. Dieser Teach-in-Vorgang hat die geringste Signalreserve,
weshalb ein dynamischer Teach-in vorzuziehen ist.

Start Teach-in: Trager oder Etikett + Tréger zwischen der Gabel platzieren.
Teach-in-Taste 1...3 s driicken und anschlieend loslassen. Gelbe LED
blinkt mit 1 Hz.

Beenden Teach-in: Teach-in-Taste erneut kurz driicken. Bei erfolgreichem
Teach-in blinkt die gelbe LED fiir 2 s mit 6 Hz.

Die Schaltschwelle wird leicht iiber dem einzulernenden Tréger bzw.
leicht unter dem eingelernten Etikett gesetzt.

X Feineinstellung

Der MF-Eingang (Pin2) ist in der Werkeinstellung fiir einen externen
Teach-in (ET) vorgesehen. Der ET-Eingang externer Teach dient zur
Programmierung der Schaltschwelle iber ein externes Signal. Uber den
ET-Eingang kann nur dynamisch eingeteacht werden.

Start Teach-in: Hintergrund oder Objekt zwischen der Gabel platzieren.
V+ an den ET-Eingang legen und ein oder mehrere Objekte durch den
Sensor bewegen. Wahrend des Teach-in-Vorgangs blinkt die gelbe LED
mit 3 Hz. Beenden Teach-in: Spannung wieder entfernen. Bei erfol-
greichem Teach-in zeigt die Funktionsanzeige (gelbe LED) direkt den
Schaltzustand des Sensors an. Fehlerhafter Teach-in: schnelles Blinken
der gelben LED und des MF-Ausgangs mit 6Hz bis ein neuer Teach-in
erfolgreich durchgefiihrt wurde.

Tastensperre oder Hell-/Dunkelumschaltung sind tiber den ET-Ein-
gang nicht moglich. Der ET-Eingang kann genutzt werden, um die
Schaltschwelle iiber die Steuerung im laufenden Prozess nachzuregeln.

[ ET-Eingang externer Teach

Der MF-Eingang (Pin2) ist in der Werkeinstellung fiir einen externen
Teach-in (ET) vorgesehen. Der ET-Eingang externer Teach dient zur
Programmierung der Schaltschwelle Uiber ein externes Signal. Uber den
ET-Eingang kann nur dynamisch eingeteacht werden.

Start Teach-in: Hintergrund oder Objekt zwischen der Gabel platzieren.
V+an den ET-Eingang legen und ein oder mehrere Objekte durch den
Sensor bewegen. Wahrend des Teach-in-Vorgangs blinkt die gelbe LED
mit 3 Hz. Beenden Teach-in: Spannung wieder entfernen. Bei erfol-
greichem Teach-in zeigt die Funktionsanzeige (gelbe LED) direkt den
Schaltzustand des Sensors an. Fehlerhafter Teach-in: schnelles Blinken
der gelben LED und des MF-Ausgangs mit 6Hz bis ein neuer Teach-in
erfolgreich durchgefiihrt wurde.

Tastensperre oder Hell-/Dunkelumschaltung sind iiber den ET-Ein-
gang nicht moglich. Der ET-Eingang kann genutzt werden, um die
Schaltschwelle iiber die Steuerung im laufenden Prozess nachzuregeln.

21 Kontrolle Erfassungsfeld (D = dunkelschaltend)

Etikett und Tragermaterial zwischen die Gabel bringen, die Funktionsan-
zeige (gelbe LED) muss leuchten. AnschlieRend Tragermaterial (Liicke
zwischen Etiketten) zwischen der Gabel platzieren, die Funktionsanzeige
(gelbe LED) muss erléschen.

Hell-/Dunkelschaltung (siehe Abb. G)

Durch Driicken der Teach-in-Taste fiir 20 - 30 s kann zwischen Hell- und
Dunkelschaltung umgeschaltet werden.

A Tastensperre (siehe Abb. H)

Durch Driicken der Teach-in-Taste fiir > 30 s kann das Geréat gegen
unbeabsichtigtes Betdtigen verriegelt werden. Durch erneutes Driicken
derTeach-in-Taste fiir > 30 s kann das Gerét wieder entriegelt werden.

Automatisierungsfunktion

Die Gerate mit Automatisierungsfunktionen sind in dem Geréatetyp mit
-A70 (Zeitmessung mit Entprellung) oder -A71 (Zahler mit Entprellung)
gekennzeichnet, z. B. WFS3-40B415A70. Die Funktionalitaten der
Automatisierungsfunktionen kdnnen dem Dokument , Automatis-
ierungsfunktionen® entnommen werden (liber www.sick.com unter der
Geratebestellnummer downloaden). Hinweis: Die Reset-Funktion, die
bei der ATF 71 Zahler iiber PIN2 erfolgt, kann bei den Gabelsensoren
individuell gesetzt werden, d. h. die Standardfunktionen kdnnen parallel
zur ATF betrieben werden.

10-Link

Die Kommunikation Giber 10-link wird durch die griine LED angezeigt.
Die griine LED blinkt mit ca. 1 Hz. Die 10-Link-Funktionalitéten bitte der
beiliegenden Zusatz-Betriebsanleitung WFS 10-Link entnehmen oder
liber www.sick.com unter der Geréte-Bestellnummer downloaden.

Demontage und Entsorgung

Die Entsorgung des Sensors hat gemaf den landerspezifisch anwendbaren
Vorschriften zu erfolgen. Fiir die enthaltenen Wertstoffe (insbesondere
Edelmetalle) istim Rahmen der Entsorgung eine Verwertung anzustreben.

Wartung

SICK-Sensoren sind wartungsfrei.

Wir empfehlen, in regelméfigen Abstanden

« die optischen Grenzflachen zu reinigen

« Verschraubungen und Steckverbindungen zu tberpriifen
Verdnderungen an Geraten diirfen nicht vorgenommen werden.

Irrtiimer und Anderungen vorbehalten. Angegebene Produkteigenschaften
und technische Daten stellen keine Garantieerkldrung dar.
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Betriebsmodus / operation mode

Statischer 1-Punkt-Teach-in / Static 1-point teach-in
Statischer 2-Punkt-Teach-in / Static 2-point teach-in

1..3s <ls

Dynamischer Teach-in / Dynamic Teach-in

3..20s

Taste

loslassen / release button

y |

Statischer 2-Punkt-Teach-in /
Static 2-point teach-in

Static 1-point teach-in

Statischer 1-Punkt-Teach-in /

/

X

Automatisierungsfunktion / Automation function SI0 Logic
Zeitmessung / Entprellung / Timer / Debouncing Genauigkeit Zeitmessung / Accuracy of timer 1ys Aktion Teach-in-Taste /
- - - Action teach-in button
2.B. fiir gemessenen Zeitwert von 1 s/ e.g. for measured time value of 1 s 100 ps
Mindestzeit zwischen zwei Prozess-Ereignissen / Minimum time between two process events 3.3ms
Entprellzeit max. / Max. debounce time 65.5s
Z&hler/ Entprellung / Counter / Debouncing Schaltfolge max. / Schaltfolge max. 150 Hz
Resetdauer / Reset duration 1.6 ms
Mindestzeit zwischen zwei Prozess-Ereignissen / Minimum time between two process events 3.3ms
Entprellzeit max. / Max. debounce time 6555 Grine LED / Green LED

Y sensorbetrieb im Standard 1/0 Modus ohne 10-Link Kommunikation und ohne Verwendung von sensorinternen Logik- und Zeitparametern
Sensor operation in standard 1/0 mode without 10-Link communication. Sensor-internal logic or timing parameters plus Automation Functions used

Power on / Power on

Power on / Power on

Power on / Power on

Power on / Power on

Power on / Power on

Power on / Power on

10-Link blinkt mit 1 Hz /
10-Link flashes with 1 Hz

10-Link blinkt mit 1 Hz /
10-Link flashes with 1 Hz

10-Link blinkt mit 1 Hz /
10-Link flashes with 1 Hz

10-Link blinkt mit 1 Hz /
10-Link flashes with 1 Hz

10-Link blinkt mit 1 Hz /
10-Link flashes with 1 Hz

10-Link blinkt mit 1 Hz /
10-Link flashes with 1 Hz

Gelbe LED / Yellow LED 1Hz Q 6Hzfir2s-->Q/ 3Hz Q 6 Hz
6Hzfor2s-->Q
Multifunktionsausgang / - - - 3Hz - 6 Hz
Multifunctional output
Empfindlichkeitseinstellung / Sensitivity adjustment light/ dark switching / Hell-Dunkelschaltung Tastensperre / key lock
Aktion Teach-in-Taste / 1xinnerhalb von 10s / 1 xwithin 10 s >20s >30s

Action teach-in button

Griine LED / Green LED

Power on / Power on

Power on / Power on

Power on / Power on

Power on / Power on

Power on / Power on

Power on / Power on

10-Link blinkt mit 1 Hz /
10-Link flashes with 1 Hz

10-Link blinkt mit 1 Hz /
10-Link flashes with 1 Hz

10-Link blinkt mit 1 Hz /
10-Link flashes with 1 Hz

10-Link blinkt mit 1 Hz/
10-Link flashes with 1 Hz

10-Link blinkt mit 1 Hz /
10-Link flashes with 1 Hz

10-Link blinkt mit 1 Hz /
10-Link flashes with 1 Hz

Gelbe LED / Yellow LED blinkt 2 x mit 1 Hz / Q blinkt 2 x mit 1 Hz/ Q blinkt 3 x mit 1 Hz / Q
flashing 2 x with 1 Hz flashing 2 x with 1 Hz flashing 3 x with 1 Hz
Fork width Gabelweite Passage Distancia de detecgéo Invaco Distancia de deteccion XERE 77— LIMPKUHA BUA 3mm (0.12 inch)
Supply voltage Vg Versorgungsspannung U, Tension d'alimentation U, Tensdo de alimentagao U, Tensione di alimentazione U, Tension de alimentacion U, sk U, HIGEE U, HanpsxeHue nuTatus U, DC10...30V"
Output current I ., Al rom I, Courant de sortie |l Corrente de saida I ,, Corrente di uscita | ,,, Intensidad de salida | WHEBER ], HOER |, BbIXOAHO TOK |, 100 mA?
Switching output Schaltausgang Sortie de commutation Saida de conexao Uscita di commutazione Salida de conmutacion Frximd AAVFUIHAN Bbixoa nepexaoueHus Push / Pull
Initialisation time Initialisierungszeit Temps d'initialisation Tempo de inicializagdo Tempo di inizializzazione Tiempo de inicializacion R IE At 8] AL BERS Bpewmst uHuLMam3aumm 40 ms
Max. switching frequency Schaltfolge max. Commutation max. Sequéncia méx. de comutagao Sequenza di commutazione max. Secuencia de conmutacion max. BAFXBEIRF BRARAY FUIRRK Yacrora cpabarbiBaHus Makc. 15 000 HZ»*
Max. response time Ansprechzeit max. Temps de réponse max. Tempo méx. de resposta Tempo di reazione max. Tiempo de respuesta méx. B R A 8 BAISERE Bpems 0TkAMKa MaKC. 46 pshd
Jitter Jitter Scintillement Jitter Jitter Inestabilidad fas] AT Y 7RE (Jitter ) DxuTTEp 17 ps
Teach-in input (ET) Eingang Teach-in (ET) Entrée apprentissage (ET) Entrada Teach-in (ET) Ingresso Teach-in (ET) Entrada Teach-in (ET) R A (ET) TA—FAAH(ET) Bxoa 06yuenus (Teach-in) ET Teach: U>5V...<UV;RUN: U<4V
Smallest detectable object Kleinstes detektierbares Objekt Plus petit objet détectable 0 mais pequeno objecto detectado 0Oggetto minimo rilevabile Objeto minimo detectable A 4 B BN M4 ok RS E L] H LuiA 06Hap: 7 06beKT 2 mm (0.08 inch)®
Enclosure rating Schutzart Indice de protection Tipo de protegdo Tipo di protezione Tipo de proteccion B3R REER Kaacc 3aluurbl IP 65
Protection class Schutzklasse Classe de protection Classe de protegdo Classe di protezione Clase de proteccion B &R REITA Kaacc 3aumrsl n
Circuit protection Schutzschaltungen Protections électriques Circuitos de prote¢do Commutazioni di protezione Circuitos de proteccion 1RIP B 5] 3% R 7 CXeMbl 3aLuThI A,B,C"
Ambient operating temperature Betriebsumgebungstemperatur Température de service Temperatura ambiente de funcionamento Temperatura ambientale di funzionamento Temperatura ambiente de servicio THEREEE BILRE (1E8+) [Avana3oH pabounx Temneparyp -20...+60 °C
D Limit value: operation in short-circuit protection D Grenzwerte: Betrieb im kurzschlussgeschiitzten D Valeurs limites : fonctionnement sur réseau protégé " Valores limite: funcionamento com rede a prova de D Valori limite: funzionamento in rete protetta da corto- ' Valores limite: funcionamiento en red protegida contra © iR PR{E : EPFERBMHIZEIT | ) RAE  EEREOBREERASA; D Mp 1 3KCl B 0/ OT KOPOTKOTO
mains max. 8 A; residual ripple max. 5 Vgg Netz max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vg contre les courts-circuits max. 8 A ; ondulation curto-circuito méx. 8 A; ondulagao residual méax. 5 Vgg circuito max. 8 A; ondulazione residua max. 5 Vg cortocircuitos max. 8 A; ondulacion residual méx. 5 Vg BK8A; BARIKS Vg BUYZILEBA 5V, 3aMblKaHNA CETH MaKC. 8 A; 0CTaToYHas BOAHUCTOCTb MakKe. 5 Bgg
2 Minimum output current 0.3 mA 2 Minimaler Ausgangsstrom 0,3 mA résiduelle max. 5V, 2 Saida minima 0,3 mA atual 2 Corrente di uscita minima 0,3 mA 2 Corriente de salida minima 0,3 mA 2 JIHHBERK0IER 2 JZIHIEROIZIVTORT 2 MuHUMaAbHas BbIXOAHOM TOK 0,3 MA
3 during teach 6 kHz 3 wahrend Teach 6 kHz 2 Courant de sortie minimal 0,3 mA 3 durante Teach 6 kHz 3 durante Teach 6 kHz 3 durante Teach 6 kHz 3 R 6 Tk . 3 FAL—F 6kHz DRI 3 oTeach 6 Kl
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Capteurs a fourche
Notice d’instructions

Consignes de sécurité

 Lire la notice d'instruction avant la mise en service.

« Confier le raccordement, le montage et le réglage uniquement a un
personnel spécialisé.

¢ |l nes'agit pas d'un composant de sécurité au sens de la directive
machines CE.

¢ UL: utilisation uniquement dans des applications selon la NFPA 79.
Ces appareils doivent étre protégés par un fusible de 1 A adapté a du
30V C.C. Des adaptateurs listés UL avec cables de connexion sont
disponibles. Enclosure type 1.

 Protéger |'appareil contre I"humidité et les impuretés lors de la mise en
service.

« Cette notice d'instruction contient des informations nécessaires pen-
dant toute la durée de vie du capteur.

Utilisation conforme

Le capteur a fourche WFS est un capteur optoélectronique, fonctionnant
avec un émetteur et un récepteur. Il est utilisé a des fins de détection
optique et sans contact d’étiquettes et de marques.

Mise en service

* Mode D = commutation sombre: en cas de coupure lumineuse, la sortie
Q est activée (p. ex. étiquette et matériau support). = réglage d’usine.
Mode L = commutation claire : en cas de réception lumineuse , la sortie
Q est activée (p. ex. uniquement matériau support).

» Enficher le cable avec connecteur femelle du cable hors tension et le
visser a fond. Pour le raccordement au niveau de B, on applique:
brn = marron, blu = bleu, blk = noir, wht = blanc; raccorder les cables.
Apres la mise en service correcte, la LED verte s'allume.

* Alaide des trous de fixation, monter le capteur sur des supports
adéquats. Déplacer le matériel a tester a I'état tendu et sans vibrations
a travers I'ouverture de la fourche. Raccorder le capteur a la tension
d’alimentation (voir désignation du type).

B Apprentissage dynamique (recommandé) (voir fig. D)

Démarrage de I'apprentissage: Placer un support ou une étiquette +
support entre la fourche. Appuyer sur la touche d'apprentissage durant
3-20s. Tout en maintenant la touche enfoncée, passer plusieurs
étiquettes avec matériau support (étiquettes a détecter) a travers le
capteur. Pendant la procédure d’apprentissage, la LED jaune clignote a
une fréquence de 3 Hz.

Recommandation: passer au moins 3 étiquettes + supports a travers le
capteur.

Fin de I"apprentissage: relacher la touche d'apprentissage < 20 s. Une
fois I'apprentissage terminé avec succes, le témoin de fonctionnement
(LED jaune) indique immédiatement I'état de commutation du capteur.
Le seuil de commutation est a présent défini de maniére optimale entre
support et étiquette. La meilleure sécurité opérationnelle possible est
assurée.

En presence d’ ethuettesnon homogénes, il est possible de procéder a
un réglage fin (voir EX] Réglage fin).

Apprentlssage errone la LED clignote rep[dementa 6 Hz;usqu ace
procédure d'apprentissage via un cable externe, toutapprentlssage
erroné est également signalé par la sortie MF a une fréquence de 6 Hz.

T Apprentissage statique a 2 points (voir fig. E)

Démarrage de I'apprentissage: placer un support ou une étiquette +
support entre la fourche, appuyer sur la touche d'apprentissage durant
1...3 s puis la relacher. La LED jaune clignote a une fréquence de 1 Hz.

Fin de |"apprentissage: placer le matériel qui n’a pas encore été
programmeé (support ou étiquette + support, en fonction du démarrage
de I'apprentissage) entre la fourche et appuyer de nouveau brievement
surla touche d'apprentissage.

Une fois I'apprentissage terminé avec succés, le témoin de fonctionne-
ment (LED jaune) indique immédiatement I'état de commutation du
capteur. Le seuil de commutation est a présent défini de maniére op-
timale entre support et étiquette. La meilleure sécurité opérationnelle
possible est assurée. Le capteur détecte automatiquement si un
apprentissage a 2 points ou a 1 point a été réalisé. (Un apprentissage
erroné n’est donc pas possible.)

En présence d’étiquettes non homogeénes, il est possible de procéder a
un réglage fin (voir EX] Réglage fin).

T Apprentissage statique a 1 point (voir fig. F)

Si I'application ne permet pas un déplacement de I'étiquette + support
a programmer, il est possible de procéder a un apprentissage a 1 point.
Cet apprentissage possede la réserve de signaux la plus petite. Il est
donc préférable d’opter pour un apprentissage dynamique.

Démarrage de I'apprentissage: placer un support ou une étiquette +
support entre la fourche. Appuyer sur la touche d'apprentissage durant
1...3 s puis la relacher. La LED jaune clignote a une fréquence de 1 Hz.

Fin de I'apprentissage: appuyer de nouveau brievement sur la touche
d'apprentissage. Une fois I'apprentissage terminé avec succes, la LED
jaune clignote pendant 2 s a une fréquence de 6 Hz.

Le seuil de commutation est défini Iegerement au-dessus du support a
programmer ou légérement en-dessous de I'étiquette programmeé.

X1 Réglage fin

Pour obtenir une plus grande réserve fonctionnelle, il est possible,
aprés I'apprentissage, de procéder a un réglage fin. Pour ce faire, le
seuil de commutation est placé a proximité de 'objet programmé. Une
fois I'apprentissage terminé avec succes, la touche d"apprentissage
doit étre actionnée dans les 10 s qui suivent. La réussite du réglage est
signalée par un double clignotement a une fréquence de 1 Hz.

A Sortie ET pour apprentissage externe
Par défaut, I'entrée MF (broche 2) est destinée a une fonction Appren-
tissage (ET) externe. Lentrée ET pour apprentissage externe permet la
programmation du seuil de commutation via un signal externe. Lap-
prentissage ne peut étre que dynamique via I'entrée ET. Démarrage de
I'apprentissage : placer un arriere-plan ou un objet entre les fourches.
Mettre I'entrée ET sous tension et déplacer un ou plusieurs objets sur le
capteur. Pendant la procédure d’apprentissage, la LED jaune clignote
a une fréquence de 3 Hz. Fin de I'apprentissage : mettre hors tension.
Une fois I'apprentissage terminé, le témoin de fonctionnement (LED
jaune) indique immédiatement I'état de commutation du capteur.
Apprentissage incorrect : la LED jaune et la sortie MF clignotent rapide-
ment a 6 Hzjusqu‘au prochain apprentissage réussi. Le verrouillage des
touches ou la commutation clair / sombre sont impossibles par I'entrée
ET. Uentrée ET est utilisée pour réajuster le seuil de commutation via la
commande pendant le processus en cours.

X1 Contrdle du champ de détection (D = commutation sombre)

Amener I'étiquette et le matériau support entre la fourche, le témoin de
fonctionnement (LED jaune) doit s’allumer. Amener ensuite le matériau
support (I'espace situé entre les étiquettes) entre la fourche, le témoin
de fonctionnement (LED jaune) doit s'éteindre.

H Commutation claire/sombre (voir fig. G)

Une pression sur la touche d'apprentissage durant 20 - 30 s permet de
permuter entre le mode commutation claire et le mode commutation
sombre.

A Verrouillage des touches (voir fig. H)

L'appareil peut étre verrouillé pour éviter un actionnement involontaire
en appuyant surla touche d'apprentissage durant > 30 s. Une nouvelle

pression sur la touche d'apprentissage durant > 30 s permet de déver-
rouiller I'appareil.

Fonction d’automatisation

Les appareils dotés de fonctions d’automatisation sont signalés par
-A70 (mesure du temps avec stabilisation) ou -A71 (compteur avec
stabilisation) dans le type de I'appareil, p. ex. WFS3-40B415A70. Les
caractéristiques des fonctions d'automatisation sont décrites dans le
document « Fonctions d'automatisation » (téléchargement via www.
sick.com sous le numéro de commande de I'appareil). Remarque: la
fonction Reset, réalisée via PIN2 sur le compteur AFT 71, peut étre
définie individuellement sur les capteurs a fourche. Les fonctions
standard peuvent ainsi étre exploitées parallélement a I'ATF

H 10-Link

La communication par 10-Link est signalée par la LED verte. La LED
verte clignote a une fréquence de 1 Hz environ. Les options du mode
10-Link sont décrites dans la notice d’instruction supplémentaire WFS
10-Link jointe ou peuvent étre téléchargées sur www.sick.com sous le
numéro de commande de I'appareil.

Démontage et mise au rebut

La mise au rebut du capteur doit respecter la réglementation nationale en
vigueur. Dans le cadre de la mise au rebut, veiller a recycler les matériaux
(notamment les métaux précieux).

Maintenance

Les capteurs SICK ne nécessitent aucune maintenance.

Nous vous recommandons de procéder réguliérement

* aunettoyage des surfaces optiques

au controle des vissages et des connexions enfichables Ne procéder a
aucune modification sur les appareils.

Sujet a modification sans préavis. Les caractéristiques du produit et tech-
niques fournies ne sont pas une déclaration de garantie.

Sensor de forquilha
Manual de instrugoes

Notas de seguranca

* Lerasinstrugdes de operacao antes da colocacdo em funcionamento.

* Aconexdo, amontagem e 0 ajuste devem ser executados somente por
pessoal técnico qualificado.

¢ 0Os componentes de seguranca ndo se encontram em conformidade com
a Diretiva Europeia de Maquinas.

* UL: Somente na utilizacdo em aplicacdes de acordo com NFPA 79. Estes

dispositivos devem ser protegidos por um fusivel de 1 A adequado para

30 VCC. Estao disponiveis adaptadores listados pela UL com cabos de

conexao. Enclosure type 1.

Durante o funcionamento, manter o aparelho protegido contra impure-

zas e umidade.

Este manual de instrugées contém informagdes necessarias para toda a

vida (til do sensor.

Utilizacdo adequada para a finalidade prevista

0 sensor tipo garfo WFS é um sensor optoeletronico que trabalha com uma
unidade receptora e emissora. Ele é para a detecgdo sem contato, 6tica de
etiquetas e marcas.

Colocacgao em operacao

¢ Modo D = comutagao por sombra: com interrupgao da luzé a saida Q

ativa (p. ex. etiqueta e material portador). = configuragao de fabrica.

Modo L = comutagao por luz: com recepg¢do luminosa € a saida Q ativa

(p. ex. somente material portador).

Encaixar o conector fémea do cabo e aparafusar. Para a conexao em B,

vale: brn = marrom, blu = azul, blk = preto, wht = branco; conectar os cabos.

Depois da colocagao em operagéo correta, o LED verde esta aceso.

* Montar o sensor com furos de fixagdo no suporte apropriado. Mover o
material de teste em estado tensionado e sem oscilagdes pela abertura
do garfo. Colocar o sensor na tensdo de operagao (ver impressao do
tipo).

IRl Teach-in dinamico (recomendado) (ver fig. D)

Inicializagdo do Teach-in: Material portador ou etiqueta + material
portador posicionar o entre o garfo. Pressionar a tecla Teach-in durante
3-20s. Com atecla pressionada, movimentar varias etiquetas Mover
0s com material portador (etiqueta a serem detectados) através do
sensor. Durante o procedimento de teach-in, o LED amarelo pisca com
3 Hz.

Recomendacdo: no minimo 3 etiquetas + material portador mover os
através do sensor.

Terminar Teach-in: soltar a tecla Teach-in por < 20 s. Quando o teach-in
tiver sido bem-sucedido, o indicador de fungdo (LED amarelo) indica
imediatamente o estado de comutacéo do sensor. Agora, o limiar de
comutacdo estd aplicado de modo ideal entre o material portador e a
etiqueta. Esta dada a melhor seguranca operacional possivel.

Em etiquetas heterogéneos, pode ser executado um ajuste de precisao
(ver ajuste de precisao).

Teach-in com erro: LED amarelo pisca rapidamente com 6 Hz até que
um novo teach-in tenha sido bem-sucedido. No procedimento de
teach-in através de um cabo externo, o teach-in com erro € sinalizado
adicionalmente com 6 Hz pela saida MF.

ED Teach-in de 2 pontos estatico (ver fig. E)

Inicializagéo do Teach-in: Posicionar o material portador ou etiqueta +
material portador entre o garfo, pressionar a tecla Teach-inde 1...3 s e,
a seguir, soltar. LED amarelo pisca com 1 Hz.

Terminar Teach-in: Posicionar o material ainda néo treinado (material
portador ou etiqueta + material portador, dependendo da inicializagéo
do teach-in) entre o garfo e pressionar novamente a tecla T brevemente.

Quando o teach-in tiver sido bem-sucedido, o indicador de fungéo (LED
amarelo) indica imediatamente o estado de comutagao do sensor.
Agora o limiar de comutagéo estd regulado de modo ideal entre 0 material
portador e a etiqueta. Esta dada a melhor seguranca operacional possivel.
0 sensor detecta automaticamente se foi executado um teach-in de 2
pontos ou um teach-in de 1 ponto. (Por isso, um teach-in com erro ndo
é possivel). Em etiquetas heterogéneos, pode ser executado um ajuste
de precisao (ver ajuste de preciséo).

X Teach-in de 1 ponto estatico (ver fig. F)

Se a situacdo da aplicagdo ndo permitir uma movimentacao da etiqueta +
material portador a ser treinado, pode ser executado um teach-in de 1
ponto. Esse procedimento de teach-in tem a menor reserva de sinais,
porisso deve ser dada preferéncia ao teach-in dindmico.

Inicializagdo do Teach-in: Posicionar o material portador ou a etiqueta +
material portador entre o garfo. Pressionar a tecla Teach-inde 1...3 s e,
a seguir, soltar. LED amarelo pisca com 1 Hz.

Terminar Teach-in: pressionar de novo a tecla Teach-in brevemente.
Quando o teach-in tiver sido executado com sucesso, o LED amarelo
pisca durante 2 s com 6 Hz.

0 limiar de comutagao é regulado levemente acima do material portador
a ser treinado ou levemente abaixo da etiqueta treinado.
IX] Ajuste de precisao

Para atingir uma reserva operacional mais elevada, pode ser executado
um ajuste de precisao depois do teach-in bem-sucedido. Para isso, 0
limiar de comutagdo é regulado perto do objeto programado. A tecla
Teach-in deve ser pressionada dentro de 10 s depois do teach-in
bem—lsucedido. 0 ajuste bem-sucedido ésinalizado com o piscar duplo
com 1 Hz.

T Entrada ET de teach externo

A entrada MF (Pin2) é prevista no ajuste de fabrica para um Teach-in
(ET) externo. A entrada ET de teach externo serve para programacao do
limiar de comutagao por meio de um sinal externo. Através da entrada
ET s6 é possivel fazer teach dindmico. Iniciar teach-in: posicionar o
fundo ou o objeto entre o garfo. Colocar V+ na entrada ET e movimen-
tar um ou varios objetos pelos sensores. Durante o procedimento de
teach-in, o LED amarelo pisca com 3 Hz. Terminar teach-in: remover
novamente a tensdo. Quando o teach-in tiver sido bem-sucedido, o
indicador de funcdo (LED amarelo) indica imediatamente o estado

de comutagdo do sensor. Teach-in com erro: LED amarelo e a saida

MF pisca rapidamente com 6 Hz até que um novo teach-in tenha sido
bem-sucedido. O bloqueio das teclas ou a comutagéo por sombra/luz
ndo sdo possiveis através da entrada ET. A entrada ET pode ser utiliza-
da para reajustar o limite de comutagéo por meio do comando durante
0 processo em andamento.

X1 Controle campo de deteccdo (D = comutagio por sombra)

Etiqueta e material portadorColocar o entre o garfo, a indicacéo de
funcdo (LED amarelo) deve acender. Em seguida, colocar o material
portador (espaco entre as etiquetas) entre o garfo, a indicacao de
funcéo (LED amarelo) deve apagar.

Comutacao por sombra/luz (ver fig. G)

Pressionando a tecla Teach-in durante 20 - 30 s, pode ser comutado
entre comutacdo por luz e comutacdo por sombra.
Bloqueio de teclas (ver fig. H)

Pressionado a tecla Teach-in durante > 30 s, o aparelho pode ser
blogueado contra acionamento involuntério. Pressionando novamente
atecla Teach-in durante > 30 s, 0 aparelho pode ser desbloqueado
novamente.

Funcao de automacao

Os aparelhos com funcdes de automacéo estdo identificados por-A70
no tipo de aparelho (medicao de tempo com fung¢do debounce) ou

-A71 (contador com fungado debounce), p. ex. WFS3-40B415A70. As
funcionalidades das fungdes de automagao podem ser consultadas

no documento «Fungdes de automagao» (fazer o download através de
www.sick.com o nimero do aparelho). Nota: a fungdo reset que se reali-
za por meio do PIN2 no contador ATF 71, pode ser aplicada individual-
mente nos sensores tipo garfo, ou seja, as fungdes padrao podem ser
operadas paralelamente ao ATF.

10-Link

A comunicacdo através de 10-link é exibida pelo LED verde. O LED verde
pisca com aprox. 1 Hz. Consultar as funcionalidades 10-Link no Manual
de instrugdes complementar WFS 10-Link anexado ou em www.sick.com,
informando o niimero do pedido do aparelho.

Desmontagem e descarte

0 descarte do sensor deve ser efetuado de acordo com as normas aplicaveis
especificas de cada pais. No ambito do descarte, deve-se procurar o
aproveitamento dos materiais reciclaveis contidos (principalmente dos
metais nobres).

Manutencao

Os

sensores SICK ndo requerem manutencao.

Recomendamos que se efetue em intervalos regulares

uma limpeza das superficies opticas
uma verificagao das conexdes roscadas e dos conectores

Né&o sao permitidas modificagdes no aparelho.

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio. As propriedades do produto e os dados
técnicos especificados ndo constituem nenhum certificado de garantia.

Sensore a forcella
Istruzioni per I'uso

Avvertenze sulla sicurezza

Prima della messa in funzionamento leggere le istruzioni per |'uso.
Allacciamento, montaggio e regolazione solo a cura di personale
tecnico specializzato.

Nessun componente di sicurezza ai sensi della direttiva macchine UE.
UL: Solo per ' utilizzo in applicazioni ai sensi di NFPA 79. Questi dispositivi
devono essere protetti con fusibile 1 A idoneo per 30 V dc. Sono
disponibili adattatori elencati da UL con cavi di collegamento.
Enclosure type 1.

Alla messa in funzionamento proteggere |'apparecchio dall'umidita e
dalla sporcizia.

Queste istruzioni per I'uso contengono le informazioni che sono
necessarie durante il ciclo di vita del sensore fotoelettrico.

Uso conforme alle prescrizioni

Il sensore a forcella & un sensore optoelettronico che lavora con un'unita
di ricevimento ed emissione. Viene utilizzato per il rilevamento ottico senza
contatto di oggetti, etichette e marchi.

Messa in funzione

Modalita D = funzionamento dark on: Con interruzione della luce € attiva
I'uscita Q (ad es. etichetta e materiale di supporto). = impostazione di
fabbrica.

Modalita L = funzionamento light on: Con ricezione della luce ¢ attiva
I'uscita Q (ad es. solo materiale di supporto).

Infilare il connettore femmina precablato senza tensione e avvitarlo.
Peril collegamento in B vale: brn = marrone, blu = blu, blk = nero,

wht = bianco; collegare i cavi. Dopo la corretta messa in funzione I'indi-
catore LED verde & acceso.

Montare il sensore con i fori di fissaggio su un supporto adatto e
allinearlo di massima. Muovere il materiale di test in stato teso e senza
scuotimenti nell'apertura della forcella. Applicare al sensore la tensione
di esercizio (vedere stampigliatura di tipo).

B Teach-in dinamico (consigliato)

Awio teach-in: tra la forcella. Premere il tasto T per 3 - 20 s. Con il tasto
premuto muovere pitl con il materiale di supporto ( da rilevare) attraverso
il sensore. Durante il processo di teach-in il LED giallo lampeggia a 3 Hz.

Suggerimento: muovere almeno 3 attraverso il sensore.

Termine teach-in: Rilasciare il tasto T per < 20 s. Se il teach-in ha avuto
successo, la spia funzione (LED giallo) indica direttamente lo stato di
commutazione del sensore. La soglia di commutazione & ora ottimale
tra posizionato. La migliore sicurezza possibile & garantita.

Con disomogenei & possibile effettuare una regolazione di precisione
(vedere EX Regolazione di precisione).

Teach-in errato: lampeggio rapido del LED giallo a 6 Hz fino all'effet-
tuazione corretta di un nuovo teach-in. Nel processo di teach-in tramite
cavo esterno, il teach-in errato viene segnalato, oltre che con lampeggio
a 6 Hz, tramite I'uscita MF.

ED Teach-in a 2 punti statico

Awvio teach-in: tra la forcella, premere il tasto T per 1...3 s € poi
rilasciarlo. Il LED giallo lampeggia a 1 Hz.

Termine teach-in: Posizionare il materiale non ancora appreso,
(a seconda dell'awvio teach-in) tra la forcella e ripremere brevemente
iltastoT.

Se il teach-in ha avuto successo, la spia funzione (LED giallo) indica
direttamente lo stato di commutazione del sensore. La soglia di
commutazione & ora ottimale tra. La migliore sicurezza possibile &
garantita. |l sensore riconosce automaticamente se € stato effettuato
un Teach-in a 2 punti o a 1 punto. (Non & pertanto possibile un
teach-in errato).

Con disomogenei & possibile effettuare una regolazione di precisione
(vedere EX] Regolazione di precisione).

EX Teach-in a 1 punto statico

Se la situazione applicativa non consentisse il movimento di da
apprendere, € possibile eseguire un teach-in a 1 punto. Questa
procedura di teach-in ha la minore riserva di segnale e pertanto &
preferibile un teach-in dinamico.

Awio teach-in: tra la forcella. Premere il tasto T per 1...3 s e poi rilasciarlo.
Il LED giallo lampeggia a 1 Hz.

Termine teach-in: Ripremere brevemente il tasto T. Se il teach-in ha
avuto successo, il LED giallo lampeggia per2 s a 6 Hz.

La soglia di commutazione € posizionata leggermente sopra il da
apprendere 0 appena sotto |'appreso.

X1 Regolazione di precisione

Per ottenere una maggiore riserva di funzionamento é anche possibile
eseguire una regolazione di precisione dopo un teach-in con esito
positivo. A tale fine la soglia di commutazione viene posizionata molto
vicina all'oggetto integrato. Il tasto T deve essere premuto brevemente
entro 10 s dopo un teach-in con esito positivo. La regolazione avvenuta
correttamente vienesegnalata con un doppio lampeggio a 1 Hz.

X Ingresso ET teach esterno

L'entrata MF (pin2) & prevista nelle impostazioni di fornitura per un
teach-in esterno (ET). L'entrata ET teach esterno serve per la program-
mazione della soglia di commutazione tramite un segnale esterno.
Attraverso I'entrata ET si puo inserire il teach solo dinamicamente. Awvio
del teach-in: posizionare lo sfondo o I‘oggetto tra la forcella. Posizionare
V+ sull’entrata ET e muovere uno o piu oggetti attraverso il sensore.
Durante il processo di teach-in il LED giallo lampeggia a 3 Hz. Uscire

dal Teach-in: rimuovere di nuovo la tensione. Se il teach-in ha avuto
successo, la spia funzione (LED giallo) indica direttamente lo stato di
commutazione del sensore. Teach-in errato: lampeggio rapido del LED
giallo e dell’'uscita MF a 6 Hz fino all‘effettuazione corretta di un nuovo
teach-in. Blocco tasti o funzionamento light on/dark on non sono possi-
bili attraverso I'entrata ET. Lentrata ET puo essere utilizzata per regolare
la soglia di commutazione tramite il controllo mentre il processo & in
COrso.

X1 Controllo rilevamento L = funzionamento dark on

Collocare I'etichetta e il materiale del supporto nella traiettoria del
raggio; la spia funzione (LED giallo) deve essere accesa. Successiva-
mente collocare il materiale del supporto (spazio tra le etichette) nella
traiettoria del raggio; la spia funzione (LED giallo) deve spegnersi.
Funzionamento light on/dark on

Premendo il tasto T per 20 - 30 s & possibile la commutazione tra
funzionamento dark on e funzionamento light on.

Bloccaggio tasto

Premendo il tasto T per > 30 s & possibile bloccare il dispositivo contro
|'azionamento involontario. Ripremendo il tasto T per> 30 s & possibile
sbloccare di nuovo il dispositivo.

Funzione di automatizzazione

| dispositivi delle funzioni di automatizzazione sono contrassegnati
come apparecchi di tipo -A70 (contatore con anti-rimbalzo) 0 -A71
(misurazione tempo con anti-rimbalzo). Ad es. WFS3-40B415A70. Le
funzionalita di automatizzazione possono essere desunte dal documento
"Funzioni di automatizzazione" . Scaricabile dal sito www.sick.com al
rispettivo numero di dispositivo. Avvertenza: La funzione reset, che per
ATF 71 Counter awviene tramite PIN2, pud essere impostata individual-
mente nei sensori a forcella. Cio significa che le funzioni standard
possono essere attivate parallelamente ad ATF.

10-Link

La comunicazione tramite 10-link lo & indicata dal LED verde. Il LED
verde lampeggia a ca. 1 Hz. Per le funzionalita I0-Link consultare le
istruzioni per I'uso supplementari allegate WFS link 10 o scaricate dal
sito web www.sick.com al rispettivo numero di dispositivo.

Smontaggio e smaltimento

Lo smaltimento del sensore deve avvenire conformemente alle direttive
previste specificatamente dal paese. Per i materiali riciclabili in esso
contenuti (in particolare metalli nobili) si auspica un riciclaggio nell'ambito
dello smaltimento.

Manutenzione

I sensori SICK sono esenti da manutenzione.
Aintervalli regolari si consiglia di

pulire le superfici limite ottiche
Verificare i collegamenti a vite e gli innesti a spina

Non & consentito effettuare modifiche agli apparecchi.

Contenuti soggetti a modifiche senza preawviso. Le proprieta del prodotto e
le schede tecniche indicate non costituiscono una dichiarazione di garanzia.

Sensor de horquilla
Instrucciones de uso

Instrucciones de seguridad

Lea las instrucciones de uso antes de efectuar la puesta en servicio.

La conexion, el montaje y el ajuste deben ser efectuados exclusivamente
por técnicos especialistas.

No se trata de un componente de seguridad segln la Directiva de
maquinas de la UE.

UL: solo para utilizar en aplicaciones segln NFPA 79. Estos dispositivos
estaran protegidos por un fusible de 1 A adecuado para 30 VCC. Se
encuentran disponibles adaptadores listados por UL con cable de
conexion. Enclosure type 1.

Proteja el equipo contra la humedad y la suciedad durante la puesta

en servicio.

Las presentes instrucciones de uso contienen informacién que puede
serle necesaria durante todo el ciclo de vida del sensor.

Uso conforme a lo previsto

El sensor de horquilla WFS es un sensor optoelectrénico que funciona con
una unidad de emision y recepcion. Se utiliza para la deteccion dptica y sin
contacto de etiquetas y marcas.

Puesta en servicio

Modo D = conmutacién en oscuro: cuando cesa la luz, la salida Q esta
activa (p. e]. etiquetas y material de base). = ajuste de fabrica.

Modo L = conmutacion en claro: cuando se recibe luz, la salida Q esta
activa (p. €j., solo material de base).

Enchufar sin tension la toma de red y atornillarla. Para la conexion en
B rige: brn = marrén, blu = azul, blk = negro, wht = blanco; conectar
cables. Tras la correcta puesta en servicio se ilumina el LED verde.
Montar el sensor en un soporte adecuado utilizando los orificios de
fijacién. Mover el material de prueba tensado y sin vibraciones por la
abertura de la horquilla. Conectar el sensor a la tension eléctrica de
servicio (véase la impresion de tipo).

EF)Aprendizaje dinamico (recomendado); (véase la figura D)

Inicio del aprendizaje: Colocar la base o la etiqueta + la base entre

la horquilla. Pulsar el boton de aprendizaje de 3 - 20 s. Con el boton
pulsado, mover varias etiquetas con material de base (etiquetas para
su deteccion) por el sensor. Durante el proceso de aprendizaje, el LED
amarillo parpadea a 3 Hz.

Recomendacién: mover como minimo 3 etiquetas + bases por el
sensor.

Finalizacion del aprendizaje: soltar el botén de aprendizaje <20's.
Si el aprendizaje se ha realizado correctamente, el LED amarillo de
funcionamiento indica directamente el estado de conmutacion del

sensor. Ahora, el umbral de conmutacion esté fijado de forma dptima
entre base y etiqueta. El funcionamiento es en este caso lo mas seguro
posible.

En caso de etiquetas no homogéneos, se puede realizar un ajuste de
precision (véase EX Ajuste de precision).

Aprendizaje fallido: parpadeo rapido del LED amarillo a 6 Hz hasta que

el nuevo aprendizaje se lleve a cabo con éxito. En caso de procederse al
aprendizaje mediante cable externo, el aprendizaje fallido se sefializara
a6 Hztambién a través de la salida MF.

T Aprendizaje estatico de 2 puntos (véase la figura E)

Inicio del aprendizaje: Colocar la base o la etiqueta + la base entre la
horquilla, pulsar el boton de aprendizaje de 1...3 sy a continuacion
soltarlo. EI LED amarillo parpadea a 1 Hz.

Finalizacidn del aprendizaje: colocar el material todavia no memorizado
(base o etiqueta + base, en funcion del inicio del aprendizaje) entre la
horquilla y volver a pulsar un breve instante el boton de aprendizaje.

Si el aprendizaje se ha realizado correctamente, el LED amarillo de
funcionamiento indica directamente el estado de conmutacion del
sensor. Ahora, el umbral de conmutacion esté fijado de forma dptima
entre base y etiqueta. El funcionamiento es en este caso lo mas
seguro posible. El sensor detecta automaticamente si se ha realizado
un aprendizaje de dos puntos o de uno. (Por tanto, no es posible un
aprendizaje fallido).

En caso de etiquetas no homogéneos, se puede realizar un ajuste de
precision (véase EX Ajuste de precision).

X Aprendizaje estatico de 1 punto (véase la figura F)

Si la aplicacion concreta no permitiese mover la etiqueta + la base que
se desea memorizar, es posible realizar un aprendizaje de 1 punto. Este
proceso tiene la reserva de sefial mas baja, por lo que es preferible el
aprendizaje dindmico.

Inicio del aprendizaje: Colocar la base o la etiqueta + la base entre la
horquilla. Pulsar el botén de aprendizaje de 1...3 sy a continuacion
soltarlo. EI LED amarillo parpadea a 1 Hz.

Finalizacion del aprendizaje: volver a pulsar un breve instante el boton
de aprendizaje. Si el aprendizaje se ha realizado correctamente el LED
amarillo parpadea 2 sa 6 Hz.

El umbral de conmutacion se fija ligeramente por encima de la base
que se va a memorizar o ligeramente por debajo de la etiqueta memoriza-
do.

X1 Ajuste de precision

Para obtener una mayor reserva de funcionamiento, es posible realizar
un ajuste de precision una vez completado el aprendlzaje Para ello,

el umbral de conmutacion se fija préximo al objeto programado. El
botén de aprendizaje se debe pulsar brevemente en los 10 s siguientes
ala correcta finalizacién del aprendizaje. El ajuste correcto se indica
mediante unparpadeo doble a 1 Hz.

X Entrada ET de aprendizaje externo

La entrada MF (Pin2) esta prevista en el ajuste de fabrica para el
aprendizaje externo (ET). La entrada ET de aprendizaje externo sirve
para programar el umbral de conmutacién mediante una sefial externa.
Através de la entrada ET, solo puede realizarse el aprendizaje de forma
dindmica. Inicio del aprendizaje: coloque el fondo o el objeto entre la
horquilla. Coloque V+ en la entrada ET y desplace uno o varios objetos
por el sensor. Durante el proceso de aprendizaje, el LED amarillo
parpadea a 3 Hz. Finalizaci6n del aprendizaje: vuelva a desconectar la
tension. Si el aprendizaje se ha realizado correctamente, el LED ama-
rillo de funcionamiento indica directamente el estado de conmutacion
del sensor. Aprendizaje fallido: parpadeo rapido del LED amarillo y de
la salida MF a 6 Hz hasta que el nuevo aprendizaje se lleve a cabo con
éxito. A través de la entrada ET no se pueden bloquear los botones ni
llevar a cabo la conmutacién en claro/oscuro. La entrada ET puede
utilizarse para reajustar el umbral de conmutacién mediante el control
en el proceso en curso.

X1 Control del campo de deteccién (D = conmutacién en oscuro)

Colocar la etiqueta y el material de base entre la horquilla (el indicador
LED amarillo de funcionamiento debe iluminarse). A continuacion,
colocar el material de base (espacio entre etiquetas) entre la horquilla
(elindicador LED amarillo de funcionamiento debe apagarse).

Conmutacion en claro/oscuro (véase la figura G)

Pulsando el botén de aprendizaje de 20 - 30 s es posible cambiar entre
conmutacién en claro y conmutacion en oscuro.
Bloqueo de botones (véase la figura H)

Pulsando el botén de aprendizaje mas de 30 s se puede bloquear el
dispositivo contra un accionamiento involuntario. Pulsando nueva-
mente el boton de aprendizaje més de 30 s se vuelve a desbloquear el
dispositivo.

Funcién de automatizacién

Los dispositivos con funciones de automatizacion estan identificados
por los tipos -A70 (cronometraje con supresion de rebotes) 0 -A71
(contador con supresion de rebotes), p. €j., WFS3-40B415A70. Pueden
consultarse las funcionalidades de las funciones de automatizacion en
el documento «Funciones de automatizacién» (descargar con el nimero
de pedido del dispositivo en la pagina web www.sick.com). Indicacion:
la funcién de restablecimiento que en el contador ATF 71 tiene lugar
através de PIN2 puede ajustarse individualmente en el caso de los sen-
sores de horquilla, es decir, las funciones estandar pueden activarse de
forma paralela al ATF.

10-Link

La comunicacién mediante 10-Link se indica a través del LED verde. El
LED verde parpadea a aprox. 1 Hz. Consulte las funcionalidades 10-Link
en las instrucciones de uso complementarias WFS 10-Link adjuntas o
descérguelas desde www.sick.com con la referencia del dispositivo.

Desmontaje y eliminacion
El sensor tiene que eliminarse siguiendo la normativa aplicable especifica

de

cada pais. Los materiales valiosos que contenga (especialmente metales

nobles) deben ser eliminados considerando la opcion del reciclaje.

Mantenimiento

Los sensores SICK no precisan mantenimiento.
Aintervalos regulares, recomendamos:

Limpiar las superficies 6pticas externas
Comprobar las uniones roscadas y las conexiones.

No se permite realizar modificaciones en los aparatos.

Sujeto a cambio sin previo aviso. Las propiedades y los datos técnicos
del producto no suponen ninguna declaracion de garantia.
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Pycckui A3biK

BHAOYHbIE AATYMKH
PyKoBOACTBO N0 3KCNAyaTaLUH

Yka3aHnus no 6e3onacHocTu

* [lepes BBOAOM B 3KCMAYATALMIO U3y4UTE PYKOBOACTBO MO 3KCMAyaTaLuu.

* [loaAKAOYEHME, MOHTaX M YCTaHOBKY NOPYyYaTh TOABKO CMeLManucTam.

* He sBAsieTcs o6opysoBaHreM pms obecneyeHns 6e3onacHocTi

B COOTBETCTBUM ¢ AnpektvBoi EC no paboTe ¢ MalMHHbIM

060pyAOBaHHEM.

UL: ToAbKO M MCMOAB30BAHHUS B 06AACTAX NPUMEHEHHS COTAACHO

NFPA 79. 311 ycTpoiicTBa AONKHBI ObITb 3aLLMULLEHBI NPEAOXPAHUTEAEM

1 A, nopxoasiumm ps 30 B nocTosiHHOro Toka. AOCTYNHbI apanTepsl ¢

COEAMHUTEAbHBIMU Kabensimu, nepeuncaeHHble UL. Enclosure type 1.

* [pu BBOAE B 3KCMAyaTaLIMIO 3aLLMLLATE YCTPOUCTBO OT NONAAAHMUSA rpA3n
¥ BAGTH.

* J\aHHOe PYKOBOACTBO N0 3KCNAyaTaLi COAEPXUT UHGOPMALMIO, KOTOpas
Heo6x0AMMa BO BPEMS BCEr0 XM3HEHHOTO LIMKAA CEHCOpa.

MpumMeHeHne No Ha3HauYeHUIo

BunouHblii pAaTunk WFS npeacTaBAieT co60i ONTO3AEKTPOHHbIN AQTUHK,
paboratoLumii ¢ npuemonepesaTyuKkoM. YCTPOICTBO MCIOAb3YETCA A
OMNTUYECKON 6ECKOHTAKTHONH PErUCTPALIUM TUKETOK U MapOK.

BBoa B aKcnAyaTauuio

¢ Pexum D = aKtBaLMs Npu OTCYTCTBUM OTPAXEHHOrO CBETA: NpH
npepbiBaHUN CBETOBOTO NOTOKA akTUBUPYETCA BbIX0A Q (Hanpumep, npy
NOABAEHWW 3TUKETKW U NOAOXKHM). = YCTaHOBKA N0 YMOAYAHMUIO.

Pexum L = aKtuBaums npu HaAMuMmM OTPaXEHHOTO CBETA: NPU Npueme
CBETa aKTMBMPYETCA BbIXOA Q (Hanpumep, Np1 NPUCYTCTBUM TOALKO
NOANOXKK).

BcTaBuTb B 06€CTOYEHHOM COCTOSIHUM PO3ETKY Kabeas U 3akpenuTb
BUHTaMK. Ms pasbeMa B npumMensitotes caeaytolime 0603HaueHus:

brn = kopuuHeBblit, blu = cUHWK, bk = uepHbIii, wht = 6enblii;
NPUCOEAMHUTL NPOBOAA. [pK NPaBUABHOM NOAKAIOYEHUM 3arOPUTCA
3eAeHbIVi CBETOAMOAHbIV MHAMKATOP.

YCTaHOBUTb AATUMK KPENEXHBIMU 0TBEPCTUAMM Ha MOAXOAALLNNA
AepxateAb. [pOBECTH TECTOBbIV MaTepran B HaTAHYTOM COCTOSIHUM Yepes
pacTBOp BMAKH, He AOnyckas BUOpaLuu. MopaTb Ha AaTunK pabouee
HanpsxeHue (CM. 3aBOACKOM LiTamn).

P Aunamuueckoe obyuenne (pekomenpyercs) (cm. puc. D)

Hauano 06yuyeHus: NoMEeCTUTb MOMOXKY MAU STUKETKY C NOAOXKOM
MEXAY KOHLAaMK BUAKK. Haxatb v yaepXuBaTh B TeueHune 3 - 20 cekyHA
KHOMKy 06yueHus (Teach-in). Mpu HaxaToi KHOMKe NPOBECTU HECKOABKO
3TUKETOK C MOMOXKOI (PETUCTPUPYEMBIX ITUKETOK) Yepes AaTumK. Bo
BPEMS POLLEAYPbI 0BYYEHHNS KEATbIV i CBETOAMOA MUFaET ¢ yacToToi 3 T,

Pexomenaauus: NpoBecTv uepes AaTYUK He MeHee 3 3TUKETOK C
NOMOXKON.

3aseplueHue 0byueHus: OTnycTuTb KHonky 06yueHus < 20 c. Mpu
ycnewwHoM 06y4eHnn GyHKLMOHAAbHbI MHAMKATOP (KEATbIA CBETOAMOA)
6yAeT NoKa3blBaTb KOMMYTALMOHHOE COCTOSIHWE AaTuuKa. Tenepb

NOPOr NEPEKAKOYEHUA HAXOAUTCA B ONTUMAABHOM AUANa3oHe MeXay
MOANOXKOI M 3THKETKOW. ObecneyeHa MakcMManbHas 3KCMAyaTaLMoHHas
HAAEKHOCTb.

B cayuae paboThbi ¢ HEOAHO,
TOUHYIO HACTPOiKY (CM.

OAHBIMM 3TUKETKAMIU MOXHO BbINOAHUTb
, TouHas HacTpoiika).

HeyaauHoe 06yueHue: XeATbili CBETOAMOA MUTaeT C BbICOKOM Y4acToToM
(6 Tw) A0 Tex nop, Noka He 6yAeT yeneLHo BbINOAHEHO 06yueHue. Mpu
006yyeHNM Uepe3 BHELLHMi NPOBOA A CUTHAAM3ALMM O HEYAAQUHOM
06yYeHNM AONIOAHUTEABHO NoAGeTCS curHan 6 My uepe3 Bbixop MF.

T Cratuyeckoe pAByxToueuHoe obyyenue (cm. puc. E)

Hauano 06yueHuns:TIoMeCTUTb MOANOXKKY MAW STUKETKY C NOMOXKOH MexXaY
KOHLLAMV BUAKH, HaxaTb KHOMKY 06yyeHus (Teach-in) Ha 1...3 cekyHabl U
OTNYCTUTb. XXeATblli CBETOAMOA MUFaeT ¢ yactoTo 1 .

3aBepLueHne 0byueHus: oMecTUTb elLe He 3aperucTPUPOBaHHbI
martepuan (MOANOXKKY MAW STUKETKY C NOAMOXKOM, B 3aBUCUMOCTH OT
Hauana 06yueHus1) MEXAY KOHLLAMK BUAKH U eLLie Pa3 KpaTKOBPEMEHHO
HaxaTb KHOMKY 0ByueHus.

Mpu ycnewHom 06yueHnr GYHKLMOHAABHBIA MHAMKATOP (XEATbIi
CBETOANOA) BYAET NOKa3biBaTb KOMMYTALIMOHHOE COCTOSIHUE AATUMKa.
Tenepb NOPOr NEPEKAIOYEHNS HAXOAUTCA B OMTUMAAbHOM AMana3oHe
MEXAY NOMOXKOH W 3TKETKO. OBecneyeHa MakcManbHas
3KCMAYaTaLMOHHAsA HAAEXHOCTb. AaTuMK aBTOMATUYECKN pasanyaet
ABYXTOUEYHOE U 0AHOTOUEUHOE 06yueHue. (MoaTomy HeyaauHoe
00yyYeHNe UCKAIOUEHO).

B cayuae paboTbl C HEOAHOPOAHBIMM 3TUKETKAMU MOXHO BbINOAHUTL
TOYHYIO HACTPOMKY (CM. , TouHas HaCTpomKa).

T Cratnyeckoe opHOTOuEuHOE 06yueHue (cM. puc. F)

ECAv CLeHapWVi NPUMEHEHNA HE AONYCKAET NEPEMELLEHUA
PETUCTPUPYEMON STUKETKM C NOAOXKOM, TO MOXHO BbINOAHHTb
0AHOTOYEUHOE 06yueHue. M 3T0i NPoLeaypbl 06yueHIs xapakTepeH
MUHUMaAbHbII PE3EPB CUrHAAA, NOITOMY NPEANOUTUTEALHEE BbIBpaTh
AMHaMUUecKoe obyyeHue.

Hauano 06yuenus: MoMECTUTL NOAOXKY UAW STUKETKY C MOAOXKO
MexXAY KOHLaMK BUAKK. HaxaTb W yaepXuMBaTb KHOMKY 06yueHuns (Teach-in)
B TeyeHue 1...3 CekyHa, 3aTem OTNyCTUTb. XKEATbIA CBETOAMOA MUTAET C
yacroton 1 M.

3aBepLueHne obyuyerus: Ewle pa3 kpaTKOBPEMEHHO HaxaTb KHOMKY
06yueHus. Mpu ycnelwHoM 06y4eHNm XeTblii CBETOAUOA MUTaeT 2
CEKyHAbI C 4acToTon 6 I,

Topor nepekAoYeHIst yCTaHaBAMBAETCS UyTb BbILLE PErUCTPUPYEMOi
MOMOXKM MAM UYTb HUXE PErUCTPUPYEMOi STUKETKM.

T Tounas HacTpoiika

s obecneyeHns 6oaee BLICOKOTO GYHKLMOHAABHOTO pe3epBa nocae
YCELWHOro 06y4eHNs MOXHO BbIMOAHUTL TOUHYIO HACTPOIKY. M 3TOr0
nopor NepexAYeHUs ycTaHaBAMBAETCS 6AM3KO K NporpaMMupyemMomy
o6bekTy. Mocae yenelwHoro 06yyeHns He06X0AMMO KPATKOBPEMEHHO
HaxaTb KHOMKy 00yueHus, noka He uctekan 10 cekyHa. 06 yenewHoi
Tacmowe CUrHaA3MPYETABYKPATHOE MUraHKE CBETOANOAA C YaCTOTOM
M.

A Bxoa ET - BHewwHee obyuenne
Bxoa MF (Pin2) B 3aBOACKO# HaCTpOIiKe NPEAYCMOTPEH AA BHELIHETO
06yuenus (ET). BHeluHuit Bxoa 06yueHns ET ucnoab3yetcs ma
nporpaMM1UpOBaHKs NOPOra NePEKAIOUYEHNS NOCPEACTBOM BHELLHETO
curHana. Yepes Bxoa ET MOXET BbINOAHATLCA TOABKO AMHAMUYECKOE
06yueHue. 3anyck 06yueH1s: pacnoAOXUTb GOH AU 0BBEKT MEXAY
KOHLaMK BUAKH. MoakaoumTb V+ K Bxoay ET M nponycTuTb uepes AaTumnk
OAVIH WA HECKOAbKO 06bEKTOB. BO Bpemsi NpoLieAypbl 00Y4eHNs XeTbli
CBETOAMOA MUTaeT ¢ yacToToid 3 i, 3aBeplueHre 0byueHus: cHoBa
y6partb HanpsxeHue. Mpu ycnewHoM 06yyeHun GyHKLMOHaAbHBIM
MHAMKATOP (KeATbIi CBETOAMOA) ByAET NoKa3biBaTb KOMMYTALMOHHOE
COCTOSIHME AaTuMKa. HeypauHoe 06yueHue: XenTblii CBETOAMOA U BbIXOA
MF muratoT ¢ Bbicokoi uyacToToii (6 IL) A0 Tex nop, Noka He byaeT
YCreLLHO BbINOAHEHO NOBTOPHOE 06yyeHKe. BAOKMPOBKA KHOMOK
1AM cpabaTbiBaHWe NPY HAaAMUKKU / OTCYTCTBMM CBETa Yepes BXOA ET
HEBO3MOXHbI. Bxoa ET MOXHO MCMOAb30BaTb MS PETYAMPOBKM NOPOra
nepexAoYeHus B npoliecce paboTbl NOCPEACTBOM CUCTEMbI YNIPABAEHUS.

X1 Kontpoab noas peructpauun (D = aKTHBaLMSA NPH OTCYTCTBHHU
OTpPaXXEHHOT0 CBETa)

MoMEeCTUTb 3TUKETKY C MOANOXKOM MEXAY KOHLLAMMW BUAKM, NOCAE Yero
AONKEH 3aropeTbCs GYHKLMOHAAbHBIA MHAMKATOP (XEATbIVi CBETOAWOA).
3aTeM NOMeCTUTb MEeXAY KOHLAMKU BUAKM MaTepuan NOAOXKH
(NPOMEXYTOK MeXAy 3TUKETKAMM) — MOCAE 3TOT0 GYHKLMOHAABHBIA
MHAMKaTOP (KEATbI CBETOAUOA) AONKEH MOTacHyTb.

H Cpa6atbiBaHue npu HaAWUMM/ OTCYTCTBHM CBETa (CM. pHC. G)

TyTem HaxaTus v yaepxaHus kHonku obyueHus (Teach-in) B TeueHne
20 - 30 ¢ MOXHO NEPEKAIOYATLCA MEXAY PEXMMaMK aKTUBALIMK NPK

HaAMUYMU MAY OTCYTCTBUM OTPAXEHHOTO CBETA.
I[@ Brokuposka kaaBuw (cm. puc. H)

Mpu HaxaTtnun kHonkK 06yueHus (Teach-in) Ha Bpems > 30 ¢ MOXHO
3a610KMPOBATL KAGBMLUM YCTPONCTBA OT HEXENATEALHOTO HaXaTus.
BAOKMPOBKa CHUMAETCS MOBTOPHbLIM HaXaTUeM M YAEPXaHUEM KHOMKH
06yuenns B TeueHue > 30 C.

OYHKUMSA aBTOMaTH3AUMH

YcTpoiicTBa € GyHKUMAMM aBTOMATU3ALMM MapKUPYOTCA B TUMOBOM
0603HaueHUM KoAOM -A70 (M3MEpPEHNE BPEMEHH C NOAABAEHHUEM
Apebesra) uan -A7 1 (CueTumk ¢ nopaBAeHUeM pApebesra), Hanpumep:
WFS3-40B415A70. UHpopmaums o pabote ¢ GYHKLUSMHU
aBTOMATU3aLMK COAEPXKHUTCA B AOKYMeHTe «DyHKLIMKM aBTOMATU3ALMN»
(MOXHO CkauaTb Ha caiite www.sick.com no Homepy A 3akasa
ycTpoiicTaa). Mpumeyanue: OyHkumus copoca, pearnsoBaHHas B
cyetumke ATF 71 uepes BbiBoA PIN2, B BUAOUHbIX ATUMKAX MOXET
Ha3HauaTbCA MHAMBUAYaAbHO, T. €. CTAHAAPTHbIE GYHKLMU MOTyT
MCNOAL30BaTbCA NapamensHo ¢ ATF.

Bl 10-Link
06MmeH paHHbIMK yepes 10-link curHaAuaupyeTcs 3eAeHbIM
CBETOANOAOM. 3eAeHbili CBETOAMOA MUTaeT ¢ yactoroii 1 fu. CeeaeHns
0 GyHKUMOHAABHBIX BO3MOXHOCTSX |0-Link MOXHO noAyunTb U3
npUAaraemMoro AOMOAHUTEABHOTO PYKOBOACTBA N0 3KcnayaTauun WFS

10-Link na1 ckauaTb ¢ caifta www.sick.com, yka3aB HOMep M 3aka3a
ycTpoiicTea.

AEMOHTH)K U YTUAU3aLIUA

YTUAM3ALMI0 CEHCOPOB CAEAYET MPOBOAUTL COFAACHO HALMOHAABHBIM
NPeANMCaHNAM MO YTUAU3ALLMK. CAEAYET CTPEMUTLCS K NOBTOPHOMY
CMOAb30BAHMIO COAEPXALUMXCA B HUX MaTEPUan0B (Mpexae Beero,
APAroLEeHHbIX METAMOB).

Texob6cAyXuBaHHe

Datunku SICK He HyXAatoTCsl B TeXODCAYXMBAHMU.

PekoMeHayeTcs peryAsipHo

* 0YMLLATb ONTUYECKME OrPaHUUMBALOLLAE TOBEPXHOCTH

* NpOBEPATb NPOYHOCTb PE3bOOBBIX U LUTEKEPHBIX COEAUHEHMUIA
3anpeLuaercs BHOCUTb U3MEHEHWA B YCTPOWCTBA.

Mpaso Ha OLWKMBKN 1 BHECEHWUE U3MEHEHNI COXPaHEHO. YKka3aHHble B
CBOVICTBA U3AEAMA M TEXHUYECKUE XapaKTEPUCTUKM He ABAAKOTCA rapaHTUeN.



