Photoelectric proximity sensor
Operating instructions

Safety notes

* Read the operating instructions before commissioning.

« Connection, mounting, and setting may only be performed by trained
specialists.

Not a safety component in accordance with the EU Machinery Directive.
When commissioning, protect the device from moisture and contami-
nation.

These operating instructions contain information required during the life
cycle of the sensor.

CLASS 1 LASER PRODUCT
EN 60825-1:2008-05
IEC60825-1:2007-03

Maximum pulse power < 20 mW
Puls length: 5,3 ns
Wavelength: 940 nm

Complies with 21 CFR 1040.10
and 1040.11 except for deviations
pursuant to Laser Notice No. 50,
dated June 24,2007

* WARNING: Interruption, manipulation or incorrect use can lead to
hazardous exposure due to laser radiation.

Correct use

The WTT2SL is an opto-electronic photoelectric proximity sensor (referred
to as "sensor" in the following) for the optical, non-contact detection of
objects. If the product is used for any other purpose or modified in any way,
any warranty claim against SICK AG shall become void.

Commissioning

1 Check the application conditions: Adjust the sensing range and dis-
tance to the object or background and the remission capability of the
object according to the corresponding diagram [H] (x = sensing range,
y = minimum distance between the object and background in mm
(object remission/background remission) (remission: 6% = black, 90%
= white (based on standard white DIN 5033))).

The minimum distance (= y) for background suppression can be read
from diagram [H )] as follows:

Example: x =400 mm, y = 85 mm. That is, the background is sup-
pressed at a distance of > 85 mm behind the object.

Mount the sensor using a suitable mounting bracket (see the SICK
range of accessories).

Note the sensor's maximum permissible tightening torque of 0.5 Nm.
Note the preferred direction of the object relative to the sensor [see E].
The sensors must be connected in a voltage-free state (U, = 0 V). The
information in the graphics [B] must be observed, depending on the
connection type:

* Male connector connection: pin assignment

Only apply voltage/switch on the power supply (U, > 0 V) once all
electrical connections have been established. The green LED indicator
lights up on the sensor.

I Align the sensor with the object. Select the position so that the infrared
light (not visible) hits the center of the object. The correct alignment can
only be detected via the LED indicators. Please refer to Graphics C and
E. You must ensure that the optical opening (front screen) of the sensor
is completely clear. We recommend making the adjustments using an
object with a low remission.

H Sensor with teach-in button:

The sensing range is adjusted by pressing the teach-in button. Do

not operate the teach-in button using sharp objects. We recommend
placing the switching state in the object, e. g., see graphic F. Once the
sensing range has been adjusted, the object is removed from the path
of the beam, which causes the background to be suppressed and the
switching output to change (see graphic C).

The sensor is adjusted and ready for operation. Refer to graphics C to
check the function. If the switching output fails to behave in accordance
with graphic C, check application conditions. See section Fault diagno-
sis.

Fault diagnosis
Table indicates which measures are to be taken if the sensor stops working.

Disassembly and disposal

The sensor must be disposed of according to the applicable country-spe-
cific regulations. Efforts should be made during the disposal process to
recycle the constituent materials (particularly precious metals).

Maintenance

SICK sensors are maintenance-free.
We recommend doing the following regularly:

« Clean the external lens surfaces

* Check the screw connections and plug-in connections

No modifications may be made to devices.

Subject to change without notice. Specified product properties and techni-
cal data are not written guarantees.
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Reflexions-Lichttaster
Betriebsanleitung

Sicherheitshinweise

* Vorder Inbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen.

¢ Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.

* Kein Sicherheitsbauteil gemafl EU-Maschinenrichtlinie.

* Gerdat bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreinigung schiitzen.

* Diese Betriebsanleitung enthélt Informationen, die wahrend des Leb-
enszyklus des Sensors notwendig sind.

LASERKLASSE 1
EN 60825-1:2008-05
IEC60825-1:2007-03

Maximale Pulsleistung < 20 mW
Impulsdauer: 5,3 ns
Wellenlénge: 940 nm

Entspricht 21 CFR 1040.10
und 1040.11 mit Ausnahme von
Abweichungen nach
Laser-Hinweis 50, 24. Juni 2007

* ACHTUNG: Eingriffe oder Manipulationen oder nicht bestimmungs-
gemaRe Verwendung kann zu gefahrlicher Belastung durch Laser-Licht-
strahlung fiihren.

Bestimmungsgemafie Verwendung

Die WTT2SL ist ein optoelektronischer Reflexions-Lichttaster (im Folgenden
Sensor genannt) und wird zum optischen, beriihrungslosen Erfassen von
Sachen eingesetzt. Bei jeder anderen Verwendung und bei Verdnderungen
ag Produkt verfallt jeglicher Gewahrleistungsanspruch gegeniiber der SICK
AG.

Inbetriebnahme

H Einsatzbedingungen priifen: Schaltabstand und Distanz zum Objekt
bzw. Hintergrund sowie Remissionsvermdgen des Objektes mit dem
zugehdorigen Diagramm [vgl. H] abgleichen (x = Schaltabstand, y =
Mindestabstand zwischen Objekt und Hintergrund in mm (Remission
Objekt / Remission Hintergrund) (Remission: 6 % = schwarz, 90 % =
weifd (bezogen auf Standardweif3 nach DIN 5033)).

Die minimale Distanz(a) fir die Hintergrundausblendung kann aus
dem Diagramm [vgl. H (@] wie folgt abgelesen werden:
Beispiel: x =400 mm, y = 85 mm. D. h. der Hintergrund wird ab einer

Distanz von > 85 mm hinter dem Objekt ausgeblendet.

Den Sensor an einen geeigneten Befestigungswinkel montieren (siehe
SICK-Zubehor-Programm).

Maximal zuldssiges Anzugsdrehmoment des Sensors von 0.5 Nm
beachten.

Vorzugsrichtung des Objektes zum Sensor beachten [vgl. E].

Anschluss der Sensoren muss spannungsfrei (U, = 0 V) erfolgen. Je
nach Anschlussart sind die Informationen in den Grafiken [vgl. B] zu
beachten:

 Steckeranschluss: Pinbelegung

Erst nach Anschluss aller elektrischen Verbindungen die Spannungsver-

sorgung (U, > 0 V) anlegen bzw. einschalten. Am Sensor leuchtet die
griine Anzeige-LED.

A Sensor auf Objekt ausrichten. Positionierung so wéhlen, dass das
Infrarotlicht (nicht sichtbar) in der Mitte des Objekts auftrifft. Die
korrekte Ausrichtung kann nur Uiber die Anzeige-LEDs erkannt werden.
Siehe dazu Grafiken C und E. Es ist darauf zu achten, dass die optische
Offnung (Frontscheibe) des Sensors vollstandig frei ist. Wirempfehlen,
die Einstellung mit einem Objekt von niedriger Remission vorzunehmen.

H Sensor mit Teach-in-Taste:

Durch Driicken der Teach-in-Taste wird der Schaltabstand eingestellt.
Teach-in-Taste nicht mit spitzen Gegensténden betatigen. Wir empfe-
hlen, den Schaltabstand in das Objekt zu legen, z. B. siehe Grafik F.
Nach dem der Schaltabstand eingestellt worden ist, das Objekt aus
dem Strahlengang entfernen, der Hintergrund wird dabei ausgeblendet
und der Schaltausgang dndert sich (siehe Grafik C).

Sensor ist eingestellt und betriebsbereit. Zur Uberpriifung der Funktion
Grafik C heranziehen. Verhélt sich der Schaltausgang nicht geméaf
Grafik C, Einsatzbedingungen priifen. Siehe Abschnitt Fehlerdiagnose.

Fehlerdiagnose

Tabelle Fehlerdiagnose zeigt, welche MaBnahmen durchzufiihren sind,
wenn die Funktion des Sensors nicht mehr gegeben ist.

Demontage und Entsorgung

Die Entsorgung des Sensors hat gemaf den landerspezifisch anwendbaren
Vorschriften zu erfolgen. Fiir die enthaltenen Wertstoffe (insbesondere Edel-
metalle) istim Rahmen der Entsorgung eine Verwertung anzustreben.

Wartung

SICK-Sensoren sind wartungsfrei.
Wir empfehlen, in regelméfigen Abstanden

* die optischen Grenzflachen zu reinigen
* Verschraubungen und Steckverbindungen zu iiberpriifen
Verdnderungen an Geraten dirfen nicht vorgenommen werden.

Irrtimer und Anderungen vorbehalten. Angegebene Produkteigenschaften
und technische Daten stellen keine Garantieerklarung dar.
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Object is in the path of the beam, yellow LED does not
light up

Schaltabstand ist zu gering eingestellt /
Distance between the sensor and the object is too long

0
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Anzeige-LED / Fehlerbild / Ursache / Mafinahme /
Min. distance from object to background in mm (inch) LED indicator/fault pattem Cause Measures
griine LED leuchtet nicht / keine Spannung oder Spannung unterhalb der Spannungsversorgung priifen, den gesamten elektri-
4 Green LED does not light up Grenzwerte / schen Anschluss priifen (Leitungen und Steckerver-
L7 No voltage or voltage below the limit values bindungen) /
’ @ 125 @6%/ 90% Check the power supply, check all electrical connec-
L7 /. (4.92) tions (cables and plug connections)
7/ c griine LED leuchtet nicht / Spannungsunterbrechungen / Sicherstellen einer stabilen Spannungsversorgung
/ . Green LED does not light up Voltage interruptions ohne Unterbrechungen /
L/ / 85 Ensure there is a stable power supply without
_____ 4 . _ (3.35) interruptions
S / -7 griine LED leuchtet nicht / Sensor ist defekt / Wenn Spannungsversorgung in Ordnung ist, dann
N - Green LED does not light up Sensor is faulty Sensor austauschen /
. N - Ifthe power supply is OK, replace the sensor
~ \V 30 @ 90%/90% gelbe LED blinkt (nur kurz) / Teach-Modus / Teach-Modus iiberpriifen /
/ i (1.18) Yellow LED flashes (only briefly) Teach-in mode Check the teach-in mode
gelbe LED leuchtet, kein Objekt im Strahlengang / Abstand zwischen Sensor und Hintergrund ist zu Schaltabstand verringern, siehe Grafik F /
Yellow LED lights up, no object in the path of the beam gering / Reduce the sensing range, see graphic F
0 / Distance between the sensor and the background
0 200 400 600 800 is too short
(7.87) (15.75) (23.62) (31.5) Objekt istim Strahlengang, gelbe LED leuchtet nicht /  Abstand zwischen Sensor und Objekt ist zu gro oder  Schaltabstand vergroRern, siehe Grafik F /

Increase the sensing range, see graphic F

or sensing range is set too short

Teach-in-Modus fiir
Objekte /
Teach-in mode for objects

Einfach-Teach-in-Taste /
Single teach-in pushbutton

Teach-in-Zeit /
Teach-in time

ca.2,0s/ Approx. 2.0s

Ausrichtung /
Alignment

Sensor auf Objekt /
Sensor to object

Anzeige-LED / Ergebnis /

LED indicator Results

B 3 Schaltabstand wird auf Objekt
eingestellt /

Sensing range is adjusted accor-

ding to object

Laser class Laserklasse Classe laser Classe de laser Classe laser Clase de laser BRER L—H#—U32A Kaacc Aasepa 1
Sensing range Schaltabstand Distance de commutation Distancia de comutagao Distanza di commutazione Distancia de conmutacién FFRIEE R EE PaccrosHue cpabaTbiBaHus 50... 800 mm?
Sensing range max. Schaltabstand max. Portée max. Distancia de comutagao méax. Distanza max. di commutazione Distancia de conmutacién max. BAFFXRIEE BAR A PaccrosHue cpabatbiBaHusi, MaKc. 50...800 mm"
Light spot diameter/distance Lichtfleckdurchmesser/Entfernung Diamétre spot / distance Diametro do ponto de luz/distancia Diametro punto luminoso/distanza Diametro del punto luminoso/distancia KHER/GERE HRDOARY NE/FERE [\MameTp CBETOBOTO NATHA/paccTosHue 10.0 mm / 300 mm
Supply voltage Vg Versorgungsspannung U, Tension d'alimentation U, Tensao de alimentacéo U, Tensione di alimentazione U, Tension de alimentacion U, ftea ek U, HIGEE U, Hanpsxenue nutanms U, DC10...30V2
Output current | Al roml . Courant de sortie |, Corrente de saidal_, Corrente diuscital Intensidad de salida |, WHER I, HOBR ., BbIXOAHOW TOK . <50 mA
Max. switching frequency Schaltfolge max. Commutation max. Sequéncia méx. de comutagao Sequenza di commutazione max. Secuencia de conmutacion max. BAFFXBAEIREF BRAAY FUUREE Yacrota cpabaTbiBaHus MaKC. 5Hz®
Max. response time Ansprechzeit max. Temps de réponse max. Tempo max. de resposta Tempo di reazione max. Tiempo de respuesta max. BRI R ) BASERRE Bpems oTKAMKa Makc. typ. 90 ms®®
Enclosure rating Schutzart Indice de protection Tipo de protegdo Tipo di protezione Tipo de proteccion Brir R REER KAacc 3autubl IP67
Protection class Schutzklasse Classe de protection Classe de protegdo Classe di protezione Clase de proteccion Brir R REISA Kaacc 3aluusl I}
Circuit protection Schutzschaltungen Protections électriques Circuitos de prote¢do Commutazioni di protezione Circuitos de proteccion BRI BB ERERE Circuitos de proteccion A,B,D®
Ambient operating temperature Betriebsumgebungstemperatur Température de service Temperatura ambiente de funcionamento Temperatura ambientale di funzionamento Temperatura ambiente de servicio IHEIER BLBE (E8) [/nana3oH pabouunx Temneparyp -25...+50 °C"
switching output Schaltausgang sortie de commutation saida de comutagéo uscita di commutazione salida conmutada HHESTREE AAYFUIHA lepeknoyatoLLyii BLIXOA PNP/NPN®
Y Object with 6 ... 90 % remission (based on standard D Tastgutmit 6 ... 90 % Remission (bezogen auf Stan- Y Objetavec 6 ... 90 % de réémission (par rapport au D Objeto a ser detectado com 6 ... 90% de luminancia ' Oggetto con il 6 ... 90% di remissione (riferito al bianco ¥ Material con un 6 ... 90% de reflexion (sobre el blanco " B 6... 90 % RETLLWIFMIIR (8 DIN5033 "V K51 6...90 % OXKRY (DIN 5033 ICHEHL Y CkaHupyemblit 06bexT - pemucens 6 ... 90 %

white DIN 5033) dard-WeiB DIN 5033) blanc standard selon DIN 5033) (com base no padrao branco DIN 5033) standard DIN 5033) estandar seg(in DIN 5033) AENIER ) o ) (oTHOCHTEALHO CTaHAapTHOTO 6enoro no DIN 5033)
2 Limit value; operation in short-circuit protection mains ~ ? Grenzwerte; Betrieb im kurzschlussgeschiitzten Netz 2 Valeurs limites ; fonctionnement sur réseau protégé con- 2 Valores limite; funcionamento com rede a prova de 2 Valori limite; funzionamento in rete protetta da cortocir- 2 Valores limite; funcionamiento en red protegida contra 2 1RFR{E : FEPFEHRBMFIEIT , BA8A; BAR 2 RHE  EHRBORELFEASA; BEUY T 2 Mp 3| 1 3KCN B L

max. 8 A; residual ripple max. 5 Vss max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vss tre les courts-circuits max. 8 A ; ondulation résiduelle curto-circuito max. 8 A; ondulagao residual méx. 5 Vss cuito max. 8 A; ondulazione residua max. 5 Vss cortocircuitos max. 8 A; ondulacion residual méx. 5 Vss 3 5 Vss LIEEK 5 Vss 0T KOPOTKOTO 3aMblkaHHs CETM Makc. 8 A; ocTatoyHas

With light / dark ratio 1:1

Signal transit time with resistive load

Jitter £20ms

9 A= UV-connections reverse polarity protected

B = inputs and output reverse-polarity protected

D = outputs overcurrent and short-circuit protected

" As of TU = 45°C a max. output current of Imax = 50 mA
is permissible. Below TU = -10°C a warm-up time is
necessary.

8 NPN off-state current IR <= 0.6 mA.

5)

3)

Mit Hell- / Dunkelverhdltnis 1:1

Signallaufzeit bei ohmscher Last

Jitter £20ms

A = UV-Anschliisse verpolsicher

B = Ein- und Ausgénge verpolsicher

D = Ausgénge liberstrom- und kurzschlussfest

" AbTU = 45 °Cist ein max. Ausgangsstrom Imax = 50
mA zuléssig. Unter TU = -10 °C ist eine Aufwarmzeit
notwendig.

8 NPN Reststrom IR <= 0,6 mA.

5)
6)

max. 5 Vee

Pour un rapport clair/sombre de 1:1

Temps de propagation du signal sur charge ohmique

Jitter +20ms

A =raccordements UV protégés contre les inversions de

polarité

B = entrées et sorties protégées contre les inversions de
polarité

D = sorties protégées contre les courts-circuits et les

surcharges

A partirde TU = 45 °C, un courant de sortie max. Imax =

50 mA est admissible. Sous TU =-10 °C, un temps de

montée en température est nécessaire.

Courant de fuite NPN IR <= 0,6 mA.

2
5)
6)

3)
4
5)
6)

Com proporgédo sombra/luz 1:1
Tempo de funcionamento do sinal com carga 6hmica
Jitter +20ms
A= conexdes protegidas contra inversao de pélos UV
B = Entradas e saidas protegidas contra polaridade inversa
D = Saidas protegidas contra sobrecorrente e curto-circuito
" Apartirde umaTU = 45 °C, é permitida uma corrente
de saida méax. Imax = 50 mA. Abaixo de uma TU =
-10 °C, é necessario um tempo de aquecimento.
8 Corrente residual NPN IR <= 0,6 mA.

3)

Con rapporto chiaro / scuro 1:1

4 Durata segnale con carico ohmico

9 Jitter +£20ms

9 A= UV-Allacciamenti protetti dall'inversione di polarita

B = entrate e uscite protette da polarita inversa

D = uscite protette da sovracorrente e da cortocircuito.

" Apartire daTU = 45°C & ammessa una corrente di
uscita max. Imax=50 mA.Ameno diTU=-10°Cé
necessario un tempo di riscaldamento.

8 Corrente residua IR NPN <= 0,6 mA.

Con una relacion claro/oscuro de 1:1

Duracion de la sefial con carga 6hmica

Jitter +20ms

A= UV protegidas contra polarizacion inversa

B = Entradas y salidas protegidas contra polarizacién
incorrectaD=Salidas a prueba de sobrecorriente y
cortocircuitos.

A partirde TU = 45 °C se permite una intensidad de
salida max. Imax = 50 mA. Por debajo de TU =-10 °C,
es necesario un tiempo de calentamiento.
Corriente residual IR NPN <= 0,6 mA.

3 BREEER 101

Y E5LMETE ( BERRN )

9 Jitter +20ms

9 A=UV D (EXBRRERFERE )

B = BB RS 68 AR A H ik

D = U B RA IR 40 R

D RETU=45°C i , AVFKBAME BTN Imax
=50 mA. HREETF TU=-10 °C HEEEHE

8,
® NPN RIREH IR <= 0.6 mA.

3 SANA—YUDHE 11

Y BROH3ESRBEY

9 Jitter £20ms

o A=UVBREEFERE

B = AN BERE

D= HHDBERRES & FEHRRE

N TU=45°C& LEFEEE. FAHIER Imax
=50 MANFIENRTVEYS, TU=-10°CETE
A, VA—LT Y TREANFBETT,

8 NPN # LB IR <= 0.6 mA.

BOAHUCTOCTb Makc. 5 Bss
COOTHOLIEHHE CBETABIX U TEMHbIX y4aCTKOB M306paxeHus

4 TIPOAONKMTEALHOCTb CUTHAAA MPU OMUYECKOI Harpyake
Jitter +£20ms

A = UV-N0OAKAIOYEHMS C 3aLLMTON OT NepenyTbiBaHUS
NOAOCOB

B = BXOAbI 1 BbIXOABI C 3aLLMTO/ OT NepenyTbiBaHHs NOAOCOB
D = BbIX0AbI 3aLLiWLLIEHbI OT NEPEHANPAXEHUA U KOPOTKOrO
3aMblKaHus

Hauunas ¢ TU = 45 °C ponycTiM MaKc. BbIXOAHOM

ToK Imax = 50 MA. Mpu 3HaueHnmn Huxe TU = -10 °C
Tpebyetcs Bpems Ha pa3orpes.

OcTaTouHbIi TOK KOMMYTALMOHHOTO BbixoAa < 0,6 MA.

6)




détecteur en réflexion directe
Notice d'instruction

Consignes de sécurité

Lire la notice d'instruction avant la mise en service.

Confier le raccordement, le montage et le réglage uniquement a un
personnel spécialisé.

Il ne s"agit pas d'un composant de sécurité au sens de la directive
machines CE.

Protéger |'appareil contre I'humidité et les impuretés lors de la mise en
service.

Cette notice d'instruction contient des informations nécessaires pen-
dant toute la durée de vie du capteur.

LASER DE CLASSE 1
EN 60825-1:2008-05
IEC60825-1:2007-03

Puissance d’impulsion
maximale < 20 mW
Durée des impulsions: 5,3 ns
Longueur d’ondes: 940nm

Est conforme aux normes 21 CFR
1040.10 et 1040.11 sauf exceptions
découlant de I'avis sur les dispositifs
laser n® 50, en date du 24 juin 2007

ATTENTION : toute intervention, manipulation ou utilisation non con-
forme peut entrainer des blessures graves causées par le faisceau laser.

Utilisation conforme

WTT2SL est un détecteur a réflexion directe optoélectronique (appelé
capteur dans ce document) qui permet la détection optique sans contact
d'objets. Toute autre utilisation ou modification du produit annule la
garantie de SICK AG.

Mise en service

1 Vérifier les conditions d' utilisation : comparer la distance de com-
mutation et la distance par rapport a I'objet ou a I'arriére-plan et les
caractéristiques de rémission de I'objet avec le diagramme correspon-
dant [cf. H] (x = distance de commutation, y = distance minimale entre
I'objet et I'arriére-plan en mm (rémission de I'objet / rémission de
|"arriére-plan) (Rémission : 6 % = noir, 90 % = blanc (par rapport au
blanc standard selon DIN 5033)).

La distance minimale (= y) pour I'élimination d'arriére-plan peut étre
déterminée a partir du diagramme [cf. H (2] comme suit :

Exemple : x =400 mm, y = 85 mm. Cela signifie que I'arriére-plan est
masqué a partir d'une distance supérieure a 85 mm derriére I'objet.

H Monter le capteur sur une équerre de fixation adaptée (voir la gamme
d'accessoires SICK).

Respecter le couple de serrage maximum autorisé du capteur de 0.5
Nm

Tenir compte de la direction préférentielle de I'objet par rapport au
capteur [voir E].

El Le raccordement des capteurs doit s'effectuer hors tension (U,=0V).
Selon le mode de raccordement, respecter les informations contenues
dans les schémas [B] :

* Raccordement du connecteur : affectation des broches

Apreés avoir terminé tous les raccordements électriques, enclencher
I'alimentation électrique (U, > 0 V). La DEL verte s'allume sur le
capteur.

1 Aligner le capteur sur ' objet. Sélectionner la position de sorte que le
faisceau infrarouge (invisible) touche I'objet en plein milieu. Seules les
LED permettent de savoir si I' alignement est correct. Pour cela voir les
schémas C et E. S'assurer que |"ouverture optique (vitre frontale) du
capteur est parfaitement dégagée. Nous recommandons de procéder
au réglage avec un objet peu réfléchissant.

H Capteur avec touche apprentissage :

Appuyer sur la touche apprentissage pour régler la portée. Ne pas
appuyer sur la touche apprentissage avec des objets pointus. Nous
recommandons de régler la portée sur I' objet, par ex. voir schéma

F. Aprés le réglage de la portée, retirer I'objet de la trajectoire du
faisceau, ce qui élimine I'arriére-plan et fait basculer la sortie de
commutation (voir le schéma C).

Le capteur est réglé et prét a étre utilisé. Pour contrdler le fonctionne-
ment, utiliser le schéme C. Si la sortie de commutation ne se comporte
pas comme indiqué sur le schéma C, vérifier les conditions d' utilisa-
tion. Voir la section consacrée au diagnostic.

Diagnostic

Le tableau | présente les mesures a appliquer si le capteur ne fonctionne
plus.

Démontage et mise au rebut

La mise au rebut du capteur doit respecter la réglqmentation nationale en
vigueur. Dans le cadre de la mise au rebut, veiller a recycler les matériaux
(notamment les métaux précieux).

Maintenance

Les capteurs SICK ne nécessitent aucune maintenance.
Nous vous recommandons de procéder réguliérement

* au nettoyage des surfaces optiques
* au controle des vissages et des connexions enfichables

Ne procéder a aucune modification sur les appareils.

Sujet a modification sans préavis. Les caractéristiques du produit et tech-
niques fournies ne sont pas une déclaration de garantie.

sensor de reflexao
Manual de instrucées

Notas de seguranca

* Lerasinstrugdes de operagao antes da colocagdo em funcionamento.

* Aconexdo, amontagem e o ajuste devem ser executados somente por
pessoal técnico qualificado.

* 0Os componentes de seguranca ndo se encontram em conformidade com
a Diretiva Europeia de Maquinas.

* Durante o funcionamento, manter o aparelho protegido contra im-
purezas e umidade.

¢ Este manual de instrugdes contém informagdes necessarias para toda a
vida (til do sensor.

CLASSE DE LASER 1
EN 60825-1:2008-05
IEC60825-1:2007-03

Poténcia maxima do impulso < 20 mW
Comprimento do impulso: 5,3 ns
Comprimento da onda: 940 nm

Cumpre com as normas 21 CFR
1040.10 e 1040.11 a excepcdo de
desvios conforme a nota de laser 50,
de 24 de Junho de 2007

 ATENCAO: Intervengdes ou manipulagdes, ou o uso contrario as especifi-
cacoes podem levar a uma carga perigosa por radiacao laser.

Especificagoes de uso

0 WTT2SL é um sensor optoeletronico de reflexdo (doravante denominado
"sensor") utilizado para a detecgdo Optica e sem contato de objetos.
Qualquer utilizagao diferente ou alteragdes do produto provocam a perda
da garantia da SICK AG.

Colocacao em operacao

I Verificar as condigdes de uso: equiparar a distancia de comutagdo e
distancia até o objeto ou plano de fundo, bem como a refletividade do
objeto, com o respectivo diagrama [cp. H] (x = distancia de comu-
tagdo, y = distancia minima entre o objeto e o plano de fundo em mm
(luminescéncia do objeto /luminescéncia do fundo) (luminescéncia: 6
% = preto, 90 % = branco (com base no padrao branco da norma DIN
5033)).

A distancia minima (= y) para a supresséo do fundo pode ser obtida do
diagrama [cp. H®] como a seguir:

exemplo : x =400 mm, y = 85 mm. Isto significa, que o plano de fundo
€ suprimido a partir de uma distancia de > 85 mm atrés do objeto.

H Montar o sensor numa cantoneira de fixagdo adequada (ver linha de
acessorios da SICK).

Observar o torque de aperto maximo permitido de 0.5 Nm para o
Sensor.
Observar a direcdo preferencial do objeto em relagéo ao sensor [cp. E].

El A conexdo dos sensores deve ser realizada em estado desenergizado

(U, = 0V). Conforme o tipo de conexdo, devem ser observadas as
mfyormagoes contidas nos graficos [cp. B]:

« Conector: Pin-out

Instalar ou ligar a alimentacéo de tensao (U, > 0 V) somente apésa
conclusédo de todas as conexdes elétricas. 0 indicador LED verde esta
aceso o Sensor.

I Alinhar o sensor ao objeto. Posicionar, de forma que a luz infravermelha
(invisivel) incida sobre o centro do objeto. O alinhamento correto s6
pode ser verificado através dos indicadores LED. Ver os graficos C e E.
Certificar-se de que a abertura dptica (vidro frontal) do sensor esteja
completamente livre. Recomendamos efetuar o ajuste com um objeto
de baixa luminancia.

H Sensor com tecla Teach-in:

0 ajuste da distancia de comutagao é efetuado com a pressédo da
tecla Teach-in. N&o acionar a tecla Teach-in com objetos pontiagudos.
Recomendamos posicionar a distancia de comutagao no objeto, por
ex., como no gréafico F. Apés o ajuste da distancia de comutagao, 0
objeto é removido do caminho oOptico, o fundo é suprimido e a saida de
comutacéo se altera (ver gréfico C).

0 sensor estd ajustado e operacional. Utilizar os graficos C para
verificar o funcionamento. Se a saida de comutagao ndo se comportar
de acordo com o gréfico C, verificar as condigdes de uso. Ver se¢do
Diagnéstico de erros.

Diagnéstico de erros

Atabela | mostra as medidas a serem executadas, quando o sensor nao
estiver funcionando.

Desmontagem e descarte

0 descarte do sensor deve ser efetuado de acordo com as normas
aplicéveis especificas de cada pais. No dmbito do descarte, deve-se procu-
rar 0 aproveitamento dos materiais reciclaveis contidos (principalmente dos
metais nobres).

Manutencéo

Os sensores SICK ndo requerem manutencao.
Recomendamos que se efetue em intervalos regulares

* uma limpeza das superficies dpticas
* uma verificagdo das conexdes roscadas e dos conectores

N&o s&o permitidas modificacdes no aparelho.

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio. As propriedades do produto e os da-
dos técnicos especificados ndo constituem nenhum certificado de garantia.

Sensore di luce a riflessione
Istruzioni per I'uso

Avvertenze sulla sicurezza

* Prima della messa in funzionamento leggere le istruzioni per ' uso.

« Allacciamento, montaggio e regolazione solo a cura di personale tecnico
specializzato.

Nessun componente di sicurezza ai sensi della direttiva macchine UE.
Alla messa in funzionamento proteggere I'apparecchio dall'umidita e
dalla sporcizia.

Queste istruzioni per I'uso contengono le informazioni che sono neces-
sarie durante il ciclo di vita del sensore fotoelettrico. deTec4 core

LASER CLASSE 1
EN 60825-1:2008-05
IEC60825-1:2007-03

Potenza massima impulso < 20 mW
Lunghezza d’impulso: 5,3 ns
Lunghezza d’onda: 940 nm

Conforme a 21 CFR 1040.10
€ 1040.11 salvo variazioni
indicate nella nota laser 50,
24 giugno 2007

* ATTENZIONE: interventi o manipolazioni o un uso non conforme alle indi-
cazioni pud provocare un carico pericoloso dovuto al raggio di luce laser.

Uso conforme alle prescrizioni

La WTT2SL & una fotocellula a riflessione optoelettronica (di seguito nom-
inato sensore) utilizzata per il rilevamento ottico senza contatto di oggetti.
Se viene utilizzata diversamente e in caso di modifiche sul prodotto, decade
qualsiasi diritto alla garanzia nei confronti di SICK.

Messa in funzione

F Controllare le condizioni d’impiego: bilanciare distanza di lavoro e dis-
tanza dall'oggetto ossia sfondo e capacita di coefficiente di riflessione
dell'oggetto con il diagramma corrispondente [cfr. H] (x= distanza di
lavoro, y = distanza minima tra oggetto e sfondo in mm (coefficiente di
riflessione oggetto / coefficiente di riflessione sfondo) (coefficiente di ri-
flessione 6 % = nero, 90 % = bianco (in relazione con il bianco standard
secondo DIN 5033).

La distanza minima (= y) per la soppressione dello sfondo puo essere
letta dal diagramma [cfr. H @]come segue:

Esempio: x =400 mm, y = 85 mm. Questo significa che lo sfondo viene
soppresso a partire da una distanza > 85 mm dall’oggetto.

H Montare il sensore su un punto di fissaggio adatto (vedi il programma
per accessori SICK).
Rispettare il momento torcente massimo consentito del sensore di 0.5
Nm.
Rispettare la direzione preferenziale dell' oggetto in relazione al sensore
[cfr. E].

H 1l collegamento dei sensori deve avvenire in assenza di tensione u,=0

V). In base al tipo di collegamento si devono rispettare le informazioni

nei grafici [cfr. B]:
 Collegamento a spina: assegnazione pin
Solamente in seguito alla conclusione di tutti i collegamenti elettrici,
ripristinare o accendere |'alimentazione di tensione (U, > 0 V). Sul
sensore si accende |'indicatore LED verde.

I Orientare il sensore sul rispettivo oggetto. Scegliere la posizione
in modo tale che la luce infrarossa (non visibile) colpisca il centro
dell' oggetto. L' orientamento corretto pud essere rilevato solo tramite
I'indicatore LED. Vedi grafici C ed E. Si deve fare attenzione che
I'apertura ottica del sensore (finestrella frontale) sia completamente
libera. Siconsiglia di effettuare I'impostazione con un oggetto a bassa
riflessione.

H Sensore con tasto Teach-in:

Premendo il tasto Teach-in viene impostata la distanza di commutazi-
one. Non azionare il tasto Teach-in con oggetti appuntiti. Si consiglia

di fissare la distanza di commutazione nell' oggetto, ad es. vedi grafico
F. Dopo I'impostazione della distanza di commutazione, allontanare
I'oggetto dalla traiettoria del raggio, lo sfondo viene quindi soppresso e
I'uscita di commutazione cambia (vedi grafico C).

Il sensore & impostato e pronto per il funzionamento. Per verificare

il funzionamento, osservare i grafici C. Se I'uscita di commutazione
non si comporta conformemente al grafico C, verificare le condizioni
d'impiego. Vedi paragrafo diagnostica delle anomalie.

Diagnostica delle anomalie

La tabella | mostra quali provvedimenti si devono adottare quando il
sensore non funziona pit.

Smontaggio e smaltimento

Lo smaltimento del sensore deve avvenire conformemente alle direttive
previste specificatamente dal paese. Per i materiali riciclabili in esso
contenuti (in particolare metalli nobili) si auspica un riciclaggio nell'ambito
dello smaltimento.

Manutenzione

I sensori SICK sono esenti da manutenzione.
Aintervalli regolari si consiglia di

* pulire le superfici limite ottiche
» Verificare i collegamenti a vite e gli innesti a spina
Non & consentito effettuare modifiche agli apparecchi.

Contenuti soggetti a modifiche senza preawviso. Le proprieta del prodotto e
le schede tecniche indicate non costituiscono una dichiarazione di garanzia.

Sensor fotoeléctrico de reflexion
Instrucciones de uso

Instrucciones de seguridad

* Lealasinstrucciones de uso antes de efectuar la puesta en servicio.

« La conexion, el montaje y el ajuste deben ser efectuados exclusivamente
por técnicos especialistas.

* No se trata de un componente de seguridad seglin la Directiva de
maquinas de la UE.

* Proteja el equipo contra la humedad y la suciedad durante la puesta en
servicio.

« Las presentes instrucciones de uso contienen informacion que puede
serle necesaria durante todo el ciclo de vida del sensor.

CLASE DE LASER 1
EN 60825-1:2008-05
IEC60825-1:2007-03

Potencia de impulso
méxima < 20 mW
Longitud del impulso: 5,3 ns
Longitud de onda: 940 nm

Se corresponde con las normas
21CFR 1040.10y 1040.11
a excepcion de la divergencia
especificada en la indicacion
de laser 50, 24 de junio de 2007

« ATENCION: cualquier intervencién, manipulacion o uso contrario a lo
previsto puede provocar una situacion de peligro por radiacion laser.

Uso conforme a lo previsto

La WTT2SL es una fotocélula optoelectrénica de reflexion directa (en lo
sucesivo llamada sensor) empleada para la deteccion dptica y sin contacto
de objetos. Cualquier uso diferente al previsto o modificacion en el produc-
to invalidard la garantia por parte de SICK AG.

Puesta en marcha

Comprobar las condiciones de aplicacion: comparar la distancia de
conmutacion y la distancia respecto al objeto o al fondo, asi como la
capacidad de remision del objeto, con el diagrama correspondiente
[véase figura H] (x = distancia de conmutacion, y = distancia minima
entre el objeto y el fondo en mm [remisién del objeto/remision del fon-
do; remision: 6% = negro, 90% = blanco (referido al blanco estandar
seglin DIN 5033)]).

La distancia minima (= y) para suprimir el fondo puede extraerse del
diagrama [véase figura H (@] del modo siguiente:

Ejemplo: x =400 mm, y = 85 mm. Es decir, el fondo se suprimird a
partir de una distancia de > 85 mm por detrés del objeto.

H Montar el sensor en una escuadra de fijacion adecuada (véase el
programa de accesorios SICK).

Respetar el par de apriete maximo admisible del sensor de 0.5 Nm.
Respetar la orientacion preferente del objeto con respecto al sensor.
[véase fig. E

El Lossensores deben conectarse sin tension (U, = 0 V). Debe tenerse
en cuenta la informacion de las figuras [B] en ¥unC|on de cada tipo de
conexion:
 Conexion de enchufes: asignacion de terminales
No aplicar o conectar la fuente de alimentacion (U, > 0 V) hasta que
no se hayan finalizado todas las conexiones eléctricas. En el sensor se
ilumina el LED indicador verde.

1 Oriente el sensor hacia el objeto. Seleccione una posicién que permita
que la luz infrarroja (no visible) incida en el centro del objeto. La alin-
eacion correcta solo se puede detectar mediante los LED indicadores.
Véanse a este respecto las figuras C y E. Hay que procurar que la
apertura dptica (pantalla frontal) del sensor esté completamente libre.
Recomendamos realizar los ajustes con un objeto de remisién baja.

H Sensor con botén de aprendizaje:

Pulsando el botén de aprendizaje se ajusta la distancia de con-
mutacion. No accione el botén de aprendizaje con objetos puntiagu-
dos. Recomendamos poner la distancia de conmutacion en el objeto,
p. €j., véase Figura F. Una vez ajustada la distancia de conmutacion,
retirar el objeto de la trayectoria del haz, el fondo se suprime y la salida
conmutada cambia (véase Figura C).

El sensor estd ajustado y listo para su uso. Para verificar el funcio-
namiento, véanse la figura C Si la salida conmutada no se comporta
segln la figura C, comprobar las condiciones de aplicacion. Véase la
seccion "Diagndstico de fallos".

Diagndstico de fallos

La tabla | muestra las medidas que hay que tomar cuando ya no esta
indicado el funcionamiento del sensor.

Desmontaje y eliminacion

El sensor tiene que eliminarse siguiendo la normativa aplicable especi-
fica de cada pais. Los materiales valiosos que contenga (especialmente
metales nobles) deben ser eliminados considerando la opcion del reciclaje.

Mantenimiento

Los sensores SICK no precisan mantenimiento.
Aintervalos regulares, recomendamos:

 Limpiarlas superficies dpticas externas

* Comprobar las uniones roscadas y las conexiones.

No se permite realizar modificaciones en los aparatos.

Sujeto a cambio sin previo aviso. Las propiedades y los datos técnicos del
producto no suponen ninguna declaracion de garantia.
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CLASS 1 LASER PRODUCT
EN 60825-1:2008-05
IEC60825-1:2007-03

Maximum pulse power < 20 mW
Puls length: 5,3 ns
Wavelength: 940nm

Complies with 21 CFR 1040.10
and 1040.11 except for deviations
pursuant to Laser Notice No. 50,
dated June 24,2007
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PyccKui A3bIK

OTpaxaTeAbHbli CBETOBOW AATYUK
PyKkoBOACTBO N0 aKCnAyaTaLmuu

Yka3aHus no 6esonacHoctu

* [lepes BBOAOM B 3KCMAyaTaLIMIO M3y4nTe PYKOBOACTBO MO JKCMAYaTaLMu.

* [lopkntoueHMe, MOHTaX M YCTaHOBKY MOPYYaTb TOABKO CMeLMaAucTam.

* He sBasetcs 0bopyaoBaH1eM pms obecneyeHns 6eonacHocTH
B COOTBETCTBUM ¢ AMpekTBoii EC no pabote ¢ MaluMHHbIM
060pyAOBaHKEM.

* [lpu BBOAE B 3KCNAYaTaLMIO 3aLuMLLaTh YCTPOACTBO OT NONaAaHUA rPA3u
1 BAQTU.

* \aHHOE PYKOBOACTBO MO 3KCMAyaTaLn COAEPXUT MHGOPMALIMIO, KOTOpas
HeobxoAMMa BO BPEMS BCETO XU3HEHHOTO LKA CEHCOpa.

CLASS 1 LASER PRODUCT
EN 60825-1:2008-05
|IEC60825-1:2007-03

Maximum pulse power < 20 mW
Puls length: 5,3 ns
Wavelength: 940 nm

Complies with 21 CFR 1040.10
and 1040.11 except for deviations
pursuant to Laser Notice No. 50,
dated June 24,2007

¢ BHUMAHWE: BMeLwaTeAbCTBO AU MaHUNYALMM UAM TPUMEHEHWE He
N0 HA3HAYEHUIO MOXET NPUBECTU K ONACHOMY BO3AENCTBUIO AA3EPHOTO
CBETOBOrO Ayya.

lpumeHeHne No Ha3HauYeHuUIo

WTT2SL fBASeTCH OMTOINEKTPOHHBIM OTPaXaTeAbHbIM CBETOBbLIM AGTYMKOM
(B A@AbHETLIEM Ha3bIBaEMbIM " CEHCOP ") M UCMOAB3YETCS MS ONTUYECKON
6€CKOHTAKTHOI PerncTpaLymmu npeaMeToB. B cayuae MCNOAb30BaHUs
YCTPOIICTBA MA MHbIX LIEAEHA, @ TaKKe B CAyYae BHECEHWSA B U3AEAVIE
M3MEHEeHH, Aobble NpeTeH3un kK komnaHuu SICK AG Ha npepocTaBAeHHe
rapaHTU1 UCKAOYAOTCA.

BBoA B aKcnAyatauuio

1 NpoBepuTb yCAOBUA NPUMEHEHNSA: CPABHUTL PACCTOAHNE CPabaTbiBAHNSA
1 AMCTaHLMIO A0 06beKTa / GOHa, a Takke APKOCTb 06bekTa ¢
COOTBETCTBYHOLLEN Aarpammoit [cM. H] (x = paccTosHue cpabaTbiBaHus,
Y = MUHVMaAbHAS AVICTAHLUS MEXAY 00bEKTOM U GOHOM B MM (SPKOCTb
obbekta / ApKocTb GoHa) (SPKOCTb: 6 % = uepHblid, 90 % = Genblit
(oTHOCHTEABHO craHAapmoro 6erro no DIN 5033)).

MWHUMaNbHYIO AUCTAHLMIO (= Y) MA NOAABAEHUS 3aAHEr0 GOHa MOXHO
ONPeAe Tb Mo AarpaMme [CM H @ ] caeayolmm obpasom:
Mpumep: x =400 mm, y = 85 MM. To ecTb, POH 3aTEMHAETCA NpK
paccTofHuu > 85 MM OT CeHcopa.

H YcraHoBHTE CEHCOP Ha MOAXOAALLLEM KPENEXHOM YTOAKE (CM. porpaMmy
npuHamexHocrei ot SICK).

BblaepxuBaiite MakcHManbHO AOMYCTUMbIV MOMEHT 3aTSXKK CeHcopa B
0.5 Hwm.

YuuTbiBaiTe NPEANOUTUTEALHOE HANPABAEHNE 06bEKTA OTHOCUTEABHO
ceHcopa [cwm. E].

H Noaknoualite ceHCOpbI MK OTKAIOYEHHOM HanpsixeHnn nutanus (U, = 0
B). B 3aBUCMMOCTHM OT TMNA NOAKAKOUYEHUS CAEAYET YUECTb MHGOPMALMIO C
rpa¢ukos [cm. B]:

o |lltekepHblii pa3beM: Ha3HaueHUe KOHTaKTOB
lNopaBalite 1 BKAOUAHTE UCTOYHUK NUTAHMS TOABKO NOCAE 3aBEPLUEHNSA
NOAKAKOYEHMA BCEX INeKTPUUECKHX coeanHerni (U, > 0 B). Ha cencope
3aropaetcs 3eAeHblii CBETOAMOAHbI MHAMKATOP.

1 Hanpasbre ceHcop Ha 06bekT. Bbibepute Takyto no3uumio, 4tobb
MHOPAKpPACHbIV AyY (He BUAEH) NONaAAA B LIEHTP 06bekTa. KoppektHoe
BblpaBHKUBaHKWe MOXHO ONPEAEAUT C MOMOLLIO CBETOAMOAHbIX
MHAMKaTopoB. Cm. rpaduku C v E. Ontueckoe oteepcTue
(dpOHTaALHOE CTEKAD) Ha CEHCOPE AOAKHO BbITh MOAHOCTbE) CBOOOAHBIM.
PekomeHAyeTcs BbINOAHATL HACTPOMKY C 06BEKTOM NOHUKEHHOM
APKOCTH.

EH Cencop ¢ kHOMKoi KaABPOBKK:

PeryavipoBKa AUCTaHLMK NEPEKAMOUEHNS IPOUIBOAUTCS HaXaTHeM
KHonku Teach-in. He Haxumaiite kHonky Teach-in ocTpbimMu
npeaMeTamMu. PEKOMEHAYETCS YCTaHOBWTb AUCTaHLMIO CpabaTbiBaHUs
B 06bekTe, Hanpumep, cM. rpaduk F. Mocae peryAvvpoBKY AUCTaHLMK
cpabatbiBaHUs YAAAUTL OBBEKT C MYTH Ayua, pU 3TOM OCHOBaHUe
3aTEMHAETCA W COCTOAHUE KOMMYTUPYIOLLETO BbIXOAA M3MEHAETCA (CM.
rpaduk C).

CeHcop HACTPOEH U FOTOB K 3KCMAyaTaLuu. A NPOBEPKK
GyHKLMOHMPOBaHKA BOCMOAb3Y#TECk rpadukamu C. Ecan xapaktep
NOBEAEHWA KOMMYTUPYIOLLErO BbIXOAA HE COOTBETCTBYET rpaduky

C, npoBepuTb YCAOBUA NpUMeHeHHUs. CM. pa3aen "AvarHoctuka
HeucnpasHoCTER".

AnarHocTuka HeucnpasHOCTEH

B tabavue | noka3aHo, kakiue Mepbl HyXHO NPEANPUHAT, ECAV CEHCOPbI HE
paborator.

AeMOoHTaX W yTUAU3aLUA

YTUAU3ALMIO CEHCOPOB CAEAYET NPOBOAUTL COTAACHO HaLMOHAAbHbIM
npeanucaHuam no yTuausauuu. C/\e/.\yeT CTPEMMUTLCA K MOBTOPHOMY
WUCNOAb30BAHMWIO COAEPXKALLMXCA B HUX MaTEPMAAOB (npeme BCero,
AParoLeHHbIX METaMOB).

Texob6cayxuBaHue

Datumnku SICK He HyxaatoTest B TEX06CAYXUBAHUN.
PekomeHayeTcs peryamapHo

*  ouuLLaTh ONTUYECKME OFPAHUYMBAIOLLME NOBEPXHOCTH
* NPOBEPATb NPOUYHOCTL PE3LOOBBIX U LUTEKEPHBIX COBAUHEHUH

3anpeLaerca BHOCUTL U3MEHEHUs! B YCTPONCTBA.

MpaBo Ha oLWK6KK U BHECEHWE U3MEHEHU COXPAHEHO. YKa3aHHbIe
CBOWCTBA U3AEAUSA U TEXHUYECKUE XapaKTEPUCTUKN He ABASIOTCA rapaHTue.



