Automation light grid
Quick start

Safety notes for MLG-2 ProNet

Read the operating instructions before commissioning.
* Connection, mounting, and setting may only be performed by trained
specialists.
Not a safety component in accordance with the EU Machinery Directive.
When commissioning, protect the device from moisture and
contamination.
« UL: Only for use in applications in accordance with NFPA 79. These devic-
es must be fused with a 1 A fuse that is suitable for 30 V DC. UL-listed
adapters with connecting cables are available.
Fieldbusmodule: IP Rating not evaluated by UL use at max. altitude
2000m, max. rel. humidity 80%, pollution degree 2
MLG-2: Enclosure Type 1, IP Rating not evaluated by UL
These operating instructions contain information required during the life
cycle of the sensor.
The operating instructions for the MLG-2 ProNet must always be available
and must be followed.
EtherCAT = 8018740
EtherNet/IP =8018742
PROFINET = 8018746
PROFIBUS = 8018748
CANopen = 8018744

Intended use

The light grids are solely intended for the optical and non-contact detection
of objects, animals, and persons.

In the event of any other usage or modification to the MLG-2 (e.g. due to
opening the housing during mounting and electrical installation) or in the
event of changes made to the SICK software, any claims against SICK AG
under the warranty will be rendered void.

The MLG-2 is not suitable for the following applications, among others:

* As a safety device to protect persons, their hands, or other body parts
¢ Under water

¢ In explosive environments

¢ Qutdoors, without additional protection

Function and use

The MLG-2 ProNet comprises the following components (see fig. A):

* Sender=MLG-2 Pro

* Receiver = MLG-2 ProNet

* Fieldbus module

If an object is located between the sender and receiver elements, the light
beams will be blocked, depending on the size of the object.

The detection area is determined by the monitoring height and the sensing
range of the light grid. The monitoring height is determined by the beam
separation and the number of beams. The sensing range of the light grid is
the distance between sender and receiver.

Mounting

The sender and receiver can be secured with a QuickFix or FlexFix bracket
(see fig. € und D). In many cases, the QuickFix bracket is enough for mount-
ing. The FlexFix bracket makes it possible to rotate the sender and receiver
around the axis of the device and to align it accurately.

* Mountthe sender and receiver at the same height. For minor adjust-
ments when aligning, the sender and receiver can be adjusted in the
brackets.

 If possible, mount the top bracket at a height such that the offset in the
housing of the MLG-2 sits on the bracket. This prevents the MLG-2 from
sliding down.

The end with the cable connection must point in the same direction for both

devices. Sender and receiver must not be installed at 180° rotated relative

to each other.

When mounting, make sure that sender and receiver are aligned correctly.

The optical lens systems of sender and receiver must be located opposite

one another. If necessary, use a water level to check that the components

are parallel.

You can also mount the fieldbus module offset (see fig. G).

Electrical installation

All cables for the MLG-2 are connected to the field module (see fig. B).

The connections are used as follows (see fig. H):

* DEVICE: Receiver connection

* CONFIG: Notebook/PC connection for configuration

* BUSIN, BUS OUT: Ethernet connections for the fieldbus

* POWER: Power supply connection, sender synchronization, switching
output

Status indicators

The receiver has three LEDs on its front and a control panel with LEDs and
membrane keys on its rear. The LEDs and the control panel are located on
the connection side.

The teach-in process for the MLG-2 can be started by pressing the Teach
pushbutton.

The sender has three LEDs on its front. The LEDs are located on the connec-
tion side.

The fieldbus module has six LEDs (see fig. I).

Commissioning

After mounting and electrical installation, the sender and receiver must be
aligned with each other. No objects should be located between the sender
and the receiver. The light path must be clear.

The yellow LED on the front of the receiver and the Alignment LED show the
rough alignment.

“@: 3 Hzyellow

The yellow LED on the front flashes rapidly.

* Improve the alignment of the MLG-2.

O

V\{hen (tjhe yellow LED and the Alignment LED go out, the MLG-2 is optimally
aligned.

With the MLG-2 ProNet, SOPAS ET will help you to align the device and
teach in the sensitivity (see operating instructions on www.sick.com).

* Now fix the position of the sender and receiver.

* Press the Teach pushbutton (< 1 s). The teach-in process can also be
initiated via SOPAS ET, the integrated web server, or the PLC.

v -@: 1 Hzyellow

v The yellow LED on the front and the Alignment LED flash slowly.

If the teach-in process is successful, the yellow LED on the front and the

Alignment LED go out. The MLG-2 is operational.

If the teach-in process is unsuccessful, the Alignment and RS485/10Link

LEDs flash rapidly, as does the red LED on the front of the device.

* Checkthat the MLG-2 is correctly aligned, that the front screens are
clean and that there are no objects located in the light path.

* Then carry out the teach-in process again.

The MLG-2 is incorporated into the respective fieldbus. It supports process

data for cyclical communication and service data for acyclical communica-

tion. Device description files and function blocks are available for the

MLG-2 depending on the fieldbus system (see www.sick.com).
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More representatives and agencies at www.sick.com - Subject to change
without notice - The specified product features and technical data do not
represent any guarantee.
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NFPA79 applications only.
US  Adapters providing field
wiring leads are available.
Refer to the product information.
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Configuration

The MLG-2 is configured using SOPAS ET.

Ethernet factory settings:

* Assigning of addresses active via DHCP

¢ Without DHCP server

e« Static IP address: 192.168.200.100 (sub-net mask 255.255.255.0)
For information on this process, please read the SOPAS ET help file or the
“Configuration” chapter.

For PROFIBUS and CANopen:

Eight DIP switches are located under a cover in the fieldbus module. Use
these DIP switches to set the node ID/address and the baud rate

of the MLG-2.

CANopen: Node IDs 1 to 63 can be set with DIP switches 1 to 6. If all six DIP
switches are off, then the node ID set using SOPAS ET or LSS is used.

DIP switches 6 5 4 3 2 1
Value in ON position 32 16 8 4 2 1
Value in OFF position 0 0 0 0 0 0

* Setnode ID in range 1 to 63 using DIP switches 1 to 6.
* Switch the supply voltage off and then on again.
The changed node ID is activated.

Baud rates 250 kbit/s, 500 kbit/s, or 1,000 kbit/s can be set with DIP
switches 7 and 8. If both of these DIP switches are off, then the baud rate
set using SOPAS ET or LSS is used.

DIP switches 8 7
SOPAS ET or LSS OFF OFF
250 kbit/s ON OFF
500 kbit/s OFF ON
1.000 Kbit/s ON ON

PROFIBUS: Addresses 1 to 125 can be set with DIP switches 1 to 7 (DIP
switch 8 has the PB function “No_Add_Chg").

DIP switches 7 6 5 4 3 2 1
Value in ON position 64 32 16 8 4 2 1

Value in OFF position 0 0 0 0 0 0 0

All DIP switches are set to 0 at the factory. If the address 0, 126, or 127 is
set with the DIP switches, then the address configured using SSA or
SOPAS ET is used.

¢ Setdevice address in range 1 to 125 using DIP switches 1to 7.

* Switch the supply voltage off and then on again.

The changed device address is activated.

Disassembly and disposal

The sensor must be disposed of according to the applicable country-specific
regulations. Efforts should be made during the disposal process to recycle
the constituent materials (particularly precious metals).

Maintenance

SICK sensors are maintenance-free.

We recommend doing the following regularly:

* Clean the external lens surfaces

* Check the screw connections and plug-in connections

No modifications may be made to devices.

Subject to change without notice. Specified product properties and
technical data are not written guarantees.
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( Mounting with the connections to the front side @ Unscrew the Torx T20 mounting screw @ Montageschraube Torx T20 Iésen (® Mounting bracket (1.34)
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Protection class Schutzklasse Classe de protection Classe de protecao Classe di protezione Il (EN 61 140)
Enclosure rating Schutzart Indice de protection Tipo de protecéo Tipo di protezione IP65and IP 67 (EN 60 529)"

Ambient operating temperature

Betriebsumgebungstemperatur

Température de service

Temperatura ambiente de funcionamento

Temperatura ambientale di funzionamento

-30...+55 °C

Supply voltage U,

Versorgungsspannung U,

Tension d'alimentation U,

Tensdo de alimentagéo U,

Tensione di alimentazione U,

24VDC +20 %2 *

Switching output

Schaltausgang

Sortie de commutation

Saida de conexdo

Uscita di commutazione

Push/Pull?

Digital output, output current

Digitalausgang Ausgangsstrom

Sortie numérique courant de sortie

Saida digital corrente de saida

Uscita digitale per la corrente di uscita

100 mA?

Typical current consumption of sender

Stromaufnahme Sender typisch

Consommation électrique type de I'‘émetteur

Consumo tipico de corrente do emissor

Consumo di corrente emettitore tipico

40 mA + (0.1 mA x number of beams) / 40 mA + (0,1 mA x Strahlanzahl)

Maximum current consumption of sender

Stromaufnahme Sender maximal

Consommation électrique maximale de I'‘émetteur

Consumo méaximo de corrente do emissor

Consumo di corrente emettitore massimo

<55 mA + (0.1 mA x number of beams) / <55 mA + (0,1 mA x Strahlanzahl)

Current consumption of sender with triple simultaneous scan

Stromaufnahme Sender bei 3-fach Simultanscan

Consommation électrique de I'émetteur avec triple balayage simultané

Emissor do consumo de corrente com digitalizacdo simultanea tripla

Consumo di corrente emettitore con triplice
scansione simultanea

<100 mA + (0.1 mA x number of beams) / <100 mA + (0,1 mA x Strahlanzahl)

Typical current consumption of receiver

Stromaufnahme Empfanger typisch

Consommation électrique type du récepteur

Consumo tipico de corrente do receptor

Consumo di corrente ricevitore tipico

60 mA +(0.25 mA x number of beams) / 60 mA + (0,25 mA x Strahlanzahl)

Maximum current consumption of receiver

Stromaufnahme Empfanger maximal

Consommation électrique maximale du récepteur

Consumo méaximo de corrente do receptor

Consumo di corrente ricevitore massimo

<80 mA +(0.25 mA x number of beams) / <80 mA + (0,25 mA x Strahlanzahl)

Current consumption of receiver in sunlight-
resistant mode where a beam of 150 kix is sent to all receiver optics

Stromaufnahme Empfénger im sonnenlichtresistenten Modus bei Bestrahlung
aller Empfangsoptiken mit 150 kix

Consommation électrique du récepteur en
mode résistant a la lumiére solaire avec rayonnement de toutes les optiques de
réception avec 150 kix

Consumo de corrente do receptor no modo
resistente a luz solar com irradiagao de todos os elementos Gpticos de recepgao
com 150 kix

Consumo di corrente ricevitore in modalita
resistente ai raggi solari con irraggiamento di tutti i sensori ottici di ricezione con
150 Kix

<80 mA +(0.55 mA x number of beams) / <80 mA + (0,55 mA x Strahlanzahl)

Maximum current consumption of receiver - inrush current

Stromaufnahme Empfénger Einschaltstrom

Consommation électrique du récepteur courant de démarrage

Consumo de corrente do receptor Corrente
de conexao

Consumo di corrente ricevitore corrente di attivazione

5 x current consumption / 5 x Stromaufnahme

Typical current consumption of fieldbus module

Stromaufnahme Feldbusmodul typisch

Consommation électrique type du récepteur

Consumo tipico de corrente do mddulo de barramento de campo

Consumo di corrente modulo bus di campo tipico

115 mA

Maximum current consumption of fieldbus module

Stromaufnahme Feldbusmodul maximal

Consommation électrique maximale du récepteur

Consumo méaximo de corrente do mddulo de barramento de campo

Consumo di corrente modulo bus di campo massimo

<160 mA

Y Do not use light grid outdoors unless protected (condensation will form)
2 With 24 VDC and 25 °C ambient temperature
3 Class2

' Lichtgitter nicht ungeschiitzt im AuBenbereich ei
2 Bei 24 VDC und 25° C Umgebungstemperatur
3 Class2

(Konc bildung)

Y Ne pas mettre en ceuvre le rideau de détection sans protection en extérieur (formation
de condensation d‘eau)

2 Avec 24V CC et une température ambiante de 25 °C

3 Classe 2

" Nao utilizar a grade de luz sem protegao em exteriores (formacéo de condensado)
2 Com 24 VDC e temperatura ambiente de 25°
3 Classe 2

Y Non utilizzare all‘esterno la barriera ottica senza protezione (formazione di condensa)
2 Con 24 VDC e temperatura ambiente 25 °C
3 Class2



Automatisierungs-Lichtgitter
Quickstart

Sicherheitshinweise MLG-2 ProNet

* Vor der Inbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen.

Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.

Kein Sicherheitsbauteil gemaf EU-Maschinenrichtlinie.

Gerét bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreinigung schiitzen.

UL: Nur zur Verwendung in Anwendungen gemaf NFPA 79. Diese Geréate

miissen mit einer fir 30V DC geeigneten 1A-Sicherung abgesichert

werden. Von UL gelistete Adapter mit Anschlusskabeln sind verfiigbar.

* Feldbusmodul: IP-Schutzart nicht bewertet nach UL Nutzung in max. Héhe
2000 m, max. relative Luftfeuchtigkeit 80%, Verschmutzungsgrad 2.

* MLG-2: Gehdusetyp 1, IP-Schutzart nicht nach UL bewertet.

* Diese Betriebsanleitung enthdlt Informationen, die wéhrend des Lebens-
zyklus des Sensors notwendig sind.

 Die Betriebsanleitung des MLG-2 ProNet muss stets verfiigbar sein und

beachtet werden.

EtherCAT = 8018739

EtherNet/IP = 8018741

PROFINET = 8018745

PROFIBUS = 8018747

CANopen =8018743

Bestimmungsgeméfie Verwendung

Die Lichtgitter sind ausschlieflich zum optischen und beriihrungslosen

Erfassen von Sachen, Tieren und Personen vorgesehen.

Bei jeder anderen Verwendung sowie bei Anderungen am MLG-2 (z. B. durch

Offnen des Geh&uses, auch im Rahmen von Montage und Elektroinstallati-

on) oder bei Anderungen an der SICK-Software erlischt ein Gewéhrleistungs-

anspruch gegeniiber der SICK AG.

Das MLG-2 ist unter anderem fiir nachfolgende Verwendungen nicht

geeignet:

 Als Sicherheitsvorrichtung, um Personen, deren Hande oder andere
Kérperteile zu schiitzen

¢ Unter Wasser

 In explosionsgeféhrdeten Bereichen

* Im AuBenbereich ohne zusatzlichen Schutz

Funktion und Einsatz

Das MLG-2 ProNet besteht aus folgenden Komponenten (siehe Abb. A):

* Sender=MLG-2 Pro

* Empfénger = MLG-2 ProNet

¢ Feldbusmodul

Befindet sich ein Objekt zwischen den Sende- und Empfangselementen,
werden in Abhéngigkeit von der GréRe des Objekts Lichtstrahlen unterbro-
chen.

Das Erfassungsfeld wird durch die Uberwachungshdhe und die Reichweite
des Lichtgitters bestimmt. Die Uberwachungshohe wird durch den Strahlab-
stand und die Strahlanzahl bestimmt. Die Reichweite des Lichtgitters ist der
Abstand zwischen Sender und Empfanger.

Montage

Sender und Empfénger kénnen mit einer QuickFix-Halterung oder einer
FlexFix-Halterung befestigt werden (siehe Abb. C bzw. Abb. D). In vielen
Féllen reicht die QuickFix-Halterung zur Montage aus. Die FlexFix-Halterung
erlaubt es, Sender und Empfénger um die Gerateachse zu drehen und exakt
auszurichten.

* Montieren Sie den Sender und den Empfanger auf gleicher Héhe. Fir
kleinere Korrekturen bei der Ausrichtung lassen sich Sender und Empfén-
gerin den Haltern verschieben.

* Wenn méglich, montieren Sie jeweils die obere Halterung in der Hohe so,
dass der Absatz im Geh&use des MLG-2 auf der Halterung aufsitzt. Damit
verhindern Sie, dass das MLG-2 nach unten durchrutscht.

Das Ende mit dem Kabelanschluss muss bei beiden Geréten in die gleiche

Richtung zeigen. Sender und Empfénger diirfen nicht um 180° gegeneinan-

der verdreht eingebaut werden.

Achten Sie bei der Montage auf die korrekte Ausrichtung von Sender und

Empfénger. Die Optiken von Sender und Empfénger miissen sich gegentiber

liegen. Priifen Sie die Parallelitat der Komponenten ggf.mit einer Wasser-

waage.

Sie kdnnen das Feldbusmodul auBerdem abgesetzt montieren (siehe Abb. G).

Elektrische Installation
Alle Leitungen fiir das MLG-2 werden am Feldmodul angeschlossen (siehe
Abb. B).

Die Anschliisse haben folgende Verwendung (siehe Abb. H):

* DEVICE: Anschluss des Empfangers

* CONFIG: Anschluss eines Notebooks/PCs zu Konfiguration

* BUSIN, BUS OUT: Ethernet-Anschliisse fiir den Feldbus

* POWER: Anschluss der Spannungsversorgung, der Synchonisation des
Senders, Schaltausgang

Anzeigeelemente

Der Empfénger verfiigt auf der Vorderseite iiber drei LEDs und auf der
Riickseite iiber ein Bedienfeld mit LEDs und Folientasten. Die LEDs und das
Bedienfeld befinden sich an der Anschlussseite.

Das Teach-in des MLG-2 kann mit der Taste Teach gestartet werden.

Der Sender verfligt auf der Vorderseite iiber drei LEDs. Die LEDs befinden
sich an der Anschlussseite.

Das Feldbusmodul verfiigt tiber sechs LEDs (siehe Abb. I).

Inbetriebnahme

Nach der Montage und der elektrischen Installation miissen der Sender
und der Empfénger aufeinander ausgerichtet werden. Zwischen Sender und
Empféanger darf sich kein Objekt befinden. Der Lichtweg muss frei sein.
Die gelbe LED an der Vorderseite des Empféangers und die LED Alignment
zeigen die grobe Ausrichtung an.

@-3 Hz Gelb

Die gelbe LED an der Vorderseite blinkt schnell.

* Richten Sie das MLG-2 genauer aus.

O

Wenn die gelbe LED und die LED Alignment erloschen, dann ist das MLG-2
optimal ausgerichtet.

Beim MLG-2 ProNet werden Sie von SOPAS ET beim Ausrichten und Teach-in
der Empfindlichkeit unterstiitzt (siche Betriebsanleitung auf www.sick.
com).

 Fixieren Sie anschlieend die Position des Senders und des Empféngers.

* Driicken Sie die Taste Teach (<1 s). Teach-in kann auch iiber SOPAS ET,
den integrierten Webserver oder die SPS ausgeldst werden.

v “@: 1 Hz Gelb

v Die gelbe LED an der Vorderseite und die LED Alignment blinken
langsam.

Wenn der Teach-in-Prozess erfolgreich war, dann erléschen die gelbe LED an

der Vorderseite und die LED Alignment. Das MLG-2 ist betriebsbereit.

Schlagt der Teach-in-Prozess fehl, blinken die LEDs Alignment und RS-485/

10-Link sowie die rote LED an der Geratevorderseite schnell.

 Priifen Sie, ob das MLG-2 korrekt ausgerichtet ist, ob die Frontscheiben
sauber sind und ob sich keine Objekte im Lichtweg befinden.

* Fihren Sie dann den Teach-in-Prozess erneut durch.

Das MLG-2 wird in den jeweiligen Feldbus eingebunden. Es unterstiitzt

Prozessdaten zur zyklischen Kommunikation und Servicedaten zur

azyklischen Kommunikation. Fiir das MLG-2 stehen je nach Feldbussystem

Geratebeschreibungsdateien und Funktionsbldcke zur Verfiigung (siehe

www.sick.com).

Konfiguration

Das MLG-2 wird mit Hilfe von SOPAS ET konfiguriert.

Werkseinstellungen Ethernet:

* Adressvergabe iiber DHCP aktiv

¢ Ohne DHCP-Server

 statische IP-Adresse: 192.168.200.100 (Subnetzmaske
255.255.255.0)

Lesen Sie hierzu die SOPAS ET-Hilfedatei oder in der Betriebsanleitung das

Kapitel ,Konfiguration”.

Fiir PROFIBUS und CANopen:

Am Feldbusmodul befinden sich unter einer Abdeckung acht DIP-Schalter.
Mit diesen DIP-Schaltern stellen Sie Node-ID / Adresse und Baudrate des
MLG-2 ein.

CANopen: Mit den DIP-Schaltern 1 bis 6 kann die Node-ID 1 bis 63
eingestellt werden. Stehen alle sechs DIP-Schalter auf off, wird die Node-ID
verwendet, die liber SOPAS ET oder LSS eingestellt wurde.

DIP-Schalter 6 5 4 3 2 1
Wertigkeit in Position ON 32 16 8 4 2 1
Wertigkeit in Position OFF 0 0 0 0 0 0

* Node-ID im Bereich 1 bis 63 iiber die DIP-Schalter 1 bis 6 einstellen
* Versorgungsspannung aus- und wieder einschalten
Die gednderte Node-ID ist wirksam.

Mit den DIP-Schaltern 7 und 8 kénnen die Baudraten 250 kbit/s, 500
kbit/s oder 1.000 kbit/s eingestellt werden. Stehen diese beiden
DIP-Schalter auf off, wird die Baudrate verwendet, die iiber SOPAS ET oder
LSS eingestellt wurde

DIP-Schalter 8 7

SOPAS ET oder LSS OFF OFF
250 kbit/s ON OFF
500 kbit/s OFF ON
1.000 kbit/s ON ON

Profibus: Mit den DIP-Schaltern 1-7 kann die Adresse 1 bis 125 eingestellt
werden (DIP-Schalter 8 hat die PB-Funktion “No_Add_Chg”).

DIP-Schalter 7 6 5 4 3 2 1
4

Wertigkeit in 64 32 16 8 2 1
Position ON

Wertigkeit in 0 0 0 0 0 0 0
Position OFF

Werkseitig stehen alle DIP-Schalter auf 0. Wenn die Adresse 0, 126 oder

127 mit den DIP-Schaltern eingestellt ist, dann wird die Gber SSA oder

SOPAS ET konfigurierte Adresse verwendet.

* Gerateadresse im Bereich 1 bis 125 {iber die DIP-Schalter 1 bis 7
einstellen

* Versorgungssspannung aus- und wieder einschalten

Die gednderte Gerateadresse ist wirksam.

Demontage und Entsorgung

Die Entsorgung des Sensors hat gemaf den landerspezifisch anwendbaren
Vorschriften zu erfolgen. Fiir die enthaltenen Wertstoffe (insbesondere
Edelmetalle) istim Rahmen der Entsorgung eine Verwertung anzustreben.

Wartung

SICK-Sensoren sind wartungsfrei.

Wir empfehlen, in regelméfigen Abstanden

» die optischen Grenzflachen zu reinigen

» Verschraubungen und Steckverbindungen zu tiberpriifen
Verénderungen an Geraten diirfen nicht vorgenommen werden.

Irrtiimer und Anderungen vorbehalten. Angegebene Produkteigenschaften
und technische Daten stellen keine Garantieerklarung dar.

Rideau d’automatisme
Quickstart

Con5|gnes de sécurité MLG-2 ProNet

Lire la notice d’instruction avant la mise en service.

« Confier le raccordement, le montage et le réglage uniquement a un
personnel spécialisé.

* |l ne s'agit pas d’'un composant de sécurité au sens de la directive
machines CE

* Protéger I'appareil contre 'humidité et les impuretés lors de la mise en
service.

UL : utilisation uniquement pour des applications selon la NFPA 79.
Ces appareils doivent étre protégés avec un fusible de 1 A adapté a du
courant de 30 V CC. Des adaptateurs listés UL avec cables de connexion
sont disponibles. Enclosure type 1.

¢ Module de bus de terrain : indice de protection IP non évalué selon
UL, avec une utilisation a une altitude de 2000 m max., une humidité
relative de I'air de 80 % max., et un degré d’encrassement de 2

* MLG-2 : boitier de type 1, indice de protection IP non évalué selon UL

« Cette notice d’instruction contient des informations nécessaires pendant
toute la durée de vie du capteur.

¢ Lanotice d’instruction du MLG-2 ProNet doit toujours étre disponible et

observée.

EtherCAT = 8018740

EtherNet/IP = 8018742

PROFINET = 8018746

PROFIBUS = 8018748

CANopen = 8018744

Utilisation conforme

Les rideaux de détection sont exclusivement utilisés a des fins de détection

optique et sans contact d’objets, d’animaux et de personnes.

En cas de toute autre utilisation ou de modification du MLG-2 (par ex. en

ouvrant le boitier, méme dans le cadre du montage et de I'installation

électrique) ou en cas de modification du logiciel SICK, toutes les garanties

de SICK AG seront annulées.

Le MLG-2 ne convient pas aux usages suivants (entre autres) :

« Utilisation en tant que dispositifs de protection dans le but de protéger
des personnes, leurs mains ou d’autres parties du corps

« Utilisation sous I'eau

» Utilisation dans des zones explosives

« Utilisation en extérieur sans protection supplémentaire

Fonctionnement et utilisation

Le MLG-2 ProNet comporte les composants suivants (voir fig. A) :

¢ Emetteur = MLG-2 Pro

¢ Récepteur = MLG-2 ProNet

* Module de bus de terrain

S'il existe un objet entre I'émetteur et le récepteur, les rayons lumineux sont
interrompus en fonction de la taille de I'objet.

Le champ de détection est déterminé par la hauteur de détection et la
portée du rideau de détection. La hauteur de détection est déterminée par
I'entraxe des faisceaux et le nombre de faisceaux. La portée du rideau de
détection correspond a I'écart entre I'émetteur et le récepteur.

Montage

L'émetteur et le récepteur peuvent étre fixés avec un support QuickFix ou
FlexFix (voir fig. C et D). Dans la plupart des cas, la fixation QuickFix est
suffisante pour le montage. La fixation FlexFix permet de pivoter I'émetteur
et le récepteur autour de I'axe de I'appareil et de les aligner parfaitement.

* Montez I'émetteur et le récepteur a la méme hauteur. Lémetteur et le
récepteur peuvent étre déplacés dans les supports pour rectifier légere-
ment I'alignement.

« Sipossible, montez la fixation supérieure en hauteur de telle sorte que
I'épaulement du boitier du MLG-2 s’appuie sur la fixation. Ceci empéche
le déplacement du MLG-2 vers le bas.

L'extrémité avec le cable de raccordement doit &tre orientée dans le méme

sens pour les deux appareils. Ne pas monter I'émetteur et le récepteur avec

des orientations opposées a 180°.

Lors du montage, veillez a aligner correctement I'émetteur et le récepteur.

Les optiques de I'émetteur et du récepteur doivent étre précisément ali-

gnées I'une en face de I'autre. Vérifiez le parallélisme des composants avec

un niveau a bulle le cas échéant.

?e ;é;Js vous pouvez décaler le montage du module de bus de terrain (voir

ig. G).

Installation électrique

Tous les cables du MLG-2 sont raccordés au module de terrain (voir fig. B).

Rdle des raccordements (voir fig. H) :

* DEVICE : raccordement du récepteur

* CONFIG : raccordement d’un ordinateur portable / PC pour la configu-
ration

e BUSIN, BUS OUT : raccordements Ethernet du bus de terrain

. POWER raccordement de I'alimentation électrique, de la synchronisa-
tion de I'émetteur, sortie de commutation

Indicateurs

Le récepteur est équipé sur le ¢oté avant de trois LED et au dos d’'un
panneau de commande avec des LED et un clavier tactile. Les LED et le
panneau de commande se trouvent du c6té raccordement.
L'apprentissage du MLG-2 peut &tre démarré a I'aide de la touche Teach.
L'émetteur dispose de trois LED sur le coté avant. Les LED se trouvent du
coté raccordement.

Le module de bus de terrain dispose de six LED (voir fig. I).

Mise en service

Apres le montage et I'installation électrique, il est nécessaire d’aligner
I'émetteur et le récepteur entre eux. Aucun objet ne doit se trouver entre
I'émetteur et le récepteur. Le parcours de la lumiére doit étre libre.

La LED jaune sur le coté avant du récepteur et la LED Alignment indiquent
I'alignement grossier.

@:- 3 Hzjaune

La LED jaune sur le coté avant clignote rapidement.

« Alignez avec plus de précision le MLG-2.

O

Lorsque la diode jaune et la diode Alignment s'éteignent, le MLG-2 est alors
aligné de maniere optimale.

Dans le cas du MLG-2 ProNet, le logiciel SOPAS ET vous assiste lors de

I'alignement et de la programmation (apprentissage) de la sensibilité

(voir notice d’instruction sur www.sick.com).

« Fixez ensuite I'émetteur et le récepteur en position.

¢ Appuyez surla touche Teach (< 1 s).Lapprentissage peut également
&tre déclenché via SOPAS ET, le serveur web intégré ou I'automate
programmable industriel.

v @ 1 Hzjaune

v La LED jaune sur le coté avant et la LED Alignment clignotent lentement.

Si I'apprentissage a réussi, la LED jaune sur le c6té avant et la LED Align-

ment s’éteignent. Le MLG-2 est prét a fonctionner.

Sil'apprentissage a échoué, les LED Alignment et RS-485 / 10-Link ainsi

que la LED rouge surle coté avant de I'appareil clignotent rapidement.

 Contrdlez si le MLG-2 est correctement aligné, si les vitres frontales sont
propres et si aucun objet ne se trouve dans le faisceau lumineux.

* Exécutez ensuite de nouveau le processus d’apprentissage.

Le MLG-2 est relié au bus de terrain correspondant. Les données de proces-

sus sont prises en charge pour la communication cyclique et les données de

service pour la communication acyclique. Pour le MLG-2, selon le systeme

de bus de terrain, des fichiers de description des appareils et des blocs de

fonction sont disponibles (voir www.sick.com).

Configuration

Le MLG-2 est configuré a I'aide de SOPAS ET.

Configuration usine Ethernet :

e Attribution d’adresse via DHCP actif

¢ Pas de serveur DHCP

¢ Adresse IP statique : 192.168.200.100 (masque de sous-réseau
255.255.255.0)

Lisez a cet effet le fichier d’aide SOPAS ET ou consultez le chapitre

« Configuration » de la notice d’instruction.

Pour PROFIBUS et CANopen :

Le module de bus de terrain comprend huit commutateurs DIP placés sous
un couvercle. Ces commutateurs DIP permettent de régler le Node-ID /
I'adresse et le débit en bauds du MLG-2.

CANopen : les commutateurs DIP 1 a 6 permettent de régler le Node-ID 1
a 63. Si ces six commutateurs DIP sont tous sur OFF, le Node-ID ayant été
réglé via SOPAS ET ou LSS est utilisé.

Commutateur DIP 6 5 4 3 2 1
Valeur en position ON 32 16 8 4 2 1

Valeur en position OFF 0 0 0 0 0 0

¢ Réglerle Node-ID dans la plage de 1 a 63 au moyen des commutateurs
DIP1a6.
 Désactiver et activer de nouveau la tension d’alimentation.

Le Node-ID modifié s’applique.

Les commutateurs DIP 7 et 8 permettent de régler les débits en bauds 250
kbits/s, 500 kbits/s ou 1 000 kbits/s Si ces deux commutateurs DIP sont
sur OFF, la vitesse de transmission ayant été réglée via SOPAS ET ou LSS
est utilisée.

Commutateur DIP 8 7

SOPAS ET ou LSS OFF OFF
250 kbits/s ON OFF
500 kbits/s OFF ON
1.000 kbits/s ON ON

Profibus : les commutateurs DIP 1 a 7 permettent de régler I'adresse 1 a
125 (Le commutateur DIP 8 a la fonction « No_Add_Chg ».).

Commutateur DIP 7 6 5 4 3 2 1
Valeur en position ON 64 32 16 8 4 2 1
0 0 0 0

Valeur en position 0 0 0
OFF

Tous les commutateurs DIP sont réglés sur O par défaut. Si I'adresse 0,

126 ou 127 est réglée au moyen des commutateurs DIP, alors I'adresse

configurée via SSA ou SOPAS ET est utilisée.

« RéglerI'adresse de I'appareil dans la plage de 1 a 125 au moyen des
commutateurs DIP 1a 7.

 Désactiver et activer de nouveau la tension d’alimentation.

L'adresse modifiée s’applique.

Démontage et mise au rebut

La mise au rebut du capteur doit respecter la réglementation nationale en
vigueur. Dans le cadre de la mise au rebut, veiller a recycler les matériaux
(notamment les métaux précieux).

Maintenance

Les capteurs SICK ne nécessitent aucune maintenance.

Nous vous recommandons de procéder réguliérement

* au nettoyage des surfaces optiques

* au controle des vissages et des connexions enfichables

Ne procéder a aucune modification sur les appareils.

SUJet a modification sans préavis. Les caractéristiques du produit et tech-
niques fournies ne sont pas une déclaration de garantie.

Grade de luz de automacgao
Inicio rapido
Indlcagoes de seguranga MLG-2 ProNet

Ler o manual de instrugdes antes da colocagdo em operagao.

* Aconexdo, a montagem e o ajuste devem ser executados somente por
pessoal técnico qualificado.

* 0s componentes de seguranca ndo se encontram em conformidade
com a Diretriz de Maquinas Europeia.

* Durante a colocacdo em operagao, manter o aparelho protegido contra
impurezas e umidade.

» UL: Somente na utilizagdo em aplicagdes de acordo com NFPA 79.
Estes aparelhos devem ser protegidos com um fusivel 1A, adequado
para 30 V DC. Estdo disponiveis adaptadores listados pela UL com
cabos de conexdo. Enclosure type 1.

¢ Mddulo de barramento de campo: tipo de protecéo IP ndo avaliado
segundo UL, uso na altura max. 2000 m, umidade relativa do ar max.
80%, grau de sujeira 2

¢ MLG-2: tipo de carcaga 1, tipo de protecéo IP ndo avaliado segundo UL

« Este manual de instrugdes contém informagdes necessarias para toda
a vida atil do sensor.

* Este manual de instrugdes do MLG-2 deve estar sempre disponivel

e deve ser respeitado.

EtherCAT = 8018740

EtherNet/IP =8018742

PROFINET = 8018746

PROFIBUS = 8018748

CANopen = 8018744

Utilizacdo adequada para a finalidade prevista

A grade de luz MLG-2 foi concebida unicamente para a detecgéo Optica e

sem contato de objetos, animais e pessoas.

Qualquer outra utilizagdo, bem como alteragdes feitas no MLG-2 (p. ex.,

atraves da abertura da carcaga, inclusive na montagem ou instalagao

elétrica) ou no software SICK resulta na anulagdo do direito a garantia pela

SICK AG.

0 MLG-2 néo é apropriada, entre outras, para as seguintes formas de uso:
Como dispositivo de seguranca, para proteger pessoas € as suas maos
ou outras partes do corpo

* mergulhada em dgua

e em areas com risco de explosdo

* No exterior, sem protecao adicional

Funcionamento e uso

0 MLG-2 é composto pelos seguintes componentes (ver Fig. A):

¢ Emissor = MLG-2 Pro

¢ Receptor = MLG-2 ProNet

¢ Mddulo de barramento de campo

A presenca de um objeto entre 0s elementos emissores e 0s receptores
interrompe os feixes de luz, dependendo da dimens&o do objeto.

0 campo de detecgao é determinado pela altura de monitoramento e pelo
alcance da grade de luz. A altura de monitoramento é determinada pela
distancia entre feixes e pelo ndmero de feixes. O alcance da grade de luz é
a distancia entre o0 emissor e o receptor.

Montagem

0 emissor e o0 receptor podem ser fixados com um suporte QuickFix ou com
um suporte opcional FlexFix (ver Fig. C e D). Em muitos casos, é suficiente
para a montagem o suporte QuickFix. O suporte FlexFix permite girar o
emissor e 0 receptor em torno do conector fémea do dispositivo e alinha-los
com exatidao.

* Monte 0 emissor e 0 receptor na mesma altura. Para pequenas corre-
¢oes no alinhamento, o emissor e o receptor podem ser deslocados nos
suportes.

¢ Se possivel, monte o suporte superior numa altura, na qual a saliéncia
da carcaga do MLG-2 se encaixe no suporte. Com isso, evita que 0 MLG-2
deslize para baixo durante a montagem.

A extremidade com a conexao do cabo tem que ficar voltada para a mesma

direcdo em ambos os aparelhos. O emissor e o receptor ndo podem ser

montados virados em 180° um em relagdo ao outro.

Na montagem, preste atencdo no alinhamento correto do emissor e do

receptor. As lentes do emissor e do receptor devem se encontrar uma na

frente da outra. Se necessario, controle o paralelismo dos componentes
com um nivel.

Além disso, pode montar o médulo de barramento de campo de maneira

rebaixada (ver Fig. G).

Instalagao elétrica

Todos os cabos para 0 MLG-2 sao ligados ao mddulo de campo (ver Fig. B).

As conexdes tém a seguinte aplicagao (ver Fig. H):

* DEVICE: conexdo do receptor

* CONFIG: conexao de um Notebook/PC para configuragao

* BUSIN, BUS OUT: conexdes Ethernet para o barramento de campo

* POWER: conexdo da alimentacéo de tenséo, da sincronizagéo do
emissor, saida de comutacédo

Elementos de sinalizacao

0 receptor dispde de trés LEDs no lado anterior e de um painel de controle
com LEDs e teclas de membrana no lado posterior. Os LEDs e o0 painel de
controle se encontram no lado de conex&o.

0 teach-in do MLG-2 pode ser iniciado com a tecla Teach .

0 emissor dispde de trés LEDs no lado anterior. Os LEDs se encontram no
lado de conexdo.

0 médulo de barramento de campo dispde de seis LEDs (ver Fig. I).

Colocacgao em operacao

Apds a montagem e a instalacao elétrica, 0 emissor e o receptor tém que
ser alinhados um em relagéo ao outro. Nao pode haver um objeto entre o
emissor e o receptor. A trajetéria de luz deve estar livre.

0 LED amarelo no lado anterior do receptor e o LED Alignment indicam o
alinhamento aproximado.

@- 3 Hzamarelo

O LED amarelo no lado da frente pisca rapidamente.

¢ Alinhe 0 MLG-2 de forma precisa.

@]

Quando o LED amarelo e o LED Alignment se apagarem, o MLG-2 estara

perfeitamente alinhado.

No MLG-2 ProNet, vocé é auxiliado pelo SOPAS ET durante o alinhamen-

to e teach-in da sensibilidade (ver manual de instrugoes em www.sick.

com).

* Em seguida, fixe a posi¢do do emissor e do receptor.

¢ Pressione a tecla Teach (<1 s).0 teach-in pode ser ativado através do
SOPAS ET, do webserver integrado ou do CLP.

v @ 1 Hzamarelo

v 0 LED amarelo no lado anterior e o LED Alignment estdo lentamente
intermitentes.

Se 0 processo teach-in foi bem sucedido, entdo, o LED amarelo no lado

anterior e 0 LED Alignment apagam. O MLG-2 esta operacional.

Se o0 processo teach-in falhar, os LEDs Alignment e 0 RS-485 / 10-Link, bem

como o LED vermelho ficam intermitentes no lado anterior do aparelho.

« Verifique se 0 MLG-2 esta alinhado corretamente, se os vidros frontais
estdo limpos e se ndo ha objetos na trajetdria da luz.

* De seguida, execute 0 processo de teach-in novamente.

0 MLG-2 é integrado no respetivo barramento de campo. Ele suporta os

dados do processo em relagdo & comunicagéo e dados de servigo ciclicos

para comunicagdo aciclica. Estao disponiveis arquivos de descri¢do do

aparelho e blocos de fungdo para o MLG-2, dependendo do sistema de

barramento de campo (ver www.sick.com).

Configuracao

0 MLG-2 é configurado através do SOPAS ET.

Ajustes de fabrica Ethernet:

« Atribuicao de endereco através de DHPC ativa

* Sem servidor DHPC

« endereco IP estatico: 192.168.200.100 (mascara de sub-rede
255.255.255.0)

Para o efeito, leia 0 arquivo de ajuda ET do SOPAS ou o capitulo “Configura-

¢do” do manual de instrucoes.

Para PROFIBUS e CANopen:

No médulo de barramento de campo, encontra-se em baixo de uma tampa
oito interruptores DIP. Com estes interruptores DIP, vocé configura o ID do
nd / endereco e a taxa de transmisséo do

MLG-2.

CANopen: com os interruptores DIP 1 a 6 é possivel conflgurar olDdond 1
a 63. Se todos os seis interruptores DIP estiverem em off, é usadooID de
né que foi configurado através de SOPAS ET ou LSS.

Interruptor DIP 6 5 4 3 2 1
Valéncia na posi¢do ON 32 16 8 4 2 1
Valéncia na posicdo OFF 0 0 0 0 0 0

« Configurar o ID de nd na faixa de 1 a 63 através do interruptor DIP 1 a 6
* Desligar e ligar novamente a tenséo de alimentacao
0 ID de né modificado fica efetivo.

Com os interruptores DIP 7 e 8, podem ser configuradas as taxas de trans-
missdo 250 kbit/s, 500 kbit/s ou 1.000 kbit/s. Se ambos os interruptores
DIP estiverem em off, é usada taxa Baud que foi configurada através de
SOPAS ET ou LSS.

Interruptor DIP 8 7
SOPAS ET ou LSS OFF OFF
250 kbit/s ON OFF
500 kbit/s OFF ON
1.000 kbit/s ON ON

Profibus: com os interruptores DIP 1-7 é possivel configurar o endereco 1 a
125 (interruptor DIP 8 tem a funcdo PB “No_Add_Chg”).

InterruptorDIP 7 6 5 4 3 2 1
Valéncia na posicdo 64 32 16 8 4 2 1
ON

Valéncia na posicdo 0 0 0 0 0 0 0
OFF

Como ajuste de fabrica, todos os interruptores DIP estdo em 0. Se 0

endereco estiver ajustado como 0, 126 ou 127 com os interruptores DIP,

entdo é usado o endereco configurado através de SSA ou SOPAS ET.

¢ Configurar o enderego do aparelho na faixa de 1 a 125 através do
interruptorDIP 1a 7

» Desligar e ligar novamente a tenséo de alimentagdo

0 endereco do aparelho modificado fica efetivo.

Desmontagem e descarte

0 descarte do sensor deve ser efetuado de acordo com as normas aplica-
veis especificas de cada pais. No ambito do descarte, deve-se procurar

0 aproveitamento dos materiais reciclaveis contidos (principalmente dos
metais nobres).

Manutencao

Os sensores SICK ndo requerem manutencéo.

Recomendamos que se efetue em intervalos regulares

¢ uma limpeza das superficies 6pticas

* uma verificagdo das conexdes roscadas e dos conectores

N&o séo permitidas modificagdes no aparelho.

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio. As propriedades do produto e os da-
dos técnicos especificados ndo constituem nenhum certificado de garantia.

Barriere fotoelettriche per I'automazione
Awvio rapido

Avvertenze di sicurezza MLG-2 ProNet

* Prima della messa in funzione leggere le istruzioni per I'uso.

* Collegamento, montaggio e regolazione solo a cura di personale tecnico
specializzato.

Nessun componente di sicurezza ai sensi della direttiva macchine UE.
Alla messa in funzione proteggere I'apparecchio dall’'umidita e dalla
sporcizia.

UL: solo per I'utilizzo in applicazioni ai sensi di NFPA 79. Questi
dispositivi devono essere messi in sicurezza con un fusibile 1A adatto
all'alimentazione elettrica 30 V DC. Sono disponibili gli adattatori con
cavo di collegamento elencati da UL. Enclosure type 1.

Modulo bus di campo: grado di protezione IP non valutato secondo
utilizzo UL a max. 2000 m altezza, max. 80% umidita relativa dell’aria,
grado di imbrattamento 2

* MLG-2: tipo di alloggiamento 1, grado di protezione IP non valutato
secondo UL

Le presenti istruzioni per I'uso contengono informazioni necessarie
durante il ciclo di vita del sensore.

¢ Leistruzioni per I'uso della barriera ottica MLG-2 ProNet devono essere
sempre disponibili e rispettate.

EtherCAT = 8018740

EtherNet/IP = 8018742

PROFINET = 8018746

PROFIBUS = 8018748

CANopen = 8018744

Uso conforme alle disposizioni

Le barriere ottiche sono destinate esclusivamente al rilevamento ottico

senza contatto di oggetti, animali e persone.

In caso di qualsiasi altro impiego o di modifiche apportate alla barriera

ottica MLG-2 (ad es. apertura dell’alloggiamento, anche in fase di montag-

gio e installazione elettrica) o di modifiche del software SICK, decade ogni

eventuale rivalsa di garanzia nei confronti di SICK AG.

La barriera ottica MLG-2 non € idonea, fra I'altro, per i seguenti impieghi:

* Come dispositivo di sicurezza per proteggere persone, mani o altre parti
del corpo

* Soft'acqua

« Inaree con pericolo di esplosione

« All'esterno senza protezione supplementare

Funzioni e impieghi

La barriera ottica MLG-2 ProNet € costituita dai seguenti componenti
(vedere Fig. A):

¢ Emettitore = MLG-2 Pro

* Ricevitore = MLG-2 ProNet

* Modulo bus di campo

Se un oggetto si trova tra gli elementi di emissione e di ricezione, i raggi
ottici vengono interrotti in funzione della grandezza dell’oggetto.

Il campo di rilevamento & definito dall’altezza di sorveglianza e dalla
portata della barriera ottica. L'altezza di sorveglianza € determinata dalla
separazione dei raggi e dal numero di raggi. La portata della barriera ottica
corrisponde alla distanza tra emettitore e ricevitore.

Montaggio

Emettitore e ricevitore possono essere fissati con un supporto QuickFix o con
un supporto FlexFix (vedere Fig. C e D). In molti casi per il montaggio & suffi-
ciente il supporto QuickFix. Il supporto FlexFix consente di girare emettitore
e ricevitore intorno all’asse del dispositivo e di orientarli esattamente.
Montare emettitore e ricevitore alla stessa altezza. Per piccole correzioni
di orientamento, emettitore e ricevitore possono essere spostati nei
supporti.

Se possibile, montare il supporto superiore a un’altezza tale che lo sbal-
z0 nell’alloggiamento della barriera ottica MLG-2 appoggi sul supporto.
Cosi si impedisce che la barriera ottica MLG-2 scivoli verso il basso.
L'estremita con I'attacco cavo di entrambi gli apparecchi deve essere rivolta
nella stessa direzione. Emettitore e ricevitore devono essere montati in
modo tale da non essere posizionati a 180° I'uno rispetto all’altro.

Durante il montaggio fare attenzione al corretto orientamento di emettitore
e ricevitore. | sensori ottici di emettitore e ricevitore devono essere posti
I'uno di fronte all'altro. Verificare che i componenti siano paralleli, eventual-
mente utilizzando una livella a bolla.

Inoltre & possibile montare ribassato il modulo bus di campo (vedere Fig. G).

Installazione elettrica

Tutti i cavi della barriera ottica MLG-2 vengono collegati al modulo di campo
(vedere Fig. B).

| collegamenti hanno il seguente impiego (vedere Fig. H):

DEVICE: collegamento del ricevitore

CONFIG: collegamento di un Notebook/PC per la configurazione

BUS IN, BUS OUT: collegamenti Ethernet per il bus di campo

POWER: collegamento dell’alimentazione elettrica, della sincronizzazione
dell’emettitore, uscita di commutazione

Elementi di visualizzazione

Il ricevitore & dotato di tre LED sul lato anteriore e di un pannello di coman-
do con LED e tasti a sfioramento sul lato posteriore. | LED e il pannello di
comando si trovano dal lato di collegamento.

Il teach-in della barriera ottica MLG-2 pud essere awviato con il tasto Teach.
L'emettitore ha tre LED sul lato anteriore. | LED si trovano dal lato di colle-
gamento.

Il modulo bus di campo ha sei LED (vedere Fig. I).

Messa in funzione

Dopo il montaggio e I'installazione elettrica emettitore e ricevitore devono
essere allineati I'uno rispetto all'altro. Tra emettitore e ricevitore non deve
trovarsi alcun oggetto. Il passaggio dei raggi ottici deve essere libero.

Il LED giallo sul lato anteriore del ricevitore e il LED Alignment indicano
I'allineamento di massima.

2@ 3 Hz giallo

I LED giallo sul lato anteriore lampeggia velocemente.

« Correggere con piu precisione I'allineamento di MLG-2.

Se il LED giallo e il LED Alignment si spengono, I'allineamento di MLG-2
& ottimale.

Nella barriera ottica MLG-2 ProNet I'allineamento e il teach-in della
sensibilita sono supportati da SOPAS ET (vedere Istruzioni d’uso in
www.sick.com).
« Fissare infine la posizione di emettitore e ricevitore.
¢ Premere il tasto Teach (<1 s).Il teach-in pud essere avviato tramite

SOPAS ET, il server web integrato o il PLC.
v @ 1 Hz gjallo
v II LED giallo sul lato anteriore e il LED Alignment lampeggiano lentamente.
Se il processo di teach-in ha avuto esito positivo, si spengono il LED giallo
sul lato anteriore e il LED Alignment. La barriera ottica MLG-2 & pronta per
il funzionamento.
Se il processo di teach-in ha esito negativo, i LED Alignment e RS-485 /
10-Link e il LED rosso sul lato anteriore del dispositivo lampeggiano
rapidamente.
¢ Controllare se la barriera ottica MLG-2 & correttamente allineata, se

le lenti anteriori sono pulite e se il passaggio dei raggi ottici & libero.
 Ripetere il processo di teach-in.
La barriera ottica MLG-2 viene collegata al rispettivo bus di campo.
Quest'ultimo supporta i dati di processo per la comunicazione ciclica e i
dati di servizio per la comunicazione aciclica. Per la barriera ottica MLG-2
sono disponibili, a seconda del sistema bus di campo, file di descrizione
dispositivo e blocchi funzioni (vedere www.sick.com).

Configurazione

La barriera ottica MLG-2 viene configurata con I'ausilio di SOPAS ET.

Impostazioni di fabbrica Ethernet:

* assegnazione dell’indirizzo tramite DHCP attivo

* Senza server DHCP

* |ndirizzo IP statico: 192.168.200.100 (sottomaschera di rete
255.255.255.0)

Leggere a tal fine il file di aiuto SOPAS ET o il capitolo “Configurazione” nelle

istruzioni per I'uso.

Per PROFIBUS e CANopen:

Sul modulo bus di campo si trovano sotto alla copertura otto interruttori
DIP. Con questi interruttori DIP regolate Node-ID / indirizzo e velocita di
trasmissione di MLG-2.

CANopen: con gli interruttori DIP da 1a 6 si puo regolare la Node-ID da 1
a 63. Se tutti i sei interruttori DIP sono su off, si usa la Node-ID che é stata
regolata tramite SOPAS ET o LSS.

Interruttore DIP 6 5 4 3 2 1
Valenza in posizione ON 32 16 8 4 2 1
Valenza in posizione OFF 0 0 0 0 0 0

* Regolare Node-ID nel campo da 1 a 63 tramite gli interruttori DIP da 1
a6

* Spegnere e riaccendere la tensione di alimentazione

La Node-ID modificata € attiva.

Con gli interruttori DIP 7 e 8 & possibile regolare le velocita di trasmissione a
250 kbit/s, 500 kbit/s 0 1.000 kbit/s. Se entrambi gli interruttori DIP sono

su off, si usa la velocita di trasmissione che & stata regolata tramite SOPAS

ETo LSS

Interruttore DIP 8 7
SOPAS ET0 LSS OFF OFF
250 kbit/s ON OFF
500 kbit/s OFF ON
1.000 kbit/s ON ON

Profibus: con gli interruttori DIP 1-7 & possﬂalle regolare I'indirizzo da 1 a
125 (Vinterruttore DIP 8 ha la funzione PB “No_Add_Chg").

Interruttore DIP 7 6 5 4 3 2 1
Valenza in posizione 64 32 16 8 4 2 1
ON

Valenza in posizione 0 0 0 0 0 0 0
OFF

Tutti gli interruttori DIP vengono forniti su 0. Se I'indirizzo 0, 126 0 127 &

regolato con gli interruttori DIP, allora I'indirizzo configurato & utilizzabile

attraverso SSA o SOPAS ET.

* Indirizzo dispositivi nel campo da 1 a 125 tramite gli interruttori DIP da
la7

* Spegnere e riaccendere la tensione di alimentazione

Lindirizzo dispositivo modificato € attivo.

Smontaggio e smaltimento

Lo smaltimento del sensore deve avvenire conformemente alle direttive
previste specificatamente dal paese. Per i materiali riciclabili in esso
contenuti (in particolare metalli nobili) si auspica un riciclaggio nel’ambito
dello smaltimento.

Manutenzione

I sensori SICK sono esenti da manutenzione.
Aintervalli regolari si consiglia di

« pulire le superfici limite ottiche

* Verificare i collegamenti a vite e gli innesti a spina
Non & consentito effettuare modifiche agli apparecchi.

Contenuti soggetti a modifiche senza preavwviso. Le proprieta del prodotto e
le schede tecniche indicate non costituiscono una dichiarazione di garanzia.



Automation light grid
Quick start

Safety notes for MLG-2 ProNet

Read the operating instructions before commissioning.
* Connection, mounting, and setting may only be performed by trained
specialists.
Not a safety component in accordance with the EU Machinery Directive.
When commissioning, protect the device from moisture and
contamination.
« UL: Only for use in applications in accordance with NFPA 79. These devic-
es must be fused with a 1 A fuse that is suitable for 30 V DC. UL-listed
adapters with connecting cables are available.
Fieldbusmodule: IP Rating not evaluated by UL use at max. altitude
2000m, max. rel. humidity 80%, pollution degree 2
MLG-2: Enclosure Type 1, IP Rating not evaluated by UL
These operating instructions contain information required during the life
cycle of the sensor.
The operating instructions for the MLG-2 ProNet must always be available
and must be followed.
EtherCAT = 8018740
EtherNet/IP =8018742
PROFINET = 8018746
PROFIBUS = 8018748
CANopen = 8018744

Intended use

The light grids are solely intended for the optical and non-contact detection
of objects, animals, and persons.

In the event of any other usage or modification to the MLG-2 (e.g. due to
opening the housing during mounting and electrical installation) or in the
event of changes made to the SICK software, any claims against SICK AG
under the warranty will be rendered void.

The MLG-2 is not suitable for the following applications, among others:

* As a safety device to protect persons, their hands, or other body parts
¢ Under water

¢ In explosive environments

¢ Qutdoors, without additional protection

Function and use

The MLG-2 ProNet comprises the following components (see fig. A):

* Sender=MLG-2 Pro

* Receiver = MLG-2 ProNet

* Fieldbus module

If an object is located between the sender and receiver elements, the light
beams will be blocked, depending on the size of the object.

The detection area is determined by the monitoring height and the sensing
range of the light grid. The monitoring height is determined by the beam
separation and the number of beams. The sensing range of the light grid is
the distance between sender and receiver.

Mounting

The sender and receiver can be secured with a QuickFix or FlexFix bracket
(see fig. € und D). In many cases, the QuickFix bracket is enough for mount-
ing. The FlexFix bracket makes it possible to rotate the sender and receiver
around the axis of the device and to align it accurately.

* Mountthe sender and receiver at the same height. For minor adjust-
ments when aligning, the sender and receiver can be adjusted in the
brackets.

 If possible, mount the top bracket at a height such that the offset in the
housing of the MLG-2 sits on the bracket. This prevents the MLG-2 from
sliding down.

The end with the cable connection must point in the same direction for both

devices. Sender and receiver must not be installed at 180° rotated relative

to each other.

When mounting, make sure that sender and receiver are aligned correctly.

The optical lens systems of sender and receiver must be located opposite

one another. If necessary, use a water level to check that the components

are parallel.

You can also mount the fieldbus module offset (see fig. G).

Electrical installation

All cables for the MLG-2 are connected to the field module (see fig. B).

The connections are used as follows (see fig. H):

* DEVICE: Receiver connection

* CONFIG: Notebook/PC connection for configuration

* BUSIN, BUS OUT: Ethernet connections for the fieldbus

* POWER: Power supply connection, sender synchronization, switching
output

Status indicators

The receiver has three LEDs on its front and a control panel with LEDs and
membrane keys on its rear. The LEDs and the control panel are located on
the connection side.

The teach-in process for the MLG-2 can be started by pressing the Teach
pushbutton.

The sender has three LEDs on its front. The LEDs are located on the connec-
tion side.

The fieldbus module has six LEDs (see fig. I).

Commissioning

After mounting and electrical installation, the sender and receiver must be
aligned with each other. No objects should be located between the sender
and the receiver. The light path must be clear.

The yellow LED on the front of the receiver and the Alignment LED show the
rough alignment.

“@: 3 Hzyellow

The yellow LED on the front flashes rapidly.

* Improve the alignment of the MLG-2.

O

V\{hen (tjhe yellow LED and the Alignment LED go out, the MLG-2 is optimally
aligned.

With the MLG-2 ProNet, SOPAS ET will help you to align the device and
teach in the sensitivity (see operating instructions on www.sick.com).

* Now fix the position of the sender and receiver.

* Press the Teach pushbutton (< 1 s). The teach-in process can also be
initiated via SOPAS ET, the integrated web server, or the PLC.

v -@: 1 Hzyellow

v The yellow LED on the front and the Alignment LED flash slowly.

If the teach-in process is successful, the yellow LED on the front and the

Alignment LED go out. The MLG-2 is operational.

If the teach-in process is unsuccessful, the Alignment and RS485/10Link

LEDs flash rapidly, as does the red LED on the front of the device.

* Checkthat the MLG-2 is correctly aligned, that the front screens are
clean and that there are no objects located in the light path.

* Then carry out the teach-in process again.

The MLG-2 is incorporated into the respective fieldbus. It supports process

data for cyclical communication and service data for acyclical communica-

tion. Device description files and function blocks are available for the

MLG-2 depending on the fieldbus system (see www.sick.com).

% SICK
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MLG-2 ProNet

Australia Netherlands

Phone +61 (3) 9457 0600 Phone +31 (0) 30 229 25 44
1800 33 48 02 - tollfree New Zealand

Austria Phone +64 9 415 0459

Phone +43 (0) 2236 62288-0 0800 222 278 - tollfree

Belgium/Luxembourg Norway

Phone +32 (0) 2 466 55 66 Phone +47 67 81 50 00

Brazil Poland

Phone +55 11 3215-4900 Phone +48 22 539 41 00

Canada Romania

Phone +1905.771.1444 Phone +40 356-17 11 20

Czech Republic Russia

Phone +420 234 719 500 Phone +7 495 283 09 90

Chile Singapore

Phone +56 (2) 2274 7430 Phone +65 6744 3732

China Slovakia

Phone +86 20 2882 3600 Phone +421 482 901 201

Denmark Slovenia

Phone +45 45 82 64 00 Phone +386 591 78849

Finland South Africa

Phone +358-9-25 15 800 Phone +27 10 060 0550

France South Korea

Phone +33 164 623500 Phone +82 2 786 6321/4

Germany Spain

Phone +49 (0) 21153 010 Phone +34 93 480 31 00

Greece Sweden

Phone +30 210 6825100 Phone +46 10 110 10 00

Hong Kong Switzerland

Phone +852 2153 6300 Phone +41 41619 29 39

Hungary Taiwan

Phone +36 1 371 2680 Phone +886-2-2375-6288

India Thailand

Phone +91-22-6119 8900 Phone +66 2 645 0009

Israel Turkey

Phone +972 97110 11 Phone +90 (216) 528 50 00

Italy United Arab Emirates

Phone +39 02 27 43 41 Phone +971 (0) 4 88 65 878

Japan United Kingdom

Phone +81 3 5309 2112 Phone +44 (0)17278 31121

Malaysia USA

Phone +603-8080 7425 Phone +1 800.325.7425

Mexico Vietnam

Phone +52 (472) 748 9451 Phone +65 6744 3732

SICK AG, Erwin-Sick-Strasse 1, DE-79183 Waldkirch
Detailed addresses and further locations at www.sick.com
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More representatives and agencies at www.sick.com - Subject to change
without notice - The specified product features and technical data do not
represent any guarantee.

Weitere Niederlassungen finden Sie unter www.sick.com - Irrtiimer
und Anderungen vorbehalten - Angegebene Produkteigenschaften und
technische Daten stellen keine Garantieerkldrung dar.

Plus de représentations et d’agences a I'adresse www.sick.com - Sujet a
modification sans préavis - Les caractéristiques de produit et techniques
indiquées ne constituent pas de déclaration de garantie.

Para mais representantes e agéncias, consulte www.sick.com - Alteracoes
poderdo ser feitas sem prévio aviso - As caracteristicas do produto e os
dados técnicos apresentados ndo constituem declaragdo de garantia.
Altri rappresentanti ed agenzie si trovano su www.sick.com - Contenuti
soggetti a modifiche senza preawiso - Le caratteristiche del prodotto e i dati
tecnici non rappresentano una dichiarazione di garanzia.

Mas representantes y agencias en www.sick.com - Sujeto a cambio sin
previo aviso - Las caracteristicas y los datos técnicos especificados no
constituyen ninguna declaracion de garantia.
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Refer to the product information.
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@® MLG-2 Pro Sender
@ MLG-2 ProNet Empfénger
® Feldbusmodul

® MLG-2 Pro sender
@ MLG-2 ProNet receiver
@) Fieldbus module

Configuration

The MLG-2 is configured using SOPAS ET.

Ethernet factory settings:

* Assigning of addresses active via DHCP

* Without DHCP server

« Static IP address: 192.168.200.100 (sub-net mask 255.255.255.0)
For information on this process, please read the SOPAS ET help file or the
“Configuration” chapter.

For PROFIBUS and CANopen:

Eight DIP switches are located under a cover in the fieldbus module. Use
these DIP switches to set the node ID/address and the baud rate

of the MLG-2.

CANopen: Node IDs 1 to 63 can be set with DIP switches 1 to 6. If all six DIP
switches are off, then the node ID set using SOPAS ET or LSS is used.

DIP switches 6 5 4 3 2 1
Value in ON position 32 16 8 4 2 1
Value in OFF position 0 0 0 0 0 0

* Setnode ID inrange 1to 63 using DIP switches 1 to 6.
* Switch the supply voltage off and then on again.
The changed node ID is activated.

Baud rates 250 kbit/s, 500 kbit/s, or 1,000 kbit/s can be set with DIP
switches 7 and 8. If both of these DIP switches are off, then the baud rate
set using SOPAS ET or LSS is used.

DIP switches 8 7
SOPAS ET or LSS OFF OFF
250 kbit/s ON OFF
500 kbit/s OFF ON
1.000 kbit/s ON ON

PROFIBUS: Addresses 1 to 125 can be set with DIP switches 1 to 7 (DIP
switch 8 has the PB function “No_Add_Chg").

DIP switches 7 6 5 4 3 2 1
Value in ON position 64 32 16 8 4 2 1

Value in OFF position 0 0 0 0 0 0 0

All DIP switches are set to O at the factory. If the address 0, 126, or 127 is
set with the DIP switches, then the address configured using SSA or

SOPAS ET is used.

* Setdevice address in range 1 to 125 using DIP switches 1to 7.
« Switch the supply voltage off and then on again.

The changed device address is activated.

Disassembly and disposal

The sensor must be disposed of according to the applicable country-specific
regulations. Efforts should be made during the disposal process to recycle
the constituent materials (particularly precious metals).

Maintenance

SICK sensors are maintenance-free.

We recommend doing the following regularly:

* Clean the external lens surfaces

* Check the screw connections and plug-in connections

No modifications may be made to devices.

Subject to change without notice. Specified product properties and
technical data are not written guarantees.
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e T 2 Not connected / Nicht verbunden Not assigned / Nicht belegt @ .
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® Mounting with the connections to the front side @ Unscrew the Torx T20 mounting screw ® Montageschraube Torx T20 losen ® Mounting bracket 34
(@ Mounting with the connections to the rear side @ Pull the field module downwards and away @ Feldmodul nach unten wegziehen @M4x16 (1.34) @
@ Turn the field module by 180° ® Feldmodul um 180° drehen .
( Montage mit den Anschliissen zur Vorderseite @ Insert the field module again @ Feldmodul wieder einstecken @ Haltewinkel
(@ Montage mit den Anschliissen zur Riickseite ® Tighten the mounting screw ® Montageschraube festdrehen @M4x16 206
(1.60)
@ DIP-Schalter @ DIP switches
@ Fieldbus module fixing screw
® Openings for mounting pins c n N ® PIRIOIE
' open BMHE
@® Befestigungsschraube Feldbusmodul
@ Offnungen fiir Montagestifte
Protection class Clase de proteccion B &R REITA Kaacc 3awuurbl 11l (EN 61 140)
Enclosure rating Tipo de proteccion e REER Kaacc sawumrbl IP 65 and IP 67 (EN 60 529)V
Ambient operating temperature Temperatura ambiente de servicio IHERFERE FELRE (8P ) [/vanasoH pa6ouux Temneparyp -30...+55 °C
Supply voltage Uy Tension de alimentacion Uy BB E Uy HIGEE U, HanpsixeHue nuTatus Uy 24VDC +20 %2 ¥
Switching output Salida de conmutacion FrxtH AAYFUIEA MepexAMOYaIoLMi BbIXOA Push/Pull?
Digital output, output current Salida digital, intensidad de salida B 4 i e R AAYFIHN BAER LndpoBoit BbIX0A BbIXOAHO TOK 100 mA?
Typical current consumption of sender Consumo de corriente tipico del emisor K 5185 B R e T FE BABHBER ARE MoTpebasieMblii TOK NepeaaTynKa, TUMUYHBIA 40 mA + (0.1 mA x number of beams) / 40 mA + (0,1 mA x Strahlanzahl)
Maximum current consumption of sender Consumo de corriente méaximo del emisor RETBRBABRHERE BNAFEBER HAME MoTpe6asembiii TOK nepeaaTuma, <55 mA + (0.1 mA x number of beams) / <55 mA + (0,1 mA x Strahlanzahl)
MaKCHMaAbHbIiA
Current consumption of sender with triple simultaneous scan Consumo de corriente del emisor con exploracién simulténea triple 3 BRI A STERBFEE &%ﬁ?ﬁi%ﬁ (BEICLDEE MoTpebaseMblil TOK NnepeaaTynka Npu 3-Kpar. CUHXP. CKaHUPOBaHWUK <100 mA + (0.1 mA x number of beams) / <100 mA + (0,1 mA x Strahlanzahl)
2% ¥ )
Typical current consumption of receiver Consumo de corriente tipico del receptor RS BB TR FE THEBHBER ARE MoTpe6AseMbIil TOK NPUEMHUKA, THIIWYHBIN 60 mA +(0.25 mA x number of beams) / 60 mA + (0,25 mA x Strahlanzahl)
Maximum current consumption of receiver Consumo de corriente maximo del receptor BB KBTERE THBHBER BAE Motpebasemblii TOK NpUeMHUKa, <80 mA +(0.25 mA x number of beams) / <80 mA + (0,25 mA x Strahlanzahl)
MaKCMMaAbHbI
Current consumption of receiver in sunlight- Consumo de corriente del receptor en modo resistente a la luz solar conirradia- ~ EBF B XAER P, FIEZWRAZETH M 150 KX IRETITIEINESBTERE SHBEEEH ( ABXEMUEE—RTEXRL > XFXT%E 150k MoTpe6aseMblii TOK NPUEMHUKA B PEXMME YCTORUMBOCTA K COAHEUHOMY cBeTy npu <80 mA + (0.55 mA x number of beams) / <80 mA + (0,55 mA x Strahlanzahl)
resistant mode where a beam of 150 kix is sent to all receiver optics cion de todas las Gpticas receptoras a 150 kix TRELLHEE) OCBELLEHHOCTU KaXAOro ONTUYECKOTO 3neMeHTa B 150 Kak

Maximum current consumption of receiver - inrush current Consumo de corriente del receptor, intensidad de conexién W ERIEE BB EHRBHBER BBHER MoTpebageMblil TOK NpUEMHIKa, TOK 5 x current consumption / 5 x Stromaufnahme
Typical current consumption of fieldbus module Consumo de corriente tipico del médulo de bus de campo 7 B4k R B FHFE TA=)LRNAED 21— MoTpebAAeMbIil TOK MOAYAS: DOM. CETH, TUMMUHBIi 115 mA

HBER KKRE
Maximum current consumption of fieldous module Consumo de corriente maximo del médulo de bus de campo i B& B KBREFE TA=)RNAED 21— Motpebasemblii TOK MOAYASt NPOM. CETU, MAKCUMaAbHbIM <160 mA

HEBER BXE

Y Do not use light grid outdoors unless protected (condensation will form)
2 With 24 VDC and 25 °C ambient temperature

3 Class2

Y No utilizar la rejilla fotoeléctrica sin proteccion en exteriores (formacion de agua de
condensacion)

2 Con 24V CCy una temperatura ambiente de 25 °C

3 Clase 2

) AEERERPIER T EZENMER (FERAERK )

2 7£ 24VDC M 25° CIRFRET
) 28R

D ZARTUY REIRFELLTRARRATEAL AL TILEZLY (BB

KRR

2 24VDC H & U AMBE 25°C DIFE

¥ 9ZR2

" He akcnayaTMpoBaTb CBETOBYIO 3aBECY Ha OTKPLITOM BO3AYXE 6€3 AOMOAHUTEALHOM
3auThl (06pa3oBaHue KOHAEHCaTa).

2 Mpw HanpsixeHnu 24 B DC 1 okpyxaloLweit Temnepatype 25 °C

3 Kacc 2



Rejilla fotoeléctrica de automatizacion
Inicio rapido
Indicaciones de seguridad MLG-2 ProNet

* Lealasinstrucciones de uso antes de efectuar la puesta en servicio.

« La conexion, el montaje y el ajuste deben efectuarlos exclusivamente
técnicos especialistas.

* No se trata de un componente de seguridad segn la Directiva de
méaquinas de la UE.

* Proteja el equipo contra la humedad y la suciedad durante la puesta
en servicio.

» UL: solo para utilizar en aplicaciones seglin NFPA 79. Estos dispositivos
deben protegerse con un fusible de 1 A adecuado para 30 V CC. Se
encuentran disponibles adaptadores con cables de conexién listados
por UL. Enclosure type 1.

¢ Madulo de bus de campo: tipo de proteccion IP no clasificado por UL,
altura max. de utilizacion 2.000 m, humedad relativa méax. del aire 80%,
grado de suciedad 2

¢ MLG-2: tipo de carcasa 1, tipo de proteccion IP no clasificado por UL

« Las presentes instrucciones de uso contienen informacién que puede
serle necesaria durante todo el ciclo de vida del sensor.

* Lasinstrucciones de uso de la MLG-2 ProNet deben estar siempre

disponibles y cumplirse.

EtherCAT = 8018740

EtherNet/IP = 8018742

PROFINET = 8018746

PROFIBUS = 8018748

CANopen =8018744

Uso conforme a lo previsto

La rejillas fotoeléctricas se han concebido Gnicamente para la deteccién

oOptica y sin contacto de objetos, animales y personas.

En caso de utilizar la MLG-2 para cualquier otro fin o realizar modificacio-

nes en ella (p. €j., abrir la carcasa, incluso para su montaje o instalacion

eléctrica) o en el software de SICK, quedara anulado cualquier derecho de

garantia otorgado por SICK AG.

Entre otras cosas, la MLG-2 no puede utilizarse:

* Como dispositivo de seguridad para proteger a las personas, las manos
u otras partes del cuerpo

* Bajo el agua

« Enzonas con peligro de explosion

« En exteriores sin proteccion adicional

Funcionamiento y uso

La MLG-2 ProNet consta de los siguientes componentes (véase la fig. A):

* Emisor = MLG-2 Pro

* Receptor = MLG-2 ProNet

¢ Mddulo de bus de campo

Si un objeto se interpone entre los elementos emisores y los receptores, los
haces de luz se veran interrumpidos dependiendo del tamafio del objeto.

El campo de deteccion viene determinado por la altura de supervision y por
el alcance de la rejilla fotoeléctrica. La altura de supervisién se determina
mediante la distancia entre haces y el nimero de haces necesarios. El
alcance de la rejilla fotoeléctrica corresponde a la distancia entre el emisor
y el receptor.

Montaje

El emisory el receptor pueden fijarse utilizando un soporte QuickFix o un
soporte opcional FlexFix. (véanse las figs. C y D). En muchos casos, el
soporte QuickFix es suficiente para realizar el montaje. El soporte FlexFix
permite girar el emisor y el receptor alrededor del eje del dispositivo para
almearlos con exactitud.
Monte el emisor y el receptor a la misma altura. Para realizar pequefias
correcciones durante la alineacion, el emisory el receptor pueden
moverse por los soportes.

» Siempre que sea posible, monte el soporte superior a una altura en la
cual el talén de la carcasa de la MLG-2 esté apoyado sobre el soporte,
para evitar que la MLG-2 se deslice hacia abajo.

El extremo con la conexion para los cables debe mirar en la misma direccion

en ambos equipos. El emisory el receptor no deben montarse girados 180°

el uno respecto al otro.

Cuando realice el montaje, preste atencion a que el emisor y el receptor

estén alineados correctamente. Los elementos Gpticos del emisor y del

receptor tienen que quedar enfrentados. Si es necesario, utilice un nivel de
burbuja para verificar el paralelismo de los elementos.

lAdfemz(é;s), el médulo de bus de campo puede montarse a distancia (véase

a fig.

Instalacion eléctrica

Todos los cables de la MLG-2 se conectan al médulo de campo (véase la

fig. B).

Las conexiones tienen el siguiente uso (véase la fig. H):
DEVICE: conexion del receptor

* CONFIG: conexién de un ordenador portétil/PC para configuracion

* BUSIN, BUS OUT: conexiones Ethernet para el bus de campo

« POWER: conexion de la fuente de alimentacion, de la sincronizacion
del emisor, salida conmutada

Indicadores

El receptor dispone de tres LED en su parte frontal y de un panel de control
con LED y botones de membrana en su parte trasera. Los LED y el panel de
control se encuentran en el lado de conexion.

El proceso de aprendizaje de la MLG-2 puede iniciarse con el boton Teach.

El emisor dispone de tres LED en su parte frontal. Los LED se encuentran en
el lado de conexion.

El mddulo de bus de campo dispone de seis LED (véase la fig. I).

Puesta en servicio

Después de llevar a cabo el montaje y la instalacién eléctrica, es necesario
alinear el emisory el receptor. No debe haber ninglin objeto entre el emisor
y el receptor. La trayectoria Optica debe estar libre.

EI' LED amarillo ubicado en la parte frontal del receptory el LED Alignment
(de alineacién) indican la alineacion aproximada.

2@:- 3 Hz Amarillo

EI' LED amarillo de la parte frontal parpadea con rapidez.

¢ Mejore la alineacion de la MLG-2.

(@]

Cuando se apaguen el LED amarillo y el LED Alignment (de alineacién),

la MLG-2 se encuentra alineada de forma éptima.

En el caso de la MLG-2 ProNet, el software SOPAS ET le ayudara en los
procesos de alineacién y aprendizaje de la sensibilidad (consulte las
instrucciones de uso en www.sick.com).

« A continuacion, fije la posicion del emisor y del receptor.

« Pulse el botén Teach de aprendizaje (< 1 s).El aprendizaje también pue-
de activarse a través del software SOPAS ET, el servidor web integrado
oelPLC

v @ 1 Hz Amarillo

v/ EILED amarillo de la parte frontal del equipo y el LED Alignment (de
alineacion) parpadean lentamente.

Si el proceso de aprendizaje se ha realizado correctamente, se apagaran

el LED amarillo de la parte frontal y el LED Alignment (de alineacién). La

MLG-2 ya estd lista para usar.

En caso de producirse un fallo en el proceso de aprendizaje, los LED

Alignment y RS-485/10-Link, asi como el LED rojo de la parte frontal del

dispositivo, empiezan a parpadear con rapidez.

« Verifique que la MLG-2 esté alineada correctamente, que las pantallas
frontales estén limpias y que no exista ninglin objeto en la trayectoria
Optica.

« Acontinuacion, repita el proceso de aprendizaje.

La MLG-2 se conecta al bus de campo correspondiente. Este soporta los

datos de proceso para la comunicacion ciclica y los datos de servicio para

la comunicacion aciclica. Para la MLG-2 estén disponibles archivos de des-
cripcién del dispositivo y bloques de funciones, dependiendo del sistema
de bus de campo (véase www.sick.com).

Configuracion

La MLG-2 se configura usando SOPAS ET.

Ajustes de fabrica para Ethernet:

« Asignacion de direcciones a través de DHCP activo

* Sin servidor DHCP

« Direccion IP estética: 192.168.200.100 (mascara de subred
255.255.255.0)

Lea a este respecto el archivo de ayuda de SOPAS ET o el capitulo

“Configuracion” de las instrucciones de uso.

Para PROFIBUS y CANopen:

En el mddulo de bus de campo se encuentran bajo una tapa ocho interrup-
tores DIP. Con estos interruptores puede ajustar el ID del nodo o la direccién
y la velocidad de transmision de datos de la MLG-2.

CANopen: con los interruptores DIP 1 a 6 pueden ajustarse los ID de los no-
dos 1a 63. Silos seis interruptores DIP estan en la posicion OFF, se usard el
ID del nodo que se ajusto a través de SOPAS ET o LSS.

Interruptores DIP 6 5 4 3 2 1
Valores en posicién ON 32 16 8 4 2 1
Valores en posicién OFF 0 0 0 0 0 0

* Ajustarel ID de nodo en el rango 1 a 63 con los interruptores DIP 1 a 6
« Desconecte la tension de alimentacién y conéctela de nuevo

EI'ID de nodo cambiado seré efectivo.

Con los interruptores DIP 7 y 8 pueden ajustarse velocidades de transmi-
sion de datos de 250 kbit/s, 500 kbit/s o 1.000 kbit/s. Si estos dos inter-
ruptores DIP estan en la posicion OFF, se usara la velocidad de transmision
que se ajustd a través de SOPAS ET 0 LSS.

Interruptores DIP 8 7
SOPAS ETo LSS OFF OFF
250 kbit/s ON OFF
500 Kbit/s OFF ON
1.000 kbit/s ON ON

Profibus: con los interruptores DIP 1-7 pueden ajustarse las direcciones 1 a
125 (el interruptor DIP 8 tiene la funcion PB “No_Add_Chg").

Interruptores DIP 7 6 5 4 3 2 1
Valores en posicion 64 32 16 8 4
ON

N
—_

Valores en posicion 0 0 0 0 0 0 0
OFF

Todos los interruptores DIP estén ajustados de fabrica a 0. Si se ajusta la

direccion 0, 126 0 127 con los interruptores DIP, se usa la direccion config-

urada mediante SSA o SOPAS ET.

» Ajuste la direccion de dispositivo en el rango 1 a 125 con los interrup-
toresDIP1a7

* Desconecte la tensién de alimentacién y conéctela de nuevo

La direccion de dispositivo cambiada sera efectiva.

Desmontaje y eliminacién

El sensor tiene que eliminarse siguiendo la normativa aplicable especifica
de cada pais. Los materiales valiosos que contenga (especialmente meta-
les nobles) deben ser eliminados considerando la opcidn del reciclaje.

Mantenimiento

Los sensores SICK no precisan mantenimiento.

Aintervalos regulares, recomendamos:

* Limpiar las superficies 6pticas externas

* Comprobar las uniones roscadas y las conexiones.

No se permite realizar modificaciones en los aparatos.

Sujeto a cambio sin previo aviso. Las propiedades y los datos técnicos
del producto no suponen ninguna declaracion de garantia.
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ZESBLTLEE,

RS-485/

747

PROFIBUS# & T*CANopenfi:

TA=LRNRAEZ 1=, AN—DOTIE8IDFA YT ALY FHH
WET, COFAYTAAYFEERALTMLG20/—RID/ 7 RLAB &
UR—L—KERELET,

CANopen: 4 Y 7A4A4 Y F1~6%EMLT/— RIDE1~63E TRETE
FT. 62OFAYTAAYFHINTATILB2>TVWBIHE, SOPASET
FLRLSSICR > TREE NIz /— RIDFEAENET,

FAVTARAYTF 6 5 4 3 2 1
ONfLETDIE 32 16 8 4 2 1
OFF{IB TN 1E 0 0 0 0 0 0

. 1~60)T4 YTRAAYFEFEALT/—RIDE1~630HEEATREL &

. fﬁﬁEE&ﬂJHﬁ&‘ BUBRALET.
EFEE N/ —RIDIEHTT,

FAYTRAYFIHRP8EMEAL T, R—L — K %£250 kbit/s, 500 kbit/
sEz(F1,000 kbit/sICFRETEE T, MADTAYTAAYFHFATICHE
TWBBA, SOPAS ETELELSSIC& > THEE hieK—L— N R
EhET,

FAVTAAYT 8 7
SOPAS ET# 2 ELSS OFF OFF
250 kbit/s ON OFF
500 kbit/s OFF ON
1.000 kbit/s ON ON

PROFIBUS: 74 Y A Y F1~7T&EAL T, 7 RLAZ1~125FTHRE
TEFXT (T 1Y TARA Y FBICIEPBH#AE "No_Add_Chg, & V).

FAVTARLYF 7 6 5 4 3 2 1
ONfZBTOIE 64 32 16 8 4 2 1
OFFfuBTNDfE 0 0 0 0 0 0 0

TIEHEREDOT A Y TRAA Y FRINTOLAE2>TVET,

T RLRO, 126KB127TH T A YT ALY FTREENTVSHA, SSA

£~

SOPASETENUL TREENLET RLANERENET,

CN~TOTFAVT ALY FREALTEBT RLAZ1~ 1250 & TR
ELET,

o HIABEEYME, BORALET,

BEENERBT7 RLARBYTY,

REE LU ER

TUHBBTZLEEORBICLEN > TRALTKEE VY, RELED
BICE, TEBILETBEMBEV I ILTDESIBHTILEEY (KB
BEEHE).

XVTFURA

SICK > HR XY TFYARATU—TT,

EHNICUATZTS CE26HHLTVET :

* LYXEREDER

¢ IVMREEZDHFER/EORIR
BRERETICERBEThTVET,
RRABCOZFLTRFEBLICEETRIEAN CTVETNTHS A
Ub;é%<EéUe%Eéﬂtﬂ&ﬁ&ﬁ&dﬁﬁ?—ﬁ@ﬁﬁ%?@
»HY) o

Pychuﬁ A3bIK

BbicokoaBTOMaTU3upoBaHHan cBeToBas 3aBeca
BbICTpbIA 3anyck

YkasaHusa no 6esonacHoctu, MLG-2 ProNet

* [lepea BBOAOM YCTPOJCTBA B 3KCMAyaTaLLMIO U3YUnTE PYKOBOACTBO MO
3KcnAyaTaumm.

ToAKMOUEHME, MOHTaX W YCTaHOBKY NOPYyYaTh TOABKO CrieLMaA1cTam.
YCTpoiicTBO He ABAReTcA 060pyAoBaHKeM ps obecneyeHus
6e3onacHocTv B onpeaereHru AupekTuBbl EC no MaLMHOCTPOEHHIO.

* [lpy1 BBOAE B IKCMAYATALMIO CAEAYET 3aLUMUTUTL YCTPOMCTBO OT NONaAaHHUS
IPSA3W 1 BAGTU.

UL: ToAbKO A MCIOAB30BAHUSA B 06AACTAX NPUMEHEHHS COTAACHO

NFPA 79. YctpoiicTBa 310/ KaTeropuu noprexar 3atuute
npeaoxpanuterem 1A, paccuutaHHbIM Ha HanpsixeHue 30B DC.
LOCTYNHbI aAanTepbl C COEAUHUTEABHBIMU KAaBEAsIMU, BKAIOUEHHbIE B
cnucok UL. Enclosure type 1.

¢ MoayAb NPOMBILLAEHHON CeTH: CTeneHb 3aluuTbl (IP) — 6e3 oueHku no cr.
UL; sonycTuMble YCAOBMS 3KCMAyaTaLmu: BbicoTa He 6oree 2000 M, Makc.
OTH. BA@XHOCTb 80%, CTeneHb 3arpasHeHns 2

MLG-2: n Kopnyca 1, cteneHb 3awuthi (IP) — 6e3 oueHku no cr. UL

B AaHHOM PYKOBOACTBE M0 3KCMAYaTaLu COAEPXMTCA MHOPMALKS,
Heo6X0AMMasn Ha NPOTSXEHUU BCETO XM3HEHHOTO LMKAA AATUMKA.

* PykoBOACTBO N0 3Kcnayatauuu MLG-2 ProNet AONKHO NOCTOSHHO
HaXOAMTBCS B MECTE 3KCNAYaTaLLMK U OMEXHUT HEYKOCHUTEABHOMY
Co6AOAEHMIO.

EtherCAT = 8018740

EtherNet/IP = 8018742

PROFINET = 8018746

PROFIBUS = 8018748

CANopen =8018744

MpumeHeHne N0 Ha3HaYeHuio

CBeToBas 3aBeca NpeAHasHaueHa M ONTUYECKOi BECKOHTAKTHOM
perucTpaumu NPeAMEToB, XMBOTHBIX 1 ALOAET.
Tpw Alo6OM UHOM NPUMEHEHUM UAU BHECEHWU U3MEHEHWI B KOHCTPYKLMIO
MLG-2 (Hanpumep, nyTem BCKPLITUS KOPMyCa, B T. Y. B PAMKax MOHTaxa ua1
3NEKTPOMOAKAKOUEHMS) AW B NporpammHoe obecneyeque SICK rapaHtus
NPOU3BOAUTEAR TEPSET CBOIO CHAY.
CeetoBas 3aBeca 6e3onacHoct MLG-2 He npeaHa3HaueHa M CAeAYHOLLEro
I'IpI/IMeHeHI/IFI
B KQUECTBE YCTPOICTBA 6E30NACHOCTM MA 3aLLMTbI AIOAEH, UX PYK U APYTUX
yacreii Tena;
* 0A BOAOW;
* BO B3PbIBOONACHbIX 30HAX,
* Ha OTKPbITOM BO3AYXE 6€3 AOTIOAHUTEALHO 3aLLUNTHI.

MNpuUHUMN AENCTBUA U NPUMEHEHUE

CaeToBas 3aBeca 6esonacHoct MLG-2 ProNet coCTOUT U3 CAeAYIOLLMX
KOMMNOHEHTOB (CM. puc. A):

* [lepepatunk = MLG-2 Pro

¢ [lpuemHuk = MLG-2 ProNet

¢ MoayAb NPOMBILIAEHHOW CETH

Ecav MexXay nepeaaoLLumy 1 NPUeMHbIMU 3AeMEHTaMM NOSBASIETCH 06bEXT,
TO B 32BUCUMOCTH OT €ro Pa3MepoB NPOMCXOAUT NPEPbIBaHKUeE CBETOBbIX
AYyye.

Pa3mepbl paboyero noAs oNpeAeAsioTcst BbICOTON KOHTPOAS M AAABHOCTbHO
AeiCTBUSI CBETOBOW 3aBeChI. BbiCOTa KOHTPOAS ONPEAEASIETCS KOAUYECTBOM
AYYel U MeXAy4eBbIM paccTosH1eM. AaAbHOCTbHO ABNCTBMA CBETOBO 3aBEChI
ABAAETCA PACCTORHWE MEXAY NEPEAATYUKOM U MPUEMHUKOM.

MoHTax

s yCTaHOBKM NepeAaTynka 1 NPUeMHUKa MOTYT UCTIOAb30BATLCA KpPENAeHHs
QuickFix nau FlexFix (cm. puc. € 1 D). Bo MHOrMX CAyqasx AR MOHTaxa
AocTaTouHo Kpenaenus QuickFix. Kpenaenue FlexFix no3soasiet Bpaliath
nepeAaTYuK U NPUEMHUK BOKPYT 0CM NPUBopa 1 BbIMOAHSTL TOUHYH
locmpoaKy

YCTaHOBMTb NEPEAATUNK Y NPUEMHNK HA OAUHAKOBO# BbICOTE. A
HE3HauUTeAbHOV KOPPEKLMM NPH KOCTUPOBKE NpeasycMaTpuBaeTcs
BO3MOXHOCTb HEOOABLIOTO CMELLEHUSI NepeAaTYMKa M MPUEMHUKA B
KPEnAeHMsX.

Ecau 370 BO3MOXHO, BbICOTY COOTBETCTBYIOLLLETO BEPXHETO KPENAEHUS
cAeAyeT nopobpatb Tak, utobbl BeICTyn HA kopnyce MLG-2 onupanacs Ha
KpenAeH1e. AT UCKAKOUMT OMAaCHOCTb CAMONPOU3BOALHOTO CMELLEHMS
MLG-2 BHu3.

KoHLbl ¢ kabeabHbIMM pa3bemMamMi Ha 06eux YacTsx yCTpOMCTBa AONKHBI ObiTh
HanpaBAeHbl B OAHY CTOPOHY. He AomyckaeTcs ycTaHOBKa nepeaaTunka 1
np1UeMHuKa ¢ NOBOPOTOM Ha 180° OTHOCHTEALHO APYT ApYra.

Mpu BbINOAHEHUN MOHTaXa HEOOXOAUMO CAEAMTb 33 NPABUALHOM OCTUPOBKON
nepeaatyuka u npuemHuka. OnTMUEcKUe INeMEeHTbI NnepeaaTunka u
NPUEMHMKA AONKHBI HAXOAUTBLCS APYT HAaNPOTHB Apyra. pu HeobxoAMMOCTH
CAeAyeT NPOBEPUTL NapaMEAbHOCTb KOMMOHEHTOB, CMOAL3YA BaTepnac.
MoayAb IPOMBbILIAEHHOV CETU MOXHO MOHTUPOBATb OTAEABHO OT OCHOBHOTO
ycTpoiicTea (cM. puc. G)

IAEKTPUUECKOE NOAKAKOUYEHUE

Bce kabeav cBeToBOM 3aBechl 6e3onacHoct MLG-2 noakatouatoTes K

MOAYAIO MPOMBILIAEHHOM CETH (CM. puc. B).

Pasbembl MMEKOT CAepyroLLee HasHaueHne (cM. puc. H):

* DEVICE: nopkaoueH1e npueMHnKa

« CONFIG: nopkatoueHue Hoytoyka / MK pma koHdUrypaumm

¢ BUSIN, BUS OUT: pasbembl Ethernet mst npombllAEHHOM ceTH

* POWER: noakAtOUEHME UCTOYHWKA HaNPSXEHUSA, CUHXPOHM3ALMA
nepeaaTynKa, nepekAloYatoLLmii BbIXOA

AneMeHTbl UHAUKALUK

Ha nepeaxei CTOPOHe NPUEMHIKa PAacioAOXeHb! TPH CBETOANOA], Ha
3aAHeN — NaHeAb ynpaBAEHHs CO CBETOAMOAAMM 1 MAEHOYHBIMU KHOMKaMM.
CBETOAMOABI M TaHeAb YNPaBAEH!st PACMOAAratoTCs CO CTOPOHbI Pa3beMOB.
®yHKumMA 06yueHns B MLG-2 aktuupyeTca kHonkoi Teach.

Ha nepeaHei CTOpoHe nepeaaTumKa pacnoAOXeHbl TpU CBETOAMOAR.
CBETOAMOABI PACNOAAratoTCs CO CTOPOHbI PA3bEMOB.

Ha moayAe NPOMBILIAEHHO CETU UMEETCS LUECTb CBETOAMOAOB (CM. puc. I).

BBoa B aKcnayaTaumio

TMoche MOHTaxa ¥ INEKTPUYECKOTO MOAKAIOUYEHWS HEOBXOAUMO BbIMOAHUTL
10CTUPOBKY NepeAaTynka 1 npueMH1Ka. Mexay nepeaaTynkom u
NPUEMHUKOM HE AOMKHO GbiTb NOCTOPOHHKX 00beKTOB. Ha TpaexTopum
Ayyeli He AONKHO BbiTb NPENSATCTBUA.

XKeATblii CBETOAMOA HA NEPEAHEl CTOPOHE NPUEMHUKA U UHANKATOP
tocTpoBKM Alignment oTo6paxatoT npuMepHOE BbIpaBHUBAHHE.

@ Xentbi 3 Ty

)KeATblli CBETOAMOA Ha NEpPEAHEV CTOPOHE MUTaET C BbICOKOM YacTOTON.

¢ BeiposHsiite MLG-2 TouHee.

[MocAe TOro KaK XeATbIVi CBETOAUOA M MHAMKATOP HOCTUPOBKM Alignment
nepectarot Muratb, MLG-2 3aHMMaEeT ONTUMaAbHOE TOAOKEHHE.

B moaeau MLG-2 ProNet B npouecce OCTUPOBKH U HACTPOHKH

YyBCTBUTEAbHOCTH MOXET HCMOAb30BaTbLCA NpUAOXKeHHe SOPAS ET

(cm. PyKoBOACTBO N0 akcnAyaTauuu Ha www.sick.com).

* B KOHLEe 3aduKCHpYHTE NO3ULMIO NEPeAATYMKA N MPUEMHUKA B
KPEnAeHuU.

¢ Haxmure kHonky Teach (<1 ¢). DyHKuMs 06yueHUs MOXET ObiTb
aktuBupoBaHa yepe3 SOPAS ET, BCTpoeHHbI Be6-cepaep uan MAK.

v @ Xentbiii 1Ty

v/ XenTblii CBETOAMOA Ha NEPEeAHelt CTOPOHE U MHAMKATOP KOCTUPOBKN
Alignment MuraroT ¢ HU3KO YacTOTON.

Mpu ycnelwHoM 3aBepLIeH!M NpoLecca 06y4eHNs XeATblii CBETOAUOA Ha

nepeAHeit CTOPOHE U HAMKATOP HoCTMPOBKHM Alignment racHyt. CBeToBas

3aBeca MLG-2 rotoBa k paborte.

Mpu HeyaauHOM 3aBepLIEHUM npoLuecca 06yYeHUs HAYMHAIOT YacTo MUraTb

nHAMKaTopsbl «Alignment» u RS-485/10-Link, a Takxe KpacHbIii CBETOAMOA

Ha nepeAHel CTOpPOHe YCTPoncTBa.

* [lpoBepbTe NPaBMALHOCTb KOCTUPOBKM CBETOBOM 3aBechl MLG-2, He
3arps3HeHbl AU GPOHTAAbHbIE CTEKAA W HET A TOCTOPOHHMX 06LEKTOB
Ha TPAEKTOPUM AyYeil.

 3atem nostopuTe npouecc 0byyeHus.

CaetoBas 3aBeca MLG-2 uHTerpupyetcs B UCMOAb3YEMYHO MPOMBILLAEHHYIO

ceTb. OHa NoAAEPXMBAET TEXHOAOTUUECKUE AAHHBIE MSI LUKAMYECKOTO

o6MeHa 1 CepBUCHbIE AAHHbIE MS HeLMKAMYeckoro obmeHa. s MLG-2

B 3aBUCUMOCTI OT CUCTEMbI TPOMBbILUIAEHHO CETU UMEIOTCA daiinbl C

ONMCaHWEM YCTPOICTBA M GYHKLMOHAAbHBIE BAOKH (CM. www.sick.com).

KoHourypauus

CaetoBas 3aBeca MLG-2 koHGUrypuUpyeTcsi ¢ NOMOLLbIO NPUAOKEHUSA

SOPAS ET.

3aBoackue HacTporiiku Ethernet:

* aKTMBHO NPUCBOEHWE aApPeCcOB No NpoTokony DHCP;

¢ 6e3 DHCP-cepsepa;

 cTatnyeckuit IP-appec: 192.168.200.100 (Macka noacet1
255.255.255.0).

MoapobHee cm. paiin cnpasku kK SOPAS ET uav raaBy «KoHGUrypaLmsi»

PYKOBOACTBA N0 3KCNAyaTaLMH.

Anst PROFIBUS u CANopen:

Ha mMoayAe NPOMBILUAEHHOW CETU NOA KPbILLIKOW HaxoAATCA BoceMb DIP-
nepekatoyareneii. lMocpeactsom atnx DIP-nepekatouateneit nponssoantes
Hactpoiika Node-ID / aapeca v ckopocTv nepeaauun AaHHbIX MLG-2.
CANopen: DIP- nepekatoyateau ¢ 1 no 6 no3soastot HactpouTs Node-ID B
AnanasoHe ot 1 Ao 63. Mpu ycTaHoBKe Beex Wwectu DIP-nepekaoyateneit B
nonxeHue off (Bbika.) ucnoabayetcst Node-ID, koTopblii GbiA HACTPOEH Yepe3
SOPAS ET uau LSS.

DIP-nepekalouateAb 6 5 4 3 2 1
3HaueHne B no3uuun ON 32 16 8 4 2

[N

3HaueHue B nosuumun OFF 0 0 0 0 0 0

¢ Hactpoutb Node-ID B avana3oHe ot 1 o0 63 nocpeactsom DIP-
nepekaoyarteneii c 1 no 6

* BbIKAIOYMTb U CHOBA BKAKOUUTb HANPAXEHUE NUTaHUA

M3meHeHHbIi Node-ID aktneH.

DIP-nepexatoyateav 7 1 8 NO3BOAAOT HACTPOUTL CKOPOCTb NEPEAAYM AAHHBIX
250 Kbut/c, 500 K6uT/C MAn 1000 K6uT/C. MpK ycTaHoBKe 3THX ABYX DIP-
nepekaouateneit B noroxeHue off (Bblka.) MICNOAL3YETCA CKOPOCTL Nepeaayuy
AaHHbIX B 60pax, KoTopas Bbina HacTpoeHa yepe3 SOPAS ET uau LSS.

DIP-nepekaloyateAb 8 7

SOPAS ET uan LSS OFF OFF
250 kbut/C ON OFF
500 k6ut/c OFF ON
1.000 K6ut/c ON ON

Profibus: DIP- nepekatouateas ¢ 1 no 7 n03BOASIKOT HACTPOUTL aAPEC B
AnanasoHe ot 1 A0 125 (DIP-nepekatoyatens 8 umeet dyHKumto PB «No_
Add_Chg»).

DIP-nepekatouatenb 7 6 5 4 3 2 1

3HaueHue B NO3ULUK 64 32 16 8 4 2 1
ON
3HaueHue B NO3NLUK 0 0 0 0 0 0 0
OFF

Bce DIP-nepekatouatear no ymoA4aHuio HactpoeHbl Ha 0. Mpu yctaHoBke

nocpeactsom DIP-nepekatouateneit appeca 0, 126 uav 127 ncnoab3yetcs

GAPEC, CKOHOUTYPUPOBAHHbIA Yepe3 SSA nav SOPAS ET.

¢ 3apatb appec yCTpOI/ICTBa B AMana3oHe ot 1 o0 125 nocpeactom DIP-
nepekaoyateneiic 1 no 7

¢ BbIKAIOYMTb M CHOBA BKAKOUMTb HAMPSXEHUE NUTaHUS

M3MeHeHHbI appec yCTPOICTBa aKTUBEH.

AeMOHTaX 1 yTUAU3aLUA

YTMAM3ALMIO CEHCOPOB CAEAYET MPOBOAWTL COTAACHO HALMOHAABHBIM
npeAnncaHuaAM no yTuauaaumnu. Creayet CTPEMUTLCS K NOBTOPHOMY
UCMOAL30BAHMIO COAEPXALLMXCA B HAX MaTepuanoB (Mpexae Bcero,
ApParoLeHHbIX METaAoB).

Texo6cAyxuBaHue

Aatunku SICK He HyxaaIoTCs B TEX0OCAYXUBAHUM.
PekomeHayetcs peryasapHo

* 0YMLLATb ONTUYECKME OrPaHUUMBAIOLLME TOBEPXHOCTH

* NpoBEPATb NPOYHOCTb PE3bOOBbIX U LUTEKEPHBIX COEAMHEHWH
3anpeLuaetca BHOCUTb U3MEHEHMA B YCTPOIACTBa.

lpaBo Ha OLWN6KM M BHECEHUE U3MEHEHWH COXPaHEeHO. YkadaHHble
CBOWCTBA U3AEAUSA U TEXHUYECKUE XapaKTEPUCTUKN HE ABAAIOTCA rapaHTuen.



