LASNINGER TIL DREVTEKNIKKEN INDEN FOR ROBOTTEKNOLOGIEN
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Smart Motor-sensorer Sensor Intelligence.




SMART MOTOR-SENSORER - HELT IGENNEM INTELLIGENTE

SICK MOTOR-FEEDBACKSYSTEMER

Preecise, palidelige og passende til enhver robottype
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Produktegenskaber

Overblik

* Motor-feedbacksystem med HIPERFACE DSL®-interface
Kompakt byggeform med 36 mm diameter

17 bit oplgsning pr. omdrejning + 12 bit multiturn

SIL2 / PLd-certificeret

Brugshistogram

Dine fordele

* Halvering af kabelfgringen som fglge af enkeltkabelteknologi

* Muliggar kompakt robotdesign

® Udvidet diagnose med elektronisk typeskilt og brugshistogram

Overblik

* HIPERFACE® motor-feedbacksystemer til store hulaksel- og momentmotorer
® 64 sinus-/cosinusperioder pr. omdrejning + 12 bit multiturn

* flad byggeform med en hgjde pa 24 mm

Dine fordele
* Hulakslen ggr indvendig kabelfgring i samarbejdende robotter mulig
* Ingen vedligeholdelse af batteriet takket veere mekanisk multiturn

Overblik

* Absolut, bergringslgst, slitagefrit leengdemalesystem til lineaermotorer

* Maleleengder op til 4 m

* Egnet til hgje operationshastigheder pa op til 10 m/s

* Palidelig positionsbestemmelse ogsa ved smuds og kondensvand pa magnetbandet
Dine fordele

* Referencekgrslen bortfalder pa grund af det absolutte malesystem

* Ingen vedligeholdelse takket vaere det bergringslgse maleprincip

* Enkel integration af systemet pa grund af HIPERFACE®-interfacet

Overblik

* HIPERFACE® motor-feedbacksystemer til store hulaksel- og momentmotorer
® 64 sinus-/cosinusperioder pr. omdrejning + 12 bit multiturn

¢ flad byggeform med en hgjde pa 24 mm

Dine fordele
* Hulakslen ggr indvendig kabelfaring i samarbejdende robotter mulig
* Ingen vedligeholdelse af batteriet takket veere mekanisk multiturn

Overblik

* Motor-feedbacksystem med HIPERFACE DSL®-interface
Kompakt byggeform med 36 mm diameter

17 bit oplgsning pr. omdrejning + 12 bit multiturn

SIL2 / PLd-certificeret

Brugshistogram

Dine fordele

* Halvering af kabelfgringen som fglge af enkeltkabelteknologi

* Muligggr kompakt robotdesign

* Udvidet diagnose med elektronisk typeskilt og brugshistogram
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SANKNING AF DE SAMLEDE
DRIFTSOMKOSTNINGER MED

HIPERFACE-
“DSL

Enkeltkabellgsning
Med HIPERFACE DSL®-protokollen mindskes ressourceforbruget til montagen,

og driftssikkerheden gges.
* Mindre kabelfgring, nem installation, mindre risiko for driftsstop

* Mindre motorer giver mere plads til andre komponenter
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Detektering og kobling

Robotter og gribere skal kende deres omgijvelser. De registreres
- — via sensorer og vil fremover blive transmitteret til styringen via
sHub og HIPERFACE DSL®-protokollen uden yderligere kabelfaring. Desuden er
det ogsa muligt at koble 1/Q’er via samme interface.
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Absolut positions- og hastighedsmaling med
multiturn

Optiske og kapacitive motor-feedbacksystemer med en oplgsning mellem
15 og 23 bit singleturn + 12 bit fra mekanisk multiturn

Er allerede SIL2 / PL d-certificeret

Med en fri hukommelse pa 8 kilobyte til at gemme kunde- og applikations-
specifikke data

M2M-kommunikation

Fremover vil robotter veere medbestemmende ved kapacitets-
planlaegningen. Hurtig datakommunikation fra hver drivaksel til
styringen udggr grundlaget for det.

Laes mere om Smart Motor-sensorer fra SICK <> www.sick.com/hiperfacedsl




SMART MOTOR-SENSORER -
HELT IGENNEM INTELLIGENTE
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Forebyggende vedligeholdelse

Maskinoperatgren kan fa vist tilstandsdataene i behandlet form
via HMI. Han planlzegger forestaende vedligeholdelsesopgaver

proaktivt.

Condition Monitoring
* Beveegelsesprofilen gemmes ved hver aksel,
og omgivelsesbetingelserne registreres
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OVERBLIK OVER SICK

SICK er en af verdens fgrende producenter af intelligente sensorer og sensorlgsninger til industrielle appli-
kationer. Med over 8.800 medarbejdere og mere end 50 datterselskaber og associerede selskaber samt
talrige agenturer verden over er SICK altid i neerheden af sine kunder. En enestaende vifte af produkter og
serviceydelser skaber det perfekte grundlag for sikker og effektiv styring af processer, til beskyttelse af
mennesker mod uheld og forebyggelse af miljgskader.

SICK har stor erfaring fra mange forskellige brancher og kender deres processer og krav. Med intelligente
sensorer leverer SICK praecis det, som kunderne har brug for. Systemlgsninger testes og optimeres med
henblik pa kundespecifikke gnsker i applikationscentre i Europa, Asien og Nordamerika. Alt i alt gar det
SICK til en palidelig leverandgr og udviklingspartner.

Omfattende serviceydelser kompletterer vort udbud: SICK LifeTime Services yder stgtte under hele maski-
nens levetidscyklus og s@rger for sikkerhed og produktivitet.
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Det er “Sensor Intelligence.”
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Teet pa i hele verden:

Australien, Belgien, Brasilien, Canada, Chile, China, Danmark, Finland, de Forenede Arabiske Emirater,

Frankrig, Hongkong, Indien, Israel, Italien, Japan, Malaysia, Mexico, Nederlandene, New Zealand, Norge,
Polen, Rumeenien, Rusland, Schweiz, Singapore, Slovakiet, Slovenien, Spanien, Storbritannien, Sverige,
Sydafrika, Sydkorea, Taiwan, Thailand, den Tjekkiske Republik, Tyrkiet, Tyskland, Ungarn, USA, Vietnam,
@strig.

Kontaktpersoner og andre adresser

SICK

SICKAG | Waldkirch | Germany | www.sick.com Sensor Intelligence.



