S3000

Bezpecnostni laserové skenery
SICK

Sensor Intelligence.




Popisovany produkt

S3000

Vyrobce

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Némecko

Pravni upozornéni

Tento dokument je chranén autorskym pravem. Tim oddvodnéna prava pozustavaji u
firmy SICK AG. RozmnoZovani dokumentu nebo jeho ¢asti je povoleno jenom v rozmezi
zakonnych ustanoveni autorského zakona. Kazda zména nebo zkraceni prekladu doku-
mentu bez vyslovného pisemného povoleni firmy SICK AG je zakazano.

Obchodni znacky uvedené v tomto dokumentu jsou vyhradnim vlastnictvim jejich maji-
teld.

© SICK AG. VSechna prava vyhrazena.

Pfeklad originalniho dokumentu

Tento dokument je prekladem originalniho dokumentu spole¢nosti SICK AG.

C €@ Hl

PROVOZNI NAVOD | S3000 8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
Préva na zménu vyhrazena



OBSAH

Obsah

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
Prava na zménu vyhrazena

K tomuto dOKUMENTU.........eemeeirrree e e 7
1.1 UBel tONOtO dOKUMENTU. ..e.eecvreereeececeeeesesseseeseseassssessssassssassesassssassssasssnans 7
D2 £ (0 74=7= | a1 0] =11 0] 1] 7
1.3 Cilové skupiny a struktura tohoto provozniho navodu...........cccceeeeeennen.. 7
I =YL= [0} {0 1 0 =TT TS 8
1.5 Symboly a konvence doKUMENTU.....cc.eereciereeeieeciee e ceee e e 8
Pro vasi bezpeCnost...........cccvccrreerrcmrrirsceer e 10
2.1  Zakladni bezpeCnostni UPOZOINENI....cceccerrceerieeeseerieeriseeeseeseseessessaeeenees 10
2.2 PouZiti v souladu S Ur€ENIM.....ccceeceeriereesrereeseeseesesseeseessee s e e saeseesaeeneens 10
2.3 POUZIti V r0ZPOru S UrCENIM...ciiiieeeeeeeeieeeee et e sae e e e e e e e e e e aeenee s 11
2.4 Oblasti POUZIti PHSTIOJE.....ueeceecrieeeeeieeesee e e eeee st e eeecre e e e s e e e e e saeenee s 11
2.5 Pozadavky na kvalifikaCi PErSONAIU.....cccecreerererereerereseeseeseeseeseeeeeens 11
(oY 6 TE=3 0 o Yo 11 ] 24 {1 RS 13
3.1 StruKLUIa @ fUNKCE...ie ettt sttt 13
1 02 V1 = 3 4 o Y 0T (0T LU g (U S 15
3.2.1 ZVIASTNT VIAStNOST..cecueeeecercee e see et 15
3.2.2 =101 =To I o TSy (o) =S 16
3.2.3 ROZSIFOVACT MOAUL...cueeceieeeceeeee e 16
3.24 SENZOIOVE NIAVY....ocueiieeeereereeee et 19
3.25 Z0DIazZOVACT PIVKY.cccviecieeeeeiteeeieeesreesieeesseeseeseseesssessseessesnseeas 19
3.2.6 Ochranné pole, varovné pole a sestava poli.....ccccceeceeeeeeenneen. 20
3.2.7 MONItOrOVACT USEKY...ecueeeeerireeeiteeereecireeeeeesteeseeessessseeseneessneenns 21
3.2.8 SIMURANNT SIEAOVANT....cicieeeeeeeeeeecee e 22
3.2.9 MOZNOStE POUZIt..eeeiveeceeeirieiiteeeeeeteeeee e ee e e e e e s s e e seeene e 25
020G B 1= To AV o Yo 10 | SRS 29
g o] 1= 2 (o177 S 32
St Y AV (o] oY= YE =] A o) =Y 32
4.2 Provozovatel STrOJE.....cuieeieriieeiieeeee et e e 32
T (o] F=1 (] (o =SSR 33
43.1 Pfi pouziti vice bezpecnostnich laserovych skenerd............. 34
4.3.2 Opatfeni pro zamezeni nezabezpetenym oblastem.............. 36
4.3.3 OkamZik prepnuti monitorovaciho USeKU........cccceeeveeeeeiueeeennes 39
4.3.4 Stacionarni aplikace v horizontalnim provozu...........ceceeeeeene. 41
4.3.5 Stacionarni vertikalni provoz pro zabezpeceni pfistupu....... 46

4.3.6 Stacionarni vertikalni provoz pro zabezpeceni
NEDEZPECNEND MISTA...cccceeecreeceeeceeeee e 48
4.3.7 Y Lo] o 1 QTR o1 112= o] TS 50
4.4 Integrace do elektrické fidici JeANOtKY......ccveeverersiereecieree e eee e 55
4.4.1 T E= Lo V2= Y o o 1= Y S 55
1 [0 1 2= 2 66
PROVOZNI NAVOD | S3000 3



OBSAH

PROVOZNI NAVOD | S3000

LTS N = 7= o1 Te] oo ) RS 66

5.2 PrUb&h MONTAZE.....eocueeeeeietecieteeeeetee et et st e e se e re e e 67

5.2.1 PAMA MONTAZ.......ceceeceeieeeetee et e e e e nneens 68

5.2.2 MontaZ s upeviAovaci SAAOU L......cccecceeeeeeeeceeeiecreceecreeee e 69

5.2.3 Montaz s UpevRovaci SAAOU 2.......cccceeeeeeeeerireeeeeeeeeeeeeeeenns 70

5.2.4 MontaZ s UpevAOVACT SAAOU 3.....cccceeeeeeeeiecreeeecreeee e 71

5.2.5 Montaz s montaznim drzakem Heavy Duty.......cccceceeeveeennnne 73

5.2.6 Informacni Stitek s pokyny pro denni kontrolu.........c.cceeceuee... 73

Elektricka iNStalace........ccceevveerrerrceerreer e s s e e sae e s sne e 74

LT R == o1 Te] oo ) RS 74

6.2  Osazeni pripojovacich ZAStrCeK....uumrniriveereecie e 75

6.2.1 Osazeni pripojovacich KONeKIOrl......coueereeeeeeeeeieeceeireeeeceeaens 77

6.3  Nesmontované syStEmMOVE ZAStICKY.....ccurererererrerecrrererere e 79

6.4  Predem smontované systémove ZastrCKY.....cccuveereeeieeeceecieecireeeceeeeens 82

6.5 Konfiguracni pfipojka M8x4 (SEriove rozhrani)......cccceeeeeeceeeeeceeereeceenns 83

oY) P ={ D L= o= SRR 84

5 S 7= VA o T o [o T = o Y SR 84

2 O TSSOSO 84

7.3 Priprava KONfiIgUraCe.....ccvieeie e eeeste et s e s e sn e s snae s nne s 84

7.4 Rezim KOMPatibility.....cccooeeeereereeeee ettt 85

7.5 SYStEMOVE PAraMELIY....eicceiecieeetiecteeceee et st eee e e e ne e be e sneeneas 88

7.5.1 NAZEV APHKACE.....ceeeeeeeeeecee ettt e 89

7.5.2 NAZEV SKENEIU...uvirueeeeeeeeceeeieeeiesaeseesseeee e seesseeeesseseenseseenns 89

7.5.3 Ud@JE UZIVALEIE. ... sees s eenesesnenes 89

7.5.4 Smeér zobrazeni 7segmentového displeje.......ccvververcerieerunnne 89

A G T Y o1 11 2= Yo = T 89

7.6.1 [ 074 1£=7= o Y 20

7.6.2 pa=1{=To [aT e To] oF= T o Yo [=.AY 20O 91

7.6.3 Uhlové rozliseni a maximalni dosah ochranného pole.......... 91

7.6.4 REZIM POli.uureteceeetieeeeteecee ettt r e ne s 91

7.6.5 Vymeéna vysledk( poli prostfednictvim EFl.........coeevveeeeenenen. 92

7.7  INKremMeNtaINT €NKOUEN.......ccuiceeieceecteeeeeteeee ettt e enens 92
7.7.1 Impulzy na jeden cm jizdni drahy, které vydavaji inkre-

MENTAINT ENKOAEIY....c.eeieeeeeeetee et 93

7.7.2 Pfipustné tolerance na dynamickych vstupech.........ccc........ 93

A S T £ (U o7 94

7.8.1 ZPOZAENT VSTUPU..eeenrieereetieieeeeteceeeteeee et eee e e sae e s sne s e e sneeneens 96

7.8.2 Vyhodnoceni statickych fidicich VStUPU......cceeeeveeereeeeererieens 96

A T €111 b TSRS 97

7.9.1 Kontrola StyKacGl (EDM).....c.ccceeeeereeeirereecreeresseeseeeessesseessesnnas 98

4O T 00 T=3 01V 0.4 o =] OO 99

7.11 Univerzalni vstupni/vystupni prpPOjKY...cccceeceeereecieecee e 101

7.11.1  Diagnosticky vystup v rezimu kompatibility.......cccceeereerernnens 102

712 SESTAVY POlicuueeiiieiiieeieeieccee et et esee et e eeae et e e se e ae e sr e e anesare e eaneeneenes 102

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
Prava na zménu vyhrazena



OBSAH

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
Prava na zménu vyhrazena

10

11

12

7.12.1  Konfigurace ochrannych a varovnych poli........ccccceeereriuennen. 103
7.12.2 Import a export sestav poli @ POli.....ccccceeeeeceecreeieenieieeereeeenns 104
7.12.3  Ponechani ochranného nebo varovného pole navrzeného
bezpecnostnim laserovym skenerem........cccceeeeeereerceeecneennnen. 105
7.12.4  Pouziti kontury jako referencCe.......ccouneevenerseenceeneeseeeseeeeenes 106
7.13  MONITOrOVACT USEKY...eiriteeeeeectiecteecie et e ee e e ee e aeeere e e e sase e neeeneeeneas 107
7.13.1  Prepinani monitorovacich UsekU( prostfednictvim sta-
tickych vstupnich informMaci........cceeeeeeereseserecrceree e 109
7.13.2  Prepinani monitorovacich Gsekud prostrednictvim informaci
(o o 1[0 =3 111
7.13.3  Routing rychlosti prostfednictvim EFl........ccccocerevereneesennennen. 112
7.13.4  Vicenasobné vYhOANOCENI.....ceeceeeeercrieeee et 114
7.13.5  SiMUltanni SIEAOVANT.....cceceeeereeeecteeee et e 115
7.13.6  Kontrola prepinani monitorovacich GSeKU........cceeeevveereennenns 115
7.13.7  Parkovaci/pohotovostni reZim.......ccceeceeceesceeeceeecensseseee e, 116
8 VAV (U O =110 7o T L= | R 117
UVEdENT 0O PrOVOZUL.....cccieerceeerieriieesisesssessssesssssssnesssesssnesssssssnesssnenns 118
L0 R = 1= 4o 1Yo T L] 118
8.2  ZaPIiNACi SEKVENCE.....eeiceeeeeeectieeteeteesee e st et essreeeeeeseeseeesseseaeeseseesanesanes 118
8.3 POKYNY K& ZKOUSCE. ..ttt 119
8.3.1 ZkouSka pred prvnim uvedenim do Provozu........cceceeeeeeeeenes 119
8.4  OpPEtOVNE UVEAENT O PrOVOZU...cecueeueerecerereeteeteeeeereeeeereseeeaeeesesaeeeneeaeas 120
UAIZD@....cuceereereesessessesesssss s sssssssssssssssasssssssssssssssssssssssssesssasssnsssesnens 123
L 0 R 2 1Yo 1Yo g o 1=} R 123
9.2 PravidelNa ZKOUSKE....c.ceeueeeeeeecieciecceese et eeeetee e e ee e e sesaeesnesanenneennas 123
9.2.1 Pravidelna zkouska ochranného zafizeni opravnénymi oso-
o7 g | SRR 123
9.2.2 Kazdodenni zkouska ochranného zafizeni opravnénymi
a POVEFENYMIi 0SODAMI..ccuerucreereirierereeneese et 123
9.3 VYGISELE CEINT KIYt..nueiieeeeeecee ettt ne e 124
9.4 VYMENA CINTNO KIYtU..eruereieeieeeceeeieeree et 125
9.5  VYmeéna rozSirovacino MOAUIU.....c.eeeeercrireieereecee e e ee e 128
9.5.1 Kroky pro vymeénu rozsifovacino modulU.......cecceeeeeeereeceennen. 130
(076 [53 0= T4 1o 1V 11102 1 V- o P 132
10.1 Chovani v pripad€ ChYDY......cccceceeeieecrie et 132
10.2 Indikace chyb a stavu KONtrolek........ccvrieeeerieenreeee e 132
10.3 Indikace chyb a stavu kontrolek 7segmentového displeje........ccccueunen.e 134
10.3.1  Provozni stav LOCK-OUL.....cceeiueeeieersee et 139
10.4 RozSiteNa diagnoStiKa......cceeeerereereriereeeestee e e e s e e 139
Uvedeni MmO ProVOz........coceiceecceisiemisssssssessssssssssssesssssssssssssssssens 140
4 15 ¢ R 1724 =T 3o o 0 T= T L0 1 140
TeChNICKE Ud@Je.....ccueeeereereernereressessessessessessesssessesssssssssssnssssssssssssnns 141
2 R B = (o)A 1 S 141
PROVOZNI NAVOD | S3000 5



OBSAH

13

14

15

16

17

18

19

PROVOZNI NAVOD | S3000

D 01 g T T = 1 g (= 1) 4] T/ 148
12.3 DODY OUEZVY....eiieiieeeieeeeeete ettt s ree st s e e s s neenee s 151
12.4 Chovani OSSD V PrUBENU CASU....ecueererieeereereesresieessesssessesssessesssessesssessenns 152
12.5 Informace o stavu EFl a Fidici POVEIY...ccceeereereereriere e 153
12.6 ROZMEIOVE VYKIESY....vieiieeereeeeeeireeeieeeaseesiseseseessessssessessseesssssssessasessseesans 156
ObJedNaci UA@jJe.......ccovrrererrererreressesesessese s sesse e sessesssssssessssssssseas 158
13.1 ROZSAN AOUAVKY....ceeiuiereciecteceecteeeecteeee et eee et s ee et saeeeaesaeesnesaeesseennans 158
G T2 01 0] 1Yo [ o= ToTHU Lo £ =TSRRI 158
[ E= 14 1= Ve [T 11 SR 160
14,1 SENZOIOVE NIAVY...ciirereieeeeseeeteseseesee e seeseesee e seee e e esessessesaeseessesseneenean 160
14.2 ROZSIFOVACT MOAUIY...eeeueeerieeieeceeecte et e cee et eeeeere e e e e s e e e ne s reesaneenneeas 160
14.3  SyStEMOVA ZASHICKA. .eeuerueruireereesesieriese e eee e e sae s seessesseneaneas 160
PHISIUSENSLVI....ceiuereicerctr st 163
15.1  PFPOJOVACT tECHNIKA.....ceicteeeiecteeceeeeeeee et e e saeeneeens 163
A5.2  DIZAKY.eioteeeeieeeieiteeeeteeeeste et et e et e steseesseseessessassessesaeesessesseeseensenseansenns 164
15.3  DalSi PHSIUSENStV..c.ueeceieiieeceeecee ettt et e st ere e e s eaeesr e e saeenneens 165
SIOVNICEK POJMUL...cueierrrireeererereese e ssese s se s ses s e sns e e snesessesnes 167
11 - T 171
17.1 Shoda se SMErNICEMI EU...cuueeuiiiieceecer ettt 171
17.2 Poznamka k uvedenym NOIMAM.....ccceceeeieeeceeesreeeeesireseeeesessseesssessseess 172

17.3 Kontrolni listina pro prvni uvedeni do provozu a uvedeni do provozu... 173
S€ZNAM USEIACI. .. cciereirceer st s 174

SEZNAM tADUIEK....ceeeeeeeeeeee e e e e eeens 177

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
Prava na zménu vyhrazena



K TOMUTO DOKUMENTU 1

1 K tomuto dokumentu

1.1 Ucel tohoto dokumentu

Tento provozni navod obsahuje informace, které jsou nezbytné po cely Zivotni cyklus
bezpecnostniho laserového skeneru.

Tento provozni navod musi byt zpfistupnén véem osobam, které s bezpeénostnim lase-
rovym skenerem pracuji.

» Dlkladné si tento provozni navod proctéte.
»  Pfed zahajenim praci s bezpecnostnim laserovym skenerem zajistéte, aby byly
obsahy zcela pochopeny.

1.2 Rozsah platnosti

Tento provozni navod plati pro bezpecnostni laserovy skener s jednim z nasledujicich
obsahu typového sStitku v poli Operating Instructions:

e 8009791 AE V430
e 8009791 AE W285
e 8009791 AE WK81
e 8009791 AE YY95
e 8009791 AE ZA18

Tento dokument je soucasti produktl s nize uvedenymi objednacimi Cisly SICK (tento
dokument ve vSech dostupnych jazykovych verzich):

8009791

1.3 Cilové skupiny a struktura tohoto provozniho navodu

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
Prava na zménu vyhrazena

Tento provozni navod je uréen pro nasledujici cilové skupiny:

e  Projektanti (planovaci, navrhari, konstruktéri)

e Montéfi

e Elektrikari

¢  Bezpecénostni pracovnici (napf. zpracovatelé CE, pracovnici povéreni zajiSténim
shody s predpisy EU, osoby, které aplikaci testuji a uvolnuji)

e Operatofi

e  Personal Gdrzby

Struktura tohoto provozniho navodu se fidi podle fazi Zivotniho cyklu bezpecnostniho
laserového skeneru:

¢ Montaz

o  Elektricka instalace

e Konfigurace

« Uvedeni do provozu

o Udriba

V mnohych provoznich situacich jsou cilové skupiny nasledujicim zplsobem rozliSovany
na vyrobce a provozovatele stroje, do néhoz bude bezpecnostni laserovy skener inte-
grovan:

PROVOZNI NAVOD | S3000 7



1 K TOMUTO DOKUMENTU

Oblast odpovédnosti | Cilova skupina Zvlastni kapitoly tohoto provozniho navodu ¥

Vyrobce Projektanti (planovaci, | ,Projektovani®, stranka 32
navrhari, konstruktéfi) | Konfigurace*, stranka 84
JTechnické Gdaje“, stranka 141
,Prislusenstvi“, stranka 163

Montéfi ,Montaz*, stranka 66

Elektrikari ,Elektricka instalace“, stranka 74
Bezpecnostni pra- ,Projektovani“, stranka 32
covnici ,Konfigurace“, stranka 84

,Uvedeni do provozu“, stranka 118
LTechnické udaje”, stranka 141

LKontrolni listina pro prvni uvedeni do provozu
a uvedeni do provozu“, stranka 173

Provozovatel Operatofi ,Odstranovani zavad*, stranka 132

Personal tdrzby ,Udrzba“, stranka 123
,Odstranovani zavad*, stranka 132
,Prislusenstvi“, stranka 163

1) Zde neuvedené kapitoly jsou ureny pro vSechny cilové skupiny. VSechny cilové skupiny museji dodrzovat
bezpecénostni a vystrazna upozornéni, uvedena v celém provoznim navodu!

V jinych pfipadech poufZiti je provozovatel sou¢asné také vyrobcem stroje - s prisluSnym
pfifazenim cilovych skupin.

1.4 Dalsi informace

Nasledujici informace jsou k dispozici na internetovych strankach:
e Tento dokument v dalSich jazycich

o Datové listy a priklady pouziti

e«  CAD data a rozmérové vykresy

o  Certifikaty (napt. EU prohlaseni o shodé)

o« Navod Bezpecné stroje. V Sesti krocich k bezpe¢nému stroji
e  CDS (konfiguracni a diagnosticky software)

1.5 Symboly a konvence dokumentu

Tento dokument obsahuje nasledujici symboly:

Bezpecnostni predpisy a jiné pokyny

é NEBEZPECI
Upozornuje na bezprostiedné nebezpecnou situaci, ktera vede ke smrti nebo tézkym
zranénim, pokud ji neni zabranéno.

VAROVANI
Upozornuje na pripadné nebezpecnou situaci, kterda mlize vést ke smrti nebo tézkym
zranénim, pokud ji neni zabranéno.

UPOZORNENI
Upozornuje na pripadné nebezpecnou situaci, kterda mlize vést ke stiedné t€zkym nebo
lehkym zranénim, pokud ji neni zabranéno.

8 PROVOZNI NAVOD | S3000 8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
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DULEZITE
Upozornuje na pripadné nebezpecnou situaci, ktera mlze vést k vécnym Skodam,
pokud ji neni zabranéno.

@ POZNAMKA
Upozornuje na uzitecné rady a doporuceni.

Instrukce
» Sipka oznaduje instrukei.

1. Poradi instrukci je ocislovano.
2. Postupujte podle ocislovanych instrukci v uvedeném poradi.
v Zatrzitko oznacuje vysledek provedeni pokynu.

7segmentovy displej

Zobrazeni na displeji ukazuji stav 7segmentového displeje pristroje:

konstantni zobrazeni znak(, napf. 8
J8F blikajici zobrazeni znak(, napt. 8
L) & [Fstfidajici se zobrazeni znak(, napf. L a 2

Kontrolka
Symboly kontrolky definuji stav kontrolky:

@® Kontrolka nepretrzité sviti.
‘@®- Kontrolka blika.
O Kontrolka je zhasnuta.

Tyto symboly popisuji, o jakou kontrolku se jedna: ®, &, @, ®, ¥

© -@- Kontrolka ,Chyba/znecisténi“ blika.
@® Kontrolka ,,0SSD ve vypnutém stavu“ nepretrzité sviti.

Pojem ,Nebezpecny stav“

Na obrazcich v tomto dokumentu je nebezpedény stav (pojem uvedeny v normeé) stroje
znazornén vzdy jako pohyb ¢asti stroje. V praxi se mohou vyskytnout rizné nebezpecné
stavy:

e  pohyby stroje

e  pohyby vozidla

e dily pod napétim

« viditeIné nebo neviditelné zareni
e« kombinace vice nebezpedi

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK PROVOZNIi NAVOD | S3000 9
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2 PRO VASI BEZPECNOST

2 Pro vasi bezpecnost

21 Zakladni bezpecnostni upozornéni

Tato kapitola obsahuje vSeobecné bezpecnostni informace k bezpecnostnimu lase-
rovému skeneru.

DalSi bezpecnostni informace tykajici se konkrétnich situaci pfi pouziti jsou uvedené
v prislusnych kapitolach.

VAROVANI
Nelcinnost ochranného zafizeni

Nebezpecény stav stroje se pfi nespravném pouziti pfipadné neukonci nebo se neukongéi
véas.

>

>

Nez budete s pristrojem pracovat, pozorné si tento dokument prectéte a ujistéte
se, ze jeho obsahu Uplné rozumite.
Dbejte na vSechny bezpecnostni pokyny v tomto dokumentu.

Laserova tfida 1

UPOZORNENI
Pokud pouZijete jina ovladaci nebo sefizovaci zafizeni nebo provedete jiné postupy, nez
je uvedeno v tomto dokumentu, miZe dojit k nebezpecnému plsobeni zareni.

>
>
>

Pouzivejte jen ovladaci nebo sefizovaci zafizeni uvedena v tomto dokumentu.
Provadéjte jen postupy uvedené v tomto dokumentu.

Neotvirejte pouzdro, vyjimku predstavuji pouze montazni ¢innosti a (drzba stano-
vené v tomto provoznim navodu.

IEC 60825-1 : 2007 & 2014. Complies
with 21 CFR 104010 and 1040.11
except for deviations pursuant to

Laser Notice No. 50 , June 2007

\_

~

CLASS 1
LASER PRODUCT

Obrazek 1: Laserova trida 1

Tento pristroj odpovida nasledujicim normam:

CSN EN 60825-1:2007

CSN EN 60825-1:2014
21 CFR 1040.10 a 1040.11, vyjimkou jsou odchylky na zakladé Laser Notice
No. 50 z 24. 6. 2007

Doplrkova opatreni pro stinéni laserového zareni nejsou nutna (bez rizika poskozeni
zraku).

2.2 Pouziti v souladu s uréenim

Bezpecénostni laserovy skener je elektrické snimaci ochranné zafizeni (ESPE), pouzZitelné
pro nasledujici aplikace:

10 PROVOZNI NAVOD | S3000

Zabezpeceni nebezpecného prostoru

Zabezpeceni nebezpecnych mist

Zabezpeceni pristupu

Mobilni zabezpeceni nebezpecného prostoru (zabezpeceni autonomnich vozidel)
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PRO VASI BEZPECNOST 2

Bezpecnostni laserovy skener se smi pouzivat vzdy jenom v rozmezi predepsanych a
uvedenych technickych Gdajl a provoznich podminek.

V pfipadé pouZziti v rozporu se stanovenym Gcéelem, neodborného pouziti nebo manipu-
lace s bezpecnostnim laserovym skenerem zanika jakakoli zaruka spolecnosti SICK AG;
kromé toho jsou vylouceny jakakoli odpovédnost a ruéeni spole¢nosti SICK AG za
zpUsobené skody a nasledné Skody.

23 Pouziti v rozporu s ur¢enim

Bezpecnostni laserovy skener plsobi jako nepfimé ochranné opatfeni a nemuze chranit
proti vymrSténym predmétim ani proti unikajicimu zareni. Prahledné predméty nebu-
dou rozpoznany.

Bezpecnostni laserovy skener neni vhodny mimo jiné pro nasledujici pouZiti:
e Ve venkovnim prostredi

e Vevodé

eV prostredi s nebezpeéim vybuchu

2.4 Oblasti pouziti pristroje

@

Bezpecnostni laserovy skener slouzi k ochrané osob a zafizeni. Pfistroj je uréen k moni-
torovani nebezpeénych prostor( v uzavienych mistnostech.

Pouziti bezpecnostniho laserového skeneru venku neni pfipustné.

Bezpecnostni laserovy skener nemUiZe chranit proti vymrsténym predmétiim ani proti
unikajicimu zareni.

Bezpecnostni laserovy skener je uréen vyhradné pro pouZiti v priimyslovych prostredich.
PFi pouZziti v obytnych prostorach mize dochazet k ruseni radiového spojeni.

Pfistroj je elektrické snimaci ochranné zafizeni typu 3 podle normy CSN EN 61496-1
a CSN EN 61496-3 a smi se pouZivat v fidicich systémech kategorie 3 PL d podle normy
CSN EN ISO 13849-1, resp. SIL2 podle normy CSN EN 61508.

Bezpecnostni laserovy skener je vhodny pro:

e  Zabezpeceni nebezpecného prostoru

e  Zabezpeceni nebezpecnych mist

e  Zabezpeceni pristupu

« zabezpeceni vozidel (pozemnich transportnich prostredkd s elektrickym pohonem)

POZNAMKA
V zavislosti na aplikaci mohou byt vedle bezpecnostniho laserového skeneru
vyzadovana dalSi ochranna zafizeni a opatreni.

25 Pozadavky na kvalifikaci personalu

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
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Bezpecnostni laserovy skener sméji projektovat, montovat, pfipojovat, uvadét do pro-
vozu a udrzovat v dobrém stavu jen k tomu opravnéné osoby.
Projektovani

Za osobu opravnénou k projektovani se povazuje osoba, kterd ma odborné znalosti a
zkusenost pfi vybéru a pouziti ochrannych zafizeni u strojll, a ktera je obeznamena
s doty¢nymi technickymi souhrny pravidel a statnimi predpisy bezpecnosti prace.

PROVOZNI NAVOD | $3000 11
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12

Mechanicka montaz

Za osobu opravnénou k mechanické montazi se povazuje osoba, kterd ma odborné
znalosti a zkuSenosti dané problematiky a ktera je obeznamena s aplikaci ochranného
zarizeni u stroje do té miry, Ze je schopna posoudit jeho stav z hlediska bezpec¢nosti
prace.

Elektricka instalace

Za osobu opravnénou k elektrické instalaci se povaZuje osoba, ktera ma odborné zna-
losti a zkuSenosti dané problematiky a ktera je obeznamena s aplikaci ochranného
zarizeni u stroje do té miry, Ze je schopna posoudit jeho stav z hlediska bezpec¢nosti
prace.

Konfigurace

Za osobu opravnénou ke konfiguraci se povazuje osoba, ktera ma odborné znalosti a
zkuSenosti dané problematiky a ktera je obeznamena s aplikaci ochranného zafizeni
u stroje do té miry, Ze je schopna posoudit jeho stav z hlediska bezpec¢nosti prace.

Uvedeni do provozu

Za osobu opravnénou k uvedeni do provozu se povazuje osoba, kterd ma odborné zna-
losti a zkuSenosti dané problematiky a ktera je obeznamena s aplikaci ochranného
zarizeni u stroje do té miry, Ze je schopna posoudit jeho stav z hlediska bezpecénosti
prace.

Obsluha a ldrzba

Za osobu opravnénou k obsluze a (drzbé se povaZuje osoba, kterd ma odborné znalosti
a zkuSenosti dané problematiky, ktera je obeznamena s aplikaci ochranného zarizeni
u stroje a ktera byla provozovatelem stroje poucena o obsluze stroje.

Operéator smi Gistit bezpeénostni laserovy skener a po zaskoleni smi provadét urcité
zkousky. DalSi informace pro operatora stroje, viz ,Udrzba“, stranka 123.

PROVOZNIi NAVOD | S3000 8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
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3 Popis produktu

3.1 Struktura a funkce

Bezpecnostni laserovy skener je opticky senzor, ktery dvourozmérné snima
infracervenymi laserovymi paprsky své okoli. Slouzi k monitorovani nebezpecnych
oblasti u strojli nebo vozidel.

— ? -------------------
"
@[]
@ ] -

t
Obréazek 2: Princip fungovani méreni doby letu paprsku bezpecnostniho laserového skeneru

O) Vyslany impulz svételného paprsku
@ Odrazeny impulz svételného paprsku

Pristroj pracuje na principu méreni doby letu paprsku. Pristroj vysila velmi kratké
impulzy svételného paprsku (vyslany impulz svételného paprsku). Zaroven s tim bézi
~elektronické stopky“. Jakmile svételny paprsek dopadne na néjaky objekt, objekt tento
svételny paprsek odrazi a bezpecnostni laserovy skener ho prijme (pfijaty impulz
svételného paprsku). Z Casového rozpéti mezi okamzikem vyslani a pfijeti paprsku (At)
vypocita pristroj vzdalenost od objektu.

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK PROVOZNIi NAVOD | S3000 13
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14

185°

Obréazek 3: Princip fungovani rotace bezpecnostniho laserového skeneru
® Uhlové rozliseni
@ Rozlieni objektd

V pfistroji se nachazi rovnomérné rotujici zrcadlo, které vychyluje impulzy svételného
paprsku tak, aby pokryvaly 190° kruhovou vyse¢. Tak Ize detekovat objekt v ochranném
poli v Ghlu 190°. Prvni paprsek skenu zacina na —=5°, ve vztahu k zadni strané
bezpecnostniho laserového skeneru.

Pfistroj vysila svoje impulzy svételného paprsku s Ghlovym rozlisenim 0,25, resp. 0,5°
@. Tak je mozné dosahnout rozliseni od 30 mm do 150 mm @.

Diky aktivnimu principu snimani nepotfebuje bezpecnostni laserovy skener externi
prijimace ani odrazky. To ma nasledujici vyhody:

e Naklady na instalaci jsou nizké.

«  Monitorovanou oblast Ize jednoduchym zplsobem pfizpUsobit nebezpecnému pro-
storu stroje.

eV porovnani s taktilnimi senzory je bezkontaktni snimani témér neopotrebitelné.

Monitorovani kontury

Vedle ochranného pole mlize bezpecnostni laserovy skener monitorovat konturu (napf.
podlahu pfi vertikalnich aplikacich).

Princip Cinnosti

Bezpecnostni laserovy skener mize plnit svoji ochrannou funkei jen tehdy, pokud jsou

splnény nasledujici predpoklady:

o Rizeni stroje, zafizeni nebo vozidla museji byt elektricky ovlivnitelné.

o  Nebezpecny stav stroje, zafizeni nebo vozidla musi byt kdykoliv mozné prevést
prostrednictvim OSSD bezpecnostniho laserového skeneru do bezpecného stavu.
To znamena, Ze se néjaka osoba dostala do nebezpecnych mist nebo
nebezpeénych prostor(.

Nebo:

o  Nebezpecny stav stroje, zafizeni nebo vozidla musi byt kdykoliv mozné prevést
prostfednictvim OSSD bezpecnostni jednotky pfipojené k bezpecnostnimu lase-
rovému skeneru nebo dalSiho bezpecénostniho laserového skeneru do bezpecného
stavu.

PROVOZNIi NAVOD | S3000 8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
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Bezpecnostni laserovy skener musi byt umistény a nakonfigurovany tak, aby dete-
koval objekty pfi vniknuti do nebezpecného prostoru.

Opticka draha bezpecnostniho laserového skeneru musi zUstat vzdy volna a nesmi
byt zakryta ani transparentnimi pfedméty jako ochrannymi skly, plexiskly, Gockami
atd. Ochrannou funkci bezpecnostniho laserového skeneru Ize zarucit jen tehdy,
kdyZ neni takovymi opatfenimi vyfazena z ¢innosti funkce méreni znecisténi.

Souvisejici témata

L]

L]

,Montaz“, stranka 66
,Uvedeni do provozu“, stranka 118

3.2 Vlastnosti produktu

3.21 2Zvlastni vlastnosti

190° rozsah skenovani

ZvySena tolerance v0ci prachu a necistotam diky algoritmim eliminujicim oslnéni
a necistoty

Senzorové hlavy se snimacimi dosahy az 4 m, 5,5 m nebo 7 m (maximalni
poloméry ochranného pole)

RUzné rozsifovaci moduly pro rGizné oblasti pouZiti

Snadna vyména rozSifovaciho modulu. Tim je umoznéno jednoduché rozsireni
funkce.

Konfigurace prostfednictvim PC nebo notebooku s aplikaci Configuration & Dia-
gnostic Software

Konfiguracni pamét v systémové zastrcce. Pfi vyméné pristroje se stavajici konfigu-
race automaticky prenese do nové pripojeného bezpecnostniho laserového ske-
neru. Tim Ize znaéné redukovat prostoje.

Rezim dualnich poli se sestavami poli, které se skladaji z ochranného a varovného
pole (volitelné simultanni sledovani 2 sestav poli)

Rezim dualnich ochrannych poli se sestavami poli, které se skladaji ze

2 ochrannych poli (volitelné simultanni sledovani 2 sestav poli = 4 ochranna pole)
ReZim trojitych poli se sestavami poli, které se skladaji z jednoho ochranného pole
a 2 varovnych poli

Monitorovani kontury ochranného pole

3 univerzalni vstupni/vystupni pfipojky

Integrovana kontrola stykact (EDM)

Integrované parametrizovatelné blokovani opétovného rozbéhu / zpozdéni
opétovného rozbéhu

Bezpecné pripojeni sbérnice prostfednictvim rozhrani Enhanced Function Inter-
face (EFI) pro provoz v propojeném systému s bezpecnostnimi laserovymi skenery,
s produkty skupiny produktl sens:Control nebo s bezpecnostni jednotkou Flexi
Soft

Rezim kompatibility pro moznost rozSifeni o bezpeénostni laserové skenery starsi
generace

0Od S3000 Advanced

AZ 4 sestavy poli
Prepinani monitorovacich Usek(l prostfednictvim statickych vstupl nebo EFI

0Od S3000 Professional

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
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AZ 8 sestav poli

Prepinani monitorovacich Gsek(l prostfednictvim dynamickych vstupt inkre-
mentalnich enkodér(

Routing rychlosti pomoci bezpecnostni jednotky Flexi Soft
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S3000 Expert a Remote ¥

e AZ 32 sestav poli (v rezimu dualnich poli nebo rezimu dualnich ochrannych poli)
e AZ 21 sestav poli (v rezimu trojitych poli)

S3000 Expert
e  Funkce CMS pro snimani odrazek jako umélych pozemnich znacek

322 Prehled pristroje

Bezpecnostni laserovy skener se sklada ze 3 komponentu:

e ze senzorové hlavy s optoelektronickym snimacim systémem,

e  zrozSitovaciho modulu, ktery stanovuje rozsah funkci pristroje,

e ze systémové zastrcky s konfiguraéni paméti. Systémova zastréka ma vSechny
elektrické pfipojky s vyjimkou konfiguraéniho rozhrani.

Obrazek 4: Senzorova hlava, rozsirovaci modul a systémova zastrcka
® Systémova zastrcka

@ Roz&ifovaci modul

©) Senzorova hlava

3.23 Rozsifovaci modul

Pro bezpecnostni laserovy skener je k dispozici 5 rozSifovacich modull. Pomoci téchto
rozSifovacich modulll pokryva pfistroj rlizné oblasti pouziti.

1 0Od senzorové hlavy s firmwarem = B02.41 a od rozSifovaciho modulu se sériovym Cislem > 11240000.

16 PROVOZNIi NAVOD | S3000 8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
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Obrazek 5: VyuzZitelné rozsifovaci moduly
@®
@
©)
@
®

RozSifovaci modul stanovuje funkce a tim i moZné oblasti pouziti bezpeénostniho lase-
rového skeneru.

Standard
Advanced
Professional
Expert
Remote

Funkce rozsifovaciho modulu

Tabulka 1: Funkce

R

Funkce Standard Advanced | Professional Expert ergote
RozliSeni objektl 30/40/50/7 | 30/40/50/7 | 30/40/50/7 | 30/40/50/7 | 30/40/50/7
[mm] 0/150 0/150 0/150 0/150 0/150
Par spinacich vystupt
(0SSD) 1 1 1 1 1
Kontrola stykacu
(EDM) v v v v v
Univerzalni I/0 3 3 3 3 3
Blovkovarjl/zpozd?nl v v v v v
opétovného rozbéhu
Sestavy poli, které se
skladaji z ochranného
a varovného pole
(rezim dudlnich poli) 22 4 8 32 329
nebo ze 2 ochrannych
poli (rezim dualnich
ochrannych poli)

PROVOZNIi NAVOD | $3000 17
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Funkce

Standard

Advanced

Professional

Expert

Remote
1)

Lze pouzit pro
simultanni sledovani
2 oblasti. Oblasti Ize
monitorovat vzdy
pomoci ochranného
a varovného pole
(rezim dudlnich poli)
nebo 2 ochrannych
poli ¥ (rezim dualnich
ochrannych poli). Tak
je mozZné monitorovani

az 4 ochrannych poli
5)

Sestavy poli, které se
skladaji z jednoho
ochranného pole

a 2 varovnych poli
(rezim trojitych poli),
s Uhlovym rozliSenim
0,5°

21

219

Sestavy poli, které se
skladaji z jednoho
ochranného pole

a 2 varovnych poli
(rezim trojitych poli),
s Uhlovym rozlisenim
0,25°

10

10

Programovatelné
monitorovaci Useky
v samostatném pro-
vozu

16

32

Programovatelné
monitorovaci Useky

VvV propojeném systému
EFI

32

32

32

32

32

Statické Fidici vstupy
pro prepinani monito-
rovacich Gsekl

Statické/dynamické
fidici vstupy pro
prepinani monitoro-
vacich Usekl

Rozhrani EFI
(bezpecna komuni-
kace pristroji od firmy
SICK)

Vystup mérenych dat
(okolni kontura)

Rozsifené funkce CMS
(detekce odrazky,
funkce filtru méfenych
hodnot)

1) Plati pro rozSifovaci moduly se sériovym Cislem > 11240000.

2)  Druhou sestavu poli pfistroje Ize pouZit jen jako simultanni sestavu poli.

3)  Maximalni moZny pocet sestav poli. Skutecny pocet je stejny jako u varianty S3000, k niz je pfipojeny
bezpecénostni laserovy skener.

PROVOZNI NAVOD | S3000
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4)  Funkce je k dispozici od firmwaru B02.43.

5  Jsou-li monitorovana 2 nebo 4 ochranna pole, museji byt vypinaci cesty vedeny pomoci bezpecnostni jed-
notky Flexi Soft na nezavislé pary OSSD.

8) Jen ve spojeni s S3000 Expert nebo v samostatném provozu s bezpecnostni jednotkou Flexi Soft.

3.24 Senzorové hlavy

Senzorové hlavy se lisi svym maximalnim snimacim dosahem a z toho vyplyvajici veli-
kosti ochranného pole.

Obréazek 6: Dosahy ochranného pole senzorovych hlav

O) Senzorova hlava pro kratky dosah, maximalni snimaci dosah 4 m

@ Senzorova hlava pro stredni dosah, maximalni snimaci dosah 5,5 m

©) Senzorova hlava pro dlouhy dosah, maximalni snimaci dosah 7 m
3.25 Zobrazovaci prvky

Kontrolky a 7segmentovy displej signalizuji provozni stav pfistroje. Nachazeji se na
predni strané pristroje. Nad kontrolkami jsou umisténé prislusné symboly, které jsou
v dalSim prdbéhu tohoto provozniho navodu pouzity k popisu kontrolek.

Obréazek 7: Signalizace stavu bezpecnostniho laserového skeneru

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK PROVOZNIi NAVOD | S3000 19
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3.2.6

20

Symboly maji nasledujici vyznam:

Tabulka 2: Signalizace stavu

Symbol Vyznam

. 0SSD ve vypnutém stavu. Napf. pfi stavech Objekt v ochranném poli, Monitoro-
vana kontura zménéna, Nutny reset, Lock-out.

p
(€

® Varovné pole naruseno (objekt ve varovném poli)

@) 0SSD v zapnutém stavu (Zadny objekt v ochranném poli)
@ Nutny reset

© Celni kryt je znegistény

7segmentovy displej k zobrazeni stavd a chyb

Souvisejici témata

. »Indikace chyb a stavu kontrolek*, stranka 132
« Indikace chyb a stavu kontrolek 7segmentového displeje”, stranka 134

Ochranné pole, varovné pole a sestava poli

Ochranné pole

Ochranné pole zabezpecuje nebezpecny prostor stroje nebo vozidla. Jakmile
bezpecnostni laserovy skener detekuje v ochranném poli néjaky objekt, pfepne pfistroj
0SSD do vypnutého stavu, a iniciuje tak vypnuti stroje nebo zastaveni vozidla.

Jsou-li konfigurovana 2 ochranna pole, musi byt obé vypinaci cesty vedeny na nezavislé
pary OSSD bezpecnostni jednotky Flexi Soft.

Varovné pole

Varovna pole Ize definovat tak, Ze bezpeénostni laserovy skener detekuje objekt jiz pred
vlastnim nebezpeénym prostorem.

Varovné pole 1 Ize pouzit zejména pro zabezpeceni vozidla k detekci objektu jiz pred
vlastnim nebezpeénym prostorem a pomalu zbrzdit jizdu vozidla, resp. je zastavit. To
umoznuje Setrné pouZzivani brzd automaticky fizenych vozik(. Varovné pole 2 Ize navic
pouZzit pro spusténi varovného signalu.

POZNAMKA
Varovné pole se nesmi pouzivat pro Ukoly relevantni pro ochranu osob.

Sestava poli, ktera se sklada z ochranného pole a varovného pole (varovnych poli)

Ochranna a varovna pole tvofi takzvanou sestavu poli. Pomoci CDS nakonfigurujte tyto
sestavy poli. MUzete pole nakonfigurovat radialné, pravouhle nebo ve volném tvaru.
Pokud se monitorovana oblast zméni, mlzZete bezpecnostni laserovy skener znovu
nakonfigurovat prostrednictvim softwaru bez dalSich nakladi na montaz.

V zavislosti na pouzitém rozsifovacim modulu miZete definovat aZz 32 sestav poli
a ulozit je v bezpecnostnim laserovém skeneru. MUZete tak v pripadé zmény monitoro-
vaci situace prepnout na jinou sestavu poli.

Muzete konfigurovat rizné sestavy poli:

e  Sestavy poli, které se skladaji z jednoho ochranného pole a jednoho varovného
pole

e  Sestavy poli, které se skladaji ze 2 ochrannych poli

e  Sestavy poli, které se skladaji z jednoho ochranného pole a 2 varovnych poli

PROVOZNIi NAVOD | S3000 8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
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Obrazek 8: Rezim trojitych poli s jednim ochrannym polem a 2 varovnymi poli
@ Ochranné pole
@ Varovné pole 1
©) Varovné pole 2

Souvisejici témata

¢  RozSirovaci modul, stranka 16

3.2.7 Monitorovaci liseky

V zavislosti na pouzitém rozsifovacim modulu Ize definovat az 32 monitorovacich Gsekd
a zvolit je béhem provozu prostrednictvim lokalnich statickych nebo dynamickych
fidicich vstupl nebo prostrednictvim EFIl. To umoziuje napt. zabezpeceni
nebezpecného prostoru v zavislosti na procesu nebo monitorovani vozidel v zavislosti
na rychlosti.
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Obrazek 9: Monitorovaci tseky
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@ Ochranné a varovné pole neaktivniho monitorovaciho Useku 1
@ Ochranné a varovné pole aktivniho monitorovaciho Useku 2
3.28 Simultanni sledovani

V zavislosti na zvoleném rezimu poli jsou k dispozici nasledujici druhy monitorovani:

e  Simultanni sledovani 2 sestav poli vZdy s ochrannym a varovnym polem (rezim
dualnich poli) nebo s 2 ochrannymi poli (rezim dualnich ochrannych poli)

e  Simultanni sledovani jedné sestavy poli s jednim ochrannym polem a 2 varovnymi
poli (rezim trojitych poli)

PROVOZNI NAVOD | S3000 8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
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Obréazek 10: ReZim dualnich poli

Ochranné pole
Simultanni ochranné pole
Varovné pole

Simultanni varovné pole

®eee

Obréazek 11: ReZim dualnich ochrannych poli

@
@
®
@

Ochranné pole 1
Simultanni ochranné pole 1
Ochranné pole 2
Simultanni ochranné pole 2
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i

Obrazek 12: Rezim trojitych poli

® Ochranné pole
@ Varovné pole 1
® Varovné pole 2

Pfi simultannim sledovani miZe bezpecnostni laserovy skener monitorovat 2 sestavy
poli soucasné (napf. nebezpecény prostor vlevo a nebezpecny prostor vpravo). Ve spojeni
s bezpecénostni jednotkou Flexi Soft, ktera poskytuje vice par(i OSSD, pak Ize zabezpecit
napf. 2 stroje nezavisle na sobé jen s jednim bezpeénostnim laserovym skenerem.

Pokud simultanné konfigurujete 2 sestavy poli s dualnimi ochrannymi poli, Ize monitoro-
vat 4 ochranna pole najednou. Tak je mozné ve spojeni s bezpecnostni jednotkou Flexi
Soft bezpeéné monitorovat az 4 nezavislé nebezpecné prostory soucasné.
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Obrazek 13: Simultanni sledovani
O) Aktivni sestava poli
@ Aktivni simultanni sestava poli

3.29 Moznosti pouziti

Bezpecnostni laserovy skener Ize integrovat do propojeného systému EFI. Propojeny
systém EFI mUzZe sestavat ze 2 bezpecnostnich laserovych skenerd, jednoho pfistroje
sens:Control s 1 aZ 2 bezpecnostnimi laserovymi skenery nebo z jedné bezpecnostni
jednotky Flexi Soft aZ se 4 bezpecnostnimi laserovymi skenery.

Bezpecnostni jednotka Flexi Soft poskytuje 2 vétve EFI, k nimz Ize pfipojit az
2 bezpecénostni laserové skenery (S3000, S300, S300 Mini, také v kombinaci). Mlzete
tedy realizovat aplikace azZ se 4 bezpecnostnimi laserovymi skenery.

Prostfednictvim bezpecnostni jednotky Flexi Soft Ize u pfistroje S3000 v rezimu
dudlnich poli simultanné monitorovat 2 ochranna pole a 2 varovna pole. V rezimu
dudlnich ochrannych poli Ize simultanné monitorovat 4 ochranna pole. V jedné aplikace
Ize tedy soucasné monitorovat az 8 ochrannych poli a az 8 varovnych poli, resp. az

16 ochrannych poli.
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Obrazek 14: Propojeny systém EFI s jednotkou Flexi Soft

-
“

S
“

Obrazek 15: Propojeny systém EFI s bezpecnostnimi laserovymi skenery

Adresovani Guest

Pokud jsou na jedné vétvi EFI provozovany 2 bezpeénostni laserové skenery, pak je
jeden z nich Host a druhy Guest. Pokud je na jedné vétvi EFI provozovan jen
1 bezpecnostni laserovy skener, pak je tento skener Host.

Diky adresovani Ize jednoznacéné priradit vSechny z(G¢astnéné pristroje a rozdélovat
a vyvolavat informace prostrednictvim obsazeni bitli (viz také Technicky popis ,EFI -
Enhanced Function Interface”, obj. ¢. SICK 8012621).

@ POZNAMKA

Adresovani Host a Guest:

» U pristroje Guest propojte mustek mezi pfipojovacimi svorkami 7 (ERR) a 10 (A1)
(viz ,Osazeni pripojovacich konektor(“, stranka 77).

» U pristroje Host tento mustek nepropojujte. Mistek vZdy definuje pristroj Guest.

PROVOZNI NAVOD | S3000 8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
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Pfi zapnuti bezpecnostniho laserového skeneru v propojeném systému EFI se na 7seg-
mentovém displeji kratce zobrazi nasledujici hlaseni:

. u pfistroje Host
* u pristroje Guest

3.29.1 Moznosti pouziti variant

Diky inovacim bezpecnostnich laserovych skenerd byly do pfistrojli implementovany
dalsi funkce jako napf. technologie trojitych poli. Aktualni pfistroje tak nejsou 100 %
kompatibilni s jiZ provozovanymi bezpecnostnimi laserovymi skenery.

Pro zajisténi kompatibility Ize v rezimu kompatibility provozovat bezpecnostni laserové
skenery S3000 s firmwarem = B02.41 a sériovym Cislem > 12210000. Nasledujici
tabulky ukazuiji, které pFistroje mohou tvofit propojeny systém EFI.

Moznosti pouziti bezpecnostnich laserovych skeneri

Tabulka 3: MozZnosti pouZiti bezpeénostnich laserovych skenert

=)
— ©
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° < 4 <) = © o 0 S o
c ] - = [ L] < 3 T (7] o
S % 9 () % < g “— [ = =
b < o o '} s = [ = = =
o |og |o |g | |® |2 | W = =
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o =) o =) o =) o =) o o o
™ ™ ™ ™ ™ ™ ™ 1) ™ 1) ™
7)) 7 7)) 7 7)) 7 7)) 7)) 7)) 7)) 7))
S3000 Standard v v v v v v v v 4 - 4
S3000 Advanced v (4 v v v v v (4 v - v
S3000 Professional | ¢ v v v v v v v 4 - 4
S3000 Remote v v vV (V2| Vv v v v v - v?2
S3000 Expert v v v v v v v v v - v
1) Pristroj nema k dispozici rozhrani EFI, proto v zdsadé neni umoznén propojeny systém EFI.
2) Jen ve spojeni s bezpecnostni jednotkou Flexi Soft nebo pristrojem sens:Control.
v/ = propojeny systém EFI je mozny
- = propojeny systém EFI neni mozny
Moznosti pouziti bezpecnostnich laserovych skenerl v reZimu kompatibility
Tabulka 4: MozZnosti pouZiti bezpecnostnich laserovych skenert v rezimu kompatibility
2 ®
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S3000 Standard vV v iV iV iV V| - |V iV iV V| V]-]|-
S3000 Advanced vV v iV v iV V| - |V V| iV V| V]-]|-
S3000 Professional vV v v iV Vv V| -\ V iV iV iV V]-]|-
S3000 Remote vV Vv iV Vv VIV - |V iV iV VI iV]-]|-
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S3000 Standard

S3000 Advanced

S3000 Professional
S3000 Professional CMS
S300 Standard ¥

S300 Advanced

S300 Professional CMS
S300 Mini Standard ©
S300 Mini Remote

S3000 Remote

< | S300 Professional
< | S300 Expert CMS

< | S3000 Expert
< | S300 Expert

|
AN
AN

S3000 Expert

AN
AN
AN
AN
AN

1) Pfistroj nema k dispozici rozhrani EFI, proto v zdsadé neni umoznén propojeny systém EFI.
2) Jen ve spojeni s bezpecnostni jednotkou Flexi Soft nebo pristrojem sens:Control.

v/ = propojeny systém EFI je mozny

- = propojeny systém EFI neni mozny

Souvisejici témata

. »ReZim kompatibility“, stranka 85

3.2.9.2 Zvlastnosti u propojenych systému EFI
Vstupni signaly

Vstupni signaly pro prepinani monitorovacich Gsekl jsou v propojeném systému EFI
zavedené na vstupech pfistroje Host nebo bezpecnostni jednotky. Pristroj Guest je pro-
pojeny s prfistrojem Host prostfednictvim EFI a obdrzi od pristroje Host vstupni informaci
pro prepinani monitorovacich Useka.

Pfepinani monitorovacich tsekii

V propojeném systému EFI stanovuje pfistroj Host pocet moZnych monitorovacich
Gsek. Jestlize konfigurujete S3000 pomoci nadfazeného pristroje (S3000 Host,
pristroj sens:Control) jako Guest, miZe byt v zavislosti na konfiguraci systému k dispo-
zici vice monitorovacich Usekd.

Priklad

Nastavujete pristroj S3000 Advanced na pfistroji S3000 Professional jako Guest. Pro
S3000 Professional je nakonfigurovanych 8 monitorovacich Gsek(l. Na pfistroji S3000
Advanced je v tomto piipadé rovnéz k dispozici 8 monitorovacich Gsek.

Interni nebo externi 0SSD

V propojeném systému EFI definujte, ktery spinaci vystup (OSSD) se spina, pokud se
v ochranném poli nachazi néjaky objekt.

Blokovani/zpozdéni opétovného rozbéhu

Uginnost blokovani/zpoZdéni opétovného rozbéhu konfigurovaného v S3000 zavisi na
integraci informaci o stavu EFI pristroje S3000 do logiky bezpecnostni jednotky Flexi
Soft.

Souvisejici témata

e ,0SSD“, stranka 97
e ,Opétovny rozbéh*, stranka 99
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3.293 MozZnosti pouZziti s pfistroji sens:Control

Bezpecnostni laserovy skener Ize pripojit k nasledujicim pfistrojiim sens:Control a navic
integrovat do pfislusného sbérnicového systému.

¢  Komunikacni brana PROFIsafe UE4140-2210000

¢  Komunikacni brana PROFIBUS UE1140-2210000

¢  Komunikacni brana Ethernet UE1840-22H0000

¢  Komunikacni brana CANopen UE1940-2210000

¢  Komunikacni brana PROFINET 10 UE4740-20H0000

33 Priklady pouziti

Prehled

Zobrazené priklady slouzi jen jako napovéda pro planovani. Pfipadné je nutné zohlednit
dalsi zabezpedovaci opatreni pro aplikaci.

U prikladd s pfepinanim mezi monitorovacimi Gseky pamatujte na to, Ze se v okamziku
prepnuti mdZe v ochranném poli jiZ nachazet osoba. Spolehliva ochrana je zajisténa jen
diky v€asnému prepnuti (tzn. nez na tomto misté zacne osobé hrozit nebezpedi).

Zabezpeceni nebezpecného prostoru

Pfi zabezpeceni nebezpecného prostoru je detekovana osoba, pokud se zdrZuje v defi-
nované oblasti. Tento druh ochranného zafizeni je vhodny pro stroje, u nichz napf.
operator nema u tlacitka opétovného spusténi (reset) plny vyhled do nebezpecného
prostoru. PFi vstupu osoby do nebezpecného prostoru je aktivovan signal zastaveni a je
zamezeno spusténi.

Obrazek 16: Zabezpeceni nebezpecného prostoru: detekce pritomnosti osoby v nebezpecném
prostoru

Zabezpeceni nebezpecnych mist

U zabezpeceni nebezpecného mista je naruseni detekovano v bezprostfedni blizkosti
nebezpecného mista. Vyhodou tohoto druhu ochranného zafizeni je, Ze je mozna kratka
minimalni vzdalenost a operator mize pracovat ergonomicky.
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Obrazek 17: Zabezpeceni nebezpecnych mist: detekce ruky

Zabezpeceni pristupu

Pfi zabezpeceni pristupu je detekovana osoba, pokud celym svym télem projde
ochrannym polem. Tento druh ochranného zafizeni slouzi k zabezpeceni pfistupu do
nebezpeéného prostoru. Pfi vstupu do nebezpecného prostoru je aktivovan signal zasta-
veni. Osobu stojici za ochrannym zafizenim ESPE nedetekuje.

Obrazek 18: Zabezpeceni pristupu: detekce osoby pri vstupu do nebezpeéného prostoru

Mobilni zabezpeceni nebezpecného prostoru

Mobilni zabezpeceni nebezpeéného prostoru je vhodné pro AGV (automaticky fizené
voziky), jefaby a vysokozdvizné voziky, pro ochranu osob béhem pohybu vozidla nebo pfi
najizdéni vozidla do pevné stanice.
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Obrazek 19: Mobilni zabezpeceni nebezpeéného prostoru: detekce osoby pfi pfiblizeni vozidla

Souvisejici témata

¢ ,Okamzik pfepnuti monitorovaciho tGseku*, stranka 39
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4 Projektovani
4.1 Vyrobce stroje
NEBEZPECI

Nebezpedi nelcéinnosti ochranného zafizeni
V pfipadé nespravné montaze nebudou osoby a ¢asti téla, které maji byt chranény,
pripadné rozpoznany.

»  Pouziti bezpecnostniho laserového skeneru vyZzaduje posouzeni rizika. Uvazte, zda
jsou nutna dalsi preventivni bezpecnostni opatreni.

» Dodrzujte pokazdé platna narodni ustanoveni, ktera vyplyvaji z aplikace (napf.
predpisy pro Urazovou prevenci, bezpecnostni pravidla nebo jiné relevantni
bezpecnostni predpisy).

» S vyjimkou postupu popsaného v tomto dokumentu se nesmi komponenty
bezpecnostniho laserového skeneru otevirat.

» S komponenty bezpecnostniho laserového skeneru se nesmi manipulovat ani
nesméji byt pozménovany.

» Neodborna oprava ochranného zafizeni miZe mit za nasledek ztratu ochranné
funkce. Opravu ochranného zafizeni smi provadét jenom vyrobce nebo jim autori-
zované osoby.

4.2 Provozovatel stroje

NEBEZPECI

Nebezpedi nelcinnosti ochranného zafizeni

V pfipadé nespravné montaze nebudou osoby a ¢asti téla, které maiji byt chranény,
pripadné rozpoznany.

>

Zmény elektrického pfipojeni bezpeénostniho laserového skeneru k Fidici jednotce
stroje a zmény mechanické montaze bezpecnostniho laserového skeneru vyzaduji
nové posouzeni rizika. Vysledek tohoto posouzeni rizika mize mit za nasledek, ze
provozovatel stroje musi splinit povinnosti vyrobce stroje.

Zmény konfigurace pfistroje mohou narusit ochrannou funkci. Po kazdé zméné
konfigurace proto musite zkontrolovat G¢innost ochranného zafizeni. Osoba, ktera
provadi zménu, nese odpovédnost také za zachovani ochranné funkce pfistroje.

S vyjimkou postupu popsaného v tomto dokumentu se nesmi komponenty
bezpecnostniho laserového skeneru otevirat.

S komponenty bezpeénostniho laserového skeneru se nesmi manipulovat ani
nesméji byt pozménovany.

Neodborna oprava ochranného zatizeni mlze mit za nasledek ztratu ochranné
funkce. Opravu ochranného zafizeni smi provadét jenom vyrobce nebo jim autori-
zované osoby.
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4.3 Konstrukce

Dulezita upozornéni

VAROVANI

Nelcinnost ochranného zafizeni

Pfi pfiliS malé vzdalenosti mezi ochrannym zafizenim a nebezpecnym mistem dosahne
osoba nebezpetného mista pripadné jiz predtim, nez je zcela ukonen nebezpecny stav
stroje.

>

Vytvorte ochranné pole tak, aby vznikla dostate¢na minimalni vzdalenost od
nebezpecéného prostoru.

VAROVANI
Nebezpecny stav stroje

V pfipadé nespravné montaze nemuseji byt osoby a ¢asti téla, které maji byt chranény,
rozpoznany ¢i rozpoznany vcas.

>

Dbejte na to, aby Zzadné prekazky nemohly v monitorované oblasti rusit zorné pole
pristroje nebo vrhat stiny. Pfistroj nemuze takové oblasti se stiny monitorovat.
Pokud se v oblasti vyskytuji stiny, kterym nelze zamezit, zkontrolujte, zda zpUsobuji
néjaké riziko. Pfipadné ucinte doplrikova ochranna opatreni.

V monitorované oblasti zamezte vyskytu koufe, mlhy, pary a dalSich znecisténi
vzduchu. Na okné vystupu svételnych paprski nesmi dochazet ke kondenzaci.
Jinak mGze byt narusena spravna funkce pristroje a mlize dochazet k chybnym
vypinanim.

Vyvaruijte se silné reflexnich pfedmétl ve skenovaci roviné pfistroje. Priklady:
Zpétné odrazky mohou ovlivnit vysledek méreni pfistroje. Silné reflexni predméty
v ochranném poli mohou za urcitych okolnosti vymaskovat ¢ast monitorované plo-
chy.

Namontujte pfistroj tak, aby dopadajici slune¢ni paprsky neoslhovaly pristroj. Stro-
boskopické a fluorescenéni lampy nebo jiné silné zdroje svétla neumistujte pfimo
do skenovaci roviny, protoze mohou za urcitych okolnosti ovlivnit pfistroj.

VAROVANI
Neucinnost ochranného zafizeni

V pfipadé nespravné montaze nemuseji byt osoby a ¢asti téla, které maji byt chranény,
rozpoznany ¢i rozpoznany vcas.

>

Zajistéte, aby zorné pole pristroje nebylo omezovano.

VAROVANI
Neucinnost ochranného zafizeni

V pfipadé nespravné montaze nemuseji byt osoby a ¢asti téla, které maji byt chranény,
rozpoznany ¢i rozpoznany vcas.

>

Zamezte pomoci pFisluSné montaZze pfistroje moznosti podlezeni, vstoupeni za
nebo prekroceni osob do ochranného pole.

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
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Obrazek 20: Zamezeni podlezeni, vstoupeni, prelezeni

o=

DULEZITE
»  Namontujte pfistroj na suchém misté. Chrante je pred znecisténim a pred
posSkozenim.

>  Vyvarujte se instalace pristroje v blizkosti silnych elektrickych poli. Tato pole
mohou byt vyvolana napt. svarovacimi a indukénimi kabely nebo mobilnimi tele-
fony v bezprostfedni blizkosti.

POZNAMKA

»  Namontujte pfistroj tak, aby byl chranén pred vihkosti, neéistotami a poSkozenim.

»  Namontujte pfistroj tak, aby byly zobrazovaci prvky dobre viditelné.

» Namontujte pfistroj vzdy tak, aby zUstal jesté dostatecny volny prostor pro montaz,
resp. demontaz systémové zastréky.

»  Zamezte nadmérnému namahani pristroje otfesy a vibracemi.

» U silné vibrujicich strojii zamezte pomoci prostredk(l pro zajiSténi Sroubl
nedmysinému uvolnéni upeviovacich Sroubu.

»  Pravidelné kontrolujte fadné utazeni upeviovacich Sroub(.

»  DodrzZujte maximalni utahovaci moment upeviovacich Sroub( na pristroji:
o M6 na zadni strané = max. 12 Nm
o M8 po stranach = max. 16 Nm

Souvisejici témata

e ,Montaz"“, stranka 66

43.1 P¥i pouziti vice bezpecnostnich laserovych skenert

Pristroj je zkonstruovany tak, aby bylo vzajemné ovliviovani vice bezpec¢nostnich lase-
rovych skenerd velmi nepravdépodobné. Pro absolutni vylouceni chybnych vypnuti
musite bezpecnostni laserové skenery namontovat tak, jak je uvedeno v nasledujicich
prikladech.
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POZNAMKA
Pfi vypodtu minimalni vzdalenosti v kazdém pfipadé dodrzujte normu CSN EN
ISO 13855.

K sefizeni bezpecnostnich laserovych skener(l v rliznych Ghlech pouZijte upeviovaci
sady 1 az 3. Drahu paprsku bezpecénostnich laserovych skener(i mizete zkontrolovat
pomoci vyhledavace skenl LS70b (obj. ¢. 6020756).

/ ‘\

Obrazek 22: Montaz sikmo, paraleliné

200 mm

Obrazek 23: MontaZz s odsazenim, paralelné

Obrazek 24: Montaz kfizem
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4.3.2

36

200 mm

J

E

Obrazek 25: MontaZ jednoho pfistroje nad hlavou, s odsazenim, paralelné

Souvisejici témata

. ,Drzaky*“, stranka 164

Opatreni pro zamezeni nezabezpecenym oblastem

Prehled

PFi montazi mohou vzniknout oblasti, které bezpe¢nostni laserovy skener nesnima (D).
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Obrazek 26: Nezabezpecené oblasti u stacionarnich aplikaci

e

)

—/

Obrazek 27: Nezabezpecené oblasti u mobilnich aplikaci

Tyto oblasti se zvétsi, pokud montujete bezpecnostni laserovy skener pomoci

upevnovacich sad.

Tabulka 5: Velikost nezabezpecenych oblasti

Varianta montaze

Velikost nezabezpecenych oblasti

X Y

Pfima montaz

109 mm 1245 mm
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Varianta montaze Velikost nezabezpecenych oblasti
X Y
Pomoci upevnovaci sady 1 112 mm 1280 mm
Pomoci upeviovaci sady 1 a 2 127 mm 1452 mm
Pomoci upeviovacisady 1,2a 3 142 mm 1623 mm

Dulezita upozornéni

NEBEZPECI

Neucinnost ochranného zafizeni

V pripadé nespravné montaze nemuseji byt osoby a ¢asti téla, které maji byt chranény,
rozpoznany ¢i rozpoznany vcas.

Bezpecnostni laserovy skener musite namontovat tak, aby se Zadné osoby nemohly
dostat do nezabezpecenych oblasti.

Priklady moZnych opatfeni:

» Instalujte ochranné plechy pro zamezeni pfistupu zezadu.

»  Namontujte bezpeénostni laserovy skener do podfezu.

» Namontujte bezpeénostni laserovy skener do obloZeni stroje nebo vozidla.
» Namontujte tfrmen pro zabezpeceni blizké oblasti.

NEBEZPECI

Nelc¢innost ochranného zafizeni

V pripadé nespravné montaze nemuseji byt osoby a ¢asti téla, které maji byt chranény,
rozpoznany ¢i rozpoznany vcas.

Pokud se vozidlo rozjizdi ze stani velmi rychle, musi byt ochranné pole tak velké, aby
véas detekovalo osobu stojici pfed nim.

>  Zvolte dostatecné velké ochranné pole.

NEBEZPECI

Nelc¢innost ochranného zafizeni

V pripadé nespravné montaze nemuseji byt osoby a ¢asti téla, které maji byt chranény,
rozpoznany Ci rozpoznany vcas.

o  Pfi montazi systému napt. do krytu zabrante omezeni optické drahy svételného
paprsku.

¢ Neinstalujte zadny pridavny ¢elni kryt.

e« V pripadé potfeby dostateéné dimenzujte zornou drazku.
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Montaz s ochrannymi plechy
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Obrazek 28: Priklad montaze s ochrannymi plechy

»  Umistéte ochranné plechy tak @, aby byly oblasti nezabezpecené bezpeénostnim
laserovym skenerem kompletné chranéné proti pfistupu zezadu.

Montaz do podiezu

O

|<—>

Y

Obrazek 29: Realizace podrezu

»  Zhotovte alespori tak hluboky podiez M, aby pIné pokryval oblast nezabezpeéenou
bezpecnostnim laserovym skenerem (viz obrazek 28) a aby do ochranného pole
nebezpeéného prostoru nebyl mozny pristup zezadu.

»  Zamezte podlezeni podrezu tim, Ze omezite vySku podfezu @ tak, aby tudy nikdo
nemohl podlézt.

Montaz do oblozeni vozidla

(===

Obrazek 30: Montaz pristroje do obloZeni vozidla
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4321 Blizka oblast

» Namontujte bezpecnostni laserovy skener do obloZeni vozidla tak, aby byla velikost
nezabezpecenych oblasti < 70 mm a bezpecnostni laserovy skener precénival
maximalné 109 mm nad prfednim omezenim vozidla. Vozidlo pak smi béhem jedné
sekundy zrychlit na rychlost 0,3 m/s.

Doplnujici informace

Pokud Ize pfi dodrzeni vSech potfebnych bezpecnostnich opatreni upustit od blokovani
opétovného rozbéhu, zvysi se pfip. vyuzitelnost zafizeni.

Souvisejici témata

e  ,Rozmérové vykresy“, stranka 156

Blizka oblast je 5 cm Siroka oblast pred krytem optiky. Zajistéte blizkou oblast trmenem
nebo podrezem proti vstoupeni nebo ji navic zabezpedte senzorem pro kratky dosah se
snimacim dosahem 5 cm. Vozidlo pak smi libovolné zrychlit.

4.3.3 Okamzik prepnuti monitorovaciho Useku

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
Prava na zménu vyhrazena

Prehled

Pokud prepinate mezi monitorovacimi Gseky, musite dbat na to, Ze se v okamziku
prepnuti mdze osoba jiZz nachazet v nové aktivovaném ochranném poli. Ochrana je
zajisténa jen diky véasnému prepnuti (tzn. nez na tomto misté zaéne osobé hrozit
nebezpedi).

e  Zadali jste zpoZdéni sepnuti pro spinaci proces.

e Pouzivate externi vstupy (napf. vstupy jiného pfistroje S3000).

« Namisto internich OSSD ovladate prostrednictvim EFI externi OSSD (napt. 0SSD
jiného pfistroje S3000).

Nasledujici diagram ukazuje souvislosti:

@

t 3

t t t t

UFVz4 UFVz3 UFVz2 UF

—d N
N~ M~~~ M~

Y

Obrazek 31: Drivéjsi spusténi prepnuti

e Pokud jsou vstupni podminky na fidicich vstupech do 10, resp. 20 ms (viz D), neni
nutné spustit pfepnuti dfive (tyg).
e Je-li nutné zohlednit zpozdéni sepnuti pro fidici vstupy (viz @), musi byt okamzik
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o  Pokud se pouZivaji vstupy jiného pristroje prostfednictvim EFI, musi byt okamzik

odezvy nejpomalejdiho systému v propojeném systému EFI (viz ®).
e Jsou-li pouzivany externi OSSD, musi byt okamzik prepnuti (t,ry,4) Nastaven na
dFivéjsi spusténi navic o 20 ms (viz @).

Dulezita upozornéni

NEBEZPECI

Nelc¢innost ochranného zafizeni

V pripadé nespravné montaze nemuseji byt osoby a ¢asti téla, které maji byt chranény,
rozpoznany Ci rozpoznany vcas.

K okamzZiku prepnuti se mlZe v ochranném poli jiZ nachazet osoba. Ochrana je
zajisténa jen diky véasnému prepnuti, tzn. nez na tomto misté zacne osobé hrozit
nebezpedi.

>  Stanovte okamzik prepnuti tak, aby bezpecnostni laserovy skener detekoval osobu
v ochranném poli jiz s dostateénou minimalni vzdalenosti, neZ nastane
nebezpecény stav.

Priklad
Nasledujici obrazek ukazuje portalovy robot, ktery je zajiStén 2 monitorovacimi Gseky.

th At tU

v

A
v

Obréazek 32: Priklad drivéjsiho spusténi pfepnuti

Portélovy robot @ se pohybuje doprava @. Na levé strané je nebezpecny pohyb monito-
rovan prepinacim Gsekem ). Jakmile portélovy robot dorazi do bodu t,, musi jiZ dojit

k okamziku t,, aktivni pravy monitorovaci Usek @.

Pro pohyb doleva, tedy pro pfepnuti na monitorovaci Gsek @), plati to samé.
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Ochranné pole monitorovacich Usek( se musi prekryvat ®, aby byla vzdy zajisténa
ochranna funkce.

Okamzik prepnuti

Vypocet okamZiku prepnuti
e«  Okamzik prepnuti se vypocita podle nasledujiciho vzorce:
turvz = tevz t texovz T tstvz
Pritom je
o typy, = drivéjSi spusténi prepnuti
o tpy, = zpozdéni vstupu pro fidici vstupy
o teovz = ZPoZdéni zpUsobené externimi OSSD prostfednictvim EFl = 20 ms
e tgw, = zZpozdéni zplsobené externimi Fidicimi vstupy prostfednictvim EFI
(0,5 x zakladni doba odezvy nejpomalejsiho systému v propojeném systému EFI)

Doplnujici informace
e Ve fazich pred a po prepnuti plati pouze minimalni vzdalenosti vypoctené pro jed-
notlivé monitorovaci Gseky.

e VySe uvedené posouzeni slouZi vyhradné k vybéru optimalniho okamziku pfepnuti.
o Jestlize nelze okamzik pfepnuti presné definovat napft. kvili variabilni obrabéci

ukonéeni monitorovani vystupni oblasti, museji se obé ochranna pole ¢asteéné
prekryvat.

Alternativné muizete prechodné monitorovat oba nebezpecné prostory simultanné.

Souvisejici témata

. »ZpoZdéni vstupu”, stranka 96

4.3.4 Stacionarni aplikace v horizontalnim provozu

Tento druh ochranného zaftizeni je vhodny pro stroje a zafizeni, u nichz napf. neni
nebezpecny prostor zcela obklopeny ochrannym krytem.

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
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Obrazek 33: Horizontalné namontovana stacionarni aplikace

Pro horizontalni stacionarni aplikaci stanovte:

e velikost ochranného pole pro dodrZeni potfebné minimaini vzdalenosti

e vySku skenovaci roviny

e chovani pfi opétovném rozbéhu

e opatfeni pro zabezpeceni oblasti nezajiSténych pfip. bezpeénostnim laserovym
skenerem

POZNAMKA

Po stanoveni velikosti ochranného pole vyznaéte na podlaze priibéh hranic ochranného
pole. Zajistite tak, aby hranice ochranného pole vidél operator zafizeni, a usnadnite tak
pozdéjsi kontrolu ochranné funkce.

4341 Velikost ochranného pole
Prehled

Ochranné pole musi byt nakonfigurovano tak, aby byla dodrZzena minimalni vzdalenost
(S) od nebezpetného prostoru. Tato minimalni vzdalenost zarucuje, aby bylo
nebezpecéného mista dosazeno teprve tehdy, kdyZ byl zcela ukonéen nebezpecny stav
stroje.

MUzZete pristroj provozovat pfi stacionarnim horizontalnim provozu s rozliSenim 50 mm
nebo 70 mm. U kazdého rozliseni muizete zvolit dobu odezvy od 60 ms do 120 ms.
Z rozlieni a doby odezvy pak vyplyva maximalni dosah ochranného pole ? pristroje.

2) Radialni vzdalenost od bezpecénostniho laserového skeneru.
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e  Pokud zvolite rozliSeni 50 mm, je maximalni dosah ochranného pole nizSi nez pfi
rozliSeni 70 mm, mUZete vSak pristroj namontovat libovolné nizko.

e Jestlize zvolite rozliSeni 70 mm, mulzZete nakonfigurovat nejvétsi dosah ochranného
pole, ale musite skenovaci rovinu pfistroje nastavit na 300 mm.

Dllezita upozornéni

VAROVANI

V pfipadé nespravné montaze nemuseji byt osoby a ¢asti téla, které maji byt chranény,
rozpoznany ¢i rozpoznany vcas.

Pfi rozliSeni 70 mm a nizké montazni vySce nemusi byt pfipadné detekovana lidska
noha.

»  Namontujte skenovaci rovinu u horizontalnich stacionarnich aplikaci s rozliSenim
70 mm podle normy CSN EN ISO 13855 minimalné 300 mm nad podlahou (viz
,VySke skenovaci roviny pfi rozliSeni 70 mm*, stranka 46).

POZNAMKA
Pokud definujete vice monitorovacich Gseku s odliSnymi ochrannymi poli, musite pro
vSechna pouZita ochranna pole vypocitat velikosti ochranného pole.

POZNAMKA

Z ddvodu moznosti vybéru mezi 2 rozliSenimi a 2 dobami odezvy je pfipadné nutné

vypocitat velikost ochranného pole vicekrat (iteracni vypocet).

e Vypocitejte ochranné pole nejprve na zakladeé rozliSeni 50 mm a zakladni doby
odezvy 60 ms.

e Je-li vypoctené ochranné pole vétsi nez maximalni dosah ochranného pole pfi
rozliSeni 50 mm, provedte novy vypocet se stejnym rozliSenim a vyssi dobou ode-
zvy.

e Je-li vypoctené ochranné pole vétsi nez maximalné dosazitelny dosah ochranného
pole, provedte novy vypocet ochranného pole s hrubéjsSim rozlisenim.

Minimalni vzdalenost S

Minimalni vzdalenost S zavisi na:

e rychlosti pfiblizeni téla nebo Casti téla

e dobéhu stroje nebo zafizeni
Doba dobéhu je uvedena v dokumentaci stroje, nebo se musi stanovit na zakladé
méreni.

e dobé odezvy bezpecénostniho laserového skeneru

e navySeni vzdalenosti pro obecné a pripadné reflexi podminéné chyby méreni

e navySeni vzdalenosti pro ochranu pfed zasahovanim shora

e vySce skenovaci roviny

e  prfip. dobé pfepnuti mezi monitorovacimi Gseky

Minimalni vzdalenost S vypo&téte podle nasledujiciho vzorce (viz CSN EN ISO 13855):
> S=Kx(Ty+Tg)+Zg+Zzg+C

Pritom je

e K =rychlost priblizeni (1 600 mm/s, definovano v CSN EN ISO 13855)

e Ty = dobéh stroje nebo zafizeni

e Ty =doba odezvy bezpecnostniho laserového skeneru a sériové zapojeného
fidiciho systému

e Zg = obecné bezpecnostni navySeni vzdalenosti = 100 mm

e Zg = navySeni vzdalenosti pro reflexi podminéné chyby méreni

e« C=navySeni vzdalenosti pro ochranu pred zasahovanim shora
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Doba odezvy Tg bezpecnostniho laserového skeneru

Doba odezvy Tg bezpecnostniho laserového skeneru zavisi na:
e zakladni dobé odezvy bezpecénostniho laserového skeneru
e« nastaveném vicenasobném vyhodnoceni

e rychlosti prenosu do externich OSSD prostfednictvim EFI

NavySeni vzdalenosti Zg pro reflexi podminéné chyby méreni

NEBEZPECI

V pfipadé nespravné montaze nemuseji byt osoby a ¢asti téla, které maji byt chranény,
rozpoznany ¢i rozpoznany véas.

Zpétné odrazky se vzdalenosti mensi neZ 1 m od hranice ochranného pole mohou
oslhovat bezpecnostni laserovy skener a omezit schopnost detekce.

>  Vyvarujte se zpétnych odrazek se vzdalenosti mensi nez 1 m od hranice
ochranného pole.

»  Jsou-li pfesto namontované zpétné odrazky se vzdalenosti mensi nez 1 m od hra-
nice ochranného pole, prictéte k ochrannému poli navySeni vzdalenosti Zg =
200 mm.

navySeni vzdalenosti C pro ochranu pred zasahovanim shora

U horizontalné umisténého ochranného pole hrozi nebezpeci, Zze osoby budou zasaho-
vat do ochranného pole shora, a tim dosahnou nebezpecného prostoru drive, nez
bezpecnostni laserovy skener vypne nebezpecny stav. Proto musite pfi vypoctu
minimalni vzdalenosti zohlednit navySeni vzdalenosti. Zamezite tak tomu, aby se osoby
ocitly v nebezpeéné situaci kvlli zasahovani shora (viz CSN EN 1SO 13857) dfive, neZ
zareaguje bezpecnostni laserovy skener.

)

@
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(@l iy e o W
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Obrazek 34: Nebezpeci zasahovani shora (mm)

Potfebné navySeni minimalni vzdalenosti zavisi na vySce skenovaci roviny ochranného
pole. PFi nizké instalaéni vysce @ je navySeni vzdalenosti vétsi nez pfi vysoké instalaéni
vysce @.

Existuji 3 bézné varianty montaze pro skenovaci rovinu bezpecnostniho laserového ske-
neru. Optimalni varianta montaze zavisi na prislusné aplikaci.
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Obrazek 35: Varianta montaze pro skenovaci rovinu

Tabulka 6: Vyhody a nevyhody variant montaze

Montazni poloha Vyhoda Nevyhoda

Bezpednostni laserovy skener | Zadné externi vlivy v diisledku | V&tST navyseni vzdalenosti C
nizko (Hg < 300 mm) oslnéni, zadna moznost podle-

Maly sklon skenovaci roviny zeni

(Hp = Hg)

Bezpecénostni laserovy skener | Mensi navySeni vzdalenosti C | Nebezpedi podlezeni (z predni
vysoko (Hg > 300 mm) a bocni strany)

Maly sklon skenovaci roviny

(Hp = Hg)

Bezpecénostni laserovy skener | Mensi navySeni vzdalenosti C | Nebezpedi podlezeni (z predni
nizko (Hg < 300 mm) strany), pfip. mozny externi
Velky sklon skenovaci roviny vliv v dusledku osInéni

(Hp > Hy)

Hp = detekéni vySka

Hs = vySka montaze skeneru

NEBEZPECI

V pfipadé nespravné montaze nemuseji byt osoby a ¢asti téla, které maji byt chranény,
rozpoznany ¢i rozpoznany véas.

Je-li skenovaci rovina vySe nez 300 mm, mohou osoby pfipadné podlézt ochranné pole
a dosahnout nebezpecného prostoru.

»  Zamezte pomoci prislusné montaze bezpecnostniho laserového skeneru moznosti
podlezeni osob do ochranného pole.

»  Pfi montazi ochranného zafizeni vySe nez 300 mm zamezte podlezeni pomoci
dalSich opatreni.
Pro aplikace, které jsou verejné pristupné, je nutné montazni vySku prip. snizit na
200 mm (viz pFislusné predpisy).

Vypocet navyseni vzdalenosti C

Vypoctéte navySeni vzdalenosti C

»  Pokud je pred strojem nebo zafizenim k dispozici dostate¢na volna plocha, pouzijte
jako navyseni vzdalenosti C hodnotu 1 200 mm.

»  Ma-li byt minimalni vzdalenost co nejnizsi, vypoctéte C podle nasledujiciho vzorce:
C=1200 mm - (0,4 x HD)
Hp je pfitom vySka umisténi ochranného pole.

POZNAMKA
Minimalni navySeni vzdalenosti C pro zamezeni zasahovani shora je 850 mm (délka
paze).
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vyske skenovaci roviny pfi rozliSeni 70 mm

Pfi radialnim snimani ochranného pole je optické rozliSeni ve vétsi vzdalenosti od

bezpecnostniho laserového skeneru nizsi nez v blizké oblasti.

O] @

Obrazek 36: Souvislost mezi rozlisenim a umisténim ochranného pole

Pokud pro zabezpeceni nebezpecného prostoru v CDS zvolite rozliSeni 70 mm, nelze lid-
skou nohu za urgitych okolnosti rozpoznat (napt. sken vlevo a vpravo od kotniku ).

Jestlize namontujete bezpecnostni laserovy skener vySe, nachazi se skenovaci rovina ve
vysce lytka a noha je detekovana i s rozlisenim 70 mm @.
Souvisejici témata

o ,Doby odezvy“, stranka 151

435 Stacionarni vertikalni provoz pro zabezpeceni pristupu

Zabezpeceni pfistupu lze pouzit, pokud Ize stavebné definovat pristup ke stroji. PFi
zabezpeceni pfistupu detekuje pfistroj vstup celého téla.

POZNAMKA

e Pro zajiSténi ochrany pfi zabezpeceni pfistupu je nezbytna doba odezvy < 90 ms
a rozliseni 150 mm nebo presnéjsi.

e Pro ochranu ochranného zafizeni pfed nelmysinym prestavénim nebo manipulaci
je nutné u bezpecnostniho laserového skeneru pouzit jako referenci konturu okoli.

Souvisejici témata

o, PouZiti kontury jako reference”, stranka 106

4.3.5.1 Minimalni vzdalenost
Prehled

Pro zabezpeceni pristupu musi byt mezi ochrannym polem a nebezpeénym prostorem
dodrzena minimalni vzdalenost (S). Tato minimalni vzdalenost zarucuje, aby bylo
nebezpecného mista dosazeno teprve tehdy, kdyzZ je zcela ukonéen nebezpecny stav
stroje.
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Obrazek 37: Zabezpeceni pristupu

@ Kontury podlahy a bo¢nich stén jako reference

Minimalni vzdalenost S podle norem CSN EN ISO 13855 a CSN EN ISO 13857 zavisi
na:
e rychlosti zdsahu nebo pfiblizeni
e dobéhu stroje nebo zafizeni
(Doba dobéhu je uvedena v dokumentaci stroje, nebo se musi stanovit na zakladé
méreni. Servis spoleénosti SICK miZe na vyzadani provést méreni dobéhu
u vaseho zafizeni.)
e dobé odezvy bezpecénostniho laserového skeneru
e navySeni vzdalenosti C pro ochranu pred zasahovanim skrz

Minimalni vzdalenost S

Minimalni vzdalenost S vypoététe podle nasledujiciho vzorce (viz CSN EN 1SO 13855):
» S=(Kx(Ty+Tg)+C

Pritom je

e K =rychlost pfiblizeni (1 600 mm/s, definovano v CSN EN ISO 13855)
e Ty = dobéh stroje nebo zafizeni

e Tg=doba odezvy bezpecnostniho laserového skeneru

e  C = navySeni vzdalenosti pro ochranu pfed zasahovanim skrz (850 mm)
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Doba odezvy Tg bezpecnostniho laserového skeneru

NEBEZPECI

Neucinnost ochranného zafizeni

Pfi prekroceni kritické doby odezvy (pfi priméru objektu 150 mm a rychlosti 1,6 m/s:
90 ms) nemusi byt osoba za urcitych okolnosti detekovana.

Kriticka doba odezvy je prekrocena pfi pfilis vysoké zakladni dobé odezvy, pfip. na
zakladé nastaveni poctu skenu (vicenasobné vyhodnoceni) a pfi pouziti externich
0SSD.

»  Nastavte celkovou dobu odezvy bezpeénostniho laserového skeneru pfi
zabezpeceni pfistupu maximalné na 90 ms.

V ramci individualniho a s pfislusnym Uradem odsouhlaseného posouzeni mohou byt
dovoleny také vysSi doby odezvy, napt. pokud nastavenim bezpecénostniho laserového
skeneru do Sikmé polohy zvysite vyuZitelnou detekéni dobu.

Doba odezvy Tg bezpe€nostniho laserového skeneru zavisi na:
e  zakladni dobé odezvy bezpeénostniho laserového skeneru
e nastaveném vicendsobném vyhodnoceni

e rychlosti pfenosu do externich OSSD prostfednictvim EFI

Souvisejici témata

. ,Doby odezvy“, stranka 151

4.3.6 Stacionarni vertikalni provoz pro zabezpeceni nebezpec¢ného mista

Zabezpeceni nebezpecného mista je nezbytné, pokud se operator musi zdrZovat

v blizkosti nebezpeéného stavu stroje. Pro zabezpeceni nebezpeéného mista musi byt
detekovany ruce. Pro zajiSténi detekce rukou je nezbytné rozliseni 40 mm nebo
presnéjsi.

NEBEZPECI
Nelgcinnost ochranného zarizeni

Z ddvodu nejpresnéjsiho mozného rozliseni 30 mm neni pristroj vhodny pro detekci
prsta.

» NepouZivejte pristroj pro bezpecnostni aplikace, u nichZ je nutno detekovat prsty.

Pro ochranu ochranného zafizeni pfed nelimysinym prestavénim nebo manipulaci
musite u bezpecnostniho laserového skeneru pouzit jako referenci konturu okoli.
Souvisejici témata

e ,PouZiti kontury jako reference”, stranka 106

43.6.1 Minimalni vzdalenost
Prehled

Pro zabezpeéeni nebezpeéného mista musi byt mezi ochrannym polem a nebezpeénym
mistem dodrZzena minimalni vzdalenost. Tato minimalni vzdalenost zarucuje, aby bylo
nebezpecéného mista dosazeno teprve tehdy, kdyz byl zcela ukonéen nebezpecny stav
stroje.
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Pro zabezpeceni nebezpecného mista mUlizete bezpecnostni laserovy skener provozovat
s rozliSenim 30 mm nebo 40 mm. U kazdého rozliSeni miiZete zvolit dobu odezvy od

60 ms do 120 ms. Z dlGvodu velké blizkosti u nebezpecného mista je vétsSinou mozna
jen kratSi doba odezvy. Z rozliSeni a doby odezvy vyplyva maximalni dosah ochranného
pole a minimalni vzdalenost od nebezpeéného mista.

e Pokud zvolite rozliSeni 30 mm, je konfigurovatelné ochranné pole mensi (pro
mensi zabezpecovana nebezpetna mista), mlizete vSak bezpecnostni laserovy
skener namontovat blize k nebezpeénému mistu.

e Zvolite-li rozliseni 40 mm, je konfigurovatelné ochranné pole vétsi (tedy pro vétsi
zabezpecovana nebezpeéna mista). Musite tedy bezpecnostni laserovy skener
namontovat do vétSi vzdalenosti od nebezpeéného mista.

Obrazek 38: Minimalni vzdalenost od nebezpecného prostoru

@ Kontury podlahy a bocnich stén jako reference
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Dllezita upozornéni

NEBEZPECI

Nebezpedi v dusledku zasahovani z boku nebo zezadu

V pfipadé nespravné montaze nebudou osoby a ¢asti téla, které maji byt chranény,
pripadné rozpoznany.

» Namontujte bezpeénostni laserovy skener tak, aby nebylo mozné zasahovani do
prostoru z boku a zezadu.
» V pfipadé potfeby ucinte vhodna doplniujici opatreni.

Minimalni vzdalenost S

Minimalni vzdalenost S podle norem CSN EN ISO 13855 a CSN EN ISO 13857 zavisi

na:

e dobéhu stroje nebo zafizeni. Doba dobéhu je uvedena v dokumentaci stroje, nebo
se musi stanovit na zakladé méreni.

e dobé odezvy bezpecénostniho laserového skeneru

e rychlosti zadsahu nebo pfiblizeni

o rozliSeni bezpecnostniho laserového skeneru

Minimalni vzdalenost S vypo&téte podle nasledujiciho vzorce (viz CSN EN ISO 13855):
e S$=2000x (Ty+Tg) + 8 x (d - 14) [mm]

Pritom je

e S =minimalni vzdalenost [mm]

e Ty = dobéh stroje nebo zafizeni

e Tg=doba odezvy bezpecnostniho laserového skeneru

o d = rozliSeni bezpecnostniho laserového skeneru [mm]

Rychlost zasahu, resp. pribliZzeni je ve vzorci jiz obsazena.

e Jestlize je vysledek S < 500 mm, pouzijte vypoctenou hodnotu jako minimaini
vzdalenost.

« Pokud je vysledek S > 500 mm, muZete minimalni vzdalenost pomoci nasle-
dujiciho vypoctu pfipadné snizit:
S=1600x%x(TM+TS) +8 x (d - 14) [mm]

e Je-linova hodnota S > 500 mm, pouZijte nové vypoctenou hodnotu jako minimalni
vzdalenost.

e« Pokud je nova hodnota S < 500 mm, pouzijte jako minimalni vzdalenost 500 mm.

Doba odezvy Tg bezpeénostniho laserového skeneru

Doba odezvy Tg zavisi na:
e zakladni dobé odezvy bezpecnostniho laserového skeneru

e nastaveném vicenasobném vyhodnoceni
e rychlosti pfenosu do externich OSSD prostfednictvim EFI
Souvisejici témata

e ,Doby odezvy“, stranka 151

4.3.7 Mobilni aplikace

Pokud je nebezpecény stav zplsobeny vozidlem (napf. automaticky fizeny vozik nebo
vysokozdvizny vozik), pak zabezpecuje bezpecnostni laserovy skener nebezpecny pro-
stor, ktery vznikne pfi pohybu vozidla.
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POZNAMKA

e  Prizabezpeceni vozidla se smi pristroj pouzit jen na vozidlech s elektromotorem.

e  Privlastnim pohybu bezpecnostniho laserového skeneru v mobilni aplikaci staci
k detekci osob rozliseni 70 mm.

e  Prinasledujicich vypoctech je zohlednéna jen rychlost vozidla a nikoliv rychlost
jdouci osoby. Zde je predpokladem, Ze osoba rozpozna nebezpeci a zlstane stat.

o Je-li aplikaci ochrana vozidel pred kolizi, musi byt podkladem pfip. jiné pfedpo-
klady.

Pro horizontalné namontovanou mobilni aplikaci stanovte:
« Délka ochranného pole

«  Sitka ochranného pole

e vySku skenovaci roviny

e chovani pfi opétovném rozb&éhu

e opatfeni pro zamezeni nezabezpecéenym oblastem

43.7.1 Délka ochranného pole

Prehled

Ochranné pole musite nakonfigurovat tak, aby byla dodrzena minimalni vzdalenost od
vozidla. Tato minimalni vzdalenost zarucuje, Ze dojde k zastaveni vozidla monitoro-
vaného bezpecnostnim laserovym skenerem drive, nez dojede k osobé nebo objektu.

@ POZNAMKA

Pokud definujete vice monitorovacich Gseku s odliSnymi ochrannymi poli, zejména
pokud se pfepina mezi monitorovacimi Gseky v zavislosti na rychlosti, musite pro
vSechna pouzitd ochranna pole vypocitat délky ochranného pole.

Délka ochranného pole S,

Vypoctéte délku ochranného pole S; podle nasledujiciho vzorce:

o S =Sp\t+Zg+Zp+Zp+Zg

Pritom je

e« S, =draha do zastaveni

e Zg = obecné bezpecnostni navyseni vzdalenosti = 100 mm

e Zg = navySeni vzdalenosti pro pfipadné reflexi podminéné chyby méreni
bezpecnostniho laserového skeneru

e Z: = navySeni vzdalenosti pro pfip. absenci svétlé vySky vozidla

e Zg = navySeni vzdalenosti pro klesajici brzdnou silu vozidla z pfislusné dokumen-
tace vozidla

Draha do zastaveni S,

Draha do zastaveni se sklada z brzdné drahy vozidla a ujeté drahy béhem doby odezvy
bezpecénostniho laserového skeneru a doby odezvy Fidici jednotky vozidla.
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Obrazek 39: Draha do zastaveni

POZNAMKA

Nezapomernite, Ze se brzdna draha vozidla neprodluZuje s rostouci rychlosti linearné, ale
kvadraticky. To je dulezZité zejména tehdy, pokud prepinate ochranna pole o rlznych veli-
kostech prostfednictvim inkrementalnich enkodéru v zavislosti na rychlosti.
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Obrazek 40: Draha do zastaveni v zavislosti na rychlosti vozidla

O] Draha do zastaveni
®@ Rychlost
® Draha do zastaveni
@ Draha do zastaveni + bezpe¢nostni navySeni drahy
® Potfebna délka ochranného pole
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Vypoctéte drahu do zastaveni S, podle nasledujiciho vzorce:

e Sp=Sg *+ Spnr * Sans

Pfitom je

e  Sg, = brzdna draha, zjistite ji zdokumentace vozidla

e S, r = ujetd draha béhem doby odezvy Fidici jednotky vozidla, zjistite ji z dokumen-

tace vozidla
e Spns = Ujetd draha béhem doby odezvy bezpecnostniho laserového skeneru

Ujeta draha béhem doby odezvy bezpecnostniho laserového skeneru

Ujeta draha béhem doby odezvy bezpecnostniho laserového skeneru zavisi na nasle-
dujicich faktorech:

e dobé odezvy bezpecnostniho laserového skeneru

e maximalni rychlost vozidla v mobilni aplikaci

Doba odezvy Tg bezpecnostniho laserového skeneru zavisi na nasledujicich faktorech:
e  zakladni dobé odezvy bezpecnostniho laserového skeneru

e nastaveném vicenasobném vyhodnoceni

e rychlosti pfenosu do externich OSSD prostrednictvim EFI

Vypoctéte ujetou drahu S, béhem doby odezvy bezpecnostniho laserového skeneru
podle nasledujiciho vzorce:

® Sans = Ts * Vinax

Pritom je

e Tg=doba odezvy bezpecnostniho laserového skeneru

e Viax = maximalni rychlost vozidla z pfislusné dokumentace vozidla

Navyseni vzdalenosti Zg pro reflexi podminéné chyby méreni

U zpétnych odrazek na pozadi se vzdalenosti mensi nez 1 m od hranice ochranného
pole je navySeni vzdalenosti Zg 200 mm.

Navyseni vzdalenosti Z; kvili absenci svétlé vysky

Toto navySeni vzdalenosti je nezbytné, protoZe osoba je vSeobecné detekovana nad
chodidlem, a proces brzdéni proto nemUze zohlednit délku chodidla pfed mistem
detekce. Pokud vozidlo nema svétlou vysSku, mohlo by dojit ke zranéni chodidla osoby.

!

N /O

|

Obréazek 41: Navyseni vzdalenosti kvili absenci svétlé vysky

@ Svétla vyska
@ Délka ochranného pole
Pausalni navySeni vzdalenosti pro svétlou vysku do 120 mm je 150 mm. Toto navySeni

Ize v individualnim pfipadé dale snizit. Zjistéte skutecné potfebné navyseni vzdalenosti
pro svétlou vySku vozidla z nize uvedeného diagramu:
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Obrazek 42: Diagram svétlé vysky vozidla
@ Svétla vySka vozidla v mm
@ NavySeni vzdalenosti Z v mm
Souvisejici témata
e ,Doby odezvy“, stranka 151
4.3.7.2 Sitka ochranného pole
Sitka ochranného pole musi pokryvat $itku vozidla a je nutné zohlednit navyseni
vzdalenosti pro chyby méreni a pro absenci svétlé vysky.
Vypoctéte Sitku ochranného pole Sg podle nasledujiciho vzorce:
o Sp=Fpt2x(Zg+Zp+tZ)
Pfitom je
e Fg=Sitka vozidla
e Z; = obecné bezpecnostni navyseni vzdalenosti = 100 mm
e Zg = navySeni vzdalenosti pro pfipadné reflexi podminéné chyby méreni
bezpecénostniho laserového skeneru
e Zr = navySeni vzdalenosti pro pfip. absenci svétlé vysky vozidla
@ POZNAMKA
Zpravidla se pristroj S3000 namontuje doprostred vozidla. Neni-li tomu tak, musite nej-
prve definovat ochranné pole asymetricky. CDS znazornuje pole tak, jak se objevuji
v pohledu shora na bezpecnostni laserovy skener. NavySeni vzdalenosti se musi u vozi-
dla nachazet vpravo a vlevo.
4.3.7.3 vySku skenovaci roviny
NEBEZPECI
Neucinnost ochranného zafizeni
Lezici osoby nebudou pfipadné detekovany.
»  Namontujte bezpecnostni laserovy skener tak, aby skenovaci rovina byla vSude ve
vySce maximalné 200 mm.
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150 mm

Obrazek 43: Montazni vyska

@ Nastavena délka ochranného pole
4.4 Integrace do elektrickeé ridici jednotky
441 Priklady zapojeni

Dulezita upozornéni

ﬁ VAROVANI
Nelcinnost ochranného zafizeni

Nebezpedny stav stroje se pfi nespravném pouZiti pfipadné neukonéi nebo se neukonci
véas.

V sérii zapojené stykace museji mit v zavislosti na predpisech platnych v misté pouziti
nebo nezbytné spolehlivosti bezpe€nostni funkce nucené vedené kontakty a museji byt
kontrolovany.

>  Zajistéte, aby byly v sérii zapojené stykace kontrolovany (kontrola stykact, EDM).

ﬁ VAROVANI
Nelcinnost ochranného zafizeni

Nebezpecny stav stroje se pfi nespravném pouZiti pfipadné neukonéi nebo se neukonéi
veas.

Pro bezpecnostni komponenty fidici jednotky, které zpUsobi prepnuti aktivniho
ochranného pole, je stejna bezpecnostni Uroven potfebna stejné jako pro bezpecnostni
funkci.

V mnoha pfipadech je bezpe&nostni Grover PL d podle normy CSN EN ISO 13849-1
nebo SIL2 podle CSN EN 62061.

»  Pri prepinani v zavislosti na pozici pouZzijte 2 nezavisle zapojené zdroje signald,
napf. 2 nezavislé polohové spinace.

»  Pri prepinani v zavislosti na rychlosti pouzijte 2 nezavisle zapojené zdroje signall,
napf. 2 nezavislé inkrementalni enkodéry.

»  Pfi manualnim prepinani v zavislosti na provoznim rezimu pouzijte vhodny ruéni
ovladac.

é VAROVANI
Nelcinnost ochranného zafizeni

Nebezpecény stav stroje se pfi nespravném pouziti pfipadné neukonci nebo se neukongéi
véas.

»  Pokud maji byt provozovany 2 bezpecénostni laserové skenery v propojeném
systému (komunikace prostfednictvim EFI), pouZijte pro oba bezpecnostni laserové
skenery stejny koncept uzemnéni.
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DULEZITE
>  Zajistéte dostateéné zhaseni jisker u relé (stykacl). Pamatujte na to, Ze prvky pro

zhaSeni jisker mohou prodlouzit dobu odezvy.
»  Polozte prvky pro zhaseni jisker paralelné s relé (stykaci) (ne pres kontakty).

@ POZNAMKA
U prikladu s pfistroji S3000 Expert, resp. Flexi Soft musite univerzalni pripojky I/0 konfi-
gurovat tak, aby ukazovaly prislusné stavy.

@ POZNAMKA

Pokud pouzijete 2 bezpecnostni laserové skenery propojené prostfednictvim EFI, Ize
vstupni signaly pfipojit jen k jednomu bezpecnostnimu laserovému skeneru. Pfipojeni
vstupnich signalll nelze rozdélit na 2 bezpecnostni laserové skenery.

Legenda k obrazku

Tabulka 7: Legenda k obrazku prikladu zapojeni

Vyznam

k1 a k2, resp. k3 a k4 Vystupni obvody

Tyto kontakty integrujte v fidici jednotce tak, aby se pfi otevieni
vystupniho obvodu zruSil nebezpecny stav. U kategorii 3 a 4 podle
normy CSN EN ISO 138491 musi byt toto zapojeni dvoukanalové
(cesty X/Y). DodrZujte maximalni hodnoty pfi zatizeni vystupt (viz
,Datovy list, stranka 141).

FE Funkéni uzemnéni

Pro dosaZeni specifikované bezpecnosti z hlediska elektromagne-
tické kompatibility musi byt pfipojeno funkéni uzemnéni (FE), napf.
k centralnimu nulovému bodu uzemnéni vozidla nebo zafizeni.

H2 Vysila¢ signalu pro chyby nebo znecisténi
H3 Vysila¢ signalu pro Nutny reset
H8 Vysila¢ signalu pro naruseni varovného pole
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Blokovani opétovného spusténi a kontrola stykact
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Obréazek 44: Priklad zapojeni blokovani opétovného rozbéhu a kontroly stykact

S3000 Standard ve spojeni s relé (stykaci); provozni rezim: s blokovanim opétovného
rozbéhu a kontrolou stykacu.

Blokovani opétovného rozbéhu a kontrola stykacu ve spojeni s bezpecnostnim relé
UE10
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Obréazek 45: Priklad zapojeni blokovani opétovného rozbéhu a kontroly stykacu ve spojeni
s bezpecnostnim relé UE10
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S3000 Standard ve spojeni s UE10-30S; provozni rezim: s blokovanim opétovného
rozbéhu a kontrolou stykacu.

Prepinani monitorovacich tseki s 2 pary statickych vstupt
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Obréazek 46: Priklad zapojeni prfepinani monitorovacich Useku s 2 pary statickych vstupt

ov

E112707/00/2014-03-06

S3000 Advanced ve spojeni s relé (stykaci); provozni rezim: s blokovanim opétovného
rozbéhu a kontrolou stykacu; prepinani monitorovacich Usekl prostfednictvim fidicich
vstupl A a B.
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Prepinani monitorovacich tsekil se 4 pary statickych vstupl
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Obrazek 47: Priklad zapojeni pfepinani monitorovacich Gsekt se 4 pary statickych vstupl

S3000 Professional ve spojeni s relé (stykaci); provozni rezim: s blokovanim
opétovného rozbéhu a kontrolou stykacu; statické prepinani monitorovacich tsek(
prostrednictvim fidicich vstupu A az D.

Pfepinani monitorovacich tseku prostfednictvim statickych a dynamickych vstupu
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Obrazek 48: Priklad zapojeni pfepinani monitorovacich Gsekl prostrednictvim statickych a dyna-
mickych vstup(
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S3000 Professional ve spojeni s relé (stykaci); provozni rezim: bez blokovani
opétovného rozbéhu, s kontrolou stykacu; statické pfepinani monitorovacich lGseku
prostiednictvim fidicich vstupl A a B; dynamické prepinani monitorovacich Gsek
prostfednictvim inkrementalnich enkodért C a D.

Pfepinani monitorovacich tsekil mezi 2 bezpecnostnimi laserovymi skenery
prostfednictvim statickych vstupl
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Obrazek 49: Priklad zapojeni prepinani monitorovacich tsekt mezi 2 bezpecnostnimi laserovymi
skenery prostrednictvim statickych vstupl

2 pristroje S3000 Advanced v propojeném systému EFI ve spojeni s relé (stykaci); pro-
vozni rezim: bez blokovani opétovného rozbéhu, s kontrolou stykacul; prepinani monito-
rovacich UsekUl prostrednictvim fidicich vstupt A a B na oddélenych parech 0SSD
(simultanni sledovani).
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Pfepinani monitorovacich tsekil mezi 2 bezpecnostnimi laserovymi skenery
prostfednictvim statickych a dynamickych vstupt
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Obréazek 50: Priklad zapojeni prepinani monitorovacich tsekt mezi 2 bezpec¢nostnimi laserovymi
skenery prostrednictvim statickych a dynamickych vstupu
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S3000 Professional a S3000 Remote v propojeném systému EFI ve spojeni s relé
(stykaci); provozni rezim: s blokovanim opétovného rozbéhu a kontrolou stykacu; sta-
tické prepinani monitorovacich Gsek( prostrednictvim fidicich vstup(l A a B; dynamické
prepinani monitorovacich Gsek( prostfednictvim inkrementalnich enkodér(i C a D

v zavislosti na sméru jizdy; komunikace senzord prostrednictvim EFI.

Prepinani monitorovacich tsekii mezi 2 bezpecnostnimi laserovymi skenery pomoci
bezpecnostni jednotky Flexi Soft

+24V

S3000 Remote
S5\ S1\ S2\ S3\ s4

[ 1

T 1 1
1=O0=--0---0~ FO=-0=-0=-0—-0~-0--0--0
| Al A B | | Al " 12 13 14 15 6 X1
1 EFI1 ! 1 |
i | i I
i FX3CPU1 ‘<s i FX3XTIO K&
| | |
i EFI2 ! i i
i A2 A B ! I A2 17 18 Q1 Q3 4 |
—O-— Q — Q J

$3000 Expert

Y1 A '2F
! UE10-2FG i

I
s

o=

o

FE

ov

Obréazek 51: Priklad zapojeni pfepinani monitorovacich tsekt mezi 2 bezpeénostnimi laserovymi
skenery pomoci bezpeénostni jednotky Flexi Soft
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S3000 Expert a S3000 Remote v propojeném systému EFI; vyhodnoceni ochranného
pole, blokovani opétovného rozbéhu a EDM prostfednictvim EFI pomoci bezpeénostni
jednotky Flexi Soft; statické prepinani monitorovacich Gsek( prostfednictvim fidicich
vstupl S1 az S4 bezpecnostni jednotky Flexi Soft.

Pfepinani monitorovacich tsekil mezi pfistroji S3000 Expert a S300 Mini Remote
pomoci statickych vstupt
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Obréazek 52: Priklad zapojeni prepinani monitorovacich tsekt mezi pfistroji S3000 Expert a S300
Mini Remote pomoci statickych vstupt

S3000 Expert a S300 Mini Remote v propojeném systému EFI ve spojeni s relé
(stykaci); provozni rezim: bez blokovani opétovného rozbéhu, s kontrolou stykacu; sta-
tické prepinani monitorovacich Gsek( prostfednictvim fidicich vstup(l A aZ D pfistroje
S3000. Ochranna pole plisobi na vystupni spinaci prvky S3000 Expert.
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Pfepinani monitorovacich tsekll mezi pfistrojem S3000 Expert a pristrojem S300
Mini Remote pomoci statickych a dynamickych vstupli
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Obréazek 53: Priklad zapojeni prepinani monitorovacich tsekt mezi pfistrojem S3000 Expert
a pristrojem S300 Mini Remote pomoci statickych a dynamickych vstupt

FE

ov

E113000/01/2015-03-25

S3000 Expert a S300 Mini Remote v propojeném systému EFI ve spojeni s relé
(stykaci); provozni rezim: bez blokovani opétovného rozbéhu, s kontrolou stykacu; sta-
tické prepinani monitorovacich Gsek( prostfednictvim Fidicich vstup(l A a B pfistroje
S3000; dynamické pfepinani monitorovacich Gseku prostrednictvim inkrementalnich
enkodérl C a D pristroje S3000 v zavislosti na sméru jizdy. Ochranna pole plsobi na
0SSD pristroje S3000.
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Pfepinani monitorovacich tsekll mezi pfistrojem S3000 a pfistrojem S300 pomoci
statickych a dynamickych vstupt
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Obréazek 54: Priklad zapojeni prepinani monitorovacich tGsekt mezi pfistrojem S3000 a pristro-
jem S300 pomoci statickych a dynamickych vstupl

S3000 Professional a S300 Professional v propojeném systému EFI ve spojeni s relé
(stykaci); provozni rezim: bez blokovani opétovného rozbéhu, s kontrolou stykacu; sta-
tické prepinani monitorovacich Gsek( prostfednictvim Fidicich vstup(l A a B pfistroje
S3000; dynamické pfepinani monitorovacich Gseku prostrednictvim inkrementalnich
enkodérl C a D pristroje S3000 v zavislosti na sméru jizdy. Ochranna pole plsobi na
0SSD pristroje S3000.

Pfepinani monitorovacich tsekil mezi pfistroji S3000 a S300 pomoci bezpecnostni
jednotky Flexi Soft
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Obrazek 55: Priklad zapojeni pfepinani monitorovacich tGsek( mezi pristroji S3000 a S300
pomoci bezpecnostni jednotky Flexi Soft
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S3000 Professional a S300 Professional v propojeném systému EFI; vyhodnoceni
ochranného pole, blokovani opétovného rozbéhu a EDM prostrednictvim EFI pomoci
bezpecnostni jednotky Flexi Soft; statické prepinani monitorovacich Gsek( pres EFI
prostfednictvim fidicich vstupl S1 az S4 bezpecnostni jednotky Flexi Soft.
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Montaz
Bezpecnost

Dllezita upozornéni

VAROVANI

Neucinnost ochranného zafizeni

V pfipadé nespravné montaze nebudou osoby a ¢asti téla, které maji byt chranény,

pripadné rozpoznany.

»  Neprovadéjte zadné opravy komponentu pristroju.

»  Neprovadéjte zadné zmény nebo manipulace na komponentech pfistroju.

» S vyjimkou postupl popsanych v tomto dokumentu se komponenty pristrojl
nesméji otevirat.

VAROVANI

Nebezpecny stav stroje

V pfipadé nespravné montaze nemuseji byt osoby a ¢asti téla, které maji byt chranény,

rozpoznany ¢i rozpoznany véas.

» Dbejte na to, aby zadné prekazky nemohly v monitorované oblasti rusit zorné pole
pristroje nebo vrhat stiny. Pfistroj nemuze takové oblasti se stiny monitorovat.
Pokud se v oblasti vyskytuji stiny, kterym nelze zamezit, zkontrolujte, zda zpUsobuji
néjaké riziko. Pfipadné ucinte doplikova ochranna opatteni.

» V monitorované oblasti zamezte vyskytu koufe, mlhy, pary a dalSich znecisténi
vzduchu. Na okné vystupu svételnych paprski nesmi dochazet ke kondenzaci.
Jinak mGze byt narusena spravna funkce pristroje a mlize dochazet k chybnym
vypinanim.

»  Vyvarujte se silné reflexnich predmétl ve skenovaci roviné pristroje. Priklady:
Zpétné odrazky mohou ovlivnit vysledek méfeni pfistroje. Silné reflexni pfedméty
v ochranném poli mohou za ur¢itych okolnosti vymaskovat ¢ast monitorované plo-
chy.

»  Namontujte pfistroj tak, aby dopadajici slune¢ni paprsky neoslhovaly pfistroj. Stro-
boskopické a fluorescenéni lampy nebo jiné silné zdroje svétla neumistujte pfimo
do skenovaci roviny, protoZe mohou za urcitych okolnosti ovlivnit pfistroj.

] DULEZITE
N Namontujte pristroj na suchém misté. Chrante je pred znecisténim a pred
poskozenim.

»  Vyvarujte se instalace pfistroje v blizkosti silnych elektrickych poli. Tato pole
mohou byt vyvolana napf. svafovacimi a indukénimi kabely nebo mobilnimi tele-
fony v bezprostredni blizkosti.

POZNAMKA

»  Vyznacte ochranné pole na podlaze, pokud je to vhodné pro aplikaci.

Souvisejici témata

Po montazi jsou nezbytné nasledujici kroky:

PROVOZNI NAVOD | S3000

,Projektovani“, stranka 32
,Elektricka instalace”, stranka 74
»Konfigurace“, stranka 84
,Uvedeni do provozu“, stranka 118
»Pokyny ke zkousce“, stranka 119
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5.2 Priubéh montaze

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
Prava na zménu vyhrazena

Prehled

Pocatek skenovaci roviny se nachazi 63 mm nad spodni hranou pfistroje. Pokud montu-
jete pristroj pomoci upeviovaci sady 3, nachazi se pocatek skenovaci roviny 102 mm
nad spodni hranou upeviovaci sady 3.

Existuji nasledujici moznosti upevnéni pristroje:
¢  Prima montaz bez upevnovaci sady

¢ Montaz s upevnovaci sadou 1

¢ MontaZ s upevnovaci sadou 1 a 2

¢ MontazZz s upeviovaci sadou 1,2a 3

Upevnovaci sady se namontuji na sebe. Pro montaz s upeviovaci sadou 2 proto
potfebujete také upevnovaci sadu 1. Pro montaz s upeviovaci sadou 3 potfebujete
také upevnovaci sady 1 a 2.

Montazni poloha bezpecnostniho laserového skeneru neni rozhodujici, to znamena, Ze
pristroj Ize namontovat Sikmo i nad hlavou.

Dllezita upozornéni

VAROVANI
Neucinnost ochranného zafizeni

V pfipadé nespravné montaze nemuseji byt osoby a ¢asti téla, které maji byt chranény,
rozpoznany i rozpoznany vcas.

»  Zajistéte, aby zorné pole pristroje nebylo omezovano.

VAROVANI
Neucinnost ochranného zafizeni

V pfipadé nespravné montaze nemuseji byt osoby a ¢asti téla, které maji byt chranény,
rozpoznany €i rozpoznany vcas.

»  Zamezte pomoci prisluSné montaze pristroje moznosti podlezeni, vstoupeni za
nebo prekroceni osob do ochranného pole.

PROVOZNI NAVOD | $3000 67
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Obrazek 56: Zamezeni podlezeni, vstoupeni, prelezeni

@ POZNAMKA
>

>
>

Namontujte pfistroj tak, aby byl chranén pred vihkosti, neCistotami a poskozenim.
Namontujte pfistroj tak, aby byly zobrazovaci prvky dobre viditelné.

Namontujte pfistroj vzdy tak, aby zUstal jeSté dostatecny volny prostor pro montaz,
resp. demontaz systémové zastrcky.

Zamezte nadmérnému namahani pristroje otfesy a vibracemi.

U silné vibrujicich stroji zamezte pomoci prostredku pro zajiSténi Sroubl
nedmysinému uvolnéni upeviovacich Sroub.

Pravidelné kontrolujte fadné utazeni upevinovacich Sroub(.

Dodrzujte maximalni utahovaci moment upevnovacich Sroubl na pfistroji:

o  MG6 na zadni strané = max. 12 Nm

o M8 po stranach = max. 16 Nm

Souvisejici témata

521 Pfima montaz

»,Rozmérové vykresy“, stranka 156
,Drzaky“, stranka 164

Pfistroj ma na zadni strané 4 zavitové otvory M6x8. Jejich pomoci mliZzete pfistroj
namontovat pfimo, pokud muzete provrtat montazni plochu zezadu.

POZNAMKA
Maximalni utahovaci moment zavitovych otvor(l je 12 Nm.

68 PROVOZNI NAVOD | S3000
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Obrazek 57: Zavitové otvory pro pfimou montaz

POZNAMKA
PouZijte alespon upeviovaci sadu 1. MUZete tak pfistroj namontovat snadnéji.

5.2.2 Montaz s upeviovaci sadou 1

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
Prava na zménu vyhrazena

Prehled

Pomoci upeviovaci sady 1 miZete pristroj namontovat na montazni plochu nepfimo. To
je nutné vzdy v pripadé, Ze montazni plochu nelze provrtat zezadu.
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Obrazek 58: MontaZz s upevriovaci sadou 1

@ Upeviovaci sada 1

@ Upeviiovaci Srouby
® Montazni zavitové otvory M8x9
Postup

1. Namontujte upeviovaci sadu 1 na montazni plochu.
2. Namontujte bezpeénostni laserovy skener na upeviovaci sadu 1.

POZNAMKA
Dodrzujte maximalni utahovaci moment montaznich zavitovych otvord M8x9 ve
vySi 16 Nm.

5.2.3 Montaz s upeviovaci sadou 2
Prehled

Pomoci upevnovaci sady 2 (jen ve spojeni s upeviovaci sadou 1) mUzZete pristroj sefidit
ve 2 rovinach. Maximalni sefizovaci Ghel je + 11° v obou rovinach.
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Obrazek 59: MontaZz s upevriovaci sadou 2

@ Upeviovaci sada 1

@ Upeviiovaci sada 2

® Montazni zavitové otvory M8x9
@ Upeviiovaci Srouby

Postup

1. Namontujte upevinovaci sadu 2 na montazni plochu.
2.  Namontujte upevnovaci sadu 1 na upevnovaci sadu 2.
3.  Namontujte bezpec€nostni laserovy skener na upevnovaci sadu 1.
@ POZNAMKA
Dodrzujte maximalni utahovaci moment montaznich zavitovych otvordi M8x9 ve
vysSi 16 Nm.

4, Sefidte bezpecnostni laserovy skener v podélné a pficné ose.

5.2.4 Montaz s upeviovaci sadou 3
Prehled

Pomoci upeviovaci sady 3 (jen ve spojeni s upeviiovacimi sadami 1 a 2) mUzete pfistroj
namontovat tak, aby skenovaci rovina byla paralelné s montazni plochou. To umoznuje
napt. stabilni montaz na podlahu nebo v pfipadé nerovnych ploch stény presné sefizeni
pricné osy na upevnovaci sadé 2.
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Obrazek 60: MontaZz s upevriovaci sadou 3

@ Upevnovaci sada 1

@ Upeviiovaci sada 2

6) Upeviovaci sada 3

@ MontéazZni zavitové otvory M8x9

® Upevnovaci Srouby pfistroje S3000
Postup

Namontujte upevihovaci sadu 3 na montazni plochu.

Namontujte upevihovaci sadu 2 na upeviovaci sadu 3.
Namontujte upevihovaci sadu 1 na upeviovaci sadu 2.
Namontujte bezpecnostni laserovy skener na upevnovaci sadu 1.

1.
2.
3.
4.
@ POZNAMKA
Dodrzujte maximalni utahovaci moment montaznich zavitovych otvordl M8x9 ve
vySi 16 Nm.

5. Seridte bezpecnostni laserovy skener v podélné a pricné ose.

POZNAMKA
Pfi montazi respektujte rozmérové vykresy.

Souvisejici témata

e ,Rozmérové vykresy“, stranka 156
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5.2.5 Montaz s montaznim drzakem Heavy Duty

Pomoci montazniho drzaku Heavy Duty mizZete pfistroj namontovat tak, aby se skeno-
vaci rovina nachazela v rozmezi 100 mm az 350 mm nad podlahou. Pomoci
montazniho drzaku mUzete pristroj sefidit ve 3 rovinach. Maximalni sefizovaci Ghel je
+5° resp. +9°.
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Obrazek 61: Montaz s montaznim drzakem Heavy Duty

5.2.6 Informacni stitek s pokyny pro denni kontrolu

»  Po montéazi nalepte prilozeny samolepici informacni Stitek Pokyny pro denni kont-
rolu.

@ POZNAMKA
e  Pouzijte vyhradné informadéni Stitek v jazyce, ktery uméji precist a pochopit
operatofi stroje.
o Umistéte informacni Stitek tak, aby byl zfetelné viditelny pro kazdého
operatora pri oekavaném provozu zafizeni. Informaéni tabulka nesmi byt
zakryta ani po montazi pridavnych predmétu.
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6 Elektricka instalace
6.1 Bezpecnost
NEBEZPECI

Nebezpedi Grazu neotekavanym rozbéhem stroje

»  Zajistéte, aby cely stroj byl béhem elektrické instalace v beznapétovém stavu, aby
nemohlo dojit k jeho nelimysinému spusténi.

NEBEZPECI
Nebezpecny stav stroje

Nebezpedény stav stroje se pfi nespravném zapojeni nemusi ukongit.

»  Pripojte 0SSD1 a OSSD2 vzdy vzajemné oddélené. Oba spinaci vystupy OSSD
nesméji byt vzajemné spojené.

»  Pripojte OSSD tak, aby Fizeni stroje zpracovavalo oba signaly vzajemné oddélené.
V sérii zapojené stykace museji mit nucené vedené kontakty a museji byt kontro-
lovany.

0SSD1
0SSD2

NEBEZPECI
Nebezpecny stav stroje

Nebezpedény stav stroje se pfi nespravném zapojeni nemusi ukongit.

»  Kjednomu spinacimu vystupu pfipojte jen jeden sériové zapojeny spinaci ¢len.
»  Potfebujete-li vice spinacich ¢len(, pouZijte vhodné rozsiteni kontakta.

NEBEZPECI

Neucinnost ochranného zafizeni

Pokud jsou k OSSD pfipojené zatéZe, které nejsou zajiSténé proti prepoélovani, pak mlize
v pfipadé chyby rozdil potencialt mezi O V pfipojkami zatéZe a pfisluSnym ochrannym
zarizenim zamezit vypnuti stroje.

»  Zabrante tomu, aby mezi zatézi a ochrannym zafizenim mohl vzniknout rozdil
potenciald.

»  Pripojte jednotlivé O V pfipojky zatézZi a prisluSného ochranného zarizeni pfimo ke
stejné O V svorkovnici.
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=— OSSD1
=— OSSD2

POZNAMKA
»  VSechny kabely a pfipojovaci kabely instalujte tak, aby byly chranéné pred
posSkozenim.

»  Pokud pouzijete bezpecnostni laserovy skener k zabezpecéeni nebezpecnych pro-
stor(l, dbejte na to, aby i pfipojena Fidici jednotka a vSechny pfistroje odpovédné za
bezpecnost odpovidaly pozadované kategorii podle normy CSN EN ISO 138491,
resp. pozadované Grovni viastnosti dle CSN EN I1SO 13849.

»  Pokud pouzijete stinéné kabely, poloZte stinéni ploSné na kabelové Sroubeni.

>  Zajistéte vhodné elektrické zabezpecéeni bezpecnostniho laserového skeneru.

POZNAMKA

e  Sitovy zdroj musi dokazat pfemostit vypadek sité po dobu 20 ms.

¢  Sitovy zdroj musi zarucit bezpecné odpojeni od sité (SELV/PELV). Vhodné sitové
zdroje jsou k dostani u firmy SICK jako prisluSenstvi, (viz ,Prislusenstvi*,
stranka 163).

Souvisejici témata

o ,Datovy list, stranka 141

6.2 Osazeni pripojovacich zastrcek

Prehled

VSechny vstupy a vystupy pfistroje se nachazeji na 30pinové pripojce se Sroubovacimi
svorkami + FE v systémové zastrcce. Spojeni miZete pfipojit pfimo na svorkovnici
systémové zastréky nebo mUzZete pouzit predem smontovanou systémovou zastréku od
spolecnosti SICK.
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Obrazek 62: Svorkovnice se Sroubovacimi svorkami systémové zastréky

V zavislosti na varianté ma systémova zastrcka rizna obsazeni pind.

@ POZNAMKA
e VSechny vstupy a vystupy pristroje se sméji pouzivat jen ve specifikovaném smysilu.
e  Priabsenci nebo neutazeni kabelového Sroubeni, resp. zaslepky nebo pfi absenci
nebo neutaZeni upeviovacich Sroub(l systémové zastréky neni dodrZena trida kryti
IP 65.

Propojeni v souladu s EMC

Kvalita stinéni v podstaté zavisi na kvalité zapojeni stinéni. V zasadé Ize nejlepsSiho
stiniciho G¢inku dosahnout jen s oboustranné, ploSné zapojenym stinénim.

» K zapojeni stinéni u bezpecnostniho laserového skeneru pouzijte EMC kabelové
Sroubeni M12 (viz tabulka 50, stranka 163).

»  Podobné kabelové Sroubeni pouzijte u inkrementalnich enkodéra.

»  Nelze-li umistit zapojit stinéni nad Sroubeni (jako napf. na uzlech sbérnice), méli
byste vytvorit stinéni v blizkém prostoru pomoci kovové prichytky, napf. na kon-
strukci rozvadéce.

@ POZNAMKA
o  Pokud provozujete 2 bezpecnostni laserové skenery v propojeném systému (komu-
nikace prostrednictvim EFI), pouZijte pro oba bezpecnostni laserové skenery stejny
koncept uzemnéni.
e Jestlize je instalovano ochranné uzemnéni (PE), Ize je pouZit k pfipojeni funkéniho
uzemnéni (FE). Pripojka funkéniho uzemnéni (FE) se vSak nikdy nesmi pouZzit jako
ochranné uzemnéni (PE).

Funkcni uzemnéni

Pro dosazZeni specifikované bezpecnosti z hlediska elektromagnetické kompatibility
musi byt pfipojeno funkéni uzemnéni FE, napft. k centralnimu nulovému bodu uzemnéni
vozidla nebo zafizeni.

ProtoZe bezpecnostni laserovy skener nema samostatnou pfipojku funkéniho uzemnéni
(FE), je nutné funkéni uzemnéni v pfipadé potreby pFipojit k pouzdru.
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6.2.1 Osazeni pripojovacich konektori

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
Prava na zménu vyhrazena

Souvisejici témata

L]

,Predem smontované systémové zastréky“, stranka 82

Tabulka 8: Obsazeni pint na rozSifovacim modulu
Pin |Signal Funkce =
° ° S
< 7} =
S o 7] i
o c 3 T o
(= g y“— (] 1=
S |5 © S | o
(7] < o wi 4
1 |+24VDC | Napdjeci napéti S3000 | [ ] [ | [ [ |
2 |ovDC Napdéjeci napéti S3000 ] [ ] [ ] [ ] [ ]
3 |0SsD1 Spinaci vystup ] [ ] [ ] [ ] [ ]
4 | 0SSD2 Spinaci vystup ] [ | [ | [ | [ |
5 RESET Vstup, reset u ] ] [ ] [ ]
6 |EDM Vstup, kontrola stykact [ ] [ | [ | ] [}
7 UNI-I/01 / | Univerzalni /O nebo diagnosticky vystup, ] [ ] [ ] [ ] [ ]
ERR resp. pripojka pro mlstek k adresovani jako
Guest Y
8 |UNII/O2/ |Univerzalnil/O, resp. vystup, Nutny reset ] [ | [ | [ | [ |
RES_REQ
9 UNII/ Univerzalni I/0, resp. vystup, Objekt ve ] ] ] [ ] [ ]
03/ WF varovném poli
10 |A1 Staticky fidici vstup A, resp. pfipojka pro 2 =u [ | " m?
mustek k adresovani jako Guest ¥
11 |A2 Staticky ridici vstup A [ ] [ ] [ ]
12 |B1 Staticky Fidici vstup B [ ] [ ] [ ]
13 |B2 Staticky Fidici vstup B [ | [ | [ |
14 | EFl, Enhanced Function Interface (EFI) = u ] ] [ ] [ ]
15 |EFl bezpecna komunikace pfistroji od firmy - - - - -
SICK
16 |+24VDC L C I
Napéjeci napéti inkrementalniho enkodéru 1
17 |GND [ ] [ ]
18 | C1, resp. Staticky Fidici vstup C, resp. dynamicky ridici
INC1_0 vstup (vstup pro inkrementalni enkodér) 1
19 | D1, resp. Staticky fidici vstup D, resp. dynamicky fidici [ ] [ ]
INC1_90 vstup (vstup pro inkrementalni enkodér) 1
20 |+24VDC o . o
Napéjeci napéti inkrementalniho enkodéru 2
21 |GND [ ] [ ]
22 | C2, resp. Staticky Fidici vstup C, resp. dynamicky fidici
INC2_0 vstup (vstup pro inkrementalni enkodér) 2
23 | D2, resp. Staticky fidici vstup D, resp. dynamicky fidici [ ] [ ]
INC2_90 vstup (vstup pro inkrementalni enkodér) 2
24 Rezervovano, neobsazovat.
25 |RxD- ] [ ] [ ] [ ] [ ]
26 |RxD+ [ ] [ | [ | [ | [ |
Rozhrani RS-422 pro vystup méfenych dat
27 | TxD+ ] [ | [ | [ | [ |
28 | TxD- ] [ ] [ ] [ ] [ ]
29 Rezervovano, neobsazovat.
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Pin

Signal Funkce

[
° ° o
5 & |@ 2
o [ a =t o
c © Q [} =
S |3 © Ea
(2]} < o ] o

30 Rezervovano, neobsazovat.

1)

2)

V propojeném systému EFl musi byt s mlstkem mezi pinem 7 a pinem 10 definovan jeden pristroj jako
Guest. To je nutné také v pripadé, Ze je k jedné vétvi EFl bezpecnostni jednotky Flexi Soft pfipojeno vice
bezpecnostnich laserovych skenert.
Zadny fidici vstup A.

Specifikace inkrementalnich enkodér

é NEBEZPECI
Nelcinnost ochranného zafizeni

V pfipadé nespravné montaze nemuseji byt osoby a ¢asti téla, které maji byt chranény,
rozpoznany ¢i rozpoznany veas.

Jsou-li pfipojovaci kabely inkrementalnich enkodér( instalovany spolecné, mize pfi
pretrzeni kabelu dojit k neodhalené chybé.

>

>

>

Ved'te pripojovaci kabely pro kazdy inkrementalni enkodér ve vlastnim oplasténém

vedeni.

Kazdy inkrementalni enkodér napajejte napétim samostatné. Pouzijte k tomu

prislusné pripojovaci svorky 16 a 17 a také 20 a 21.

Kazdy vystup inkrementalniho enkodéru (pro 0°, resp. 90°) pfipojte jen k jed-

nomu fidicimu vstupu (C1 / D1, resp. C2 / D2).

Oba inkrementalni enkodéry museji splhovat nasledujici pozadavky:

Dvoukanalovy enkodér s posunutim fazi o 90°
Napajeci napéti: 24 V DC

Vystupy: vystupy protitaktu, resp. push/pull
Trida kryti IP 54 nebo vyssi

Stinény kabel

Maximalni frekvence impulzu: 100 kHz
Minimalni pocet impulz(: 50 pulzd na jeden cm

@ POZNAMKA
Vhodné inkrementalni enkodéry mUlzete zakoupit na
pobocky firmy SICK.

nebo u mistni

Ridici vstupy

Vstupni signaly Ize pripojit jen k jednomu bezpecnostnimu laserovému skeneru. Pfipo-
jeni vstupnich signalll nelze rozdélit na 2 bezpecnostni laserové skenery.

Propojené systémy EFI

Propojte EFI, prvniho pristroje s EFl, druhého pfistroje a EFlg prvniho pristroje s EFlg
druhého pristroje.

POZNAMKA

L]

L]

Pouzijte vzdy stinéné kabely s kroucenou dvoulinkou.

Je-li délka kabelu k bezpecnostnimu laserovému skeneru vétsi nez 30 m, musite
stinéni pripojit co nejblize k pristroji.

PROVOZNI NAVOD | S3000
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POZNAMKA
Pro jednoznacéné rozliSeni mezi pristrojem Host a Guest v propojeném systému EFI je
nutné nakonfigurovat jeden bezpecénostni laserovy skener jako Guest.

»  Pro definovani pfistroje Guest propojte mistek mezi pfipojovacimi svorkami 7
(ERR) a 10 (A1).

Mustek vZdy definuje pristroj Guest. U pfistroje Host nesmite tento mustek nikdy propo-
jit.

Rozhrani RS-422

— === [T ————
RD* ————mm ) i A TD+
<5
RD- — | e D | TD-
D+ ——f—f - D | { RD+
. s N1 :>'
TD- D | RD-—
GND | | N

— P —— GND
g '—f——fl T’ L

Obrazek 63: Schéma zapojeni rozhrani RS-422

6.3 Nesmontované systémové zastrcky

Dulezita upozornéni

@ POZNAMKA

Dle zkuSenosti se osvédcila rezerva kabelu na bezpecnostnim laserovém skeneru
v délce 20 az 30 cm. Tim se zamezi pripojeni systémoveé zastréky z nedopatreni k sou-
sednimu bezpecénostnimu laserovému skeneru a uvedeni bezpecnostniho laserového
skeneru do provozu s chybnou konfiguraci. Diky kabelové rezervé mizete bezpecnostni
laserovy skener v pripadé potreby snadno vymeénit.

»  Rezerva kabelu musi byt kratka, abyste systémovou zastréku nemohli nedo-
patfenim pripojit k sousednimu bezpecnostnimu laserovému skeneru.

@ POZNAMKA
MUzZete koupit bezpecnostni laserovy skener také s pfedem smontovanou systémovou
zastrékou s rliznymi délkami kabelu.

Systémova zastrcka

Systémova zastréka ma otvory na horni a na zadni strané. Pro tyto otvory jsou k pfistroji
prilozeny vhodné kabelové priichodky. Pocet kabelovych prichodek se lisi v zavislosti
na variante.

Systémova zastrécka SXOA-AOO0O0B:

« 1 kabelova prichodka bez kabelového Sroubeni M12 (zaslepka)
« 1 kabelova prichodka s kabelovym Sroubenim M20

e 2 zaslepky pro druhou stranu vystupu

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK PROVOZNIi NAVOD | S3000 79
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Obrazek 64: Systémova zastrcka SXOA-AOO00B

SXOA-AOOOOD:

3 kabelové prichodky bez kabelového Sroubeni M12 (zaslepka)
1 kabelova prichodka s kabelovym Sroubenim M20
o 4 zaslepky pro druhou stranu vystupu

PROVOZNI NAVOD | S3000
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Obrazek 65: Systémova zastrcka SXOA-AOO00D

» Vzavislosti na aplikaci pouZzijte vhodné kabelové prichodky na horni nebo na

zadni strané.

»  Pro kabely s rozhranim EFI pouZijte EMC kabelova Sroubeni.

Tabulka 9: PouZziti pFiloZenych kabelovych priichodek

Kabelova priichodka

Pramér kabelu

Pouziti

M20

6 mm..12 mm

o Systémové kabely (napajeci
napéti, vystupy, statické
vstupy)

M12 (jen pokud jsou
prilozené)

3 mm ... 6,5 mm

e Univerzalni l/0

o Inkrementalni enkodér
o Datové kabely RS-422
e EFI

Tabulka 10: Doporucené prurezy vodicl

Kabel Doporucené prarezy vodict Stinény
Systémové kabely (napajeci 0,5mm?2..1mm?39..17 Zil |Ne
napéti, vystupy, statické
vstupy)
Inkrementalni enkodér 4 x 0,25 mm? Ano
EFI 1x2x0,22 mm? Ano
Univerzaini I/0 2 x 0,25 mm? Ne
PROVOZNI NAVOD | $3000 81
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6.4

82

Kabel

Doporucené prirezy vodicl

Stinény

Datové kabely RS-422 4 x 0,25 mm?

Ano

1)

Souvisejici témata

Pfi vysokych zatézich EMC v okoli doporuc¢ujeme pouzit stinéni.

,Predem smontované systémové zastrcky“, stranka 82

,Systémova zastréka“, stranka 160

~Pripojovaci kabely pro vlastni montaz*“, stranka 163

Predem smontované systémové zastrcky

SXOA-BO905G

L]

L]

L]

Pro S3000 Standard a Remote
Se 9 nestinénymi zilami
Pfipojeni kabelu dozadu

Délka 5 m

SXO0A-BO905B, SXO0A-B0O910B, SXOA-B0920B

Pro S3000 Standard a Remote
Se 9 nestinénymi Zilami
Pfipojeni kabelu smérem nahoru
Délka 5, 10 nebo 20 m

SX0A-B1305B, SX0A-B1310B, SXOA-B1320B

Pro S3000 Advanced

Se 13 nestinénymi Zilami
Pfipojeni kabelu smérem nahoru
Délka 5, 10 nebo 20 m

SX0A-B1305D, SXOA-B1310D
Pro S3000 Professional a S3000 Expert se statickymi a dynamickymi vstupy

Se 13 nestinénymi Zzilami

S 3 kabelovymi prichodkami M12 pro inkrementalni enkodéry

Pfipojeni kabelu smérem nahoru
Délka 5 nebo 10 m

SX0A-B1705B, SXOA-B1710B, SXOA-B1720B
Pro S3000 Professional a S3000 Expert se statickymi vstupy

Se 17 nestinénymi Zilami
Pfipojeni kabelu smérem nahoru
Délka 5, 10 nebo 20 m

Tabulka 11: Obsazeni pinti pfedem smontované systémové zastrcky

Pin | Signal Barva Zily ] Mmoo omom | Qa mmm
5] DNOO|WOO | WO |BOOo
=) OHdAOdd | d ©od A
(2] OO MMM MM [ A
o 000 |ddd |dd [ddd
aQ 00O 00m o0 000
< - O O NI - S - - ¢
o OO0 OO0 | OO0 O O O
=< X X X [X X X | XX |[X XX
) nonnvon | nn VoK
1 [+24VDC Hnéda ] [ ] [ ] [ ] ]
2 |0vDC Modra | | | | | [ | | |
3 |0SSD1 Seda [ ] (] ] ] n
4 | 0SSD2 Razova ] [ | [ ] ] ]
5 | RESET Cervena [ [ n n n
6 |EDM Zluta ] [ | [ ] [ ]
7 |UNIl/O1/ ERR Bila/cerna | | | | | [ ] [
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Pin | Signal Barva Zily o MO0 MomoM O Mmoo
0 DNOO|WOO | KO [BO O
=] OdAad|Odd | ©d ©odd
) OO MMM MM =N~
o 000 |ddd |dd  [ddd
e () (5l (g leg) eal (o) | (el [l (o) [l (o]
< O A A - I SN - G i i ¢
o Sog|lcog|oc oo
= X X X [X X X | X X |[X X X
7] Ny By B

8 |UNIl/02/ Cervena/modré n ] [ n m
RES_REQ
9 | UNIl/O3 / WF Bila/hnéda [ ] [ ] [ [ | [

10 |Al1 Bila/Cervena | [ | [ |

11 |A2 Bila/oranzova ] ] [ ]

12 |B1 Bila/Zluta ] [ ] ]

13 |B2 Bila/zelena ] [ ] ]

18 | C1, resp.INC1_0 Bila/modra u

19 | D1, resp. INC1_90 Bila/Seda u

22 [C2,resp.INC2_0 Bila/fialova ]

23 | D2, resp. INC2_90 Bila [

Pocet kabelovych Sroubeni nahoru (kabelové 2 2 2 4 2

prachodky dozadu uzaviené zaslepkami)

POZNAMKA

>

VSechny Zily, které nejsou nutné pro prislusnou aplikaci, odpojte od systémové
zastréky, abyste zamezili rusivym emisim.

Souv

6.5

isejici témata

,Systémova zastrcka“, stranka 160

Konfiguracni pripojka M8x4 (sériové rozhrani)

Obrazek 66: Obsazeni pint konfiguracni pripojky M8x4

Tabulka 12: Obsazeni pint konfiguracni pripojky M8x4

Pin | Bezpecnostni laserovy skener D-Sub RS 232 na strané PC
1 Rezervovano Nepfifazeno
2 RxD Pin 3
3 |0V DC (napajeci zdroj) Pin 5
4 | TxD Pin 2
POZNAMKA
»  Po konfiguraci vytahnéte propojovaci kabel z konfiguracni pripojky.
»  Pro nakonfigurovani pristroje zasunte ochrannou krytku upevnénou na pristroji

opétovné do konfiguracni pripojky.

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
Prava na zménu vyhrazena
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7.2

7.3

84

Konfigurace

Stav pri dodani

CDS

Ve stavu pfi dodani je bezpeénostni laserovy skener v bezpeéném stavu.

«  Bezpeénostni laserovy skener se nachazi v provoznim stavu Cekam na konfiguraci.
e Spinaci vystupy (OSSD) jsou vypnuté, sviti ervena kontrolka: ©.
o 7segmentovy displej ukazuje [&].

Pro konfiguraci a diagnostiku téchto pristroji potiebujete CDS (Configuration & Dia-
gnostic Software).

Postup

1. Oteviete webovou stranku se sekci Ke stazeni a na zadejte do
vyhledavaciho pole CDS.

2. Respektujte systémové predpoklady uvedené na webové strance pro stazeni soft-
waru.

3. Stahnéte si z webové stranky pro stazeni softwaru instalaéni soubor, rozbalte jej a
spustte jej.

4. Ridte se pokyny instalaéniho asistenta.

Priprava konfigurace

Predpoklady

e  Bezpecnostni laserovy skener je fadné namontovany a elektricky pfipojeny.

e  Potfebné pomdcky jsou k dispozici.

e  Aktualni verze CDS

e  Servisni kabel k propojeni PC a bezpecnostniho laserového skeneru (neni soucasti
dodavky)

PROVOZNIi NAVOD | S3000 8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
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Postup

»  Pro konfiguraci a diagnostiku pomoci CDS pripojte PC ke konfiguracni pfipojce
bezpecnostniho laserového skeneru @.

Obrazek 67: Konfiguraéni pfipojka

Doplnujici informace

POZNAMKA

o K pripojeni PC, resp. notebooku k bezpecnostnimu laserovému skeneru jsou k dis-
pozici 2 servisni kabely o rdznych délkach (viz ,Servisni kabely“, stranka 163).

« Dbejte na to, aby servisni kabel nebyl veden v bezprostredni blizkosti silnych elek-
trickych pohont nebo silnoproudych kabel(l. Zamezite tak vlivu EMC na servisni
kabel.

e  Servisni kabel se smi pripojit jen pro konfiguraci a diagnostiku. BEhem provozu
musi byt servisni kabel odpojeny a opatfeny ochrannou krytkou.

POZNAMKA

o DalSi informace ke konfiguraci naleznete v online napovédé CDS (Configuration &
Diagnostic Software).

e  Pomoci funkce hesla CDS mUZete nastaveni konfigurace chranit pred neautorizo-
vanym pristupem, pokud hesla uschovate na misté chranéném pred neautorizo-
vanym pristupem.

7.4 Rezim kompatibility

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
Prava na zménu vyhrazena

Prehled

Pro zajisténi kompatibility mGzete v rezimu kompatibility provozovat bezpecnostni lase-
rové skenery S3000 s firmwarem = B02.41.

Rezim kompatibility m{Zete aktivovat v asistentovi pro vybér pfistroje CDS.
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Compatibility mode

Scanner Plus! Devices
SN: "1221 xxxx"

“nld

e A “new” 5300/53000 with activated sick
$300,3000 ! compatibility mode behaves like an “old” | £
' S300/53000

. -

- ‘

—
5300,/52000

Obrazek 68: Rezim kompatibility

Davody, pro¢ je nutné aktivovat rezim kompatibility, resp. pro¢ se rezim kompatibility
aktivuje z CDS automaticky:

Néktery z nasledujicich pfistrojl se pouziva v propojeném systému EFI:

o S3000 Professional CMS

o S3000 s firmwarem < B02.41 a sériovym ¢islem < 12210000

o S3000 Standard, Advanced, Professional s rozSifovacim modulem se
sériovym Cislem < 12210000

S3000 Remote s rozsifovacim modulem se sériovym Cislem < 11240000
S300 Professional CMS

S300 Expert CMS

S300 s firmwarem < 02.10 a sériovym Cislem < 12210000

S300 se sériovym Cislem systémové zastréky < 12210000

Probiha konfigurace S3000 s firmwarem < B02.41 a sériovym ¢islem

< 12210000.

Probiha konfigurace S3000 Standard, Advanced, Professional s rozSifovacim
modulem se sériovym ¢islem < 12210000.

Probiha konfigurace S3000 Remote s rozsifovacim modulem se sériovym ¢islem
< 11240000.

Je pouzivan bezpecnostni laserovy skener se systémovou zastrckou, v niZ je
uloZena konfigurace s nasledujicimi vlastnostmi:

o  Konfigurace podporuje jen rezim kompatibility.

o  Konfigurace byla konfigurovana v rezimu kompatibility.

o  Konfigurace byla konfigurovana s verzi CDS < 3.6.7.

Ma byt zajiSténo, aby bylo mozné nové konfigurované pristroje nahradit starymi
pristroji.

Staré pristroje maji byt nahrazeny novymi.

O O O O o

Nasledujici tabulka ukazuje odliSné funkce variant pfistroji v reZimu kompatibility.

Tabulka 13: Funkce v reZimu kompatibility

Funkce Standard Advanced | Professional Expert Remote ¥

Diagnosticky vystup,
vystup varovného pole
a diagnosticky vystup ] u | ] [ |
pro reset namisto uni-
verzalnich 1/0
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Funkce

Standard

Advanced

Professional

Expert

Remote ¥

Sestavy poli, které se
skladaji z jednoho
ochranného a jednoho
varovného pole (rezim
dudlnich poli), resp. ze
2 ochrannych poli
(rezim dualnich
ochrannych poli)

22

83

Programovatelné
monitorovaci Useky
v samostatném pro-
vozu

16

16

Programovatelné
monitorovaci Useky

Vv propojeném systému
EFI

16

16

16

Routing rychlosti
pomoci bezpec¢nostni
jednotky Flexi Soft

1) Plati pro rozsifovaci moduly se sériovym ¢islem > 11240000.

2)  Druhou sestavu poli pfistroje S3000 Standard Ize pouzit jen jako simultanni sestavu poli.

3)  Maximalné moZny pocet sestav poli - skutecny pocet je stejny jako u varianty S3000, k niz je pfipojeny

pfistroj S3000 Remote.

POZNAMKA

e  UzZivatelské rozhrani CDS odpovida v rezimu kompatibility verzi CDS 3.6.6.
e  Pro starsi pristroje plati pfiloZeny provozni navod.

Moznosti pouziti v propojeném systému EFI v zavislosti na verzi firmwaru

Tabulka 14: Potfebny reZim kompatibility pii riiznych verzich firmwaru pristroje S3000 v propo-
jeném systému EFI s jingymi S3000
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S3000 Stan- >B02.41| X [ ] X [ ] X u [ ] X X ]
dard
S3000 Advan- | =2B02.41| X [ ] X [ ] X [ ] [ ] X X ]
ced
S3000 Profes- | 2B02.41| X | X | X | [ | X X [ |
sional
S3000 Expert | 2B02.41
S3000 Remote | 2 B02.41

1) Varianta podporuje vyhradné rezim kompatibility.
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7.5

88

B = rezim kompatibility je nutny

X = rezim kompatibility neni nutny %

Tabulka 15: Potrebny reZzim kompatibility pri riznych verzich firmwaru pristroje S3000 v propo-

jeném systému EFI s jinymi bezpecnostnimi laserovymi skenery

(7))
=
o
© © © n
° ° © 9 s S s =
= = (4] (] — B = o
© © o (¥ [7] [7] 0
S S c c (] (7] (] + + =
c c o © o @ 0 ) [} )
o o i 3 3 o © < = = =
© (7] (7] < < o o o 1] ] ]
2 o o o o o o o o o o
£ o o o =) = o = o o o
= ™ ™ ™ ™ ™ ™ ™ ™ ™ ™
ic 17} 7} 7} 7} 7} 7} 7} 7] 7} 7}
% o o o o o o :o o o 3
= <1 - 1 - 1 - M i - -
£ s |8 |8 |8 |8 |8 |8 |8 |8 |8
[ I\ \Y; N \% I\ \% \% Al \Y; Y,
S3000 Stan- 2B02.41| X - X | X | | [ | X u [ ]
dard
S3000 Advan- | =2B02.41| X - X [ ] X u [ ] X [ ] [ ]
ced
S3000 Profes- | 2B02.41| X - X | | X u [ ] X [ ] ]
sional
S3000 Expert 2B02.41| X - ] [ ] u
S3000 Remote | 2B02.41| X -

1) Varianta podporuje vyhradné rezim kompatibility

B = rezim kompatibility je nutny

X = rezim kompatibility neni nutny 4

- = propojeny systém EFI neni mozny

Dopliujici informace

@ POZNAMKA

S300 Mini nepodporuje rezim kompatibility. Pro propojené systémy EFI
s bezpecnostnim laserovym skenerem S300 Mini je nutné pouZzit pristroj, ktery neni
provozovan v rezimu kompatibility.

Souvisejici témata

. ,Rozsah platnosti“, stranka 7

Systémové parametry

Pro konfigurovanou aplikaci a pro bezpec€nostni laserovy skener nebo bezpecnostni
laserové skenery mlizete pridélit vzdy jeden nazev. Nazvy se po prenosu konfigurace
uloZi v pristrojich. Jako nazev mlze slouzit napi. oznaceni vozidla, zafizeni nebo stroje.

Nazev aplikace, resp. nazev pouzitého bezpecnostniho laserového skeneru mizete

zapsat do CDS.

Dbejte na to, aby rozSifovaci modul S3000 byl aktualni (S3000 Standard, Advanced, Professional s rozSifovacim modulem se sériovym

¢islem > 12210000, S3000 Remote s rozSifovacim modulem se sériovym Cislem > 11240000).

Dbejte na to, aby sériové Cislo systémové zastrcky S300 bylo > 12210000 a rozsifovaci modul S3000 byl aktualni (S3000 Standard,
Advanced, Professional s rozSifovacim modulem se sériovym ¢islem > 12210000, S3000 Remote s rozSifovacim modulem se sériovym

¢islem > 11240000).
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7.5.1 Nazev aplikace
Prehled

Pfistroje s jednoznaénymi nazvy aplikace Ize ,rezervovat“ pro urcité ukoly. Pokud
Gdrzbar porovna vyménéné pristroje s konfiguracnimi daty ulozenymi v CDS, je upo-
zornén na to, Ze nazev aplikace se neshoduje. Udrzbar pak mlZe pristroje vymeénit za
pristroje se spravnym nazvem aplikace.

Postup

»  Zadejte nazev pro aplikaci. Nazev midzZe mit maximalné 16 znakd.

7.5.2 Nazev skeneru

»  Pro bezpecénostni laserovy skener nebo bezpecnostni laserové skenery systému
zadejte vzdy jeden nazev pfistroje. Nazvy mohou mit maximalné 8 znakd.

POZNAMKA

e Pouzijte vystizny nazev, napt. ,vpredu“ a ,vzadu*“ pfi monitorovani vozidla. Jedno-
znacné nazvy pfistrojii usnadnuji nasledné kroky konfigurace.

e  Usystému Host/Guest s 2 bezpecnostnimi laserovymi skenery se museji nazvy
pristroju v kazdém pfipadé lisit.

7.5.3 Udaje uzivatele
V poli Jméno uZivatele mUzete zapsat své jméno. Jméno mizZe mit maximalné 22 znakd.
Toto jméno je pak pozdéji uvedeno také v konfiguracnim protokolu a v diagnostické
Zprave.

7.5.4 Smér zobrazeni 7segmentového displeje
Prehled
Zobrazeni ¢islic na 7segmentovém displeji miZete pomoci CDS otoéit o 180°. To je
uzite€né napr. tehdy, pokud je nutné pfistroj z montaznich ddvodu otocit o 180°.
Postup

»  Pod bodem 7segmentovy displej aktivujte moZnost otoceno o 180°.
v Po preneseni konfiguracniho navrhu do pfistroje se znazornéni cislic 7segmen-
tového displeje zobrazi otocené o 180°.

Doplnujici informace

Je-li zobrazeni Cislic na 7segmentovém displeji otocené, zhasne teCka na 7segmen-
tovém displeji.

7.6 Aplikace

Pomoci CDS nakonfigurujte bezpeénostni laserovy skener pro potfebnou aplikaci. Vzdy
podle toho, zda vyberete stacionarni nebo mobilni aplikaci, jsou k dispozici rizné
moznosti konfigurace:

Tabulka 16: Porovnani mobilni a stacionarni aplikace

Mobilni aplikace Stacionarni aplikace

Rozliseni
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Mobilni aplikace

Stacionarni aplikace

30 mm (detekce ruky s mensi velikosti
ochranného pole)

40 mm (detekce ruky s vétsi velikosti
ochranného pole)

50 mm (detekce nohy s mensi velikosti
ochranného pole)

70 mm (detekce nohy s vétsi velikosti
ochranného pole) ®

e 30 mm (detekce ruky s mensi velikosti
ochranného pole)

e 40 mm (detekce ruky s vétsi velikosti
ochranného pole)

e 50 mm (detekce nohy s mensi velikosti
ochranného pole)

e 70 mm (detekce nohy s vétsi velikosti
ochranného pole)

e 150 mm (detekce téla)

Ochrana pred manipulaci

Bezpecénostni laserovy skener zkontroluje, zda v libovolném segmentu 90° odpovidaji vSechny
mérené hodnoty maximalné méfitelné hodnoté vzdalenosti.

e Pokud ano, pfistroj se po 2 hodinach vypne | « Pokud ano, pfistroj se po 5 sekundach

a signalizuje JF < [,

vypne a signalizuje J J- < L.

7.6.1 Rozliseni
Maximalni dosahy ochranného pole
Maximalni dosah ochranného pole ® zavisi na nastaveném rozliSeni a Ghlovém
rozliSeni. Tabulka ukazuje konfigurovatelna rozliSeni:
Tabulka 17: Maximalni dosahy ochranného pole pfi riznych rozliSenich
Maximalni dosah ochranného pole
Senzorova hlava pro kratky dosah Pfi Gdhlovém rozliSeni 0,5° Pfi dhlovém rozliSeni 0,25°
(zakladni doba odezvy (zakladni doba odezvy
60 ms) 120 ms)
30 mm (detekce ruky) 1,90 m 2,80 m
40 mm (detekce ruky) 2,60m 3,80m
50 mm (detekce nohy) 3,30m 4,00 m
70 mm (detekce nohy) 4,00 m 4,00 m
150 mm (detekce téla) 4,00 m 4,00 m
Varianta pro stfedni dosah
30 mm (detekce ruky) 1,90 m 2,80 m
40 mm (detekce ruky) 2,60 m 3,80 m
50 mm (detekce nohy) 3,30m 4,80 m
70 mm (detekce nohy) 4,70 m 5,50 m
150 mm (detekce téla) ¥ 5,50 m 5,50 m
Varianta pro dlouhy dosah
30 mm (detekce ruky) 1,90 m 2,80 m
40 mm (detekce ruky) 2,60 m 3,80 m
50 mm (detekce nohy) 3,30m 4,80 m
70 mm (detekce nohy) 4,70 m 7,00 m
150 mm (detekce téla) v 7,00 m 7,00 m
1) Nelze konfigurovat u mobilnich aplikaci.
5) V mobilni aplikaci je pro detekci nohy nutné jen rozliseni 70 mm, protoZe z divodu pohybu vozidla je pro detekci lidské nohy dostacujici
hrubsi rozliseni.
6) Radialni vzdalenost od bezpecénostniho laserového skeneru.
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Doplnujici informace

POZNAMKA

Varovné pole mUzete pfi veSkerych rozliSenich konfigurovat az na 49 m. Detekéni
schopnost ve varovném poli zavisi na remisi objektU, které maji byt detekovany.

Souvisejici témata

e ,Charakteristiky, stranka 148

7.6.2 Zakladni doba odezvy

Zakladni doba odezvy zavisi na zvoleném Ghlovém rozliseni a ¢ini:
e  Zakladni doba odezvy 60 ms pfi Ghlovém rozliseni 0,5°
e  Zakladni doba odezvy 120 ms pfi Ghlovém rozliSeni 0,25°

POZNAMKA

K zakladni dobé odezvy je nutné pricist prip. navySeni z dlivodu nastaveni pocétu sken(
(vicenasobné vyhodnoceni) a prenosu dat prostrednictvim EFI.

Souvisejici témata

. »,Doby odezvy“, stranka 151

7.6.3 Uhlové rozliseni a maximalni dosah ochranného pole
Uhlové rozliseni méa vliv na maximalni dosah ochranného pole a zékladni dobu odezvy.

Konfigurovat Ize 2 Ghlova rozlisent:
e  Pfidhlovém rozliSeni 0,5° je zakladni doba odezvy 60 ms.
e  PfiGhlovém rozliSeni 0,25° je zakladni doba odezvy 120 ms.

POZNAMKA

¢  Maximalni dosah ochranného pole bezpecnostniho laserového skeneru musi byt
dostatecny pro pokryti vypoctené velikosti ochranného pole véetné potfebnych
navyseni.

e U pristroji S3000 Expert a S3000 Remote je pocet konfigurovatelnych sestav poli
zavisly na konfigurovaném Ghlovém rozliSeni.

Souvisejici témata

e  Rozliseni“, stranka 90

e ,Zakladni doba odezvy“, stranka 91

e Velikost ochranného pole“, stranka 42
e  ,Sestavy poli“, stranka 102

7.6.4 Rezim poli
Dualni
Pomoci moznosti Dudlni mlzete konfigurovat sestavy poli, které se skladaji ze 2 poli,
jednoho ochranného pole a jednoho varovného pole.

Diky moznosti Dudlni je k dispozici simultanni sledovani. Tak Ize vyhodnotit 2 ochranna
pole a 2 varovna pole.

Dualni ochranna pole
Pomoci moznosti Dudlni ochranna pole mlzZete konfigurovat sestavy poli, které se skladaji
ze 2 ochrannych poli. Pfitom se obé pole vyhodnoti jako bezpecna pole.
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@

Diky mozZnosti Dualni ochranna pole je k dispozici simultanni sledovani. Tak Ize vyhodnotit
4 ochranna pole.

POZNAMKA
Tuto funkci mlZete pouzit jen ve spojeni s bezpecnostni jednotkou Flexi Soft, ktera je
pripojena prostfednictvim EFI.

Trojité
Pomoci moznosti Trojité mUZete konfigurovat sestavy poli, které se skladaji ze

3 ochrannych poli. Tyto sestavy poli se skladaji z jednoho ochranného pole
a 2 varovnych poli.

POZNAMKA
U pristroji S3000 Expert a S3000 Remote je pocet konfigurovatelnych sestav poli
zavisly na zvoleném rezimu poli.

Souvisejici témata

e Simultanni sledovani“, stranka 115
e ,Sestavy poli“, stranka 102

7.6.5 Vyména vysledku poli prostfednictvim EFI

NEBEZPECI
Chybné vyhodnoceni signalu

Nebezpecny stav stroje se pfi nespravném zapojeni nemusi ukoncit.

»  Respektujte logické hodnoty informaci o stavu ochrannych poli pfi predani
bezpecnostni jednotce Flexi Soft.

e  Stav jednoho vyhodnoceného ochranného pole je logicky 1, pokud je ochranné
pole volné.

e Stavje logicky O, pokud je ochranné pole naruseno.

e  Stav nepfrifazeného ochranného pole je z vyroby nejprve logicky 1.

Je-li stav ochrannych poli vyhodnocen pomoci jednotky Flexi Soft, méli byste navic na
zaloZce RozliSeni / reZim poli aktivovat moZnost Prenést nepfifazena pole jako naruSena.

Pokud jste zvolili rezim poli Dudlni ochranna pole, pak se moznost Pfenést nepfifazena pole
jako naruSena aktivuje automaticky.
Souvisejici témata

« Informace o stavu EFI a fidici povely“, stranka 153

7.7 Inkrementalni enkodér

Pfistroje S3000 Professional a S3000 Expert maji 2 dvoukanalové dynamické Fidici
vstupy, jejichz prostfednictvim Ize prepinat mozné monitorovaci Gseky v zavislosti na
rychlosti.

Pfitom museji byt pfipojené k dynamickym fidicim vstupdm inkrementalnich enkodér(.
Pro kazdy inkrementalni enkodér je potrebny 0°/90° vystup, aby mohl byt detekovan
smeér jizdy.

Maiji-li byt vstupy A a B pouZity jako dynamické fidici vstupy, vyberte moznost PouZit rych-
lost.
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7.7.1 Impulzy na jeden cm jizdni drahy, které vydavaji inkrementalni enkodéry

Prehled

Vysledek je zavisly na poctu impulzd, které inkrementalni enkodér poskytuje na jednu
otacku. Navic také na pfevodovém pomeéru mezi pojezdovym kolem vozidla a tfecim
koleckem, na némz je namontovany inkrementalni enkodér.

©)

v

Obrazek 69: Vypocet impulzi na jeden cm jizdni drahy
@ Treci kolecko @ 3,5 cm

@ Kolo vysokozdvizného voziku g 35 cm

® Draha automaticky fizeného voziku

Vypocet poctu impulzli na jeden centimetr

Priklad:

¢ Pojezdové kolo vysokozdvizného voziku ma priimér 35 cm.

e Treci kolecko, na némz je namontovany inkrementalni enkodér, ma primér
3,5cm.

e Pouzity inkrementalni enkodér poskytuje 1 000 impulzl na otacku.

Obvod kola vysokozdvizného voziku = d x m= 35 cm x m = 109,96 cm

Jedna otacka kola vysokozdvizného voziku odpovida 10 otackam tfeciho kolecka a tim
10 000 impulzdim inkrementalniho enkodéru.

Z toho se vypocita pocet impulzl inkrementalniho enkodéru na jeden centimetr drahy
vozidla:

Impulzy/cm = 10 000 : 109,96 = 90,94

Pfi konfigurovani inkrementalnich enkodér(i v CDS je tedy nutné pod Impulzy na jeden cen-
timetr zapsat zaokrouhlenou hodnotu ,91“. UzZivatelsky software z toho vypodita
maximalné pripustnou rychlost vozidla.

7.7.2 Pripustné tolerance na dynamickych vstupech

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
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Na dynamickych vstupech jsou pfi pfimé jizdé vozidla zpravidla stejné frekvence
impulzd. Pfi jizdach do zatacky nebo pfi opotiebeni pneumatik vozidla se vSak mohou
hodnoty na obou vstupech liSit.

Rychlosti obou inkrementalnich enkodérd se sméji od sebe lisit jen o konfigurovatelnou
toleranci. Odchylky jsou pfipustné v zavislosti na rychlosti jen pro urcité ¢asové okno, viz
obrazek 70, stranka 94.

Lze konfigurovat maximalni procentualni odchylku mezi obéma rychlostmi enkodérli az
45 %. Pritom se jako reference pro tento vypocet akceptuje vyssi z téchto dvou rychlosti
(bez ohledu na kladné nebo zaporné znaménko) a pouzije se také jako rychlost vozidla.
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PrekroCeni tolerance je tolerovano po urcité ¢asové rozpéti. Poté systém prejde do
bezpecného stavu (zablokovani). Casové rozpéti je zavislé na rychlosti vozidla, viz
obrazek 70, stranka 94.

— 20s
[—— ]
]
0,4s
(==
-30 -10 0 10 30

Obrazek 70: Pripustné tolerance na dynamickych vstupech

I Rychlost na vstupu C
Rychlost na vstupu D

e JestliZe je rychlost vozidla v rozsahu od -10 cm/s do +10 cm/s, nedojde k vypnuti,
bez ohledu na to, jak velka je odchylka mezi hodnotami inkrementalnich enkodér(.

e  Pokud je rychlost vozidla v rozsahu od -30 do -10 cm/s, resp. od +10 do
+30 cm/s, pak je maximalni ¢asové rozpéti tolerance 60 s.

¢  Pokud je rychlost vozidla v rozsahu < -30 cm/s, resp. 2 +30 cm/s, pak je
maximalni ¢asové rozpéti tolerance 20 s.

e Jestlize je rychlost vozidla v rozsahu < -10 cm/s, resp. 2 +10 cm/s, pak jsou
rdzné sméry otaceni inkrementalnich enkodérd tolerovany jen 0,4 s.

« Rozsahy tolerance mUzZete deaktivovat tim, Ze je pfepnete do monitorovaciho
Useku, u néhoz je monitorovana mezni rychlost.

Souvisejici témata

e, Prepinani monitorovacich Gsek( prostfednictvim informaci o rychlosti*,
stranka 111

7.8 Vstupy
Prehled
Mezi monitorovacimi Useky bezpecnostniho laserového skeneru Ize prepinat béhem
provozu. K dispozici jsou pfitom nasledujici moznosti:

94 PROVOZNI NAVOD | S3000
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Obrazek 71: MoZnosti pfepinani monitorovacich tsekut

@ Lokalni statické vstupy

@ Externi statické vstupy prostfednictvim EFI
® Lokalni dynamické vstupy

@ Informace o rychlosti prostrednictvim EFI

Statické fidici vstupy u S3000 Advanced, Professional a Expert

e Lokalné na S3000

o  Externé prostrednictvim EFI (napf. prostrednictvim bezpecnostni jednotky Flexi
Soft)

Dynamické fidici vstupy k pripojeni inkrementalnich enkodérti u S3000 Professional
a Expert

e Lokalné na S3000

e«  Externé prostrednictvim EFI (napf. prostrednictvim dalSiho pfistroje S3000)

Statické a dynamické fidici vstupy k pfipojeni inkrementalnich enkodérd u S3000
Expert a Remote

e«  Externé prostrednictvim EFI (napf. prostfednictvim dalSiho pfistroje S3000)
Samostatny provoz

V samostatném provozu pristroje pouZivejte lokalni vstupy pfistroje.

S3000 Advanced ma 2 dvoukanalové statickeé fidici vstupy.

S3000 Professional a S3000 Expert maji 4 dvoukanalové fidici vstupy. Z téchto
4 Fidicich vstupl jsou 2 statické (A a B), druhé dva (C a D) Ize pouzit jako statické i jako
dynamické fidici vstupy.

»  Aktivujte vstupy, které maji byt pouZity k pfepinani monitorovacich Gsekd.
Je-li aktivovana moznost Poufzit rychlost, miiZete pouZit rozsahy rychlosti k pfepinani
monitorovacich Gsekd.

Propojeny systém EFI

Jsou-li pfistroje vzajemné propojené prostfednictvim EFl, miZe bezpecénostni laserovy
skener pfijimat Fidici pfikazy z jinych pfistrojd jako napt. z druhého bezpeénostniho lase-
rového skeneru nebo bezpecnostni jednotky Flexi Soft. Mozné fidici pfikazy
bezpecnostniho laserového skeneru, viz ,MozZnosti fizeni“, stranka 155.

PROVOZNI NAVOD | $3000 95



7 KONFIGURACE

V propojeném systému EFI nakonfigurujte, z kterého pfistroje budou ziskavany vstupni
informace.

Je-li bezpecnostni laserovy skener pripojeny k bezpecnostni jednotce Flexi Soft, muZete
nakonfigurovat az 5 dvoukanalovych fidicich vstup(.

7.8.1 Zpozdéni vstupu

Pokud fidici jednotka, kterou spinate statické fidici vstupy, nemuzZe béhem 10 ms (pfi
zakladni dobé odezvy 60 ms), resp. 20 ms (pfi zakladni dobé odezvy 120 ms) pfepnout
na odpovidajici vstupni podminku (napf. kvlli dobam odskoku spinacil), musite nakonfi-
gurovat zpozdéni vstupu. Vyberte jako zpozdéni vstupu dobu, béhem niz mlze vase
fidici jednotka definované prepnout na odpovidajici vstupni podminku.

V zavislosti na zvolené zakladni dobé odezvy S3000 mUzete zvySit zpozdéni sepnuti
v krocich po 30 ms (pfi zakladni dobé odezvy 60 ms), resp. v krocich po 60 ms (pfi
zakladni dobé odezvy 120 ms).

NiZe uvedené empirické hodnoty existuji pro dobu prepnuti riiznymi postupy:

Tabulka 18: Empirické hodnoty pro potfebné zpozZdéni vstupu

Prepinaci proces Potfebné zpozdéni vstupu

Elektronické prepnuti prostfednictvim Fidici 10 ms
jednotky, resp. antivalentni elektronické
vystupy s dobou odskoku O ms az 10 ms

Taktilni ovladani (relé) 30-150 ms

Ovladani pomoci nezavislych senzor( 130-480 ms

Souvisejici témata

e ,Okamzik prepnuti monitorovaciho Gseku“, stranka 39

7.8.2 Vyhodnoceni statickych fidicich vstupt
Prehled

Pokud pouZijete statické vyhodnoceni, rozhodnéte, vzdy podle vyuZitelnych moznosti
ovladani, mezi antivalentnim vyhodnocenim nebo vyhodnocenim 1 z n. V zavislosti na
této volbé mUzete stanovit kritéria prepnuti monitorovacich Gsekd.

Antivalentni vyhodnoceni

Ridici vstup se sklada ze 2 pfipojek. Pro spréavné prepnuti se musi pfipojka inverzné
prepnout na dalsi pripojku.

NiZe uvedena tabulka ukazuje, jaka Groven musi byt na pripojkach fidiciho vstupu pro
definovani stavu logického vstupu 1 a O na pfisluSném Ffidicim vstupu.

Tabulka 19: Uroveri na pripojkach fidicich vstup( pfi antivalentnim vyhodnoceni

Al A2 Logicky stav vstupu
1 0 0
0 1 1
1 1 Chyba
0 0 Chyba

Vyhodnoceni1zn

Pfi vyhodnoceni 1 z n jsou pouZity jednotlivé pripojky paru fidicich vstup(.
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Tabulka 20: Hodnoty pravdivosti pfi vyhodnoceni 1 z n's 2 pary vstupl

Al

A2 B1 B2 Vysledek (napt. ¢. monitorovaciho
tseku)

1

2

3

4

Chyba

RO O|O|O|r

RO O|O|Rr|O
Q| O|Rr|O|lO| 0O

O|O0o|O|Rr|O|0O

Chyba

POZNAMKA

e VSechny pfipojky museji byt obsazené.
e Vzdy jen jedna pfipojka smi byt 1.

Souvisejici témata

e« Prepinani monitorovacich Usekl prostrednictvim statickych vstupnich informaci®,
stranka 109

7.9 0SSD

V propojeném systému EFI definujte v CDS, ktery spinaci vystup (OSSD) se spind, pokud
se v ochranném poli nachazi néjaky objekt.

e Interni OSSD
Stanovuje, Ze ochranné pole 1 a/nebo simultanni ochranné pole 1 spina interni
0SSD bezpecnostniho laserového skeneru.

NEBEZPECI
Zadné vypnuti 0SSD ochrannym polem 2 a simultdnnim ochrannym polem 2

Nebezpecny stav stroje se pfi nespravném zapojeni nemusi ukoncit.

Je-li zvolen reZim pole Dudlni ochranna pole, nespinaji ochranné pole 2 a simultanni
ochranné pole 2 interni OSSD.

>

Vypinaci signaly ochranného pole 2 a simultanniho ochranného pole 2 se
prostrednictvim rozhrani EFI pfesméruji na externi 0SSD bezpecnostni jed-
notky Flexi Soft.

e  Externi OSSD
Pfistroj prenasi stav sestav poli (ochranné pole / varovné pole) prostrednictvim
rozhrani EFI. Spinaji se OSSD druhého pfistroje pfipojeného prostrednictvim roz-
hrani EFI.

o

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
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Pripojeny pristroj S300 nebo S3000: spinaji se 0SSD druhého
bezpecnostniho laserového skeneru.

Pripojena bezpecnostni jednotka (napf. Flexi Soft): v zavislosti na konfiguraci
bezpecnostni jednotky se sepnou jeji OSSD.

Pfipojené sitové feseni (napt. bezpecnostni vzdalené ovladané |/0):
prostrednictvim sité je informace predana napf. do FPLC, které musi vypnout
nebezpecny stav.
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79.1

98

NEBEZPECI

Chybné pouziti bitu 0SSD

Nebezpecny stav stroje se pfi nespravném zapojeni nemusi ukoncit.

Pokud se lokalni OSSD pfistroje nepouzivaji, bude prostfednictvim EFI pfenasen stav
0SSD vzdy jako aktivni. V takovém pfipadé se nesmi bit O0SSD pouZivat v bezpecnostni
jednotce Flexi Soft pro bezpec¢nostni funkce.

»  Nepouzivejte bit 0SSD pro bezpecnostni funkce.

Misto toho pouzijte stavové informace ochrannych poli.

Stav ochrannych poli je pfenasen prostrednictvim EFI a Ize jej libovolné propojit
v bezpecnostni jednotce Flexi Soft. Signal bezpecnostnich vystupl bezpecnostni jed-
notky Flexi Soft je pfedavan napf. do fidiciho systému stroje nebo vozidla.

NEBEZPECI

Chybné vyhodnoceni signalu
Nebezpecny stav stroje se pfi nespravném zapojeni nemusi ukoncit.

»  Respektujte logické hodnoty informaci o stavu ochrannych poli pfi predani
bezpecnostni jednotce Flexi Soft.

e  Stav jednoho vyhodnoceného ochranného pole je logicky 1, pokud je ochranné

pole volné.

e Stav je logicky O, pokud je ochranné pole naruseno.
e  Stav nepfifazeného ochranného pole je z vyroby nejprve logicky 1.

Je-li stav ochrannych poli vyhodnocen pomoci jednotky Flexi Soft, méli byste navic na
zaloZce Rozlieni / rezim poli aktivovat moZnost Pfenést nepfifazena pole jako naruSena.

Souvisejici témata

« Informace o stavu EFI a fidici povely“, stranka 153

Kontrola stykact (EDM)

Kontrola stykacl kontroluje, zda stykace pfi aktivaci ochranného zafizeni skuteéné
odpadnou. Pokud aktivujete kontrolu stykacu, zkontroluje bezpecnostni laserovy skener
stykace po kazdém naruseni ochranného pole a pfed opétovnym rozb&hem stroje. Kon-
trola stykacl tak detekuje, zda je néktery z kontaktl stykacl napt. speceny. V tom
pripadé prevede kontrola stykacl systém do bezpecného provozniho stavu a OSSD se
neprepnou zpatky do zapnutého stavu.

Tabulka ukazuje, jak pristroj reaguje, pokud kontrola stykacl objevi chybné fungovani

stykacu:

Tabulka 21: Chovani pristroje pfi chybném fungovani stykact

Bez interniho blokovani
opétovného rozbéhu nebo
se zpozdénim opétovného
rozbéhu

Systém se zcela zablokuje (Lock-out).
Chybové hlaseni @ se zobrazi na 7segmentovém displeji.

S blokovanim opétovného
rozbéhu

Bezpecnostni laserovy skener pifepne OSSD do vypnutého
stavu.

Sviti kontrolka ©.

Chybové hlaseni |&] se zobrazi na 7segmentovém displeji.

Kontrolu stykacl Ize konfigurovat v CDS.
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POZNAMKA
»  Pokud se funkce kontrola stykacl nepouZiva, ponechte vstupy nezapojené.

Souvisejici témata

e Priklady zapojeni“, stranka 55
e« ,Osazeni pripojovacich konektor(l“, stranka 77

7.10 Opétovny rozbéh

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
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Prehled
Chovani pri opétovném rozbéhu mdzete konfigurovat takto:

e  Bez blokovani opétovného rozbéhu
e  Se zpozdénim opétovného rozbéhu
¢ S blokovanim opétovného rozbéhu

Druh opétovného rozbéhu Ize konfigurovat v CDS.

Dulezita upozornéni

NEBEZPECI

Nebezpecdi Urazu neocekavanym rozbéhem stroje

Pokud Ize opustit ochranné pole smérem k nebezpecnému mistu, napf. kvili oblastem
nezajisténym z montaznich ddvodd nebo kvuli nezajisténé blizké oblasti
bezpecnostniho laserového skeneru, miiZe se stroj opétovné rozbéhnout, zatimco se

v nebezpecném prostoru nachazi osoba.

» Bezpodminecné konfigurujte bezpeénostni laserovy skener s blokovanim
opétovného rozbéhu, pokud Ize ochranné pole opustit smérem k nebezpecnému
mistu nebo pokud bezpecnostni laserovy skener nemuZe detekovat osobu na
kazdém misté nebezpecného prostoru.

Chovani pfi opétovném rozbéhu pfi integraci bezpecnostniho laserového skeneru do
bezpecnostni jednotky Flexi Soft

Uginnost blokovani/zpoZdéni opétovného rozbéhu konfigurovaného v bezpeénostnim
laserovém skeneru zavisi na integraci informaci o stavu EFI pfistroje do logiky
bezpecnostni jednotky Flexi Soft.

e Interni blokovani/zpozdéni opétovného rozbéhu plsobi na OSSD bezpecnostniho
laserového skeneru. Jestlize jsou v bezpecnostni jednotce Flexi Soft pouzivany sta-
vové informace 0SSD, pak pUsobi blokovani/zpozdéni opétovného rozbéhu také
na bezpecénostni jednotku Flexi Soft.

e Jestlize jsou v bezpecnostni jednotce Flexi Soft pouZivany stavové informace
ochrannych poli, pak blokovani/zpozdéni opétovného rozbéhu na bezpeénostni
jednotku Flexi Soft neplsobi. V takovém pripadé je nutné realizovat blokovani/
zpozdéni opétovného rozbéhu v bezpecnostni jednotce Flexi Soft.

Konfigurace bezpecnostniho laserového skeneru bez blokovani opétovného rozbéhu

Pokud se v ochranném poli nachazi objekt, pfepnou se 0SSD bezpeénostniho lase-
rového skeneru do vypnutého stavu. Pokud se v aktivhim ochranném poli jiZ nenachazi
Zadny objekt, OSSD se ihned opétovné uvolni.
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Tato konfigurace je pripustna jen za nékteré z nasledujicich podminek:

o Je-li realizovano externi blokovani opétovného rozbéhu v fidicim systému stroje.

e  Pokud nelze ochranné pole opustit smérem k nebezpecnému mistu a pokud
bezpecnostni laserovy skener mlze detekovat osoby na kazdém misté
nebezpeéného prostoru.

Zpozdéni opétovného rozbéhu pro mobilni aplikace

U mobilnich aplikaci mlZete na pristroji konfigurovat zpozdéni opétovného rozbéhu
od 2 do 60 sekund. Pokud se v ochranném poli po uvedenou dobu jizZ nenachazi zadny
objekt, prepnou se OSSD pristroje do zapnutého stavu.

Tato konfigurace je pFipustna jen tehdy, pokud nelze ochranné pole opustit smérem
k nebezpecnému mistu a pokud bezpecnostni laserovy skener mize detekovat osobu
na kazdém misté nebezpeéného prostoru.

Konfigurace bezpecnostniho laserového skeneru s blokovanim opétovného rozbéhu
O B o O B o O | o
© © ©
@ P . ) =i
\ | \ | \ |

Obrazek 72: Schematické znazornéni provozu s blokovanim opétovného rozbéhu

©)

@ POZNAMKA

Blokovani opétovného rozbéhu se nesmi zameénit za blokovani spusténi stroje. Blo-
kovani spusténi zabranuje rozbéhu stroje po zapnuti. Blokovani opétovného rozbéhu
zabranuje opétovnému rozbéhu stroje po poruse nebo preruseni ochranného pole.

0SSD bezpecénostniho laserového skeneru se prepnou do vypnutého stavu, aby inicio-
valy zastaveni stroje D nebo vozidla, jakmile se v ochranném poli nachazi n&jaky objekt
2. Nepfepnou se do zapnutého stavu 3, ani kdyZ se v ochranném poli jiZ nenachazi
Zadny objekt. OSSD se prepnou do zapnutého stavu teprve tehdy, kdyz operator akti-
vuje ovladac opétovného rozbéhu, resp. resetu.

ﬁ VAROVANI
Nebezpecny stav stroje

Je-li aktivovan ovladac resetu nebo opétovného rozbéhu, zatimco se v nebezpecném
prostoru nachazi osoba, mlze se stroj opétovné rozbéhnout.

» Ovladace resetu a opétovného rozbéhu umistéte mimo nebezpecny prostor tak,
aby jej nemohla aktivovat osoba, ktera se nachazi v nebezpecném prostoru.

» Ovladace resetu a opétovného rozbéhu umistéte mimo nebezpecny prostor tak,
aby osoba, ktera aktivuje ovladac, méla plny vyhled do nebezpecného prostoru.

@ POZNAMKA
e  Priklady pfipojeni interniho blokovani opétovného rozbéhu, viz ,Priklady zapojeni®,
stranka 55.
e Pokud interni blokovani opétovného rozbéhu nepouZzivate, ponechte vstupy neza-
pojené.
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Reset

@ POZNAMKA
Funkce reset se ¢asto také nazyva ,Pfiprava opétovného rozbéhu“. V tomto provoznim
navodu se pouZiva pojem reset.

Je-li aktivovano blokovani opétovného rozbéhu bezpecnostniho laserového skeneru
(interni) a rovnéz realizovano blokovani opétovného rozbéhu na stroji (externi), pak
obdrzi kazdé blokovani opétovného rozbéhu vlastni ovliadac.

Po aktivaci ovladace pro interni blokovani opé&tovného rozb&hu (pfi volném ochranném
poli) reaguje bezpecnostni laserovy skener takto:

e« Jeho OSSD se prepnou do zapnutého stavu.

e Kontrolka @ bezpeénostniho laserového skeneru sviti zelené.

Externi blokovani opétovného rozbéhu pritom zamezuje tomu, aby se stroj znovu
rozbéhl. Operator musi po resetu bezpecnostnino laserového skeneru aktivovat ovliadac
pro opétovny rozbéh fidiciho systému stroje.

Ridici systém musi byt realizovan tak, aby se stroj op&tovné rozbéhl teprve za predpo-
kladu, Ze se nejprve resetuje bezpecnostni laserovy skener a nasledné se aktivuje
ovladac pro opétovny rozbéh fidiciho systému stroje.

Souvisejici témata

e« ,Opatreni pro zamezeni nezabezpetenym oblastem®, stranka 36
« Informace o stavu EFI a fidici povely“, stranka 153
e ,Osazeni pfipojovacich konektor(“, stranka 77

711 Univerzalni vstupni/vystupni pripojky

Dulezita upozornéni

é VAROVANI
Nebezpecny stav stroje

V pfipadé nespravné montaze nemuseji byt osoby a ¢asti téla, které maji byt chranény,
rozpoznany i rozpoznany véas.

Univerzalni pfipojky 1/0 poskytuji nezabezpecené signaly. Signaly nejsou vhodné pro
fizeni aplikace nebo k ovlivnéni bezpecnostnich funkci.

»  Univerzalni pripojky /0 nepouzivejte pro bezpecnostni funkce.

S3000 ma 3 univerzalni pripojky /0. Tyto 3 pfipojky mizZete konfigurovat pro jednu
nebo vice nasledujicich funkei (propojeni NEBO):

e  Vystraha pred zneCisténim

e«  Porucha zplsobena znecisténim

e Nutny reset

e Chyba

e  Ochranné pole

e Ochranné pole 2 (pokud byl zvolen rezim pole Dualni ochranna pole a funkce Vyhodno-
ceni simultannich poli)

e« Varovné pole

¢  Simultanni ochranné pole

e Simultanni ochranné pole 2 (pokud byl zvolen rezim pole Dudlni ochranna pole
a funkce Vyhodnoceni simultannich poli)

e Simultanni varovné pole nebo 2. varovné pole (v zavislosti na konfigurovaném
rezimu poli)

e« Ochranné pole pfipojeného pfistroje Guest
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e Ochranné pole 2 pfipojeného pristroje Guest (pokud byl zvolen rezim pole Dualni
ochranna pole a funkce Simultanni vyhodnoceni poli)

e Simultanni ochranné pole pripojeného pristroje Guest

e  Varovné pole pripojeného pfistroje Guest

e  Simultanni varovné pole nebo 2. varovné pole pripojeného pfistroje Guest (v zavis-
losti na konfigurovaném rezimu poli)

Univerzalni pfipojky 1/0 nakonfigurujte v CDS v oblasti Univerzalni l/0.

53000 [H] [53000 H]

niverzal [/0
Outputs IA01 1/0 2 10 3
Pin7¥ Pin8 Pini
Contamination warning v [ [
Y ™ Contamination error [+ [ [
¥ % Feset required [ ™ [
s -
ﬁ/ Erar v [ N
— Protective field [ [ [
‘wharning field [ [ v
Simultanecous protective field [ [ [
Simulkaneous warning field [ [ [

Obrazek 73: Priklad konfigurace univerzalnich pripojek 1/0 pristroje S3000

POZNAMKA
Je-li pfistroj provozovan v rezimu kompatibility, pak se pfipojky univerzalnich I/0 pouZziji
jako diagnosticky vystup, vystup varovného pole a diagnosticky vystup pro Nutny reset.

7411 Diagnosticky vystup v reZimu kompatibility

Pfistroj ma v reZimu kompatibility konfigurovatelny diagnosticky vystup. Konfigurujte
v CDS pro diagnosticky vystup nasledujici body:

e  Zda je diagnosticky vystup deaktivovany.

e  Zda je signal vysilan jen pri znecisténi krytu optiky.

e  Zda je signal vysilan jen pfi chybach.

e  Zda je signal vysilan pfi znecisténi krytu optiky i pfi chybach.

7.12 Sestavy poli

Pocet konfigurovatelnych sestav poli zavisi na varianté bezpecnostniho laserového ske-
neru.

U pristroji S3000 Expert a S3000 Remote je pocet konfigurovatelnych sestav poli navic
zavisly na zvoleném rezimu poli (rezim dualnich poli / reZim dualnich ochrannych poli /
rezim trojitych poli) a konfigurovaném Ghlovém rozliSeni. NiZe uvedena tabulka ukazuje
pocet sestav poli pro kazdou variantu a oblast pouziti:
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Tabulka 22: Pocet konfigurovatelnych sestav poli pro jedno pouZiti

Uhlové rozliseni Standard Advanced | Professional Expert Remote

Rezim dualnich poli /
rezim dualnich
ochrannych poli

Konfigurované dhlové 1 4 8 32 32
rozliseni 0,5°
Konfigurované Ghlové 1 4 8 16 16

rozliseni 0,25°

Rezim trojitych poli

Konfigurované Ghlové 1 4 8 21 21
rozliseni 0,5°
Konfigurované dhlové 1 4 8 10 10

rozliseni 0,25°

7121 Konfigurace ochrannych a varovnych poli

Pomoci CDS se konfiguruje sestava poli, kter se sklada z jednoho ochranného pole @
a 2 varovnych poli @. Pfitom se konfiguruje tvar a velikost ochrannych a varovnych poli.
Zde Ize realizovat libovolné tvary poli.

Pfistroj skenuje monitorovanou oblast radialné. Pfistroj pfitom nemiZe vidét skrz
objekty. Plocha za objekty, které stoji v monitorované oblasti (podpérné pilire,

oddélovaci mfiZe atd.) nelze tedy monitorovat.

Obrazek 74: Viytvoreni sady poli v CDS

Ochranna pole a varovna pole mohou obsahnout Ghel az 190° a maji, vZdy podle sen-
zorové hlavy a konfigurovaného rozliSeni, rdzné radiaini snimaci dosahy.

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK PROVOZNIi NAVOD | $3000 103
Prava na zménu vyhrazena




7 KONFIGURACE

VAROVANI

V pfipadé nespravné montaze nemuseji byt osoby a ¢asti téla, které maji byt chranény,
rozpoznany ¢i rozpoznany vcas.

Pred uvedenim stroje nebo vozidla do provozu je nutné zkontrolovat konfiguraci
ochrannych poli, viz ,Uvedeni do provozu“, stranka 118, viz ,Kontrolni listina pro prvni
uvedeni do provozu a uvedeni do provozu*, stranka 173.

»  Zkontrolujte konfigurovana ochranna pole.

POZNAMKA

Pokud ochranné pole @ nebo varovna pole @ dosahuji az ke sténé nebo jinému
objektu (pilit, sousedni stroj, regal), méla by pro zamezeni chybnym spusténim mezi
ochrannym nebo varovnym polem a objektem existovat vzdalenost 100 mm @.

222

VA
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|

Obréazek 75: Konfigurace ochranného a varovného pole

NEBEZPECI

V pfipadé nespravné montaze nemuseji byt osoby a ¢asti téla, které maji byt chranény,
rozpoznany ¢i rozpoznany véas.

Pokud je mezi ochrannym polem a sténou nebo jinym objektem pfistupny Gzky pruh,
musi byt tento Gzky pruh zabezpecéen dalSimi opatfenimi (napf. plot nebo ochrana proti
vstupu).

>  Zajistéte nechranéné oblasti.

Souvisejici témata

e  Rozliseni“, stranka 90

7.12.2 Import a export sestav poli a poli

Prehled

Pokud v rliznych projektech potfebujete identické sestavy poli nebo pole, mizete celé
sestavy poli nebo jednotliva pole exportovat z jednoho projektu a importovat do jiného
projektu.
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Import sestav poli a poli

CPwaAnp

Kliknéte na Importovat sestavy poli ze souboru XML.

Vyberte exportovany soubor s informacemi o sestavé poli.
V nahledu se zobrazi sestavy poli a pole uloZené v souboru.
Vyberte pozadované sestavy poli a kompletné je importujte.
Pretahnéte jednotliva pole do poZadované sestavy poli.
Sestavy poli a pole se importuji.

Export sestav poli a poli

1. Kliknéte na Exportovat sestavy poli do souboru XML.
2. Vyberte pozadovanou slozku a zadejte nazev souboru, pod nimzZ se informace
o sestavé poli ulozi.
3. Spustte export.
v/ Sestavy poli a pole se exportuji.
7.12.3 Ponechani ochranného nebo varovného pole navrZzeného bezpecnostnim laserovym skenerem

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
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Ochranné nebo varovné pole Ize navrhnout v editoru sestav poli CDS. Bezpecnostni
laserovy skener pfitom nékolikrat naskenuje viditelnou okolni konturu. Na zakladé takto
ziskanych dat navrhne CDS konturu a velikost pole. Nasledujici obrazek ukazuje pfiklad
nacteni ochranného pole:

NONANNNNN

Obrazek 76: Nacteni ochranného pole

Na mistech, kde je kontura okoli mensi nez maximalni dosah ochranného pole (napf.

u M), kopiruje ochranné pole @ konturu okoli.

POZNAMKA
Tolerance méreni pfistroje se automaticky odectou od velikosti ochranného pole.
Ochranné pole tak bude v kazdém pfipadé nepatrné mensi neZ snimana plocha @.

Tam, kde je kontura okoli vét3i nez maximalni dosah ochranného pole 3, odpovida
ochranné pole moznému snimacimu dosahu.
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VAROVANI

V pfipadé nespravné montaze nemuseji byt osoby a ¢asti téla, které maji byt chranény,
rozpoznany ¢i rozpoznany vcas.

Navrh ochranného pole z CDS nenahrazuje vypocet minimalni vzdalenosti, viz
,Montaz“, stranka 66.

Pfed uvedenim stroje nebo vozidla do provozu je nutné zkontrolovat konfiguraci
ochrannych poli, viz ,Uvedeni do provozu“, stranka 118, viz ,Kontrolni listina pro prvni
uvedeni do provozu a uvedeni do provozu*, stranka 173.

»  Vypoctéte minimalni vzdalenost.
»  Zkontrolujte konfigurovana ochranna pole.

7.12.4 Pouziti kontury jako reference

Vedle ochranného pole m{iZze pristroj monitorovat konturu (napf. podlahu pfi ver-
tikalnich aplikacich).

@
©)

N

Obrazek 77: Schematické zobrazeni kontury jako reference

VAROVANI
Nebezpecny stav stroje

Je-li segment kontury mensi nez konfigurované rozliSeni, nebude zména kontury nebo
zména pozice pristroje pripadné rozpoznana.

» Nastavte segmenty kontury vétSi nez konfigurované rozliseni.

Pro sledovani kontury definujte segment kontury M. Segment kontury se sklada
z kladného @ a zaporného 3 toleranéniho pasma.

V niZe uvedenych situacich se prfepne OSSD pfistroje do vypnutého stavu:

e Vochranném poli se nachazi objekt.
« Sledovana kontura okoli se jiz nenachazi v toleranénim pasmu, napf. pokud se
oteviou dvere nebo pokud se zméni pozice bezpecnostniho laserového skeneru.

POZNAMKA

¢ Mizete definovat libovolny pocet segmentl kontur.

e Na mistech, kde jste konfigurovali konturu jako referenci, nemuzete definovat
Zadna varovna pole. Pokud se ma napf. pfi zabezpeceni pfistupu pouZit jako refe-
rence podlaha, nemuZete zde konfigurovat zadné varovné pole. MlzZete vSak napf.
vlevo a vpravo od segmentu kontury konfigurovat varovné pole pro aktivaci nejprve
varovného signalu pfi pfiblizeni ze strany.

e  Funkce Kontura jako reference a funkce Varovné pole 2 se vzajemné vylucuji.

106 PROVOZNI NAVOD | S3000 8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
Prava na zménu vyhrazena



KONFIGURACE 7

UPOZORNENI
Omezené vyhodnoceni poli v rezZimu dualnich ochrannych poli

V rezimu poli Dualni ochranna pole neni v oblastech, v nichz je kontura konfigurovana jako
reference, vyhodnoceno ochranné pole 2.

»  Sledujte konturu mimo oblast ochranného pole 2.

Zalozte konturu jako referenci v CDS v editoru sestav poli.

Vertikalni provoz

Ve vertikalnim provozu (pfi zabezpeceni pfistupu a zabezpeéeni nebezpetného mista) je
nutné podle CSN EN 614963 konfigurovat pouzita ochranna pole s funkci Kontura jako
reference. Navic nesmi rovnéz celkova doba odezvy pfristroje prekrocit 90 ms.

U

® ®
Obrazek 78: Kontura jako reference pri vertikalnim provozu

@ Ochranné pole
@ Kontury otvoru stroje
©) Segment kontury

@ POZNAMKA

Jako reference se hodi zejména kombinace bocnich vertikalnich omezeni prichodu
(napf. rdam dveri) a podlahy. Pokud se pozice bezpecnostniho laserového skeneru
v jedné nebo vice rovinach zméni, zmeéni se tak vzdalenost k referenci. Pristroj poté
prepne svoje bezpecnostni vystupy do vypnutého stavu, resp. signalizuje Ochranné pole je
naruseno.

7.13 Monitorovaci Useky

Prehled

Pristroj podporuje konfiguraci s vice monitorovacimi Useky. Pomoci pfepinani monitoro-
vacich Usek( muzete v pripadé zmény monitorovaci situace pfepnout na jiné podminky
monitorovani.
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Dllezita upozornéni

NEBEZPECI

Nebezpecény stav stroje se pfi nespravném pouziti pfipadné neukonci nebo se neukongéi
véas.

Minimalni vzdalenost od nebezpeéného prostoru zavisi na monitorovaci situaci.

»  Pro kazdy monitorovaci Usek zajistéte, aby byla dodrZzena minimaini vzdalenost od
nebezpeéného prostoru.

Konfigurovatelné monitorovaci liseky

Pocet konfigurovatelnych monitorovacich GsekUl zavisi na varianté a na ovladani. Nize
uvedena tabulka ukazuje pocet monitorovacich Gsekl:

Tabulka 23: PoCet monitorovacich tseku

Aplikace Standard Advanced | Professional Expert Remote
Aplikace s lokalnimi
statickymi Fidicimi 1 4 16 16 -

vstupy na S3000

Aplikace se statickymi
fidicimi vstupy
prostrednictvim EFI
(napf. na
bezpecénostni jednotce
Flexi Soft)

32 32 32 32 32

Aplikace s dyna-
mickymi Fidicimi - - 16 32 -
vstupy na S3000
Aplikace s dyna-
mickymi Fidicimi
vstupy prostfednictvim
EFI

32 32 32 32 32

Doplnujici informace
Monitorovaci Useky nakonfigurujte v CDS.

Kazdy monitorovaci Usek obsahuje nasledujici informace:

e Vstupni podminky, takzvané fidici signaly, které fidi aktivaci monitorovaciho Useku.
e  Sestava poli, ktera se sklada z ochranného a varovného pole, resp. varovnych poli.
e  Pfip. simultanni sestava poli.

e  Prip. jeden jednoznacny nebo 2 alternativni nasledné Gseky.

« Nastaveni poctu skent (vicenasobné vyhodnoceni) pro sestavu poli.

« Nastaveni poctu skenu (vicenasobné vyhodnoceni) pro simultanni sestavu poli.

Pomoci nasledujicich vstupnich informaci Ize pfepinat monitorovaci Useky:
e  Staticka informace

¢ Informace o rychlosti

¢  Kombinace obou

Souvisejici témata

e  Montaz“, stranka 66
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7.13.1 Prepinani monitorovacich tisekl prostfednictvim statickych vstupnich informaci

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
Prava na zménu vyhrazena

Prehled

Pro prepinani monitorovacich GsekU prostfednictvim statickych vstupnich informaci
konfigurujte pro kazdy monitorovaci Usek vstupni podminky, pfi nichZ dojde k prepnuti
do monitorovaciho Useku.

Dulezita upozornéni

VAROVANI

V pripadé nespravné montaze nemuseji byt osoby a Casti téla, které maji byt chranény,
rozpoznany Ci rozpoznany vcas.

K okamziku prepnuti se mlZe v ochranném poli jiZ nachazet osoba. Ochrana je
zajisténa jen diky véasnému prepnuti, tzn. nez na tomto misté zacne osobé hrozit
nebezpedi (viz ,0kamzik prepnuti monitorovaciho Useku“, stranka 39).

»  Zajistéte, aby fidici systém zarucoval prostrednictvim statickych Fidicich vstupt
véasné prepnuti mezi monitorovacimi Gseky.

POZNAMKA

Aktivace prepinani monitorovacich Gsek( musi splfiovat poZadovanou Groven
bezpecnosti.

Zapojeni fidicich vstupl musi splfovat ocekavané okolni podminky, aby byly vylouceny
systematické a koncepcéni vlivy a tim i vyvolané chyby pfi pfepinani monitorovacich
Gsekd.

Statické antivalentni vyhodnoceni

S 2 pary fidicich vstupt pfistroje S3000 Advanced Ize prepinat 22 = 4 monitorovaci
useky.

Se 4 pary fidicich vstup pristroje S3000 Professional Ize prepinat 24 = 16 monitoro-
vacich Usekd.

Se 4 pary fidicich vstupl pristroje S3000 Expert Ize pfepinat 24 = 16 monitorovacich
Usekd.

Pomoci externich vstupl (napft. vstupt bezpecnostni jednotky Flexi Soft) Ize

prostrednictvim maximalné 5 paru fidicich vstupll pfepinat mezi 25 = 32 monitoro-
vacimi Gseky.

Tabulka 24: Hodnoty pravdépodobnosti pfi antivalentnim vyhodnoceni

A B Cc D E Napfr. dsek
0 0 0 0 0 1
1 0 0 0 0] 2
0 1 0 0 0 3
1 1 0 0 0 4
0 0 1 0 0 5
1 0 1 0 0 6
0 1 1 0 0 7
1 1 1 0 0 8
0 1 1 1 0 15
16
0 0 1 17
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A \ B \ c \ D \ E NapF. isek
31
1 1 1 32
POZNAMKA

Nedefinovana vstupni informace vede k tomu, Ze pfistroj prepne bezpecnostni vystupy
do vypnutého stavu, resp. signalizuje Ochranné pole je naru$eno.

Statické vyhodnoceni 1z n

Pfi vyhodnoceni 1 z n jsou pouZity jednotlivé pripojky paru fidicich vstup. S3000
Advanced tak poskytuje 4 vstupni pfipojky.

Pfi vyhodnoceni 1 z n jsou pouZity jednotlivé pripojky paru fidicich vstupt. S3000 Pro-
fessional tak poskytuje 8 vstupnich pripojek.

Pfi vyhodnoceni 1 z n jsou pouZity jednotlivé pripojky paru fidicich vstupt. S3000
Expert tak poskytuje 8 vstupnich pripojek.

@ POZNAMKA
«  Pomoci externich vstupl (napf. vstupt bezpecnostni jednotky Flexi Soft) Ize pouZit
maximalné 10 vstupnich pfipojek.
e VSechny pripojky museji byt obsazené.
e Jedna pfipojka musi byt 1.
e VZdy jen jedna pripojka smi byt 1.

Tabulka 25: Hodnoty pravdivosti pri vyhodnoceni 1z n

Al A2 Bl B2 ci c2 D1 D2 E1 E2 Napf.
usek
1 0 0 0 0 0 0 0 0 0
0 1 0 0 0 0 0 0 0 0 2
0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 3
0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 4
0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 5
0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 6
0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 7
0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 8
0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 9
0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 10
1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 Chyba
0 0 0 1 1 0 0 0 0 0] Chyba
0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 Chyba
A vSechny dalsi kombinace Chyba

Souvisejici témata

e Vstupy“, stranka 94
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7.13.2 Prepinani monitorovacich tisekl prostfednictvim informaci o rychlosti

A\

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
Prava na zménu vyhrazena

Dulezita upozornéni

VAROVANI

V pripadé nespravné montaze nemuseji byt osoby a ¢asti téla, které maji byt chranény,
rozpoznany ¢i rozpoznany vcas.

K okamziku pfepnuti se mGze v ochranném poli jiZ nachazet osoba. Ochrana je
zajiSténa jen diky véasnému prepnuti, tzn. nez na tomto misté zaéne osobé hrozit
nebezpedi (viz ,O0kamzik prepnuti monitorovaciho Gseku“, stranka 39).

>  Zajistéte, aby fidici systém zaruéoval prostfednictvim dynamickych fidicich vstup(
(inkrementalni enkodér) véasné prepnuti mezi monitorovacimi Gseky.

>  Zajistéte, aby u kazdého inkrementalniho enkodéru byl pfipojeny jen jeden
bezpecnostni laserovy skener.

»  Pouzijte 2 inkrementalni enkodéry pro odhaleni pfipadnych vad nékterého
enkodéru.

» Instalujte pfipojovaci kabely inkrementalnich enkodérd oddélené.

Predpoklady

Konfigurujte nasledujici body pro dynamické vyhodnoceni pomoci inkrementalnich
enkodérd:

e Moznost Pouzit rychlost

e  Pro kazdy monitorovaci Usek rozsah rychlosti, v némz dojde k pfepnuti na monito-

rovaci Gsek
Priklad
e Monitorovaci Usek 1 (klidovy stav) -10...+10cm/s
e Monitorovaci Usek 2 (jizda vpred 1) 11..50cm/s
e Monitorovaci Usek 3 (jizda vpred 2) 51..100cm/s
e Monitorovaci Usek 4 (jizda vpred 3) 101 ...200 cm/s

POZNAMKA

PFi konfiguraci monitorovacich Gsek(l v CDS museji byt zobrazeny vSechny mozné, resp.
dovolené rychlosti vozidla. Nedefinovana rychlost vede k tomu, Ze se bezpe¢nostni
vystupy prepnou do vypnutého stavu, resp. pristroj signalizuje Ochranné pole je naruseno.
Tyto funkce muzZete pouZit napf. jako bezpeéné monitorovani maximalni rychlosti u vozi-
del.

Deaktivace rozsahl tolerance, monitorovani mezni rychlosti

Moderni aplikace automaticky fizenych vozidel vyZaduji vice konfiguracnich moznosti pfi
jizdé do uzkych zatacek.
S3000 nabizi nasledujici pfidavné funkce:
¢ Rozsahy tolerance (viz ,Pripustné tolerance na dynamickych vstupech®,
stranka 93) Ize deaktivovat, pokud maji byt definovany drahy zatacek vykonané
vozidlem, a standardni tolerance tak povedou k nelmysinému vypnuti.

»  Na zaloZce CDS Useky vyberte funkci Monitorovat mezni rychlost.

Pfi prfekroceni stanovené prahové hodnoty se bezpecnostni laserovy skener vypne.
Rozdily rychlosti vétSi nez 45 % jsou tolerovany po dobu 60 sekund. Jen pfekroceni pra-
hové hodnoty vede k vypnuti.

Uvedeni minimalni a maximalni rychlosti je stanoveno pro prahovou hodnotu
a nepouzije se v tomto pripadé pro aktivaci monitorovacich Gsek( v zavislosti na rych-
losti.
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POZNAMKA

¢ Redundantni monitorovani rychlosti bezpecnostnim laserovym skenerem se deak-
tivuje max. na 60 sekund. Musite zajistit, aby byly spinény bezpecnostné technické
pozadavky aplikace.

e Zbezpecnostnich divodl nesmi byt nikdy pfekroceno kritérium 60 sekund.
Bezpecnostni laserovy skener pak prepne svoje OSSD do vypnutého stavu, to zna-
mena, Ze jizdy do Gzkych zataéek nesmi trvat déle nez 60 sekund.

Souvisejici témata

e ,Okamzik prepnuti monitorovaciho Gseku*, stranka 39
e Vstupy“, stranka 94

7.13.3 Routing rychlosti prostfednictvim EFI
Prehled

Je-li k jedné bezpecnostni jednotce Flexi Soft pFipojeno vice bezpecnostnich laserovych
skenerd, Ize nakonfigurovat routing rychlosti. Tim se informace o rychlosti, které jsou
zjisStovany pomoci inkrementalnich enkodéru pristroje S3000 Professional nebo Expert,
rozesilaji do vSech bezpecnostnich laserovych skeneru.

@ POZNAMKA
Routing rychlosti neni v rezimu kompatibility dostupny.

Obrazek 79: Priklad routingu rychlosti do automaticky fizeného voziku

S3000 Expert na EFI1.1
Inkrementalni enkodér
S300 na EFI2.2

Flexi Soft

S300 na EFI1.2

S3000 na EFI2.1

©@O0®eee
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K pfistroji S3000 Expert na EFI1.1 @ jsou pfipojené inkrementéalni enkodéry @. Tyto
inkrementalni enkodéry generuji potfebné signaly rychlosti. Bezpeénostni jednotka Flexi
Soft @ rozesila signaly do v3ech 4 bezpeénostnich laserovych skenert (D a ® a také
3 a ®). Signaly jsou k dispozici u vdech 4 bezpecnostnich laserovych skenerti pro
prepinani monitorovacich Gsekd.

o]

—

®

Obrazek 80: Priklad zapojeni routingu rychlosti

S3000 Expert na EFI1.1
Inkrementalni enkodér
S300 na EFI2.2

Flexi Soft

S300 na EFI1.2

S3000 na EFI2.1

GNGCNONONONC)

Konfigurace routingu rychlosti v aplikaci Flexi Soft Designer

»  Nakonfigurujte routing rychlosti v aplikaci Flexi Soft Designer napt. dle nasle-
dujiciho obrazku.
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Obrazek 81: Priklad routingu rychlosti v aplikaci Flexi Soft Designer

e Vlevo: vstupni signaly z pfistroje s inkrementalnimi enkodéry
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o 12 + 1bitovy vzorek duplikované a vedené na funkéni bloky n:n EF11.1 @
e Vpravo: vystupni signaly do vSech bezpecnostnich laserovych skener(

o  Vé&tev 1 EFI (bezpeénostni laserovy skener na EFI1.1 @ a EFI1.2 ®)

o  Vétev 2 EFI (bezpeénostni laserovy skener na EFI2.1 ® a EFI2.2 ®)

Signaly rychlosti pristroje S3000 Expert se rozlozi na 12 + 1bitovy vzorek, 12 rych-
lostnich bit a jeden bit pro kontrolu platnosti. Tyto signaly jsou k dispozici jako vstupni
signaly, duplikuji se a vedou se dvakrat na funkéni bloky n:n (0 a 1 a také 2 a 3).

Vystupy funkénich blok( se vedou na vétev 1 EFI, resp. na vétev 2 EFI. Jsou tak k dispo-
zici u vSech 4 bezpecnostnich laserovych skeneru.

NEBEZPECI
Nebezpecny stav stroje

24

Informace o stavu ,Rychlost je platna“ je bezpecnostné relevantni.

>  Zajistéte, aby byl vstupni signal ,,Rychlost je platna“ propojeny s vystupnim
signalem ,Rychlost je platna“.

Konfigurace bezpecnostnich laserovych skenerti v CDS

»  V CDS na zaloZce Inkrementalni enkodéry pristroje, k némuz jsou inkrementalni
enkodéry pfipojené, aktivujte moznost Poufzit rychlost.

VSechny bezpecnostni laserové skenery, také ty vysilajici, museji pouzivat signaly rych-
losti prostfednictvim EFI.

»  Proto u vSech bezpecnostnich laserovych skenert aktivujte na zalozce Vstupy
moZnost PouZiti Flexi Soft CPU1.

»  Pak u vSech bezpecnostnich laserovych skener( aktivujte na zaloZce Vstupy
moZnost PouZit rychlost.

7.13.4 Vicenasobné vyhodnoceni

Pfi nastaveném vicenasobném vyhodnoceni musi byt objekt vicekrat naskenovan, nez
bezpecnostni laserovy skener prepne svoje OSSD do vypnutého stavu. Tim Ize sniZit
pravdépodobnost, Ze hmyz, jiskry ze svafovani nebo jiné ¢astice zpUsobi vypnuti stroje.

U konfigurovaného vicenasobného vyhodnoceni (napf. 3) musi byt objekt nejprve trikrat
za sebou detekovan v ochranném poli, nez bezpecénostni laserovy skener prepne OSSD
do vypnutého stavu.

NEBEZPECI
Nebezpecény stav stroje se pfi nespravném poufZiti pfipadné neukonéi nebo se neukonci
vCas.

Kvuli vicenasobnému vyhodnoceni se zvySuje celkova doba odezvy.

»  P¥ivicenasobném vyhodnoceni vétSim nez 2 zohlednéte, Ze je nutné pricist
k zakladni dobé odezvy navySeni.

Minimalni nastaveni pro nastaveni poctu skenu (vicenasobné vyhodnoceni) je 2.
Vicenasobné vyhodnoceni Ize pomoci CDS nastavit az na 16. V CDS se zobrazi navySeni
zakladni doby odezvy vyplyvajici z nastaveni.

Tabulka 26: Doporucené vicenasobné vyhodnoceni

Doporucené vicenasobné vyhodnoceni
Aplikace Zakladni doba odezvy Zakladni doba odezvy
60 ms 120 ms
Stacionarné v Cistych okolnich 2nasobné 2nasobné
podminkach
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Doporucené vicenasobné vyhodnoceni

Aplikace Zakladni doba odezvy Zakladni doba odezvy
60 ms 120 ms

Vertikalni aplikace 3nasobné -
Mobilni 4néasobné 4néasobné
Stacionarné v prasnych okolnich 8nasobné 8nasobné
podminkach
POZNAMKA

o Diky vicenasobnému vyhodnoceni se zvySuje vyuzitelnost zafizeni.

e Nastaveni poctu skenl (vicenasobné vyhodnoceni) Ize nakonfigurovat v CDS. Pro
nastavenou sestavu poli i pro sestavu simultannich poli Ize v kazdém monitoro-
vacim Useku nastavit individualni vicenasobné vyhodnoceni.

Souvisejici témata

o ,Doby odezvy“, stranka 151

7.13.5 Simultanni sledovani
Prehled

Pomoci simultanniho sledovani mize pfistroj S3000 monitorovat v jednom monitoro-
vacim Useku 2 sestavy poli sou¢asné (napt. nebezpecny prostor vlevo a nebezpecny
prostor vpravo).

Dllezita upozornéni

@ POZNAMKA
U pristroje S3000 Ize konfigurovat simultanni sledovani jen v rezimu dualnich poli nebo
v rezimu dualnich ochrannych poli (viz ,Monitorovaci Useky“, stranka 21).

Postup

1. Na zaloZce Rozliseni / rezim poli vyberte rezim poli Dudlni nebo Dualni ochranna pole.

2. Na zaloZce Rozliseni / reZzim poli vyberte moznost Simultanni vyhodnoceni poli.

3. Je-li stav ochrannych poli vyhodnocen pomoci jednotky Flexi Soft, aktivujte navic
na zalozce Rozliseni / rezim poli moZnost Prenést nepfifazena pole jako narusena.
Pokud byl zvolen rezim poli Dualni ochranna pole, pak se automaticky aktivuje
mozZnost Prenést nepfifazena pole jako naruSena.

4. Na zaloZce Useky vyberte v pfislusném monitorovacim tseku dalsi libovolnou
sestavu poli jako simultanni sestavu poli.

U systému s S3000 pUlsobi vZdy prvni ochranné pole obou sestav poli na interni 0SSD
pristroje S3000. U systému s vice pfistroji, které jsou propojené prostrednictvim EFI,
mohou obé sestavy poli pUdsobit na riizné 0SSD.

Souvisejici témata

. »Rezim poli“, stranka 91
e ,0SSD“, stranka 97

7.13.6 Kontrola pfepinani monitorovacich tseku

Pro kontrolu pfepinani mezi monitorovacimi Useky se konfiguruje poradi monitorovacich
Usekd. Pritom Ize definovat libovolné poradi, jednoznacné poradi nebo 2 alternativni
poradi.
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e Libovolné poradi: Z jednoho monitorovaciho Gseku se smi prepinat do jiného libo-
volného monitorovaciho Gseku.

e Jednoznacné poradi: Z jednoho monitorovaciho Gseku se smi prepinat jen do defi-
novaného monitorovaciho Gseku.

e Alternativni poradi: Z jednoho monitorovaciho Useku se smi prepinat do jednoho ze
2 definovanych monitorovacich Usekd.

POZNAMKA

Kontrola pfepinani monitorovacich UsekU slouZi jako dodateéna kontrola fidiciho
systému. Tak Ize rozpoznat napt. odchylky vozidla od jizdni drahy nebo odchylky zafizeni
od stanoveného vyrobniho procesu.

®/Z \@

Obrazek 82: Schematické znazornéni prepinani monitorovacich usekt - libovolné poradi

O4—O=4—0

Obrazek 83: Schematické znazornéni pfepinani monitorovacich usekt - jednoznacéné poradi

O

Obrazek 84: Schematické znazornéni prepinani monitorovacich Useku - alternativni poradi

7.13.7 Parkovaci/pohotovostni rezim

Prehled

Pokud se v mobilnich aplikacich vozidla do¢asné (napft. kvili nabijeni baterii) nepohy-
buji, Ize prepnout bezpecnostni vystupy do vypnutého stavu a vypnout laser pfistroje.
Snizi se tak energeticka spotreba pfistroje.

Také se tim zamezi vzajemnému osInéni bezpecnostnich laserovych skener( a jejich
chybovému stavu.

Funkci Ize realizovat pomoci parkovaciho rezimu nebo pohotovostniho rezimu.

POZNAMKA

Pokud se v propojeném systému EFI pouzivaji jen OSSD jednoho bezpecnostniho lase-
rového skeneru (spolecné OSSD), pak se prepnou OSSD tohoto bezpecnostniho lase-
rového skeneru do vypnutého stavu, jakmile se néktery ze dvou bezpecnostnich lase-
rovych skenerd prepne do parkovaciho/pohotovostniho rezimu. Pokud se naproti tomu
pouZivaji 0SSD obou bezpecénostnich laserovych skener(i (oddélené OSSD), pak se
prepnou do vypnutého stavu jen OSSD bezpecnostniho laserového skeneru, ktery se
prepne do parkovaciho/pohotovostniho rezimu.

Parkovaci rezim

Pro prepnuti do parkovaciho rezimu nakonfigurujte monitorovaci Gsek, pro ktery je
v CDS definovany parkovaci rezim.
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Pro prepnuti z parkovaciho rezimu do jiného monitorovaciho lGseku potrebuje pristroj
dobu odezvy, ktera vyplyva z konfigurace.
Pohotovostni rezim

Prostfednictvim EFI Ize pfepnout S3000 do pohotovostniho rezimu. K tomu je nezbytna
externi bezpecnostni jednotka (napf. Flexi Soft).

@ POZNAMKA
Pohotovostni rezim neni k dispozici v rezimu kompatibility.
Pfi pohotovostnim reZzimu neni obsazen zadny monitorovaci lGsek.

Souvisejici témata

« Informace o stavu EFI a fidici povely“, stranka 153

7.14 Vystup mérenych dat

Pro vystup méfenych dat se konfiguruje prfenosova rychlost rozhrani.

Doba Silent stanovuje ¢asovy interval, pro ktery Ize po vyslani bytu Silent prerusit kon-
tinualni vystup dat, aby byl umoznén pristup k rozhrani. Ve stavu pri dodani je tato doba
Silent nastavena na 5 000 ms.

MozZné konfigurace doby Silent:
o DobaSilent je automaticky nastavena na 5 000 ms.
o DobaSilent je individualné kratsi a nachazi se v rozmezi od 60 do 4 980 ms.

Pomoci moznosti Vysilaci rezim Ize konfigurovat, zda se vystup mérenych dat spusti jako
kontinualni vystup dat, nebo vystup dat jen na vyZadani.

Dalsi podrobnosti se nachazeji v dokumentaci ,Telegram Listing Standard“ (obj. €.
9090807).
Funkcionalita CMS

U pfistroje S3000 Expert Ize pro funkcionalitu CMS vedle vySe uvedenych parametr(
nakonfigurovat dalSi parametry.

Pomoci moznosti Vysilaci rezim Ize nakonfigurovat, zda se vystup méfenych dat spusti
jako kontinualni vystup dat, vystup dat jen na vyZadani nebo na zakladé interni udalosti.

Je-li zvolena interni udalost, musi se tato udalost stanovit.
U kontinualniho vystupu dat se zvoli, jaka data maji mit zajiStény vystup.

Je-li navic aktivovany vystup mérenych dat, m{iZete si vybrat, zda maji mit méfena data
vystup spolecné s daty I/0 v jednom telegramu, nebo ve dvou oddélenych telegramech.

Pro vystup méfenych dat se stanovi 1 az 5 segment(, které jsou definovany pocateénim
a kone€nym Uhlem.

DalSi podrobnosti se nachazeji v dokumentaci ,Telegram Listing CMS* (obj. ¢.
9090806).
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8 UVEDENI DO PROVOZU

8.1

8.2

118

Uvedeni do provozu

Bezpecnost

NEBEZPECI
Nelcinnost ochranného zafizeni

Nez poprvé uvedete do provozu stroj, ktery je chranény bezpecnostnimi laserovymi ske-
nery, nechova se stroj nebo ochranné zafizeni pripadné jesté dle planu. Zafizeni musi
zkontrolovat a uvolnit opravnéna osoba. Vysledek zkousky musi byt zadokumentovan.

»  Pred uvolnénim stroje otestujte, zda ochranné zafizeni kompletné monitoruje
pristup do nebezpecného prostoru, resp. k nebezpecnému mistu.

»  Po uvolnéni stroje v pravidelnych intervalech (napf. rano pfed zahajenim prace)
kontrolujte, zda bezpecénostni laserovy skener radné prepne bezpecnostni vystupy
do vypnutého stavu, jakmile se v ochranném poli nachazi néjaky objekt. Tento test
podél vSech hranic ochranného pole provedte podle predpisl specifickych pro

prislusnou aplikaci.

Souvisejici témata

e ,Provasi bezpecnost®, stranka 10
e ,Pokyny ke zkouSce“, stranka 119

Zapinaci sekvence

Po zapnuti projde pfistroj cyklem zapnuti. BEhem zapinaciho cyklu ukazuje 7segmen-

tovy displej stav pristroje.

Pfi prvnim uvedeni bezpecnostniho laserového skeneru do provozu jsou mozné nasle-

dujici hodnoty zobrazeni:

Tabulka 27: 7segmentovy displej béhem zapinaci sekvence a po ni pfi prvnim uvedeni do pro-

vozu
Krok Displej Vyznam
1 100,00, 0, Zapinaci cyklus, test 7segmentového dis-
L0 pleje. VSechny segmenty se postupné akti-
VUji.
2 Pfistroj adresovan jako Host, resp. Guest
nebo
F
3 Zapinaci cyklus, pfi prvnim uvedeni do pro-
VOzZU:
pfistroj v konfiguraénim rezimu
Jind indikace Bezpecénostni blokovani je aktivované.
Porucha fungovani ve vnéjSich podminkach
nebo v samotném pfistroji.

Tabulka 28: Indikace kontrolek po zapinaci sekvenci

Displej Vyznam

@ © ©)

o (] (] o O Zapinaci cyklus, krok 1

[ ) (@) (@) @) @) Zapinaci cyklus, krok 2

[ ) (@) (@) (@) @) Zapinaci cyklus, krok 3
Stav pfistroje Cekani na konfiguraci, resp.
Objekt v ochranném poli, 0SSD ve
vypnutém stavu
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Displej Vyznam
® | ENE
Jina indikace Bezpecnostni blokovani je aktivované.

Porucha fungovani ve vnéjsich
podminkach nebo v samotném pfistroji

POZNAMKA
Doba trvani zapnuti zavisi na rozsahu konfiguracnich dat a mdze trvat az 20 sekund.

Souvisejici témata

»Indikace chyb a stavu kontrolek 7segmentového displeje”, stranka 134
»Indikace chyb a stavu kontrolek*, stranka 132

8.3 Pokyny ke zkousce

Zkontrolujte ochranné zafizeni podle nize uvedeného popisu a podle aktualné platnych
norem a predpisu.

Tyto zkousSky slouZi také k odhaleni vlivu zdroje rusivého svétla na ochranny ucinek
a jinych mimoradnych okolnich vliv(.

Proto je nutné tyto zkousky v kazdém pfipadé provést.

8.3.1 Zkouska pred prvnhim uvedenim do provozu
Prehled

Zkontrolujte ochranné zafizeni podle nize uvedeného popisu a podle aktualné platnych
norem a predpisu.

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
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Dulezita upozornéni

VAROVANI

Nebezpedi Grazu neotekavanym rozbéhem stroje

Az do Gspésného dokonceni vSech zkousek se mUzZe stat, Ze se stroj nebo zafizeni nebo
také ochranné zafizeni jeSté nechova dle planu.

> Zajistéte, aby pfi prvnim uvedeni stroje do provozu nikomu nehrozilo nebezpedi.

Postup

>  Ujistéte se, Ze se pri prvnim uvedeni do provozu v nebezpecném prostoru
nezdrzuje zadna osoba.

»  Prezkousejte (i¢innost ochranného zafizeni na stroji ve vSech na stroji nastavi-
telnych provoznich rezimech dle kontrolniho seznamu v priloze, viz ,Kontrolni lis-
tina pro prvni uvedeni do provozu a uvedeni do provozu“, stranka 173.

»  Kontrolujte Géinnost ochranného zafizeni jako pfi denni kontrole, viz ,Kazdodenni
zkouska ochranného zafizeni opravnénymi a povéfenymi osobami“, stranka 123.

> Zajistéte, aby byl personal obsluhujici stroj zabezpeceny bezpeénostnim laserovym
skenerem pred zahajenim prace zaskolen opravnénymi osobami provozovatele
stroje. Za zaskoleni nese odpovédnost provozovatel stroje.

> Zajistéte, aby byl informacni Stitek Pokyny pro denni kontrolu upevnén na stroji na

dobre viditelIném misté pro obsluhujici personal. Informaéni Stitek je souéasti roz-
sahu dodavky bezpecnostniho laserového skeneru. Ujistéte se, Ze obsluhujici per-
sonal ma mozZnost fadné provadét tuto denni kontrolu.
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»  Vpriloze tohoto dokumentu je vytistény kontrolni seznam pro provedeni kontroly
vyrobcem a dodavatelem. Tento kontrolni seznam pouzijte jako referenci pred
prvnim uvedenim do provozu.

» Nastaveni bezpecnostniho laserového skeneru a vysledky zkouSky pfi prvnim uve-
deni do provozu prehledné zadokumentujte. Také si vytisknéte kompletni konfigu-
raci bezpecnostniho laserového skeneru (véetné tvard ochrannych poli) a prilozZte ji

k dokumentaci.

POZNAMKA

e  Pouzijte funkci Vytvofit diagnostickou zatéZ... v CDS (kliknutim pravého tlacitka na roz-
hrani COM, k némuZz je bezpecnostni laserovy skener pfipojeny). Tato data mizete
uschovat jako zaloZni kopii a doloZit tak kdykoliv stav prvniho uvedeni do provozu.

e  Prislusna pobocka spolecnosti SICK vam poradi s prvnim uvedenim do provozu.

Souvisejici témata

e« Kontrolni listina pro prvni uvedeni do provozu a uvedeni do provozu®,

stranka 173

8.4 Opétovné uvedeni do provozu
Prehled
Pokud byl pfistroj jiz jednou v provozu, ale mezitim byl vyménén, nacte pristroj automa-
ticky uloZenou konfiguraci ze systémové zastrcky, ktera zlstala na stroji.
Po naéteni konfigurace ze systémové zastrCky neni nutna zadna prejimka opravnénou
osobou. Je vSak nutné provést zkousku podle predpist pro denni kontrolu.
7segmentovy displej a kontrolky po zapinaci sekvenci
Tabulka 29: 7segmentovy displej béhem zapinaci sekvence a po ni pfi opétovném uvedeni do
provozu
Krok Displej Vyznam
1 [, 01, 0.0, Zapinaci cyklus, test 7segmentového displeje. VSechny seg-
Ll L, 0 menty se postupné aktivuji.
2 UloZena konfigurace je neplatna: pfistroje v konfiguracnim
rezimu, neprovadéji se zadné dalsi kroky
Cekani na partnersky pfistroj na EFI
3 Pristroj adresovan jako Host, resp. Guest (jen u propojeného
nebo systému EFI)
4 [ Pfistroj v rezimu dudlnich poli nebo rezimu dualnich
ochrannych poli
H Pistroj v rezimu trojitych poli
5 Cekani na platné vstupy
Pristroj pfipojeny prostfednictvim EFI hlasi poruchu.
6 Cekani na reset
Cekani na EDM
7 Zadné zobrazeni | Pfistroj pfipraven k provozu
1,0 Pristroj pfipraven k provozu, ale v prvnim, resp. druhém
ochranném poli sestavy poli je objekt (v reZimu dualnich
ochrannych poli)
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Krok Displej Vyznam

KRR PFistroj pfipraven k provozu, ale v prvnim, resp. druhém
simultannim ochranném poli je objekt (v rezimu dudlnich
ochrannych poli)

] Pristroj pfipraven k provozu, ale v ochranném poli je objekt
(v rezimu trojitych ochrannych poli)

] L] Pristroj pfipraven k provozu, ale v prvnim nebo druhém
varovném poli je objekt (v rezimu trojitych poli)

ARE Pristroj pfipraven k provozu, ale v ochranném poli, resp.
simultannim ochranném poli je objekt (v rezimu duélnich poli)

Jina indikace Bezpecénostni blokovani je aktivované. Porucha fungovani ve
vnéjSich podminkach nebo v samotném pfistroji.

Tabulka 30: Indikace kontrolek po zapinaci sekvenci

Displej Vyznam
® © ©
[ ] O o O O PFistroj je pfipraveny k provozu, objekt v ochranném a ve

varovném poli.

O O ( O ([ PFistroj je pfipraveny k provozu, objekt ve varovném poli.

O O (@) (@) [ ) Pristroj je pfipraveny k provozu, Zzadny objekt
v ochranném a ve varovném poli.

o g S @) O @) Pristroj je pfipraveny k provozu, Zzadny objekt
v ochranném a ve varovném poli. Ovladac opétovného
rozbéhu, resp. resetu musi byt aktivovan.

Jina indikace Bezpecnostni blokovani je aktivované. Porucha fun-
govani ve vnéjsSich podminkach nebo v samotném

pristroji

Doplnujici informace

POZNAMKA

Pokud jste rovnéz vymeénili systémovou zastrékou, musite prenést konfiguraci pomoci
CDS do bezpeénostniho laserového skeneru. V tomto pfipadé je nutna prejimka
opravnénou osobou.

POZNAMKA

Pro jednoznacné rozliSeni mezi pristrojem Host a Guest v propojeném systému EFI je
nutné nakonfigurovat jeden bezpecnostni laserovy skener jako Guest.

Pokud jste vyménili systémovou zastrCku u pristroje Guest, musite u pristroje Guest
opétovné zapojit mlstek.

»  Pro definovani pristroje Guest propojte mlstek mezi pfipojovacimi svorkami 7
(ERR) a 10 (A1).

Mustek vZdy definuje pfistroj Guest. U pristroje Host nesmite tento mustek nikdy propo-
jit.

Souvisejici témata

. ~Vyména rozSifovaciho modulu®, stranka 128

¢ ,KaZzdodenni zkouSka ochranného zafizeni opravnénymi a povérenymi osobami*,
stranka 123

. »Indikace chyb a stavu kontrolek 7segmentového displeje”, stranka 134

. LIndikace chyb a stavu kontrolek“, stranka 132
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o ,Bezpecnost”, stranka 118
e« ,Osazeni pripojovacich zastréek”, stranka 75
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UDRZBA 9

9 Udrzba
9.1 Bezpecnost

VAROVANI

Neucinnost ochranného zafizeni

V pfipadé nespravné montaze nebudou osoby a ¢asti téla, které maji byt chranény,

pripadné rozpoznany.

»  Neprovadéjte zadné opravy komponent( pfistroj(.

»  Neprovadéjte zadné zmény nebo manipulace na komponentech pfistroj(.

» S vyjimkou postupll popsanych v tomto dokumentu se komponenty pfistrojd
nesméji otevirat.

NEBEZPECI

Nebezpedi Grazu neotekavanym rozbéhem stroje

Béhem vymeény céelniho krytu by se zafizeni mohlo nedopatfenim spustit.

»  Pfed provadénim veskerych praci na stroji a bezpecnostnim laserovém skeneru
odpojte zafizeni od napéti

9.2 Pravidelna zkouska
9.21 Pravidelna zkouska ochranného zafizeni opravnénymi osobami

>  ZkouSejte zafizeni podle platnych narodnich predpist béhem predepsanych Ih{t.
Cilem zkousky je zjiSténi zmén na stroji nebo manipulaci ochranného zarizeni po
prvnim uvedeni do provozu.

»  Pokud byly na stroji nebo ochranném zafizeni provedeny podstatné zmény nebo byl
bezpecnostni laserovy skener prestavén Ci opraven, zafizeni znovu prezkousejte
podle kontrolniho seznamu v priloze.

Souvisejici témata

e« ,Kontrolni listina pro prvni uvedeni do provozu a uvedeni do provozu®,
stranka 173

9.2.2 Kazdodenni zkouska ochranného zafizeni opravnénymi a povérenymi osobami

Piehled

Uginnost ochranného zafizeni museji denné prezkouset opravnéné a povéfené osoby.
ZkouSku je nutné provést pri kazdé zméné provozniho rezimu.

Dulezita upozornéni

NEBEZPECI

Nelc¢innost ochranného zafizeni

Neni-li spinén néktery z nasledujicich bod{i zkousky, nesmi se na stroji jiZ pracovat,
resp. nesmi se vozidlo jiz provozovat. V tomto pfipadé musi opravnéna osoba
prezkousSet instalaci bezpecnostniho laserového skeneru.

» Uvedte stroj mimo provoz.
»  PrezkouSejte instalaci bezpecnostniho laserového skeneru.
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Postup

1.
2.

3.

o s

10.

ZkouSku provedte pro pfislusny nastaveny monitorovaci Usek.

Zkontrolujte utazeni upevinovacich Sroubld mechanické instalace a fadné zaméreni

bezpecnostniho laserového skeneru.

U kazdého bezpecnostniho laserového skeneru zkontrolujte viditeIné zmény, jako

jsou poskozeni, manipulace atd.

Zapnéte stroj, resp. zafizeni.

Postupné sledujte kontrolky a displej kazdého bezpecénostniho laserového ske-

neru.

Pokud se u zapnutého stroje, resp. zafizeni trvale nerozsviti alespon jedna kont-

rolka kaZzdého bezpecénostniho laserového skeneru, jedna se o chybu ve stroji nebo

zarizeni. V takovém pripadé stroj bezprostfedné odstavte a nechte zkontrolovat
opravnénou osobou.

Ke kontrole ochranné funkce pro celé zafizeni naruste cilené vybrané ochranné

pole béhem provozu.

LED kontrolky bezpecénostniho laserového skeneru museji pfi této ¢innosti ménit

svoji barvu ze zelené na ¢ervenou a nebezpeény pohyb se musi okamzité zastavit.

Pokud bezpecénostni laserovy skener, jehoZ ochranné pole je narusené, spina

prostfednictvim EFIl, OSSD jiného bezpecnostniho laserového skeneru nebo OSSD

pristroje sens:Control, museji se kontrolky na tomto pfistroji pfepnout ze zelené na
cervenou a nebezpeény pohyb pfipojeného stroje nebo zafizeni se musi okamzité
zastavit.

Tuto kontrolu opakujte na riznych mistech nebezpecného prostoru a u vSech

bezpecnostnich laserovych skenerd.

Pokud pfi tom zjistite odchylku této funkce, je nutné tento stroj, resp. zafizeni

okamzité odstavit a nechat zkontrolovat opravnénou osobou.

U stacionarni aplikace zkontrolujte, zda nebezpecné prostory vyznacené na pod-

laze odpovidaji uvedenym ochrannym polim bezpecnostniho laserového skeneru

a pripadné mezery jsou zajisSténé dodateénymi ochrannymi opatfenimi.

V pfipadé mobilnich instalaci je nutné zkontrolovat, zda vozidlo v pohybu skute¢né

véas zastavi v ramci hranic ochranného pole nastavenych v bezpecnostnim lase-

rovém skeneru a znazornénych na informacnim Stitku vozidla nebo v konfi-
guracnim protokolu. Pokud pfi tom zjistite odchylky, je nutné tento stroj, resp.
zarizeni ¢i vozidlo okamzité odstavit a nechat zkontrolovat opravnénou osobou.

Pokud je pouZito monitorovani referenéni kontury, zkontrolujte oblasti s referenéni

konturou:

o  Vedte prislusny zkuSebni objekt podél vnitfniho okraje toleranéniho pasma
referenéni kontury. Bezpecnostni laserovy skener musi detekovat zkusebni
objekt v kaZzdé poloze a oznamit detekci.

o Pokud je pouzito vice referen¢nich kontur, zkontrolujte vSechny referenéni
kontury.

Souvisejici témata

L]

L]

,Pravidelna zkouska ochranného zarizeni opravnénymi osobami“, stranka 123
,OSSD“, stranka 97

9.3 Vycistéte celni kryt

Prehled

Bezpecnostni laserovy skener je v maximalni mozné mire bezudrzbovy. Mé&li byste vSak
pravidelné a pfi znecisténi Cistit celni kryt bezpeénostniho laserového skeneru.

124 PROVOZNI NAVOD | S3000

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
Prava na zménu vyhrazena



UDRZBA 9

Dllezita upozornéni

DULEZITE
»  NepouzZivejte Zadné agresivni Cistici prostredky.
»  NepouzZivejte zadné abrazivni Cistici prostredky.

@ POZNAMKA

V dUsledku statického naboje mohou na éelnim krytu ulpét ¢astice prachu. Tento efekt
se snizi, pokud k ¢isténi pouZzijete antistaticky Cistici prostfedek na umélé hmoty (objed-
naci ¢islo SICK 5600006) a utérku na optiku od firmy SICK (objednaci ¢islo SICK
4003353).

Postup

VyCistéte Celni kryt:

»  Cistym a mékkym Stétcem odstrafite prach z &elniho krytu.

»  Navlhcete utérku na optiku od firmy SICK antistatickym ¢CistiCem na plasty a otfete
jim oblast vystupu svételnych paprskd ¢elniho krytu.

Souvisejici témata

. ,Prislusenstvi“, stranka 163

9.4 Vymeéna celniho krytu

Prehled

Je-li Gelni kryt poskrabany nebo poSkozeny, musite ho vyménit. Nahradni elni kryty
obdrzite od spolecnosti SICK.

Po vyméné ¢elniho krytu musite méfici systém bezpecénostniho laserového skeneru zka-
librovat na novy Celni kryt. Pri kalibraci ¢elniho krytu se definuje reference pro méreni
znecisténi Celniho krytu (stav = neznecisténo).

Dllezita upozornéni

VAROVANI
Chybna referenéni hodnota optickych viastnosti

Nebude-li kalibrace ¢elniho krytu provedena spravné, nebudou osoby a ¢asti téla, které
maji byt chranény, pfipadné rozpoznany.

»  Po kazdé vyméné Eelniho krytu provedte kalibraci ¢elniho krytu.

»  Kalibraci ¢elniho krytu provadéjte pfi pokojové teploté (10 °C az 30 °C).
»  Kalibraci ¢elniho krytu provadéjte jen s novym ¢elnim krytem.

> Zajistéte, aby byl novy ¢elni kryt k okamziku kalibrace zbaveny nedcistot.

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK PROVOZNIi NAVOD | S3000 125
Prava na zménu vyhrazena



9 UDRZBA

POZNAMKA

Celni kryt pfistroje je opticky konstrukéni dil, ktery se pfi vym&né nesmi znegistit
nebo poskrabat.

Celni kryt smé&ji vymé&Rovat jen opravnéné osoby, a to v istém prostredi bez pra-
chu a nedistot.

Nikdy nevyménujte Celni kryt za provozu, protoze by do pristroje mohly vniknout
prachové Gastice.

Bezpodminecné zamezte znecisténi na vnitini strané ¢elniho krytu, napt. vzniku
otiskd prsta.

K utésnéni ¢elniho krytu nepouzivejte Zzadny pridavny tésnici material jako napf.
silikon, protoZe vznikajici vypary mohou ovlivnit optiku.

Pro zajisténi tésnosti pouzdra IP 65 namontujte Celni kryt podle nasledujiciho
navodu.

Predpoklady

Pouzijte jen novy Celni kryt.
Béhem vymeény celniho krytu bezpodminecné zajistéte ochranu ESD.
Nastavte momentovy kli¢ na 1,2 Nm (rukou) a pfichystejte si jej.

Postup

Vyména Celniho krytu:

Sejméte systémovou zastréku a demontujte bezpecnostni laserovy skener.
Umistéte bezpeénostni laserovy skener na Cisté misto (kancelar, Gdrzbarské pro-
story apod.).

Ocistéte bezpecénostni laserovy skener nejprve z vnéjsi strany. Zamezite tak vnik-
nuti cizich téles do otevieného pristroje.

Povolte upeviiovaci Srouby D az ® &elniho krytu.

1.
2.

3.

126 PROVOZNI NAVOD | S3000

Obrazek 85: Uvolnéte upevniovaci Srouby ¢elniho krytu

Odstrante Celni kryt a staré gumové tésnéni.
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6. Odstrante prip. necistoty z tésnici drazky a kontaktni plochy senzorové hlavy.
Pouzijte pokud mozno Cistici prostfedek na plasty, ktery nezanechava zadné

zbytky.

@ POZNAMKA
Potfete drazku ¢elniho krytu v pripadé potreby tenkou vrstvickou vazeliny. To
usnadni montaz.

7. Vlozte nové tésnéni D, zacnéte uprostred. Jako prvni vyrovnejte stfedova oznaceni
na senzorové hlavé (@ a ®) a tésnéni (@ a ®) tak, aby se shodovala.

@

®

Obrazek 86: VioZeni gumového tésnéni

DULEZITE
Pfi nespravném vlozeni tésnéni se mUlze celni kryt poskodit.

»  Nepouzivejte zadné Spicaté nebo ostré naradi.

8. VloZte tésnéni nejprve jen lehce do zaobleni drazky pro tésnéni. Tim se zamezi
nadmérnému roztazeni tésnéni.
9. Teprve pak tésnéni pevné pfimacknéte. Pfi vkladani tésnéni nepretacejte.

Obrazek 87: Hloubka zalisovani tésnéni

@® Pouzdro
@ Hrana tésnéni zaroven s hranou pouzdra
® Tésnéni

Potfebné hloubky zalisovani tésnéni je dosazeno, pokud jsou hrany tésnéni a sen-
zorové hlavy v jedné roviné.

10. Bezpodmineéné zkontrolujte, zda gumové tésnéni po celém obvodu spravné lezi
v draZce.

11. Zkontrolujte, zda zrcadlo na motoru neni znecisSténé, a pripadné necistoty
odstrante pomoci Stétce na optiku.
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12.
13.
14.
15.

16.

Vyjméte novy Celni kryt z obalu.

Pfip. odstrante stavajici zbytky obalu.

PoloZte Gelni kryt na gumové tésnéni a vlozte nové upevriovaci Srouby @ az @

s distanénimi pouzdry (viz obrazek 85).

Pritladte Gelni kryt zepfedu. Pfitom utahnéte pfedni Srouby D az @ nastavenym
utahovacim momentem.

Potom vloZte také zbyvajici Srouby ® az ® s distanénimi pouzdry (viz obrazek 85)
a utahnéte je momentovym klicem.

Opétovné uvedeni bezpecnostniho laserového skeneru do provozu:

>
>

>

Radné namontujte bezpednostni laserovy skener zpatky.

Nasadte systémovou zastréku bezpecnostniho laserového skeneru.
Bezpecénostni laserovy skener po zapnuti automaticky nacte ulozenou konfiguraci
ze systémové zastrcky.

Nasledné pomoci CDS provedte kalibraci ¢elniho krytu.

Souvisejici témata

,Prislusenstvi“, stranka 163

,Dalsi prislusenstvi“, stranka 165

,Montaz“, stranka 66

,Opétovné uvedeni do provozu“, stranka 120

9.5 Vymeéna rozsirovaciho modulu

Prehled

V pfipadé chyby nebo pro zménu funkcnosti pfistroje S3000 muizZete vymeénit rozsifovaci
modul. Po opétovném uvedeni do provozu nacte rozSifovaci modul uloZenou konfiguraci
ze systémové zastrcky.

Dllezita upozornéni

NEBEZPECI
Nebezpedi Grazu neocekavanym rozbéhem stroje

Béhem vymeény rozsifovaciho modulu by se zafizeni mohlo nedopatfenim spustit.

»  Pred provadénim veskerych praci na stroji a bezpecnostnim laserovém skeneru
odpojte zafizeni od napéti
POZNAMKA

UloZena konfigurace musi odpovidat vliastnostem pouzitého pfistroje. Napf. mizete
pristroj S3000 Professional vyménit za pristroj S3000 Expert, novy pristroj je kom-
patibilni s niz§imi verzemi. NemUzZete vSak pristroj S3000 Expert vyménit za
pristroj S3000 Professional, protoZe neni zaru¢ena kompatibilita s vy$Simi ver-
zemi.

Neni-li zaruéena kompatibilita, ukazuje 7segmentovy displej [&]. PFistroj se prepne
do bezpeéného provozniho stavu.

Kompatibilita rozSifovacich modulll s konfiguracemi v rezZimu kompatibility

Kvuli rezimu kompatibility se vyskytuji zvlastnosti u kompatibility konfiguraci uloZenych
v systémové zastrcce. Nasledujici tabulky ukazuji, které senzorové hlavy jsou kompati-
bilni s kterymi rozsifovacimi moduly a konfiguracemi.
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Tabulka 31: Kompatibilita rozsifovaciho modulu Standard

Rozsifovaci moduly

ReZim kompatibility
(konfigurace v systémové
zastréce)

Kompatibilni | Displej

Sériové Eislo < 12210000 Aktivovano | Zadné
Sériové Cislo < 12210000 Neaktivovano X

Sériové ¢islo > 12210000 Aktivovano u Zadné
Sériové ¢islo > 12210000 Neaktivovano [ ] Zadné

B = rozSifovaci modul je kompatibilni s konfiguraci v systémové zastrcce

X = rozSifovaci modul neni kompatibilni s konfiguraci v systémové zastréce

Tabulka 32: Kompatibilita rozSifovaciho modulu Advanced

Rozsifovaci moduly

Rezim kompatibility
(konfigurace v systémové
zastrcéce)

Kompatibilni | Displej

Sériové Cislo < 12210000 Aktivovano u Zadné
Sériové Cislo < 12210000 Neaktivovano X 5]

Sériové ¢islo > 12210000 Aktivovano [ ] Zadné
Sériové ¢islo > 12210000 Neaktivovano u Zadné

B = rozSifovaci modul je kompatibilni s konfiguraci v systémové zastrcce

X = rozSifovaci modul neni kompatibilni s konfiguraci v systémové zastréce

Tabulka 33: Kompatibilita rozsifovaciho modulu Professional

Rozsifovaci moduly

Rezim kompatibility
(konfigurace v systémové
zastrcce)

Kompatibilni | Displej

Sériové Cislo < 12210000 Aktivovano [ Zadné
Sériové Cislo < 12210000 Neaktivovano X

Sériové &islo > 12210000 Aktivovano ] Zadné
Sériové ¢islo > 12210000 Neaktivovano [ ] Zadné

B = rozSifovaci modul je kompatibilni s konfiguraci v systémové zastrcce

X = rozSifovaci modul neni kompatibilni s konfiguraci v systémové zastréce

Tabulka 34: Kompatibilita rozsifovaciho modulu Remote

Rozsifovaci moduly

Rezim kompatibility
(konfigurace v systémové
zastrcéce)

Kompatibilni | Displej

Sériové Cislo < 11240000 Aktivovano u Zadné
Sériové ¢islo < 11240000 Neaktivovano X

Sériové ¢islo > 11240000 Aktivovano [ ] Zadné
Sériové ¢islo > 11240000 Neaktivovano u Zadné

B = rozSifovaci modul je kompatibilni s konfiguraci v systémové zastréce

X = rozSifovaci modul neni kompatibilni s konfiguraci v systémové zastréce

Tabulka 35: Kompatibilita rozsifovaciho modulu Expert

Rozsifovaci moduly

Rezim kompatibility
(konfigurace v systémové
zastrcce)

Kompatibilni | Displej

VSechny moduly

Aktivovano
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9.5.1

130

Rozsifovaci moduly Rezim kompatibility Kompatibilni | Displej
(konfigurace v systémové
zastrcéce)

VSechny moduly Neaktivovano [ Zadné

B = rozSifovaci modul je kompatibilni s konfiguraci v systémové zastrcce
X = rozSifovaci modul neni kompatibilni s konfiguraci v systémové zastréce
Souvisejici témata

e ,Opétovné uvedeni do provozu“, stranka 120

Kroky pro vyménu rozsirovaciho modulu

Dulezita upozornéni

DULEZITE
V demontovaném stavu rozsifovaciho modulu jsou pfistupné vysoce vyvinuté elektro-
nické komponenty.

Za $kody, které vzniknou v dUsledku elektrostatického vyboje, nelze prevzit zaruku.

» Chrante komponenty pred elektrostatickym vybojem, znecisténim a vihkosti.

»  Podle moznosti pouzijte antistatické rohoze a podlozky na dilensky stul.

»  P¥i praci na pfristroji se ob¢as dotknéte kovové plochy bez povrchové Gpravy, aby
byly odvedeny statické naboje z téla.

»  Vyjméte komponenty pfistroje z antistatickych oball teprve bezprostfedné pred
instalaci.

DULEZITE

e RozSifovaci modul sméji vyménovat jen opravnéné osoby v Cistém prostredi.

e  Pro zajisténi tésnosti pouzdra IP 65 namontujte rozSifovaci modul podle nasle-
dujiciho navodu.

Postup

1. Sejméte systémovou zastrcku a demontujte bezpecnostni laserovy skener.

2. Umistéte bezpecnostni laserovy skener na Cisté misto (kancelar, Gdrzbarské pro-
story apod.).

3. Ocistéte bezpecnostni laserovy skener nejprve z vnéjsi strany. Zamezite tak vnik-

nuti cizich téles do otevieného pfristroje.

Uvolnéte upeviovaci Srouby rozSifovaciho modulu.

Uchopte rozsifovaci modul jednou rukou v prohlubni mezi spojovaci zastrékou

a systémovou zastrékou.

6. Druhou rukou uchopte rozsifovaci modul za demontazni pomucku na spodni
strané pfistroje.

7. Stahnéte rozSifovaci modul paralelné s montazni Sachtou.

8. Odstrante pripadné necistoty z té€snici plochy a kontaktni plochy senzorové hlavy.
Pouzijte pokud mozno ¢istici prostfedek na plasty, ktery nezanechava zadné
zbytky.

9. Vyjméte rozSifovaci modul z obalu a zajistéte pfitom ochranu ESD.

10. Zkontrolujte, zda jsou plochy Cisté a tésnéni spravné usazené.

11. Vlozte rozSifovaci modul v montazni Sachté paralelné na zadni stranu senzorové
hlavy. Pfitom se orientujte podle 3 okolnich stran Sachty.

o s
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12.

13.

Ved'te rozSifovaci modul podél téchto ploch na konektorové pripojeni. Pfitom
zasouvejte rozSifovaci modul paralelné se zadni stranou senzorové hlavy

a zamezte jeho vzpriceni. RozSifovaci modul Ize nasadit bez poufZiti sily.

Pokud rozSifovaci modul pfiléha rovné na zadni stranu senzorové hlavy (vzdalenost
cca 1 mm), utdhnéte postupné krizem Srouby na utahovaci moment 10 az 12 Nm.

Opétovné uvedeni bezpecnostniho laserového skeneru do provozu

1.
2.
v

v

Radné namontujte bezpe&nostni laserovy skener zpatky.

Nasadte systémovou zastréku bezpeénostniho laserového skeneru.

Pokud byl rozSifovaci modul vyménén za stejnou variantu rozsifovaciho modulu,
nacte bezpecnostni laserovy skener po zapnuti automaticky uloZzenou konfiguraci
ze systémové zastrcky.

Pokud byl rozSifovaci modul vyménén za jinou variantu rozSifovaciho modulu (napf.
Advanced za Professional), musi se provést prvni uvedeni do provozu.

Souvisejici témata

,Prislusenstvi“, stranka 163

,Montaz“, stranka 66

,Opétovné uvedeni do provozu“, stranka 120
,Bezpecnost”, stranka 118
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10

10.1

10.2

132

Odstranovani zavad

Chovani v pripadé chyby

NEBEZPECI

Nelcinnost ochranného zafizeni

V pfipadé nespravné montaze nebudou osoby a ¢asti téla, které maji byt chranény,
pripadné rozpoznany.

»  Stroj pfi nepredvidatelném chovani inned uvedte mimo provoz.

»  V pfipadé poruchy stroj okamzité uvedte mimo provoz, pokud chybu nelze jedno-
znacné priradit nebo bezpecné odstranit.

»  Zajistéte stroj proti nelimysinému zapnuti.

VAROVANI

Nelcinnost ochranného zafizeni

V pfipadé nespravné montaze nebudou osoby a ¢asti téla, které maji byt chranény,
pripadné rozpoznany.

»  Neprovadéjte zadné opravy komponent( pristroj.

»  Neprovadéjte zadné zmény nebo manipulace na komponentech pfistroj(.

» S vyjimkou postupll popsanych v tomto dokumentu se komponenty pfistrojd
nesméji otevirat.

POZNAMKA

DalSi informace k odstranéni chyb vam poskytne mistni pobocka firmy SICK.

Indikace chyb a stavu kontrolek

Prehled

Tato kapitola popisuje, co mohou znamenat indikace chyb a stavu kontrolek a jak na né

Ize reagovat.

Indikace chyb a stavu kontrolek

Tabulka 36: Indikace chyb a stavu kontrolek

Displej Vystupni Groven Mozna pfic¢ina Jak chybu odstranit

@l J Na OSSD Objekt v ochranném poli, Z&dna chyba
0SSD ve vypnutém stavu

Ve Na OSSD Ochranné pole je volné, Zadna chyba
0SSD v zapnutém stavu

Y ) Na pfisluSném uni- Objekt ve varovném poli 2 Z&dna chyba

verzalnim 1/0 Y

@00 0SSD Z&dné nebo pilis nizké » Zkontrolujte napéjeci
napajeci napéti zdroj a pfip. jej zapnéte.

(/@) Na univerzalnim 1/0 ® | Zadna chyba

\/@) Na univerzalnim I/0 ® | Z&dné napéjeci napéti » Zkontrolujte napajeci

zdroj a prip. jej zapnéte.

\s ) Na univerzalnim 1/0 ® | Celni kryt znegistén, provoz | » Vygistéte elni kryt.
neni zarucéen

s J Na univerzalnim 1/0 ® | Celni kryt znegistén, provoz | » Vygistéte elni kryt.
neni zaruéen
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Displej Vystupni Groven Mozna pficina Jak chybu odstranit

\af J Na univerzalnim I/0 ® | Systémova chyba » Vsimejte si indikace

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
Prava na zménu vyhrazena

chyb na 7segmentovém
displeji nebo provedte
diagnostiku pomoci
CDS.

Napajeci zdroj pfistroje
S3000 minimalné na

2 vtefiny vypnéte

a znovu zapnéte.

Na univerzalnim I/0 4

Nutny reset

» Aktivujte ovladac

opétovného rozbéhu,
resp. resetu.

=\
631 )

Zadna zména Grovné

BéZi doba zpozZdéni
opétovného rozbéhu

Neni zapotfebi Zadny
Ukon

1) Pokud je konfigurovan jako vystup varovného pole.
2) U S3000 se v rezimu trojitych poli prostfednictvim 7segmentového displeje zobrazi, ve kterém varovném

poli se nachazi objekt.
3)  Pokud je konfigurovan jako vystup poruchy zpUsobené znecisténim / varovani pred znecisténim.
4)  Pokud je konfigurovan jako vystup ,Nutny reset”.

Tabulka 37: Indikace chyb a stavu kontrolek v reZimu kompatibility

Displej Vystupni droven Mozna pficina Jak chybu odstranit
©e Na OSSD Objekt v ochranném Zadné chyba
poli, 0SSD ve vypnutém
stavu
Ve Na OSSD Ochranné pole je volné, |Zadna chyba
0SSD v zapnutém stavu
A® Na vystupu varovného Objekt ve varovném poli | Zadna chyba
pole
@®0®O Na 0SSD Z&dné nebo pilis nizké | »  Zkontrolujte napajeci
napajeci napéti zdroj a pfip. jej
zapnéte.
\5/@) Na diagnostickém Zadna chyba
vystupu
\3/@) Na diagnostickém Zadné napajeci napéti | » Zkontrolujte napajeci
vystupu zdroj a prip. jej
zapnéte.
s/ J Na diagnostickém Celni kryt znegistén, pro- |» Vygistéte &elni kryt.
vystupu voz neni zarucen
©@: Na diagnostickém Celnf kryt znegistén, pro- |» Vygistéte &elni kryt.
vystupu voz jesté zarucen
©@: Na diagnostickém Systémova chyba » V3imejte si indikace
vystupu chyb na 7segmen-
tovém displeji nebo
provedte diagnostiku
pomoci CDS.

» Napdajeci zdroj
pristroje S3000
minimalné na
2 vtefiny vypnéte
a znovu zapnéte.

€A% S Na vystupu Res_Req Nutny reset » Aktivujte ovladac
opétovného rozbéhu,
resp. resetu.
@0 Z&dna zména Grovné B&Zi doba zpoZdéni » Neni zapotfebi Zadny
opétovného rozbéhu Ukon
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Souvisejici témata

. »Zobrazovac

i prvky“, stranka 19

e« ,Osazeni pripojovacich zastréek, stranka 75

10.3

Indikace chyb a stavu kontrolek 7segmentového displeje

Tato kapitola vysvétluje, co mohou znamenat indikace chyb a stavl 7segmentového dis-

pleje a jak na né

Ize reagovat.

Tabulka 38: Indikace chyb a stavu kontrolek 7segmentového displeje

Displej

Mozna pricina

Jak odstranit chybu

0000,
L0

Zapinaci cyklus -
v§echny segmenty se
postupné aktivuji.

Z&dna chyba

Zobrazeni narusen

i ochranného pole a kontury v rezimu duélnich poli

£l

Objekt v ochranném poli
nebo

Kontura okoli ¥
zménéna

Objekt v simultannim
ochranném poli
nebo

Kontura okoli ¥
zménéna

Z&dna chyba se nevyskytla. Indikace stavu
usnadnuje kontrolu systému pfi pouziti
simultannich ochrannych poli nebo v propojeném
systému EFI. Pokud nejsou pouzity OSSD pfistroje
Guest, neni na pristroji Guest, jak vyzaduje
norma, naruseni ochranného pole signalizovano
cervenou kontrolkou.

Zobrazeni narusen

i ochranného pole a kontury v rezimu duéalnich ochrannych poli

(]

Objekt v prvnim
ochranném poli sestavy
poli

nebo

Kontura okoli ¥
zménéna

Z&dna chyba

Objekt v druhém
ochranném poli sestavy
poli

nebo

Kontura okoli ¥
zménéna

Zadna chyba

Objekt v prvnim
ochranném poli
simultanni sestavy poli
nebo

Kontura okoli ¥
zménéna

Z&dna chyba

Objekt v druhém
ochranném poli
simultanni sestavy poli
nebo

Kontura okoli ¥
zménéna

Z&dna chyba

Zobrazeni narusen

i ochranného pole a kontury v rezimu trojitych poli

0

Objekt v ochranném poli

Z&dna chyba

[

Objekt ve varovném
poli 1

Z&dna chyba

L]

Objekt ve varovném
poli 2

Z&dna chyba

134 PROVOZNI NAVOD | S3000

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
Prava na zménu vyhrazena



ODSTRANOVANi ZAVAD 10

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
Prava na zménu vyhrazena

Displej

Mozna pfic¢ina

Jak odstranit chybu

Indikace pro vSechny rezimy poli

Inicializace pfistroje
nebo

Cekani na konec iniciali-

zace druhého pfistroje
pripojeného k rozhrani
EFI

» Indikace automaticky zhasne, pokud je pfistroj
inicializovan a/nebo bylo navazano spojeni
s druhym pfistrojem.

Jestlize indikace 4] nezhasne:

» Zkontrolujte, zda je partnersky pfistroj v pro-
vozu.
» Zkontrolujte zapojeni.

Neni-li partnersky pfistroj pripojeny:

» Zkontrolujte konfiguraci systému pomoci CDS.
Preneste opravenou konfiguraci opétovné do
pristroje.

Cekani na platné
vstupni signaly

» Indikace automaticky zhasne, pokud je zave-
den vstupni signal, ktery odpovida konfiguro-
vanému druhu vyhodnoceni (1 z n nebo anti-
valentni).

JestliZe indikace [4] nezhasne:

» Zkontrolujte zapojeni.

» Zkontrolujte spravné spinani fidicich signald.

» JestliZze jsou pouzity rozsahy rychlosti
k pfepinani monitorovacich Usekd, zkontro-
lujte, zda je prfenasena stavova informace EFI
Rychlost je platna (viz ,Moznosti fizeni*,
stranka 155).

» Zkontrolujte konfiguraci systému pomoci CDS.
Preneste opravenou konfiguraci opétovné do
pristroje.

Cekéani na konfiguraci,
resp. konfigurace neni
dokoncena

» Indikace automaticky zhasne, pokud byla kon-
figurace Uspésné prenesena.

Jestlize indikace |&] nezhasne:

» Zkontrolujte konfiguraci systému pomoci CDS.
Preneste opravenou konfiguraci opétovné do
pristroje.

» Zkontrolujte, zda je konfigurace, ulozena
v systémové zastréce, kompatibilni
s bezpecnostnim laserovym skenerem.

Cekani na restart
pristroje

» Napdjeci zdroj bezpeénostniho laserového
skeneru minimalné na 2 vteriny vypnéte
a znovu zapnéte.

nebo G

Chyba kontroly stykacu
(EDM)

» Zkontrolujte, zda stykace spravné funguji nebo
zda jsou spravné zapojené, a prip. odstrante
chybu.

» Navic pii indikaci J8F: Vypnéte pistroj,
pockejte minimalné 3 vtefiny a pak napajeci
zdroj znovu zapnéte.

Chyba ovladace
opétovného rozbéhu,
resp. resetu

» Zkontrolujte funkénost ovladace. Tlacitko je
mozna vadné nebo trvale stisknuté.

» Zkontrolujte zapojeni ovladace z hlediska
zkratu u 24 V.
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Displej Mozna pfic¢ina Jak odstranit chybu

e PrekroCena tolerance » Zkontrolujte inkrementalni enkodéry.
rychlosti: Rozdil mezi » Zkontrolujte konfiguraci vstup(l inkre-
rychlostmi méfenymi mentalnich enkodéri pomoci CDS.
inkrementalnimi
enkodéry je pfilis velky.

e Smér pohybu vysilany » Zkontrolujte zapojeni vstupl inkrementalnich
inkrementalnimi enkodérl, napf. ohledné chybného obsazeni
enkodéry je razny pind.

EsEl Prekrocena maximalni | » Zkontrolujte funkénost inkrementalnich
frekvence na vstupu enkodéru.

INC1 » Zkontrolujte konfiguraci vstup(l inkre-
mentalnich enkodéri pomoci CDS.
» Zkontrolujte, zda nebyla prekroéena povolena
maximalni rychlost vozidla.

deH PrekroGena maximalni | » Zkontrolujte funkénost inkrementalnich
frekvence na vstupu enkodéru.

INC2 » Zkontrolujte konfiguraci vstupU inkre-
nebo mentalnich enkodért pomoci CDS.
Monitorovana mezni » Zkontrolujte, zda nebyla prfekroéena povolena
rychlost byla maximalni rychlost vozidla.
prekroéena. » Zkontrolujte konfigurovanou mezni rychlost

v pfislusnych monitorovacich Usecich.

Eleld Senzorova hlava je » Napajeci zdroj pfistroje minimalné na 2 vtefiny
vadna vypnéte a znovu zapnéte.

(35 RozSifovaci modul je Jestlize indikace nezhasne:
vadny . . i

» Zaslete senzorovou hlavu, rozSifovaci modul
e 1 ANt )3 » " - - P .

(A5 E Konfiguracni pamét nebo systémovou zastréku k opravé vyrobci.
v systémové zastrcce je
vadna

EleH Druhy pfistroj pfipojeny |» Zkontrolujte pFipojeny pfistroj a spojeni.
prostrednictvim EFl ma
poruchu.

Fled Nadmérny proud na » Zkontrolujte pfipojeny spinaci &len (stykag,
pripojce OSSD 1 relé) a prip. jej vyménte.

» Zkontrolujte zapojeni kabell z hlediska zkratu
uOWw.

Fleg Zkrat u 24 V na pfipojce |» Zkontrolujte zapojeni kabell z hlediska zkratu
0SsD 1 u24\V.

=i E] Zkrat u O V na pfipojce | » Zkontrolujte zapojeni kabelll z hlediska zkratu
0SSD 1 uOoV.

FleH Nadmérny proud na » Zkontrolujte pfipojeny spinaci &len (stykag,
pripojce OSSD 2 relé) a prip. jej vyménte.

» Zkontrolujte zapojeni kabell z hlediska zkratu
uOVw.

FlE Zkrat u 24 V na pripojce |» Zkontrolujte zapojeni kabelll z hlediska zkratu
0SSD 2 u24\V.

FlE Zkrat u O V na pfipojce | » Zkontrolujte zapojeni kabell z hlediska zkratu
0SSD 2 uoVw.

Fled Zkrat mezi pfipojkou » Zkontrolujte zapojeni kabel( a odstrante
0SSD1a2 chybu.

FleE Obecna chyba zapojeni | » Zkontrolujte kompletni zapojeni OSSD.
0SSD
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Displej Mozna pfic¢ina Jak odstranit chybu
Pfistroj je adresovan Z&dna chyba se nevyskytla. Symbol se pfi zapnuti
jako Guest pristroje, ktery je adresovan jako Guest, zobrazi
cca na 2 sekundy.

Pristroj je adresovan Z&dna chyba se nevyskytla. Symbol se pfi zapnuti

jako Host pristroje, ktery je adresovan jako Host, zobrazi cca
na 2 sekundy.

¥ Pfistroj nepfijima vroz- |» Pro spravné fungovani pristroje zajistéte, aby
sahu minimalné 90° pristroj prijimal méfené hodnoty vzdy v roz-
(rozsah méreni sahu 90°, ktery Ize volné premistit ve skeno-
maximalné 49 m) zadné vané oblasti.
mérené hodnoty, nezjisti
zde tedy zadné prekazky
jako napfr. stény haly.

AsE Pristroj je oslnovan » Zkontrolujte, zda pfistroj neni oslnovan
externim zdrojem svétla, napf. svétlomety,
zdroji infracerveného zareni, svétlem ze stro-
boskopu, sluncem atd.

Namontujte pfistroj pfipadné znovu.
red Teplotni chyba. Provozni Zkontrolujte, zda je pfistroj provozovan podle
teplota pristroje pfipustnych okolnich podminek.
prekroCila mez, resp.
klesla pod mez
pfipustného rozsahu.

s Neplatna konfigurace » Zkontrolujte, zda je kontrola stykacl na strané

kontroly stykacu stroje spravné pripojena.
Ll MoZna byl jak pfistroj » Odstrante mustek u pfistroje Host.
Host, tak i pFistroj Guest |» Zkontrolujte pfipojeny pfistroj a spojeni s timto
adresovan jako Guest. pristrojem.
Pristroj pfipojeny
prostrednictvim EFI
nebo spojeni s pristro-
jem ma zavadu nebo
poruchu.

g Doslo ke zkratu mezi » Zkontrolujte zapojeni z hlediska zkratu.
vstupem Reset a jinym .
vstupem, resp. vystu- Nebo:
pem nebo resetovaci » Zkontrolujte, zda impulz resetu odpovida
impulz neodpovida poZadavkim (viz obrazek 91).
pozadavkim.

e Vstupni signal pro nede- |» Zkontrolujte jizdni drahu vozidla.

finovany monitorovaci i
Gsek Nebo:
el Chybné pofadi pfi » Zkontrolujte pracovni proces monitorovaného
pfepinani monitoro- stroje nebo zarizenl. _ ) )
vacich tseki » Prip. zkontrolujte konfiguraci monitorovacich
Gsekd pomoci CDS.
B E] Chybna aktivace fidicich |» Zkontrolujte aktivaci digitalnich Fidicich

vstupl

vstup(.
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Displej Mozna pfic¢ina Jak odstranit chybu

AeH Zkrat na Fidicich vstu- » Zkontrolujte zapojeni digitalnich fidicich
pech A1/2, resp. chybna vstupl, resp. zapojeni pristroj pfipojenych
aktivace A1/2 prostrednictvim EFI.
prostfednictvim EFI

[R)2E Zkrat na Fidicich vstu-
pech B1/2, resp. chybna
aktivace B1/2
prostfednictvim EFI

nJ(E] Zkrat na fidicich vstu-
pech C1/2, resp. chybna
aktivace C1/2
prostrednictvim EFI

e Zkrat na Fidicich vstu-
pech D1/2, resp.
chybna aktivace D1/2
prostrednictvim EFI

A Chybna aktivace E1/2
prostfednictvim EFI

Parkovaci/pohotovostni | Zadna chyba se nevyskytla. Pfi pfepnuti na jiny
rezim, monitorovaci Gsek nebo pfi zruSeni bitu pohoto-
0SSD jsou ve vypnutém | vostniho rezimu prostfednictvim EFI je obnovena
stavu; laser je vypnuty. | pfipravenost k provozu.

Pfistroj pfipojeny » Provedte diagnostiku chyb pfistroje, ktery je
prostrednictvim EFI hlasi propojeny s pfislusnym pristrojem.
poruchu.

LF Kalibrace &elniho krytu | Z&dné chyba
je aktivni

2.6 Kanal 1 az 6 méfeni » Vycistéte Celni kryt.
znecisténi je znecistény

e Neni nasazeny &elni kryt |» Nasad'te novy &elni kryt (nasledné provedte
nebo dochazi kalibraci ¢elniho krytu).

k oslnovani méreni L .. .
ZneSiStani Pokud byl ceI/m kryt k okamziku vyskytu chyby
namontovany:

» Zkontrolujte, zda pristroj neni oslfovan
externim zdrojem svétla, napf. svétlomety,
zdrojem infraCerveného zafeni, svétlem ze
stroboskopu, sluncem atd.

2l Data Traceability nejsou |» Provedte kalibraci ¢elniho krytu nebo pfip.

a spravna nebo se vymeénte pfistroj.

L@ nezdarila kalibrace
¢elniho krytu

e Interni chyba v pfistroji Vyméite pfistroj.

EiiszEl Interni chyba Vyménte rozsifovaci modul.

v rozSifovacim modulu

HeE Pfistrojova kombinace  |» Zkontrolujte, zda byl pouZit spravny rozsifovaci
rozSifovaci modul / sen- modul a rozsifovaci modul pfip. vymérite.
zorova hlava je neplatna

1) Pokud je funkce Kontura nakonfigurovana jako reference.

Souvisejici témata

. »Zobrazovaci prvky“, stranka 19
. ,0sazeni pripojovacich konektor(*, stranka 77
. ~Parkovaci/pohotovostni rezim*, stranka 116
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10.3.1 Provozni stav Lock-out

Pri urcitych chybach nebo chybné konfiguraci se mdze pfistroj prepnout do provozniho
stavu Lock-out.

Pro opétovné uvedeni pfistroje do provozu postupujte takto:

»  Odstrante pri¢inu chyby, viz ,Indikace chyb a stavu kontrolek 7segmentového dis-
pleje“, stranka 134.

» Napdjeci zdroj pristroje minimalné na 2 vtefiny vypnéte a potom znovu zapnéte.
Nebo:

»  Pristroj restartujte pomoci CDS.

10.4 Rozsirena diagnostika

Prilozeny software CDS (Configuration & Diagnostic Software) obsahuje rozsirené
moZnosti diagnostiky. CDS umoziuje dalSi omezeni problému pfi nejasném obrazu
chyby nebo pfi problémech s vyuZitelnosti.

Podrobné informace se nachazeji v online napovédé CDS (Configuration & Diagnostic
Software).
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11 UVEDENI MIMO PROVOZ

11 Uvedeni mimo provoz
11.1 Likvidace odpadu
Postup

»  NepoufZitelné pristroje zlikvidujte dle predpistl o likvidaci odpadu platnych pro
prislusnou zemi uréeni.

z

Dopliujici informace

Na vyzadani vam s likvidaci téchto pfistroji spolecnost SICK rada pomiiZze.
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Datovy list

Technické udaje

VSeobecné udaje

Tabulka 39: VSeobecné ldaje

Minimalni Typicky Maximalni

Typ

Typ 3 (CSN EN 61496-1)

Safety integrity level ¥

SIL2 (CSN EN 61508)

Mez pozadavku SIL ¥

SILCL2 (CSN EN 62061)

Kategorie

Kategorie 3 (CSN EN ISO 138491)

Uroven vlastnosti

PLd (CSN EN ISO 13849-1)

PFHd (Tymp = 25 °C) (pravdépodobnost vzniku
nebezpecné poruchy za hodinu)

8x10-8

T (Zivotnost)

20 let (CSN EN ISO 13849)

Laserova trida

Laserova tiida 1 (podle CSN EN 60825-1
a CDRH 21 CFR 1040.10 a 1040.11;
vyjimkou jsou odchylky na zakladé Laser
Notice No. 50 z 24. 6. 2007)

Trida kryti IP 65 (CSN EN 60529)

Ochranna tfida I (CSN EN 50178) 2

Rozsah provozni teploty -10 °C +50 °C

Rozsah skladovaci teploty -25°C +50 °C
+70 °C
(£24h)

Vihkost (se zohlednénim provozniho teplotniho roz-
sahu)

CSN EN 614961, oddil 5.1.2 a 5.4.2
CSN EN 61496-3, oddil 5.4.2

Nadmorska vySka v provozu

\ ‘2300m

Vibrace

CSN EN 614961, oddil 5.1.2 a 5.4.4.1
CSN EN 61496-3, oddil 5.4.4.2

Kmitoctovy rozsah

10 Hz \ \ 150 Hz

Amplituda

0,35 mm, resp.5 g

Odolnost v(ci razu

CSN EN 61496-1
CSN EN 614963

Ojedinélé otresy

15 g, 11 ms (EN 60068-2-27)

Dlouhodobé otresy

10 g, 16 ms

Vysilaé Pulzni laserovéa dioda
Vinova délka 880 nm 905 nm 935 nm
Rozbihani kolimovaného paprsku 2,5 mrad
Doba trvani impulzu 3,1ns
Primérny vystupni vykon 562 yW
Velikost svételného paprsku na éelnim krytu 12 mm
Velikost svételného paprsku pfi snimacim dosahu 23 mm
4,0m
Velikost svételného paprsku pfi snimacim dosahu 27 mm
55m
Velikost svételného paprsku pfi snimacim dosahu 32 mm
7,0m
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Minimalni Typicky Maximalni

Pouzdro

Material

Hlinikovy tlakovy odlitek

Barva

RAL 1021 (fepkové Zluta)

Celni kryt

Material

Polykarbonat

Povrch

S povrchovou Gpravou odolnou proti
poskrabani na vnéjsi strané

Systémova zastrcka

S ochranou ESD

Rozméry
Vyska 185 mm
Sitka 155 mm
Hloubka 160 mm

Celkova hmotnost

3,3kg

1) Podrobné informace tykajici se bezpecnostniho dimenzovani stroje, resp. zafizeni si vyzadejte na

pfislusné pobodéce spolecnosti SICK.
2) Bezpecné malé napéti SELV/PELV.

3) Bez presahu kabelovych Sroubeni u namontované systémoveé zastrcky.

Funkéni ddaje

Tabulka 40: Funkéni Udaje

Minimalni Typicky Maximalni

Rozliseni

30 mm, 40 mm, 50 mm, 70 mm,
150 mm

Ochranné pole senzorové hlavy se snimacim dosahem 4,0 m ¥ pfi dobé odezvy 120 ms

PFi rozliSeni 30 mm 2,80 m
Pri rozliseni 40 mm 3,80m
PFi rozliSeni 50 mm 4,00 m
Pfi rozliseni 70 mm 4,00 m
PFi rozliSeni 150 mm 4,00 m

Ochranné pole senzorové hlavy se snimacim dosahem 4,0 m pfi dobé odezvy 60 ms

PFi rozliSeni 30 mm 1,90 m
Pfi rozliseni 40 mm 2,60m
PFi rozliSeni 50 mm 3,30m
Pri rozliseni 70 mm 4,00 m
PFi rozliSeni 150 mm 4,00 m

Ochranné pole senzorové hlavy se snimacim dosahem 5,5 m pfi dobé odezvy 120 ms

PFi rozliseni 30 mm 2,80 m
Pfi rozliseni 40 mm 3,80m
PFi rozliSeni 50 mm 4,80 m
PFi rozliseni 70 mm 5,50m
PFi rozliseni 150 mm 5,50 m

Ochranné pole senzorové hlavy se snimacim dosahem 5,5 m pfi dobé odezvy 60 ms

Pfi rozliSeni 30 mm 1,90 m
Pfi rozliseni 40 mm 2,60m
Pfi rozliseni 50 mm 3,30m
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Minimalni Typicky Maximalni
Pfi rozliseni 70 mm 4,70 m
Pfi rozliseni 150 mm 5,50 m

Ochranné pole senzorové hlavy se snimacim dosahem 7 m pii dobé odezvy 120 ms

PFi rozliSeni 30 mm 2,80 m
Pfi rozliseni 40 mm 3,80m
PFi rozliSeni 50 mm 4,80 m
Pri rozliseni 70 mm 7,00 m
PFi rozliSeni 150 mm 7,00 m

Ochranné pole senzorové hlavy se snimacim dosahem 7 m pfi dobé odezvy 60 ms

Pfi rozliSeni 30 mm 1,90 m
Pfi rozliseni 40 mm 2,60 m
Pfi rozliSeni 50 mm 3,30m
Pfi rozliseni 70 mm 4,70 m
Pfi rozliseni 150 mm 7,00 m
Uhel skenovani 190°
(-5° az
+185°)
Remise 1,8 % Nékolik
1 000 %
(odrazky)
Uhlové rozliseni 0,5° 0,25°
Obecné potfebné navyseni ochranného pole 100 mm
NavySeni u zpétnych odrazek na skenovaci roviné 200 mm
se vzdalenosti méné nez 1 m k hranici ochranného
pole

Chyba méreni pfi vystupu mérenych dat do 5,5 m a remisi 1,8 %

Systémova chyba +5mm

Statisticka chyba, véetné systémové chyby

Prilo + 24 mm

Pfi20 + 43 mm

Pri3o + 62 mm

Pfido + 80 mm

Pri50 +99 mm
Rovinnost skenovaciho pole pfi 5,5 m +70 mm
Rovinnost skenovaciho pole pfi 7 m + 88 mm
Vzdalenost rotaéni osy pro zrcadleni (nulovy bod 93 mm

osy X a Y) od zadni strany pfistroje

Vzdalenost mezi stfedem skenovaci roviny a doini |63 mm
hranou pouzdra

Dosah varovného pole (radialni) Cca20m? |49m
Rozsah méreni vzdalenosti 49 m
Pocet vicenasobnych vyhodnoceni (Ize konfigurovat |2 16
prostfednictvim CDS)

Zpozdéni pfi zapnuti 9s 20s
Opétovny rozbéh po (Ize konfigurovat) 2s 60s

1) Radialni vzdalenost od bezpecnostniho laserového skeneru.
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2) U objektd s remisi 20 %.

Elektrické udaje
Tabulka 41: Elektrické tdaje

Minimalni Typicky Maximalni
Napajeci napéti (SELV) V2 16,8V 24V 28,8V
Pfipustné zbytkové zvinéni 3 +5%
Rozbé&hovy proud ¥ 2A
Provozni proud bez vystupniho zatiZzeni ® 0,6 A 0,8A
Provozni proud s maximalnim vystupnim zatizenim, 2,2A 2,3A
bez proudového zatiZzeni inkrementalnimi
enkodéry ®
Provozni proud s maximalnim vystupnim zatizenim, 2,4 A 2,6 A
s maximalnim pfipustnym proudovym zatizenim
inkrementalnimi enkodéry ®
Pfikon bez vystupniho zatizeni ® 14 W 19W
Pfikon s maximalnim vystupnim zatizenim, bez 53 W 55 W
proudového zatiZzeni inkrementalnimi enkodéry ®
Pfikon s maximalnim vystupnim zatizenim, 58 W 62 W
s maximalnim pripustnym proudovym zatizenim
inkrementalnimi enkodéry ®
Pfikon v pohotovostnim rezimu nebo parkovacim 14 W 19W
rezimu bez vystupniho zatizeni

Elektrické pfipojeni

Zasuvné pfipojovaci pouzdro s pfipojkami
se Sroubovacimi svorkami

Technické Gdaje Sroubovaci svorky

Priifez neohebnych Zil 0,14 mm? 1,5 mm?

Prifez ohebnych zil © 0,14 mm? 1,0 mm?

American Wire Gauge (AWG) 26 16

Délka odizolovani zil 5 mm

Utahovaci moment Sroub 0,22 Nm 0,25 Nm
Délka kabelu pfi toleranci sitového zdroje + 10 %

Pfi priifezu vodice 1 mm? 50m

PFi priifezu kabelu 0,5 mm? 25m

Pfi prafezu kabelu 0,25 mm? 12m
Délka kabelu pfi toleranci sitového zdroje + 5 %

Pfi priifezu vodice 1 mm? 60 m

PFi priifezu kabelu 0,5 mm? 30m

Pfi prafezu kabelu 0,25 mm? 15m
Délka kabelu pfi toleranci sitového zdroje + 1 %

Pfi priifezu vodice 1 mm? 70m

PFi priifezu kabelu 0,5 mm? 35m

Pfi prafezu kabelu 0,25 mm? 17m
Vstup ovladace opétovného rozbéhu, resp. resetu

Vstupni odpor pfi HIGH 2 kQ

Napéti pro HIGH 11V 24V 28,8V

Napéti pro LOW -3V oV 5V

Vstupni kapacita 15 nF

PROVOZNI NAVOD | S3000
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Minimalni Typicky Maximalni
Staticky vstupni proud 6 mA 15 mA
Doba aktivace ovladace 120 ms
Vstup EDM
Vstupni odpor pfi HIGH 2 kQ
Napéti pro HIGH 11V 24V 28,8V
Napéti pro LOW -3V oV 5V
Vstupni kapacita 15 nF
Staticky vstupni proud 6 mA 15 mA
Doba odpovédi EDM po zapnuti OSSD 300 ms
Statické Fidici vstupy
Vstupni odpor pfi HIGH 2 kQ
Napéti pro HIGH 11V 24V 28,8V
Napéti pro LOW -3V oV 5V
Vstupni kapacita 15 nF
Staticky vstupni proud 6 mA 15 mA

Vstupni frekvence (maximalni spinaci sekvence
nebo ¢etnost)

1/tyry, + polovina zakladni doby odezvy

spusténi prepnuti)

Dynamickeé fidici vstupy

Vstupni odpor pfi HIGH 2 kQ

Napéti pro HIGH 11V 24V 28,8V

Napéti pro LOW -3V oV 5V

Vstupni kapacita 1nF

Staticky vstupni proud 6 mA 15 mA

Stupen snimani (Ti/T) 0,5

Vstupni frekvence 100 kHz
Napdjeci zdroj pro inkrementalni enkodér

24 V vystup napéti HIGH Uy -3V Uy

Proudové zatizeni 50 mA 100 mA

0SSD

Par spinacich vystupt

2 polovodice PNP, jisténé proti zkratu 7,
kontrolované proti pficnému zkratu

Bezpecny stav v pfipadé poruchy

Nejméné jeden vystupni spinaci prvek
(OSSD) se nachazi ve vypnutém stavu.

Spinaci napéti HIGH pfi 500 mA Uy -2,7V Uy
Spinaci napéti LOW oV oV 35V
Zdrojovy spinaci proud 6 mA 0,2A 0,5A
Svodovy proud ® 250 pA
Indukénost zatéze 2,2H
Kapacita zatéze 2,2 uF pri
50Q

Spinaci sekvence (bez prepnuti a bez
simultanniho monitorovani)

V zavislosti na vlastni indukénosti

Pfipustny odpor vodice 1@ 2,50
Sitka testovaciho pulzu 1 230 ys 300 ps
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Minimalni Typicky Maximalni

Cetnost testovani
Pfi Ghlovém rozliseni 0,5° 120 ms
PFi ahlovém rozliseni 0,25° 240 ms
Zpozdéni pfi zapnuti OSSD z Gervené na zelenou 120 ms
Casové posunuti pfi zapnuti 0SSD mezi 0SSD2 1,3 ms 2 ms
a 0SsD1

UNI-/01,2a 3
Spinaci napéti HIGH pfi 200 mA Uy -3,3V Uy
Zdrojovy spinaci proud 100 mA 200 mA
Omezeni proudu (po 5 ms pfi 25 °C) 600 mA 920 mA
ZpoZdéni sepnuti 1,4 ms 2 ms
Zpozdéni rozepnuti 0,7 ms 2ms

Doba odezvy vystupu varovného pole, resp. UNI-
I/01, 2 a 3 pfi konfiguraci jako vystup varovného

Odpovida vysledné dobé odezvy OSSD
plus navyseni

pole
Navyseni pfi Ghlovém rozliseni 0,25° 50 ms
Navyseni pfi Ghlovém rozliseni 0,5° 25 ms

Vyhodnotitelné inkrementalni enkodéry

Typ Dvoukanalovy enkodér s posunutim fazi
090°
Trida kryti IP 54

Napajeci napéti

24V

Potfebné vystupy inkrementalnich enkodérd

Protitakt (push-pull)

Frekvence impulzU 100 kHz
Pocet impulz(i na jeden cm 50 1000
Délka kabelu (stinéného) 10m
Konfiguraéni a diagnostické rozhrani

Komunikaéni protokol RS--232 (vlastni)
Rychlost pfenosu 9 600 Baud

19 200 Baud

38 400 Baud
Délka kabelu pti 9 600 Baud a kabelech 15 m
s 0,25 mm?
Galvanické oddéleni Ne
Vystup TxD HIGH 5V 15V
Vystup TxD LOW -15V -5V
Rozsah napéti RxD -15V 15V
Spinaci prah RxD LOW -15V 0,4V
Spinaci prah RxD HIGH 2,4V 15V
Zkratovy proud na TxD -60 mA 60 mA
Maximalni hladina napéti na RxD -15V 15V
Maximalni hladina napéti na TxD -11V 11V

Datové rozhrani

Komunikaéni protokol

RS422 (vlastni)
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Minimalni | Typicky | Maximaini
Rychlost prenosu (volitelna) 9 600 Baud

19 200 Baud

38 400 Baud

125 kBaud

250 kBaud

500 kBaud
Délka kabelu pfi 500 kBaud a kabelech 100 m
s 0,25 mm?
Galvanické oddéleni Ano
Diferencialni vystupni napéti na vysila¢i (mezi TxD |+ 2 V 5V
+ a TxD-) se zaté€zi 50 Q
Diferencialni vstupni prah na pfijimaci (mezi RxD |+ 0,2V
+a RxD-)
Zkratovy proud na TxD+, TxD- -250 mA 250 mA
Maximalni hladina napéti na TxD+, TxD- -29V 29V
Maximalni hladina napéti na RxD+, RxD- -29V 29V
Zakoncovaci odpor 115Q 120 Q 125 Q

Druh pfipojovaného kabelu

Parové slanéné s médénym stinicim ople-

s1x2x0,22 mm?

tenim
Impedance pfipojovaného kabelu 80Q 100 Q 115Q
Priifez vodice pripojovaného kabelu 0,25 mm? 0,6 mm?
Bezpeéna komunikace mezi pfistroji SICK prostfednictvim EFl/SDL
Délka kabelu pfi 500 kBaud a kabelech 50m

Galvanické oddéleni

Ano

Druh pfipojovaného kabelu

Parové slanéné s médénym stinicim ople-
tenim, primér kabelu < 6,8 mm

Priifez vodice pripojovaného kabelu

1% 2 % 0,22 mm?

1)
2)

3)
4)
5)
6)
7)
8)

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
Prava na zménu vyhrazena

Provoz jen v siti chranéné pred zkratem s max. 8 A.

Pro splnéni poZadavk( relevantnich produktovych norem (napt. CSN EN 61496-1) musi externi napajeci
zdroj pfistroju dokazat mimo jiné pfemostit vypadek sité na 20 ms. Sitové zdroje podle normy
CSN EN 60204-1 spliuji tento pfedpoklad. Vhodné sitové zdroje jsou k dostani u firmy SICK jako

prislusenstvi.

Absolutni hladina napéti nesmi klesnout pod specifikované minimalni napéti.
Nabijeci proudy vstupnich kondenzator( nejsou zohlednéné.

Pfi typickém napajecim napéti 24 V.
Koncové dutinky nejsou nutné.
Plati pro napéti v rozsahu od U, do O V.

V pfipadé poruchy (pferuSeni O V kabelu) tece v kabelu OSSD maximalné svodovy proud. Nasledné zapo-
jeny fidici prvek musi tento stav detekovat jako LOW. FPLC (bezpecnostni fizeni programovatelné

z paméti) musi tento stav detekovat.
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9)  Pri malé spinaci sekvenci je maximalné pfipustna indukénost zatéze vyssi.

L (Hy)
A
20
@ I 400 mA
@ 1. 500 mA
@
10
@
0 > 1/s

0 1,0 20 30 40

10) Omezte odpor jednotlivych Zil vedeni k fidicimu prvku zapojenému v sérii na tuto hodnotu, aby byl pficny
zkrat mezi vystupy bezpeéné rozpoznan. (Dodrzujte navic normu CSN EN 60204-1.)

11) V aktivnim stavu jsou vystupy cyklicky testovany (kratké prepnuti na LOW). PFi vybéru v sérii zapojenych
fidicich prvk( dbejte na to, aby zkuSebni testovaci pulzy nemély za nasledek vypnuti.

12.2 Charakteristiky
Snimaci dosah pro varovna pole
RI% A
500 - ©
200
100 G5
1@
50 y 4
20 +®3
10
5 1@
/
2 +®
1
01 02 05 1 2 5 10 20 50

Obrazek 88: Diagram dosahu senzorové hlavy pro kratky dosah

Potfebna minimalni remise v %

Snimaci dosah vm

Cerna obuvnickéa usef

Matné ¢erny lak

Seda lepenka

Psaci papir

Bila sadra

Odrazky > 2 000 %, reflexni félie > 300 %

GNGRORORONCIEY
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>

RI% o
500 +©
200
100 G5
. o)
50
/
20 +B
10 y 4
y A
y A
y A
5 +-@
2 1D 4
1
01 072 05 1 2 5 10 20

Obrazek 89: Diagram dosahu senzorové hlavy pro stfedni dosah

Potfebna minimalni remise v %

Snimaci dosah vm

Cerna obuvnické usef

Matné Cerny lak

Seda lepenka

Psaci papir

Bila sadra

Odrazky > 2 000 %, reflexni folie > 300 %

CNCNONORONCIAEY

50 D [m]
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R [%] A

500

200

100

50

20

10

Obréazek 90: Diagram dosahu senzorové hlavy pro dlouhy dosah

CNCNONORONCR

Resetovaci impulz

6)

y 4
y 4
y 4

/

L ®

0,1

2

Potfebna minimalni remise v %

Snimaci dosah vm

Cerna obuvnické usef

Matné cerny lak

Sedé lepenka

Psaci papir

Bila sadra

Odrazky > 2 000 %, reflexni folie > 300 %

5

10

20

50 D [m]

Pokud napt. FPLC zasle resetovaci impulz na vstup ,Reset”, musi mit urCitou délku.

U [V]

24 —|
20 —|

10 —

> 500 ms

Obrazek 91: PoZadavky na resetovaci impulz

t [ms]

Dbejte na to, aby se nejednalo o impulzy s frekvenci 1 Hz nebo 4 Hz, protoze jinak dojde
k prekryvani s vystupnimi signaly pro ,Celni kryt znegisté&n“, resp. ,Chyba systému*“. Toto
prekryvani vede k chybé bezpecnostniho laserového skeneru.
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12.3 Doby odezvy

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
Prava na zménu vyhrazena

Prehled

Celkova doba odezvy aplikace zavisi na nasledujicich faktorech:

e  Zakladni doba odezvy pfi pFislusném rozliSeni a maximalnim dosahu ochranného
pole

e nastaveném vicenasobném vyhodnoceni

e Pouzité OSSD

Celkova doba odezvy Tg

Vypocet celkové doby odezvy Tg

» Celkova doba odezvy Tg se vypocita podle nasledujiciho vzorce:
Ts =tz + Tyra * Terio

Pritom je

e tg = zakladni doba odezvy (60 ms nebo 120 ms)

e Tura = navySeni kvili vicenasobnému vyhodnoceni > 2

e Tgro = navySeni pro pouZziti externich OSSD prostrednictvim EFI

Vicenasobné vyhodnoceni

U pristroje je vZdy nastaveno minimalné jedno dvojnasobné vyhodnoceni. Od
vicenasobného vyhodnoceni 3 je nutné pficist k zakladni dobé odezvy navyseni.
Prislusné navySeni zavisi na zakladni dobé odezvy a vicenasobném vyhodnoceni.

Tabulka 42: Navyseni pro vicenasobné vyhodnoceni

Vicenasobné vyhodnoceni Navyseni u zakladni Navyseni u zakladni doby odezvy
doby odezvy 60 ms 120 ms
3nasobné 30 ms 60 ms
4nasobné 60 ms 120 ms
Bnasobné 90 ms 180 ms
6nasobné 120 ms 240 ms
7nasobné 150 ms 300 ms
8nasobné 180 ms 360 ms
9nasobné 210 ms 420 ms
10nasobné 240 ms 480 ms
11nasobné 270 ms 540 ms
12néasobné 300 ms 600 ms
13néasobné 330 ms 660 ms
14nasobné 360 ms 720 ms
15nasobné 390 ms 780 ms
16nasobné 420 ms 840 ms

Externi 0SSD

Pokud se OSSD jiného pristroje pouZiji prostfednictvim rozhrani EFI jako externi spinaci

vystupy (napf. 2 vzajemné propojené bezpecnostni laserové skenery), zvysi se doba
odezvy 0 20 ms.

Souvisejici témata

e ,Zakladni doba odezvy“, stranka 91
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12.4 Chovani OSSD v prlibéhu casu
Bezpecnostni laserovy skener testuje OSSD bezprostfedné po zapnuti a poté v pravi-
delnych ¢asovych intervalech. Pristroj pfitom kratkodobé vypne oba OSSD (na 300 us)
a zkontroluje, zda jsou OSSD v této dobé ve vypnutém stavu.
@ POZNAMKA
Ridici systém nesmi na tyto testovaci pulzy reagovat. Nesmi na zékladé testovacich
pulzd vypnout stroj.
120 ms/ 120 ms/ 120 ms/
N 240 ms 240 ms 240 ms
0SSD1
1
0SSD2
1
~5ms / ONONC)) ©) @ ®
/15 ms
Obrazek 92: Diagram testovacich pulzii na 0SSD
@ 0,5x zakladni doba odezvy
Cca 5, resp. 15 ms 7 po zapnuti 0SSD provede pfistroj prvni test napajeni O
a nasledné po poloviné zakladni doby odezvy druhy test napajeni @.
Po dalsi poloviné zakladni doby odezvy pfistroje prob&hne test vypnuti @, o 120, resp.
240 ms” pozd&ji opétovny test napajeni®. Poté pfistroj provede v intervalu 120, resp.
240 ms? stridavé test vypnuti a test napajeni. Doby trvani impulz( jednotlivych testd,
viz obrazek 93, stranka 153, viz obrazek 94, stranka 153, viz obrazek 95,
stranka 153.
7) Pfi Ghlovém rozliSeni 0,5° nebo 0,25°.

152
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= 650 Ps

y
A

0SsD1

<300 ps_ <300 ps

0SSsD2

Obrazek 93: Test napajeni po zapnuti 0SSD

| = 650 us

0SSD1 <300 ps

<300 s,

0SSD2

Obrazek 94: Test vypnuti

0SSD1 <300ps,

0SSsD2

Obrazek 95: Test napajeni

12.5 Informace o stavu EFI a ridici povely

Prehled

Jsou-li pristroje vzajemné propojené prostrednictvim EFI, vyménuji se informace o stavu
a ridici povely prostfednictvim EFI. Obé nize uvedené tabulky ukazuji zobrazitelné infor-
mace o stavu a mozné fidici povely pristroje.
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POZNAMKA
o Udaje v hranatych zavorkach odpovidaji pojmenovani v CDS, resp. ve Flexi Soft
Designer.

e Jsou-li pristroje provozovany v rezimu kompatibility, jsou k dispozici omezené infor-
mace o stavu EFI a fidici povely.

Informace o stavu
Tabulka 43: Informace o stavu S3000 (data z S3000)

Informace o stavu Vyznam/ucinek

0SSD zapnuty [0SSD] e Logicky 1, pokud jsou interni OSSD pristroje S3000
v zapnutém stavu (zelenda)

e Logicky O, pokud jsou interni OSSD pristroje S3000
ve vypnutém stavu (Cervena)

Bit varovného pole [WF LED] e Logicky 1, pokud jsou varovné pole 1 a varovné
pole 2 pristroje S3000 volna, resp. se nepouZzivaji

Znecisténi [Weak] e Logicky 1, pfi znecisténi ¢elniho krytu

Nutny reset [Res. Req] e Logicky 1, v pfipadé Nutny reset

Stisknuto tlacitko reset [Res. Pressed] | o Logicky 1, pfi stisknutém tlacitku reset na S3000

Chyba 1/0 [I/0 Error] e Logicky O, pokud se na S3000 nevyskytuje zadna

chyba
e Logicky 1, pokud se na S3000 vyskytuje chyba

Ridici vstup A1 [In A1] e Logicky 1, pokud je pfipojka fidiciho vstupu Al
HIGH ©

Ridici vstup A2 [In A2] e Logicky 1, pokud je pfipojka fidiciho vstupu A2
HIGH »

Ridici vstup B1 [In B1] e Logicky 1, pokud je pripojka fidiciho vstupu B1
HIGH »

Ridici vstup B2 [In B2] e Logicky 1, pokud je pripojka fidiciho vstupu B2
HIGH »

Ridici vstup C1 [In C1] e Logicky 1, pokud je pripojka fidiciho vstupu C1
HIGH »

Ridici vstup C2 [In C2] e Logicky 1, pokud je pfipojka fidiciho vstupu C2
HIGH »

Ridici vstup D1 [In D1] e Logicky 1, pokud je pripojka fidiciho vstupu D1
HIGH ©

Ridici vstup D2 [In D2] e Logicky 1, pokud je pfipojka fidiciho vstupu D2
HIGH

Pfifazené ochranné pole volné [SF] e Vrezimu duélnich poli, v rezZimu dudlnich

ochrannych poli a v reZimu trojitych poli: Logicky 1,
pokud je aktivni pfifazené ochranné pole volné

Pfifazené varovné pole volné [WF] e VreZimu dudlnich poli: Logicky 1, pokud je aktivni

nebo pfifazené varovné pole volné

Pfifazené ochranné pole 2 volné [SF2] | ¢ V reZimu dualnich ochrannych poli: Logicky 1,
pokud je aktivni pfifazené ochranné pole 2 volné

e VreZimu trojitych poli: Logicky 1, pokud je aktivni
pfifazené varovné pole volné

Simultanni ochranné pole volné [sim. e VreZzimu dualnich poli a v rezimu dualnich

SF] ochrannych poli: Logicky 1, pokud je simultanné
sledované ochranné pole volné

e Vrezimu trojitych poli: Zzadna funkce
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Informace o stavu

Vyznam/uUcinek

WF]
nebo

SF2]
nebo

Simultanni varovné pole volné [sim.

simultanni ochranné pole 2 volné [sim.

pfifazené varovné pole 2 volné [WF2]

e VreZimu dudlnich poli: Logicky 1, pokud je
simultanné sledované varovné pole volné

e VreZimu dudlnich ochrannych poli: Logicky 1,
pokud je simultdnné sledované ochranné pole 2
volné

e VreZimu trojitych poli: Logicky 1, pokud je aktivni
pfifazené varovné pole 2 volné

Platna rychlost 2

e Logicky 1, pokud je na vstupech inkrementalniho
enkodéru platna rychlost

e Logicky O, pokud je na vstupech inkrementalniho
enkodéru neplatna rychlost

Rychlost 2

e 12 bitl pro pfenos rychlosti

100000110000 = -2 000 cm/s
000000000000 =0 cm/s
0111110210000 = +2 000 cm/s

1) Jen tehdy, pokud jsou aktivované vstupy v CDS.

2)  Ne v rezimu kompatibility.

Moznosti fizeni

Tabulka 44: MoZnosti fizeni u S3000 (data k S3000)

Moznost fizeni

Vyznam/lcinek

Informace statického vstupu A1 [In A1]

e Logicky 1, simuluje Fidici vstup A1 pfistroje S3000

Informace statického vstupu A2 [In A2]

e Logicky 1, simuluje Fidici vstup A2 pfistroje S3000

Informace statického vstupu B1 [In B1]

e Logicky 1, simuluje fidici vstup B1 pfistroje S3000

Informace statického vstupu B2 [In B2]

e Logicky 1, simuluje Fidici vstup B2 pfistroje S3000

Informace statického vstupu C1 [In C1]

e Logicky 1, simuluje Fidici vstup C1 pfistroje S3000

Informace statického vstupu C2 [In C2]

e Logicky 1, simuluje fidici vstup C2 pristroje S3000

Informace statického vstupu D1 [In D1]

e Logicky 1, simuluje fidici vstup D1 pfistroje S3000

Informace statického vstupu D2 [In D2]

e Logicky 1, simuluje Fidici vstup D2 pfistroje S3000

E1] Y

Informace statického vstupu E1 [In

e Logicky 1, simuluje Fidici vstup E1 pfistroje S3000

E2]Y

Informace statického vstupu E2 [In

e Logicky 1, simuluje Fidici vstup E2 pfistroje S3000

Pohotovostni rezim ¥

e Logicky 1, simuluje stav Pohotovostni rezim (indi-
vidualné pro Host a Guest)

Platna rychlost ¥

o Logicky 1, na vstupech inkrementalniho enkodéru
je platna rychlost

o Logicky 0, na vstupech inkrementalniho enkodéru
je neplatna rychlost

Rychlost ¥

e 12 bitl pro prenos rychlosti

100000110000 = -2 000 cm/s
000000000000 =0 cm/s
011111010000 = +2 000 cm/s

Chyba 1/0 [l/0O Error]

o Logicky O, pokud se na pripojeném partnerském
pFistroji nevyskytuje Zadna chyba

o Logicky 1, pokud se na pfipojeném partnerském
pristroji vyskytuje chyba

1) Ne v reZimu kompatibility.

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
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12 TECHNICKE UDAJE

12.6 Rozméroveé vykresy

Bezpecnostni laserové skenery

0
0|0l d
o | N
R
! ™
I} ©
[le]

Obrazek 96: Rozmérovy vykres bezpecnostniho laserového skeneru (mm)

Volna oblast pfi montazi skeneru
Referenéni body pro montaz

Oto€néa osa motoru

Oblast konektorového pfipojeni cca 270
Priimér paprsku, pfijimac = 44

CNCNONONCNC)

Priimér paprsku, vysilaé = 15

Pocatek lirovné skenovani

Obrazek 97: Rozmérovy vykres pocatku Grovné skenovani (mm)
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Obrazek 98: Rozmérovy vykres pocatku Grovné skenovani s upevnovaci sadou 3 (mm)
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13 OBJEDNACI UDAJE

13 Objednaci udaje

13.1 Rozsah dodavky

e« Senzorova hlava s namontovanym rozSifovacim modulem

o  Bezpecénostni pokyn

¢  Montazni navod

e Informacni Stitek ,Pokyny pro denni kontrolu“

e  Provozni navod a CDS (Configuration & Diagnostic Software) ke stazeni:

POZNAMKA
Systémova zastrCka neni soucasti dodavky.

Systémové zastréky bez kabelu a pfedem smontované systémové zastréky jsou
k dostani u spolec¢nosti SICK.

Souvisejici témata

e ,Systémova zastrcka“, stranka 160
¢ ,Nesmontované systémové zastrcky“, stranka 79
¢ ,Predem smontované systémové zastrcky“, stranka 82

13.2 Objednaci udaje
Tabulka 45: Objednaci Cisla systému
Vyrobek Typovy kli¢ Objednaci cislo
S3000 Standard se senzorovou hlavou pro S30A-4011BA 1028934
kratky dosah
S3000 Standard se senzorovou hlavou pro S30A-6011BA 1023546
stfedni dosah
S3000 Standard se senzorovou hlavou pro S30A-7011BA 1023890
dlouhy dosah
S3000 Advanced se senzorovou hlavou pro S30A-4011CA 1028935
kratky dosah
S3000 Advanced se senzorovou hlavou pro S30A-6011CA 1023547
stfedni dosah
S3000 Advanced se senzorovou hlavou pro S30A-7011CA 1023891
dlouhy dosah
S3000 Professional se senzorovou hlavou pro | S30A-4011DA 1028936
kratky dosah
S3000 Professional se senzorovou hlavou pro | S30A-6011DA 1019600
stfedni dosah
S3000 Professional se senzorovou hlavou pro | S30A-7011DA 1023892
dlouhy dosah
S3000 Expert se senzorovou hlavou pro kratky | S30A-4011GB 1052107
dosah
S3000 Expert se senzorovou hlavou pro S30A-6011GB 1052108
stfedni dosah
S3000 Expert se senzorovou hlavou pro dlouhy | S30A-7011GB 1052109
dosah
S3000 Remote se senzorovou hlavou pro S30A-4011EA 1028938
kratky dosah

158 PROVOZNI NAVOD | S3000 8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
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Vyrobek Typovy kli¢ Objednaci cislo
S3000 Remote se senzorovou hlavou pro S30A-6011EA 1023548
stfedni dosah
S3000 Remote se senzorovou hlavou pro S30A-7011EA 1023893
dlouhy dosah
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14 NAHRADNI DILY

14 Nahradni dily

14.1

Senzorové hlavy

Tabulka 46: Objednaci ¢isla senzorovych hlav

Vyrobek Objednaci cislo
Senzorova hlava pro kratky dosah (snimaci dosah az 4 m) 2034999
Senzorova hlava pro stfedni dosah (snimaci dosah az 5,5 m) 2022972
Senzorova hlava pro dlouhy dosah (snimaci dosah az 7 m) 2026747

14.2 Rozsirovaci moduly
Tabulka 47: Objednaci ¢isla rozSifovacich modulu
Vyrobek Objednaci cislo
Rozsifovaci modul Standard 2026801
RozSifovaci modul Advanced 2026802
RozSifovaci modul Professional 2022827
RozSifovaci modul Professional CMS (jen pro servisni Gcely) 2030915
Rozsifovaci modul Expert ¥ 2057645
RozSifovaci modul Remote 2026803
1) Nekompatibilni se senzorovou hlavou s firmwarem < B02.40.
14.3 Systémova zastrcka
Tabulka 48: Objednaci Cisla systémové zastrcky
Typovy kli¢ Popis Vhodné pro Objednaci Cislo
[
°
2189 2
o c a ) o
€ |8 | & 9o &g
S| 3|82 |5
0 (< | oW o
SX0A-A0000B Bez kabelu, provlastni |v |V |V |V |V 2023797
montaz, jedno kabe-
lové Sroubeni M20
a jedna zaslepka M12
SX0A-A0O000D Bez kabelu, provlastni |v' |v |V |V |V 2023310
montaz, jedno kabe-
lové Sroubeni M20,
3 zaslepky M12,
2 EMC kabelova Srou-
beni
SX0A-B0O905B Pfedem smontované, |v v 12027170
délka kabelu 5 m,
9 7Zil, jedno kabelové
Sroubeni M20 a jedna
zaslepka M12
SX0A-BO905G Pfedem smontované, |v v 12049222
délka kabelu 5 m,
9 7Zil, pripojeni kabelu
dozadu, jedno kabe-
lové Sroubeni M20
a jedna zaslepka M12
160 PROVOZNI NAVOD | S3000 8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
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Typovy kli¢

Popis

Vhodné pro

Advanced

Professional
Expert

Objednaci cislo

SX0A-B0910B

Pfedem smontované,
délka kabelu 10 m,

9 7il, jedno kabelové
Sroubeni M20 a jedna
zaslepka M12

N | standard

< | Remote

2027171

SX0A-B0920B

Pfedem smontované,
délka kabelu 20 m,

9 7Zil, jedno kabelové
Sroubeni M20 a jedna
zaslepka M12

v 2027814

SX0A-B1305B

Predem smontované,

délka kabelu 5 m,

13 zZil, jedno kabelové
Sroubeni M20 a jedna
zaslepka M12

2027172

SX0A-B1310B

Pfedem smontované,
délka kabelu 10 m,
13 7Zil, jedno kabelové
Sroubeni M20 a jedna
zaslepka M12

2027173

SX0A-B1320B

Pfedem smontované,
délka kabelu 20 m,
13 Zil, jedno kabelové
Sroubeni M20 a jedna
zaslepka M12

2027815

SX0A-B1705B

Pfedem smontované,
délka kabelu 5 m,

17 Zil, jedno kabelové
Sroubeni M20 a jedna
zaslepka M12

2027174

SXO0A-B1710B

Pfedem smontované,
délka kabelu 10 m,
17 Zil, jedno kabelové
Sroubeni M20 a jedna
zaslepka M12

2027175

SX0A-B1720B

Pfedem smontované,
délka kabelu 20 m,
17 7il, jedno kabelové
Sroubeni M20 a jedna
zaslepka M12

2027816

SX0A-B1305D

Pfedem smontované,
délka kabelu 5 m,

13 Zil, jedno kabelové
Sroubeni M20,

3 zaslepky M12,

2 EMC kabelova Srou-
beni

2027176

PROVOZNI NAVOD | S3000
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Typovy kli¢

Popis

Vhodné pro

Objednaci cislo

Standard
Advanced

Remote

SXO0A-B1310D

Pfedem smontované,
délka kabelu 10 m,
13 Zil, jedno kabelové
Sroubeni M20,

3 zaslepky M12,

2 EMC kabelova Srou-
beni

< | Professional

N | Expert

2027177

PROVOZNI NAVOD | S3000

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
Prava na zménu vyhrazena




PRISLUSENSTVI 15

15 Prislusenstvi

15.1 Pripojovaci technika

Servisni kabely

Tabulka 49: Objednaci tdaje servisnich kabel(i

Vyrobek Popis Objednaci Cislo

Servisni kabel, 2 m K propojeni konfiguraéni pfipojky se sériovym | 6021195
rozhranim PC
M8 x 4pinova na D-Sub 9pinovou, cca 2 m

Servisni kabel, 10 m K propojeni konfiguraéni pfipojky se sériovym | 2027649
rozhranim PC
M8 x 4pinova na D-Sub 9pinovou, cca 10 m

Servisni kabel, USB, 2 m K propojeni konfiguraéni pfipojky s USB roz- 6034574
hranim PC
M8 x 4pinova na zastréku USB-A, cca 2 m

Servisni kabel, USB, 10 m | K propojeni konfiguraéni pripojky s USB roz- 6034575
hranim PC
M8 x 4pinova na zastréku USB-A, cca 10 m

Pfevodnik z RS-232 na Zastréka USB-A na zastrcku D-Sub, 9pinovou | 6035396
USB

Pfipojovaci kabely pro vlastni montaz

Tabulka 50: Objednaci tidaje pripojovacich kabelt

Vyrobek Objednaci Cislo
9zilovy, prifez 0,56 mm? (AWG 20), metrové zbozi 6022651
13Zilovy, prifez 0,56 mm? (AWG 20), metrové zboZzi 6025729
17zZilovy, prifez 0,56 mm? (AWG 20), metrové zbozi 6025730
Kabel EFI, metrové zbozi (1 x 2 x 0,22 mm?) 6029448
Pfipojovaci kabel DeviceNet, PVC, primér kabelu 12,2 mm, metrové zbozi 6030756
Pfipojovaci kabel DeviceNet, PVC, primér kabelu 6,9 mm, metrové zbozi 6030921
Zastrcka Interconnectron, pouzitelna pro pfipojovaci kabel DeviceNet 6024742

6,9 mm (6030921).

EMC kabelové Sroubeni M12 pro spojeni EFl a inkrementalni enkodéry, 5308757
pfipustny primér kabelu 3-6,5 mm, vySka 19 mm

EMC kabelové Sroubeni M12 pro spojeni EFl a inkrementalni enkodéry, 5314772
pripustny primér kabelu 3-6,5 mm, vySka 25 mm

EMC kabelové Sroubeni M20 pro napajeci a signalni vedeni, pfipustny 5308762
pramér kabelu 7-12 mm, vySka 23 mm

EMC kabelové Sroubeni M20 pro napajeci a signalni vedeni, pfipustny 5318531
pramér kabelu 10-14 mm, vySka 23 mm

EMC kabelové Sroubeni M20 pro napéjeci a signalni vedeni, pfipustny 5323688
primér kabelu 6-12 mm, vySka 32,5 mm

EMC kabelové Sroubeni M20 pro napéjeci a signalni vedeni, pfipustny 5314774
primér kabelu 10-14 mm, vySka 33 mm
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15.2

164

Drzaky

Tabulka 51: Objednaci tdaje upevniovacich sad

s ochrannym krytem, lakovana ocel, pro
montaz na podlahu, mozZné vySkové sefizeni

Upeviovaci sada Popis Objednaci cislo
1 Montazni drzak pro pfimou montaz dozadu na | 2015623
sténu nebo stroj. Bez moznosti sefizeni
2 Drzak jen ve spojeni s upeviovaci sadou 1. 2015624
Montaz dozadu na sténu nebo stroj. MoZnost
sefizeni okolo podélné a pficné osy
3 Drzak jen ve spojeni s upeviovaci sadou 1 a 2. | 2015625
Montaz dozadu nebo doll na sténu, podlahu
nebo stroj. MoZnost sefizeni okolo podélné
a pricné osy
Montazni drzak Heavy Duty | Montazni drzak, odolné provedeni, 7087514

Rozmérové vykresy

Obrazek 99: Rozmérovy vykres upevriovaci sady 1, 2 a 3 (mm)
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Obrazek 100: Rozmérovy list montazniho drZaku Heavy Duty (mm)

@ Pocatek drovné skenovani

15.3 Dalsi prislusenstvi

Bezpecnostni relé / kompaktni bezpecnostni jednotka

U177

255

Tabulka 52: Objednaci data bezpecnostnich relé / kompaktni bezpecnostni jednotky

Vyrobek Typovy kli¢ Objednaci cislo
Bezpecénostni relé UE102FG3 UE102FG3 1043916
Bezpecénostni relé UE122FG3 UE122FG3 1043918
Bezpecnostni relé UE1030S se Sroubovacimi | UE1030S2 6024917
svorkami

Bezpecnostni relé UE1030S se zasuvnymi blo- | UE1030S3 6024918
kovymi svorkami

Bezpecnostni jednotky

Tabulka 53: Objednaci Udaje bezpecnostnich jednotek

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
Prava na zménu vyhrazena

Vyrobek Typovy klic Objednaci Cislo

Flexi Soft CPUO hlavni modul FX3-CPUOOOO00 1043783

Dvoupatrové pruzinové svorky

Flexi Soft CPU1 hlavni modul FX3-CPU130002 1043784

2 pfipojky EFI

Dvoupatrové pruzinové svorky

Flexi Soft XTIO rozSifeni vstupu/vystupu FX3-XTI084002 1044125

8 vstupll / 4 vystupy

Dvoupatrové pruzinové svorky

Flexi Soft XTDI rozSifeni vstupu FX3-XTDIS80002 1044124

8 vstupl, dvoupatrové pruzinové svorky

Systémova zastréka Flexi Soft FX3-MPLOO0O001 1043700
PROVOZNI NAVOD | $3000 165
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Vyrobek Typovy kli¢ Objednaci cislo
Hlavni modul Flexi Classic UE410-MU3T5 6026136
Rozsiteni vstupll/vystupl Flexi Classic UE410-XU3T5 6032470
Rozsiteni vstupl Flexi Classic UE410-8DI3 6026139
Sitova reseni

Tabulka 54: Objednaci Udaje sitovych reseni

Vyrobek Typovy kli¢ Objednaci cislo
Komunikacni brana EFl PROFlsafe UE4140 1029098
Komunikaéni brana EFI PROFIBUS UE1140 1029099
Komunikaéni brana EFI Ethernet TCP/IP UE1840 1029100
Komunikaéni brana EFI CANopen UE1940 1040397
Komunikaéni brana EFI PROFINET 10 PROFI- UE4740 1046978

safe

Ostatni prislusenstvi

Tabulka 55: Objednaci tidaje ostatnich produkt(

Vyrobek Popis Objednaci cislo

Celni kryt Sada nahradnich dil(i ¢elniho krytu 2027180
s nahradnim tésnénim a Srouby

Cistici prostfedek na plasty | Cistici a oSetfovaci prostfedek na plasty, 5600006
antistaticky

Utérka na optiku Utérka k cisténi krytu optiky 4003353

Sitovy zdroj 2,1 A Sifovy zdroj 24 V DC, 2,1 A, 50 W 7028789

Sitovy zdroj 3,9 A Sitovy zdroj 24 V DC, 3,9 A, 95 W 7028790

Karta rozhrani Qautech Karta sériového rozhrani PC s 2 rozhranimi 6022515
RS-422, az 500 kBaud

LS80L Vyhledava¢ skent 6020756

Sefizovaci pomicka 2101720
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SLOVNICEK POJMU 16

16 Slovnic¢ek pojmu
AGV Automaticky fizeny vozik
AWG American Wire Gauge: normovani a klasifikace dratd a kabell

podle druhu, priméru atd.

Blokovani opétovného
spusténi

Blokovani opétovného spusténi zabranuje automatickému rozbéhu
stroje, napf. poté, co béhem provozu stroje zareagovalo ochranné
zarizeni, nebo poté, co byl zménén provozni reZim stroje.

Blokovani opétovného rozbéhu Ize realizovat v ochranném zafizeni
nebo v bezpecnostni jednotce.

Pred opétovnym spusténim stroje musi byt zadan pfikaz k rese-
tovani ochranného zafizeni, napt. pomoci resetovaciho tlacitka.

CMS

Contour Measurement & Safety: rozSifeny vystup méfenych dat
a snimani odrazek jako umélych pozemnich znacek

Doba odezvy

Doba odezvy ochranného zafizeni je maximalni doba mezi vysky-
tem udalosti, ktera vede k reakci senzoru, a poskytnutim
vypinaciho signalu rozhrani ochranného zafizeni (napf. vypnuty
stav paru OSSD).

Dynamicky fidici vstup

Dynamicky Fidici vstup je jednokanalovy fidici vstup, ktery vyhod-
nocuje pocet impulzl za uréitou dobu. K dynamickému fidicimu
vstupu Ize pripojit jeden inkrementalni enkodér. Inkrementalni
enkodér oznamuje napf. rychlost automaticky rizeného voziku. Ve
spojeni s druhym fidicim vstupem slouzi dynamicky Fidici vstup

k pfepinani mezi riznymi monitorovacimi Gseky v zavislosti na
rychlosti.

EDM

Monitorovani externiho zafizeni: kontrola stykacu

Elektrické snimaci
ochranné zafizeni

Elektrické snimaci ochranné zafizeni je pfistroj nebo systém
pfistrojli pro bezpecnostni detekci osob nebo ¢asti téla.

SlouZi k ochrané osob na strojich nebo zafizenich, jez v sobé
ukryvaji riziko zranéni téla. Dava podnét k uvedeni stroje nebo
zafizeni do bezpecného stavu dfive, nez se osoba octne

v nebezpecné situaci.

Priklady: bezpecnostni svételny zavés, bezpecnostni laserovy ske-
ner.

ESD Electrostatic discharge: elektrostaticky vyboj
ESPE Elektrické snimaci ochranné zafizeni
FPLC Bezpecénostni programovatelny logicky automat

Inkrementalni enkodér

Inkrementalni enkodér vytvari proporcionalné k pohybu elektrické
impulzy. Z téchto impulz( Ize odvozovat riizné fyzikalni veli¢iny,
napr. rychlost a ujetou drahu.

Kontrola stykact

Kontrola stykact (EDM) monitoruje stav stykacl zapojenych

v sérii.

Predpokladem pro pouZiti kontroly stykact je pouZiti stykacu

s nucené vedenymi kontakty pro vypnuti stroje. Pokud jsou
pomocné kontakty nucené vedenych stykacu pfipojené ke kont-
role stykacu, zkontroluje kontrola stykacll, zda se stykace pfi
vypnuti OSSD spravné sepnou.

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
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168

Monitorovaci Usek

Monitorovaci Usek signalizuje bezpecnostnimu laserovému ske-
neru stav stroje. Bezpecnostni laserovy skener aktivuje sestavu
poli, ktera je pfifazena monitorovacimu Useku, a tim i uréitému

stavu stroje.

Pokud ma stroj napf. r(izné provozni stavy, lze kazdému pro-
voznimu stavu pfifadit jeden monitorovaci Gsek. Bezpeénostni
laserovy skener obdrZi prostfednictvim fidicich vstupt nebo
prostfednictvim sité definovany signal pro aktualni provozni stav.
PFi zméné signalu pfepne bezpecnostni laserovy skener z jednoho
monitorovaciho Gseku na monitorovaci Usek, ktery je pfifazen
novému signalu (a tim i novému provoznimu stavu). Zpravidla je
kazdému monitorovacimu Useku pfifazena jedna sestava poli.

Nebezpecny stav

Stav stroje nebo zafizeni, pfi némz mze dojit k Grazu osob.
Ochranna zafizeni pfi naleZitém pouzivani tomuto riziku zabranuji.

Na obrazcich v tomto dokumentu je nebezpecny stav stroje vzdy

znazornovan jako pohyb stroje. V praxi se mohou objevovat rizné
nebezpecné stavy, napf.:

e pohyb stroje

o vodivé Gasti

o Viditelné nebo neviditelné zareni
o kombinace nékolika nebezpeti

Ochranné pole

Ochranné pole zabezpecéuje nebezpecny prostor stroje nebo vozi-
dla. Jakmile elektrické snimaci ochranné zafizeni detekuje

v ochranném poli objekt, pfepne prislusné bezpecnostni vystupy
do vypnutého stavu. Tento signal mohou pouZivat nasledné zapo-
jené fidici prvky k ukonéeni nebezpecného stavu, napf. k zastaveni
stroje nebo vozidla.

V zavislosti na aplikaci je nezbytné horizontalni nebo vertikalni
ochranné pole. Elektrické snimaci ochranné zafizeni Ize proto
podle potfeby namontovat s horizontalni nebo vertikalni orientaci.

0SSD

Output signal switching device: vystup signalu ochranného
zarizeni, ktery se pouziva k vypnuti nebezpeéného pohybu.

Jeden OSSD je bezpeénostni spinaci vystup. U kazdého OSSD je
periodicky testovano bezchybné fungovani. 0SSD se vzdy spinaji
v paru a musi byt z bezpe¢nostnich divod( vyhodnocovany dvou-
kanalové. 2 OSSD, které jsou spinany a vyhodnocovany spole¢né,
tvoti jeden par OSSD.

PFHD

Probability of dangerous failure per hour: pravdépodobnost vzniku
nebezpecné poruchy za hodinu

PL

Uroven viastnosti (CSN EN ISO 13849)

PROFINET

PROFINET (Process Field Network) je sit na bazi Ethernetu, ktera
se pouziva v primyslové automatizaci.

S profilem PROFIsafe se PROFINET hodi také pro bezpe¢nou dato-
vou komunikaci.
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Reset

Pokud ochranné zafizeni vydalo pfikaz k zastaveni, musi byt zasta-
veny stav zachovan, nez je aktivovano resetovaci zafizeni a stroj
Ize v druhém kroku restartovat.

Resetovanim se ochranné zarizeni po vydani prikazu k zastaveni
opét prepne do monitorovaciho stavu. Resetovanim se také ukonci
blokovani rozbéhu nebo blokovani opétovného rozbéhu
ochranného zafizeni, takze stroj Ize v druhém kroku restartovat.

Reset smi byt umoZnén jen v pfipadé, Ze jsou vSechny
bezpecnostni funkce a ochranna zafizeni ve funkénim stavu.

Vlastni reset ochranného zafizeni nesmi spustit Zadny pohyb nebo
nebezpecnou situaci. Stroj se smi po resetovani spustit teprve po
samostatném prikazu ke spusténi.

e Manualni reset se provadi pomoci oddéleného, manualné
ovladaného pristroje, napft. resetovaciho tlacitka.
o Automaticky reset prostfednictvim ochranného zafizeni je
pripustny jen ve zvlastnim pripadé, pokud je spinéna néktera
Z niZze uvedenych podminek:
o Nesmi byt mozné, aby se v nebezpecném prostoru zdrzovaly
0soby bez spusténi ochranného zafrizeni.
o Musi byt zajisténo, aby se pfi resetu a po resetu
v nebezpe€ném prostoru nezdrzovaly Zadné osoby.

Rozliseni

RozliSeni aktivniho optoelektronického ochranného zafizeni (také:
zvlastni schopnost detekce) je velicina, kterou musi objekt
minimalné mit, aby byl bezpeéné detekovan.

Ridici vstup

Ridici vstup pFejima signaly, napf. ze stroje nebo z Fidici jednotky.
Timto zpUsobem obdrZi ochranné zafizeni informace

o podminkéach u stroje, napf. pfi zméné provozniho rezimu. Pokud
je ochranné zafizeni adekvatné nakonfigurované, aktivuje poté jiny
monitorovaci Usek.

Informace musi byt bezpeéné zprostfedkovany. K tomu se zpravi-
dla pouzivaji alespon 2 oddélené kanaly.

Ridici vstup mQzZe byt v zavislosti na pfistroji proveden jako staticky
fidici vstup nebo jako dynamicky fidici vstup.

Sestava poli

Sestava poli se sklada z jednoho nebo vice poli. Pole sestavy poli
jsou monitorovana simultanné.

Sestava poli mGze obsahovat rlizné druhy poli.

Typickym pfikladem pouZiti je pouziti ochranného pole s jednim
nebo vice varovnymi poli: Pokud se vozidlo pfiblizi k néjaké osobé,
spusti varovné pole opticky nebo akusticky signal. Pokud osoba
nereaguje a vozidlo se dale pribliZzuje, detekuje bezpeénostni lase-
rovy skener objekt v ochranném poli a prepne pfislusné
bezpeénostni vystupy do vypnutého stavu. Vozidlo zastavi, nez
dojede k osobé.

SIL

Safety integrity level: Groven bezpecnostni integrity

SILCL

SIL claim limit: mez naroku SIL (CSN EN 62061)

Staticky Fidici vstup

Staticky fidici vstup je dvoukanalovy fidici vstup, ktery vyhodno-
cuje stav kazdého kanalu jako hodnotu O nebo 1. Stavy signalu
jednoho nebo vice statickych Fidicich vstupl poskytuji jednoznaény
vzorovy signal. Tento vzorovy signal aktivuje monitorovaci Usek.

Univerzalni I/0

Univerzalni 1/0 Ize konfigurovat jako univerzalni vstup nebo uni-
verzalni vystup.

PROVOZNI NAVOD | $3000 169



16 SLOVNICEK POJMU

Varovné pole Varovné pole monitoruje vétsi oblasti nez ochranné pole. Pomoci
varovného pole Ize spustit jednoduché spinaci funkce, napf. pfi
priblizeni osoby Ize spustit vystrazné svétlo nebo akusticky signal
drive, nez osoba vstoupi do ochranného pole.

Varovné pole se nesmi pouzivat pro bezpecnostni aplikace.
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17 Priloha

17.1 Shoda se smérnicemi EU

Prohlaseni o shodé EU (vynatek)

Podepsany, zastupujici vyrobce, timto prohlasuje, Ze vyrobek je v souladu s ustano-
venimi nasledujici(ch) smérnice (smérnic) EU (véetné vSech platnych zmén) a Ze podkla-
dem byly normy a/nebo technické specifikace uvedené v prohlaseni o shodé EU.

Kompletni prohlaseni o shodé EU ke stazeni

Prohlaseni o shodé EU a aktualni provozni navod k ochrannému zafizeni naleznete tak,
Ze zadate do pole pro vyhledavani na webu objednaci Cislo zafizeni
(objednaci Cislo: viz poloZka na typovém Stitku v poli ,Ident. no.“).
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17.2

172

Poznamka k uvedenym normam

V tomto dokumentu jsou uvedeny normy. Tabulka ukazuje regionalni normy s identickym
nebo podobnym obsahem.

Tabulka 56: Poznamka k uvedenym normam

Norma Norma (regionalni)
Gina
CSN EN 60068-2-6 GB/T 2423.10
CSN EN 60068-2-27 | GB/T 2423.5
CSN EN 60204-1 GB 5226.1
CSN EN 60529 GB/T 4208
CSN EN 60825-1 GB 7247.1
CSN EN 61131-2 GB/T 15969.2
CSN EN 61140 GB/T 17045
CSN EN 61496-1 GB/T 19436.1
CSN EN 61496-3 GB 19436.3
CSN EN 61508 GB/T 20438
CSN EN 62061 GB 28526
CSN EN ISO 13849-1 | GB/T 16855.1
CSNENISO 13855 | GB/T 19876

PROVOZNI NAVOD | S3000

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
Prava na zménu vyhrazena



PRILOHA 17

17.3

8019979/ZA18/2019-11-14 | SICK
Prava na zménu vyhrazena

Kontrolni listina pro prvni uvedeni do provozu a uvedeni do provozu

Kontrolni seznam pro vyrobce, resp. dodavatele pro instalaci bezdotykovych elek-

trickych snimacich ochrannych zafizeni (ESPE)

Udaje k nize uvedenym bod(im musi byt k dispozici alespof pfi prvnim uvedeni do pro-
vozu, avSak v zavislosti na aplikaci musi vyrobce, resp. dodavatel prekontrolovat jejich

pozadavky.

Tato kontrolni listina se ma uschovat resp. ulozit spolu s dokumentaci stroje, aby mohla

pfi periodickych zkouskach slouzit jako reference.

Tento kontrolni seznam nenahrazuje kontrolu pred prvnim uvedenim do provozu jakoz

ani pravidelnou kontrolu dle platné legislativy.

jeny podle poZadované PL/SILCL a podle CSN EN I1SO 13849-1 / CSN EN 62061
a odpovida jejich zapojeni schématim zapojeni?

Byly bezpecénostni predpisy uplatnény v souladu se smérnicemi a normami ano Jne[d
platnymi pro stroj?

Jsou uplatnéné smérnice a normy uvedeny v prohlaseni o shodé? ano [Jne[J
Odpovida ochranné zafizeni pozadovanému PL/SILCL a PFHd dle CSN EN I1SO ano [ ne[d
13849-1 / CSN EN 62061 a pozadovanému typu dle CSN EN 61496-1?

Je vstup, resp. pristup do nebezpecného prostoru nebo k nebezpecnému mistu | ano [ ne [
mozZny jen pres ochranné pole ESPE?

Byla provedena opatfeni, ktera pfi zajistovani nebezpecného prostoru nebo ano J ne
nebezpecného mista zabranuji ¢i kontroluji nechranénou pfitomnost v

nebezpecném prostoru (mechanicka ochrana proti vkro¢eni za ESPE) nebo

monitoruji pfitomnost osob (ochranna zafizeni) a jsou zajiSténa nebo uzamcena

proti jejich odstranéni?

Jsou pouzita mechanicka opatreni, zabranujici dosah pod, pres a kolem ESPE, a |ano [J ne [J
zajisténa proti manipulaci?

Je stanovena/zmérena maximalni doba zastaveni resp. dobéhu stroje a (na ano [Jne [
stroji anebo v dokumentaci stroje) uvedena a dokumentovana?

Je dodrzena nezbytnd minimaini vzdalenost ESPE od nejbliz§iho nebezpecného |ano [ ne [
mista?

Jsou ESPE zafizeni fadné upevnény a po provedeném sefizeni zabezpeceny proti |ano [J ne [
manipulaci?

Jsou potfebna ochranna opatreni proti Grazu elektrickym proudem G¢inna ano [J ne J
(ochranna tfida)?

Je pouzito tlacitko opétovného spusténi (reset) ESPE zafizeni a je umisténo ano [Jne[J
odpovidajic predpisim?

Jsou vystupy ESPE (OSSD nebo bezpecnostni vystupy prostfednictvim sité) zapo- | ano [] ne [

Byla pfezkous$ena ochranna funkce odpovidajice zkusebnim upozornénim této ano [ ne
dokumentace?
Jsou uvedené ochranné funkce G¢inné pfi kazdém nastavitelném druhu pro- ano J ne J
vozu?
Jsou kontrolovany spinaci prvky ovladané ESPE, napt. stykace, ventily? ano [Jne[J
Je elektrické snimaci ochranné zafizeni G¢inné po celou dobu nebezpecného ano [ ne[d
stavu?
Zastavi se zahajeny nebezpecny stav pfi vypnuti resp. odpojeni ESPE a pfi ano [ ne [
pfepnuti provoznich reZimd nebo pfepnuti na jiné ochranné zafizeni?
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