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Beschriebenes Produkt
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SICK AG
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Rechtliche Hinweise
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1 Zu diesem Dokument

11 Informationen zur Betriebsanleitung

Lesen Sie die Betriebsanleitung vor Beginn aller Arbeiten sorgfaltig durch, um mit dem
Produkt und seinen Funktionen vertraut zu werden.

Die Betriebsanleitung ist Produktbestandteil und muss fur das Personal jederzeit
zuganglich aufbewahrt werden. Geben Sie die Betriebsanleitung bei Weitergabe des
Produkts an Dritte mit.

Diese Betriebsanleitung leitet nicht zum Umgang und sicheren Betrieb der Maschine
oder des Systems an, in die das Produkt ggf. integriert wird. Informationen hierzu
enthalt die Betriebsanleitung der Maschine oder des Systems.

1.2 Weiterfuhrende Informationen

Die Produktseite mit weiterfihrenden Informationen finden Sie Uber die SICK Product
ID:

{P/N}/{S/N}
(siehe "Produktidentifizierung Uber die SICK Product ID", Seite 7).

Folgende Informationen sind produktabhangig verfligbar:

¢ Dieses Dokument in allen verfligbaren Sprachversionen
o Datenblétter

«  Weitere Publikationen

e  CAD-Daten und Mafizeichnungen

o Zertifikate (z. B. Konformitatserklarung)

e«  Software

e Zubehor

1.3 Symbole und Dokumentkonventionen

Warnhinweise und andere Hinweise

GEFAHR

Weist auf eine unmittelbar gefahrliche Situation hin, die zum Tod oder zu schweren
Verletzungen fliihrt, wenn sie nicht vermieden wird.

WARNUNG

Weist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation hin, die zum Tod oder zu schweren
Verletzungen fuhren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

VORSICHT
Weist auf eine méglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu mittelschweren oder
leichten Verletzungen fuhren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

WICHTIG
Weist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu Sachschaden fuhren
kann, wenn sie nicht vermieden wird.

HINWEIS

Hebt nutzliche Tipps und Empfehlungen sowie Informationen flr einen effizienten und
stérungsfreien Betrieb hervor.

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK BETRIEBSANLEITUNG | WLA16 5
Irrtiimer und Anderungen vorbehalten


http://pid.sick.com/

BETRIEBSANLEITUNG

Handlungsanleitung
»  Der Pfeil kennzeichnet eine Handlungsanleitung.

1. Eine Abfolge von Handlungsanleitungen ist nummeriert.
2. Nummerierte Handlungsanleitungen in der gegebenen Reihenfolge befolgen.
v Der Haken kennzeichnet ein Ergebnis einer Handlungsanleitung.

2 Zu lhrer Sicherheit

21 Allgemeine Sicherheitshinweise

2.2

23

2.4

6 BETRIEBSANLEITUNG |

Der Anschluss, die Montage und die Konfiguration des Produkts durfen
@ nur von geschultem Fachpersonal vorgenommen werden.

o Bei diesem Produkt handelt es sich um kein sicherheitsgerichtetes Bauteil
im Sinne der EU-Maschinenrichtlinie.

Installieren Sie das Produkt nicht an Orten, die direkter UV-Strahlung
% (Sonnenlicht) oder sonstigen Wettereinflissen ausgesetzt sind.

Das Produkt ist ausreichend vor Feuchtigkeit und Verschmutzung zu

schitzen.

Qualifikation des Personals

Samtliche Arbeiten am Produkt durfen nur von dafur qualifiziertem und befugtem
Personal durchgefuhrt werden.

Qualifiziertes Personal ist in der Lage, die Ubertragenen Arbeiten auszuflihren und
mogliche Gefahren selbststandig zu erkennen und zu vermeiden. Dies erfordert z. B.:

e  Fachliche Ausbildung
o Erfahrung
e  Kenntnis der einschlagigen Bestimmungen und Normen

Hinweise zur UL Zulassung

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

Bestimmungsgemafie Verwendung

Die WLA16 ist eine optoelektronische Reflexions-Lichtschranke (im Folgenden Sensor
genannt) und wird zum optischen, berthrungslosen Erfassen von Sachen, Tieren und
Personen eingesetzt. Zur Funktion wird ein Reflektor bendtigt. Bei jeder anderen
Verwendung und bei Veranderungen am Produkt verfallt jeglicher Gewahrleistungsan-
spruch gegenlber der SICK AG.

WLA16 8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
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3 Produktbeschreibung

3.1 Produktidentifizierung liber die SICK Product ID

SICK Product ID

Die SICK Product ID kennzeichnet das Produkt eindeutig. Sie dient gleichzeitig als

Adresse der Webseite mit Informationen zum Produkt.

Die SICK Product ID besteht aus dem Hostnamen pid.sick.com, der Artikelnummer
(P/N) und der Seriennummer (S/N), jeweils getrennt durch einen Schragstrich.

Die SICK Product ID ist bei vielen Produkten als Text und QR-Code auf dem Typenschild
und / oder auf der Verpackung abgebildet.

Product ID

pid.sick.com/
P/N LAkl
S/N oLl

5

Abbildung 1: SICK Product ID

3.2 Bedien- und Anzeigeelemente
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4 Montage

BluePilot blau: Ausrichthilfe

Gelbe LED: Status Lichtempfang

Grune LED: Versorgungsspannung aktiv
Druck-Dreh-Element: Einstellung der Zeitfunktionen
Teach-Taste: Einstellung hell-/dunkelschaltend
Teach-Taste: Einstellung der Empfindlichkeit

Sensor und Reflektor an geeignete Befestigungswinkel montieren (siehe SICK-Zubehor-
Programm). Sensor und Reflektor zueinander ausrichten.

Maximal zulassiges Anzugsdrehmoment des Sensors von < 1,3 Nm beachten.

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
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5 Elektrische Installation

Anschluss der Sensoren muss spannungsfrei erfolgen. Je nach Anschlussart sind die
folgenden Informationen zu beachten:

-  Steckeranschluss: Pinbelegung beachten.
- Leitung: Adernfarbe

Erst nach Anschluss aller elektrischen Verbindungen die Spannungsversorgung anlegen
bzw. einschalten.

Erlauterungen zum Anschlussschema:

Alarm = Alarmausgang

Health = Alarmausgang

MF (Pin-2-Konfiguration) = Externer Eingang, Teach-in, Schaltsignal
Q_1/C = Schaltausgang, 10-Link Kommunikation

Test = Testeingang

Ug: 10 ... 30V DC @

Tabelle 1: Anschliisse

Wxx16x- x4 xH x5 xl
1=BN 2 1 % 2 1
2=WH 5 a—
3=BU 0.14 mm2
4=BK |3 4 AWG26 3 4
5=GY 0.14 mm?2
AWG26
Wxx16x- x9 xB
1=BN 6 - 1 T [ g 1
2=BU el 6—* 2
3 = not connected 2 e E.; 5 5—e 2
4=BK P PR L s R
5= WH 3 m 4
6 =GY IN=6A
7 = not connected In=4A

8 BETRIEBSANLEITUNG | WLA16 8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
Irrtimer und Anderungen vorbehalten



BETRIEBSANLEITUNG

Tabelle 2: DC
WLA xxX6XxxxA00 XxX6X
16x- XxxA0
1-A99
Push- | 161 | 162 | 163 165 | 167 168 | 16A | 16K 16L | 16N 16x
pull
PNP | 861 | 862 | 863 | 865 | 867 | 868 | 86A | 86K | 86L | 86N 86x
1= +(L+)
BN
2= MF
WH
3=8U -(M)
4 =BK Q./C
De- Q 0 Alarm | Alarm | Teach | Test no Teach | Test no | Www.s
fault: — L+ | - L+ | func- | > L+ | — L+ | func- | ick.co
MF tion tion m
8022
709
De- Q Q Q Q Q Q Q Q Q Q |www.s
fault: ick.co
Q1 (C) m
8022
709
Tabelle 3: DC
WLA
16x- XXXXXXxxxZZZ
Push-pull 111 112 114 116 421 422 721 722
PNP 811 812 814 816 B21 B22 - -
NPN C11 Cc12 c14 Ci6 - - F21 F22
BN + (L+)
WH Q \ 0 ‘Health‘Health‘ Q \ 0 \ Q \ 0
BU - (M)
BK Q Q Q Q Q Q Q Q
GY - - - - Test Test Test Test
— L+ — L+ — M — M
Tabelle 4: Push-pull, PNP, NPN

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK BETRIEBSANLEITUNG | WLA16 9
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N +(L+) N +(L+)

| PNP | | PNP; |

| Push-pull Q <100 mA | Push-pull Q<100 mA
| NPNi | | NPN |

L _  _— 1™ L _  _— I ™
B +(L+) N +(L+)

| PNP: l | PNP |

| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA
| NPN | | NPNi |
R L 3™

Zusatzfunktionen

Alarm

Alarmausgang: Der Sensor (WLA16) verfligt Giber einen Vorausfallmeldeausgang
("Alarm" im Anschlussschema [siehe Tabelle 2]) der meldet, wenn der Sensor nur noch
eingeschrankt betriebsbereit ist. Dabei blinkt die Anzeige-LED. Moégliche Ursachen: Ver-
schmutzung des Sensors, Sensor ist dejustiert. Im Gutzustand: LOW (O), bei zu starker
Verschmutzung HIGH (1).

Health-Ausgang: Der Sensor (WLA16) verfugt Gber einen Vorausfallmeldeausgang
("Health" im Anschlussschema [siehe Tabelle 2]), der meldet, wenn der Sensor nur
noch eingeschrankt betriebsbereit ist oder die Leitung unterbrochen ist. Mgliche
Ursachen: Verschmutzung von Sensor oder Reflektor, Sensor ist dejustiert, Leitung ist
beschadigt. Im Gutzustand: HIGH (1), bei zu starker Verschmutzung oder Leitungsunter-
brechung LOW (0). Dabei blinkt die gelbe Anzeige-LED.

Tabelle 5: Alarm / Health

Alarm (£ 100 mA) Health (<100 mA)
71
+(L+)
| |
| Health
| 7 |
e (M)
I_ . + (L+)
N
| Health
| |
L T (M)

Testeingang

Testeingang: Die Sensoren WLA16 verflgen Uber einen Testeingang (,TE“ oder ,Test”
im Anschlussschema [Tabelle 2], mit dem der Sender ausgeschaltet und somit die
ordnungsgemafie Funktion des Sensors Uberprift werden kann: Bei Verwendung von
Leitungsdosen mit LED-Anzeigen ist darauf zu achten, dass der TE entsprechend belegt
ist.

Es darf sich kein Objekt zwischen Sensor und Reflektor befinden, Testeingang aktivie-
ren (siehe Anschlussschema [Tabelle 2].

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
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Sende-LED wird abgeschaltet, bzw. es wird simuliert, dass ein Objekt erkannt wird.
Zur Uberpriifung der Funktion die Tabelle 6 heranziehen. Verhélt sich der Schaltaus-
gang nicht gemaf der Grafik, Einsatzbedingungen prifen. siehe "Stérungsbehebung’,
Seite 16.

Tabelle 6: Test

Test - M Test — L+
e (J S
| | | | }
| Test | Test
| o } | |
L L
'_ 1 + (L+) '_ pE— (L+)
| l | L
| _ Test — | Test
| ] |
L Lo 1
7 Inbetriebnahme
7.1 Ausrichtung

Sensor auf geeigneten Reflektor ausrichten. Positionierung so wahlen, dass der rote
Sendelichtstrahl in der Mitte des Reflektors auftrifft. Der Sensor muss freie Sicht
auf den Reflektor haben, es darf sich kein Objekt im Strahlengang befinden [siehe
Abbildung 2]. Es ist darauf zu achten, dass die optischen Offnungen von Sensor und
Reflektor vollstandig frei sind.

Tabelle: Ausrichtung
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Abbildung 2: Ausrichtung 1 Abbildung 3: Ausrichtung 2

€] <R

7.2 Einsatzbedingungen prifen

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
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WLA16 sind Reflexions-Lichtschranken, in der das Autokollimationsprinzip mit einem
Multiempfangselement kombiniert wird. Dadurch ist es moglich, die grofftmaogliche
Robustheit gegen depolarisierende Objekte mit einem sehr grofRen Schaltabstand zu
vereinen. Das bedeutet, dass die WLA16 eine hohe Funktionsreserve (unempfindlicher
gegen Staub) hat und bei depolarisierenden Objekten keine Fehlschaltungen zeigt.

BETRIEBSANLEITUNG | WLA16 11
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@

Distanz zwischen Sensor und Reflektor mit dem zugehdérigen Diagramm [siehe
Tabelle 7] abgleichen (x = Schaltabstand, y = Funktionsreserve).

HINWEIS TIPP:
Sollten durch extrem depolarisierende Objekte dennoch Fehlschaltungen hervorgerufen
werden, kann die WLA16 durch einen Teach (via 10-Link oder mittels Teach-Taste am
Gehdause) auch an diese extremen Bedingungen angepasst werden und Fehlschaltun-
gen unterdricken.

Tabelle 7: Einsatzbedingungen

Funktionsreserve

1.000
100 ¢
N
\
\
\
o LN NG
-“ \
N A N
\ N
. . .
NS
[€) N
. Gﬂ_@ NSNS
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Abstand in m

Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir beste Performance

Abbildung 4: Kennlinie, Standard Reflektor

S O®eeO
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Reflektor PL22
Reflektor P250, PL30A
Reflektor PL20A
Reflektor PLAOA
Reflektor PLSOA, C110A

Empfohlener Schaltabstandsbereich
fUr beste Performance

P —-1

9 10
Abstand in m

B

Empfohlener Schaltabstandsbereich fir beste Performance

Abbildung 5: Balkendiagramm 1: Standard

RN ONOCNCNCONC)

blau

Reflektor

Reflektor PL22

Reflektor P250, PL30A
Reflektor PL20A
Reflektor PLAOA
Reflektor PLSOA, C110A
Schaltabstand min. in m
Schaltabstand max. in m

Abstandsbereich Reflektor zu Sensor
max. (Funktionsreserve 1)

Abstandsbereich Reflektor zu Sensor
empfohlen (Funktionsreserve 3,75)

Empfohlener Schaltabstandsbereich
fir beste Performance

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
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Funktionsreserve
1.000 ® m ‘
@
O _______:sDhF
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
i Abstand in m
100 | D i
3 c 3
AVERE ’ °
10 \:\“@) \\“ Empfohlener Schaltabstandsbereich flir beste Performance
\ Ty Abbildung 7: Balkendiagramm 2: Reflexions-
R :. . folie
—@- 1 ‘ O) Reflexionsfolie REF-DG (50 x 50 mm)
1 . .
o 1 2 3 2 5 6 7 85 9 10 @ Reflexionsfolie REF-IRF-56 (50 x
Abstand in m 50 mm)
Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir beste Performance ©) Reflexionsfolie REF-AC1000 (50 x
Abbildung 6: Kennlinie, Reflexionsfolie 50 mm)
@ Reflexionsfolie REF-DG A Schaltabstand min. in m
eflexionsfolie -
) ) B Schaltabstand max. in m
@ Reflexionsfolie REF-IRF-56 .
C Abstandsbereich Reflektor zu Sensor

6) Reflexionsfolie REF-AC1000

blau  Empfohlener Schaltabstandsbereich D
fur beste Performance

max. (Funktionsreserve 1)

Abstandsbereich Reflektor zu Sensor
empfohlen (Funktionsreserve 3,75)

blau  Empfohlener Schaltabstandsbereich
far beste Performance

Funktionsreserve
o) ____:T%
@ DENEDC |
o I
@ RN
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
100 i Abstand in m
A W 3 D
mE | c !
\ A B
10 \ \C‘@
‘l‘ = Ny Empfohlener Schaltabstandsbereich fir beste Performance
L WA WA ¥
NN ®,§ Abbildung 9: Balkendiagramm 3: Feintrippel
gk @ Reflektoren
@
1 —‘— ‘ @ Reflektor PLIOFH-1
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Abstand in m @ Reflektor PL1OF
Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir beste Performance ® Reflektor PL20F
Abbildung 8: Kennlinie, Feintrippel Reflekto- @ Reflektor P250F
ren A Schaltabstand min. in m
O) Reflektor PL1OFH-1 B Schaltabstand max. in m
@ Reflektor PL1OF C Abstandsbereich Reflektor zu Sensor
® Reflektor PL20F max. (Funktionsreserve 1)
@ Reflektor P250F D Abstandsbereich Reflektor zu Sensor
blau  Empfohlener Schaltabstandsbereich empfohlen (Funktionsreserve 3,75)
fiir beste Performance blau  Empfohlener Schaltabstandsbereich

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
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7.3
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Funktionsreserve

1.000
100
NN
N
\ \ \
10 \-.\‘.\‘.@\I;)
=
77,4’,7
1 @ ®\ ; ‘_ ‘
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Abstand in m
Empfohlener Schaltabstandsbereich fir beste Performance
Abbildung 10: Kennlinie, chemikalienbestan-
diger Reflektor
Reflektor PL1OF CHEM
Reflektor PL20 CHEM
Reflektor P250 CHEM
Reflektor P250H
Reflektor PL40A Antifog

Empfohlener Schaltabstandsbereich
fur beste Performance

SO®EO

Einstellung Schaltabstand

WLA16x-xxxxxx3xAxx mit Teach-in-Taste:

g

'

;

O® 006

|

N
N
w
IN
o
(o)
~

8 9 10
Abstand in m

o

> --p----- O

B
Empfohlener Schaltabstandsbereich fir beste Performance
Abbildung 11: Balkendiagramm 4: chemikali-
enbestandiger Reflektor
Reflektor PLLOF CHEM
Reflektor PL20 CHEM
Reflektor P250 CHEM
Reflektor P250H
Reflektor PL40OA Antifog
Schaltabstand min. in m
Schaltabstand max. in m

RN OROCNCNCONC)

Abstandsbereich Reflektor zu Sensor
max. (Funktionsreserve 1)

D Abstandsbereich Reflektor zu Sensor
empfohlen (Funktionsreserve 3,75)

blau  Empfohlener Schaltabstandsbereich
flr beste Performance

Es darf kein Objekt im Strahlengang zwischen der WLA16 und dem Reflektor sein.
Durch Driicken der Teach-in-Taste (ca. 1 - 3 Sekunden) wird die Empfindlichkeit redu-
ziert. Dadurch wird vor allem ein Fehlschalten auf extrem depolarisierende Objekte
unterdrlckt. Dartber hinaus wird der Schaltabstand reduziert und somit auch die
Funktionsreserve. Fihren Sie ein Objekt in den Strahlengang ein, die gelbe Anzeige-LED
erlischt, d. h. das Objekt wird erkannt und die Einstellung ist korrekt.

BETRIEBSANLEITUNG | WLA16
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Abbildung 12: WLA16x-xxxxxx3xAxx, Einstellung des Schaltabstands mit Teach-in-Taste

7.4 Einstellung Zeitfunktionen

o —1 [ L
\ [ [
Lt Lt e U ——

T | - ] iR

™ =] [ == - =l
g el ,—H—\_

T3 \ \ I [ [ \

T4 ~—= -l -l |

M = Manuell (spezifische Einstellung via 10-Link)

* (@) _te (@) _te (B
1ms 30.000 ms
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7.5 Einstellung Hell-/Dunkelschaltend

@ L@
T

L hellschaltend

D dunkelschaltend

M manuell (spezifische Einstellung via 10-Link)
8 Prozessdatenstruktur

WLALBX-XXXXXXXXAXX:

AOO ‘ A70 A71 A72 A73 A75
10-Link V1.1
Process 2 Byte 4 Byte
data
Byte 0 : Bit 15... 8 Byte O : Bit 31...
Byte 1: Bit 7... 0 24
Byte 1: Bit 13... 16
Byte 2: Bit 15... 8
Byte 3: Bit 7... 0
Bit O/ Data Q.1 / Boolean
type
Bit 1/ Data Q.o / Boolean Qint.1/ | Q. / Boo- | Qint.1/ Boolean
type Boolean lean
Bit... / 2..15/ 2.15/ 2.15/ | 2..15/ 2..7 / [empty]
Descrip- [empty] [Time [Counter | [Length/ Qint.1/
tion / Data measure- value] / speed Boolean
type ment Uint 14 measure-
value] / ment] /
Uint 14 Sint14
Bit... / 3..15/ | 8...31/ [Carrier
Descrip- [Time load] / Uint 24
tion / Data measure-
type ment
value] /
Uint13
9 Storungsbehebung

Tabelle Stérungsbehebung zeigt, welche Mafinahmen durchzufihren sind, wenn die

Funktion des Sensors nicht mehr gegeben ist.

16 BETRIEBSANLEITUNG | WLA16
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LED / Fehlerbild

Ursache

Maflnhahme

griine LED blinkt

10-Link Kommunikation

Keine

Schaltausgénge verhalten sich
nicht nach
Tabelle 4

1. Anderung der Konfiguration
2. Kurzschluss

1. Anpassung der Konfigura-
tion

2. Elektrische Anschllsse pri-
fen

Nicht alle blauen LEDs leuch-
ten.

a) ungenugende Ausrichtung

b) Verschmutzung der opti-
schen Flachen

c) Partikel im Lichtstrahl

d) Abstand zwischen Sensor
und Reflektor ist zu grof

e) Reflektor ist nicht geeignet

a) Ausrichtung prufen

b) Reinigung der optischen
Flachen (Sensor und Reflek-
tor).

c¢) sofern moglich, Verschmut-
zung in der Luft vermeiden

d) Schaltabstand prufen

e) Reflektor von SICK wird
empfohlen

Gelbe LED blinkt

Abstand zwischen Sensor und
Reflektor ist zu grof / Licht-
strahl ist nicht vollstandig

auf Reflektor ausgerichtet /
Reflektor ist nicht geeignet /
Frontscheibe und/oder Reflek-
tor ist verschmutzt.

Schaltabstand prifen / Aus-
richtung prufen / Reflektor von
SICK wird empfohlen. / Reini-
gung der optischen Flachen
(Sensor und Reflektor).

Entsorgung

Wartung

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
Irrtiimer und Anderungen vorbehalten

Der Sensor muss entsprechend den geltenden landerspezifischen Vorschriften entsorgt
werden. Bei der Entsorgung sollte eine werkstoffliche Verwertung (insbesondere der
Edelmetalle) angestrebt werden.

HINWEIS

Entsorgung von Batterien, Elektro- und Elektronikgeraten

¢ GemafR den internationalen Vorschriften diirfen Batterien, Akkus sowie Elektro-
und Elektronikgerate nicht mit dem Hausmull entsorgt werden.

o Der Besitzer ist gesetzlich verpflichtet, diese Gerate am Ende ihrer Lebensdauer
bei den entsprechenden 6ffentlichen Sammelstellen abzugeben.

¢

WEEE: WEEE Nieses Symbol auf dem Produkt, dessen Verpackung oder im
vorliegenden Dokument gibt an, dass ein Produkt den genannten Vorschriften

unterliegt.

Dieser SICK-Sensor ist wartungsfrei.

Wir empfehlen, in regelmaRigen Abstanden

¢ Reinigen der optischen Oberflachen und des Gehauses
e Verschraubungen und Steckverbindungen zu tberprufen

BETRIEBSANLEITUNG | WLA16 17
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Reinigung

WICHTIG
Gerateschaden durch unsachgemafie Reinigung!

Eine unsachgemafie Reinigung kann zu einem Gerateschaden fuhren.

= Nur empfohlene Reinigungsutensilien und Reinigungsmittel verwenden.
= Keine spitzen Gegenstande zum Reinigen verwenden.

» Reinigen Sie die optischen Flachen in regelmafigen Abstanden und bei Ver-
schmutzung mit einem fusselfreien Optiktuch (Artikelnummer 4003353). Das
Reinigungsintervall hangt im Wesentlichen von den Umgebungsbedingungen ab.

Es durfen keine Veranderungen an Geraten vorgenommen werden.

Irrtimer und Anderungen vorbehalten. Die spezifizierten Produktmerkmale und techni-
schen Daten stellen keine schriftliche Garantie dar.

12 Technische Daten

12.1 Technische Daten

Das Kapitel "Technische Daten" enthalt lediglich einen Auszug der technischen Daten flr den Sensor.

Die vollstandigen technischen Daten finden Sie auf der Homepage

Sensors.

Merkmale

unter der Artikelnummer des

Schaltabstand

Schaltabstand min.
Schaltabstand max.

Abstandsbereich Reflektor zu Sensor max. (Funktionsreserve 1)

WLA16P
Om

10 m
Om..10m

Abstandsbereich Reflektor zu Sensor empfohlen (Funktionsreserve Om ... 7 m
3,75)
Referenzreflektor PL8OA
Empfohlener Schaltabstand fur beste Performance Om..7m
Sendestrahl
WLA16P
Lichtsender PinPoint-LED
Lichtart Sichtbares Rotlicht
Lichtfleckgrofie / Abstand @80 mm/5m
Kommunikationsschnittstelle
Tabelle 8: Kommunikationsschnittstelle
10-Link
WLA16P
10-Link 1.1
Datenubertragungsrate COM2

18 BETRIEBSANLEITUNG | WLA16
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Elektrische Daten

1) A= Ug-Anschllsse verpolsicher

C = Stérimpulsunterdriickung

B = Ein- und Ausgange verpolsicher

D = Ausgénge Uberstrom- und kurzschlussfest
Signallaufzeit bei onmscher Last im Schaltmodus. Abweichende Werte im COM2-Modus maéglich.
Bei Hell-Dunkel-Verhaltnis 1:1 im Schaltmodus. Abweichende Werte im 10-Link-Modus méglich.

WLA16P
Versorgungsspannung Ug DC10..30V
Restwelligkeit <5 Vgg
Stromaufnahme < 30 mAY
<50 mA?
Schutzklasse 1}
1) 16VDC...30VDC, ohne Last
2)  10VDC...16VDC, ohne Last
Digitalausgang
WLA16P
Ausgangsstrom |l <100 mA
Schutzschaltungen A, B, C, DY
Ansprechzeit < 500 ps?
Schaltfrequenz 1000 Hz®

Mechanische Daten

Schutzart®

Umgebungstemperatur Betrieb

1) Nach EN 60529
2)  Ersetzt IP69K nach ISO 20653: 2013-03
3)  Leitungen unter O °C nicht verformen

WLA16P

siehe Tabelle 1:

x4, xH, x5, xl: IP66, IP67, IP69?
x9, xB: IP65

-40 °C...+60 °C®

12.2 Mafdzeichnungen

55,7
45,5

2 @
29,9
78|| ~ 355 ol
o0
o0
~ I

¢ o
) 24,1

Abbildung 13: MaBzeichnung 1, Leitung

Anschluss

® e

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
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Mitte Optikachse
Befestigungsbohrung, @ 4,1 mm

Anzeige- und Einstellelemente

20 4,
S @
) |
@ J’ T 200
~ 52,9
‘ 9o B |47 6| |« 2ls
‘ 3 < i % ]“Tﬁ 0
— S
—— k\: \/\)— Sy
N~ - )T
— ! 1 =
{ 6.5
ks ©) 13
15
M12 75| | 8
35,5

Abbildung 14: Mafzeichnung 2, Stecker
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12.3 Lichtfleckgrofen

Tabelle 9: Lichtfleckgréfen
WLA16P:

Abmessungen in mm i i :
120 : !
80 L

60 — -

40 = | | |

—

20

ogfL 0

_20 i
_40 M _
-60

—

-80

-100
-120 @
01234586 78 910 » ‘

Abstand in m

Empfohlener Schaltabstandsbereich flr
beste Performance

Abbildung 15: WLA16P
blau  Empfohlener Schaltabstandsbereich flr beste Performance

;Jlau Empfohlener Schaltabstandsbereich flr beste Performance

13 Anhang

13.1 Konformitaten und Zertifikate
Auf www.sick.com finden Sie Konformitatserklarungen, Zertifikate und die aktuelle
Betriebsanleitung des Produkts. Dazu im Suchfeld die Artikelnummer des Produkts
eingeben (Artikelnummer: siehe Typenschildeintrag im Feld ,P/N*“ oder ,Ident. no.“).

20 BETRIEBSANLEITUNG | WLA16 8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
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Described product
W16
WLA16

Manufacturer

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Germany

Legal information

This work is protected by copyright. Any rights derived from the copyright shall be
reserved for SICK AG. Reproduction of this document or parts of this document is

only permissible within the limits of the legal determination of Copyright Law. Any modi-
fication, abridgment or translation of this document is prohibited without the express
written permission of SICK AG.

The trademarks stated in this document are the property of their respective owner.
© SICK AG. All rights reserved.

Original document

This document is an original document of SICK AG.

C €N ®nm 2]

NO
2006/42/EC

SAFETY

&7
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1

11

1.2

1.3

24

About this document

Information on the operating instructions

Read these operating instructions carefully before starting any work in order to familiar-
ize yourself with the product and its functions.

The operating instructions are an integral part of the product and should remain acces-
sible to the personnel at all times. When handing this product over to a third party,
include these operating instructions.

These operating instructions do not provide information on the handling and safe
operation of the machine or system in which the product is integrated. Information on
this can be found in the operating instructions for the machine or system.

Further information

You can find the product page with further information via the SICK Product ID:
{P/N}/{S/N}
(see "Product identification via the SICK product ID", page 26).

The following information is available depending on the product:
e This document in all available language versions

¢ Data sheets

e  Other publications

e CAD files and dimensional drawings

e Certificates (e.g., declaration of conformity)

e  Software

e Accessories

Symbols and document conventions

Warnings and other notes

DANGER

Indicates a situation presenting imminent danger, which will lead to death or serious
injuries if not prevented.

WARNING

Indicates a situation presenting possible danger, which may lead to death or serious
injuries if not prevented.

CAUTION

Indicates a situation presenting possible danger, which may lead to moderate or minor
injuries if not prevented.

NOTICE

Indicates a situation presenting possible danger, which may lead to property damage if
not prevented.

NOTE

Highlights useful tips and recommendations as well as information for efficient and
trouble-free operation.

OPERATING INSTRUCTIONS | WLA16 8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
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Instructions to action
» The arrow denotes instructions to action.

1. The sequence of instructions is numbered.
2. Follow the order in which the numbered instructions are given.
v The tick denotes the results of an action.

2 Safety information

2.1 General safety notes

Connection, mounting and configuration of the product must only be car-
@ ried out by qualified personnel.

o This product does not constitute a safety component as defined in the
Machinery Directive.

Do not install the product in places exposed to direct UV radiation (sun-
% light) or other weather conditions.

The product must be adequately protected against moisture and contami-
nation.

2.2 Qualification of personnel

Any work on the product may only be carried out by personnel qualified and authorized
to do so.

Qualified personnel are able to perform tasks assigned to them and can independently
recognize and avoid any potential hazards. This requires, for example:

e technical training
e  experience
« knowledge of the applicable regulations and standards

2.3 Notes on UL approval
The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100 / Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

2.4 Intended use

The WLA16 is an opto-electronic photoelectric retro-reflective sensor (referred to as
“sensor” in the following) for the optical, non-contact detection of objects, animals, and
persons. A reflector is required for it to function. If the product is used for any other
purpose or modified in any way, any warranty claim against SICK AG shall become void.

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK OPERATING INSTRUCTIONS | WLA16 25
Subject to change without notice



OPERATING INSTRUCTIONS

3 Product description

3.1 Product identification via the SICK product ID

SICK product ID

The SICK product ID uniquely identifies the product. It also serves as the address of the
web page with information on the product.

The SICK product ID comprises the host name pid.sick.com, the part number (P/N),
and the serial number (S/N), each separated by a forward slash.

For many products, the SICK product ID is displayed as text and QR code on the type
label and/or on the packaging.

Product ID

pid.sick.com/
P/N LAkl
S/N oLl

5

Figure 1: SICK product ID

3.2 Operating and status indicators
WLA16x-xxxxxx00 WLA16x-xxxxxx01 WLA16x-xxxxxx02

O
—D M
o |slgle

©
L == | L ==
——o [ e—
WLA16x-xxxxxx30 WLA16x-xxxxxx31

9e

1

[ SE—

®7

—D O

ol. &
@ @ —@

GNGRORORONC)

4 Mounting

BluePilot blue: alignment aid

Yellow LED: status of received light beam
Green LED: supply voltage active

Press-turn element: time function adjustment
Teach pushbutton: adjustment of light/dark switching
Teach-Button: adjusting the sensitivity

Mount the sensor and the reflector using suitable mounting brackets (see the SICK
range of accessories). Align the sensor and reflector with each other.

Note the sensor's maximum permissible tightening torque of < 1,3 Nm.

26 OPERATING INSTRUCTIONS | WLA16
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5 Electrical installation

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
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The sensors must be connected in a voltage-free state. The following information must

be observed, depending on the connection type:

- Male connector connection: Note pin assignment.
- Cable: wire color

Only supply/switch on the voltage once all electrical connections have been estab-

lished.

Explanations on connection diagram:

Alarm = alarm output

Health = alarm output

MF (pin 2 configuration) = external input, teach-in, switching signal
QL1/C = switching output, 10-Link communication

Test = test input

Ug: 10 ... 30 V DC @

Table 1: Connections

Wxx16x- x4 xH x5 xl
1=BN 2 1 % 2 1
2=WH 5 a—
3=BU 0.14 mm?2
4=BK |3 4 AWG26 3 4
5=GY 0.14 mm?2
AWG26
Wxx16x- x9 xB
1=BN 6 ‘ 1 T [ g 1
2=BU M U o] 6— o0
3 = not connected 2 e E.; 5 5—e 2
4=BK P PR L s R
5= WH 3 m 4
6 =GY IN=6A
7 = not connected In=4A

OPERATING INSTRUCTIONS | WLA16 27
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Table 2: DC
WLA xxX6XxxxA00 XxX6X
16x- XxxA0
1-A99
Push- | 161 | 162 | 163 165 | 167 168 | 16A | 16K 16L | 16N 16x
pull
PNP | 861 | 862 | 863 | 865 | 867 | 868 | 86A | 86K | 86L | 86N 86x
1= +(L+)
BN
2= MF
WH
3=BU - (M)
4 =BK Q./C
De- Q 0 Alarm | Alarm | Teach | Test no Teach | Test no | Www.s
fault: — L+ | - L+ | func- | > L+ | — L+ | func- | ick.co
MF tion tion m
8022
709
De- Q Q Q Q Q Q Q Q Q Q |www.s
fault: ick.co
Q1 (C) m
8022
709
Table 3: DC
WLA
16x- XXXXXXxxxZZZ
Push-pull 111 112 114 116 421 422 721 722
PNP 811 812 814 816 B21 B22 - -
NPN C11 Cc12 c14 Ci6 - - F21 F22
BN + (L+)
WH Q \ 0 \ Health \ Health \ Q 0 \ Q \ 0
BU -(M)
BK Q Q Q Q Q Q Q Q
GY - - - Test Test Test Test
— L+ — L+ — M — M
Table 4: Push-pull, PNP, NPN

28 OPERATING INSTRUCTIONS | WLA16
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6 Additional functions

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
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Alarm

Alarm output: The sensor (WLA16) features a pre-failure notification output (“Alarm”

in connection diagram [see table 2]), which issues a notification if the sensor is only
ready for operation to a limited extent. The display LED flashes in this case. Possible
causes: Sensor is contaminated, sensor is out of alignment. In the good state: LOW (0),
if excessively contaminated HIGH (1).

Health output: The sensor (WLA16) features a pre-failure notification output (“Health”
in connection diagram [see table 2]), which issues a notification if the sensor is only
ready for operation to a limited extent or the cable has been interrupted. Possible
causes: Sensor or reflector is contaminated, sensor is out of alighment, cable is dam-
aged. In the good state: HIGH (1), if excessively contaminated or in the event of cable
interruption LOW (0). The yellow display LED indicator flashes in this case.

Table 5: Alarm / Health

Alarm (£ 100 mA) Health (<100 mA)
71
+(L+)
| |
| Health
| 7 |
e (M)
I_ . + (L+)
N
| Health
| |
L T (M)

Test input

Test input: The sensors WLA16 feature a test input (“TI” or “Test” on the connection
diagram [table 2], which can be used to switch the sender off and, therefore, check that
the sensor is functioning correctly: If female cable connectors with LED indicators are
used, you have to ensure that the Tl is assigned accordingly.

It is important that there is no object between the sensor and reflector; activate the test
input (see the connection diagram [table 2].

The send LED is shut down or the detection of an object is simulated. Refer to table 6
to check the function. If the switching output fails to behave in accordance with the
graphic, check the application conditions. see "Troubleshooting", page 35.
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Table 6: Test

Test > M Test — L+

N - +(L+)
[ s
| Test | Test
| _I_(M)} v,
L. _| L. |
Il
| | Test — | | Test J
| | —(M)J | | - (M)
L 1 L.

7 Commissioning

7.1 Alignment

Align the sensor with a suitable reflector. Select the position so that the red emitted
light beam hits the center of the reflector. The sensor must have a clear view of the
reflector, with no object in the path of the beam [see figure 2]. You must ensure that the
optical openings of the sensor and reflector are completely clear.

Table: Alignment

Z

ZOSOZLN7 ez
wZ0Z020244
\0Z0Z07/
j0z0Z)
202074
W22y
A7
20, @

7

2%
202
4207
%
A
A
202607
07070

) 202029,
V2P 2024
!,'i"'
7
07074

&
92!
050707

A7
Josal
,‘:‘4“.‘
LI Pty
et
22000

iz

'

I
'
]
IR

3
v
o

Figure 2: Alignment 1 Figure 3: Alignment 2

=]

7.2 Check the application conditions

WLA16 are photoelectric retro-reflective sensors in which the autocollimation principle
has been combined with a multi-receiver element, thereby ensuring the greatest possi-
ble resistance to depolarizing objects combined with a very high sensing range. This
means the WLA16 has a high operating reserve (insensitivity to dust) and does not
exhibit any switching errors with depolarizing objects.

Adjust the distance between the sensor and the reflector according to the correspond-
ing diagram [see table 7] (x = sensing range, y = operating reserve).
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NOTE TIP:
Should switching errors nevertheless arise due to extremely depolarizing objects, the
WLA16 can also be adapted to these extreme conditions and the switching errors
suppressed by means of a teach-in (via 10-Link or using the Teach-in button on the
housing).

Table 7: Application conditions

Operating reserve

1,000
100 4
h WA ¥
N\
N\
AN
10 N

NS 2T
N\ [& NI

8 10
(26.25)  (32.81)
Distance in m (feet)

2 4 6
(656) (13.12)  (19.69)

Recommended sensing range for the best performance

Figure 4: Characteristic curve, standard

%@@@@@

reflector

Reflector PL22
Reflector P250, PL30A
Reflector PL20A
Reflector PL40A
Reflector PLSOA, C110A

Recommended sensing range for the
best performance

10
(26.25) (32.81)
Distance in m (feet)

(656) (13.12)  (19.69)

D

A

B

Recommended sensing range for the best performance

Figure 5: Bar graph 1: Standard reflector

RN ONOCNCRCONC)

blue

Reflector PL22

Reflector P250, PL30A
Reflector PL20A
Reflector PL40OA
Reflector PLSOA, C110A
Sensing range min. in m
Sensing range max. in m

Maximum distance range from reflec-
tor to sensor (operating reserve 1)

Recommended distance range from
reflector to sensor (operating reserve
3.75)

Recommended sensing range for the
best performance
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Operating reserve

1,000
100
N ©)
A\
10 -.\-.Z) N\
A RJ
ﬁo,‘ ,, ;
1 L[N \
0 2 4 6 8 10

(6.56)  (13.12)  (19.69)  (26.25)  (32.81)
Distance in m (feet)

Recommended sensing range for the best performance
Figure 6: Characteristic curve, reflective tape
@ Reflective tape REF-DG

@ Reflective tape REF-IRF-56

©) Reflective tape REF-AC1000

blue Recommended sensing range for the
best performance

Operating reserve

1,000
100
A
\\
Na
10 -.\-. N
A i h N
A WA ¥ A N
A W WA ¥ h N
Y\ \ N
A B .
@\ N
1 A A
0] 2 4 6 8 10

(6.56) (13.12)  (19.69) (26.25)  (32.81)
Distance in m (feet)

Recommended sensing range for the best performance

Figure 8: Characteristic curve, fine triple
reflectors

Reflector PLLIOFH-1

Reflector PL1OF

Reflector PL20F

Reflector P250F

Recommended sensing range for the
best performance

%@@@@
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O T

2 6 8 10
(6.56) (13.12)  (19.69) (26.25) (32.81)

Distance in m (feet)

Bpmmmpemnmm-m O

i
B
Recommended sensing range for the best performance

Figure 7: Bar graph 2: Reflective tape

@ Reflective tape REF-DG (50 x 50 mm)
@ Reflective tape REF-IRF-56 (50 x
50 mm)
©) Reflective tape REF-AC1000 (50 x
50 mm)
A Sensing range min. in m
B Sensing range max. in m
C Maximum distance range from reflec-
tor to sensor (operating reserve 1)
D Recommended distance range from

reflector to sensor (operating reserve
3.75)

blue Recommended sensing range for the

best performance

RS CNCONCRS)

8 10
(6.56)  (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)
Distance in m (feet)

A B
Recommended sensing range for the best performance
Figure 9: Bar graph 3: Fine triple reflectors

Reflector PLLOFH-1
Reflector PL10OF
Reflector PL20F
Reflector P250F
Sensing range min. in m
Sensing range max. in m

Maximum distance range from reflec-
tor to sensor (operating reserve 1)
Recommended distance range from

reflector to sensor (operating reserve
3.75)

blue Recommended sensing range for the

best performance
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Operating reserve

1,000
100
‘\ N
A AN
VY
o ANANGNG

2 4 6 8 10
(6.56)  (13.12)  (19.69)  (26.25)  (32.81)
Distance in m (feet)

Recommended sensing range for the best performance
Figure 10: Characteristic curve, chemical-
resistant reflector
Reflector PLAOF CHEM
Reflector PL20 CHEM
Reflector P250 CHEM
Reflector P250H
Reflector PL40A Antifog

Recommended sensing range for the
best performance

%@@@@@

7.3 Sensing range setting

WLA16x-xxxxxx3xAxx with teach-in button:

10
(656) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)

Distance in m (feet)

0
A

B
Recommended sensing range for the best performance

Figure 11: Bar graph 4: Chemical-resistant

reflector

Reflector PLLOF CHEM

Reflector PL20 CHEM

Reflector P250 CHEM

Reflector P250H

Reflector PL40A Antifog

Sensing range min. in m

Sensing range max. in m

RN OROCNCRCONC)

Maximum distance range from reflec-
tor to sensor (operating reserve 1)
D Recommended distance range from

reflector to sensor (operating reserve
3.75)

blue Recommended sensing range for the
best performance

There must not be any objects located between the WLA16 and the reflector. The
sensitivity is reduced by pressing the teach-in button (approx. 1-3 sec.). This primarily
suppresses false switching to extremely depolarizing objects. The sensing range is also
reduced, and therefore the operating reserve as well. Lead an object into the path of
the beam. The yellow LED goes out, meaning the object is detected and the setting is

correct.
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4
d@
S
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Figure 12: WLA16x-xxxxxx3xAxx, adjusting the sensing range with teach-in button

7.4 Time function setting

5]
o o O
fi
= 1o

1
M
T4
T3

Input signal —,—! !_! H_’—‘—

o I L T L
\ | N

A s vw o

T ==l [ == - =

TR B B S

M = Manual (specific setting via 10-Link)

2 9

o —~, ) Q —, o °
& e _[@) _te (@
o o o L] L] L]
o ————-- . ———-- Y
1ms 30.000 ms
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7.5 Setting light/dark switching

L light switching

D Dark switching

M manual (specific setting via 10-Link)
8 Process data structure

WLALBX-XXXXXXXXAXX:

AOO ‘ A70 A71 A72 A73 A75
10-Link V1.1
Process 2 bytes 4 bytes
data
Byte O: bits 15... 8 Byte 0O: bits 31...
Byte 1: bits 7... 0 24
Byte 1: bits 13...
16
Byte 2: bits 15...
8
Byte 3: bits 7... 0
Bit 0 / Data Q.1 / Boolean
type
Bit 1 / Data Q.o / Boolean Qint.1/ | Q. / Boo- | Qint.1/ Boolean
type Boolean lean
Bit... / 2..15/ 2..15/ 2.15/ | 2..15/ 2/ 2.7/ [empty]
Descrip- [empty] [time [counter [length / Qint.1/
tion / Data measure- value] / speed Boolean
type ment Uint 14 measure-
value] / ment] /
Uint 14 Sint14
Bit... / 3..15/ 8 ...31 / [carrier
Descrip- [time load] / Uint 24
tion / Data measure-
type ment
value] /
Uint13
9 Troubleshooting

The Troubleshooting table indicates measures to be taken if the sensor stops working.
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LED/fault pattern

Cause

Measures

Green LED flashes

10-Link communication

None

table 4

Switching outputs do not
behave in accordance with

1. Change of the configuration
2. Short-circuit

1. Adjustment of the configura-
tion
2. Check electrical connections

Not all blue LEDs light up.

a) Insufficient alignment

b) Contamination of the opti-
cal surfaces

c) Particles in the light beam

d) Distance between sensor
and reflector is too large

e) Reflector is not suitable

a) Check alignment

b) Cleaning of the optical sur-
faces (sensor and reflector).

c) Avoid contamination in the
air as far as possible

d) Check sensing range

e) SICK reflector is recom-
mended

Yellow LED flashes

Distance between sensor

and reflector is too large /
light beam is not completely
aligned to the reflector /
reflector is not suitable / Front
screen and/or reflector is con-
taminated.

Check sensing range / check
alignment / SICK reflector is
recommended / Cleaning of

the optical surfaces (sensor

and reflector).

Disposal

The sensor must be disposed of in line with applicable country-specific regulations.
When disposing of them, you should try to recycle them (especially the precious met-

als).

NOTE

Disposal of batteries, electric and electronic devices

e According to international directives, batteries, accumulators and electrical or
electronic devices must not be disposed of in general waste.

« The owner is obliged by law to return this devices at the end of their life to the
respective public collection points.

hi¢

WEEE: EEEEE This symbol on the product, its package or in this document,
indicates that a product is subject to these regulations.

Maintenance

This SICK sensor is maintenance-free.

We do, however, recommend that the following activities are undertaken regularly:

e Clean the optical interfaces and housing
e  Check the fittings and plug connectors

OPERATING INSTRUCTIONS | WLA16
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Cleaning

NOTICE
Equipment damage due to improper cleaning.

Improper cleaning may result in equipment damage.

= Only use recommended cleaning agents and tools.
= Never use sharp objects for cleaning.

» Clean the optical surfaces at regular intervals and, in the event of contamination,
with a lint-free lens cloth (part number 4003353). The cleaning interval essentially
depends on the ambient conditions.

No modifications may be made to devices.

Subject to change without notice. Specified product properties and technical data are
not written guarantees.

12 Technical data

12.1 Technical specifications

The “Technical Data” section contains only an extract of the technical data of the sensor.

The complete technical data can be found on the homepage under the part number of the sensor.

Features

Sensing range

WLA16P
Min. sensing range Om
Sensing range max. 10 m
Maximum distance range from reflector to sensor (operating Om..10m

reserve 1)
Recommended distance range from reflector to sensor (operating Om...7m
reserve 3.75)

Reference reflector PL8OA
Recommended sensing range for the best performance Om..7m
Emitted beam
WLA16P
Light sender PinPoint-LED
Type of light Visible red light
Light spot size / distance @80 mm/5m
Communication interface
Table 8: Communication interface
10-Link
WLA16P
|0-Link 1.1
Data transmission rate COM2
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Electrical data

WLA16P
Supply voltage Ug DC10..30V
Ripple <5 Vgg
Current consumption < 30 mAY
<50 mA?
Protection class 1]
1) 16 VDC to 30 VDC, without load
2) 10VDC to 16 VDC, without load
Digital output
WLA16P
Output current I, <100 mA
Circuit protection A, B, C, DY
Response time < 500 ps?
Switching frequency 1000 Hz®
1) A = Ug-connections reverse polarity protected
B = inputs and output reverse-polarity protected
C = Interference suppression
D = outputs overcurrent and short-circuit protected
2) Signal transit time with resistive load in switching mode. Deviating values possible in COM2 mode.
3)  With a light/dark ratio of 1:1 in switching mode. Deviating values possible in 10-Link mode.

Mechanical data

1)
2)

Enclosure rating?

Ambient temperature, operation

Pursuant to EN 60529
Replaces IP69 K pursuant to ISO 20653: 2013-03

WLA16P

see table 1:

x4, xH, x5, xl: IP66, IP67, IP69?
x9, xB: IP65

-40 °C...+60 °C®

3) Do not bend cables below 0°C.
12.2 Dimensional drawings
42 (1.65) 42 (1.65)
20 (0.79 1(0.16) .1 (0.16)
( e O] =+ @
e \ ~
p— QY N
L S | S J
| B © 78 129.9 0.18) 3| 29.9 (0.18) s
! S § 0.30[] 35.5 (1.4 S’ ,CQ 52.9 (2.08) g uﬁ)
~|< ap] SIS
Qo] L ! (& SN
I Xeie ey = )l
— NERS N %
i ©) t 6.5 (0.26)
3(0.12)
X 77 | W 15 (0.59 ((7).;,) ‘ 3 15 (0.59)
. 0.3, 27.8(1.09) - (1.1)
D (4'4“—’ 35.5 (1.4)
Figure 13: Dimensional drawing 1, cable Figure 14: Dimensional drawing 2, male
® Center of optical axis connector
@ Fixing hole, @ 4.1 mm
©) Connection
@ Display and setting elements
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12.3 Light spot sizes

Table 9: Light spot sizes
WLA16P:

Dimensions in mm (inch) i
I

120 |
(4.72) !
. ] —
(3.15) - ] ;
29 | | |
(1.57) I? : : :
_40 \s -<
(-1.57) ‘
-80 ‘ i i ‘
(-3.15) . : : :
-120 i‘) as1 | |
472 2 4 6 8 10 ! !
(6.56) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81) . 0 5 10
Distance in m (feet) (16.40) (32.81)

Recommended sensing range for
the best performance

Figure 15: WLA16P

blue Recommended sensing range for the best performance

blue) Recommended sensing range for the best performance

13 Annex

13.1 Conformities and certificates
You can obtain declarations of conformity, certificates, and the current operating
instructions for the product at www.sick.com. To do so, enter the product part number
in the search field (part number: see the entry in the “P/N” or “ldent. no.” field on the
type label).
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Producto descrito
W16
WLA16

Fabricante

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Alemania
Informacion legal

Este documento esta protegido por la legislacion sobre la propiedad intelectual. Los
derechos derivados de ello son propiedad de SICK AG. Unicamente se permite la
reproduccion total o parcial de este documento dentro de los limites establecidos por
las disposiciones legales sobre propiedad intelectual. Esta prohibida la modificacion,
abreviacion o traduccion del documento sin la autorizaciéon expresa y por escrito de
SICK AG.

Las marcas mencionadas en este documento pertenecen a sus respectivos propieta-
rios.

© SICK AG. Reservados todos los derechos.

Documento original

Este es un documento original de SICK AG.

CUS LISTED U K
IND. EggN} EQ. c n

NO
2006/42/EC

SAFETY

&7
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1 Acerca de este documento

1.1 Informacion sobre las instrucciones de uso

Lea detenidamente el manual de instrucciones antes de iniciar cualquier trabajo para
familiarizarse con el producto y sus funciones.

Las instrucciones de uso son parte integrante del producto y deberan conservarse
de forma que estén siempre accesibles al personal. Cuando transmita el producto a
terceros, entregue las instrucciones de uso con él.

Las presentes instrucciones de uso no sirven para un manejo y funcionamiento segu-
ros de la maquina o del sistema en el que se integre el producto. La informacién a este
respecto estara incluida en las instrucciones de uso de la maquina o del sistema.

1.2 Informacion mas detallada

Encontrara la pagina del producto con mas informacion a través de la SICK Product ID:
{P/N}/{S/N}

(véase "ldentificacion del producto con su SICK Product ID", pagina 45).

En funcion del producto esta disponible la siguiente informacion:

e Este documento en todas las versiones linglisticas disponibles
¢ Hojas de datos

e  Otras publicaciones

e Datos CAD de los esquemas y dibujos acotados

e  Certificados (p. €j., la declaracion de conformidad)

e  Software

e Accesorios

1.3 Simbolos y convenciones utilizados en este documento

@

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
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Indicaciones de seguridad y otras indicaciones

PELIGRO

Indica una situacién de peligro directa que produce lesiones graves o incluso la muerte
si no se evita.

ADVERTENCIA
Indica una situacion de peligro potencial que puede producir lesiones graves o incluso
la muerte si no se evita.

PECAUCION
Indica una situacion de peligro potencial que puede producir lesiones leves o modera-
das si no se evita.

IMPORTANTE

Indica una situacién de peligro potencial que puede producir dafios materiales si no se
evita.

INDICACION
Destaca consejos Utiles y recomendaciones, asi como informacién para un funciona-
miento eficiente y libre de averias.
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Instrucciones de procedimiento

» Laflecha indica una instruccion de procedimiento.

1. Se muestra una secuencia numerada de instrucciones de procedimiento.
2. Respete las instrucciones de procedimiento numeradas en la secuencia indicada.
v La marca de verificacion indica el resultado de una instruccion de procedimiento.

Para su seguridad

Indicaciones generales de seguridad

den ser realizados por personal técnico debidamente formado.

La conexion, el montaje y la configuracion del producto Gnicamente pue-

o Este producto no es un componente orientado a la seguridad en el sen-
tido de la Directiva de maquinas comunitaria.

No instale el producto en lugares expuestos a la radiacion UV directa (luz
A solar) ni a otras influencias climatolégicas.

El producto debe estar suficientemente protegido de la humedad y la

suciedad.

Cualificacion del personal

Todos los trabajos en el producto deben ser realizados Unicamente por personal cualifi-

cado y autorizado.

El personal cualificado es capaz de realizar el trabajo asignado y de reconocer y evitar
de forma auténoma los posibles peligros. Esto requiere, por ejemplo:

e«  Formacion profesional
e Experiencia
¢ Conocimiento de los reglamentos y normas pertinentes

Indicaciones sobre la homologacion UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcu-
rrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated

either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

Uso conforme a lo previsto

La WLA16 es una barrera fotoeléctrica optoelectronica de deteccion sobre objeto
(denominada en lo sucesivo sensor) empleada para la deteccion éptica y sin contacto
de objetos, animales y personas. Para que funcione es necesario un reflector. Cual-
quier uso diferente al previsto o modificaciones en el producto invalidaran la garantia

por parte de SICK AG.

INSTRUCCIONES DE USO | WLA16
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3 Descripcion del producto

3.1 Identificacion del producto con su SICK Product ID

SICK Product ID

La SICK Product ID identifica el producto de forma Unica. Sirve también como direccion
de la pagina web con informacién sobre el producto.

La SICK Product ID se compone del nombre de host pid.sick.com, la referencia (P/N) y
el nimero de serie (S/N), todos ellos separados por guiones.

La SICK Product ID en muchos productos esta representada como texto y como codigo
QR en la placa de caracteristicas y/o en el embalaje.

Product ID

pid.sick.com/ 0
P/N  LSREsLs/
S/N Lo Lltdils
Figura 1: SICK Product ID
3.2 Elementos de mando y visualizacion
WLA16x-xxxxxx00 WLA16x-xxxxxx01 WLA16x-xxxxxx02
®7 @
—® @
o8 @ @ —@ @ @
L == == | L ==
——o — > | E—
WLA16x-xxxxxx30 WLA16x-xxxxxx31 WLA16x-xxxxxx32
@
—® D
©- ©
o8 - G @
L == | L=< |
[ E— ——o
@ BluePilot azul: piloto de alineacion
@) LED amarillo: estado de recepcion de luz
® LED verde: tension de alimentacion activa
@ Pulsador giratorio: ajuste de las funciones de temporizacién
® Tecla teach: ajuste de conmutacién en claro/oscuro
® Boton Teach: ajuste de la sensibilidad

4 Montaje

Montar el sensor y el reflector en escuadras de fijacion adecuadas (véase el programa
de accesorios SICK). Alinear el sensor y el reflector entre si.

Respetar el par de apriete maximo admisible del sensor de < 1,3 Nm.
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Instalacion eléctrica

La conexion de los sensores debe ser sin tension. Debe tenerse en cuenta la siguiente
informacion en funcién del tipo de conexion:

- Conexion de enchufes: observar la asignacion de terminales.
- Cable: color del hilo

No aplicar o conectar la fuente de alimentacion hasta que no se hayan finalizado todas
las conexiones eléctricas.

Explicaciones relativas al diagrama de conexiones:

Alarm = salida de alarma

Health = salida de alarma

MF (configuracién 2 de terminales) = entrada externa, teach-in, senal de conmutacion
QL1 / C = salida conmutada, comunicacion con sistema 10-Link

Test = entrada de prueba

UB=10...3OVDC®

Tabla 1: Conexiones

Wxx16x- x4 xH x5 xl
1=BN 2 1 2 1
2=WH P—
3=8BU 0,14 mm? °
4=BK I3 4 AWG26 3 4
5=GY 0,14 mm?2
AWG26
Wxx16x- x9 xB
1=BN 6 O 1 [ g 1
2 =BU Sag Y | 6 —1=o > o]
3 = not connected 2 e E.; 5 5—e 2
— 4
4 =BK ] P = | L=
5= WH 5 M .
6 =QGY IN=6A
7 = not connected In=4A
INSTRUCCIONES DE USO | WLA16 8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
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Tabla 2: CC
WLA XXxX6XxxxA00 XxX6X
16x- xxxA0
1-A99
Push- | 161 | 162 | 163 | 165 | 167 | 168 | 16A | 16K | 16L | 16N 16x
pull
PNP | 861 | 862 | 863 | 865 | 867 | 868 | 86A | 86K | 86L | 86N 86x
1= + (L+)
BN
(marré
n)
= MF
WH
(blanc
o)
3=BU - (M)
(azul)
4 =BK Q./C
(negro
)
Por Q 0 Alarm | Alarm | Teach | Test no | Teach | Test no | www.s
— L+ | - L+ | func- | > L+ | —» L+ | func- | ick.co
defect tion tion m
o: MF 8022
709
Por Q Q Q Q Q Q Q Q Q Q |wwws
ick.co
defect m
OIQLl 8022
(C) 709
Tabla 3: CC
WLA
16x- XXXXXxxxZZZ
Push-pull 111 112 114 116 421 422 721 722
PNP 811 812 814 816 B21 B22 - -
NPN C11 Cc12 c14 Cci6 - - F21 F22
BN + (L+)
WH Q \ 0 ‘Health \ Health‘ Q \ 0 \ Q \ 0
BU -(M)
BK Q Q Q Q Q Q Q Q
GY - - - - Test Test Test Test
— L+ — L+ — M — M

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK INSTRUCCIONES DE USO | WLA16 47
Sujeto a cambio sin previo aviso



INSTRUCCIONES DE USO

Tabla 4: Push-pull, PNP, NPN

6 Funciones adicionales

Alarm

Salida de alarma: el sensor (WLA16) dispone de una salida de aviso de fallo previo
(“Alarm” en el diagrama de conexiones [véase tabla 2]) que avisa cuando el sensor solo
esta operativo de forma limitada. En este caso, la indicaciéon LED parpadea. Causas
posibles: el sensor esta sucio o desajustado. En buen estado: LOW (0), si esta muy
sucio: HIGH (1).

Salida Health: el sensor (WLA16) dispone de una salida de aviso de fallo previo
(“Health” en el diagrama de conexiones [véase tabla 2]) que avisa cuando el sensor
solo esta operativo de forma limitada, o cuando el cable esta interrumpido. Causas
posibles: el sensor o el reflector estan sucios, el sensor esta desajustado, o el cable
esta danado. En buen estado: HIGH (1), si esta muy sucio, o si el cable esta interrum-
pido: LOW (0). En este caso, el LED de indicacién amarillo parpadea.
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Tabla 5: Alarm / Health

Alarm (< 100 mA) Health (<100 mA)

0 ] +(L+) ] +(L+)
N | |

l\h@ Alarm | ' Health
- | o

™ L1 ™

1] . +(L+) ] +(L+)
| N

Alarm | Health
= | | |

W™ L_— 3 ™

Entrada de prueba

Entrada de prueba: los sensores WLA16 disponen de una entrada de prueba (“TE” o
“Test” en el diagrama de conexiones [tabla 2], con la que se puede desconectar el
emisor y, de este modo, comprobar el funcionamiento correcto del sensor: en caso de
utilizar tomas de red con indicaciones LED ha de verificarse que la TE esté asignada de
forma correspondiente.

No debe haber ningln objeto entre el sensor y el reflector; activar la entrada de prueba
(véase el diagrama de conexiones [tabla 2, ]).

El LED emisor se desconecta o se simula que se ha detectado un objeto. Para compro-
bar el funcionamiento, consultar tabla 6. Si la salida conmutada no se comporta segin
el grafico, comprobar las condiciones de aplicacion. véase "Resolucion de problemas",
pagina 56.

Tabla 6: Test

Test - M Test — L+
N [
| | | | }
| Test | Test
| | } | |
SR )
I_ | I_ .
'_ ] +(L+) '__ | +(L+)
| I | |
| Test — | Test
| ] |
I_ . I_ R |
7 Puesta en marcha
74 Alineacion

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
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Alinear el sensor con un reflector adecuado. Seleccionar una posicién que permita que
el haz de luz emitida rojo incida en el centro del reflector. El sensor debe tener una
vista despejada del reflector; no puede haber ninglin objeto en la trayectoria del haz
[véase figura 2]. Comprobar que las aberturas 6pticas del sensor y del reflector estén
completamente libres.
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Tabla: Alineacion

ZOZ0Z0ZN7 ez
wZ0z020204
0Zoze7/
02024
2074
L0297
A2y
425
7/ ©
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[

g g
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©

Figura 2: Alineacion 1

Comprobar las condiciones de uso

B *
Vot
v W

- A

€] <R

P
v
o

Figura 3: Alineacién 2

WLA16 son fotocélulas de reflexion en las que el principio de autocolimacion se com-
bina con un multielemento de recepcion. De este modo es posible aunar la maxima
resistencia posible contra objetos despolarizados con una distancia de conmutacién
enorme. Esto significa que la WLA16 cuenta con una reserva de funcionamiento ele-
vada (menos sensible al polvo) y que no muestra conmutaciones erréneas en caso de

objetos despolarizados.

Cotejar la distancia entre el sensor y el reflector con el diagrama correspondiente
[véase tabla 7] (x = distancia de conmutacion, y = reserva de funcionamiento).

@ INDICACION CONSEJO:

Si, a pesar de todo, objetos extremadamente despolarizados provocaran conmutacio-
nes erréneas, la WLA16 puede adaptarse también a estas condiciones extremas
mediante una programacion (a través de 10-Link o con la tecla de programacion de

la carcasa), y suprimir asi las conmutaciones erréneas.

INSTRUCCIONES DE USO | WLA16
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Tabla 7: Condiciones de uso

Operating reserve

1,000
100 ¢
h U ¥
N \
N\
\
o NN
N\ N
A W ¥ A 4
N AN NN
A #/&
) A\ \O |
0 2 4 6 8 10

(6.56) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)
Distance in m (feet)

Recommended sensing range for the best performance
Figura 4: Curva caracteristica, reflector
estandar

Reflector PL22

Reflector P250, PL30A

Reflector PL20A

Reflector PLAOA

Reflector PLSOA, C110A

Rango recomendado de distancia de
conmutacién para un mejor rendi-
miento

200006

© DN | |||
®F Jann

G CH |

e

0

Il Il Il Il
—t—
-
2 4 6 8 10
(6.56)  (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)
Distance in m (feet)

T e m

B

Recommended sensing range for the best performance

Figura 5: Grafico de barras 1: reflector estan-

RS ONOCNCRCNC)

azul

dar

Reflector PL22

Reflector P250, PL30A

Reflector PL20A

Reflector PL40OA

Reflector PL8OA, C110A

Distancia de conmutacién min. en m
Distancia de conmutacién méax. en m

Rango de distancia max. del reflector
al sensor (reserva de funcionamiento
1)

Rango recomendado de distancia del
reflector al sensor (reserva de funcio-
namiento 3.75)

Rango recomendado de distancia de
conmutaciéon para un mejor rendi-
miento
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Operating reserve

1,000
100
N ©)
\\
10 -.\-.Z) N\
A RJ
ﬁo,‘ i ‘
1 A |
0 2 4 6 8 10

(6.56)  (13.12)  (19.69)  (26.25)  (32.81)
Distance in m (feet)

Recommended sensing range for the best performance
Figura 6: Curva caracteristica, lamina de
reflexion
@ Lamina de reflexion REF-DG
@ Lamina de reflexion REF-IRF-56
® Lamina de reflexion REF-AC1000

azul Rango recomendado de distancia de
conmutacion para un mejor rendi-
miento
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O T

6 8 10
(6.56) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)
Distance in m (feet)

B

Recommended sensing range for the best performance

Figura 7: Grafico de barras 2: lamina de

©

®

O w

azul

reflexion

Lamina de reflexion REF-DG (50 x

50 mm)

Lamina de reflexion REF-IRF-56 (50 x
50 mm)

Lamina de reflexion REF-AC1000

(50 x 50 mm)

Distancia de conmutacién min. en m
Distancia de conmutaciéon max. en m
Rango de distancia max. del reflector
al sensor (reserva de funcionamiento
1)

Rango recomendado de distancia del
reflector al sensor (reserva de funcio-
namiento 3.75)

Rango recomendado de distancia de
conmutacién para un mejor rendi-
miento
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Operating reserve

1,000
100
Y
\\
Na@
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| N ,®,
@\ N
1 A A
0 2 4 6 8 10
(6.56) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)

Distance in m (feet)

Recommended sensing range for the best performance

Figura 8: Curva caracteristica, reflectores
microcelda

Reflector PLLIOFH-1

Reflector PL10OF

Reflector PL20F

Reflector P250F

Rango recomendado de distancia de
conmutacién para un mejor rendi-
miento

20000

@iii

RS ONCONCNS)

0 2 6 10

! (6.56) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)
i Distance in m (feet)
: D |

! c |

A B

Recommended sensing range for the best performance

Figura 9: Grafico de barras 3: reflectores
microcelda

Reflector PLAOFH-1

Reflector PL1OF

Reflector PL20F

Reflector P250F

Distancia de conmutacién min. en m
Distancia de conmutacién méax. en m

Rango de distancia max. del reflector
al sensor (reserva de funcionamiento
1)

Rango recomendado de distancia del
reflector al sensor (reserva de funcio-
namiento 3.75)

azul Rango recomendado de distancia de

conmutacion para un mejor rendi-
miento
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7.3
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Operating reserve m
1,000 ® }
@ D
® T
100 © D
A N 0 2 4 6 8 10
NN ! (6.56) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)
‘\ \\ \\ | Distance in m (feet)
\ \ A | D
10 \\ \ @ \® | !
AN N ! Y !
A 5l A WER ¥ W -
\ NN N A B
A ¥ \
A ] A b
Recommended sensing range for the best performance
| 4', | 9
1 | @ @ L N Figura 11: Gréafico de barras 4: reflector

2 4 6 8 10 i imi
6356) (1342) (19.69) (26.25) (32.81) resistente a los productos quimicos

Distance in m (feet) ®  Reflector PLIOF CHEM
Recommended sensing range for the best performance @ Reflector PL20 CHEM
Figura 10: Curva caracteristica, reflector ©) Reflector P250 CHEM
resistente a los productos quimicos @ Reflector P250H
O, Reflector PL10F CHEM ® Reflector PL40A Antifog
@ Reflector PL20 CHEM A Distancia de conmutacién min. en m
® Reflector P250 CHEM B Distancia de conmutacién max. en m
@ Reflector P250H c Rango de distancia méx. del reflector
® Reflector PL40A Antifog al sensor (reserva de funcionamiento
azul Rango recomendado de distancia de 1)
conmutacion para un mejor rendi- D Rango recomendado de distancia del
miento reflector al sensor (reserva de funcio-

namiento 3.75)

azul Rango recomendado de distancia de
conmutacién para un mejor rendi-
miento

Ajuste de la distancia de conmutacion

WLA16x-xxxxxx3xAxx con tecla teach-in:

No puede haber ningln objeto en la trayectoria del haz entre la WLA16 y el reflector.
Pulsando la tecla teach-in (aprox. de 1 a 3 s) se reduce la sensibilidad. De este modo
se suprime, ante todo, una conmutacion erronea con objetos extremadamente despola-
rizados. Ademas se reduce la distancia de conmutacion y, de este modo, también la
reserva de funcionamiento. Colocar un objeto en la trayectoria del haz. El LED amarillo
se apaga, esto es, el objeto se detecta, y el ajuste es correcto.
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ll—‘
e

o ©

SN

2 @@

Figura 12: WLA16x-xxxxxx3xAxx, ajuste de la distancia de conmutacion con una tecla teach-in

7.4 Ajuste de las funciones de temporizacion
]
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T3—E 512

Input signal —,—!
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M = Manual (ajuste especifico via 10-Link)
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7.5 Ajuste de conmutacion en claro/oscuro
t (@) L (e
(] (]
"],
~D
L conmutacién en claro
D conmutacion en oscuro
M Manual (ajuste especifico via 10-Link)
8 Estructura de los datos de proceso
WLALBX-XXXXXXXXAXX:
A0O A70 A71 A72 A73 A75
10-Link V1.1
Datos de 2 bytes 4 bytes
proceso
Byte 0: bit 15 ... 8 Byte 0: bit 31 ...
Byte 1: bit 7 ... O 24
Byte 1: bit 13 ...
16
Byte 2: bit 15... 8
Byte 3: bit 7 ... 0
Bit O / tipo Q1 / booleano
de datos
Bit 1 / tipo Q.o / booleano Qint.1/ | Q»/ boo- | Qint.1 / booleano
de datos booleano leano
Bit.../des- | 2..15/ | 2..15/ | 2..15/ | 2..15/ 2/ 2...7 / [vacio]
cripcion / [vacio] [valor de [valor de | [longitud / | Qint.1/
tipo de medicion conta- medicién | booleano
datos de dor] / Uint | de veloci-
tiempo] / 14 dad]/
Uint 14 Sint14
Bit... / des- 3..15/ |8..31/ [cargade
cripcion / [valor de portador] / Uint
tipo de medicion 24
datos de
tiempo] /
Uint13
9 Resolucion de problemas
La tabla “Resolucion de problemas” muestra las medidas que hay que tomar cuando
ya no esta indicado el funcionamiento del sensor.
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LED / imagen de error

Causa

Accion

El LED verde parpadea

Comunicacién con sistema |10-
Link

Ninguna

Las salidas conmutadas no se
comportan segln la
tabla 4

1. Cambio de la configuracion
2. Cortocircuito

1. Adaptacién de la configura-
cién

2. Comprobar las conexiones
eléctricas

No se iluminan todos los LED
azules.

Alineacion insuficiente
Suciedad en las superfi-
cies opticas

Particulas en el haz de luz
d) La distancia entre el sen-
sor y el reflector es exce-
siva

El reflector no es ade-
cuado

e)

a)
b)

Comprobar la alineacién
Limpieza de las superficies
Opticas (sensor y reflector).
Siempre que sea posible,
evitar la suciedad en el aire
Comprobar la distancia de
conmutacioén

Se recomienda usar un
reflector SICK

c)
d)

e)

El LED amarillo parpadea

La distancia entre el sensor

y el reflector es demasiado
grande / El haz luminoso no
esta completamente alineado
con el reflector / El reflector
no es adecuado / La pantalla
frontal y/o el reflector estan
sucios.

Comprobar la distancia de con-
mutacion / Comprobar la ali-
neacién / Se recomienda usar
un reflector SICK. / Limpieza
de las superficies 6pticas (sen-
sor y reflector).

Eliminacion

El sensor debe desecharse conforme a las disposiciones vigentes especificas del pais.
Antes del desechado se deben intentar separar los diferentes materiales (en especial,

los metales preciosos).

INDICACION

Eliminacion de las baterias y los dispositivos eléctricos y electronicos

« De acuerdo con las directivas internacionales, las pilas, las baterias y los dispositi-
vos eléctricos y electronicos no se deben eliminar junto con la basura doméstica.

o Lalegislacion obliga a que estos dispositivos se entreguen en los puntos de
recogida publicos al final de su vida Util.

WEEE: EEEEE | 5 hresencia de este simbolo en el producto, el material de emba-
laje o este documento indica que el producto esta sujeto a esta reglamentacion.

Mantenimiento

Este sensor SICK no precisa mantenimiento.

A intervalos regulares, recomendamos

e Limpie las interfaces épticas y la carcasa
¢  Comprobar las uniones roscadas y las conexiones de enchufe.

INSTRUCCIONES DE USO | WLA16
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Limpieza

IMPORTANTE

Danos en el dispositivo por una limpieza incorrecta

Una limpieza incorrecta puede provocar danos en el dispositivo.

= Utilice exclusivamente los equipos y productos de limpieza recomendados.
= No utilizar objetos en punta para realizar la limpieza.

» Limpie las superficies opticas a regularmente o cuando estén sucias con un
paino para 6pticas sin pelusas (ref. 4003353). El intervalo de limpieza depende
fundamentalmente de las condiciones del entorno.

No se deben realizar modificaciones en los dispositivos.

Sujeto a cambio sin previo aviso. Las propiedades del producto y los datos técnicos
especificados no constituyen una garantia por escrito.

12 Datos técnicos

12.1 Datos técnicos

El apartado “Datos técnicos” solamente contiene un extracto de los datos técnicos del sensor.

Los datos técnicos completos los podra encontrar en la pagina web

sensor.

Caracteristicas

utilizando la referencia del

Distancia de conmutacion

Distancia de conmutacion min.
Distancia de conmutacién max.

WLA16P
Om
10 m

Rango de distancia max. del reflector al sensor (reserva de funcio- Om ... 10 m

namiento 1)

Rango recomendado de distancia del reflector al sensor (reserva deOm ... 7 m

funcionamiento 3,75)
Reflector de referencia

PL8S80OA

Distancia de conmutacion recomendada para el mejor rendimiento Om ... 7 m

Haz emitido
WLA16P
Emisor de luz PinPoint-LED
Tipo de luz Luz roja visible
Tamano del spot / distancia 280 mm/5m
Interfaz de comunicacion
Tabla 8: Interfaz de comunicacion
10-Link
WLA16P
|0-Link 1.1
Velocidad de transmision de datos COM2
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8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
Sujeto a cambio sin previo aviso


http://www.sick.com

INSTRUCCIONES DE USO

Datos eléctricos

WLA16P
Tensién de alimentacion Ug DC10..30V
Ondulacién residual <5 Vg
Consumo de corriente < 30 mAY
<50 mA?
Clase de proteccion i
1) 16 VCC...30 VCC, sin carga
2) 10 VCC...16 VCC, sin carga
salida digital
WLA16P
Intensidad de salida I, <100 mA
Circuitos de proteccion A, B, C, DY
Tiempo de respuesta < 500 ps?
Frecuencia de conmutacion 1000 Hz®

1) A= Ug protegidas contra polarizacion inversa
B = Entradas y salidas protegidas contra polarizacién incorrecta
C = Supresion de impulsos parasitosD=Salidas a prueba de sobrecorriente y cortocircuitos.
2) Duracion de la senal con carga 6hmica en modo de conmutacion. Posibilidad de valores diferentes en el modo COM2.
3) Con una relacion claro/oscuro de 1:1 en modo de conmutacion. Posibilidad de valores diferentes en el modo |0-Link.

Datos mecanicos

Tipo de proteccion®

1) segln EN 60529

Temperatura ambiente durante el funcionamiento

2)  Sustituye IP69K: conforme a ISO 20653:2013-03
3)  No deformar los cables por debajo de los O °C

WLA16P

véase tabla 1:

x4, xH, x5, xI: IP66, IP67, IP69?
x9, xB: IP65

-40 °C...+60 °C®

12.2
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Dibujos acotados
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Figura 13: Dibujo acotado 1, cable
Centro del eje 6ptico
Orificio de fijacién, @ 4,1 mm

Conexion

® oo

Elementos de control y de ajuste

42 (1.65)
4.1 0.16) @
S
< |
L0 N
3 29.9 (0.18)
N 52.9 (2.08)
~| o 17.5 6
6|5 (0.24) 3) (0.24)
Rt o — \
gl - \g
N 4R
t 6.
® 3(0.12
7.5 -
(0.3) 28 (1.1)
35.5 (1.4)

Figura 14: Dibujo acotado 2, conector
macho
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12.3

13

131

60

Tamanos de spot

Tabla 9: Tamanos del spot

WLA16P:

Dimensions in mm (inch)

120

(4.72)

80

(3.15)

40

(1.57)

>
\S

-40

(-1.57)

-80
(-3.15)

-120

(-4.72) 0

4 6 8 10
(6.56) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)
Distance in m (feet)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 15: WLA16P

.
[

azul Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento

azul) Rango recomendado de distancia de conmutacion para un mejor rendimiento

Anexo

Conformidad y certificados

En www.sick.com encontrara las declaraciones de conformidad, los certificados y las
instrucciones de uso actuales del producto. Para ello, introduzca en el campo de
blsqueda la referencia del producto (referencia: véase en la placa de caracteristicas el
campo “P/N” o “Ident. no.”).
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Produit décrit

W16
WLA16

Fabricant

SICK AG

Erwin-Sick-Strafie 1
79183 Waldkirch
Allemagne

Remarques juridiques

Cet ouvrage est protégé par les droits d'auteur. Les droits établis restent dévolus a

la société SICK AG. La reproduction de I'ouvrage, méme partielle, n'est autorisée que
dans le cadre Iégal prévu par la loi sur les droits d'auteur. Toute modification, tout
abrégement ou toute traduction de l'ouvrage est interdit sans l'accord écrit exprés de la

société SICK AG.

Les marques citées dans ce document sont la propriété de leurs détenteurs respectifs.

© SICK AG. Tous droits réservés.

Document original

Ce document est un document original de SICK AG.

CELy

62

INSTRUCTIONS D'UTILISATION | WLA16

I.IS LISTED U K

IND. CONT. EQ. ‘ n
4R97
NO
2006/42/EC

SAFETY

&7

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
Sujet @ modification sans préavis



INSTRUCTIONS D'UTILISATION

Contenu

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
Sujet a modification sans préavis

© 0 N O O &~ W N P

e el e =
W N R O

A Propos de Ce dOCUMENT.......c.eveeeeeeereeeeeeeeeeeeeseeeeseeeeseeeeene 64
POUr VOtre SECUNLE. ......coveeeeeceeeeeeeee et e 65
Description du Produit........eeeee e 66
Y o] gL =T == SRR 66
Installation EleCtHQUE.....ceevceeeeeceee e 67
Fonctions supplémMeNntaires.......cccoceeeererceeserceeseeseeeee e 69
MISE €N SEIVICE..ci i etieei ettt e 70
Structure de donNNEes de ProCESS....cceuverreererreererseesersaesienns 76
EliMination des defauts.........cceweeeeeeeeeeeeeeseeeseeeeseeeeseeseseenesens 77
MiISE AU FEDUL...cieeie e 77
MaiNTENANCE. ...t 77
Caractéristiques teChNIQUES.....cccceveeceerercee et 78
LAY ] 415 (= T PSRN 80

INSTRUCTIONS D'UTILISATION | WLA16 63



INSTRUCTIONS D'UTILISATION

1 A propos de ce document

1.1 Informations concernant la notice d’instructions

Avant toute activité, lisez attentivement la présence notice d’instructions afin de vous
familiariser avec le produit et ses fonctions.

La notice d’instructions fait partie intégrante du produit et doit toujours étre accessible

au personnel. Veuillez joindre la notice d'instructions lorsque vous remettez le produit a
un tiers.

Cette notice d’instructions n’est pas un guide d’utilisation et de fonctionnement sir de
la machine ou du systéme dans lesquels est éventuellement intégré le produit. Vous

trouverez des informations a ce sujet dans la notice d’instructions de la machine ou du
systéme.

1.2 Informations supplémentaires

Vous trouverez la page produits avec des informations complémentaires sous SICK
Product ID :

{P/N}/{S/N}
(voir "ldentification du produit via le SICK Product ID", page 66).

Les informations suivantes sont disponibles en fonction du probléme :
e Ce document est disponible dans toutes les langues

e  Fiches techniques

e Autres publications

¢ Données CAO et plans cotés

e  Certificats (déclaration de conformité par exemple)

e Logiciel

e Accessoires

1.3 Symboles et conventions documentaires

Avertissements et autres remarques

DANGER

Signale une situation dangereuse imminente entrainant des blessures graves ou la
mort si elle n'est pas évitée.

AVERTISSEMENT

Signale une situation potentiellement dangereuse pouvant entrainer des blessures
graves ou la mort si elle n'est pas évitée.

ATTENTION

Signale une situation potentiellement dangereuse pouvant entrainer des blessures
Iégéres a moyennement graves si elle n'est pas évitée.

IMPORTANT

Signale une situation potentiellement dangereuse pouvant entrainer des dommages
matériels si elle n'est pas évitée.
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REMARQUE

Signale des astuces et des recommandations utiles ainsi que des informations pour un
fonctionnement efficace et sans panne.

Instruction
» Lafléche indique une instruction.

1. Une série d'instructions est numérotée.
2. Suivre les instructions numérotées dans I'ordre indiqué.
v/ La coche indigque le résultat d'une instruction.

2 Pour votre sécurité

2.1 Consignes générales de sécurité

Le raccordement, le montage et la configuration du produit ne peuvent
étre réalisés que par un personnel spécialisé.

o Ce produit n’est pas un composant relatif a la sécurité au sens de la
directive machines de I'UE.

SAFETY

Ne pas installer le produit a des endroits directement exposés aux rayons
UV (lumiére du soleil) ou aux intempéries.

&

Protéger le produit contre I'humidité et I'encrassement.

2.2 Qualification du personnel

Tous les travaux sur le produit ne doivent étre effectués que par un personnel qualifié
et autorisé.

Le personnel qualifié est en mesure d'exécuter les taches qui lui sont confiées et
d'identifier et d'éviter lui-méme les risques éventuels. Cela nécessite par exemple :

o formation professionnelle
e expérience
e connaissance des dispositions et des normes applicables

2.3 Remarques sur I’homologation UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

24 Utilisation conforme

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
Sujet & modification sans préavis

WLA16 est une barriere réflex optoélectronique (appelée capteur dans ce document)
qui permet la détection optique sans contact d’objets, d’animaux et de personnes. Un
réflecteur est nécessaire a son fonctionnement. Toute autre utilisation ou modification
du produit annule la garantie de SICK AG.

INSTRUCTIONS D'UTILISATION | WLA16 65



INSTRUCTIONS D'UTILISATION

3 Description du produit

3.1 Identification du produit via le SICK Product ID

SICK Product ID

Le SICK Product ID désigne le produit de maniére unique. Il sert en méme temps
d’adresse pour la page web avec des informations sur le produit.

Le SICK Product ID est composé du nom de I’héte pid.sick.com, de la référence (P/N) et
du numéro de série (S/N), chacun séparé par un tiret.

Pour de nombreux produits, le SICK Product ID est indiqué sous forme de texte ou de
QR-code sur la plaque signalétique et/ou sur I'emballage.

Product ID &
pid.sick.com/
oy G | G
S/N oLl

Illustration 1: SICK Product ID

3.2 Eléments de commande et d’affichage
WLA16x-xxxxxx00 WLA16x-xxxxxx01 WLA16x-xxxxxx02
®7 @
—® @
o8 @ @ —@ @ @
L == == | ==
—o — > —o
WLA16x-xxxxxx30 WLA16x-xxxxxx31 WLA16x-Xxxxxx32
@
—® D
©- ©
o8 - G @
L= L=< |
[ e— ——o
@ BluePilot bleu: outil d’alighement
@) LED jaune : état réception de lumiére
® LED verte : tension d’alimentation active
@ Bouton poussoir rotatif: réglage des fonctions temporelles
® Touche d’apprentissage : réglage commutation claire/sombre
® Bouton de Teach: réglage de la sensibilité

4 Montage

Monter le capteur et le réflecteur sur une équerre de fixation (voir la gamme d’acces-
soires SICK). Aligner le capteur sur le réflecteur.

Respecter le couple de serrage maximum autorisé du capteur de < 1,3 Nm.
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5 Installation électrique

Le raccordement des capteurs doit s’effectuer hors tension. Selon le mode de raccor-
dement, respecter les informations suivantes :

- Raccordement du connecteur : respecter I'affectation des broches.
- Cable : couleur des fils

Activer I'alimentation électrique seulement aprés avoir effectué les branchements élec-
triques.

Explications relatives au schéma de raccordement :

Alarme = sortie alarme

Health = sortie alarme

MF (configuration broche 2) = entrée externe, apprentissage, signal de commutation
Q_1/C = sortie de commutation, communication 10-Link

Test = entrée de test

UB:1O...30VDC®

Tableau 1: Connexions

Wxx16x- x4 xH x5 xl
1=BN 2 1 % 2 1
2=WH 5 a—
3=BU 0,14 mm2
4=BK |3 4 AWG26 3 4
5=GY 0,14 mm?2
AWG26
Wxx16x- x9 xB
1=BN 6 ‘ 1 [ g 1
2=BU M U o] 6— o0
3 = not connected 2 e E.; 5 5—e 2
4=BK P PR L s R
5= WH 3 m 4
6 =GY IN=6A
7 = not connected In=4A
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Tableau 2: CC
WLA XXxX6XxxxA00 XxX6X
16x- xxxA0
1-A99
Push- | 161 | 162 | 163 | 165 | 167 | 168 | 16A | 16K | 16L | 16N | 16x
pull
PNP | 861 | 862 | 863 | 865 | 867 | 868 | 86A | 86K | 86L | 86N | 86x
1= +(L+)
BN
2= MF
WH
3=BU - (M)
4 =BK Q./C
Par dé Q 0 Alarm | Alarm | Appre | Test no | Appre | Test no | www.s
faut : e e ntis- | —» L+ | func- | ntis- | — L+ | func- | ick.co
MF sage tion | sage tion m
— L+ — L+ 8022
709
Pardé| Q |Sortie| Q Q 0 Q 0 Q Q Q |wwws
faut : Q ick.co
Qu1(C) m
8022
709
Tableau 3: DC
WLA
16x- XXXXXXxxxZZZ
Push-pull 111 112 114 116 421 422 721 722
PNP 811 812 814 816 B21 B22 -
NPN Cc11 c12 c14 C16 - - F21 F22
BN + (L+)
WH Q | Q@ | Health | Health | Q Q| | Q
BU - (M)
BK Q Q Q Q Q Q Q
GY - - - Test Test Test Test
— L+ — L+ — M — M
Tableau 4: Push-pull, PNP, NPN
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[ R —— L _— 1
6 Fonctions supplémentaires
Alarme

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
Sujet a modification sans préavis

Sortie alarme : le capteur (WLA16) est équipé d’une sortie d’avertissement anticipé
des pannes (« Alarme » dans le schéma de raccordement [voir tableau 2]) qui indique si
le fonctionnement du capteur est limité. La LED clignote. Causes possibles : encrasse-
ment du capteur, capteur déréglé. Si I'état est correct : LOW (0), en cas d’encrassement
important HIGH (1).

Sortie Health : le capteur (WLA16) est équipé d’une sortie d’avertissement anticipé des
pannes (« Health » dans le schéma de raccordement [voir tableau 2]), qui indique si

le fonctionnement du capteur est limité ou si le cable est coupé. Causes possibles :
encrassement du capteur ou du réflecteur, le capteur est déréglé, le cable est endom-
magé. Si I'état est correct : HIGH (1), en cas d’encrassement important ou de coupure
de cable LOW (0). La LED jaune clignote.

Tableau 5: Alarme / Health

Alarme (< 100 mA) Health (<100 mA)
T
| g Health
| 7 |
L - (M)
'_ . + (L+)
N

Health
|
| |
L™

Entrée test

Entrée test : les capteurs WLA16 disposent d’une entrée test (« TE » ou « Test » dans le
schéma de raccordement [tableau 2]), qui peut étre utilisée pour éteindre I'émetteur et
ainsi vérifier que le capteur fonctionne correctement : lorsque vous utilisez des boites
de cablage avec des indicateurs LED, assurez-vous que I'entrée TE est affectée en
conséquence.

Aucun objet ne doit se trouver entre le capteur et le réflecteur ; activer I'entrée test (voir
schéma de raccordement [tableau 2]).
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La LED d’émission est éteinte ou la détection d’un objet est simulée. Utiliser tableau 6
pour vérifier la fonction. Si la sortie de commutation ne se comporte pas comme
indiqué dans le graphique, vérifier les conditions d’utilisation. voir "Elimination des
défauts", page 77.

Tableau 6: Test

Test - M Test — L+
e ] +(L+)
| | | | }
| Test | Test
| | } | |
L | L
'_ 1 + (L+) '_ 1 (L+)
| l | |
| Test — | Test
| ] |
L. . L. .
7 Mise en service
7.1 Alignhement

Aligner le capteur sur un réflecteur adapté. Choisir la position de sorte que le faisceau
lumineux émis rouge touche le réflecteur en plein centre. Le capteur doit disposer d’un
champ de vision dégagé sur le réflecteur, il ne doit donc y avoir aucun objet dans la
trajectoire du faisceau [voir illustration 2]. S'assurer que les ouvertures optiques du
capteur et du réflecteur sont parfaitement dégagées.

Tableau: Alignement

Z

202920
0Z0Z020

N

22

2020207 07)
B
\0Z0Z074
02024
224
/2024
2
L)
.? @

P2o;

42!
2

2527

7
024
2x7

202424

b0z
02924
7,04
l{@
Do
002024
0707074

24
&
Z
%
&
27

([

4
4

2
4
2
2
7074

— = B 8 9
g . (RN R R
® © 6 - o

lllustration 2: Alignement 1 Illustration 3: Alignement 2

7.2 Vérification des conditions d’utilisation

WLA16 sont des barriéres réflex combinant le principe de I'autocollimation et un élé-
ment de réception multiple. Il est ainsi possible d’allier la plus grande résistance aux
objets dépolarisants a une trés grande distance de commutation. Cela signifie que la
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WLA16 posséde une grande réserve de fonctionnement (elle est plus résistante a la
poussiére) et qu’elle ne présente pas de commutations incorrectes avec des objets
dépolarisants.

Comparer la distance entre le capteur et le réflecteur avec le diagramme correspon-
dant [voir tableau 7] (x = distance de commutation, y = réserve de fonctionnement).

REMARQUE CONSEIL :
Si des objets extrémement dépolarisants devaient malgré tout causer des commuta-

tions incorrectes, la WLA16 peut aussi étre adaptée a ces conditions extrémes par un
apprentissage (via 10-Link ou la touche d’apprentissage sur le boitier) et supprimer les
commutations incorrectes.

Tableau 7: Conditions d'utilisation

Operating reserve

1,000
100 §
A A ¥
h WA ¥
N\
N\
\

10

N
A
Y\ N\
W\ NN
N #/&
A\ \O |
2 4 6 10
(6.56) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)

Distance in m (feet)

Recommended sensing range for the best performance

lllustration 4: Caractéristique, réflecteur stan-

g@@@@@

dard

Réflecteur PL22
Réflecteur P250, PL30A
Réflecteur PL20A
Réflecteur PLAOA
Réflecteur PL8OA, C110A

Plage de distance de commutation
recommandée pour la meilleure per-
formance

!

GHOHOAHNS)

1

I

(656) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)

Distance in m (feet)
5 . .

S

B

Recommended sensing range for the best performance

Illustration 5: Diagramme a barres 1 : réflec-

RN OROCNCNCONC)

bleu

teur standard

Réflecteur PL22

Réflecteur P250, PL30A

Réflecteur PL20A

Réflecteur PL40A

Réflecteur PL8OA, C110A

Distance de commutation min. en m
Distance de commutation max. en m

Distance max. entre le réflecteur et le
capteur (réserve fonctionnelle 1)

Distance entre le réflecteur et le cap-
teur recommandée (réserve fonction-
nelle 3.75)

Plage de distance de commutation
recommandée pour la meilleure per-
formance
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Operating reserve

1,000

100

10

€©)

ol N\

“‘-

A RJ

@b i

AN |
2 6 10
(6.56) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)

Distance in m (feet)

Recommended sensing range for the best performance

Illustration 6: Caractéristique, bande réflec-

teur

@ Bande réflecteur REF-DG

@ Bande de réflecteur REF-IRF-56

® Bande de réflecteur REF-AC1000

bleu  Plage de distance de commutation
recommandée pour la meilleure per-
formance

72 INSTRUCTIONS D'UTILISATION | WLA16

O T

0 2 6 8 10

! (6.56) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)
' Distance in m (feet)
| D

i c 1

A B

Recommended sensing range for the best performance

lllustration 7: Diagramme a barres 2 : bande

S)

O w

bleu

réflecteur
Bande réflecteur REF-DG (50 x
50 mm)
Bande réflecteur REF-IRF-56 (50 x
50 mm)
Bande réflecteur REF-AC1000 (50 x
50 mm)
Distance de commutation min. en m
Distance de commutation max. en m
Distance max. entre le réflecteur et le
capteur (réserve fonctionnelle 1)
Distance entre le réflecteur et le cap-
teur recommandée (réserve fonction-
nelle 3.75)
Plage de distance de commutation
recommandée pour la meilleure per-
formance
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Operating reserve

1,000
100
Y
AN
B
@
N\
A\ N
A W WA . N
A YA V. N A
A J .
@\ N
1 A A
0 2 4 6 8 10

(6.56)  (13.12)  (19.69)  (26.25)  (32.81)
Distance in m (feet)

Recommended sensing range for the best performance
lllustration 8: Caractéristique, réflecteurs tri-
ple fin
Réflecteur PLIOFH-1
Réflecteur PL1OF
Réflecteur PL20F
Réflecteur P250F

Plage de distance de commutation
recommandée pour la meilleure per-
formance

g@@@@

@ [
0 2 6 8 10
! (6.56) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)
i Distance in m (feet)
i D } i
| c |
A B

Recommended sensing range for the best performance

Illustration 9: Diagramme a barres 3 : réflec-
teurs triple fin

Réflecteur PL1OFH-1

Réflecteur PL1OF

Réflecteur PL20F

Réflecteur P250F

Distance de commutation min. en m
Distance de commutation max. en m

RS ONCONCNS)

Distance max. entre le réflecteur et le
capteur (réserve fonctionnelle 1)

D Distance entre le réflecteur et le cap-
teur recommandée (réserve fonction-
nelle 3.75)

bleu Plage de distance de commutation
recommandée pour la meilleure per-
formance

INSTRUCTIONS D'UTILISATION | WLA16 73




INSTRUCTIONS D'UTILISATION

7.3

74

Operating reserve
1,000 @ m ‘
© DEEET
@ EENEET
@ P
100 © DT
AN 0 2 4 6 8 10
NI\ ! (6.56)  (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)
A\ \\ \\ i ) Distan}ce in m (feet)
10 \.\. \.\.@ \‘® ! c |
L ERRSES ; ;
—F—
L \\ R ded sensi for the best perf
e N ecommended sensing range for the best performance
1 @\ @ @ L N Illustration 11: Diagramme a barres 4 :
2 4 6 8 10 5 3Gj i imi
656 (1542) (1060) (2625 (3281) réflecteur résistant aux produits chimiques
Distance in m (feet) @  Réflecteur PL1OF CHEM
Recommended sensing range for the best performance @ Ré&flecteur PL20 CHEM
lllustration 10: Caractéristique, réflecteur ® Réflecteur P250 CHEM
résistant aux produits chimiques @ Réflecteur P250H
@ Réflecteur PL1OF CHEM ® Réflecteur PL4OA antibuée
@ Reflecteur PL20 CHEM A Distance de commutation min. en m
® Réflecteur P250 CHEM B Distance de commutation max. en m
@ Reflecteur P250H c Distance max. entre le réflecteur et le
® Réflecteur PL40A antibuée capteur (réserve fonctionnelle 1)
bleu Plage de distance de commutation D Distance entre le réflecteur et le cap-
recommandée pour la meilleure per- teur recommandée (réserve fonction-
formance nelle 3.75)

bleu Plage de distance de commutation
recommandée pour la meilleure per-
formance

Réglage distance de commutation

WLA16x-xxxxxx3xAxx avec bouton d’apprentissage :

Aucun objet ne doit se trouver dans la trajectoire du faisceau entre la WLA16 et le
réflecteur. Appuyer sur le bouton d’apprentissage (pendant environ 1 a 3 secondes)
pour réduire la sensibilité. Cela permet avant tout de supprimer une commutation
incorrecte avec des objets extrémement dépolarisants. En outre, la distance de com-
mutation est réduite et donc aussi la réserve de fonctionnement. Amenez I'objet direc-
tement dans la trajectoire du faisceau, I'affichage LED jaune s’éteint, c.a.d. que I'objet
est détecté et le réglage est correct.
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Ilustration 12: WLA16x-xxxxxx3xAxx, réglage de la distance de commutation avec le bouton
d’apprentissage

7.4 Réglage des fonctions temporelles

o I 1 m 1 B
\ \ \ [ 1,

S Su i et

T \<_L_>|_, ] ot \<_L_>|_
\ ,_t_1_| \ \ [ 14 ,_l_t_l

T3 \ t \ I \ t \ \ \t \ t \H

R NS S

M = Manuel (réglage spécifique via 10-Link)
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7.5

8

76

2 L) o
30.000 ms
Réglage commutation claire/sombre
:
"],
=D
L commutation claire
D commutation sombre
M Manuel (réglage spécifique via 10-Link)
Structure de données de process
WLALBX-XXXXXXXXAXX :
A0O \ A70 A71 A72 A73 A75
10-Link V1.1
Données de 2 octets 4 octets
processus
Octet O : bit 15...8 Octet O : bit 31 ...
Octet1:bit7..0 24
Octet 1:bit 13 ...
16
Octet 2 : bit 15 ...
8
Octet3:hbit7..0
Bit 0 / type Q.1 / booléen
de données
Bit 1 / type QLo / booléen Qint.1/ | Q. /boo- | Qint.1/ booléen
de données booléen léen
Bit... / des- 2. 2. 2. 2. 2/ 2 ...7 / [vide]
crip- 15 / [vide] | 15/ [vale | 15/ [contr | 15/ [lon- Qint.1/
tion / type ur de e- gueur / m | booléen
de données mesure du | valeur] / U | esure de
temps] / U Int 14 la
Int 14 vitesse] /
Sint14
Bit... / des- 3. 8...31/ [charge
crip- 15 / [vale | support] / Uint 24
tion / type ur de
de données mesure du
temps] / U
Int13
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9 Elimination des défauts

Le tableau Elimination des défauts présente les mesures a appliquer si le capteur ne

fonctionne plus.

LED / image du défaut

Cause

Mesure

La LED verte clignote

Communication 10-Link

Aucune

Les sorties de commutation
ne se comportent pas selon
tableau 4

1. Modification de la configu-
ration
2. Court-circuit

1. Adaptation de la configura-
tion

2. Vérifier les raccordements
électriques

Toutes les LED bleues ne cli-
gnotent pas.

a) alignement insuffisant

b) Encrassement des surfa-
ces optiques

c) Particules dans le faisceau
lumineux

d) La distance entre le cap-
teur et le réflecteur est
trop grande

e) Le réflecteur ne convient
pas

a) Vérifier 'alignement

b) Nettoyage des surfaces
optiques (capteur et réflec-
teur).

c) Sipossible, éviter I'encras-
sement dans l'air

d) Vérifier la distance de com-
mutation

e) Réflecteur de SICK recom-
mandé

=

La LED jaune clignote

La distance entre le cap-

teur et le réflecteur est trop
grande / Le faisceau lumineux
n’est pas entiérement aligné
sur le réflecteur / Le réflec-
teur ne convient pas / La vitre
frontale et/ou le réflecteur
sont encrasseés.

Vérifier la distance de com-
mutation / Vérifier I'aligne-
ment / Le réflecteur de SICK
est recommandé. / Nettoyage
des surfaces optiques (capteur
et réflecteur).

10 Mise au rebut

Le capteur doit étre mis au rebut selon les prescriptions en vigueur spécifiques au
pays respectif. Lors de la mise au rebut, un recyclage des matériaux (notamment des
métaux précieux) est recommandé.

REMARQUE

Mise au rebut des batteries, des appareils électriques et électroniques
« Selon les directives internationales, les batteries, accumulateurs et appareils
électriques et électroniques ne doivent pas étre mis au rebut avec les ordures

ménageres.

e Le propriétaire est obligé par la loi de retourner ces appareils a la fin de leur cycle
de vie au point de collecte respectif.

¢

WEEE: WS e sympole sur le produit, son emballage ou dans ce document
indique qu’un produit est soumis a ces régulations.

11 Maintenance

Ce capteur SICK ne nécessite aucune maintenance.

Nous vous recommandons de procéder réguliérement

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
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o Nettoyer les interfaces optiques et le boitier
e au controle des vissages et des connexions enfichables.

Nettoyage

m IMPORTANT
Endommagement de I'appareil en cas de nettoyage non conforme !
Le nettoyage non conforme peut endommager I'appareil.

= Utiliser seulement les accessoires et produits de nettoyage recommandés.
= Ne pas utiliser d’objets pointus pour le nettoyage.

» Nettoyez les surfaces optiques régulierement et en cas d’encrassement a I'aide
d’un chiffon optique non pelucheux (réf. 4003353). Lintervalle de nettoyage
dépend majoritairement des conditions ambiantes.

Aucune modification ne doit étre apportée aux appareils.

Sujet a modification sans préavis. Les caractéristiques du produit spécifiques et les
caractéristiques techniques ne constituent pas des garanties écrites.

12 Caractéristiques techniques

12.1 Caractéristiques techniques

La section « Caractéristiques techniques » contient uniquement un extrait des caractéristiques techniques du
capteur.

Vous trouverez I'ensemble des caractéristiques techniques sur la page d’accueil, sous la référence
du capteur.

Caractéristiques

Distance de commutation

WLA16P
Distance de commutation min. Om
Portée max. 10 m
Distance max. entre le réflecteur et le capteur (réserve fonction- Om..10m

nelle 1)

Distance entre le réflecteur et le capteur recommandée (réserve  Om...7m
fonctionnelle 3,75)

Réflecteur de référence PL80OA
Distance de commutation conseillée pour la meilleure performanceOm ... 7 m

Faisceau de I'émetteur

WLA16P
Emetteur de lumiére PinPoint-LED
Type de lumiere Lumiére rouge visible
Taille du spot lumineux / distance 280 mm/5m
Interface de communication
Tableau 8: Interface de communication
10-Link
WLA16P
10-Link 1.1
Taux de transfert de données COM2
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Données électriques

WLA16P
Tension d'alimentation Ug DC10..30V
Ondulation résiduelle <5 Vg
Consommation électrique < 30 mAY
<50 mA?
Classe de protection 1}
1) 16V CC... 30V CC, sans charge
2) 10V CC... 16V CC, sans charge
sortie numérique
WLA16P
Courant de sortie I,y <100 mA
Protections électriques A, B, C, DY
Temps de réponse < 500 ps?
Fréquence de commutation 1000 Hz®
1) A= raccordements Ug protégés contre les inversions de polarité
B = entrées et sorties protégées contre les inversions de polarité
C = Suppression des impulsions parasites
D = sorties protégées contre les courts-circuits et les surcharges
2) Durée du signal sur charge ohmigque en mode commutation. Valeurs différentes possibles en mode COM2.
3)  Pour un rapport clair/sombre de 1:1 en mode de commutation. Valeurs différentes possibles en mode 10-Link.

Données mécaniques

Indice de protection®

Température ambiante de fonctionnement

1) Selon EN 60529
2)  Remplace IP69K selon ISO 20653: 2013-03

WLA16P

voir tableau 1:

x4, xH, x5, xl : IP66, IP67, IP69?
x9, xB : IP65

-40 °C...+60 °C®

3)  Ne pas déformer les cables sous O °C
12.2 Plans cotés
42 (1.65) 42 (1.65)
20 (0.79 1(0.16) 14.10.16)
L \ @ _ ®
p—— QY N
1 S | g J
@f - s 78 [[T29-2 0.18) 3| 209018 | o
\ d|8| 31| 355w 3@ 5290208 . |95
‘ ~|d ~| < Sld
‘ O |io| @ 1815 o
. Te} AN . [Te} 9| @ <o
Qe L ‘ <|& §®
[, S ey = )
— NERS N D
1 @ t 6.5 (0.26)
3(0.12)
X 77 | K 15 (0.59 7.5 15 (0.59)
. (0.3) 27.8(1.09) (0.3) ‘ 28 (1.1)
- 35.5 (1.4)

lllustration 13: Plan coté 1, cable
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O]

@
®
@

Centre de I'axe optique

Trou de fixation, @ 4,1 mm
Connexion

Eléments d’affichage et de réglage

lllustration 14: Plan coté 2, connecteur
male
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12.3 Tailles du spot lumineux

Tableau 9: Tailles du spot lumineux
WLA16P :

Dimensions in mm (inch)

120
(4.72)

80 .
(3.15) >

40
(1.57)

o
-40 \s

(-1.57)

-80
(-3.15) —
-120
(-4.72)

4 6 8 10
(6.56) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)
Distance in m (feet)

Recommended sensing range for
the best performance

Illustration 15: WLA16P

.
[

bleu Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance

bleu) Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance

Vous trouverez les déclarations de conformité, les certificats et la notice d'instructions
actuelle du produit sur www.sick.com. Pour cela, saisir la référence du produit dans
le champ de recherche (référence : voir le numéro de la plaque signalétique dans le

13 Annexe
13.1 Conformités et certificats

champ « P/N » ou « Ident. no. »).
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Descrizione prodotto
W16
WLA16

Produttore

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Germania

Note legali

Questo manuale é protetto dai diritti d'autore. | diritti che ne conseguono rimangono
alla ditta SICK. Il manuale o parti di esso possono essere fotocopiati esclusivamente
entro i limiti previsti dalle disposizioni di legge in materia di diritti d’autore. Non &
consentito modificare, abbreviare o tradurre il presente manuale senza previa autoriz-
zazione scritta della ditta SICK AG.

| marchi riportati nel presente manuale sono di proprieta del rispettivo proprietario.
© SICK AG. Tutti i diritti riservati.

Documento originale

Questo documento & un originale della ditta SICK AG.

C €N ®nm 2]

NO
2006/42/EC

SAFETY

&7
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1.2

1.3

84

In merito al documento in oggetto

Informazioni per le istruzioni per I'uso

Leggere attentamente le istruzioni per I'uso prima di cominciare qualsiasi lavoro per
prendere confidenza con il prodotto e le sue funzioni.

Le istruzioni per I'uso sono parte costituente del prodotto e devono essere sempre a
portata di mano. In caso di cessione del prodotto, di prega di consegnare anche le
istruzioni per I'uso.

Le presenti istruzioni per I'uso non forniscono informazioni sulla gestione e sul funzio-
namento della macchina o del sistema in cui il prodotto viene ev. integrato. Informazioni
in merito sono riportate nelle istruzioni per I’'uso della macchina o del sistema.

Ulteriori informazioni

La pagina dei prodotti con ulteriori informazioni & reperibile attraverso il SICK Product
IDin:

{P/N}/{S/N}
(v. "ldentificazione del prodotto tramite SICK Product ID", pagina 86).

Le informazioni seguenti sono disponibili in funzione del prodotto:
e« |l presente documento in tutte le versioni di lingua disponibili
e Schede tecniche

e Altre pubblicazioni

e Dati CAD e disegni dimensionali

o  Certificati (ad es. Dichiarazione di conformita CE)

¢ Software

e Accessori

Simboli e convenzioni utilizzati nel documento

@

Avvertenze e altre indicazioni

PERICOLO

Segnala una situazione pericolosa immediata, che pud provocare ferite gravi o la morte
se non viene evitata.

AVVERTENZA

Segnala una possibile situazione pericolosa, che pud provocare ferite gravi o la morte
se non viene evitata.

ATTENZIONE

Segnala una possibile situazione pericolosa, che pud provocare ferite lievi o medie se
non viene evitata.

IMPORTANTE

Segnala una possibile situazione pericolosa, che pud provocare danni materiali se non
viene evitata.

INDICAZIONE

Evidenzia suggerimenti e consigli utili oltre a informazioni per un funzionamento effi-
ciente e senza disturbi.

ISTRUZIONI PER L'USO | WLA16 8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
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Istruzioni pratiche
» Lafreccia contrassegna un'istruzione pratica.

1. E numerata una successione di istruzioni pratiche.
2. Seguire le istruzioni sulle azioni numerate nella sequenza indicata.
v Laspunta contrassegna un risultato di un’istruzione che prevede un’azione.

2 Norme di sicurezza
21 Avvertenze di sicurezza generali
Il collegamento, il montaggio e la configurazione del prodotto devono
@ essere eseguiti esclusivamente da personale tecnico qualificato.
o Questo prodotto non & un componente di sicurezza ai sensi della Direttiva
Macchine europea.

Non installare il dispositivo in luoghi esposti alla radiazione solare diretta
% (luce del sole) o ad altri influssi meteorologici.
Proteggere a sufficienza il prodotto da umidita e imbrattamento.

2.2 Qualifiche del personale

Tutti gli interventi sul prodotto possono essere svolti esclusivamente da personale
qualificato e autorizzato.

Il personale qualificato € in grado di eseguire i lavori assegnati e di rilevare ed evitare in
maniera autonoma i possibili pericoli. Questo richieste ad es.:

« formazione tecnica
e esperienza
e conoscenza delle direttive e delle norme pertinenti

23 Indicazioni sul’'omologazione UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.
UL Environmental Rating: Enclosure type 1

2.4 Uso conforme

WLA16 € un sensore fotoelettrico a riflettore (di seguito detto sensore) utilizzato per il
rilevamento ottico senza contatto di oggetti, animali e persone. Per il funzionamento

€ necessario un riflettore. Se viene utilizzato diversamente e in caso di modifiche del
prodotto, decade qualsiasi diritto alla garanzia nei confronti di SICK.

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
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3 Descrizione del prodotto

3.1 Identificazione del prodotto tramite SICK Product ID

SICK Product ID

Il SICK Product ID contrassegna il prodotto in modo univoco. Funge nel contempo da
indirizzo della pagina Web con informazioni sul prodotto.

Die SICK Product ID & costituito da host name pid.sick.com, cod. articolo (P/N) e
numero di serie (S/N), di volta in volta separati da una barra.

Il SICK Product ID & riprodotto in molti prodotti all’avanguardia come testo e QR-Code
sulla targhetta del tipo e/0o sull'imballaggio.

Product ID

pid.sick.com/ &
P/N LAkl
S/N Lo Lltdils
Figura 1: SICK Product ID
3.2 Elementi di comando e di visualizzazione
WLA16x-xxxxxx00 WLA16x-xxxxxx01 WLA16x-xxxxxx02
@
—® @
o8 —@ @ —@ @ @
L == == | L ==
——o — > | E—
WLA16x-xxxxxx30 WLA16x-xxxxxx31 WLA16x-xxxxxx32
@
—® D
©- ©
o8 - G @
L= s == |
[ E— ——o [ e—

@ BluePilot blu: ausilio di allineamento
@ LED giallo: stato ricezione luce
® LED verde: tensione di alimentazione attiva
@ Elemento a pressione-rotazione: impostazione delle funzioni temporali
® Pulsante teach: Impostazione funzionamento light on/dark on
® Tasto Teach: impostazione della sensibilita

4 Montaggio

Montare il sensore e il riflettore su staffe di fissaggio adatte (vedi il catalogo degli
accessori SICK). Orientare reciprocamente il sensore e il rispettivo riflettore.

Rispettare la coppia di serraggio massima consentita del sensore di < 1,3 Nm.
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5 Installazione elettrica

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK

Il collegamento dei sensori deve avvenire in assenza di tensione. In base al tipo di
collegamento si devono rispettare le seguenti informazioni:

-  Collegamento a spina: osservare la configurazione dei pin.
- Cavo: colore filo

Solamente in seguito alla conclusione di tutti i collegamenti elettrici, ripristinare o
accendere |'alimentazione di tensione.

Spiegazioni dello schema di collegamento:

Allarme = uscita allarme

Health = uscita allarme

MF (configurazione pin 2) = ingresso esterno, teach-in, segnale di commutazione
Q.1 / C = uscita di commutazione, comunicazione I0-Link

Test = entrata di prova

Ug: 10 ... 30V DC @

Tabella 1: Collegamenti

Wxx16x- x4 xH x5 xl
1=BN 2 1 % 2 1
2=WH 5 a—
3=BU 0.14 mm2
4=BK |3 4 AWG26 3 4
5=GY 0.14 mm?2
AWG26
Wxx16x- x9 xB
1=BN 6 - 1 T [ g 1
2=BU el 6—* 2
3 = not connected 2 e E.; 5 5—e 2
4 =BK P PR L s R
5= WH 3 m 4
6 =GY IN=6A
7 = not connected In=4A

ISTRUZIONI PER L'USO | WLA16 87

Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso



ISTRUZIONI PER L'USO

Tabella 2: DC
WLA xxX6XxxxA00 XxX6X
16x- XxxA0
1-A99
Push- | 161 | 162 | 163 165 | 167 168 | 16A | 16K 16L | 16N 16x
pull
PNP | 861 | 862 | 863 | 865 | 867 | 868 | 86A | 86K | 86L | 86N 86x
1= +(L+)
BN
2= MF
WH
3=BU - (M)
4 =BK Q./C
De- Q 0 Allarm | Allarm | Teach | Test no Teach | Test no | Www.s
fault: e e — L+ | - L+ | func- | > L+ | — L+ | func- | ick.co
MF tion tion m
8022
709
De- Q Q Q Q Q Q Q Q Q Q |www.s
fault: ick.co
Q1 (C) m
8022
709
Tabella 3: DC
WLA
16x- XXXXXXxxxZZZ
Push-pull 111 112 114 116 421 422 721 722
PNP 811 812 814 816 B21 B22 -
NPN C11 Cc12 c14 Ci6 - - F21 F22
BN + (L+)
WH Q | Q@ | Health | Health | Q Q| | Q
BU - (M)
BK Q Q Q Q Q Q Q
GY - - - Test Test Test Test
— L+ — L+ — M — M
Tabella 4: Push-pull, PNP, NPN
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S | e
B +(L+) N +(L+)
| PNP: | | PNP |
| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA
| NPN | | NPNi |
— - (M) — - (M)

Funzioni supplementari

Allarme

Emissione di allarme: Il sensore (WLA16) dispone di un’uscita per messaggio di pre-
vista avaria (“Allarme” nello schema di collegamento [v. tabella 2]) che segnala se

il sensore & ancora solo limitatamente operativo. In questo caso l'indicazione LED
lampeggia. Possibili cause: sensore sporco, sensore disallineato. In buono stato: LOW
(0), in caso di molto sporco HIGH (1).

Uscita Health: Il sensore (WLA16) dispone di un’uscita per messaggio di prevista avaria
(“Health” nello schema di collegamento [v. tabella 2]) che segnala se il sensore €
ancora solo limitatamente operativo o il cavo interrotto. Possibili cause: sensore o
riflettore sporchi, sensore disallineato, cavo danneggiato. In buono stato: HIGH (1), in
caso di sporco elevato o interruzione del cavo LOW (0). In questo caso l'indicazione LED
giallo lampeggia.

Tabella 5: Allarme/Health

Allarme (< 100 mA) Health (= 100 mA)
71
+(L+)
| |
| Health
| 7 |
e (M)
I_ . + (L+)
N
| Health
| |
L T (M)

Ingresso test

Ingresso di prova: | sensori WLA16 dispongono di un ingresso di prova (“TE” o

“Test” nello schema di collegamento [tabella 2]), con cui & possibile disattivare I'emetti-
tore e controllare cosi il funzionamento regolare del sensore: Nel caso in cui si utilizzino
connettori femmina precablati con indicatori LED, assicurarsi che TE sia occupato in
modo corrispondente.

Tra sensore e riflettore non deve trovarsi nessun oggetto, attivare ingresso di prova
(vedi schema di collegamento [tabella 2]).
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Il LED di trasmissione viene disattivato oppure viene simulato il riconoscimento di un
oggetto. Per controllare il funzionamento, considerare tabella 6 . Se 'uscita di commu-
tazione non si comporta conformemente al grafico, verificare le condizioni d’impiego. v.

"Eliminazione difetti", pagina 95.

Tabella 6: Test

Test - M

Test — L+

|
Test }
- (M)

|
i
=

+ (L+)

=
|
|
|
L
=
|
|
|
L.

71

Messa in funzione

Orientamento

Orientare il sensore su un riflettore idoneo. Scegliere la posizione in modo tale che il
raggio di luce rosso emesso colpisca il centro del riflettore. Il sensore deve avere la
visuale libera sul riflettore, nel percorso ottico non deve trovarsi nessun oggetto [v.
figura 2]. Prestare attenzione affinché le aperture ottiche del sensore e del riflettore

siano completamente libere.

Tabella: Allineamento

1287074
24

2
Y

4

Z
N0Z0207)
#2020
2
020
4 @

02020

2

029,
WZIZ0Z0ZY
/24
020

;

Z
L7

AN

074
45

5

2
5

0202
V2024
A
0202074

2X

=

0z

&
022

24

%7

5
2

A

%

95"
20z 0Z024

[

X
228
2

Z4

02
s

070547050

e
v

v
=

Figura 2: Allineamento 1

7.2 Controllare

le condizioni d'impiego

L
v
W W

€] <R

Figura 3: Allineamento

WLA16 sono sensori fotoelettrici a riflettore in cui il principio di autocollimazione viene
combinato con un elemento di ricezione multiplo. In questo modo, & possibile offrire la
maggior resistenza possibile agli oggetti depolarizzanti e una grande distanza di lavoro.
Questo significa che WLA16 ha una riserva operativa elevata (insensibilita alla polvere)
€, nel caso di oggetti depolarizzati, non presenta nessuna attivazione errata.
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Bilanciare la distanza tra sensore e riflettore con il diagramma corrispondente [vedi
tabella 7] (x = distanza di lavoro, y = riserva operativa).

INDICAZIONE SUGGERIMENTO:
Nel caso in cui, a causa di oggetti estremamente polarizzati, si verifichino comunque

attivazioni errate, mediante un teach-in (tramite 10-Link o tramite il pulsante teach sulla
custodia), & possibile adattare WLA16 anche a queste condizioni estreme e impedire
attivazioni errate.

Tabella 7: Condizioni d'impiego

Operating reserve

1,000
100 ¢
A A ¥
h WA ¥
N \
\\
\\
ol N\N\E
2w %
A W ¥ N
A W ¥ A
AWV WY
W\ NN
v S
BN ENY A
2 /
. NN [P N]
0 2 4 6 8 10
(656) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)

Figura 4: Curva caratteristica, riflettore stan-

©®eee
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Distance in m (feet)

Recommended sensing range for the best performance

dard

Riflettore PL22
Riflettore P250, PL30A
Riflettore PL20A
Riflettore PL40A
Riflettore PL80OA, C110A

Intervallo di distanza di lavoro racco-
mandato per massime prestazioni

8 10
(26.25) (32.81)
Distance in m (feet)

(6.56) (13.12)  (19.69)

D

A

B

Recommended sensing range for the best performance

Figura 5: Diagramma a barre 1: riflettore

RN OROCNCNCONC

blu

standard

Riflettore PL22

Riflettore P250, PL30A
Riflettore PL20A

Riflettore PLA0A

Riflettore PL8OA, C110A
Distanza di lavoro min. in m
Distanza di lavoro max. in m

Distanza max. tra riflettore e sensore
(riserva operativa 1)

Distanza raccomandata tra riflettore e
sensore (riserva operativa 3.75)

Intervallo di distanza di lavoro racco-
mandato per massime prestazioni
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Operating reserve

1,000
100
N ©)
\\
10 -.\-.Z) N\
A RJ
ﬁo,‘ i ‘
1 A |
0 2 4 6 8 10

(6.56)  (13.12)  (19.69)  (26.25)  (32.81)
Distance in m (feet)

Recommended sensing range for the best performance
Figura 6: Curva caratteristica, riflettore ade-
sivo
Riflettore adesivo REF-DG
Riflettore adesivo REF-IRF-56
Riflettore adesivo REF-AC1000

blu Intervallo di distanza di lavoro racco-
mandato per massime prestazioni

©ee

Operating reserve

1,000
100
N
\\
Na
10 -.\-. N
A i h N
A WA ¥ A N
A W WA ¥ h N
Y\ \ N
A B .
@\ N
1 A A
0] 2 4 6 8 10

(6.56) (13.12)  (19.69) (26.25)  (32.81)
Distance in m (feet)

Recommended sensing range for the best performance
Figura 8: Curva caratteristica, riflettori a
microprismi
Riflettore PLIOFH-1

Riflettore PL1OF
Riflettore PL20OF
Riflettore P250F

blu Intervallo di distanza di lavoro racco-
mandato per massime prestazioni

® e
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o as[Ts

6 8 10

(6.56) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)
Distance in m (feet)

i

i
A B
Recommended sensing range for the best performance

Figura 7: Diagramma a barre 2: riflettore ade-

sivo

@ Riflettore adesivo REF-DG (50 x
50 mm)

@ Riflettore adesivo REF-IRF-56 (50 x
50 mm)

® Riflettore adesivo REF-AC1000 (50 x
50 mm)
Distanza di lavoro min. in m

B Distanza di lavoro max. in m
Distanza max. tra riflettore e sensore
(riserva operativa 1)

D Distanza raccomandata tra riflettore e
sensore (riserva operativa 3.75)

blu Intervallo di distanza di lavoro racco-

mandato per massime prestazioni

8 10
(6.56)  (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)
Distance in m (feet)

A 5
Recommended sensing range for the best performance

Figura 9: Diagramma a barre 3: riflettori a

microprismi

Riflettore PLLOFH-1

Riflettore PL10OF

Riflettore PL20F

Riflettore P250F

Distanza di lavoro min. in m

Distanza di lavoro max. in m

RS N CNCRS)

Distanza max. tra riflettore e sensore

(riserva operativa 1)

D Distanza raccomandata tra riflettore e
sensore (riserva operativa 3.75)

blu Intervallo di distanza di lavoro racco-

mandato per massime prestazioni
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Operating reserve m
1,000 @ -
@ OEEED
® DT
@ D
100 © D
N 0 2 4 6 8 10
NI\ ! (6.56)  (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)
‘\ \\ \\ i Distance in m (feet)
\ \ \\ 1 D
10 \=\-.\‘. ‘.@ 9 : c :
A Ay A WER ¥ N -
\ NN Ny A B
A ¥ \
. . .
Recommended sensing range for the best performance
N S S —', k.
1 O\ @ @ | N Figura 11: Diagramma a barre 4: riflettore

2 4 6 8 10 i imi
656 (1512) (1060) (@625 (3281 resistente alle sostanze chimiche

Distance in m (feet) @ Riflettore PL1OF CHEM
Recommended sensing range for the best performance ® Riflettore PL20 CHEM
Figura 10: Curva caratteristica, riflettore resi- ® Riflettore P250 CHEM
stente alle sostanze chimiche @ Riflettore P250H
@  Riflettore PL10F CHEM ®  Riflettore PL40A Antifog
@ Riflettore PL20 CHEM A Distanza di lavoro min. in m
® Riflettore P250 CHEM B Distanza di lavoro max. in m
@ Riflettore P250H c Distanza max. tra riflettore e sensore
® Riflettore PL40A Antifog (riserva operativa 1)
blu Intervallo di distanza di lavoro racco- D Distanza raccomandata tra riflettore e
mandato per massime prestazioni sensore (riserva operativa 3.75)
blu Intervallo di distanza di lavoro racco-
mandato per massime prestazioni
7.3 Regolazione distanza di lavoro

WLA16x-xxxxxx3xAxx con pulsante teach-in:

Nel percorso ottico tra WLA16 e il riflettore non deve esserci nessun oggetto. Pre-
mendo il pulsante teach-in (ca. 1 -3 sec.), la sensibilita viene ridotta. In tal modo viene
soppressa soprattutto un’attivazione errata su oggetti estremamente depolarizzanti.
Inoltre la distanza di lavoro e quindi anche la riserva operativa si riducono. Inserendo
un oggetto nel percorso ottico, il LED giallo si spegne, ovvero |'oggetto viene ricono-
sciuto e I'impostazione é corretta.
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ll—‘
e

o ©

SN

Figura 12: WLA16x-xxxxxx3xAxx, impostazione della distanza di lavoro con pulsante teach-in

7.4 Regolazione funzioni temporali
\ \ \ \ L1 \
Inputsignal — | [ ] = I —
| | L . |
o —1 [ L
] L BT y—
— ] T
- B S B =
g el ,—H—\_
T3 \ \ I [ \ [ \
T4 ~—= -l -l |
M = Manuale (impostazione specifica tramite 10-Link)
2 o o — o ° — ° 0
&y _te (@) _te (&)
1ms 30.000 ms
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7.5 Impostazione funzionamento light on/dark on

' (@) L (@
aCH

L funzionamento light on

D funzionamento dark on

M manuale (impostazione specifica tramite 10-Link)
8 Struttura dati di processo

WLALBX-XXXXXXXXAXX:

AOO A70 A71 A72 A73 A75
10-Link V1.1
Process 2 byte 4 byte
data
Byte O : bit 15... 8 Byte 0: bit 31... 24
Byte 1: bit 7... 0 Byte 1: bit 13... 16
Byte 2: bit 15... 8
Byte 3: bit 7... 0
Bit O/ Data Q.1 / Boolean
type
Bit 1/ Data Q.o / Boolean Qint.1/ | Q. / Boo- | Qint.1/ Boolean
type Boolean lean
Bit... / 2..15/ 2.15/ 2.15/ | 2..15/ 2/ 2..7 / [empty]
Descrip- [empty] [Time [Counter | [Length/ Qint.1/
tion / Data measure- value] / speed Boolean
type ment Uint 14 measure-
value] / ment] /
Uint 14 Sint14
Bit... / 3..15/ | 8...31/ [Carrier
Descrip- [Time load] / Uint 24
tion / Data measure-
type ment
value] /
Uint13
9 Eliminazione difetti

La tabella di rimozione dei disturbi mostra quali provvedimenti si devono adottare
guando il sensore non funziona piu.
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LED / figura di errore

Causa

Provvedimento

il LED verde lampeggia

Comunicazione 10-Link

Nessuno

Le uscite di commutazione
non si comportano conforme-
mente alle

tabella 4

1. Modifica della configura-
zione
2. Corto circuito

1. Adattamento della configu-
razione

2. Controllare i collegamenti
elettrici

Non tutti i LED blu si accen-
dono.

a) Allineamento insufficiente

b) Impurita sulle superfici
ottiche

c) Particelle nel fascio lumi-
noso

d) La distanza tra sensore e
riflettore & troppo grande

e) Riflettore non adatto

a) Controllare I'allineamento

b) Pulizia delle superfici otti-
che (sensore e riflettore).

c) Evitare il pit possibile even-
tuali impurita nell’aria

d) Controllare la distanza di
lavoro

e) Siraccomanda I'uso di un
riflettore SICK

il LED giallo lampeggia

La distanza tra sensore e
riflettore & troppo grande / il
raggio luminoso non & com-
pletamente allineato al riflet-
tore / il riflettore non & ade-
guato / Frontalino e/o riflet-
tore sporchi.

Controllare la distanza di
lavoro / controllare I'allinea-
mento / & consigliabile un
riflettore di SICK. / Pulizia delle
superfici ottiche (sensore e
riflettore).

Il sensore deve essere smaltito conformemente alle norme specifiche del Paese vigenti
in materia. Nell’lambito dello smaltimento si dovrebbe provvedere al riciclo dei materiali
(in particolare dei metalli nobili).

INDICAZIONE

Smaltimento di batterie, dispositivi elettrici ed elettronici

¢ In base a direttive internazionali, le batterie, gli accumulatori e i dispositivi elettrici
ed elettronici non devono essere smaltiti tra i rifiuti generici.

o |l titolare & tenuto per legge a riconsegnare questi dispositivi alla fine del loro ciclo
di vita presso i rispettivi punti di raccolta pubblici.

¢

WEEE: EEEEE (,csto simbolo presente sul prodotto, nella sua confezione o nel
presente documento, indica che un prodotto & soggetto a tali regolamentazioni.

Questo sensore SICK non richiede manutenzione.

A intervalli regolari si consiglia di

e Pulizia di interfacce ottiche e custodia
e verificare i collegamenti a vite e a innesto

10 Smaltimento
11 Manutenzione
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Pulizia

IMPORTANTE

Danni al dispositivo dovuti a pulizia impropria.

Una pulizia impropria puo provocare danni all’attrezzatura.

= Usare solo detergenti e utensili adatti.

= Kon usare mai oggetti appuntiti per la pulizia.

» Pulire le superfici ottiche a intervalli regolari e, in caso di imbrattamento, con
un panno ottico privo di pelucchi (cod. articolo 4003353). Lintervallo di pulizia

dipende sostanzialmente dalle condizioni ambientali.

| dispositivi non devono essere sottoposti a modifiche.

Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso. Le caratteristiche specifiche del pro-

dotto e i dati tecnici non sono garanzie scritte.

12 Dati tecnici

12.1 Dati tecnici

Il paragrafo “Dati Tecnici” contiene soltanto un estratto dei dati tecnici per il sensore.

| dati tecnici completi sono riportati nella homepage

Caratteristiche

con il cod. articolo del sensore.

Distanza di lavoro

WLA16P
Distanza di lavoro min. Om
Distanza max. di commutazione 10 m
Distanza max. tra riflettore e sensore (riserva operativa 1) Om..10m
Distanza tra riflettore e sensore (riserva operativa 3,75) Om..7m
Riflettore di riferimento PL8OA
Distanza di lavoro raccomandata per prestazioni ottimali Om..7m
raggio di emissione
WLA16P
Emettitore ottico PinPoint-LED
Tipo di luce Luce rossa visibile
Dimensioni punto luminoso / distanza @80 mm/5m
Interfaccia di comunicazione
Tabella 8: Interfaccia di comunicazione
10-Link
WLA16P
10-Link 1.1
Velocita di trasmissione COM2
Dati elettrici
WLA16P
Tensione di alimentazione Ug DC10..30V
Ripple residuo <5Vsg
Consumo di corrente < 30 mAY
<50 mA?

Classe di protezione

1) 16V DC...30VDC, senza carico
2) 10V DC... 16V DC, senza carico

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
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uscita digitale

Corrente di uscita |,y
Commutazioni di protezione
Tempo di reazione
Frequenza di commutazione

1 A= Uy-Allacciamenti protetti dall'inversione di polarita
B = entrate e uscite protette da polarita inversa
C = Soppressione impulsi di disturbo
D = uscite protette da sovracorrente e da cortocircuito.

2) Durata segnale con carico ohmico in modalita di commutazione. Possibilita di valori diversi in modalita COM2.
3) Con rapporto chiaro/scuro 1:1 in modalita di commutazione. Possibilita di valori diversi in modalita 10-Link

WLA16P

< 100 mA
A, B,C, DV
< 500 ps?
1000 Hz®

Dati meccanici

Tipo di protezione®

Temperatura ambiente di funzionamento

WLA16P
v. tabella 1:

x4, xH, x5, xI: IP66, IP67, IP692

x9, xB: IP65

-40 °C... +60 °C?

1) Anorma EN 60529
2) sostituisce IP69K secondo I1ISO 20653: 2013-03
3)  Non deformare i conduttori sottoi O °C
12.2 Disegni quotati
42 (1.65) 42 (1.65)
20 (0.79, .1 (0.16) .1 (0.16)
( ‘ ks @ _ T @
3t B} |
[Te] N
s 78 5 29.9 (0.18)
Jlel 3 Sl 52.9 (2.08)
~|d ‘ ~lg| [175 6
6 |o| @ 8l (0.24) 2) (0.24)
wIga [t} |
<ley - <
~—1, =
ol 6.5 (0.26) 6.
3(0.12) 3(0.12
77 . 15 (0.59 ((7)?) ‘ e -
0.3 27.8(1.09) - .
(4’4“—’ 35.5 (1.4)
Figura 13: Disegni dimensionali 1, cavo Figura 14: Disegni dimensionali 2, connet-
@ Centro asse ottico tore maschio
@ Foro di fissaggio, @ 4,1 mm
©) Collegamento
@ Elementi di comando e imposta-
zione
o8 ISTRUZIONI PER L'USO | WLA16 8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK

Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso



ISTRUZIONI PER L'USO

12.3 Dimensioni punto luminoso

Tabella 9: Dimensioni punto luminoso
WLA16P:

Dimensions in mm (inch)
120

(4.72) !
0 SISl :

(3.15)

40
(1.57)

o
-40 \s

(-1.57)

(-

-120
(-4.72) 0

50 | 1
(-3.15) — ; !

=
]

4 6 8 10 ‘
(6.56) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81) 0 5 10
Distance in m (feet) (16.40) (32.81)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 15: WLA16P
blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni

blu) |ntervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni

13 Appendice

13.1 Conformita e certificati

Su www.sick.com si trovano le dichiarazioni di conformita, i certificati e le istruzioni

per I'uso attuali del prodotto. A tale scopo immettere il codice articolo del prodotto nel
campo di ricerca (per il cod. articolo: vedere la dicitura della targhetta di tipo nel campo
“P/N” oppure “Ident. no.”).

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK ISTRUZIONI PER L'USO | WLA16 99
Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso


http://www.sick.com

BIEFE

WLA16

SICK

Sensor Intelligence.




S (AP

BEAS N TLRREA
W16
WLA16

A—H—

SICK AG
Erwin-Sick-Str.1
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BRIETE

1 AXEICDOWT

1.1 RERERARZE DFRAA

INTOREZRIAT HH1IC C OEURGIAS 23 L. R ZOMEZERL T
IEEW,

HRFGIAE FRBDO—B LB L. AENVBRHSRTELLIICRELTHLE
HNHDET, ARREFE=FBICRET R BULGRAZFHL—HEIC5ISEL T
S,

RERZEEIE 2L AT AICHPADIZE. COEURGRBE FZOMmE(EY
AT ADERDFVNB LUVLEBENMEICDODWTHAT 2HDTIEH D EFHA. Fh
[CRET 2IFRICOVNTIE., R E/EY AT AORIRSRIAZEEZSEBL T LS,

1.2 REHlIEER

FHRIBEmATEH S N RBRR—TE. UTD Y v Hh 5 SICK Product ID # AL
[ AQCIAF

{P/N}/{S/N}
(£88 "SICK Product ID [C & & F DR, X— 105),

BECHL TUTOWEASAFALTT
ANEDRBEINTNSEEEBRINT

« F—HYU—K
. ZFODDER
« CADF—% &K
. GPE (BAESERL)
e« YTJbUzx7
.« TUEHY

1.3 BB LUNERT
ELEBLUZOMDEREE
pAlcY

[E1EE LR N IERPEZICORBRL B ELVBS BRI ZERLET.

a4
=R

E3# L TP EBIC OBA TR DS 2 BBRARTERLET.

s
A\ G s nusEroaE RS ous s TREOS SRRERRERL 2

7.
;] &
© | L R RIS S DB B TR OB BB RIKNRE RLE T,
AE
BRI E Y N OYEREE, 55 IR TREDR NIMEE 1§ 570 (LB
HERBLTVES,
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BRIETE

BIEDRA
> RENIRESRBERLTWVWET,

1. BEFRADIEREHESHITONTHEY.
2. BENUONBRERBATE. BESNIIEFZETL T LS,
v FzviIR—=U BEAAFOEREZRLTVET,

2 T2EH
2.1 — RN GRe EDFESEIR
E@&h moﬁwaxvﬁﬁw\é%%ﬁ?é%ﬁﬁ%ﬁ@&ﬁ
v AR EUBMIESICIE- cReBERETEH D T A,
[
BEHTERIME (B) PZOMORIEDEEZRT DIFAAICIE. ARG
@ BELBLT S,
RKERIKDPELBENLISTRICHREL TS 2SN,
2.2 EXBDER
BIRICET I RTOEENL. A G- EEROIEEEDHNITOIENTEE
5.
BERDEEE L IE. EXAONEEZFITL. BRERLBERMRZIRIIL TFRH LM
WIBENTEBAETY, Zh(:(i@ﬂz(iu—ltb‘%*éhi@“:
o HFRLIIRR
. HEER
o BETZHRFIPCELEICET DM
2.3 UL RRREICE 9 2B EHIA
The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary
overcurrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the
field rated either:
a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20 V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100 / Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).
Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.
UL Environmental Rating: Enclosure type 1
2.4 iR
WUHG&HU7L79%%%tyﬁ(uTtyﬂ&@&yT\%%\@%ituk
e E X FFEMICL D IEEMTIRINT 271D DEETT, e 2ICIFY 7
Ly hwEBTYT, BRzAEMNOENTERALLDBUELED LGSR,
SICK AG [Z339 5 — ] DREEFFEREN NI D £T,
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3.1 SICK Product ID I & 284 F D57

SICK Product ID

SICK Product ID (&, &S ZBREICHERT SO DELEDTY, RFIC, HEICET
LIEREBH LIV T TIR—IDT7RLRICHHE>TWET,

SICK Product ID (&, /KRR k4 pid.sick.com. &EHFEE (P/N). U 7ZILEE (S/N)
HWEBREINTED., ZNZEhAR Ty aTRYShTWET,

SICK Product ID (., ZHORRTTFAMS LV QR OI— R &L TR - BZI(C
BRSINTWET,

Product ID &
pid.sick.com/
S/N oLl

&7 1: SICK Product ID

3.2 BRIERTESR

WLA16x-xxxxxx00 WLA16Xx-xxxxxx01 WLA16x-xxxxxx02
o> {8
—® o8
@ —@ 3 —@
— [ E—

=

WLA16Xx-xxxxxx30 LA16x-xxxxxx31 WLA16X-xXXxxx32

o-{@)
@@ @%@
®— ®—
O —2 O —@ U
[ G —2 [
0) BluePilot &5 : Z£5I##Eh
@ EE D LED: Zy¢ikEE
® BREO LED: BIMEEEEY
@ Ty 2y — REER 7 A X —HBEDERTE
®  FA—FRIV:FANT—UAVDERE
® TFA—FRYV: BEDHRTE
4 D 17

vy U T LIy EBYIRENT Sy MCERODIFET (SICK 725U 7
O7>A%88R), v EUTLIYDNEEZEREWNCEDLEET,

U OEM NIV ODRKERME< 1,3 Nm Z8FL TS,
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5 ESHERE
Y OEGIIEETIRETITOVNENH D ET., EHRY A TIZIHEU TUTDIE
wmEBTLTLZELN

- OxVYE#H EVEIDYTITER,
- =TI MRe

IRTOESHEGRSZEREL THSHEIGEBEZEM. H5WEEEEZANTLE
0,

AR (CBE 9 S aRHR:

TT—h=TT7—ALHN

NILR =7 Z7—AEN

MF (EY 2 8&%E) = WNEBAS. T4 —FAY. RAVFVITES
Qu/C=RAyFVITHA. I0-Link @fF
TAN=TZXMAN

Ug: 10 ... 30VDC®

* 1. 2%

Wxx16x- x4 xH x5 x|
1 =BN 2 1 % 2 1
2= WH P —
3=BU 0.14 mm?2 °
4=BK 13 4 AWG26 3 4
5= GY 0.14 mm?2
AWG26
Wxx16x- x9 xB
1=BN 6 ‘ 1 7 [0 1
2 - BU e U 6—foe o
3 = not connected 2 o 9;5 5o &4 o—2
4 = BK =1 )| (s S
5= WH Em ™,
6 = GY In=6A
7 = not connected =4 A
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#2:DC
WLA XXX6XxxxA00 XxX6
16x- XXXX
AO1-
A99
A 161 162 | 163 | 165 | 167 | 168 | 16A | 16K | 16L | 16N | 16X
Ya
7L
PNP | 861 862 | 863 | 865 | 867 | 868 | 86A | 86K | 86L | 86N | 86x
1= + (L+)
2=H MF
3-% - (M)
4= Qu4/C
De- Q Q |Alarm |Alarm | Teac | Test no | Teac | Test no | www.
fault: h — L+ | functi h — L+ | functi | sick.c
MF — L+ on — L+ on om
8022
709
De- Q Q Q Q Q Q Q Q Q Q | www.
fault: sick.c
Q4 om
(%) 8022
709
#F 3:DC
WLA XXXXXXxxZZZ
16x-
T7yva 111 112 114 116 421 422 721 722
7L
PNP 811 812 814 816 B21 B22 - -
NPN Ci1 C12 C14 C16 - - F21 F22
3 + (L+)
=] Q | @ |~wx|~nz| Q@ | @ | Q@ | Qq
i - (M)
n Q Q Q Q Q Q Q Q
GY - - - - Test Test Test Test
— L+ — L+ - M - M
F4: 7wv>2 7. PNP. NPN
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6

108

ENHERE

BEFE | WLA1E

e |

L - +(L+) N + (L+)

| PNP; l | PNP |

| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA

| NPN | | NPNi |

L I ™ I U
Alarm

7S5—AHA: VY (WLA16) (CiE. EYTREANMBETL TLWBIBEEICENT 5.
HISRTEE N (BRER (BB £ 210 [75—A1) MegboTWET, ZOKE
LED ZRATAEBLET, BEShBIRERA: tyHDBEh. TV HREIR, RIF

IREE: LOW (0). BENAOE WEE: HIGH (1),
ANILZAE N o (WLAT6) ICIEEERTEAE T (BefRK [208 & 2] @ AL

A1) HDEBHEHINTHED., CVTENETRE LI —7IILMGERICC ORI, 58
MAREOSNET, EXONBERRE: YU EEFUTILIYDEN. YT DR
BAR., T—7IL0OEE, BIFKEE: HIGH (1). BAAVOEWVNEES. gy —7
JUHTHREE: LOW (0), ZDB&HEE®D LED R RAINRBL XTI,

Ko TZ—A/ NI
7S5 —4 (< 100 mA) AJLZ (<100 mA)
1 +(L+) S +(L+)
RN | |
| Alarm | Health
| | | 1 |
L - (M) L] - (M)
-~ (R S (R
P | | N
| Alarm | Health
o | { | | |
Lo s L Lo ™

TAMAA

TANAT: Lo WLAT6 [CIET R M AT (BL4RR [ 2] @ TTE] £/ Testl)
NMEHINTHED., IhEFRALTIRIEBRZATZICLT, EVTHNIEULSH#ELT
NWBHNEIDERARTBIENTEEYT, LEDERTKTEDART—TILOXRY
YEFERT ZEEIE. TEABEYICEIDHTONTVSIEITFEL TSI,

EYHEUT LYY ORICHRMA D> TRBDERA. TANANET I T4

7ICLET (BHRE [ 2] 22R8).

B LED A 71020, HEMARESNIE WSV I2L—Y 3 VA Thh
Y. BEEEART BICE. F 6 2BBLTI SV, M v F Y THANRICH
SEEEE RS BVBAE. ERAREERRBL TSN, 3B NI 7Ly 21—
T4V R=T 114,
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F6: 7,
Test > M Test — L+

P +(L+) P +(L+)
| | | | }
| Test | Test
| l%wik | L
L. L.
r— 1 +(L+) r_—_1 L+)
| | | |
| Test — | Test
A
L. . L 1

7 AXyyazZyvy

7.1 SeEhRREE

7.2
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Y ZEBYRYTLIYICELETEMBRLEY. FREOREEHNVTL D
OHRRICEBFEND LD ICHEBERSLET., EVINSUTLIINOHEREN
BESNTD  HBICHFIAH > TRBOERA [ZRB H 2], EvYBLOUTL
75 DXRFHHODORAZES OBV EZHEEL T LEE W,

& A

B 2: Stz 1

ERSRHF DR

WLA16 [, A— Y A=Y g VEBICTILFSHEFNMEAEDEINIZUTL
IR BEYYTT, CTRICKDIERICKERRBIEHTY., RABET A
MU TRARDBEEEIF O ENTEET, Ihid WLA16 DFHEEENE <
(ROFEZZIFIC W) BABET 2HEMTERIMEN BV EZEKRLET,

o EUT LYY DRERERINT B [F 7 28R] CBEULET (x = RHEE
Bty = FlBge).
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AE EVH:

RIHICIRCERE T 20 HFMIC L > TEREMENREELIHE. WLAI6 X, T4 —F
(IO-Link R F - FEAFRDT 4« —F Ry v &FH) 18U TIh 5 ORiHREMEIC
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Operating reserve
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Distance in m (feet)

Recommended sensing range for the best performance
B 4. fFItihiR. EEY 7L o8

D7L70% PL22
Y7L Y% P250, PL30A
V7L 72% PL20A
V7L 2% PLAOA
Y7L 7% PL8OA. C110A
RimtREZ RIE T = SRR IR
o

L GORONORONC)

© DGR | |
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@ [

@u 6 ‘
5 D
0 2 4 6

8 10
(6.56)  (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)
Distance in m (feet)

D

A B
Recommended sensing range for the best performance
R 5SS 1 IZEY LS
U7 LU%5 PL22
7L 7o% P250, PL30A
Y7L Y% PL20A
'y 7 L7 % PL40A
V7 L2 % PLBOA., C110A
/MR ERRE (M)
AR ERRE (M)
VT LIID Sy ADRKIER
EEH (TReE 1)
D D7 L9 h 5ty AOHLEIER
#H (T1HAE 3.75)
B  ROMEZRETE HERRHER
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Operating reserve
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Recommended sensing range for the best performance
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Recommended sensing range for the best performance
&7 ST 2 ket T—
&7 —7 REF-DG (50 x 50 mm)
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& &7 —7 REF-AC1000
(50 x 50 mm)
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Recommended sensing range for the best performance
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x4, xH. x5, xI: IP66, P67, IP692
x9, xB: IP65

-40 °C ... +60 °C?®
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The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary
overcurrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated
either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100 / Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1
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SICK Product ID= M&2 B2s| ZAIRLICH 0|2 SAl0| M&E 2H&d HWEIF U= &
Ho|X|e| F4A 4g g TrLCt

2
o

8020348.1MMD,/2024-07-19 | SICK
ol glol HE 7ts

X &M | WLAL6e 123
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HZt A= £eiAI2 EElZ/o] Ql&Lch.

SICK Product IDE 2 ME0M BT L/EE= ZHO| HIAEQI QR ZER /U&L
Ct.

Product ID &
pid.sick.com/
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Alarm = 42 &3

Health = & & &2

MF(E 2 1) = QF =, E[X[Q], A9/E M=
Q/C=22E &Y, 10-Link S

Ug: 10V ~ 30V DC

#1: o1&

=T
Wxx16x- x4 xH x5 xl
1=BN 2 1), — |2 1
2= WH ——
— 5 <
3=BU 0.14mm2
4=BK |3 4 AWG26 3 4
5= GY
Wxx16x- x9 xB
1=BN 6 ‘ 1 7T [ g 1
2=BU e U 6—f oo o]
3 = not connected 2 e E.,_ 5 5—re oT—2
4 =BK D ofle_S
P 4— —3
5= WH 3 m 4
6=GY Iy = 6A
7 = not connected In=4A
£ 2: DC
WLA XxX6XxxxA00 XxX6X
16x- XxxA0
1-A99
Push- | 161 162 163 165 167 168 16A 16K 16L 16N 16x
pull
PNP 861 | 862 863 865 867 868 86A | 86K 86L 86N 86x
1= +(L+)
BN
2= MF
WH
3=BU (M)
4 =BK Q.1/C
7| Q 0 Alarm | Alarm | Teach | Test no | Teach | Test no | www.s
£2: MF — L+ | —» L+ | functi | — L+ | — L+ | functi | ick.co
on on m
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# 3:DC
\;_Vé')ﬁ XXXXXXXXZZZ
Push-pull 111 112 114 116 421 422 721 722
PNP 811 812 814 816 B21 B22 - -
NPN C11 Cc12 ci4 C16 - - F21 F22
BN +(L+)
WH Q | @ | Heaith |[Heath | Qo | @ | Q | Q
BU (M)
BK Q Q Q Q Q Q Q Q
GY - - - - Test Test Test Test
— L+ — L+ — M —M

£ 4: Push-pull, PNP, NPN

[ =

: +(Lh) : (L)
| PNP | | PNP : |

| Push-pull Q100 mA | Push-pull Q=100 mA
i NPNi | | NPN |
L. o™ L. .  _— ™
—— ——

6 =7t 7ls

Alarm
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2 5: Alarm/Health
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INSTRUKCJA EKSPLOATACJI

Opisany produkt
W16
WLA16

Producent

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Niemcy

Informacje prawne

Niniejsza instrukcja jest chroniona prawem autorskim. Wynikajgce z tego prawa sa
wilasnoscia firmy SICK AG. Powielanie niniejszej instrukcji lub jej czesci jest dozwolone
tylko w granicach okreslonych przepisami prawa autorskiego. Zabrania sie dokonywania
jakichkolwiek zmian w instrukcji, a takze skracania lub ttumaczenia jej bez uzyskania
wyraznej pisemnej zgody firmy SICK AG.

Marki podane w tym dokumencie sa wiasnoscig ich odpowiednich wiascicieli.

© SICK AG. Wszelkie prawa zastrzezone.

Oryginalny dokument

Niniejszy dokument jest oryginalnym dokumentem firmy SICK AG.

C €N ®nm 2]

NO
2006/42/EC

SAFETY

&7
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INSTRUKCJA EKSPLOATACJI

1 Informacje o tym dokumencie

11 Informacje dotyczace instrukcji eksploataciji

Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac doktadnie przeczytaé instrukcje eksploataciji,
aby zapoznac¢ sie z czujnikiem oraz jego funkcjami.

Instrukcja eksploatacji stanowi czes¢ sktadowg produktu i musi by¢ przechowywana
w sposOb zawsze dostepny dla personelu. W razie przekazywania produktu osobom
trzecim nalezy rowniez przekazac¢ instrukcje eksploatacji.

Niniejsza instrukcja eksploatacji nie okresla sposobu obstugi oraz bezpiecznej pracy
maszyny lub systemu, z ktorymi produkt moze byé ew. zintegrowany. Wiecej informacji
na ten temat zawiera instrukcja eksploatacji maszyny lub systemu.

1.2 Wiecej informaciji

Strone produktu wraz z dodatkowymi informacjami mozna znalez¢ za pomoca identyfi-
katora produktu - SICK Product ID:

{P/N}/{S/N}
(patrz "ldentyfikacja produktu za poSrednictwem SICK Product ID", strona 143).

W zaleznosci od produktu dostepne sa nastepujace informacje:

¢ Ten dokument we wszystkich dostepnych wersjach jezykowych
e  Karty charakterystyki

¢  Pozostate publikacje

e Dane CAD i rysunki wymiarowe

e  Certyfikaty (np. deklaracja zgodnosci)

e  Oprogramowanie

e  Akcesoria

1.3 Symbole i konwencje przyjete w dokumentaciji

Wskazowki ostrzegawcze i pozostate wskazowki

NIEBEZPIECZENSTWO
Wskazuje na sytuacje bezposredniego zagrozenia, ktora, jesli nie zostang podjete srodki
zapobiegawcze, moze spowodowaé Smierc lub powazne obrazenia ciafa.

OSTRZEZENIE

Zwraca uwage na potencjalne zagrozenie, ktére w razie niepodjecia Srodkéw zapobiega-
wczych moze prowadzié¢ do Smierci lub ciezkich obrazen ciata.

OSTROZNIE

Wskazuje na potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktéra, jesli nie zostana podjete Srodki
zapobiegawcze, moze spowodowaé Srednio ciezkie obrazenia ciata.

WAZNY

Wskazuje na potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktora, jesli nie zostang podjete Srodki
zapobiegawcze, moze spowodowaé szkody materialne.

WSKAZOWKA

Wyréznia przydatne porady i zalecenia, jak rowniez informacje dotyczace efektywnej
i bezawaryjnej pracy.
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2
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2.2

23

2.4

142

Instrukcja postepowania
»  Strzatka oznacza instrukcje postepowania.

1. Kolejno$é instrukeji postepowania jest numerowana.

2. Nalezy stosowa¢ sie do numerowanych instrukcji postepowania w zadanej kolej-
nosci.

v Znacznik ten oznacza wynik danej instrukcji postepowania.

Dla Panstwa bezpieczenstwa

0golne instrukcje bezpieczenstwa

Podiaczanie, montaz i konfiguracja produktu mogg byé wykonywane
@ wytgcznie przez przeszkolony personel specjalistyczny.

o Produkt ten nie stanowi elementu zwigzanego z bezpieczenstwem w rozu-
mieniu dyrektywy maszynowe;j.
Nie nalezy instalowaé produktu w miejscach narazonych na bezposrednie
% promieniowanie UV (Swiatto stoneczne) lub inne warunki pogodowe.
Produkt musi byé odpowiednio chroniony przed wilgocig i zanieczyszcze-
niami.

Kwalifikacje personelu

Wszelkie prace przy produkcie moga by¢é wykonywane wytgcznie przez wykwalifikowany
i upowazniony personel.

Wykwalifikowany personel jest w stanie wykonywa¢ powierzone prace oraz samodziel-
nie rozpoznawac i unika¢ mozliwych zagrozen. Wymagania to np.:

o  Wyksztatcenie specjalistyczne
o Doswiadczenie
¢ Znajomo$é odpowiednich przepiséw i norm

Wskazowki dotyczgce dopuszczenia UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

WLA16 jest optoelektronicznym przekaznikiem refleksyjnym (zwanym w dalszej czeSci
tego tekstu czujnikiem), uzywanym do optycznego, bezkontaktowego wykrywania przed-
miotéw, zwierzat i ludzi. Do jego pracy wymagany jest odbtySnik. W przypadku innego
zastosowania lub dokonania zmian w produkcie nastepuje utrata roszczen z tytutu
gwarancji wobec firmy SICK AG.
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INSTRUKCJA EKSPLOATACJI

3 Opis produktu

31 Identyfikacja produktu za posrednictwem SICK Product ID

SICK Product ID

Identyfikator SICK Product ID zapewnia jednoznaczne oznaczenie produktu. Stuzy on
réwnoczesnie jako adres strony internetowej z informacjami na temat produktu.

SICK Product ID sktada sie z nazwy hosta pid.sick.com, numeru katalogowego (P/N)
oraz numeru seryjnego (S/N), oddzielonych kazdorazowo uko$nikiem.

SICK Product ID jest umieszczony w przypadku wielu produktéw w postaci tekstu oraz
kodu QR na tabliczce znamionowej i/albo na opakowaniu.

Product ID

pid.sick.com/
P/N LAkl
S/N oLl

5

Rysunek 1: SICK Product ID

3.2 Elementy obstugowe i wskaznikowe

4 Montaz

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
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-
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BluePilot niebieski: wskaznik potozenia
Z6tty LED: status odbioru $wiatta

Zielony LED: napigcie zasilajgce aktywne
Element przyciskowo-obrotowy: ustawianie funkcji czasowych
Przycisk Teach: ustawienie - aktywny na jasno/ciemno
Przycisk Teach: ustawianie czutoSci

Zamontowacé czujnik i odbtysnik w odpowiednich uchwytach montazowych (patrz oferta
akcesoriow SICK). Ustawi¢ czujnik i odbtySnik w odpowiednim potozeniu wzgledem

siebie.
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Zwr6ci¢ uwage na maksymalny dopuszczalny moment dokrecenia czujnika wynoszacy <
1,3 Nm.

5 Instalacja elektryczna

Podczas podtgczania czujniki musza byé odtgczone od napiecia. W zaleznosci od typu
przytacza nalezy przestrzegac ponizszych informaciji:

- Przytacze wtyku: zwracaé uwage na przyporzadkowanie stykow.
- Przewdd: kolor zyty

Podtgczyé lub wtgczyé zasilanie elektryczne dopiero po podigczeniu wszystkich pota-
czen elektrycznych.

Objasnienia dotyczace schematu elektrycznego:

Alarm = wyjScie alarmowe

Health = wyjScie alarmowe

MF (konfiguracja 2-stykowa) = wejscie zewnetrzne, uczenie (Teach-in), sygnat przetacza-
Jacy

QL1/C = wyjScie cyfrowe, komunikacja 10-Link

Test = wejScie testowe

Ug: 10 ... 30V DC @

Tabela 1: Przytgcza

Wxx16x- x4 xH x5 xl
1=BN 2 1 % 2 1
2=WH 5 a—
3=BU 0,14 mm2
4=BK I3 4 AWG26 3 4
5= GY 0,14 mm2
AWG26
Wxx16x- x9 xB
1=BN 6 O 1 T (g 1
2=BU el 6—* 2
3 = niepodtaczony o e E; 5 5—e —2
4=BK P PR L s R
5= WH 3 /M 4
6 =GY IN=6A
7 = niepodtaczony In=4A
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Tabela 2: DC
WLA xxX6XxxxA00 XxX6X
16x- XxxA0
1-A99
Push- | 161 | 162 | 163 165 | 167 168 | 16A | 16K 16L | 16N 16x
pull
PNP | 861 | 862 | 863 | 865 | 867 | 868 | 86A | 86K | 86L | 86N 86x
1= +(L+)
BN
2= MF
WH
3=BU - (M)
4 =BK Qu/C
De- Q 0 Alarm | Alarm | Teach | Test no Teach | Test no | Www.s
fault: — L+ | - L+ | func- | > L+ | — L+ | func- | ick.co
MF tion tion m
8022
709
De- Q Q Q Q Q Q Q Q Q Q |www.s
fault: ick.co
Q1 (C) m
8022
709
Tabela 3: DC
WLA
16x- XXXXXXxxxZZZ
Push-pull 111 112 114 116 421 422 721 722
PNP 811 812 814 816 B21 B22 - -
NPN C11 Cc12 c14 Ci6 - - F21 F22
BN + (L+)
WH Q \ 0 \ Health \ Health \ Q 0 \ Q \ 0
BU - (M)
BK Q Q Q Q Q Q Q Q
GY - - - Test Test Test Test
— L+ — L+ — M — M
Tabela 4: Push-pull, PNP, NPN

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
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6 Dodatkowe funkcje

Alarm

Wyjscie alarmu: czujnik (WLA16) jest wyposazony w wyjScie prewencyjnych komunika-
téw ostrzegawczych (,Alarm” na schemacie elektrycznym [patrz tabela 2]), ktére zgtasza
alarm, jesli gotowos¢ do pracy czujnika jest ograniczona. Miga wéwczas wskaznik LED.
Mozliwe przyczyny: zabrudzenie czujnika, niewyregulowany czujnik. W stanie prawidto-
wym: LOW (0), przy zbyt duzym zabrudzeniu HIGH (1).

Wyjscie Health: czujnik (WLA16) jest wyposazony w wyjScie prewencyjnych komunika-
téw ostrzegawczych (,Health” na schemacie elektrycznym [patrz tabela 2]), ktére zgta-
sza alarm, jeSli gotowoS¢ do pracy czujnika jest ograniczona lub jesli przewod jest
przerwany. Mozliwe przyczyny: zabrudzenie czujnika lub odbtySnika, niewyregulowany
czujnik, uszkodzony przewéd. W stanie prawidtowym: HIGH (1), przy zbyt duzym zabru-
dzeniu lub przerwaniu przewodu LOW (0). Miga woéwczas z6ity wskaznik LED.

Tabela 5: Alarm / Health

Alarm (£ 100 mA)

Health (<100 mA)

= 7 I_ - 7

+(L+) +(L+)
N | |
| Alarm | Health
| | | 7 |
L_—J ™ L3 ™
1 + (L+) S + (L+)
| | N
| Alarm | Health
| 7 | | |
L - (M) L - (M)

Wejscie testowe

Wejscie testowe: czujniki WLA16 sg wyposazone w wejscie testowe (,TE” lub ,Test” na
schemacie elektrycznym [tabela 2]), umozliwiajgce wytgczenie czujnika, a tym samym
sprawdzenie, czy dziata on prawidtowo: w przypadku uzycia gniazd przewodu ze wskaz-
nikami LED nalezy zwr6ci¢ uwage, czy wejscie testowe jest odpowiednio przyporzadko-

wane.

Miedzy czujnikiem a odbtySnikiem nie moze sie znajdowac obiekt; aktywowac wejscie
testowe (patrz schemat elektryczny [tabela 2]).

INSTRUKCJA EKSPLOATACJI | WLA16
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Dioda nadawcza LED jest wytaczana lub symulowane jest wykrycie obiektu. W celu
sprawdzenia dziatania nalezy skorzystac¢ z grafiki tabela 6. Jesli zachowanie wyjScia
przetgczajacego nie jest zgodne z grafika, sprawdzi¢ warunki eksploatacji. patrz "Diag-
nostyka btedow", strona 153.

Tabela 6: Test

Test - M Test — L+

e (J S
| | | | }
| Test | Test
| | _(M)} | |
L L
'_ 1 + (L+) '__ 1 (L+)
| l | |
| _ Test — | Test
| ] |
L Lo 1

7 Uruchomienie

71 Ustawianie

Ustawié czujnik na odpowiedni odbtySnik. Wybraé taka pozycje, aby czerwona wigzka
nadajnika trafiata w Srodek odbtySnika. Miedzy czujnikiem a odbtySnikiem, na drodze
wiazki Swietlnej, nie moze sie znajdowaé zaden obiekt [patrz rysunek 2]. Zwroci¢ uwage,
aby otwory optyczne czujnika i odbtySnika byty catkowicie odkryte.

Tabela: Ustawianie

Z0Z9Z07 074
02020204
\0Z0Z074
02024
2274

202y
2
24
7/ ©

7

200202
ZRIATL
AERELL
AN
;,
A
22
2024
05070

2029,
2520,
R
2

A%
e
AZ0Z 074
0707074

2
2
277

24
Z
27

/i' 7
L0 0T

"7

A ¥ A w9
. vy
=

Rysunek 2: Ustawienie 1 Rysunek 3: Ustawienie

VR
€] <R

7.2 Kontrola warunkow eksploatacji

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
Z zastrzezeniem zmiany bez powiadomienia

WLA16 to fotoprzekazniki refleksyjne, w ktdrych zasada autokolimacji jest potaczona
z elementem odbiorczym Multi. Umozliwia to potgczenie najwiekszej mozliwej odpor-
nosci na depolaryzacje obiektow z bardzo duzym zasiegiem. Oznacza to, ze WLA16
ma duzg rezerwe dziatania (jest mniej wrazliwy na pyt) i nie wykazuje nieprawidtowego
przetgczania w przypadku obiektow depolaryzujgcych.
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Poréwnac odlegtos¢é miedzy czujnikiem a odbtySnikiem z odpowiednim wykresem [patrz
tabela 7] (x = zasieg, y = rezerwa dziatania).

@ WSKAZOWKA PORADA:

W przypadku nieprawidtowego przetaczania, spowodowanego przez obiekty o ekstremal-
nych wiasciwosciach depolaryzujacych, WLA16 mozna réwniez dostosowac do tych
ekstremalnych warunkéw za pomoca procedury uczenia (za posrednictwem IO-Link lub
tez za pomocg przycisku Teach na obudowie) i sttumic nieprawidtowe przetaczanie.

Tabela 7: Warunki zastosowania

Operating reserve m ‘
1,000 @ ‘ ‘
@
o D
@ D T
1001 6 DI
N\ 0 2 4 6 8 10
N\ (6.56)  (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)
N\ ' Distance in m (feet)
A\ 1 . ‘ ;
o NN | : |
NN ) :
- — -
X @j ; ?@, Recommended sensing range for the best performance
1 ®T ® | N Rysunek 5: Wykres stupkowy 1: odbty$nik
0 2 4 6 8 10 standardowy
(6.56)  (13.12)  (19.69)  (26.25)  (32.81)
Distance in m (feet) @ 0db+yénik PL22
Recommended sensing range for the best performance @ Odb’ryénik P250, PL30A
Rysunek 4: Charakterystyka, odbfysnik stan- ® Odbtysnik PL20A
dardowy @  Odbtysnik PLAOA
® Odbtysnik PL22 ® Odbtysnik PL80A, C110A
@ Odbtysnik P250, PL30A A Zasieg min. w m
® OdbtySnik PL20A B Zasigeg maks. w m
@ Odbty$nik PL40OA c Zalecany maks. zakres odlegtosci
® OdbtySnik PL80A, C110A odbtySnika od czujnika (rezerwa dzia-

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu tania 1)

ski zapewnienia lepszej wydajnosci D Zalecany zakres odlegtosci odbtySnika
od czujnika (rezerwa dziatania 3,75)

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu
ski zapewnienia lepszej wydajnosci
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Operating reserve ® ‘
1,000 :
@ D
) «D0%
0 2 6 8 10
! (6.56) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)
100 | Distance in m (feet)
| D
N ©) c
A B
10 N
N Recommended sensing range for the best performance
AN Rysunek 7: Wykres stupkowy 2: folia reflek-
i,CD, I I SyJha
1 ‘ | I\ \ @ Folia refleksyjna REF-DG (50 x
0 (6.256) (134.112) (19(.369) (26?25) (32121) 50 mm)
Distance in m (feet) @ Folia refleksyjna REF-IRF-56 (50 x
Recommended sensing range for the best performance 50 mm)
Rysunek 6: Charakterystyka, folia refleksyjna ® Folia refleksyjna REF-AC1000 (50 x
50 mm
@ Folia refleksyjna REF-DG ) ) )
i ) Zasieg min.w m
@ Folia refleksyjna REF-IRF-56 .
) ] B Zasieg maks. w m
©) Folia refleksyjna REF-AC1000 o
L ) c Zalecany maks. zakres odlegtosci
niebie- zalecany zakres zasiegu w celu odbtyénika od czujnika (rezerwa dzia-
ski zapewnienia lepszej wydajnosci fania 1)
D Zalecany zakres odlegtosci odbtySnika

od czujnika (rezerwa dziatania 3,75)

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu
ski zapewnienia lepszej wydajnosci
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150

Operating reserve

1,000
100
Y
AN
B
@
N\
A\ N
A W WA . N
A YA V. N A
A J .
@\ N
1 A A
0 2 4 6 8 10

(6.56)  (13.12)  (19.69)  (26.25)  (32.81)
Distance in m (feet)

Recommended sensing range for the best performance
Rysunek 8: Charakterystyka, precyzyjne
odbfysniki trzypolowe

Odbtysnik PL1OFH-1
Odbtysnik PL1OF
Odbtysnik PL20F
Odbtysnik P250F

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu
ski zapewnienia lepszej wydajnosci

O]
@
®
@

INSTRUKCJA EKSPLOATACJI | WLA16

@ [
0 2 6 10
! (6.56) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)
i Distance in m (feet)
i D } i
| c |
A B

Recommended sensing range for the best performance

Rysunek 9: Wykres stupkowy 3: precyzyjne
odbtysniki trzypolowe

Odbtysnik PL1OFH-1
Odbtysnik PL1OF
Odbtysnik PL20F
Odbtysnik P250F
Zasieg min.w m
Zasieg maks. w m

RS ONCONCNS)

Zalecany maks. zakres odlegtosci
odbtysnika od czujnika (rezerwa dzia-
fania 1)

D Zalecany zakres odlegtosci odbtySnika
od czujnika (rezerwa dziatania 3,75)

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu

ski zapewnienia lepszej wydajnosci
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Operating reserve

1,000
100
‘\ N
A AN
VY
o ANANGNG

2 4 6 8 10
(6.56)  (13.12)  (19.69)  (26.25)  (32.81)
Distance in m (feet)

Recommended sensing range for the best performance
Rysunek 10: Charakterystyka, odbty$nik
odporny na chemikalia
Odbtysnik PL10F CHEM

Odbtysnik PL20 CHEM
Odbtysnik P250 CHEM
Odbtysnik P250H
Odbtysnik PL40A Antifog

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu
ski zapewnienia lepszej wydajnosci

©®eee

7.3 Ustawianie zasiegu

WLA16x-xxxxxx3xAxx z przyciskiem Teach-in:

10
(656) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)

Distance in m (feet)

0
A

B

Recommended sensing range for the best performance

Rysunek 11: Wykres stupkowy 4: odbtysnik

RN OROCNCNCONC)

niebie-
ski

odporny na chemikalia

Odbtysnik PL1OF CHEM
Odbtysnik PL20 CHEM
Odbtysnik P250 CHEM
Odbtysnik P250H
Odbtysnik PL40OA Antifog
Zasieg min.w m

Zasieg maks. w m

Zalecany maks. zakres odlegtosci
odbtysnika od czujnika (rezerwa dzia-
tania 1)

Zalecany zakres odlegtosci odbtySnika
od czujnika (rezerwa dziatania 3,75)

zalecany zakres zasiegu w celu
zapewnienia lepszej wydajnosci

Na drodze wigzki Swietinej pomiedzy WLA16 oraz odbtySnikiem nie moze znajdowac sie
zaden obiekt. Nacisniecie przycisku Teach-in (ok. 1-3 sekundy) spowoduje zmniejszenie
czutosci. W ten spos6b mozna uniknaé przede wszystkim nieprawidtowego przetgczania
w przypadku obiektéw o ekstremalnym poziomie depolaryzacji. Ponadto redukowany

jest rowniez zasieg, a tym samym takze rezerwa dziatania. Wprowadzi¢ obiekt na droge
wiazki Swietlnej, zotty wskaznik LED zgasnie, tzn. obiekt jest rozpoznawany i ustawienie

jest prawidtowe.

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
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Rysunek 12: WLA16x-xxxxxx3xAxx, ustawianie zasiegu za pomocg przycisku Teach-in

7.4 Ustawianie funkcji czasowych
\ \ I Ll \
Input signal —,—! !_! H—’—‘—
| | L . |
o — 1 [ L
e s BT —
— ] T
- e Ty e B =
g el ,—H—\_
e R T |
T4 ~—= -l -l |
M = Recznie (ustawienie specyficzne za pomoca |0-Link)
(@) _te (@Y _le (@
1ms 30.000 ms
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7.5 Ustawienie - aktywny na jasnho/ciemno

1/
@

]

(@

B e —— .

" el
=D
L zafgczany przez Swiatto
D zataczany przez ciemno$é
M Recznie (ustawienie specyficzne za pomocg 10-Link)
8 Struktura danych procesowych

A0O A70 A71 A72 A73 A75
10-Link Vi1
Process 2 Byte 4 Byte
data
Byte 0 : Bit 15... 8 Byte O : Bit 31...
Byte 1: Bit 7... 0 24
Byte 1: Bit 13... 16
Byte 2: Bit 15... 8
Byte 3: Bit 7... 0
Bit O/ Data Q.1 / Boolean
type
Bit 1/ Data Q.o / Boolean Qint.1/ | Q. / Boo- | Qint.1/ Boolean
type Boolean lean
Bit... / 2..15/ 2..15/ 2.15/ | 2..15/ 2/ 2...7 / [empty]
Descrip- [empty] [Time [Counter | [Length/ Qint.1/
tion / Data measure- value] / speed Boolean
type ment Uint 14 measure-
value] / ment] /
Uint 14 Sint14
Bit... / 3..15/ | 8...31/ [Carrier
Descrip- [Time load] / Uint 24
tion / Data measure-
type ment
value] /
Uint13
9 Diagnostyka btedow

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
Z zastrzezeniem zmiany bez powiadomienia

WLALBX-XXXXXXXXAXX:

W tabeli | przedstawiono, jakie czynnosci nalezy wykonaé, gdy czujnik nie dziata.
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10

11

154

Utylizacja

LED / btad

Przyczyna

Srodki zaradcze

Zielona dioda LED miga

Komunikacja 10-Link

Brak

Wyjscia cyfrowe nie zachowujg
sie zgodnie
tabela 4

1. ze zmiang konfiguracji
2. Zwarcie

1. Dostosowanie konfiguracji
2. Sprawdzi¢ przytacza elek-
tryczne

Nie wszystkie niebieskie LED
Swiecgq sie.

a) niewystarczajgce ustawie-
nie

b) Zanieczyszczenie powierz-
chni optycznych

c) czastki na drodze wigzki
Swietlnej

d) zbyt duzy odstep miedzy
czujnikiem a odbtySnikiem

e) nieodpowiedni odbtySnik

a) Sprawdzenie ustawienia
potozenia

b) Czyszczenie powierzchni
optycznych (czujnik i odbtys-
nik).

c) oile to mozliwe, unikac
zanieczyszczehn w powietrzu

d) Sprawdzanie zasiegu

e) zalecany jest odbtySnik
firmy SICK

Z6tta dioda LED miga

Odstep pomiedzy czujnikiem
a odbtysnikiem jest zbyt
duzy / wigzka Swietlna nie
jest catkowicie skierowana

na odbtysnik / odbtysnik jest
nieodpowiedni / Szyba przed-
nia i/albo odbtysnik sa zabru-
dzone.

Sprawdzi¢ zasieg / sprawdzic¢
ustawienie / zalecany jest
odbtysnik firmy SICK. / Czy-
szczenie powierzchni optycz-
nych (czujnik i odbtysnik).

Czujnik nalezy zutylizowa¢ zgodnie z obowigzujgcymi w kraju przepisami. W przypadku
utylizacji nalezy dazyé do przetworzenia surowcow (zwtaszcza metali szlachetnych).

WSKAZOWKA

Utylizacja baterii, urzadzen elektrycznych i elektronicznych

e  Zgodnie z miedzynarodowymi przepisami baterie, akumulatory, jak rowniez urza-
dzenia elektryczne i elektroniczne nie mogg by¢ wyrzucane jako odpady domowe.

o  Wiasciciel jest zobowigzany prawem do utylizacji tych urzgdzen po zakonczeniu
okresu trwatosci uzytkowej w odpowiednich, publicznych punktach zbiorki.

¢

WEEE: WS Ton symbol na produkcie, jego opakowaniu lub w niniejszej instruk-
Cji oznacza, ze produkt podlega wymienionym przepisom.

Konserwacja

Ten czujnik firmy SICK nie wymaga konserwacji.

Zalecane jest w regularnych odstepach czasu

e  Oczysci¢ interfejsy optyczne oraz obudowe
e sprawdzanie potaczen gwintowanych i ztgczy meskich.

INSTRUKCJA EKSPLOATACJI | WLA16
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12

12.1

Czyszczenie

WAZNY

Uszkodzenie wyposazenia na skutek niewtasciwego czyszczenia.

Nieprawidtowe czyszczenie moze doprowadzi¢ do uszkodzenia wyposazenia.

= Nalezy stosowa¢ tylko zalecane Srodki czyszczace.
= Nigdy nie uzywaé ostrych przedmiotéw do czyszczenia.

»  Czys¢ powierzchnie optyczne w regularnych odstepach czasu i w przypadku

zabrudzenia za pomoca niestrzepigcej sie Sciereczki do optyki (numer elementu
4003353). Interwat czyszczenia zalezy gtéwnie od warunkéw otoczenia.

W urzgdzeniach nie wolno dokonywac¢ modyfikaciji.

Informacje moga ulec zmianie bez powiadomienia. Podane wtasciwosci produktu i dane

techniczne nie stanowig pisemnej gwarancji.

Dane techniczne

Dane techniczne

Rozdziat ,Dane techniczne” zawiera jedynie wycigg z danych technicznych czujnika.

Kompletne dane techniczne sg podane na stronie internetowej

pod numerem katalogowym czuj-

nika.
Cechy
Zasieg
WLA16P
minimalny zasieg Om
Maks. zasieg 10 m
Zalecany maks. zakres odlegtosci odbtySnika od czujnika (rezerwa O m ... 10 m
dziatania 1)
Zalecany zakres odlegtosci odbtySnika od czujnika (rezerwa dziata- Om ... 7 m
nia 3,75)
Odbtysnik referencyjny PL8OA
Zalecany zasieg w celu zapewnienia lepszej wydajnosci Om..7m
Wiazka transmisyjna
WLA16P
Nadaijnik Swiatta PinPoint-LED
Rodzaj Swiatta Widzialne swiatto czerwone
Rozmiar plamki Swietlnej / odlegtosé #80mm/5m
Interfejs komunikacyjny
Tabela 8: Interfejs komunikacyjny
10-Link
WLA16P
10-Link 1,1
Predkos¢ przesytania danych COM2
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Dane elektryczne

WLA16P
Napigcie zasilajgce Ug DC10..30V
Tetnienie resztkowe <5 Vgg
Pobor pradu < 30 mAY
< 50 mA?
Klasa ochrony 1}
1) 16 VDC to 30 VDC, bez obcigzenia
2) 10 VDC to 16 VDC, bez obcigzenia
wyjscie cyfrowe
WLA16P
Prad wyjSciowy |maks. <100 mA
Uktady zabezpieczajgce A, B, C, DY
Czas odpowiedzi < 500 ps?
Czestotliwos¢ przetgczania 1000 Hz®
1) A= przytagcza Ug zabezpieczone przed zamiang biegunéw
B =wejScia i wyjscia zabezpieczone przed zamiang biegunow
C = ttumienie impulséw zaktocajgcych
D = wyjscia odporne na przetezenie i zwarcie
2) Czas transmisji sygnatu przy obcigzeniu rezystancyjnym w trybie przetaczania. W trybie COM2 mozliwe odchylenie wartosci.
3) Ze stosunkiem swiatto/ciemnoS¢ 1:1 w trybie przetgczania. W trybie 10-Link mozliwe odchylenie wartosci.

Dane mechaniczne

Stopiehn ochrony?

Temperatura otoczenia podczas pracy

WLA16P

patrz tabela 1:

x4, xH, x5, xl: IP66, IP67, IP69?
x9, xB: IP65

-40 °C...+60 °C®

1) wgEN 60529
2) zastepuje IP69K wg normy ISO 20653: 2013-03
3)  Nie zgina¢ przewodoéw w temperaturze ponizej 0°C
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Rysunki wymiarowe

2

p——S

ol L

5 (0.
r/

20 (0.79
|
|

55.7 (2.19)

45.5 (1.79)

b

S~ ——

15 (0.59

51 ©03) | |27.8(1.09)

Rysunek 13: Rysunek wymiarowy 1, prze-
wod

®Kﬁ
7.7
0.3

Srodek osi optyczne;

Otwor do zamocowania, @ 4,1 mm
Przytgcze

Wyswietlacz i elementy sterujgce

® oo
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42 (1.65)
14.10.16) @
3
< |
[Te] N
) 29.9(0.18) | . |
o 2| 52.9 (2.08) 35
o3 EE
8|12 = <l
<N IS
N F
t 6.5 (0.26)
3(0.12)
7.5 15(0.59)
(0.3) ‘ 28 (1.1)
35.5 (1.4)

Rysunek 14: Rysunek wymiarowy 2, wtyk
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12.3 Rozmiary plamki Swietlnej
Tabela 9: Rozmiary plamki $wietinej
WLA16P:
Dimensions in mm (inch) 1 l 1
120 1 i ‘
(4.72) ‘
s J o ] :
(3.15) > | |
29 | | |
(1.57) I? : : :
o T - -<
(-1.57) f
-80 — ] i ‘
(-3.15) — ! 1 1
-120 i‘) oY 3 3
47209 2 4 6 8 10 ! ! ‘
(6.56) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81) (] 0 5 10
Distance in m (feet) (16.40) (32.81)

Recommended sensing range for
the best performance

Rysunek 15: WLA16P

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci
ski

g?e* zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci
e-

ski)

13 Zatgcznik

13.1 Zgodnosci i certyfikaty
Na stronie www.sick.com znajdziesz deklaracje zgodnosci, certyfikaty i aktualng
instrukcje eksploatacji produktu. W polu wyszukiwania nalezy poda¢ numer katalogowy
produktu (numer katalogowy: patrz dane na tabliczce znamionowej w polu ,P/N” lub
Lldent. no.”).
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Produto descrito
W16
WLA16

Fabricante

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Alemanha

Notas legais

Reservados os direitos autorais do presente documento. Todos os direitos permane-
cem em propriedade da empresa SICK AG. A reproducao total ou parcial desta obra s6
é permitida dentro dos limites regulamentados pela Lei de Direitos Autorais. E proibido

alterar, resumir ou traduzir esta obra sem a autorizagao expressa e por escrito da SICK
AG.

As marcas citadas neste documento sdo de propriedade de seus respectivos proprieta-
rios.

© SICK AG. Todos os direitos reservados

Documento original

Este € um documento original da SICK AG.

CUS LISTED U K
IND. EggN} EQ. c n

NO
2006/42/EC

SAFETY

&7
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1 Sobre este documento

11 Informacoes sobre o manual de instrucoes

Leia atentamente o manual de instrugées antes de iniciar qualquer trabalho, a fim de
se familiarizar com o produto e suas fungdes.

0 manual de instrucdes faz parte do produto e deve ser mantido acessivel ao pessoal
em todos os momentos. Se vocé repassar o produto a terceiros, inclua o manual de
instrucoes.

Este manual de instrucoes nao fornece instrugdes sobre como manusear e operar com
seguranga a maquina ou sistema no qual o produto pode ser integrado. Para informa-
¢coes sobre a operacdao da maquina ou do sistema, consulte o respectivo manual de
operacao.

1.2 Mais informacoes

A pagina do produto com mais informacgdes pode ser encontrada usando o SICK
Product ID:

{P/N}/{S/N}
(ver "ldentificagao do produto através do SICK Product ID", pagina 163).

Estao disponiveis as seguintes informacoes dependentes do produto:
e Este documento em todas as versoes de idiomas disponiveis

e Data Sheets

e  OQutras publicacoes

¢ Dados CAD e desenhos dimensionais

e  Certificados (por exemplo, Declaracao de conformidade)

e  Software

e  Acessorios

1.3 Simbolos e convencgoes utilizados no presente documento

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
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Indicacdes de adverténcia e outras indicacoes

PERIGO

Indica uma situagao de perigo imediato, que causa a morte ou ferimentos graves caso
nao seja evitada.

AVISO

Indica uma situacao de possivel perigo, que pode causar a morte ou ferimentos graves
caso nao seja evitada.

CUIDADO

Indica uma situacao de possivel perigo, que pode causar ferimentos de gravidade
média ou ligeiros caso nao seja evitada.

IMPORTANTE

Indica uma situacao de possivel perigo, que pode causar danos materiais caso nao
seja evitada.
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NOTA

Destaca dicas (teis e recomendacoes, bem como informacgdes para uma operacao
eficiente e sem problemas.

Instrucao de acao
» Asetaindica uma instrucao de acao.

1. Asequéncia das instrucoes de acao esta numerada.
2. Asinstrucoes de acao devem ser seguidas na sequéncia indicada.
v 0 gancho indica o resultado de uma instrucao de acgao.

2 Para a sua seguranca
21 Instrucoes gerais de seguranca
A conexao, montagem e configuracao do produto sé podem ser realizadas
@ por pessoal especializado treinado.
o Este produto ndo é um componente de seguranga na acepcao da Diretriz
de Maquinas da UE.

Nao instale o produto em locais expostos a raios UV diretos (luz solar) ou
outras condicoes climaticas.

&

O produto deve ser adequadamente protegido contra umidade e sujeira.

2.2 Qualificacao do pessoal

Todos os trabalhos no produto s6 podem ser realizados por pessoal qualificado e
autorizado.

0 pessoal qualificado é capaz de realizar o trabalho designado e reconhecer e evitar
possiveis perigos de forma independente. Isto requer, por exemplo:

e Educacao profissional
e  Experiéncia
e Conhecimento dos regulamentos e normas relevantes

23 Indicacoes sobre a homologacao UL
The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

24 Uso pretendido

A WLA16 é uma barreira de luz de reflexao optoeletronica (doravante denominada
“sensor”) utilizada para a deteccao éptica, sem contato, de objetos, animais e pessoas.
E necessario um refletor para o funcionamento. Qualquer utilizacdo diferente ou altera-
¢Oes do produto ocasionam a perda da garantia da SICK AG.
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3 Descricao do produto

31 Identificacao do produto através do SICK Product ID

SICK Product ID

0 SICK Product ID identifica o produto de forma Unica. Ele também serve como ende-
reco do site com informacgdes sobre o produto.

0 SICK Product ID consiste no nome do host pid.sick.com, no nimero do artigo (P/N) e
no nimero de série (S/N), cada um separado por uma barra.

Em muitos produtos, o SICK Product ID é exibido como texto e codigo QR na placa de
identificacao e/ou na embalagem.

Product ID

pid.sick.com/ 0
P/N LAkl
S/N L. Llsdisl

Figura 1: SICK Product ID

3.2 Elementos de comando e indicacao
WLA16x-xxxxxx00 WLA16x-xxxxxx01 WLA16x-xxxxxx02
@
—® @
o8 @ @ —@ @ @
L == == | ==
—o — > | E—
WLA16x-xxxxxx30 WLA16x-xxxxxx31 WLA16x-Xxxxxx32
@
—® D
©- ©
o8 - G @
L= L=< |
[ e— ——o | G—

@ BluePilot azul: ajuda de alinhamento
@) LED amarelo: status recepcao luminosa
® LED verde: tensao de alimentacao ativa
@ Elemento de pressao e giro: ajuste das fungoes de tempo
® Tecla teach: ajuste de comutagao por sombra/luz
® Tecla teach: configuracao da sensibilidade

4 Montagem

Montar o sensor e o refletor em cantoneiras de fixacao adequadas (ver a linha de
acessorios SICK). Alinhar o sensor e o refletor entre si.

Observar o torque de aperto maximo permitido de < 1,3 Nm para o sensor.
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Instalacao elétrica

A conexao dos sensores deve ser realizada em estado desenergizado. Conforme o tipo
de conexao, devem ser observadas as seguintes informacgodes:

- Conector: observar a disposicao dos pinos.
- Cabo: Cor dos fios

Instalar ou ligar a alimentacao de tensao somente apds a conexao de todas as cone-
xoes elétricas.

Explicacdes relativas ao esquema de conexdes:

Alarm = saida de alarme

Health = saida de alarme

MF (configuragao do pino 2) = entrada externa, Teach-in, sinal de comutacao
Q.4/C = saida de comutagao, comunicagao l0-Link

Test = Entrada de teste

Ug: 10 ...30 V CC @

Tabela 1: Conexbes

Wxx16x- x4 xH x5 xl
1=BN 2 1 2 1
2=WH P—
3=BU 0,14 mm? °
4=BK I3 4 AWG26 3 4
5=GY 0,14 mm?2
AWG26
Wxx16x- x9 xB
1=BN 6 O 1 [ g 1
2 =BU Sag Y | 6 —1=o > o]
3 = not connected 2 e E.; 5 5—e 2
— 4
4 =BK ] P = | L=
5= WH 5 M .
6=GY h=6A
7 = not connected In=4A
INSTRUCOES DE OPERAC‘AO | WLA16 8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
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Tabela 2: CC
WLA XXX6XxxxA00 XxX6X
16x- xxxA0
1-A99
Push- | 161 | 162 | 163 | 165 | 167 | 168 | 16A | 16K | 16L | 16N 16x
-pull
PNP | 861 | 862 | 863 | 865 | 867 | 868 | 86A | 86K | 86L | 86N 86x
1= + (L+)
BN
(mar-
rom)
= MF
WH
(branc
0)
3=8U -(M)
(azul)
4 =BK Q./C
(preto)
De- Q 0 Alarm | Alarm | Teach | Teste no | Teach | Teste no | www.s
fault: e e — L+ | - L+ | func- | - L+ | - L+ | func- | ick.co
MF tion tion m
8022
709
De- Q Q Q Q Q Q Q Q Q Q |wwws
fault: ick.co
Q1 (C) m
8022
709
Tabela 3: CC
WLA
16x- XXXXXxxxZZZ
Push-pull 111 112 114 116 421 422 721 722
PNP 811 812 814 816 B21 B22 - -
NPN C11 Cc12 c14 c16 - - F21 F22
BN + (L+)
WH Q \ 0 ‘Health \ Health‘ Q \ 0 \ Q \ 0
BU -(M)
BK Q Q Q Q Q Q Q Q
GY - - - - Teste Teste Teste Teste
— L+ — L+ — M — M

INSTRUGCOES DE OPERAGAO | WLA16 165



INSTRUCOES DE OPERACAO

Tabela 4: Push-pull, PNP, NPN

6 Funcoes adicionais

Alarme

Saida de alarme: O Sensor (WLA16) dispde de uma saida de pré-aviso de falha
(“Alarme” no esquema de conexoes [ver tabela 2]) que avisa quando o sensor esta
com operacionalidade restrita. O indicador LED esté intermitente, neste caso. Causas
possiveis: contaminagao do sensor, sensor desajustado. No estado OK: LOW (0), em
caso de forte contaminacao HIGH (1).

Saida Health: O sensor (WLA16) dispoe de uma saida de aviso de pré-falha (“Health”
no esquema de conexdes [ver tabela 2]), que avisa quando o sensor estd com opera-
cionalidade restrita ou se o cabo estiver interrompido. Causas possiveis: sujeira do
sensor ou do refletor, sensor esta desajustado, cabo esta danificado. No estado OK:
HIGH (1), em caso de forte ensujamento ou interrupcao do cabo LOW (0). O indicador
LED amarelo esta intermitente.
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Tabela 5: Alarm / Health

Alarme (< 100 mA) Health (<100 mA)
0 r _T —i + (L+) '_ - —i + (L+)
@=le; - | Alarm | Health
D | .
| | 7 |
W™ e
g — —i +(L+) ;_ _l\——i +(L+)
» E Alarm | | Health
‘ =) ! .
- { | | |
i L._—a ™

Entrada de teste

Entrada de teste: Os sensores WLA16 dispdem de uma entrada de teste (“ET” ou
“Teste” no esquema de conexoes [tabela 2], através da qual o emissor é desligado,
permitindo assim a verificagdo do funcionamento correto do sensor: ao utilizar conec-
tores fémea do cabo com indicadores LED, certificar-se de que a ET tenha o pin-out
adequado.

Nao deve haver nenhum objeto entre o sensor e o refletor, ativar a entrada de teste (ver
0 esquema de conexoes [tabela 2]).

O LED emissor é desligado ou é simulado que um objeto é detectado. Para verificar
a funcgao, recorrer aos tabela 6. Se a saida digital nao se comportar de acordo com o
grafico, verificar as condigdes de uso. ver "Eliminacao de falhas", pagina 174.

Tabela 6: Teste

Teste - M Teste — L+
N [
| | | | }
| Test | Test
| | } | |
- (M)
I_ | I_ .
'_ 1 + (L+) '_ —-—_ ] (L+)
| I | |
| Test — | Test
| 1, TN |
I_ . I_ .1
7 Colocacao em operacao
7.1 Alinhamento

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
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Alinhar o sensor ao refletor adequado. Selecionar o posicionamento de forma que o
feixe da luz de emissao vermelho incida sobre o centro do refletor. O sensor precisa
ter visdo livre para o refletor; ndo deve haver nenhum objeto posicionado na trajetéria
do raio luminoso [ver figura 2]. Certificar-se de que as aberturas 6ticas do sensor e do
refletor estejam completamente livres.
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Tabela: Alinhamento

) 0202020502029797
25" wZ0z020204
X 024207
00z
W27
W20ZY
L]
24
7/©

S
TRy
/ R \E‘E:Q
, RO N
=
X p
/. SR
ST S N
g S0

[

-
] o e e
\:
® ® =
Figura 2: Alinhamento 1 Figura 3: Alinhamento 2
7.2 Verificar as condicoes de uso

WLA16 sao barreiras de luz de reflexao, em que o principio de autocolimacao € combi-
nado com um elemento de recepcao multiplo. Desta maneira, € possivel reunir a maior
robustez possivel contra objetos despolarizantes, com uma distancia de comutacao
muito grande. Isso significa que a WLA16 tem alta reserva operacional (mais insensivel
a particulados) e ndo apresenta comutacoes erradas no caso de objetos despolarizan-
tes.

Equiparar a distancia entre o sensor e o refletor com o respectivo diagrama [ver
tabela 7] (x = distédncia de comutacao, y = reserva operacional).

@ NOTA DICA

Se, apesar disso, ocorrerem comutacoes erradas devido a objetos extremamente des-
polarizantes, a WLA16 pode ser ajustada a essas condicoes extremas por meio de
um teach-in (via 10-Link ou por meio da tecla Teach na carcaca), suprimindo assim as
comutacgoes erradas.
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Tabela 7: Condigdes de utilizagao

Operating reserve

1,000
100 ¢
h U
N \
N\
\
o NN
N\ N
A W ¥ A 4
A VA V NS
- . B e ]
A #/&
) A\ \O |
0 2 4 10
(6.56) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)

Distance in m (feet)

Recommended sensing range for the best performance

Figura 4: Curva caracteristica, refletor padrao

Refletor PL22

Refletor P250, PL30A

Refletor PL20A

Refletor PLA0A

Refletor PLBOA, C110A

Faixa de distancia de comutacao

200006

recomendada para atingir o melhor

desempenho

© DN | |||
®F Jann

G CH |

e

0

o ——)
——
i —
2 4 6 8 10

(6.56)  (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)
Distance in m (feet)
5 . .

T e m

B

Recommended sensing range for the best performance

Figura 5: Grafico de barras 1: refletor padrao

RSN ONOCNCRCONC)

azul

Refletor PL22

Refletor P250, PL30A

Refletor PL20A

Refletor PL40OA

Refletor PLSOA, C110A

Distancia de comutacdao min.em m
Distancia de comutacdo max. em m

Faixa de distancia refletor até sensor
max. (reserva operacional 1)

Faixa de distancia refletor até sen-
sor recomendada (reserva operacio-
nal 3.75)

Faixa de distancia de comutacao
recomendada para atingir o melhor
desempenho
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Operating reserve

1,000
100
N ©)
A\
10 -.\-.Z) N\
A RJ
Y ;
1 ‘ L[N \
0 2 4 6 8 10

(6.56)  (13.12)  (19.69)  (26.25)  (32.81)
Distance in m (feet)

Recommended sensing range for the best performance
Figura 6: Curva caracteristica, fita refletiva

@ Fita refletiva REF-DG
@) Fita refletiva REF-IRF-56
® Fita refletiva REF-AC1000

azul  Faixa de distancia de comutagao
recomendada para atingir o melhor
desempenho
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O T

@ ©®6

o W >

6 8 10
(6.56) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)
Distance in m (feet)

A B
Recommended sensing range for the best performance
Figura 7: Grafico de barras 2: fita refletiva

Fita refletiva REF-DG (50 x 50 mm)

Fita refletiva REF-IRF-56 (50 x
50 mm)

Fita refletiva REF-AC1000 (50 x
50 mm)

Distancia de comutacdo min.em m
Distancia de comutacdo max. em m

Faixa de distancia refletor até sensor
max. (reserva operacional 1)

D Faixa de distancia refletor até sen-

sor recomendada (reserva operacio-
nal 3.75)

azul Faixa de distancia de comutacao

recomendada para atingir o melhor
desempenho

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
Sujeito a alteragdo sem aviso prévio



INSTRUCOES DE OPERACAO

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
Sujeito a alteragdo sem aviso prévio

Operating reserve

1,000
100
Y
AN
B
@
N\
A\ N
A W WA . N
A YA V. N A
A J .
@
1 A A
0 2 4 6 8 10

(6.56)  (13.12)  (19.69)  (26.25)  (32.81)
Distance in m (feet)

Recommended sensing range for the best performance
Figura 8: Curva caracteristica, refletores com
espelhos prismaticos finos
Refletor PLLOFH-1
Refletor PL1OF
Refletor PL20F
Refletor P250F

Faixa de distancia de comutacao
recomendada para atingir o melhor
desempenho

20000

@ [
0 2 6 10
! (6.56) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)
i Distance in m (feet)
i D | i
| c |
A B

Recommended sensing range for the best performance

Figura 9: Grafico de barras 3: refletores com
espelhos prismaticos finos

Refletor PLAOFH-1

Refletor PL1OF

Refletor PL20F

Refletor P250F

Distancia de comutacao min.em m

Distancia de comutacdo max. em m

RS ONCONCNS)

Faixa de distancia refletor até sensor
max. (reserva operacional 1)

D Faixa de distancia refletor até sen-
sor recomendada (reserva operacio-
nal 3.75)

azul Faixa de distancia de comutacao
recomendada para atingir o melhor
desempenho
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7.3
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Operating reserve
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Recommended sensing range for the best performance
Figura 10: Curva caracteristica, refletor resis-
tente a quimicos
Refletor PLLOF CHEM
Refletor PL20 CHEM
Refletor P250 CHEM
Refletor P250H
Refletor PL40A antiembagcamento

200006

Faixa de distancia de comutacao
recomendada para atingir o melhor
desempenho

Ajuste da distancia de comutacao

WLA16x-xxxxxx3xAxx com tecla teach-in:

H

I

8 10
(656) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)

Distance in m (feet)

f-mmpmmmmmm- O
(@]

B

> -

Recommended sensing range for the best performance

Figura 11: Gréfico de barras 4: refletor resis-
tente a quimicos

Refletor PLLOF CHEM

Refletor PL20 CHEM

Refletor P250 CHEM

Refletor P250H

Refletor PL40A antiembagamento

Distancia de comutacao min.em m

Distancia de comutacdo max. em m

RN OROCNCNCONC)

Faixa de distancia refletor até sensor
max. (reserva operacional 1)

D Faixa de distancia refletor até sen-
sor recomendada (reserva operacio-
nal 3.75)

azul Faixa de distancia de comutacao
recomendada para atingir o melhor
desempenho

Nao deve haver nenhum objeto na trajetoria de luz entre a WLA1G e o refletor. Ao
pressionar a tecla teach-in (aprox. 1 - 3 s), é reduzida a sensibilidade. Desta maneira, é
suprimida principalmente uma comutacao errada sobre objetos extremamente despo-
larizantes. Além disso, a distancia de comutacgao é reduzida e, por decorréncia disso,
também a reserva operacional. Introduza um objeto no caminho éptico, o indicador
LED amarelo se apaga, ou seja, o objeto é detectado e o ajuste esta correto.
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Figura 12: WLA16x-xxxxxx3xAxx, ajuste da distédncia de comutagdo com tecla teach-in

7.4 Configuracao funcoes de tempo

5]
o o O
fi
= 1o

1
M
T4
T3

Input signal —,—! !_! H_’—‘—

o T LI L
\ [ [

e e o L i

- e = = =l
\ ——t— (- 1| ,—l_t_l

T3 \ t \ I \ t\ \ \t FL» \4—_»

g M FS e

M = Manual (configuragao especifica via 10-Link)
2 0~ — o~ — o —
(3 e te ‘.
1ms 30.000 ms
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7.5 Ajuste comutacao por sombra/luz

‘(@) L (@

MO

~D

L Comutacao por luz

D Comutagao por sombra

M manualmente (configuracado especifica via 10-Link)
8 Estrutura de dados de processos

WLALBX-XXXXXXXXAXX:

AOO ‘ A70 A71 A72 A73 A75
10-Link V1.1
Process 2 Byte 4 Byte
data
Byte 0 : Bit 15... 8 Byte O : Bit 31...
Byte 1: Bit 7... 0 24
Byte 1: Bit 13... 16
Byte 2: Bit 15... 8
Byte 3: Bit 7... 0
Bit O/ Data Q.1 / Boolean
type
Bit 1/ Data Q.o / Boolean Qint.1/ | Q. / Boo- | Qint.1/ Boolean
type Boolean lean
Bit... / 2..15/ 2.15/ 2.15/ | 2..15/ 2/ 2..7 / [empty]
Descrip- [empty] [Time [Counter | [Length/ Qint.1/
tion / Data measure- value] / speed Boolean
type ment Uint 14 measure-
value] / ment] /
Uint 14 Sint14
Bit... / 3..15/ | 8...31/ [Carrier
Descrip- [Time load] / Uint 24
tion / Data measure-
type ment
value] /
Uint13
9 Eliminacao de falhas

A tabela Eliminacao de falhas mostra as medidas a serem executadas, quando o
sensor nao estiver funcionando.
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LED / padrao de erro

Causa

Medida

LED verde intermitente

Comunicacao 10-Link

Nenhuma

As saidas de comutagdo nao
se comportam de acordo com
a

tabela 4

1. Alteracao da configuracao
2. Curto-circuito

1. Adaptacao da configuracéo
2. Verificar as conexoes elétri-
cas

Nem todos os LEDs azuis
acendem.

a) Alinhamento insuficiente
b) Sujeira nas areas épticas
¢) Particula no feixe de luz
d) Distancia entre sensor e
refletor € grande demais
e) O refletor ndo é adequado

a) Verificar o alinhamento

b) Limpeza das superficies
Opticas (sensor e refletor).

c) se possivel, evitar a sujeira
no ar

d) Verificar a distancia de
comutagao

e) E recomendado o refletor
da SICK

LED amarelo intermitente

A distancia entre sensor e
refletor é grande demais / O
feixe de luz nao esta total-
mente alinhado para o refle-
tor / O refletor nao é adequ-
ado / O vidro frontal e/ou o
refletor esta sujo.

Verificar a distancia de comu-
tacao / Verificar o alinha-
mento / E recomendado o
refletor da SICK. / Limpeza das
superficies 6pticas (sensor e
refletor).

Descarte do produto

0 sensor deve ser descartado de acordo com as normas vigentes especificas do pais.
No descarte, deve ser dada importancia a um aproveitamento dos materiais (principal-

mente dos metais nobres).

NOTA

Descarte de pilhas e dispositivos elétricos e eletronicos

o De acordo com diretrizes internacionais, pilhas, acumuladores e dispositivos elé-
tricos ou eletronicos nao devem ser descartados junto do lixo comum.

e« O proprietario é obrigado por lei a retornar esses dispositivos ao fim de sua vida
(til para os pontos de coleta publicos respectivos.

¢

WEEE: SN Fqic simbolo sobre o produto, seu pacote o neste documento,
indica que um produto esta sujeito a esses regulamentos.

Manutencao

Este sensor da SICK dispensa manutencao.

Recomendamos realizar em intervalos regulares

e« Limpeza das superficies 6pticas da carcaca
e« uma verificagao das conexoes de encaixe seguras e das unides roscadas

INSTRUGCOES DE OPERAGAO | WLA16
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limpeza

IMPORTANTE
Danos ao dispositivo devido a limpeza incorreta!

Uma limpeza incorreta pode levar a danos no aparelho.

= Usar apenas utensilios e produtos de limpeza recomendados.
= Na&o usar objetos pontudos para a limpeza.

» Limpar as superficies épticas em intervalos regulares e quando estiverem sujas
com um pano éptico sem fiapos (ndmero do artigo 4003353). O intervalo de
limpeza depende essencialmente das condicoes ambientais.

Nenhuma alteracao pode ser feita nos dispositivos.

Sujeito a alteracoes sem aviso prévio. As propriedades do produto e os dados técnicos
especificados nao constituem uma garantia por escrito.

12 Dados técnicos

12.1 Dados técnicos

O capitulo “Dados técnicos” contém apenas um extrato dos dados técnicos do sensor.

Os dados técnicos completos podem ser consultados na pagina inicial

artigo do sensor.

Caracteristicas

, informando o nimero do

Distancia de comutacao

WLA16P
distancia de comutacao min. Om
Distancia de comutacao max. 10 m
Faixa de disténcia refletor até sensor max. (reserva operacional 1) Om... 10 m
Faixa de disténcia do refletor até o sensor recomendada (reserva Om...7m
operacional 3,75)
Refletor de referéncia PL80A
Distancia de comutacao recomendada para atingir o melhor Om..7m
desempenho
feixe de luz de emissao
WLA16P
Emissor de luz PinPoint-LED
Tipo de luz Luz vermelha visivel
Tamanho do ponto de luz / disténcia 280 mm/5m
Interface de comunicacao
Tabela 8: Interface de comunicagao
10-Link
WLA16P
10-Link 1.1
Taxa de transmissao de dados COM2
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Dados elétricos

WLA16P
Tensao de alimentagao Ug DC10..30V
Ondulacao residual <5 Vgg
Consumo de corrente < 30 mAY
<50 mA?
Classe de protegao I
1) 16VCC...30VCC, sem carga
2)  10VCC...16VCC, sem carga
saida digital
WLA16P
Corrente de saida |y <100 mA
Circuitos de protecao A, B, C, DY
Tempo de resposta <500 ps?
Frequéncia de comutagao 1000 Hz®
1) A= conexdes protegidas contra inversao de polos Ug
B = Entradas e saidas protegidas contra polaridade inversa
C = Supressao de impulsos parasitas
D = Saidas protegidas contra sobrecorrente e curto-circuito
2) Tempo de duracéo do sinal em carga 6hmica no modo de comutagao. Valores diferentes possiveis no modo COM2.
3) Na proporgao claro-escuro 1:1 no modo de comutagao. Valores diferentes possiveis no modo |0-Link.

Dados mecanicos

1) Conforme EN 60529
2)  Substitui IP69K conforme ISO 20653: 2013-03
3)  Nao deformar cabos abaixo de O °C

WLA16P

Tipo de protegao? ver tabela 1:
x4, xH, x5, xI: IP66, IP67, IP69?
x9, xB: IP65

Temperatura ambiente, operagao -40 °C...+60 °C®

12.2 Desenhos dimensionais
42 (1.65)
20 (0.79 *jﬁ).lii)
e "i‘ @
| =) |
@ L sl° 78 [[T29.9 0.18)

| dla| _o3n|| 35504

\ 5ol :

‘ 9o - w
— S* 2 k
My

. 77 | W 15 (0.59
.L% ©3)| |27.8(109)

Figura 13: Desenho dimensional 1, cabo
® Centro do eixo do sistema 6ptico
@ Furo de fixagédo, @ 4,1 mm
® Conexao
@

Elementos de indicagao e ajuste
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Figura 14: Desenho dimensional 2, conec-
tor macho
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12.3 Tamanhos do ponto de luz

Tabela 9: Tamanhos do ponto de luz
WLA16P:

Dimensions in mm (inch)

120
(4.72)

80

T
<\ 0

(-1.57)
. \\‘

\
B

80 i i ‘
(-3.15) : : :
~120 i‘) as1 | |
472 2 4 6 8 10 ! ! !
(6.56) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81) . 0 5 10
Distance in m (feet) (16.40) (32.81)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 15: WLA16P

azul Faixa de disténcia de comutagao recomendada para atingir o melhor desempenho

azul) Faixa de distancia de comutacdo recomendada para atingir o melhor desempenho

13 Anexo

13.1 Conformidades e Certificados
Os esclarecimentos sobre a conformidade, certificados € 0 manual de instrucdes atual
do produto podem ser consultados em www.sick.com. Para isso, no campo de busca,
inserir o nimero do artigo do produto (nimero do artigo: ver o registro na placa de
caracteristicas no campo “P/N” ou “ldent. no.”).
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PYKOBOACTBO M0 3KCNAYATALIMA

OnucaHue npoaykTa
W16
WLA16

U3rotoBuUTenb

SICK AG

Erwin-Sick-Str. 1

79183 Waldkirch
Deutschland (fepmaHus)
MpaBoBble NnpumeyaHus

AaHHan AOKyMeHTaLUMA 3allMLleHa aBTOPCKUM npaBoM. O60CHOBaHHbIE TakUM 06pa3om
npaBa coxpaHstotcs 3a dprpmoi SICK AG. TupaxrmpoBaHWe AOKYMEHTaLMK UAW €€ YacTK
AOMNYCKAETCSst TOAbKO B paMKax NMOAOXEHUI 3aKoHa 06 aBTOPCKMX NpaBax. BHeceHue B
AOKYMEHTALMIO UBMEHEHUH, COKpaLLEHUE UAW NEPEBOA €€ COAEPXMMOro 6€3 OAHO3HaY-
HOro NMCbMeHHOro coranacus doupmbl SICK AG 3anpeLueHo.

Tosaprle 3Haku, ynomMmaHyTtble B AdHHOM AOKYMEHTE, ABAAIOTCA COBCTBEHHOCTbIO COOT-
BETCTBYHOLLLETO BAGAEAbLIA.

© SICK AG Bce npaBa 3alumLLEHbI.

OpUrMHaAbHbIA AOKYMEHT

HacTosilmin AOKYMEHT ABASIETCA OPUIMHaAbHbIM AOKYMeHTOM SICK AG.

C €L\ ®=um 28

NO
2006/42/EC

SAFETY
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1 O AQHHOM AOKYMEHTe

11 HUHdopmauma o pyKoOBOACTBE MO IKCNAyaTauuun

BHUMaTEABHO NpouMTaiTe AAHHOE PYKOBOACTBO MO 3KCMAyaTaLMu nepes HauanoM AObIX
paboT, UTO6bl 03HAKOMMUTLCA C NMPOAYKTOM U €ro GYHKLMSAMM.

PyKOBOACTBO MO 3KCMAyaTalMmi ABAAETCA YaCTbo MPOAYKTa M AOAMKHO NOCTOAHHO Haxo-
AVTbCA B AOCTYMHOM AAA NepcoHana Mecte. Mpu nepepaye NpoaykTa TPETbUM AULLAM
PYKOBOACTBO MO SKCMAyaTaLIMK TakKe NMOAEXUT nepepade.

AaHHOE PYKOBOACTBO MO 3KCMNAyaTaunn HE COAEPXKUT yKaSaHMVI no 6esonacHom JKCMNAya-
Taunn u 06paL|.|.eHm0 C MaLUMHOM MAW CUCTEMOWN, B KOTOPYHO BCTPanUBaeTCA NPOAYKT.
NHdopmaumio 06 3TOM COAEPXUT PYKOBOACTBO MO 3KCNAyaTaunn MmalluHbl UAU CUCTEMDbI.

1.2 AononHUTeAbHaA UHGopMauma

CTpaHuLy U3AEAUSt C AOMTOAHWUTEABHOM MHPOPMAaLMEN Bbl HANAETE MO MAEHTUPUKATOPY
npoaykta (Product ID) SICK:

{P/N}/{S/N}
(cm. "MaeHTMOMKaUMS NMPOAYKTa C MOMOLLbIO MAEHTUOMKaTopa npoaykTa SICK
(Product ID)", ctpanuua 184).

B 3aBMCUMMOCTU OT NPOAYKTA, AOCTYNHA CAepyloLaa UHGopMaLums:
e Hactosilumin AOKYMEHT BO BCEX AOCTYMHbIX A3bIKOBbIX BEPCUAX
e TexHWuyeckue onucaHua

e Apyrve nybAMkaumm

¢ AaHHble CAD v MmacluTabHble yepTexu

e  Ceptudukatbl (Hanpumep, ceptudurkaTt COOTBETCTBUSA)

e [lporpaMmHoe obecneyeHune

e [IpnHapAeXHOCTU

1.3 CUMBOAbI U YCAOBHbIe 0603HaueHuUs

MpeaynpeauTenbHble yKa3aHUA U ApyrUe npuMeyaHus

OMACHOCTb

YKasblBaeT Ha HEMOCPEACTBEHHYIO ONMACHOCTb, BEAYLLYIO K CMEPTU UAWU TSXEABIM TPaB-
MaM npu oTCyTCTBUU HEOo6X0AUMBbIX Mep NPeaAoCTOPOXHOCTH.

NMPEAYNPEXXAEHUE
YKa3blBaeT Ha NoTEHLMAAbHO OMACHYHO CUTYaLIMIO, CMOCOBHYI0 NPUBECTU K CMEPTU UAU
TAXEAbIM TpaBMaM MpPU OTCYTCTBUM HEOBXOAUMbIX Mep NPEAOCTOPOXHOCTH.

OCTOPOXXHO
Yka3blBaeT Ha NOTEHLMAABHO OMACHYH CUTYyaLMIO, CMOCOOHY MPUBECTU K TPaBMaM
CPEAHEN U AETKOM TAXECTU MPU OTCYTCTBUM HEOBXOAMMbBIX MEP NPEAOCTOPOXHOCTH.

BAXHO
Yka3blBaeT Ha NOTEHLMAABHO OMACHYIO CUTyaLMIO, CNOCOOHYIO0 NPUBECTU K MaTepUanb-
HOMY yLLLEepPOy NMPKU OTCYTCTBUMU HEODXOAMMbIX MEP MPEAOCTOPOXHOCTU.
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YKA3AHUE

MoaYePKMBAET NMOAE3HbIE COBEThI U PEKOMEHAALIMK, a TakKe MHbOoPMaLMIo Ast obecne-
yeHus apPeKTMBHOM U BecnepeboliHon paboThbl.

MHCTPYKUMA NO BbINOAHEHUIO AeHcTBUA
> CTpe/\Ka obo3Hauaet MHCTPYKUWKO NO BbIMOAHEHUIO AENCTBUA.

1. TlocrepoBaTEABHOCTU AEMCTBUM AQHOTCA C HYMepaLUMen.

2. MpoHyMepOBaHHbIE UHCTPYKLMM MOAAEXAT BbIMOAHEHUIO B yKa3aHHOVI NoCAEAOBa-
TEAbHOCTW.

v [anouka nokasblBaeT pe3yAsTaT BbIMOAHEHUA UHCTPYKLUK.

2 be3onacHocTb
21 06Lwwue ykasaHusa no TeXHUKe be3onacHoOCTU
MoAKAIOUEHWE, MOHTaX M KOHPUIYpaLMIO YCTPOMCTBA paspeLlaeTcs BbiMoA-
HATb TOAbKO Oﬁy‘—lGHHbIM cneunanmctam.
No AaHHOe YCTPOMCTBO He IBASIETCA MPEeAOXPaHUTEAbHbIM YCTPOMCTBOM B KOH-
TEKCTE AMPEKTUBBI N0 paboTe ¢ MallMHHbIM 060pyAOBaHUEM.

He ycTaHaBAMBaiiTE YyCTPOWCTBO B MECTaX, UCMbITbIBAOLLMX BO3AEHUCTBUE
NPAMOro YALTPadUOAETOBOIO U3AYUEHWUSA (COAHEUHOTO CBETa) UAU MPOUMX
aTMOChEPHbIX ABAEHUI.

YCTPOMCTBO AOAKHO ObITh HAAAEXKALLMM 06Pa30M 3aLUMLLEHO OT BAArU 1
rpsasu.

&

2.2 KBanndukauma nepcoHana
Bce paboTbl ¢ NPOAYKTOM MOTYT BbIMOAHATLCA TOABKO KBAaAUGULMPOBAHHBIM WU YNOAHOMO-
YEHHbIM NepCoOHaNOM.

KBaAMOULIMPOBaHHbIM NepcoHan cnocobeH BbIMOAHATL NOPYYEHHYH0 paboTy, camocTos-
TeAbHO pacrnosHaBaTb M NPEAOTBPALLATL BO3SMOXHbIE 0NacHOCTU. AAA aToro Tpebyercs,
Hanpumep:

e npodeccroHanbHoe 06pa3oBaHue,;
e OnbIT pabothbl;
e 3HaHWe COOTBETCTBYIOLLMX MPABUA U CTAHAQPTOB.

2.3 YKasaHusA no AONYCKY K akcnayaTauuu UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary
overcurrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field
rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1
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24 Ucnonb3oBaHUE NO HA3HAYEHUIO

WLA16 aBasieTca oTpaxaTeAbHbIM GOTOSAEKTPUUECKUM AGTUMKOM (B AQAbHENLLIEM Ha3bl-
BaeMbIM «AQTUMK») U MCMOAb3YETCA AT ONTUUYECKON BECKOHTAKTHOM perMcTpaumm npea-
METOB, XMBOTHbIX W AOAEN. AN GYHKLMOHMPOBaAHMA HEOOX0AMM OTpaxaTteAb. B cayuae
MCMNOAb30BaHMA YCTPOMCTBA AN MHbIX LEAEH, @ TAKXKe B CAyYae BHECEHUSA B U3AEAUE
N3MEeHEeHN, Atobble NpeTeH3un K komnaHum SICK AG Ha npeaocTaBAEHME rapaHTUK

MCKAKOYAOTCA.
3 OnucaHue Uuspenus
3.1 UpeHTUOUMKaLUA NpOAYKTa C NOMOLLbIO UAeHTUUKaTopa npoaykTa SICK

(Product ID)

UpeHTuduUKaTop npoaykta (Product ID) SICK

NaeHTuduKatop npoaykta (Product ID) SICK ueTko naeHTUbULMpPYET NPOAYKT. OH Takxe
CAYXWT appecom Beb-calita ¢ MHGopMaLMeN O NPOAYKTE.

NaeHTndmKaTtop npoaykta SICK (Product ID) coctout ns nmenm xocta pid.sick.com,
Homepa apTukyaa (P/N) n cepuitHoro Homepa (S/N), KaXxablM U3 KOTOPbIX pa3peneH
KOCOW YepTOM.

Ara MHOrMx npoayktoB koMmnaHun SICK Product ID npeacTtaBAeH B BUAE TeKcTa U QR-
KOA@ Ha TMMOBOM TabAUYKE W/UAK Ha YNAKOBKE.

Product ID &l
pid.sick.com/
P/N  LAnmdks/
S/N Lo lhdill
PucyHok 1: MaeHTndukatop npoaykta (Product ID) SICK
3.2 OAeMEeHTbI YNpaBAE€HUA U UHAUKATOPbI
WLA16x-xxxxxx00 WLA16x-xxxxxx01 WLA16x-xxxxxx02
@
—® 0%
O —@2 Oy —@ O —®@
L5 ] L == L >
[ — —> [ —
WLA16x-xxxxxx30 WLA16x-xxxxxx31 WLA16x-xxxxxx32
o-{8] -
—® o8 s
®— ®— ®—
@ —@ @ Be @ Be
5 == | L=
[ a— — o [ E—
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4 MoHTax

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
BO3MOXHbI U3MeHeHUs 6e3 yBEAOMAEHUA

BluePilot cuHuWit: BbipaBHUBaHWE

CA XeATbIN: COCTOsIHWE NpUeMa cBeTa

CBETOAMOAHDBIN, 3EAEHDIN: HANPSXKEHWE MUTAHUS BKAHOYEHO

KHOMKa HacTPOMKKU B COYETaHMK C MOTEHLIMOMETPOM B OAHOM IAEMEHTE 0BYyUEHUS:
HacTpovika GpyHKLMI BpEMEHHU

KHonka obyueHus: HacTpoika cpabaTtbiBaHUS NPWU HAAMUYKUK/OTCYTCTBUM CBETa
KHomMka 0byyeHnsa: HacTpoMKa YyBCTBUTEABHOCTH

@0 ®eee

YCTaHOBUTE AATUMK U OTPAXATEAb HA MOAXOAALLEM KPENEXHOM YTOAKe (CM. Nporpammy
npuHapnexHocTel ot SICK). BblpOBHANTE AGTUMK 1 OTpaXaTeAb OTHOCMTEABHO APYT Apyra.

BblaepXunBaiTe MakCUMaAbLHO AOMYCTUMbIA MOMEHT 3aTSXKMU AaTUMKa B < 1,3 Hwm.

ANeKTpUUYecKoe NOAKAIOUEHUEe

MoakAouaiTe CEHCOPbI MPU OTKAKOYEHHOM HanpsXXeHWW nutaHusa B 3aBucHMOCTH OT TMNA
NMOAKAIOUYEHWSA CAEAYET NPUHATL BO BHUMaHUE CAEAYHOLLYHO MHOOPMALMIO:

- LLiItekepHoe coepnHEHUE: cobaroaaTb pacnoAOXeHne BbIBOAOB.
- Kabenb: LBET XMAbI

MNMopaBaiTe M BKAOYANTE HaNPSHXXEHWE NUTAaHMUA TOAbKO MOCAE MOAKAIOUEHUS] BCEX INEK-
TPUUYECKUX COEAUHEHWI.

MOsAICHEHUSA K CXEME MOAKAKOUEHUSA:

Alarm = BbIX0OA CUTHaAa TPEBOTU

Health = BbIxoa cuUrHana TpeBoru

MF = (koHdUIypauma KOHTaKTa 2) BHELLHWIM BXoA, 06ydeHWe, KOMMYTaUMOHHbIM CUTHaA

QL1 / C = nepekatoyatowmii Bbixop, KoMmyHukauma 10-Link

Test = TeCTOBbIN BXOA

Ug: 10 ... 30 B nocrT. Toka C

Tabaunua 1: CoeaMHeHUs

Wxx16x- x4 xH x5 xI
1=BN 2 1 E< 2 1
2=WH —
— 5 T
3=8BU 0,14 mm?2 <
4=BK I3 4 AWG26 3 4
5=GY 0,14 mm?2
AWG26
Wxx16x- x9 xB
1=BN 6 u 1 7 [0 1
2 =BU Sy, Y | 6 —1=o . o
3 = not connected P - E; 5 55— —2
— 4
4 =BK P o pelleg |
5= WH 5 m .
6=GY h=6A
7 = not connected In=4A
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TabauLa 2: noct. ToK

WLA XXX6XxxxA00 XxX6X
16x- XXXA0

1-A99
AByx- | 161 | 162 | 163 | 165 | 167 | 168 | 16A | 16K | 16L | 16N 16x

TaKT-

HbIK
PNP | 861 | 862 | 863 | 865 | 867 | 868 | 86A | 86K | 86L | 86N 86x
1= + (L+)

BN

(

KOpWY-
HEeBbIN

)
2= MF
WH

(
6enbin

)
3=BU -(M)

(

CUHUN

)

4 =BK Q./C

(uep-

HbIW)

Mo Q 0 Alarm | Alarm | Obyue | Tect no | Obyue| Tect no | www.s
YMOA- /Cur- | /Cur- | Hue | — L+ | functi| HMe | — L+ | functi | ick.co
YaHu HaA Han | — L+ on — L+ on m
t0: MF Tpe- Tpe- 8022

BOMM | BOMU 709

Mo Q Q Q Q Q Q Q Q Q Q |wwws
YMOA- ick.co
YaHu m
10: QL1 8022

(C) 709

Tabauua 3: NocT. TOK

WLA

16x- XXXXXxxxZZZ
AByXTaKT- 111 112 114 116 421 422 721 722

HbIX

PNP 811 812 814 816 B21 B22 - -

NPN Cci1 Cc12 Cc14 Ci6 - - F21 F22

BN + (L+)

WH Q \ 0 \ Health \ Health \ Q 0 \ Q \ 0

BU -(M)

BK Q Q Q Q Q Q Q Q

GY - - - - Tect Tect Tect Tect
— L+ — L+ — M — M
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Tabamua 4: AByxkTaktHbiti/ PNP + NPN

6 AONOAHUTEAbHbIE PYHKLMUU

Alarm/CurHan Tpesoru

Bbixoa aBapuiiHOro curHana: patumk (WLA16) ocHalleH BbIXOAOM NPEAYNPEXAEHUSA O
CKOPOM BbIXOA€E U3 CcTPos («Alarm» Ha cxeme NoAKAroUEHUS [cM. TabarLua 2]) KOTOPbIN
n3BeLaeT 06 orpaHMUYEHHON 3KCNAyaTaLMOHHOW FOTOBHOCTM AaTUmMKa. Mpn aToM MuUraet
CBETOAMOAHBIN MHAMKATOP. BO3MOXHbIE NPUYMHbI: 3arpsi3HEHUE AaTUMKA, AATUMK paspe-
ryamvyposaH. B ucnpaBHOM COCTOAHUM: HU3KM (0), Npy CAULLKOM CUABHOM 3arpsis3HeHUM
BbICOKMM (1).

Bbixoa Health: patumk (WLA16) ocHaLLEH BbIXOAOM MPEAYNPEXAEHMA O CKOPOM BbIXOAE
n3 ctpos («Health» Ha cxeme noapkAatoueHust [cv. Tabania 2]), KoTopbii M3BeLLAEeT 06
OrpaHWYeHHOM 3KCMNAyaTaLMOHHON FOTOBHOCTH AaTUMKa UAM 0BpbiBe Kabeas. Bo3MoXHble
NPWYUHBI: 3arpPA3HEHNE AGTUMKA UAM OTpaxaTeAsl, AATUMK pas3peryAMpoBaH, NOBPeEXAeHUe
kabensi. B xopoLuem coctosiHuu: BbICOKWUM (1), npy CUABHOM 3arpsizHEHWUM UAW NPH
06pbiBe kabens HUSKUM (O). Mpu 3TOM MUraeT XeATbli CBETOAMOAHbIN MHAMKATOP.

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK PYKOBOACTBO NO 3KCNAYATALUMWU | WLAL6 187
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Tabauua 5: Alarm / Health

Alarm (< 100 mA) Health (5100 MA)
0 D +(L+) 0 _ +(L+)

N | |
= | Alarm | I Health
- | | | { |

L_— a3 ™ L1 ™
g ;__ —i +(L+) ;_ l\——i +(L+)

i E Alarm | | Health
- ¢ | |

L_— o ™ Lo ™

TecToBbIN BXOA,

TecTtoBbIM BX0OA: AaTunk WLAL6 nmetoT TectoBbil BXOA («TE» nan «Test» Ha cxeme
NOAKAKOUEHUSA [TabanLa 2]), C MOMOLLIbHO KOTOPOTO MOXHO BbIKAKOUWUTb M3AYUaTEAb U

TEM CaMbIM NPOBEPUTb UCNPABHOCTb PYHKLUMOHUPOBAHUA AATUMKA: NPU UCMOAB30BaHUU
AMHENHbIX PO3ETOK CO CBETOAMOAHBIMU MHAMKATOPAMMK CAEAUTE 3a MPABUAbHbLIM MOAKAIO-
yeHueM TecToBoro Bxoaa TE.

MeXay AATUMKOM W OTpaXaTeAEM HE AOMKHO ObiTb 0ObEKTOB, aKTUBMPOBATb TECTOBLIN
BXOA (CM. CXeMy NOAKAOUEHUs [Tabanua 2]).

CBETOAMOA M3AYyHaTEAR OTKAOUAETCH / MOAEAMPYETCS pacrno3HaBaHne obbekTta. AAa npo-
BEPKK GYHKLIMOHUPOBAHUS UCMOAb30BaTb TabanLa 6. ECAv XxapaKkTep NoBeAEHUS nepe-
KAKOUAIOLLLETO BbIXOA@ HE COOTBETCTBYET M306PaXeHUI0, NPOBEPUTL YCAOBUS SKCNAyaTa-
UMK, cM. "YCTpaHeHWe HercnpaBHocTen", cTpaHuua 196.

Tabamua 6: [TpoBepka

MNMpoBepka — M MpoBepka — L+
P +(L+) - +(L+)
| | | | }
| Test | Test
| | } | |
L— o3 ™ L ™
;__—i +(L+) ;__ —i +(L+)—|_
i | Test -1 | _ Test J
I | - (M) J | | - (M)
L. L.

BBopa B akcnayaTtauuio

BbipaBHUBaHUe

HanpaBbTe AaTUMK Ha COOTBETCTBYIOLLMIA OTPaXaTeAb. BbibepuTe Takyto No3uLmto, UTobbl
KPacHbI Ay4 U3AyUaTEeAs NONAAaA B LEHTP oTpaxaTtead. /\yu AaTuMka AOAMKEH CBODOAHO
AOXOAWTb AO OTPAXaTeAsl, HAXOXAEHWE KaKUX-AMDO 0ObEKTOB Ha NyTW Ayua He AOTycKaeTcs
[cM. pucyHOK 2]. HeobxoAnMO CAeAWTb 3a TeM, UToObl ONTUUYECKME OTBEPCTUS Ha AATUMKE
U oTpaxatene OblAM COBEPLUEHHO CBOOOAHBIMMU.
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Tabauua: BbipaBHUBaHWE

ZOZ0Z0ZN7 ez
wZ0z020204
0Zoze7/
02024
2074
L0297
A2y
425
7/ ©

3
TR
/7 Yok X
, RO N
RO (B
e
. SN
. — AN
L N

[

Vg™ 20"

®@ © 06

PucyHok 2: BbipaBHuBaHue 1

7.2 MpoBepka ycAOBUM 3KCNAyaTaLUu

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
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PucyHok 3: BbipaBHuBaHue 2

WLA16 — 310 oTpaxarteAbHble GOTOSNEKTPUUECKUE AATUMKK, B KOTOPbIX NMPUHLMM aBTO-
KOAMUMAUUKU COUYETAETCH C MHOTONPUEMHbBIM IAEMEHTOM. ITO NO3BOAAET COYETATb Mak-
CHMMaAbHYHO YCTOMUMBOCTb K AEMOASIPU3YHOLLIMM 06bEKTAM C OUYEHb BOABLLIMM paccTos-
HWeM cpabaTbiBaHUs. 3TO 03Ha4aeT, uTo WLALG MMeET BbICOKWIA GYHKLMOHAAbHbIN
pe3epB (MeHee YyBCTBUTEAEH K MbIAW) U HE MPUBOAUT K AOXKHbIM cpabaTtbiBaHWAM B

CAyYae C AETNOAAPUBYIOLLIMMU 0BBEKTaMMU.

CKOPPEKTUPOBaTb AUCTAHLIMIO MEXAY AGTYUKOM W OTpaxaTeAreM C NMOMOLLbHO COOTBET-
CTBYHOLLEW AMarpamMmbl [cM. TabanLa 7] (x = paccTosiHue cpabaTbiBaHUS, y = QYHKLMO-

HaAbHbIM pe3epB).

YKA3AHUE COBET:

EcAM upe3BblYaliHO AEMOAAPH3YIOLLME 06BEKTbI BCE-TAKKU BbI3biBAOT AOXHbIE cpabaTbl-
BaHuA, WLAL16 MOXHO apanTMpoBaTh AaXe K 3TUM 3KCTPEMaAbHbBIM YCAOBUAM MyTEM
06yueHus (depes 10-Link MAM ¢ NOMOLLbIO KHOMKK 0ByYeHUss Ha KOpryce) U NoAaBUTb

NOXHblE Cpa6aTbI BaHUA.
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Tabauua 7: YCAOBUS aKCnAyaTaLmm

Operating reserve

1,000
100 ¢
h U ¥
N \
N\
\
o NN
N\ N
A W ¥ A 4
A VA V NS
- . B e ]
A #/&
) A\ \O |
0 2 4 10
(6.56) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)

Distance in m (feet)

Recommended sensing range for the best performance

PucyHoK 4: XapaKkTepucTuka, CTaHAaPTHbIN

190

oTpaxarteAb

OtpaxaTtenb PL22
Otpaxatenb P250, PL30A
OtpaxaTtenb PL20A
OtpaxaTtenb PLA0A
Otpaxatenb PL8OA, C110A

PekomeHayeMasi 06AaCTb paccTosiHWUA
cpabaTbiBaHWs pAA BoAbLLEN NPOU3BO-
AVTEABHOCTH

PYKOBOACTBO MO 3KCNAYATALUWU | WLAL6

&
@F

ommmEw | |

e

Il Il Il Il

—t—

-
0 2 4 6 8 10
(6.56)  (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)
Distance in m (feet)

D 1

B

T e m

Recommended sensing range for the best performance

PucyHok 5: CtonbukoBas pnarpamma 1: Ctax-

RSN ONOCNCRCONC)

CUHUIA

AapTHbIl/VI oTpaxkatenb

Otpaxatenb PL22

Otpaxatenb P250, PL30A
Otpaxatenb PL20A

Otpaxatenb PLA0A

Otpaxatenb PL8OA, C110A

MWuH. paccTosiHue cpabaTbiBaHWs B M
Makc. pacctosiHie cpabatbiBaHWs B M

Makc. pacctosiHue Mexay oTpaxare-
AEM W AQTYMKOM (PYHKLIMOHAABHbIN
peseps 1)

PekomeHayeMOe paccTosHUE MeXAy
oTpaxaTereM U AQTUUKOM (DYHKLMO-
HaAbHbIN pe3epB 3.75)

PekomeHayemasn 06AacTb paccTosHUsA
cpabatbiBaHWA At OOAbLLIEN NPOU3BO-
AVUTEABHOCTU

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
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Operating reserve ® @

1,000 ® |
m ;
© T
0 2 6 8 10
! (6.56) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)
100 i Distance in m (feet)
: D 3 3
N ! i
©) ‘ c !
A B
\
o LN
N Recommended sensing range for the best performance
AN PucyHok 7: CTonbnkoBas aAMarpamma 2: cee-
:651 ‘ TooTpaXaroLLas AeHTa
1 ‘ L\ | ® CseTooTpaxatollas AeHta REF-DG (50
0 2 4 6 8 10
(6.56) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81) X 50 MM)
Distance in m (feet) @ CseTooTpaxatolas AeHTa REF-IRF-56
Recommended sensing range for the best performance (50 x 50 Mmm)
PucyHoK 6: XapaKTepucTuka, CBETOOTpax aro- ©) Ceetootpaxatolas reHta REF-

Las AeHTa AC1000 (50 x 50 mm)
MUH. pacctosiHue cpabaTbiBaHWsA B M

@ CeetooTpaxatoLias AeHta REF-DG
@ CBeTooTpaxatolias AeHta REF-IRF-56 B Makc. paccTosHne cpabaTbiBaHWs B M
o) CBeTooTpaxatoliias AeHTa REF- C Makc. pacctosiHue Mexay oTpaxare-
AC1000 AEM U AATYUKOM (DYHKLMOHAABHbBIV
. peseps 1)
CHHUI PexkomeHayeMasi 06AacTb paccTosiHUA
D PekomeHayeMoOe pacCTosiHUE Mexay

cpabatbiBaHWA At OOAbLLIEN NPOU3BO-

ATEABHOCTH oTpaxaTtereM 1 AaTUMKOM (DYHKLMO-

HaAbHbIN pe3epB 3.75)

CHHMIE  PekomeHayeMasn obnacTb paccTosiHUS
cpabaTtbiBaHUsi A HOAbLLEN MPOU3BO-
AUTEABHOCTK
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Operating reserve

1,000
100
N
\\
N@
10 -.\-‘ —
A W h N
A WA ¥ A
L WA WA N h ¥
A YA VA N N
e . a
- "7®‘—
| N ,®,
@\ N
1 1 9
0 2 4 6 10
(6.56)  (13.12)  (19.69)  (26.25)  (32.81)

Distance in m (feet)

Recommended sensing range for the best performance

PucyHok 8: XapaKrepucTuka, BbICOKOKaye-
CTBEHHbIE TPOMHbIE OTpaxaTeau

® Otpaxatenb PL1OFH-1
@ Otpaxarenb PL10OF

® Otpaxateab PL20F

@ Otpaxarenb P250F
CHHMil

PekomeHayeMasi 06AacTb paccTosiHWUA

Cpa6aTbIBaHVIF| M HoAbLLEN NnPOn3BO-

ANTEABHOCTHU

PYKOBOACTBO MO 3KCNAYATALUWU | WLAL6

®L e

o 5]

0 2 4 6 10

! (6.56) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)
i Distance in m (feet)
i D | i

| c |

B

>-

Recommended sensing range for the best performance

PucyHok 9: CtonbukoBasi amarpamma 3:

BbICOKOKa4YeCTBEHHbIE TPOKMHbIE OTpaxaTeAn

RS ONCONCNS)

CUHUIA

Otpaxatenb PL1OFH-1

Otpaxatenb PL1OF

Otpaxatenb PL20F

Otpaxatens P250F

MWuH. paccTosiHue cpabaTbiBaHWs B M
Makc. pacctosiHie cpabatbiBaHWs B M

MakKc. paccTosiHne mexay oTpaxare-
AEM W AQTYMKOM (PYHKLIMOHAABHbIN
peseps 1)

PekomeHayeMOe paccTofHUE Mexay
oTpaxaTerem U AQTUUKOM (DYHKLMO-
HaAbHbIN pe3epB 3.75)

PekomeHayemasn 06AacTb PaccTosHUsA
cpabatbiBaHWA AT OOAbLLIEN NPOU3BO-
AVUTEABHOCTU
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7.3

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
BO3MOXHbI U3MeHeHUs 6e3 yBEAOMAEHUA

Operating reserve

1,000
100
A
AU N
AN
N\ \ N
o AN NG
SEST=
A ¥ A W A N
A ¥ \
A J A J A )
Lo\
2 4 6 8 10
(656) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81)

Distance in m (feet)
Recommended sensing range for the best performance
PucyHok 10: Xapaktepuctmka, XMMmU4ecku
CTOMKUI OTpaxaTeAb
@ Otpaxatenb PL1OF CHEM
@ Otpaxareab PL20 CHEM
6) Otpaxatenb P250 CHEM
@ Otpaxarenb P250H
® OtpaxaTtenb PLA0A AHTM3anoTeBaTeAb

PekomeHayemasn 06AacTb paccTosiHUA
cpabatbiBaHWA A BOAbLLIEN NPOU3BO-
AWUTEABHOCTU

HacTpoWika pacctosiHuA cpabaTtbiBaHUA

WLAL16X-XXXXXX3XAXX C KHONKOM 06yueHus:

"

8 10
(26.25)  (32.81)

Distance in m (feet)

(6.56) (13.12)  (19.69)

f-mmpmmmmmm- O

(]

B

> -

Recommended sensing range for the best performance

PucyHok 11: CtonbukoBasi anarpamma 4:
XUMMYECKM CTOMKMI OTpaxaTeAb
Otpaxatenb PL1OF CHEM
Otpaxatenb PL20 CHEM
Otpaxartenb P250 CHEM
Otpaxartenb P250H
Otpaxatenb PLAOA AHTU3anoTeBaTenb
MuH. pacctosiiue cpabaTbiBaHWA B M
Makc. pacctosiHie cpabatbiBaHWs B M

RN OROCNCRCONC)

MakKc. paccTosiHue mexay oTpaxare-
AEM W AQTYMKOM (PYHKLIMOHAABHbIN
peseps 1)

D PekomeHayeMOe paccTofiHUe Mexay
oTpaxaTtenemM U AaTYMKOM (PYHKLMO-
HaAbHbIV pe3epB 3.75)

CHHUIE PekomeHayemasn obnacTb paccTosiHus
cpabaTtbiBaHUs A OOAbLLEN MPOM3BO-

ANTEABHOCTH

Ha nytn ayua mexay WLALG 1 pedpAreKTOpOM He AOAKHO BbITb 06bEKTOB. Haxatne

Ha KHoMKy obyyeHuns (MpUMepHO 1-3 ¢) MOHMXKAET UyBCTBUTEABHOCTb. ITO NOAABAAET
NPEeXAEe BCEro AOXHOE cpabaTbiBaHWE Ha 3KCTPEMAAbLHO AEMOASPUBYIOLLIMX 0ObEKTaX.
Kpome Toro, ymeHbLUAETCs paccTosaHWe cpabaTtbiBaHWUA M COOTBETCTBEHHO QYHKLIMOHAADL-
HblI1 pe3epB. [oMecTUTe 0OBEKT Ha TPAEKTOPUIO AyUa, XEATbI CBETOAMOA FACHET, T. €.
06bEKT pacno3HaéTca — HacTpornka npaBuAabHan. WLA_Teach-Taster
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PucyHok 12: WLA16X-XXXXXX3XAXX, HAaCTpoHKa paccTossHusl cpabaTbiBaHWs! C MOMOLLIbIO KHOMKH
0byyeHus

7.4 Hactpoirka ¢pyHKUUA BpeMeHH

o —I I nr
o e
T e I =~ e

—‘l
i B S

M = BpyuHyto (cneumnduueckue HacTporku yepes |0-Link)
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BO3MOXHbI U3MeHeHUs 6e3 yBEAOMAEHUA

30.000 ms

Hactpolika cpabaTbiBaHMA NpU HAAUUMUK/OTCYTCTBUU CBETA

L aKTMBaLMA NpU HaAMYUU OTPAXEHHOTO CBETA
D aKTMBaLMA NpU OTCYTCTBUM OTPAXKEHHOIO CBETa
M BPYUHYO (cneunduueckne Hactpomku vepes |0-Link)

CTpyKTypa TEXHOAOTMUYECKUX AAHHbIX

WLALBX-XXXXXXXXAXX:
A0O A70 A71 A72 A73 A75
10-Link Vi1
AaHHble 2 baita 4 HanTa
npouecca
0 6ant: 6ut 15... 8 0 6ant: 6ut 31...
1 6ant: 6ut 7... 0 24
1 6awnT: 6ut 13...
16
2 6awnra: 6ut 15...
8
3 6awita: 6utT 7... 0
0 61t/ TMN Q.1 / Boolean
AGHHbIX
1 6ut / ™"Mn Q.o / Boolean Qint.1/ Q/ Qint.1 / Boolean
AAHHbIX Boolean Boolean
bur../onn- | 2..15/ 2..15/ 2..15/ 2..15/ 2/ 2...7 / [nycTo]
caHue / vn [nycTo] [3HaueHue | [3HaueHune | [n3mepe- Qint.1/
AAHHbIX namepe- | cuértumkal Hue Boolean
Husa Bpe- | / UInt 14 A\VHBI /
MeHu] / CKOPOCTH]
Uint 14 / Sint14
bur... / onu- 3..15/ |8..31/ [nponyck-
caHue / vn [3HaueHune Hasa
AAHHbIX namepe- cnocobHocTb] /
HUA Bpe- Uint 24
MeHu] /
UInt13
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YcTpaHeHue HeucnpaBHOCTEH

B TabAmLe YcTpaHeHWe HEUCNPABHOCTEN NOKAa3aHO, Kakne Mepbl HEOBXOAMMO NPEANPU-
HSITb, ECAM AATYMKM He paboTatoT.

CBETOAMOAHBIM UHAUKATOP /
KapTUHA HEUCTNIPABHOCTU

MpuuuHa

Mepbl no yctpaHeHUio

3eNeHbIVi CBETOAMOA MUraeT

KommyHukaums 10-Link

Het

KOMMyTaLMOHHbIE BbIXOAbI
BeAyT cebsi He cornacHo
Tabavua 4

1. U3MmeHeHne KoHbUrypauuu
2. KopoTkoe 3amblkaHue

1. Apantaums KOHGUrypaumm
2. MpoBepKa INEKTPUYECKUX
NMOAKAKOUEHWI

He Bce cuHME CBETOAMOADI
ropAr.

a) HeypoBaeTBOpUTEABHASA
FOCTUPOBKa

b) 3arpasHeHne ONTUYECKMX
NMOBEPXHOCTEN

¢) YacTuupbl B CBETOBOM Ayye

d) Canwwkom 6oabLLIOE pac-
CTOSTHUE MEeXAY AATYUKOM U
oTpaxatenem

e) OTpaxaTtenb He MOAXOAUT

a)
b)

MpoBepUTL KOCTUPOBKY
YncTKa ONTUYECKUX NMOBEPX-
HOCTEW (AQTUMK U OTpaxa-
TeAb).

Ecan Bo3MOXHO, nsberatb
3arpsA3HeHni B BO3ayxe
MpoBepwuTb paccTosiHue
cpabatbiBaHWA

KomnaHus SICK pekomeH-
AYET OTpaxaTenb

XEATbIi CBETOAMOA MUTraeT

CA1LKoM 6oAbLLOE paccTos-
HUE MeXAY AATYMKOM M OTpa-
Xatenem / CBETOBOM Ayd He
NMOAHOCTbO BbIPOBHEH Ha
oTpaxaTeAb / oTpaxaTeAb He
NOAXOAUT / AMLEBas NaHeAb
W/VAK OTpaxaTeAb 3arpsA3HEH.

MpoBepuTb paccTosHue cpa-
6aTbiBaHWA / NPOBEPUTb FOCTU-
poBKy / komnaHua SICK peko-
MEHAYET oTpaxareAb / Ynctka
ONTUYECKUX NMOBEPXHOCTEN (AaT-
UMK U OTpaxaTeAb).

YTnauszauumsn

AaTuvK He06X0AMMO YTUAM3UPOBATb B COOTBETCTBUM C AEUCTBYHOLLIMMU HALIMOHAABHBIMM
npeaAnucaHuamMu. MNpu yTUAM3aLUMK CAEAYET CTPEMUTLCS KO BTOPUYHOM nepepaboTke (B
YaCTHOCTH, APAroLeHHbIX METAANOB).

YKASAHUE

YTuausauuna 6atapen, INeKTPUUECKUX U INEKTPOHHbIX YCTPOUCTB
e B COOTBETCTBUM C MEXAYHAPOAHBIMWU AUPEKTUBAMU BaTapeu, akkyMyASITOPbI U SAEK-
TPUYECKME UAU SNEKTPOHHbBIE YCTPOMCTBA HE AOMKHbBI BbiBpachkiBaTbCA B 06K

Mycop.

« [lo 3akoHy BAaaeAel, 0083aH BEPHYTb 3TW YCTPOMCTBA B KOHLIE CPOKA UX CAYXObl B
COOTBETCTBYIOLLME NYHKTbI 06LLEeCTBEHHOTO cHopa.

WEEE: W 5:57 cyivBOA Ha WU3AEAUU, ET0 YNAKOBKE UAUM B AAHHOM AOKYMEHTE
YKa3blBaeT Ha TO, YTO U3AEAME NOANAAAET NOA AEMCTBUE HACTOALLMX MPaBUA.

TexobcayxuBaHue

37101 AaTUMK SICK He TpebyeT TEXHUUECKOrO 0OCAYXMBAHUS.

Mbl pekoMeHAYEM PETYAAPHO

PYKOBOACTBO MO 3KCNAYATAUWU | WLAL6

8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
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PYKOBOACTBO MO 3KCIMAYATALINNA

e QuucTUTE ONTUUECKUE MHTEPGEICHI U KOPMYC
e NPOBEepATb NPOYHOCTb PE3LOOBbLIX U LUITENCEABHbIX COEAMHEHWIA.

OuucTtka

m BAXHO
MoBpexaeHWe yCTPoUcTBa M3-3a HenpaBUALHON OUMCTKMU!
HenpaBWAbHas OUUCTKA MOXET NMPUBECTU K MOBPEXAEHNIO YCTPOMCTBA.

u Mcnonb3oBaTh TOAbLKO PEKOMEHAOBAHHbIE YUNCTALLME CPEACTBA U MPUHAMEXKHOCTHU.
u He ncnoab3oBatb AN OUYUCTKM OCTPbIE NPEAMETHI.

»  PeryasipHO 1 N0 Mepe 3arpa3HeHns ounLlanTe oNTMYecKne NoBePXHOCTM 6e3BOpCo-
BOW TKaHbIO AN MPOTUPKK ONTUKK (apTUKYA 4003353) 1 OUNCTUTEAEM AAA MAACTUKA
(apTMkyA 5600006). B ueroM NEPUOAUUYHOCTE OUUCTKU 3aBUCHT OT YCAOBUM OKpPY-
XatoLen cpeabl.

3anpeluaerca Npon3BOAUTb At0Oble UBMEHEHUSI Ha YCTPOMCTBAX.

MoxeT 6bITb UIBMEHEHO NPONU3BOAUTENEM 6e3 npeABapuTEAbHOTO YBEAOMAEHUSA. YKa3aH-
Hbl€ CBOMCTBA M3AEAUS U TEXHUUECKNE AGHHbBIE HE ABAAKOTCA MUCbMEHHbBIMM rapaH-

TUAMMN.
12 TexHUueckKue xapakTtepuCcTUKU
12.1 TexHUUeCcKUe xapaKTepUCTUKH

B pas3pene «TexHuyeckune XapaKTEPUCTUKN» COAEPXKUTCA AULLb YaCTb TEXHUYECKUX XaPaKTEPUCTUK AaTUUKa.

MOAHBbIE TEXHUYECKNE XapaKTEPUCTUKN MOXHO HalTU Ha caiTe Mo apTUKyAy AaTHUKa.

CBoucTBa

Paccrosinne cpabatbiBaHUA

WLA16P
MwuH. pacctosiHue cpabaTtbiBaHUs Om
Paccrosiiue cpabatbiBaHWA, MaKc. 10 m

Makc. paccTosiHue Mexay oTpaxaTteneM U AaTYMKOM (PYHKLUMOHaAL- O m ... 10 m
HbIM pesepB 1)

PekomeHayeMoe pacCTosHUE MeXAy OTpaxaTeneM U AQTYMKOM Om..7m
(dyHKLMOHaNbHBIV pesepB 3,75)

ATanOHHbIN OTpaxaTeAb PL8OA
PekomeHayemoe pacctosiHue cpabaTtbiBaHWA A HaMAydLen npons- O m ... 7 m
BOAMTEABHOCTH

U3nyyaembiv Ay

WLA16P
NCTOYHUK N3AyYeHUA PinPoint-LED
Tun cBeTa BraMMBIN KpacHbIM cBET
Pa3mep cBeTOBOro nATHa / paccTosiH1e 280 mm/5m
KoMMYHUKaLMOHHLIN UHTEpdENC
Tabaunua 8: KOMMYHUKaLUMOHHbINA MHTEPPEHC
10-Link
WLA16P
|0-Link 1.1
CKOpOCTb Nepepaymn AQHHbIX COM2
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AAEKTPUUECKME XapaKTepPUCTUKHM

WLA16P
HanpsxeHve nutaHus Ug DC10..30V
OcraTtouHasn nyAbcauus <5 Bgg
MoTpebasaemblii TOK < 30 mAY
< 50 mA?
Kaacc 3awutbl 1}
1) 16... 30 B nocr. Toka, 6€3 Harpysku
2) 10... 16 B nocr. Toka, 6e3 Harpy3ku
LindpoBoi Bbixoa
WLA16P
BbIXOAHOW TOK |yaxc. <100 mA
CxeMbl 3aLLUmTbl A, B, C, DY
Bpems oTkAMKa < 500 ps?
YacToTa nepeknoueHus 1000 Hz®

1 A = Ug-NOAKAOUEHMS C 3aLLMTON OT NEPENYTHIBAHWS MOAHOCOB
B = BX0OAbI 1 BbIXOAbI C 3aLLMTOM OT NepenyTbiBaHWS NOAOCOB
C = nopaBAEHWE UMMNYALCHbIX NOMEX
D = BbIX0AbI 3aLUMLLEHBI OT NEPEHANPAXEHUA U KOPOTKOrO 3aMblKaHUA
2)  [IPOAONKUTEABHOCTb CUTHAAA MPY OMUUYECKOMN Harpy3Kke B PEXMME NepeEKAOUEHUS. BO3MOXHbI ADYr1e 3HAUEHUS B PEXUME
COM2.
3)  Tpu COOTHOLLIEHWU «CBETAO/TEMHO» 1:1, B peXuUME NnepekAtoUeHus. Bo3MOoXHbI Apyrue 3HaueHus B pexume 10-Link.

MexaHuueckue xapaKTepUCTUKU

WLA16P
Knacc 3awmtbl? cM. Tabavua 1:
x4, xH, x5, xI: IP66, IP67, IP69?
x9, xB: IP65
OKpyxatolLLas Temnepatypa Bo Bpemsi paboTtbl -40 °C...+60 °C®
1) no EN 60529
2)  3ameHsieT IP69K coraacHo I1SO 20653: 2013-03
3)  He aedopmupoBaTh kabean npu Temnepatype Huxe O °C
12.2 FabapuTHbIe YepTeXu
42 (1.65) 42 (1.65)
20 (0.79 4.1 0.16) 14.1(0.16) @
O | —=|
SR a1 S |
® L =° s 1299048 |
| S| @ Jde 529208 ] |35
| HE 5l o
. 0 Q 8 1 [} Q ;,a‘. ; 3
e = S >
4&1 ) t ©) 6.5 (0.26) t 6.5 (0.26)
,U.M 3(0.12)
@129 7.7 J 15 (0.59 (g.g) ‘ 3 15(0.59)
. . 27.8 (1. .. (1.1)
(0.51) ©0.3)| |27.8(1.09) s
Pucyrok 13: MacwurabHbiA 4epTéx 1, PucyHok 14: MactlutabHbI 4epTéx 2, LwTe-
Kabenb
Kep
@ cepeArHa OMNTUUYECKON OCK

@ KpenexHoe oreepctve, @ 4,1 mm
® CoeanHeHne
@

ANEMEHTbI MUHAMKALMK U ynpaBAEHUA
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12.3 Pasmepbl cBETOBOro NATHa

Tabanua 9: Pasmepbl CBETOBOIo nsTHa
WLA16P:

Dimensions in mm (inch)

120
(4.72) ‘
. ] & +
(3.15) — : !
29 | | |
(1.57) I? : : :
-40 \s ‘ )
(-1.57) ‘
2 ~ 1 1 ‘
(-3.15) . : : :
-120 i‘) as1 | |
472 2 4 6 8 10 ! !
(6.56) (13.12) (19.69) (26.25) (32.81) . 0 5 10
Distance in m (feet) (16.40) (32.81)

Recommended sensing range for
the best performance

PucyHok 15: WLA16P

CUHUI  PekomeHayemas ob6AacTb paccTonaHUst cpabaTbiBaHUSA AR GOAbLLEN NPOU3BOAUTEABHOCTU

CHHM PekoMeHAyemas 00AaCTb PaccToAHUA cpadaTbiBaHUA AR OOAbLLEN MPOU3BOAUTEABHOCTH
)

13 MpunoxeHne

13.1 CooTBeTCTBUA U CEPTUDUKATDI

Ha cairte www.sick.com MOXHO HalTU AeKAapaLLMK COOTBETCTBUS, cepTudmKaThbl 1
aKTyaAbHOE PYKOBOACTBO MO 3KCNAyaTauMy NpoAyKTa. A 3TOro B CTPOKY NMOMCKa Heobxo-
AMMO BBECTM apTUKYA MPOAYKTa (apTUKYA: cM. rpady «P/N» uam «ldent. no.» Ha 3aBOACKOM
TabAnuke).
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SICK AG

Erwin-Sick-Str.1

79183 Waldkirch, Germany
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B TIER. MIRSENE.

AP RIE R A E & BRI E &R,

© P EMNETE,

[REETHY
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1 KT AR

1.1 X FEEEENER

TaFrA e, B RERRREERURET R R ETIRE.

RREEmET AR, ONZERETTmMhE, UHIEARMEIEE.
R mERAE =710, 1B RS,

RREERNMEHA RV ENEN T AR R SGNERRZ2ETER. BX
ERIBZ N GRNR SRR,

1.2 EZER

NEBETMIIEAINE%{EE, 1E1A09) SICK Product ID:
{P/N}/{S/N}
(2 "#@d SICK Product ID #RiAF=&", 55 204 571 ),

RET=RHAE, REUTER:
AXEHIFTA P RIES A
HER

Hith AR

CAD #EA R~ &

U (FINFFE1HEERR)
R

Fo it

1.3 TSI LIE
RS R REMTEER

/e
AT IR I RIRT, PIRESEIEMREEXTRIBMRIRTE I,

s

AN FTRERERUIR T, PIRESEIEMEEX T RIS,

Iy
AU BTG R, TRSFBIEESNFEZAIRTHIL,

EE
AT A A R R fEPLRY BT, PIRES B =K,

&R
SRRAARNRT. BNURER, FUSMMEHEEIT,

G

> EKRTTIES.

1. TR RS

2. EREFAINTNTEESITHIES.
v ERTTHESHER.
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1#R1ER

2 R2ER
2.1 —RELR’TR
FrombERE,. TRTEE R RS FIeg Tl A SR
n REEBNMIES, A mtIER el EE
BTG RTRELTEENENE ((BX) B THFHESEE
@ HIRLE.
ERNMRIPT R RS,
2.2 ARRR
o EBIRTA TERBERAT T TAMERREGENIA BT,
BRFERBIARBEBRITIESM189E L, FIRIZIRA SHEE R ERIfEk. XFH
Z, fa0:
o EllEl
. 2%
o THRMEXHIESITE
2.3 XF UL AR
The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary
overcurrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the
field rated either:
a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20 V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100 / Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).
Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.
UL Environmental Rating: Enclosure type 1
2.4 RitR&
WLA16 B— MR A BERER (T X &R REkER FFiE. sh¥IfiA
FRVAEEERAR UL AN, PITIHREFRE R AR, W) "*}ﬂZFrLqu}ZEEﬁEEﬁz%%, my
SICK R 2 BIRVER B BUR A& R R L.
3 = mmiaA
3.1 183 SICK Product ID ¥R~ &4
SICK Product ID
SICK Product ID BESE/EMTBIFMRF M. BIREHEARMES mESMITHL,
SICK Product ID BHEWNL% pid.sick.com, 155 (P/N) F0F5I5 (S/N) ARy, A
SRR
RZ =G SICK Product ID 39X FH QR B K B RTESRREF/s B L
204 B {ERAEA | WLA16 8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
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HRAFIR AR

P/N
S/N

#E

Product ID &
pid.sick.com/

v | B
I LT Tt

1: SICK Product ID

3.2 BRIERBRTH

WLA16x-xxxxxx00 WLA16x-xxxxxx01 WLA16x-xxxxxx02

P99
d

o/ [

O
=2 | L == L &2 |
—> | a— —>
WLA16Xx-xxxxxx30 WLA16Xx-xxxxxx31 WLA16Xx-xXXxxx32

L e
o, el

~— e~ ~—— —1

[ EE— - [ S—

@O®ee e

BluePilot i5€a: REHEN
HE LED: HEWRES

%6 LED: TFBEERE
BT BT ATREINEE
TEHE: @/ EETRRE
£l Teach: BERHE

BRSNS RLEAGENRERSE L (B0 SICK EEfHiziAH) . HEXE
R R TR

RSB ASVHTENRERN < 1,8 Nm,

5 BS&TR

1\

WITERT IR E AT B, (IEARENERSEE, FETIIER:

k&R EESIME.
BB DEEE

—BSEMAERSERE, NN EsE@EER.
EEENRA:

Alarm = ZiR%H I

Health = Z$R % H s

MF (§tH 2 Bc &) = MBI NIR, T3OheE, AXES
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ES(FIE

Q|_1/C = %*%Eﬁjﬁ, |O-Link E%
Test = MHFI N i

Ug: 10 ... 30VDC®

&5 1: EO

Wxx16x- x4 xH x5 x|

1 =BN 2 1 % 2 1

2 = WH P a—

3=BU 0.14 mm2 °

4=BK |3 4 AWG26 3 4

5= QY 0.14 mm?

AWG26

Wxx16x- x9 xB
1=BN 6 - 1 T~y 1
2 - BU R 6T 2 *

3 = not connected P m;5 5—e o—2
4 = BK 4_pPelleg
5= WH I el s N
6 - GY =64

7 = not connected In=4A

206 R 1EREH | WLA16 8020348.1MMD/2024-07-19 | SICK
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F1% 2: DC
WLA XXX6XxxxA00 XXX6
16x- XXXX
AO01-
A99
#f% | 161 | 162 | 163 | 165 | 167 | 168 | 16A | 16K | 16L | 16N | 16x
=Y
PNP | 861 862 | 863 | 865 | 867 | 868 | 86A | 86K | 86L | 86N | 86x
1= +(|_+)
BN
(b7
)
2= MF
WH
(8
)
= - (M)
BU
(35
)
= Qu/C
BK
(B
)
2RI Q Q |Alarm|Alarm | Teac | Test | &Ij | Teac | Test | I | www.
: MF h — L+ BE h N BE sick.c
— L+ — L+ om
8022
709
BRiA Q Q Q Q Q Q Q Q Q Q | www.
D Quy sick.c
(C) om
8022
709
&% 3: DC
WLA XXXXXXxxZZZ
16x-
i35 111 112 114 116 421 422 721 722
PNP 811 812 814 816 B21 B22 - -
NPN Ci1 C12 C14 C16 - - F21 F22
BN + (L+)
WH Q | Q@ | Health | Heath | Q Q | o | a
BU - (M)
BK Q Q Q Q Q Q Q Q
GY - - - - Test Test Test Test
— L+ — L+ - M - M
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& 4. 1=, PNP, NPN

6 FRANThREE

Alarm

ER%tin: £REs (WLA16) BE— P SGEIIRS Hitlin (REE (2]
1% 2] HEY Alarm”) |, ZRIHIENEE RS TESMEZ RN LS ER. It
B, LED fE7mATINNR. BERRE: LRSS RETERS. RERIF: LOW
(0), BESSFERNZ HIGH (1),

Health fithim: f&/R%E8 (WLA16) BE— ML EVIINSmtim (REE (20
1% 2] Ry Health”) | ZHiHIHNEERRE T ESTEZ RN BART R KX
HE. BERE: LRGNRHRES, KMEATERSE, BARHR, KSR
HIGH (1), BES/=EE BTN LOW (0), LAY, B LED f5RKTINKR.
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8 5: Alarm / Health

Alarm (< 100 mA)

Health (<100 mA)

D +(L+) . +(L+)
N | |
| Alarm | Health
| | | ! |
L _— a1 ™ L_—a ™
(N R (R R
| | N
| Alarm | Health
(] | |
o L_— o ™ L__—a ™
ML EN b
MmN EEES WLA16 BEF—MNIAAGG (EEE [F1% 2] hpyTE SE

uTeStu )

. BRI P] K & 5188

LED f5RKTRYEB L5 O ROE B MBS TE,

RGN R SR Z B NS A EAYIE,
&5 LED XASERDIGNEIMIE, S8R £I% 6 EINRE

. NIMEEERERVIRER T 1EM: EARE
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o MR REMHAYE

WRGEERE, NAREERRE. S0 SIS 5 2157 .

1% 6: Wit

Test - M
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I £ I I

I
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7.2 WEFERASY

WLA16 BB ERES ZEWTHEGRERERSOCBERRE. Eit, 2EA
RIFAERMCIAIE, MURBKMARNIES., XEKRE WLA16 BFRSHY
EITEA (WRETER) . FRREETRERMIGTSEERITX,

RIEEXER [ £15 7] ARERSBIIRTEZEES (x = iR BNIEES, v
= B1T&H)

2R B
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Australia

Phone +61 (3) 9457 0600
1800 33 48 02 - tollfree

E-Mail sales@sick.com.au

Austria
Phone +43 (0) 2236 62288-0
E-Mail office@sick.at

Belgium/Luxembourg
Phone +32 (0) 2 466 55 66
E-Mail info@sick.be

Brazil
Phone +55 11 3215-4900
E-Mail comercial@sick.com.br

Canada
Phone +1 905.771.1444
E-Mail cs.canada@sick.com

Czech Republic
Phone +420 234 719 500
E-Mail sick@sick.cz

Chile
Phone +56 (2) 2274 7430
E-Mail chile@sick.com

China
Phone +86 20 2882 3600
E-Mail info.china@sick.net.cn

Denmark
Phone +45 45 82 64 00
E-Mail sick@sick.dk

Finland
Phone +358-9-25 15 800
E-Mail sick@sick.fi

France
Phone +33 1 64 62 35 00
E-Mail info@sick.fr

Germany

Phone +49 (0) 2 11 53 010
E-Mail info@sick.de

Greece

Phone +30 210 6825100
E-Mail office@sick.com.gr
Hong Kong

Phone +852 2153 6300
E-Mail ghk@sick.com.hk

Hungary
Phone +36 1 371 2680
E-Mail ertekesites@sick.hu

India
Phone +91-22-6119 8900
E-Mail info@sick-india.com

Israel
Phone +972 97110 11
E-Mail info@sick-sensors.com

Italy
Phone +39 02 27 43 41
E-Mail info@sick.it

Japan
Phone +81 3 5309 2112
E-Mail support@sick.jp

Malaysia

Phone +603-8080 7425
E-Mail enquiry.my@sick.com
Mexico

Phone +52 (472) 748 9451
E-Mail mexico@sick.com

Netherlands
Phone +31 (0) 30 204 40 00
E-Mail info@sick.nl

New Zealand
Phone +64 9 415 0459

0800 222 278 - tollfree
E-Mail sales@sick.co.nz

Norway
Phone +47 67 81 50 00
E-Mail sick@sick.no

Poland

Phone +48 22 539 41 00
E-Mail info@sick.pl
Romania

Phone +40 356-17 11 20
E-Mail office@sick.ro
Singapore

Phone +65 6744 3732
E-Mail sales.gsg@sick.com

Slovakia
Phone +421 482 901 201
E-Mail mail@sick-sk.sk

Detailed addresses and further locations at www.sick.com

SICK AG | Waldkirch | Germany | www.sick.com

Slovenia
Phone +386 591 78849
E-Mail office@sick.si

South Africa
Phone +27 10 060 0550
E-Mail info@sickautomation.co.za

South Korea

Phone +82 2 786 6321/4
E-Mail infokorea@sick.com
Spain

Phone +34 93 480 31 00
E-Mail info@sick.es

Sweden
Phone +46 10 110 10 00
E-Mail info@sick.se

Switzerland

Phone +41 41 619 29 39
E-Mail contact@sick.ch
Taiwan

Phone +886-2-2375-6288
E-Mail sales@sick.com.tw
Thailand

Phone +66 2 645 0009
E-Mail marcom.th@sick.com
Turkey

Phone +90 (216) 528 50 00
E-Mail info@sick.com.tr
United Arab Emirates

Phone +971 (0) 4 88 65 878
E-Mail contact@sick.ae
United Kingdom

Phone +44 (0)17278 31121
E-Mail info@sick.co.uk

USA

Phone +1 800.325.7425
E-Mail info@sick.com
Vietnam

Phone +65 6744 3732
E-Mail sales.gsg@sick.com

SICK

Sensor Intelligence.
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