Inbetriebnahme

L English | H . Fancais |

EE‘IE » Modus D = dunkelschaltend: Bei Lichtunterbrechung ist der Ausgang Q A iy | Dimensions in mm (inch) ..>30s — 3x1Hz .
Fork Sensors - aktiv (z. B. Objekt). = Werkseinstellung, L) o2 ——— - s 6 Capteurs & fourche
Operating instruction Modus L = hellschaltend: Bei Lichtempfang ist der Ausgang Q aktiv |:| 3 A B g @ Qo Notice d’instructions
(z. B. nurTragermaterial). = i L
Safety notes * Leitungsdose spannungsfrei aufstecken und festschrauben. Fiir V ) ) ) Consignes de sécurité
* Read the operating instructions before commissioning. 8018574 .1EE0 0823 t\”.SCh'“SS inB ﬁ:!té)m T\‘br"r‘]“&" b"f bllagv b'.k; Sct:“”arlz’ wp]t . g@fi; 19.8 Gabelweite/Fork width Gabeltiefe/Fork depth « Lire la notice d'instruction avant la mise en service.
- Connection, mounting, and setting may only be performed by trained eitungen anschliefSen. Nach korrekter Inbetriebnahme leuchtet die . * Confier le raccordement, le montage et le réglage uniquementa un
specialists. griine LED. . . . (0.78) WFL2 2(0.08) 42/59/95 (1.65/2.32/3.74) personnel spécialisé.
« Not a safety component in accordance with the EU Machinery Directive * Sensor mit Befestigungsbohrungen an geeignete Halter montieren. 7 — — « I ne s’agit pas d’un composant de sécurité au sens de la directive
« When commissioning, protect the device from moisture and contami- - Das Testmaterial im gespannten Zustand und flatterfrei durch die 0.28 9 WFL5 5 (0.20) 42/59/95 (1.65/2.32/3.74) >30s —> 3x 1Hz machines CE.
nation. ¢ w F I W It h ?abelbﬁfr:junglgewegen, Sensor an Betriebsspannung legen (siehe (0.28) _ 5 9 (035 : : : : . « Protéger I'appareil contre I'humidité et les impuretés lors de la mise en
« These operating instructions contain information required during the life ypenauidruc). — — s - 6 g —> P a service.
cycle of'ihe sengsor_ 9 . ¥ Dynamischer Teach-in (Empfohlen) (siehe Abb. D) g (0.20) 3(0.12) WFL15 5 (0.59) 42/59/95 (1.65/2.32/3.74) @ g @ @ g « Cette notice d'instruction contient des informations nécessaires pen-
o . . h = — — dant toute la durée de vie du capteur.
. StartTeah 1 rgundads Ot aisrn o Gabl platiorn ! | Bl WFLB0  30(118)  42/50/95 (1.65/2.32/3.74)
EN 60825-1:2008-05 durch den Sensor bewegen Wéhreng des Teach-in-Vorgangs innf(t die & LASER DE CLASSE 1
eacn-in Bohe s o I wrso (197)  42/59/95 (1.65/2.32/3.14) i
] ) ) S -1:2007-
lvrl’mnlm:llegzzzvxrlsesézw Empfehlung: Mindestens 3 Objekte durch den Sensor bewegen. A & WFL80 0 (3.15) 42/59/95 (1.65/2.32/3.74) I Puissance d'impulsion
y 7 -in: -in- i i —”ﬂﬂl— o~ Betriebsmodus / operation mode imale < 37.7 yW
Wavelength: 670 nm Beenden Teach-in: Teach-in-Taste < 20 s loslassen. Bei erfolgreichem ™ p maximale < 37.7 !
b Teach-in zeigt die Funktionsanzeige (gelbe LED) direkt den Schaltzu- yaay V S WFL120 120 (4.72) 42/59/95 (1.65/2.32/3.74) Durée des impulsions: 6 s ON, 16 s OFF
Complies with 21 CFR 1040.10 u tto n stand des Sensors an. Die Schaltschwelle ist nun optimal zwischen Automatisierungsfunktion / Automation function S10 Logic Longueur d’ondes : 670 nm
d 1040.11 t for deviati Hintergrund und Objekt gesetzt. Die bestmdgliche Betriebssicherheit ist - . ) ) o .
a:ursuant o szsceerpNo‘t)i::eel::: "r::)’:s gegebgn. Jekt g g A A g \1/ [ V c c1 D Zeitmessung / Entprellung /Timer / Debouncing Genauigkeit Zeitmessung / Accuracy of timer 1ys Est conforme aux normes 21 CFR
dated June 24,2007 Australia Netherlands Beiinh g Obiekten k F tellung vorg o 2.B. fiir gemessenen Zeitwertvon 1s / e. g. for measured time value of 1 s 100 ps 1040.10 et 1040.11 sauf exceptions
Phone +61 3 9457 0600 Phone  +31 (0130 229 25 44 ei inhomogenen Objekten kann eine Feineinstellung vorgenommen = - — - — — - découlant de Iavis sur les dispositis
WARNING: Interruption, manipulation or incorrect use ’Sﬁffn"e“ +43 (0)22 36 62 28 8-0 QﬁZ’niei’Zﬁ"g 415 0459 werden (siehe m Feineinstellung). V : é A A WFL2 4 (055) 13.5 (053) 6 (024) ’I;Ar:?s:rzz;ltt:;fc;:/Inaiwzlezfjizz tl;.::;gmssen / Minimum time beftween two process events 253:: laser n® 50, en date du 24 juin 2007
& can lead to hazardous exposure due to laser radiation. E::?;:W;;{%T;’Z;?ss o Norway 67815000 Fehler¥aftehrTeac?»lln: s_cnndelleshBhfrll?]e? der(jgeltéenTl_ED rr]n_it ?/Hz bis ein WFL5 4 (0.55) 15 (0.59) 4.5(0.17) Zahler / Entprellung / Counter / Debouncing Schaltfolge max. / Schaltfolge max. 150 Hz ATTENTION: toute intervention, manipulation ou
Phone. +55 11 32154900 Phone. +48 22 837 40 50 querx?ac |Ln ?t' o grelg d urfc hlge# frt wTur %’ pel eg{: |-"?]- O{ggﬂg I7) < Resetdauer/ Reset duration 1.6ms @ utilisation non conforme peut entrainer des
Canada Romania uber externe Leitung wird der fehlerhatte feach-in zusatzlich mi z - P - — — - blessures graves causées par le faisceau laser.
Intended use Phone +1.905 771 14 44 Phone. +40 356 171 120 liber den MF-Ausgang signalisiert. WFL15 27 (1.06) 13.5 (0.53) 6 (0.24) Mindestzeit zwischen zwei Prozess-Ereignissen / Minimum time between two process events 3.3 ms
The fork WELi to-electronic. which t . d gﬁiﬁl“fi;g“; 579118 50 ghcne +7-495-775-06-30 T statischer 2-Punkt-Teach-in (siehe Abb. E) V Entprellzeit max. / Max. debounce time 65.5s - )
e fork sensor WFL is an opto-electronic, which operates using a sender Fhon Fone . — WFL30 (1.65) 135 (0.53) 6 (0.24) Utilisation conforme
and receiver unit. It is used for the optical, non-contact detection of objects. Phone +56 2 2274 7430 Phone. 465 6744 3732 oW - ; ; = r 1 Sensorbetrieb im Standard /0 Modus ohne 10-Link Kommunikation und ohne Verwendung von sensorinternen Logik- und Zeitparametern R . ) )
; Start Teach-in: Hintergrund oder Objekt zwischen der Gabel platzieren, Im ! ! ton | C VOn SEns ! ) L fourche WFL | f
Commissioning China 6 4000 121 000 Stovakia 71 482 901201 Teach-in-Taste 1...3 s driicken und anschlieRend loslassen. Gelbe LED 8 A WFL50 1 (2.01) 24.5 (0.96) 6 (0.24) Sensor operation in standard /0 mode without 10-Link communication. Sensor-internal logic or timing parameters plus Automation Functions used asggl?;egr;%t?eul:fe’fun réc?:;t)tuerb??Féglthg'lai;%eéeg;gog:]c'sugé c?e[]t%tclz(t)ir(])rr]]ant
+852-2153 6300 Si p f 2 . . . . ( cepteur.
» Mode D = dark switching: If light reception is interruptedoutput Q is Donmark o 6400 g“oov'%‘:;?% (0)1-47 69 990 blinkt mit 1 Hz. V 0 optique et sans contact d'objets.
active (e. g., label and carrier material). = factory setting. Finland Prone 7 11 472 3733 Beenden Teach-in: Das noch nicht eingelerte Material (Hintergrund 1 i oo WFL80 1(3.19) 24.5 (0.96) 6 (0.24) J Mise en service
Mode L = light switching: If light is being received output Q is active Phone  +358-9-2515 800 South Korea oder Objekt, abhéngig vom Start-Teach-in) zwischen der Gabel platzieren : ',: i . i . . i ) i
(e. &., carrier material only). ] ) France 43164623500 2;:;‘"9 822786 6321 und Teach-in-Taste erneut kurz driicken. 3 o WFL120 121 (4.76) 24.5 (0.96) 6 (0.24) Statischer 1-Punkt-Teach-in / Static 1-point teach-in * Mode D = commutation sombre: en cas de coupurelunjlneuse,’ la sortie
* Insert the female cable connector with the power off and fasten in place. Germany Phone +34 93 480 31 00 ) . L ' . M = Statischer 2-Punkt-Teach-in / Static 2-point teach-in Q estactivée (p. ex. étiquette et matériau support). = réglage d'usine.
For connection in B, the following applies: brn = brown, blu = blue, Z?;):fa;t?nm 5301-301 Sweden 01000 Bei erfolgreichem Teach-in zeigt die Funktionsanzeige (gelbe LED) o @ Optikachse / Optical axis Aktion Teach-in-Taste / 1.3s <1s Mode L = commutation claire: en cas de réception lumineuse, la sortie
Ik = black, wht = white; connect cables. The green LED lights up after Phone +44 (011727 831121 direkt den Schaltzustand des Sensors an. Die Schaltschwelle ist nun : : : - ¢ Q est activée (p. ex. uniquement matériau support).
bl y ! g g p © Switzerland ( Befestigungsbohrung, @ 4,2 mm / Mounting hole, @ 4.2 mm (0.17 inch) Action teach-in button A A 5 .
correct commissioning. Hong Kong Phone. 141 41 619 20 39 optimal zwischen Hintergrund oder Objekt gesetzt. Die bestmdgliche ) | ; ' 2 ’ y y, « Enficher le cable avec connecteur femelle du cable hors tension et le
o Use the fixing holes to mount the sensor on suitable brackets. Move the Phone +852 2153 6300 Taiwan y Betriebssicherheit ist gegeben. Der Sensor erkennt automatisch, ob ein T ® Nur bei WF50/80/120 / WF50/80/120 only visser a fond. Pour le raccordement au niveau de B, on applique:
ng f . h Hungary Phone 886 2 23756288 2-Punkt-Teach-in oder ein 1-Punkt-Teach-in durchgefiihrt wurde. (Ein \ \ Z - = noi - . 2
test material through the fork opening under tension and without flutter. Phone +36 1371 2680 Thailand ael ) ich- g . B c brn = marron, blu = bleu, bk = noir, wht = blanc; raccorder les cables.
Apply operating voltage to sensor (see type label). India 224033 8333 Phone +66 2645 0009 fehlerhafter Teach-in ist daher nicht moglich). Funkt Funct Aprés la mise en service correcte, la LED verte s'allume.
Israel Phoné. +90 (216) 528 50 00 Bei inhomogenen Objekten kann eine Feineinstellung vorgenommen unktion / Function « ATlaide des trous de fixation, monter le capteur sur des supports

EF] Dynamic teach-in (recommended) (see fig. D)

Phone +972-4-6881000 United Arab Emirates

werden (siehe R Feineinstellung).

Statischer 2-Punkt-Teach-in /

Statischer 1-Punkt-Teach-in /

adéquats. Déplacer le matériel a tester a I'état tendu et sans vibrations

) » ) Italy Phone 1971(0)4 8365878 Static 2-point teach-in Static 1-point teach-in a travers I'ouverture de la fourche. Raccorder le capteur a la tension
Start teach-in: Position the background or object between the fork. Phone +39 02 27 43 41 USA/México e L e Bt h Ay e
Press the teach-in button for 3 - %O s. With thJe pushbutton pressed P 81035309 2112 onone o2 9416760 ] statischer 1-Punkt-Teach-in (siehe Abb. F) «M‘i_i +(L+) Griine LED / Green LED Power on / Power on Power on / Power on Power on / Power on d’alimentation (voir désignation du type).
N . . A A letham H . . P . " . . n .
down, move several objects with carrier material (label objects to be Malaysia 070425 Phone. +84 8 62920204 Sollte die Applikationssituation ein Bewegen des einzulernenden Ob- bikl_4 10-Link blinkt mit 1 Hz / 10-Link blinkt mit 1 Hz / 10-Link blinkt mit 1 Hz / EE1 Apprentissage dynamique (recommandé) (voir fig. D)

detected) through the sensor. The yellow LED flashes at 3 Hz during the
teach-in procedure.

SICK AG, Erwin-Sick-Strasse 1, DE-79183 Waldkirch

jekts nicht zulassen, so kann ein 1-Punkt-Teach-in durchgefiihrt werden.
Dieser Teach-in-Vorgang hat die geringste Signalreserve, weshalb ein

10-Link flashes with 1 Hz

10-Link flashes with 1 Hz

10-Link flashes with 1 Hz

Gelbe LED / Yellow LED

1Hz

Q

6 Hzfir2s-->Q/6Hzfor2s-->Q

Démarrage de I'apprentissage: un arriére-plan ou un objet entre la

3 — Wt 2 \E (default ET) i
) ) ease find detaile and additiona and agencies in = ; 2 h : : —— fourche. Appuyer sur la touche d’apprentissage durant 3 - 20 s. Tout en
Recommendation: Move at least 3 objects through the sensor. o s oo e i oo o8 B dynamischer Teach-in vorzuziehen ist. bu! 3 _ ™ M“:E!;“"k:.'"”sfusfa"tg/ - - - maintenant Ia){ouche enfoncée, passer plusiégurs objets avec matériau
) ) L -in: Hi i i i ; uftiftunctional outpu ti bjets a détecter) a travers le capteur. Pendant la
End teach-in: Release the teach-in button for < 20 s. If teach-in is Start Teach-in: Hintergrund oder Objekt zwischen der Gabel platzieren. == PNP/NPN support (tiquettesobj ! ¢ apteur. |
successful, th?- frt]mction inc%iﬁator (Y%”OW hED)hdilrgCtly indicates tlflle K L?i?]ckrg_rwi_tT?sl-tlg 1...3 s driicken und anschiiefend loslassen. Gelbe LED L Q 1 Empfindlichkeitseinstellung / Sensitivity adjustment  Hell-Dunkelschaltung / light/dark switching grlc_)lgedure d'apprentissage, la LED jaune clignote a une fréquence de
output state of the sensor. The switching threshold is now optimally set ’ Aktion Teach-in-Taste / 1xinnerhalb von 10s / 1 xwithin 10's >20s '
between background and object. The best possible operational safety is C € @ Beenden Teach-in: Teach-in-Taste erneut kurz driicken. Bei erfolgreichem _____2 Action teach-in button Recommandation: passer au moins 3 objets a travers le capteur.
melded. ) ) ) )g Teach-in blinkt die gelbe LED flr 2 s mit 6 Hz. ag / / Fin de I'apprentissage: relacher la touche d’apprentissage < 20 s. Une
Ff” mhdqm(%genei;)us objects, a fine adjustment can be made (see EXl I n Die Schaltschwelle wird leicht iiber dem einzulernenden Hintergrund V/ V/ IELSDI‘appre)ntizsage termir:jé avec suclcés, Ig témoin de fonctéonnement
ine adjustment). bzw. leicht unter dem eingelernten Objekt gesetzt. jaune) indique immédiatement I'état de commutation du capteur.
o . ’ . | — Le seuil de commutation est & présent défini de maniére optimale en-
Faulty teach-in: Rapid flashing of the yellow LED at 6 Hz until a new Feineinstellun —
teach-in has been successfully carried out. In a teach-in procedure via teach-in button for > 30 s. The device can be unlocked by pressing the = o ¢ . ) 1 Griine LED / Green LED Power on / Power on Power on / Power on Power on / Power on Power on / Power on 'érgtzg;leeglan et objet. La meilleure sécurité opérationnelle possible
an external cable, the faulty teach-in is additionally signaled at 6 Hz by teach-in button again for>30's. %Jm er:n'e hpherFe _Funktlfrl!lsregservgzu erhalten, kadnn ngch erfpldgijelchem D Q——O0 10-Link blinkt mit 1 Hz / 10-Link blinkt mit 1 Hz / 10-Link blinkt mit 1Hz/  10-Link blinkt mit 1 Hz /
the MF output. . . each-in eine Feineinstellung vorgenommen werden. Dazu wird die —— 10-Link flashes with 1 Hz 10-Link flashes with 1 Hz 10-Link flashes with 1 Hz  10-Link flashes with 1 Hz En présence d’objetsnon homogénes, il est possible de procéder a un
Automation function Schaltschwelle dicht an das eingelernte Objekt gesetzt. Die Teach- [ In§ - - . - . il : ) ’
T Static 2-point teach-in (see fig. E) . ) . . . in-Taste muss innerhalb von 10gs nach erfoJIgreighem Teach-in kurz — Gelbe LED / Yellow LED blinkt 2 x mit 1 Hz / Q blinkt 2 x mit 1 Hz / Q réglage fin (voir Réglage fin).
The devices with automation functions are denoted by -A70 (time mea- > : ; ; h ) flashing 2 x with 1 Hz flashing 2 x with 1 Hz
. ; . ‘ - ’ ; i gedriickt werden. Erfolgreiche Einstellung wird durch zweifaches Blinken Apprentissage erroné : la LED clignote rapidement a 6 Hz jusqu'a ce
Start teach-in: Place background or object between the fork, press and surement with debouncing) or -A71 (counter with debouncing) being in it 1 Hz signalisiert . : . : u’un nouvel apprentissage ait été réalisé avec succes. Lors d’une
hold down the teach-in button for 1...3 s, and then release. Yellow LED cluded in the device type, e. g., WFS3-40B415A70. Information about mit 1 Hzsignalisiert. s 4 4 Dynamischer Teach-in / Dynamic Teach-in qroced red'a pprentlssa gevua n cable externe, tout apprentissage
flashes at 1 Hz. the automation functions can be found in the “Automation functions” EXI ET-Eingang externer Teach procedure ¢ app age via u i ¢, tout app &
: . > " . erroné est également signalé par la sortie MF a une fréquence de 6 Hz.
. . . document (available to download from www.sick.com under the device X o i L G Aktion Teach-in-Taste / 3..20s Taste loslassen / release button
End teach-in: Place the material that has not yet been input (back- part number). Note: The reset function, which is implemented via PIN2 Der MF-Eingang (Pin2) ist in der Werkeinstellung fiir einen externen Action teach-in button T Apprentissage statique a 2 points (voir fig. E)
ground or object, depending on when teach-in starts) between the fork on the ATF 71 counter, can be set individually in the fork sensors; i. e., Teach-in (ET) vorgesehen. Der ET-Eingang externer Teach dient zur 4 5 i i@ '
and briefly press the teach-in button again. the standard functions can operate in parallel with the ATF. Programmierung der Schaltschwelle iiber ein externes Signal. Uber den 0 V/ x Démarrage de I'apprentissage: plaj:er un arriére-plan ou un objet entre
Ifteach-in is successful, the function indicator (yellow LED) directly B 10-Link ET-Eingang kann nur dynamisch eingeteacht werden. 1..3s —> 3Hz 1Hz la fourche, appuyer sur la touche d’apprentissage durant 1...3 s puis la

indicates the output state of the sensor. The switching threshold is now
optimally set between background or object. The best possible oper-
ational safety is provided. The sensor automatically detects whether a

Communication via an |0-Link is indicated by the green LED. The green
LED flashes at approx. 1 Hz. Information on the I0-Link functions can be

Start Teach-in: Hintergrund oder Objekt zwischen der Gabel platzieren.
V+ an den ET-Eingang legen und ein oder mehrere Objekte durch den
Sensor bewegen. Wahrend des Teach-in-Vorgangs blinkt die gelbe LED

Qo

Oz@ g

Griine LED / Green LED

Power on / Power on

Power on / Power on

Power on / Power on

relacher. La LED jaune clignote a une fréquence de 1 Hz.
Fin de I'apprentissage: placer le matériel qui n’a pas encore été

X I . C I - e h A programmé (arriére-plan ou objet, en fonction du démarrage de I'ap-
2-point teach-in or a 1-point teach-in has been carried out. (A faulty found in the enclosed supplementary WFL 10-Link operating instructions mit 3 Hz. Beenden Teach-in: Spannung wieder entfemnen. Bei erfol- 10-Link blinkt mit 1 Hz / 10-Link blinkt mit 1 Hz / 10-Link blinkt mit 1 Hz / reﬁtissa e) entre la fourche et appuyer de nouveau briévegmentsur la
L : b j ! ] ! ] ! ) p g ppuy
teach-in is, therefore, not possible). or downloaded from www.sick.com under the device part number. greichem Teach-in zeigt die Funktionsanzeige (gelbe LED) direkt den 10-Link flashes with 1 Hz 10-Link flashes with 1 Hz 10-Link flashes with 1 Hz touche d’apprentissage.
inhomog biects. a fine adiustment b de (see T Schaltzustand des Sensors an. Fehlerhafter Teach-in: schnelles Blinken s GH Gelbe LED / Yellow LED 3z Q 6Hz
Forin dqm(: enet?us objects, a fine adjustment can be made (see Disassembly and disposal der gelben LED und des MF-Ausgangs mit 6Hz bis ein neuer Teach-in S Z Multifunkti gang / 3H 6H Une fois 'apprentissage terminé avec succés, le témoin de fonctionnement
Fine adjustment). The sensor must be disposed of according to the applicable country-specific erfolgreich durchgefiihrt wurde. 1X OF Mﬂlt;fﬂzctilgﬂglagﬁtggt z - z (LED jaune) indique immédiagemgnt |’étqt_d§ commutation du capteur.
1 static 1-point teach-in (see fig. F) regulations. Efforts should be made during the disposal process to recycle Tastensperre oder Hell-/ Dunkelumschaltung sind iber den ET-Ein- »'{re Sp}lrj-l*l rd ° ﬁ‘;ﬂ‘?”ti"gt” f Stn? plrlesernt qﬁf'ﬂ'tq‘; rqargggrﬁnorl)lnm?)lesggl—
- - ' , . the constituent materials (particularly precious metals) gang nicht maglich. Der ET-Eingang kann genutzt werden, um die Tastensperre / key lock € arriere-plan ou objet. :a melveure seourite operationnete possiv'e
If the application conditions do not allow the object that is to be input P yp ) Schaltschwelle iiber die Steuerung im laufenden Prozess nachzuregeln. ) : estassurée. Le capteur détecte automatiquement si un apprentissage
to be moved, a 1-point teach-in can be carried out. This teach-in pro- Mai Aktion Teach-in-Taste / >30s a2 points ou a 1 point a été réalisé. (Un apprentissage erroné n’est
cedure has the lowest signal reserve, which is why a dynamic teach-in aintenance X Kontrolle Erfassungsfeld (D = dunkelschaltend) Action teach-in button donc pas possible.)
should be preferred. SICK sensors are maintenance-free. We recommend doing the following Objekt zwischen die Gabel bringen, die Funktionsanzeige (gelbe LED) Ny y | En présence dobjets non homogénes, il est possible de procéder & un
Start teach-in: Position the background or object between the fork. TNy e exteral lens surfaces muss leuchten. Anschlisgend Hintergrund zvisohen der Gabel platzie- Y 4 réginge fin (vorr EX] Réglage iny
YpéﬁzﬁvaLTEdth?aksjhde%“;q tlhﬁlzteaCh-m button for 1...3 s and then release. « Check the screw connections and plug-in connections ren, die Funktionsanzeige (gelbe LED) muss erloschen. 20s —> 2x1Hz 1 Apprentissage statique a 1 point (voir fig. F)
S g _ . o No modifications may be made to devices. . _ H Hell-/Dunkelschaltung (siehe Abb. G) D [~ — L Griine LED / Green LED Power on / Power on Power on / Power on Si I'application ne permet pas un déplacement de I'objet & program-
End teacfhilnhBrlel‘lly prfEs[s) }Ihe tt]eacfh—lg butt%nHagaln. Ifteach-in is Subject to change without notice. Specified product properties and technical Durch Driicken der Teach-in-Taste fiir 20 - 30 s kann zwischen Hell- und 10-Link blinkt mit 1 Hz / 10-Link blinkt mit 1 Hz / mer, il est possible de procéder a un apprentissage a 1 point. Cet
successful, the yellow ashes for2 s at 6 Hz. data are not written guarantees. Dunkelschaltung umgeschaltet werden. @ 10-Link flashes with 1 Hz 10-Link flashes with 1 Hz apprentissage posséde la réserve de signaux la plus petite. Il est donc
I}?%slvélvtvctr;]lggmtgﬁsohg}g{s easily set above the background to be input A Tastensperre (siehe Abb. H) Gelbe LED / Yellow LED ﬁggﬁfnsgénmﬁ {{Z Q pr?ferable d’opter pour L-m apprentissage dyr.1\am|que. .
[T Fine adjustment “ Durch Driicken der Teach-in-Taste filr > 30 s kann das Gerat gegen Démarrage de I'apprentissage: placer un arriére-plan ou un objet entre
ine adjustmen unbeabsichtigtes Betatigen verriegelt werden. Durch erneutes Driicken
i i i ] i der Teach-in-Taste fiir > 30 s kann das Gerat wieder entriegelt werden.
In order to obtain a higher operating reserve, a fine adjustment can be Gabelsensoren
carried out after successful teach-in. For this purpose, the switching ; : Automatisierungsfunktion
threshold is set close to the taught-in object. The teach-in button must Betriebsanleitung Lasercl Laserkl Classe| Classe de| Classe | Clase de I4 s L—H—55% Kn 1
be pressed and released within 10 s of successful teach-in. Successful Sicherheitshinweise Die Gerate mit Automatisierungsfunktionen sind in dem Geréatetyp mit FaS:r ?diis Gasberl a§tse P asse asel D.atsse .edaszrt p | asse asel D.atse ? Zse; T RFEE T acc 133epa 2/5/15/30/50/80/120 2.72neh
setting is signaled byflashing twice at 1 Hz. h ‘ ) ) -A70 (Zeitmessung mit Entprellung) oder -A71 (Zahler mit Entprellung) OrK wi abelwelte assage Istancia de detecgao nvaco IStancia de deteccion 4 a WipinHa BIA /5/15/30/50/80/120 mm (4.72 inch)
) * Vorder Inbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen. gekennzeichnet, z. B. WFS3-40B415A70. Die Funktionalititen der Supply voltage V, Versorgungsspannung U, Tension d'alimentation U, Tensdo de alimentagdo U, Tensione di alimentazione U, Tension de alimentacién U, HEBBEU, HIGEE U, HanpsixeHue nuTaus U, DC10...30 VY
EXJET (external teach) input N ﬁgisrfgliléﬁ%rkl\lﬂe?tnstgagﬁt:”dggrlrrl]fg}sell:_lanlaglsjcrktljilrjgr?rizah(’élti]r?i%rsonal. é\utﬁtmatisigruntgsfunktionen léﬁnr}grgdem DOk_UTent ,,AUttomgtisiGeruptgs- Output current | _ Ausgangsstrom | Courant de sortie | Corrente de saida |, Corrente di uscita |, Intensidad de salida | HHER HOBR I BbIXOAHO TOK |, 100 mA?
In the factory settings, the MF input (pin 2) is used for external teach-in N P > N e . unxtionen” entnommen werden (Uber www.sick.com unter der Gerate- itchi i i i 5 ita di i i i6 PEDY
(ET) The ET %/nput is%sed P prog?am(’t)he szvitching threshold using an . G_erat bei Inbetnebnahme vor'_Feuchte un_d Verunr_elnlgung schiitzen. bestellnummer downloaden). Hinweis: Die Reset-Funktion, die bei der Sv.\/l.tcr.nng.out;.)ut Srj‘hal.ta.usgang . Sortie d?c.o.mr?nutétlon Saida de c_ohetxa_o _ Uscita d|.c.:o.n?m.utaZ|_one S_allda de c_or.1n.1u_tacu_3'n ﬂ:;@ﬂiﬂ _ AAYFUTHA BbIx0oA nepekaoyeHns Push/Pull
external signal. Itis only possible to perform dynamic teach-in using the  Diese Betriebsanleitung enthaltllnformatlonen, die wahrend des Lebens- ATF 71 Zahler iiber PIN2 erfolgt, kann bei den Gabelsensoren individuell Initialisation time Initialisierungszeit Temps d'initialisation Tempo de inicializagdo Tempo di inizializzazione Tiempo de inicializacion BB AT A RS Bpemsa nHuumanvsaumm 40 ms
ETinput. ' zyklus des Sensors notwendig sind. gesetzt werden, d. h. die Standardfunktionen kdnnen parallel zur ATF Max. switching frequency Schaltfolge max. Commutation max. Sequéncia méx. de comutagao Sequenza di commutazione max. Secuencia de conmutacion max. BAFFRIBREIRF BRAAY FUREK Yacrora cpabatbiBaHmst Makc. 11 000 H2Y
Start teach-in: Position the background or object between the fork. LASERKLASSE 1 betrieben werden. Max. response time Ansprechzeit max. Temps de réponse max. Tempo max. de resposta Tempo di reazione max. Tiempo de respuesta max. IS BRI Bpemst OTKAKA MaKC. 60 s 99
Apply V+ to the ET input and move one or more objects through the EN 60825-1:2008-05 E 10-Link Jitter Jitter Scintillement Jitter Jitter Inestabilidad ] AT Y 7RE (Jitter) Dxurrep 22ps

sensor. The yellow LED flashes at 3 Hz during the teach-in procedure.
End teach-in: Remove the voltage. If teach-in is successful, the function

IEC60825-1:2007-03

Die Kommunikation tiber 10-link wird durch die griine LED angezeigt.

Teach-in input (ET)

Eingang Teach-in (ET)

Entrée apprentissage (ET)

Entrada Teach-in (ET)

Ingresso Teach-in (ET)

Entrada Teach-in (ET)

THEBA (ET)

FA—FA AN (ET)

Bxoa 06yueHus (Teach-in) ET

Teach:U>5V...<UV;RUN:U<4V

indicator (yellow LED) directly indicates the output state of the sensor. Maximale Pulsleistung < 37.7 uW Die griine LED blinkt mit ca. 1 Hz. Die |0-Link-Funktionalitéten bitte der Smallest detectable object Kleinstes detektierbares Objekt Plus petit objet détectable 0 mais pequeno objecto detectado Oggetto minimo rilevabile Objeto minimo detectable AR & NEOBRETREZRRRY HavmeHblunii 06HapyXuBaeMblil 06bexT 0.05 mm (0.002 inch)®
Faulty teach-in: Rapid flashing of the yellow LED and the MF output at 6 Impulsdauer: 6 s ON, 16 s OFF beiliegenden Zusatz-Betriebsanleitung WFL I0-Link entnehmen oder Enclosure rating Schutzart Indice de protection Tipo de protegao Tipo di protezione Tipo de proteccion PP R REEW Knacc sawptel IP 65

Hz until a new teach-in has been successfully carried out. The ET input Wellenléinge: 670 nm iber www.sick.com unter der Gerdte-Bestellnummer downloaden. Protection class Schutzklasse Classe de protection Classe de protegdo Classe di protezione Clase de proteccion Fhir &4 REISA Knace sauumtsl Il

E?Tr?&tjtb :at:]sgg E%é%rttg ?egl:i:jsggtuttgg[;.\Lg)iggh?rrlg%mégﬁgl(ds\%giﬂI:%bmr%l Entspricht 21 CFR 1040.10 Demontage und Entsorgung Circuit protection Schutzschaltungen Protections électriques Circuitos de protecéo Commutazioni di protezione Circuitos de proteccion RiP B B 5 R Cxembl 3alLuTbI AB,C"

while the process is running. und 1040.11 mit Ausnahme von Die Entsorgung des Sensors hat geméaf den landerspezifisch anwendbaren Ambient operating temperature Betriebsumgebungstemperatur Température de service Temperatura ambiente de funcionamento Temperatura ambientale di funzionamento Temperatura ambiente de servicio THERER BILRE (1E8H ) [Aana3aoH pabouux Temneparyp -20...+50 °C

Abweichungen nach
Laser-Hinweis 50, 24. Juni 2007

Limit value: operation in short-circuit protection mains
max. 8 A; residual ripple max. 5 Vg

' Grenzwerte: Betrieb im kurzschlussgeschiitzten Netz
max. 8 A; Restwelligkeit max. 5 Vgg

D Valeurs limites : fonctionnement sur réseau protégé
contre les courts-circuits max. 8 A; ondulation

Valores limite: funcionamento com rede a prova de
curto-circuito max. 8 A; ondulagao residual méx. 5 Vgg

Valori limite: funzionamento in rete protetta da corto-
circuito max. 8 A; ondulazione residua max. 5 Vg

D Valores limite: funcionamiento en red protegida contra
cortocircuitos max. 8 A; ondulacion residual max. 5 Vgg

RORME : P ER BN HIET , Y
BA8A; B ARRIE 5 Vg

R7ME : BEREOREGRK8A; b

Vorschriften zu erfolgen. Fiir die enthaltenen Wertstoffe (insbesondere
BEYYTIERK 5V

Edelmetalle) istim Rahmen der Entsorgung eine Verwertung anzustreben.

ﬂpeAeAbele 3Ha4YeHWA: 3KCnAyaTauua B 3a WHLLEHHOM
0T KOPOTKOro 3amMblKaHUA CETU MaKC. 8 A; ocTatouHas

X1 Monitoring of detection field (D = dark switching)

. . P : 2 Minimum output current 0.3 mA 2 Minimaler Ausgangsstrom 0,3 mA résiduelle max. 5V, 2 Saida minima 0,3 mA atual 2 Corrente di uscita minima 0,3 mA 2 Corriente de salida minima 0,3 mA 2 B/ #iiH:} B 038R 2 BRPMHHERO0II _"//\ BOAHMCTOCTb MaKce. 5 B
ObJ?ﬁt betW(?ten ﬂt]f? f%rk,&he fundcgotn mdlCt?]tO"; (Yﬁ”t?]wf'—ED)t_mU_Sté[ghE ACHTUNG: Eingriffe oder Manipulationen oder nicht Wartung % During teach 6 kHz % Wahrend Teach 6 kHz 2 Courant de sortie minimal 0,3 mA % Durante Teach 6 kHz % Durante Teach 6 kHz % Durante Teach 6 kHz 9 ik 6 F#k 9 FA—F 6kHz DRAEIC 2 MuHAMansHas BHIXOAHOF TOK 0,3 MA
up. Then position the background between the fork; the function indicator bestimmungsgemége Verwendung kann zu gefahrlicher 4 Valid for Q\ on Pin2, if configured with software 4 Giiltig fiir Q\ auf Pin2, wenn per Software konfiguriert ~ » Pendant 'apprentissage 6 kHz 4 Vélido para Q\ no pino 2, quando configurado por 4 Valido per Q\ su Pin2, se configurato tramite software ¥ Valido para Q\ en Pin2 si esta configurado por o EWIRHTRES , WERTHE 9 EZIDQ\LAEM YIRIIFTEANLT ¥ soleach6Ky
(yellow LED) must go dark. Belastung durch Laser-Lichtstrahlung fiihren SICK-Sensoren sind wartungsfrei. 9 With light / dark ratio 1:1 9 Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1 4 Valable pour Q\ surla broche 2 en cas de configurati- software % Con rapporto chiaro / scuro 1:1 software 2 9 Q\ Eﬁﬁ?‘%?b‘ 9 peicTBUTEAHO MA Q \ Ha PIN2, ECAV CKOHOUIYPUPOBaHO
. s . . : f ARi 5 9 Gap between labels 9 Spalt zwischen Etiketten on logicielle 9 Com proporgdo sombra/Iuz 1:1 9 Divario tra le etichette 9 Con una relacion claro/oscuro de 1:1 5 BARSLEN 11 R AN 7 0)J:t$ 1:1 nporpaMmHbIM 06ecneyeH1em
E Light/ dark switching (see flg' 6) V.VIrde|rer.]g{)etrslgrr]]'e:]né?egr?ifr?;g:gﬁnzd\?;ﬁggﬁn A =UV-connections reverse polarity protected " A=UV-Anschliisse verpolsicher 9 Pour un rapport clair/sombre de 1:1 9 Gap entre as etiquetas A= UV-Allacciamenti protetti dall 'inversione di polarita ® Brecha entre etiquetas O SR\BFYYT 9 SNRJLE ﬁ%‘- v 9 CoOTHOLLEHHE CBETABIX M TEMHbIX Y4acTKoB 306paxeHus 1:1
: itohi itohi : P 3 . . . B = inputs and output reverse-polarity protected B = Ein- und Ausgénge verpolsicher 9 Interstice entre étiquettes A= conexdes protegidas contra inversdo de pélos UV B = entrate e uscite protette da polarita inversa 7 Conexiones A = UV protegidas contra polarizacién DOA=W ED ( EXBRBERPIERE nA=UV %;‘E%Eiﬁ%ﬁ% © 3a30p Mexay MeTKamu
Il’?g é%%ﬁﬂ?\nk)gligﬁ%ie;()l |Eggz)s:ntch|ng and dark switching by pressing Bestimmu ngSgemaBe Verwendung ° YerSChranungen upd Stekaerb!nd“ngen zu Uberpriifen C = Interference suppression C = Stérimpulsunterdriickung A =raccordements UV protégés contre les inversions B = Entradas e saidas protegidas contra polaridade C = Soppressione impulsi di disturbo inversa B= B RWERF N AR @ ﬂ‘ﬂﬁi}T B=HAN FERE M A= UV-NOAKAIOYEHHS C 3aLLMTON OT NEPENyTbIBAHUA NOAMOCOB
. Der Gabelsensor WFL ist ein optoelektronischer Sensor, der mit einer Sende-  Verdnderungen an Geréten diirfen nicht vorgenommen werden. de polarité ) » o inversa ) B = Entradas y salidas protegidas contra polarizacién C =4 FH bk C=F5/VLAME B = BXOAbI ¥ BbIXOAbI C 3aLLWTOl OT NEpenyTIBaHHs NOAOCOB
@ Pushbutton lock (see fig. H) und Empfangseinheit arbeitet. Er wird zum optischen, beriihrungslosen Irrtiimer und Anderungen vorbehalten. Angegebene Produkteigenschaften g = er‘ltrgtqs et sorties protégées contre les inversions C = Supresséo de impulsos parasitas gcosrrecta P i C = NOAABAGHUE UMNYALCHBIX MOMEX
Erfassen von Objekten eingesetzt. und technische Daten stellen keine Garantieerklarung dar. € polarite = Supresion de impulsos parasitos

The device can be locked against unintended operation by pressing the C = Suppression des impulsions parasites


beckeka
Stempel


la fourche. Appuyer sur la touche d’apprentissage durant 1...3 s puis la
relacher. La LED jaune clignote a une fréquence de 1 Hz.

Fin de I'apprentissage: appuyer de nouveau briévement sur la touche
d’apprentissage. Une fois I'apprentissage terminé avec succes, la LED
jaune clignote pendant 2 s a une fréquence de 6 Hz.

Le seuil de commutation est défini [égérement au-dessus de 'arriére-plan
a programmer ou Iégeérement en-dessous de I'objet programmé.

X1 Réglage fin

Pour obtenir une plus grande réserve fonctionnelle, il est possible,
aprés I'apprentissage, de procéder a un réglage fin. Pour ce faire, le
seuil de commutation est placé a proximité de I'objet programmé. Une
fois I'apprentissage terminé avec succes, la touche d’apprentissage
doit étre actionnée dans les 10 s qui suivent. La réussite du réglage est
signaléepar un double clignotement a une fréquence de 1 Hz.

1 Sortie ET pour apprentissage externe

Par défaut, I'entrée MF (broche 2) est destinée a une fonction Appren-
tissage (ET) externe. Lentrée ET pour apprentissage externe permet la
programmation du seuil de commutation via un signal externe. Lap-
prentissage ne peut étre que dynamique via I'entrée ET. Démarrage de
I'apprentissage : placer un arriere-plan ou un objet entre les fourches.
Mettre I'entrée ET sous tension et déplacer un ou plusieurs objets sur le
capteur. Pendant la procédure d’apprentissage, la LED jaune clignote

a une fréquence de 3 Hz. Fin de I'apprentissage : mettre hors tension.
Une fois I'apprentissage terminé, le témoin de fonctionnement (LED
jaune) indique immédiatement I'état de commutation du capteur.
Apprentissage incorrect : la LED jaune et la sortie MF clignotent rapide-
ment a 6 Hz jusqu’au prochain apprentissage réussi. Le verrouillage des
touches ou la commutation clair / sombre sont impossibles par I'entrée
ET. Lentrée ET est utilisée pour réajuster le seuil de commutation via la
commande pendant le processus en cours.

X1 Contrdle du champ de détection (D = commutation sombre)

L'objet entre la fourche, le témoin de fonctionnement (LED jaune) doit
s’allumer. Amener ensuite le I'arriére-plan entre la fourche, le témoin de
fonctionnement (LED jaune) doit s’éteindre.

H Commutation claire/sombre (voir fig. G)

Une pression sur la touche d’apprentissage durant 20 a 30 s permet de
permuter entre le mode commutation claire et le mode commutation
sombre.

@ Verrouillage des touches (voir fig. H)

L'appareil peut étre verrouillé pour éviter un actionnement involontaire

en appuyant sur la touche d’apprentissage durant> 30 s. Une nouvelle
pression sur la touche d’apprentissage durant > 30 s permet de déver-
rouiller 'appareil.

Fonction d’automatisation

Les appareils dotés de fonctions d’automatisation sont signalés par
-A70 (mesure du temps avec stabilisation) ou -A71 (compteur avec
stabilisation) dans le type de I'appareil, p. ex. WFS3-40B415A70. Les
caractéristiques des fonctions d’automatisation sont décrites dans le
document « Fonctions d’automatisation » (téléchargement via www.
sick.com sous le numéro de commande de I'appareil). Remarque: la
fonction Reset, réalisée via PIN2 sur le compteur AFT 71, peut étre
définie individuellement sur les capteurs a fourche. Les fonctions
standard peuvent ainsi étre exploitées parallélement a I'ATF

H 10-Link

La communication par 0-Link est signalée par la LED verte. La LED
verte clignote a une fréquence de 1 Hz environ. Les options du mode
10-Link sont décrites dans la notice d’instruction supplémentaire WFL
10-Link jointe ou peuvent étre téléchargées sur www.sick.com sous le
numéro de commande de I'appareil.

Démontage et mise au rebut

La mise au rebut du capteur doit respecter la réglementation nationale en
vigueur. Dans le cadre de la mise au rebut, veiller a recycler les matériaux
(notamment les métaux précieux).

Maintenance

Les capteurs SICK ne nécessitent aucune maintenance.
Nous vous recommandons de procéder réguliérement

au nettoyage des surfaces optiques
au controle des vissages et des connexions enfichables

Ne procéder a aucune modification sur les appareils.
Sujet a modification sans préavis. Les caractéristiques du produit et tech-
niques fournies ne sont pas une déclaration de garantie.

Sensor de forquilha
Manual de instrugoes

Notas de seguranca

Ler as instrugdes de operacéo antes da colocagdo em funcionamento.

A conexdo, a montagem e o ajuste devem ser executados somente por
pessoal técnico qualificado.

Os componentes de seguranca nado se encontram em conformidade com
a Diretiva Europeia de Maquinas.

Durante o funcionamento, manter o aparelho protegido contra impurezas
e umidade.

Este manual de instrugdes contém informacdes necessarias para toda a
vida (til do sensor.

CLASSE DE LASER 1
EN 60825-1:2008-05
IEC60825-1:2007-03

Poténcia maxima do impulso < 37.7 yW
Comprimento do impulso: 6 ps ON, 16 ps OFF
Comprimento da onda: 670 nm

Cumpre com as normas 21 CFR
1040.10 e 1040.11 a excepgao de
desvios conforme a nota de laser 50,
de 24 de Junho de 2007

VAN

ATENQAO:\Intervengées ou manipulacoes, ou 0 uso
contrario as especificagdes podem levar a uma carga
perigosa por radiagao laser.

Utilizacao adequada para a finalidade prevista

0

sensor tipo garfo WFL é um sensor optoeletronico que trabalha com uma

unidade receptora e emissora. Ele é para a detecgdo sem contato, Gtica de
objetos.

Colocagao em operacao

Modo D = comutagao por sombra: com interrupgao da luzé a saida Q
ativa (p. ex. etiqueta e material portador). = configuragao de fabrica.
Modo L = comutagdo por luz: com recepgdo luminosa € a saida Q ativa
(p. ex. somente material portador).

Encaixar o conector fémea do cabo e aparafusar. Para a conexao em B,
vale: brn = marrom, blu = azul, blk = preto, wht = branco; conectar os ca-
bos. Depois da colocagdo em operacao correta, o LED verde esta aceso.
Montar o sensor com furos de fixagdo no suporte apropriado. Mover o
material de teste em estado tensionado e sem oscilagdes pela abertura
do garfo. Colocar o sensor na tensao de operagao (ver impressao do tipo).

P Teach-in dinamico (recomendado) (ver fig. D)

Inicializagao do Teach-in: Posicionar o fundo ou o objeto entre o garfo.
Pressionar a tgcla Teach-in durante 3 -20s. Com a tecla pressionada,
movimentar varias Mover os objetos com material portador (etiquetao-

bjetos a serem detectados) através do sensor. Durante o procedimento
de teach-in, o LED amarelo pisca com 3 Hz.

Recomendagdo: no minimo 3 mover os objetos através do sensor.

Terminar Teach-in: soltar a tecla Teach-in por < 20 s. Quando o teach-in
tiver sido bem-sucedido, o indicador de fungao (LED amarelo) indica
imediatamente o estado de comutacéo do sensor. Agora, o limiar de
comutagao esta aplicado de modo ideal entre o fundo e objeto. Esta
dada a melhor seguranga operacional possivel.

Em Objetos heterogéneos, pode ser executado um ajuste de preciséo
(ver ajuste de precisao).

Teach-in com erro: LED amarelo pisca rapidamente com 6 Hz até que
um novo teach-in tenha sido bem-sucedido. No procedimento de
teach-in através de um cabo externo, o teach-in com erro € sinalizado
adicionalmente com 6 Hz pela saida MF.

T Teach-in de 2 pontos estatico (ver fig. E)

Inicializacdo do Teach-in: Posicionar o fundo ou objeto entre o garfo,
pressionar a tecla Teach-in de 1...3 s e, a seguir, soltar. LED amarelo
pisca com 1 Hz.

Terminar Teach-in: Posicionar o material ainda ndo treinado (fundo
ou objeto, dependendo da inicializagdo do teach-in) entre o garfo e
pressionar novamente a tecla T brevemente.

Quando o teach-in tiver sido bem-sucedido, o indicador de fungdo (LED
amarelo) indica imediatamente o estado de comutacdo do sensor. Agora
o limiar de comutacao esta regulado de modo ideal entre o fundo ou
objeto. Estd dada a melhor seguranga operacional possivel. O sensor
detecta automaticamente se foi executado um teach-in de 2 pontos ou
um teach-in de 1 ponto. (Por isso, um teach-in com erro néo € possivel).

Em objetos heterogéneos, pode ser executado um ajuste de precisdo
(ver ajuste de precisao).

X Teach-in de 1 ponto estatico (ver fig. F)

Se a situacédo da aplicagdo ndo permitir uma movimentagao da objeto
a sertreinado, pode ser executado um teach-in de 1 ponto. Esse
procedimento de teach-in tem a menor reserva de sinais, por isso deve
ser dada preferéncia ao teach-in dindmico.

Inicializacéo do Teach-in: Posicionar o fundo ou objeto entre o garfo.
Pressionar a tecla Teach-in de 1...3 s e, a seguir, soltar. LED amarelo
pisca com 1 Hz.

Terminar Teach-in: pressionar de novo a tecla Teach-in brevemente.
Quando o teach-in tiver sido executado com sucesso, o LED amarelo
pisca durante 2 s com 6 Hz.

0 limiar de comutacao é regulado levemente acima do fundo a ser
treinado ou levemente abaixo da objeto treinado.

EX] Ajuste de precisao

Para atingir uma reserva operacional mais elevada, pode ser executado
um ajuste de precisao depois do teach-in bem-sucedido. Para isso,

o limiar de comutacao é regulado perto do objeto programado. A

tecla Teach-in deve ser pressionada dentro de 10 s depois do teach-in
bem—lsucedido. 0 ajuste bem-sucedido ésinalizado com o piscar duplo
com 1 Hz.

EM Entrada ET de teach externo

A entrada MF (Pin2) é prevista no ajuste de fabrica para um Teach-in
(ET) externo. A entrada ET de teach externo serve para programacao do
limiar de comutagdo por meio de um sinal externo. Através da entrada
ET s6 é possivel fazer teach dindmico. Iniciar teach-in: posicionar o fun-
do ou o objeto entre o garfo. Colocar V+ na entrada ET e movimentar um
ou varios objetos pelos sensores. Durante o procedimento de teach-in,
0 LED amarelo pisca com 3 Hz. Terminar teach-in: remover novamente
a tensdo. Quando o teach-in tiver sido bem-sucedido, o indicador de
funcdo (LED amarelo) indica imediatamente o estado de comutagao do
sensor. Teach-in com erro: LED amarelo e a saida MF pisca rapida-
mente com 6 Hz até que um novo teach-in tenha sido bem-sucedido. O
bloqueio das teclas ou a comutagao por sombra/luz ndo sdo possiveis
através da entrada ET. A entrada ET pode ser utilizada para reajustar

o limite de comutacéao por meio do comando durante o processo em
andamento.

31 Controle campo de deteccao (D = comutacéo por sombra)

Colocar o objeto entre o garfo, a indicacdo de fungado (LED amarelo)
deve acender. Em seguida, colocar o fundo entre o garfo, a indicagao
de fungdo (LED amarelo) deve apagar.

Comutacao por sombra/luz (ver fig. G)

Pressionando a tecla Teach-in durante 20 - 30 s, pode ser comutado
entre comutagao por luz e comutagéo por sombra.

Bloqueio de teclas (ver fig. H)

Pressionado a tecla Teach-in durante > 30 s, 0 aparelho pode ser
blogqueado contra acionamento involuntario. Pressionando novamente
atecla Teach-in durante > 30 s, 0 aparelho pode ser desbloqueado
novamente.

Funcao de automacao

Os aparelhos com fungdes de automacéao estdo identificados por A70
no tipo de aparelho (medicéo de tempo com fungéo debounce) ou
AT1 (contador com funcdo debounce), p. ex. WFS3-40B415A70. As
funcionalidades das fungdes de automacao podem ser consultadas
no documento "Fungdes de automacao" (fazer o download através de
www.sick.com com o ndmero do aparelho). Nota: a fungao reset que
se realiza por meio do PIN2 no contador ATF 71, pode ser aplicada
individualmente nos sensores tipo garfo, ou seja, as fungdes padrao
podem ser operadas paralelamente ao ATF.

10-Link

A comunicagdo através de 10-link é exibida pelo LED verde. O LED verde
pisca com aprox. 1 Hz. Consultar as funcionalidades 10-Link no Manual
de instrugdes complementar WFL 10-Link anexado ou em www.sick.
com, informando o nimero do pedido do aparelho.

Desmontagem e descarte

0 descarte do sensor deve ser efetuado de acordo com as normas
aplicaveis especificas de cada pais. No ambito do descarte, deve-se procu-
rar o aproveitamento dos materiais reciclaveis contidos (principalmente dos
metais nobres).

Manutencéo

0Os sensores SICK ndo requerem manutencao.

Recomendamos que se efetue em intervalos regulares

« uma limpeza das superficies 6pticas

* uma verificagdo das conexdes roscadas e dos conectores

Né&o s&o permitidas modificacdes no aparelho.

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio. As propriedades do produto e os da-
dos técnicos especificados ndo constituem nenhum certificado de garantia.

Sensore a forcella
Istruzioni per I'uso

Avvertenze sulla sicurezza

Prima della messa in funzionamento leggere le istruzioni per |'uso.
Allacciamento, montaggio e regolazione solo a cura di personale tecnico
specializzato.

Nessun componente di sicurezza ai sensi della direttiva macchine UE.
Alla messa in funzionamento proteggere |'apparecchio dall' umidita e
dalla sporcizia.

Queste istruzioni per |'uso contengono le informazioni che sono neces-
sarie durante il ciclo di vita del sensore fotoelettrico.

Uso conforme alle prescrizioni

sensore a forcella WFL & un sensore optoelettronico che lavora con

un'unita emettente e una ricevente. Viene utilizzato per il rilevamento ottico
senza contatto di oggetti.

LASER CLASSE 1
EN 60825-1:2008-05
IEC60825-1:2007-03

Potenza massima impulso < 37.7 pW
Lunghezza d'impulso: 6 ps ON, 16 ps OFF
Lunghezza d’onda: 670 nm

Conforme a 21 CFR 1040.10 e 1040.11 salvo
variazioni
indicate nella nota laser 50,

ATTENZIONE: interventi o manipolazioni o un uso non
conforme alle indicazioni pu6 provocare un carico
pericoloso dovuto al raggio di luce laser.
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Messa in funzione

Modalita D = funzionamento dark on: con interruzione di luceé attiva
I'uscita Q (ad es. etichetta e materiale di supporto). = impostazione di
fabbrica.

Modalita L = funzionamento light on: con ricezione della luce & attiva
I'uscita Q (ad es. solo materiale di supporto).

Infilare il connettore femmina precablato senza tensione e avvitarlo.

Per il collegamento in B vale: brn = marrone, blu = blu, blk = nero,

wht = bianco; collegare i cavi. Dopo la corretta messa in funzione
I'indicatore LED verde & acceso.

Montare il sensore su fermi adatti con |'aiuto di fori di fissaggio. Muovere
il materiale di test in stato teso e senza scuotimenti nell'apertura della
forcella. Applicare al sensore la tensione di esercizio (vedere stampiglia-
tura di tipo).

B Teach-in dinamico (consigliato) (vedere fig. D)

Awvio Teach-in: Posizionare lo sfondo o I' oggetto tra la forcella. Premere
il tasto Teach-in per 3 - 20 s. Con il tasto premuto muovere pili oggetti
con il materiale di supporto (etichette oggetti) da rilevare) attraverso il
sensore. Durante il processo di teach-in il LED giallo lampeggia a 3 Hz.

Suggerimento: muovere almeno 3 oggetti attraverso il sensore.

Uscire dal Teach-in: rilasciare il tasto Teach-in < 20 s. Se il teach-in

ha avuto successo, la spia funzione (LED giallo) indica direttamente lo
stato di commutazione del sensore. La soglia di commutazione & ora
ottimale tra Sfondo e oggetto posizionato. La migliore sicurezza possibile
& garantita.

Con oggetti disomo;
precisione (vedere

enei & possibile effettuare una regolazione di
Regolazione di precisione).

Teach-in errato: lampeggio rapido del LED gjallo a 6 Hz fino all'effettu-
azione corretta di un nuovo teach-in. Nel processo di teach-in tramite
cavo esterno, il teach-in errato viene segnalato, oltre che con lampeggio
a 6 Hz, tramite |'uscita MF.

ED Teach-in a 2 punti statico (vedere fig. E)

Awvio Teach-in: lo sfondo o I'oggetto tra la forcella, premere il tasto
Teach-in per 1...3's e poi rilasciarlo. Il LED giallo lampeggia a 1 Hz.

Uscire dal Teach-in: Posizionare il materiale non ancora appreso (sfondo
0 oggetto, a seconda dell'avvio teach-in) tra la forcella e ripremere
brevemente il tasto Teach-in.

Se il teach-in ha avuto successo, la spia funzione (LED giallo) indica
direttamente lo stato di commutazione del sensore. La soglia di
commutazione € ora ottimale tra sfondo o oggetto. La migliore sicurezza
possibile & garantita. Il sensore riconosce automaticamente se € stato
effettuato un Teach-in a 2 punti o a 1 punto. (Non & pertanto possibile
un teach-in errato).

Con etichette disomo,
precisione (vedere

enei & possibile effettuare una regolazione di
Regolazione di precisione).

M Teach-in a 1 punto statico (vedere fig. F)

Se la situazione applicativa non consentisse il movimento di oggetti da
apprendere, & possibile eseguire un teach-in a 1 punto. Questa proce-
dura di teach-in ha la minore riserva di segnale e pertanto & preferibile
un teach-in dinamico.

Awvio Teach-in: lo sfondo o I'oggetto tra la forcella. Premere il tasto
Teach-in per 1...3 s e poi rilasciarlo. Il LED giallo lampeggia a 1 Hz.

Uscire dal Teach-in: ripremere brevemente il tasto Teach-in. Se il teach-
in ha avuto successo, il LED giallo lampeggia per2 s a 6 Hz.

La soglia di commutazione & posizionata leggermente sopra il sfondo
da apprendere 0 appena sotto |' oggetto appreso.

T Regolazione di precisione

Per ottenere una maggiore riserva di funzionamento & anche possibile
eseguire una regolazione di precisione dopo un teach-in con esito
positivo. A tale fine la soglia di commutazione viene posizionata molto
vicina all'oggetto integrato. Il tasto Teach-in deve essere premuto
brevemente entro 10 s dopo un teach-in con esito positivo. La
regolazione avvenuta correttamente vienesegnalata con un doppio
lampeggio a 1 Hz.

EA Ingresso ET teach esterno

'entrata MF (pin2) & prevista nelle impostazioni di fornitura per un
teach-in esterno (ET). L'entrata ET teach esterno serve per la program-
mazione della soglia di commutazione tramite un segnale esterno.
Attraverso I'entrata ET si puo inserire il teach solo dinamicamente. Avvio
del teach-in: posizionare lo sfondo o I‘oggetto tra la forcella. Posizionare
V+ sull’entrata ET e muovere uno o piti oggetti attraverso il sensore.
Durante il processo di teach-in il LED giallo lampeggia a 3 Hz. Uscire

dal Teach-in: rimuovere di nuovo la tensione. Se il teach-in ha avuto
successo, la spia funzione (LED giallo) indica direttamente lo stato di
commutazione del sensore. Teach-in errato: lampeggio rapido del LED
giallo e dell’'uscita MF a 6 Hz fino all‘effettuazione corretta di un nuovo
teach-in. Blocco tasti o funzionamento light on/dark on non sono possi-
bili attraverso I'entrata ET. LUentrata ET puo essere utilizzata per regolare
la soglia di commutazione tramite il controllo mentre il processo & in
COrso.

X Controllo campo di rilevamento (D = funzionamento dark on)

Collocare I' oggetto tra la forcella, la spia funzione (LED giallo) deve essere
accesa. In seguito collocare sfondo tra la forcella, la spia funzione (LED
giallo) deve spegnersi.

H Funzionamento light on/dark on (vedere fig. G)

Premendo il tasto Teach-in per 20 - 30 s & possibile la commutazione
tra funzionamento dark on e funzionamento light on.

@ Bloccaggio tasto (vedere fig. H)

Premendo il tasto Teach-in per > 30 s & possibile bloccare il dispositivo
contro |'azionamento involontario. Ripremendo il tasto Teach-in per>
30 s & possibile shloccare di nuovo il dispositivo.

Funzione di automatizzazione

| dispositivi delle funzioni di automatizzazione sono contrassegnati
come apparecchi di tipo A70 (misurazione tempo con anti-rimbalzo)

0 A71 (contatore con anti-rimbalzo), ad es. WFS3-40B415A70. Le
funzionalita delle funzioni di automatizzazione possono essere desunte
dal documento "Funzioni di automatizzazione" (download tramite il sito
web www.sick.com al rispettivo numero di dispositivo). Avvertenza: la
funzione reset, che per ATF 71 Counter avviene tramite PIN2, puo essere
impostata individualmente nei sensori a forcella, ovvero le funzioni
standard possono essere azionate in parallelo ad ATF.

H 10-Link

La comunicazione tramite 10-link lo & indicata dal LED verde. Il LED
verde Iampeggla aca. 1 Hz. Per le funzionalita 10-Link consultare le
istruzioni per I'uso supplementari allegate WFL link 10 o scaricate dal
sito web www.sick.com al rispettivo numero di dispositivo.

Smontaggio e smaltimento

Lo smaltimento del sensore deve avvenire conformemente alle direttive
previste specificatamente dal paese. Per i materiali riciclabili in esso
contenuti (in particolare metalli nobili) si auspica un riciclaggio nell'ambito
dello smaltimento.

Manutenzione

I sensori SICK sono esenti da manutenzione.

A intervalli regolari si consiglia di

¢ pulire le superfici limite ottiche

« Verificare i collegamenti a vite e gli innesti a spina

Non & consentito effettuare modifiche agli apparecchi.

Contenuti soggetti a modifiche senza preawviso. Le proprieta del prodotto e
le schede tecniche indicate non costituiscono una dichiarazione di garanzia.

Sensor de horquilla
Instrucciones de uso

Instrucciones de seguridad

* Lealasinstrucciones de uso antes de efectuar la puesta en servicio.

« Laconexion, el montaje y el ajuste deben ser efectuados exclusivamente
por técnicos especialistas.

« No se trata de un componente de seguridad seglin la Directiva de maqui-

nas de la UE.

Proteja el equipo contra la humedad y la suciedad durante la puesta en

servicio.

Las presentes instrucciones de uso contienen informacién que puede

serle necesaria durante todo el ciclo de vida del sensor.

CLASE DE LASER 1
EN 60825-1:2008-05
IEC60825-1:2007-03

Potencia de impulso maxima < 37.7 yW
Longitud del impulso: 6 ps ON, 16 ps OFF
Longitud de onda: 670 nm

Se corresponde con las normas
21 CFR 1040.10y 1040.11
a excepcion de la divergencia
especificada en la indicacion
de laser 50, 24 de junio de 2007

VAN

Uso conforme a lo previsto

El sensor de horquilla WFL es un sensor optoelectrénico que funciona con
una unidad de emisién y recepcién. Se utiliza para la deteccién dptica y sin
contacto de objetos .

ATENCION: cualquier intervencién, manipulacién o uso
contrario a lo previsto puede provocar una situacion de
peligro por radiacion laser.

Puesta en servicio

¢ Modo D = conmutacién en oscuro: cuando cesa la luz, la salida Q esta
activa (p. ej. etiquetas y material de base). = ajuste de fabrica.

Modo L = conmutacién en claro: cuando se recibe luz, la salida Q esta
activa (p. €j., solo material de base).

¢ Enchufar sin tension la toma de red y atornillarla. Para la conexién en
B rige: brn = marrén, blu = azul, blk = negro, wht = blanco; conectar
cables. Tras la correcta puesta en servicio se ilumina el LED verde.

* Montar el sensor en un soporte adecuado utilizando los orificios de
fijacién. Mover el material de prueba tensado y sin vibraciones por la
abertura de la horquilla. Conectar el sensor a la tension eléctrica de
servicio (véase la impresién de tipo).

¥ Aprendizaje dinamico (recomendado); véase la figura D

Inicio del aprendizaje: el fondo o el objeto entre la horquilla. Pulsar el
botdn de aprendizaje de 3 - 20 s. Con el botén pulsado, mover varias
objetos con material de base (etiquetasobjetos para su deteccién) por
el sensor. Durante el proceso de aprendizaje, el LED amarillo parpadea
a3 Hz

Recomendacion: mover como minimo 3 objetos por el sensor.

Finalizacion del aprendizaje: soltar el bot6n de aprendizaje <20's.

Si el aprendizaje se ha realizado correctamente, el LED amarillo de
funcionamiento indica directamente el estado de conmutacion del
sensor. Ahora, el umbral de conmutacion esté fijado de forma dptima
entre fondo y objeto. El funcionamiento es en este caso lo mas seguro
posible.

En caso de objetos no homogéneos, se puede realizar un ajuste de
precision (véase X Ajuste de precision).

Aprendizaje fallido: parpadeo rapido del LED amarillo a 6 Hz hasta que

el nuevo aprendizaje se lleve a cabo con éxito. En caso de procederse al
aprendizaje mediante cable externo, el aprendizaje fallido se sefializara
a 6 Hz también a través de la salida MF.

T Aprendizaje estatico de 2 puntos (véase la figura E)

Inicio del aprendizaje: Colocar el fondo o el objeto entre la horquilla,
pulsar el botén de aprendizaje de 1...3 sy a continuacién soltarlo. El
LED amarillo parpadea a 1 Hz.

Finalizacion del aprendizaje: colocar el material todavia no memorizado
(fondo u objeto, en funcion del inicio del aprendizaje) entre la horquilla
y volver a pulsar un breve instante el boton de aprendizaje.

Si el aprendizaje se ha realizado correctamente, el LED amarillo de fun-
cionamiento indica directamente el estado de conmutaci6n del sensor.
Ahora, el umbral de conmutacion esté fijado de forma dptima entre fon-
do u objeto. El funcionamiento es en este caso lo mas seguro posible.
El sensor detecta automaticamente si se ha realizado un aprendizaje de
dos puntos o de uno. (Por tanto, no es posible un aprendizaje fallido).

En caso de objetos no homogéneos, se puede realizar un ajuste de
precision (véase EX Ajuste de precision).

) Aprendizaje estatico de 1 punto (véase la figura F)

Si la aplicacién concreta no permitiese mover el objeto que se desea
memorizar, es posible realizar un aprendizaje de 1 punto. Este proceso
tiene la reserva de sefial mas baja, por lo que es preferible el aprendizaje
dindmico.

Inicio del aprendizaje: Colocar el fondo o el objeto entre la horquilla.

Pulsar el botdn de aprendizaje de 1...3 sy a continuaci6n soltarlo. El
LED amarillo parpadea a 1 Hz.

Finalizacion del aprendizaje: volver a pulsar un breve instante el boton
de aprendizaje. Si el aprendizaje se ha realizado correctamente el LED
amarillo parpadea 2 s a 6 Hz.

El umbral de conmutacion se fija ligeramente por encima de el fondo
que se va a memorizar o ligeramente por debajo de el objeto memorizado.

X1 Ajuste de precision

Para obtener una mayor reserva de funcionamiento, es posible realizar
un ajuste de precision una vez completado el aprendizaje. Para ello,

el umbral de conmutacion se fija proximo al objeto programado. El
botén de aprendizaje se debe pulsar brevemente en los 10 s siguientes
ala correcta finalizacion del aprendizaje. El ajuste correcto se indica
mediante unparpadeo doble a 1 Hz.

IE® Entrada ET de aprendizaje externo
La entrada MF (Pin2) esta prevista en el ajuste de fabrica para el
aprendizaje externo (ET). La entrada ET de aprendizaje externo sirve
para programar el umbral de conmutacién mediante una sefial externa.
Através de la entrada ET, solo puede realizarse el aprendizaje de forma
dinédmica. Inicio del aprendizaje: coloque el fondo o el objeto entre la
horquilla. Coloque V+ en la entrada ETy desplace uno o varios objetos
por el sensor. Durante el proceso de aprendizaje, el LED amarillo
parpadea a 3 Hz. Finalizacién del aprendizaje: vuelva a desconectar la
tension. Si el aprendizaje se ha realizado correctamente, el LED ama-
rillo de funcionamiento indica directamente el estado de conmutacién
del sensor. Aprendizaje fallido: parpadeo rapido del LED amarillo y de
la salida MF a 6 Hz hasta que el nuevo aprendizaje se lleve a cabo con
éxito. A través de la entrada ET no se pueden bloquear los botones ni
llevar a cabo la conmutacion en claro/oscuro. La entrada ET puede
utilizarse para reajustar el umbral de conmutacion mediante el control

en el proceso en curso.
X1 Control del campo de deteccién (D = conmutacion en oscuro)

El objeto entre la horquilla (el indicador LED amarillo de funcionamiento
debe iluminarse). A continuacion, colocar el fondo entre la horquilla (el
indicador LED amarillo de funcionamiento debe apagarse).

EH Conmutacion en claro/oscuro (véase la figura G)

Pulsando el boton de aprendizaje de 20 - 30 s es posible cambiar entre
conmutacién en claro y conmutacién en oscuro.

@ Bloqueo de botones (véase la figura H)

Pulsando el botdn de aprendizaje mas de 30 s se puede bloquear el
dispositivo contra un accionamiento involuntario. Pulsando nueva-
mente el botdn de aprendizaje mas de 30 s se vuelve a desbloquear el
dispositivo.

Funcion de automatizacion

Los dispositivos con funciones de automatizacion estan identificados
por los tipos -A70 (cronometraje con supresion de rebotes) 0 -A71
(contador con supresién de rebotes), p. €j., WFS3-40B415A70.
Pueden consultarse las funcionalidades de las funciones de automa-
tizacion en el documento "Funciones de automatizacién" (descargar
con el ndmero de pedido del dispositivo en la pagina web www.sick.
com). Indicacién: la funcion de restablecimiento que en el contador
ATF 71 tiene lugar a través de PIN2 puede ajustarse individualmente en
el caso de los sensores de horquilla, es decir, las funciones estandar
pueden activarse de forma paralela al ATF.

H 10-Link

La comunicacién mediante 10-Link se indica a través del LED verde. El
LED verde parpadea a aprox. 1 Hz. Consulte las funcionalidades 10-Link
en las instrucciones de uso complementarias WFL 10-Link adjuntas o
descérguelas desde www.sick.com con la referencia del dispositivo.

Desmontaje y eliminacion

El sensor tiene que eliminarse siguiendo la normativa aplicable especifica
de cada pais. Los materiales valiosos que contenga (especialmente metales
nobles) deben ser eliminados considerando la opcion del reciclaje.

Mantenimiento

Los sensores SICK no precisan mantenimiento.

Aintervalos regulares, recomendamos:

¢ Limpiar las superficies dpticas externas

* Comprobar las uniones roscadas y las conexiones.

No se permite realizar modificaciones en los aparatos.

Sujeto a cambio sin previo aviso. Las propiedades y los datos técnicos del
producto no suponen ninguna declaracion de garantia.
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Pycckuit A3bIK

BuAouHbIE AATYMKH
PyKoBOACTBO N0 3KCNAyaTaLUH

Yka3aHusi no 6e3onacHocTu

Nepea BBOAOM B 3KCMAYaTaLIMIO M3yunTe PYKOBOACTBO NO 3KCMAYaTaLmu.
TNoAKAOUEHME, MOHTaX W YCTAHOBKY NOPyyaTb TOAbKO CeLMaAucTam.

He siBARieTCS 060pyA0BaHUEM pma obecneyeHns 6e3onacHoCTH

B COOTBETCTBUM ¢ AupekTBoi EC no pabote ¢ MaluMHHbIM
06opyroBaHUEM.

Ipu BBOAE B 3KCNAYaTaLLMIO 3aLMLLATL YCTPOWCTBO OT NONAAAHUA rPA3n
1 BAGrH.

J\aHHOE PYKOBOACTBO MO 3KCMAYyaTaLyn COAEPXUT MHGOPMALMIO, KOTOpas
Heobx0AMMa BO BPEMS BCET0 XM3HEHHOTO LIMKAA CEHCOpa.

EN 60825-1:2008-05
IEC60825-1:2007-03
KNACC AASEPA 1

<37.7uW
AnautenbHoCTb UMNYAbCa: 6 ps ON, 16 ps OFF
AnuHa BOAHBI: 670 HM

Coorsercreyer 21 CFR 1040.10
1 1040.11 33 UCKAIOYEHUEMOTKAOHEHHI
COrAacHo npumeYaHuio k nasepam Ne 50,

BHMUMAHMUE: BMeLLaTeAbCTBO MAW MaHUNYAALUM UAY
NPUMEHEHNE He N0 Ha3HaYEHWI0 MOXET NPUBECTH K
0NacHOMY BO3AE/CTBUIO AA3EPHOO CBETOBOTO Ayya.

24 niona 2007 ropa

MpuMeHeHWe No Ha3HauYeHuIo

B

MAOYHBI pAaTunK WFL npeacTaBasieT co60#i ONTOINEKTPOHHbIM AATUMK,

paboTaroLmii C npreMonepeAaTuMKoM. YCTPOHCTBO UCMOAb3YETCH MA
OMNTUYECKON BECKOHTAKTHOM PerncTpaLmm 06beKToB .

BBoA B aKcnAayaTaumio

Pexvm D = aKtuBaums Npu OTCYTCTBUM OTPAXEHHOTO CBETa: Npu
npepbiBaHWM CBETOBOTO NOTOKA aKTUBMPYeETCA BbIX0A Q (Hanpumep, npu
NOABAEHWN 3TUKETKW U NOAOXKHM). = YCTaHOBKA N0 YMOAYAHUIO.

Pexum L = aKtuBaLms npu HaAMuMmu OTPXEHHOTO CBETA: NPU NpUeme
CBETa aKTMBMPYETCH BbIXOA Q (Hanpumep, Np1 NPUCYTCTBUM TOALKO
NOANOXKK).

BcTaBuTb B 06€CTOYEHHOM COCTOSIHUM PO3ETKY Kabeas U 3akpenuTb
BUHTaMK. Ms pasbeMa B npumeHsitotes caeaytolime 0603HaueHus: brn
= KOPUYHEBbI, blu = CUHUH, blk = uepHbIii, wht = 6eAbIii; NPUCOEAUHUTL
npoBoAa. [py NpaBUALHOM NOAKAIOYEHUM 3arOPUTCA 3EAeHbIN
CBETOAMOAHBI MHAMKATOP.

YCTaHOBUTb AATUMK KPENEXHbIMU OTBEPCTUAMM Ha MOAXOAALLMNA
AepxateAb. [pOBECTH TECTOBbIV MaTep1an B HaTAHYTOM COCTOSIHUM Yepes
pacTBOp BMAKH, He AOnyckas BUOpaLuu. MopaTb Ha AaTunK pabouee
HanpsxeHue (CM. 3aBOACKOM LuTamn).

EE] AvHamuueckoe o6yuenue (pekomenayercs) (cM. puc. D)

Hauano 06yueHus: GOoH AU 0BBEKT MEXAY KOHLLAMM BUAKM. HaxaTb
1 YAEPXMBATb B TeueHue 3-20 cekyHA kHomky 06yuenus (Teach-in).
Ipu HaxaTol KHOMKe NPOBECTU HECKOALKO 0BLEKTOB C NOAOXKON
(perucTpupyeMblx 3TMKETOKOGLEKTOB) Yepes AaTumk. Bo Bpems
npoLeAypbl 06yUEHHS XeATbli i CBETOAMOA MUraeT ¢ yacToToit 3 M.

PekomeHaaums: NpoBecT yepes AaTYMK He MeHee 3 06bEKTOB.

3aBeplueHue 06yueHns: OTnycTuTb kHomky 06yuerus < 20 c. Mpu
yCrewHOM 06yYeHNn GYHKLMOHAABHBI MHAMKATOP (XEeATbIii CBETOANOA)
6yaeT nokasbiBaTb KOMMYTALMOHHOE COCTOSHUE AaTuuKa. Tenepb nopor
NePEKAMOUEHNA HAXOAUTCA B ONMTUMAALHOM AMana3oHe Mexay GOHOM 1
o6bekToM. ObecneyeHa MakcMManbHas 3KCMAYaTaLMOHHas HAAEXHOCTb.

OAHBIMW 06bEKTAMMU MOXHO BbINOAHUTL
, ToyHas HacTpoWka).

B cayuae paboTbl ¢ HEOAHO,
TOYHYIO HacTPOiKy (CM.

HeyaauHoe 06yueHue: XeATblli CBETOAMOA MUTaeT C BbICOKOM Y4acToToM
(6 T) A0 Tex Mop, Noka He ByAeT yeneLwHo BbINOAHEHO 06yueHue. Mpu
006yyeHnM Yepe3 BHELIHWU NPOBOA A CUTHAAM3ALMMU O HEYAAQUHOM
00yYeHNUM AONIOAHUTEALHO NOAGETCS cUrHan 6 ML uepe3 Bbixop MF.

T Cratuueckoe AByxToueuHoe obyuenne (cm. puc. E)

Hauano 06yueHus:TIomMecTiTb GOH MAM 0BLEKT MEXAY KOHLLAMU BUAKM,
HaxaTb KHOMKy 06yueHus (Teach-in) Ha 1...3 CeKyHAbI ¥ OTNYCTUTb.
XKenTblii CBETOANOA MUraeT ¢ yactotoi 1 M.

3aBeplueHue 0byueHus: OMECTUTb elue He 3aperncTpUpPOBaHHbIN
Marepuan (GOH MAM 0BBEKT, B 3aBUCMMOCTH OT HauaAa 0DyUEHMS) MeXay
KOHLIAMM BUAKM W ellle pa3 kpaTKoBPEMEHHO HaXaTb KHOMKY 00yueHus.

Mpu ycnewHom 06yyeHnn GYHKUMOHAAHBIA MHAMKATOP (KEATbIi
CBETOANOA) ByAET NOKa3biBaTb KOMMYTALMOHHOE COCTOSIHUE
AaTuuKa. Tenepb NOPOr NePEKAYEHUS HAXOAUTCS B ONTUMAAbHOM
AnanasoHe Mexay GoHOM 1 06bekToM. ObecneyeHa MakcUManbHas
IKCNAyaTaLlMOHHAA HAAEXHOCTb. Aalem aBTOMATUYECKU pa3avyaeT
ABYXTOUEYHOE U 0AHOTOUEUHOE 06yueHHe. (M03ToMy HeyaauHoe
00YyyYeHHEe UCKAIOYEHO).

B cAyuae paboTbl ¢ HEOAHOPOAHBIMU 06bEKTAMMU MOXHO BbINOAHUTL
TOuHYto HacTporiky (cm. EXil, TouHas HacTpoika).

T Cratnyeckoe opHoTOuEuHOE 06yueHue (cMm. puc. F)

Ecam cueHapMﬁ NPUMEHEHWA HE AONYCKAET NepemMeLLEeHNA
perucTpupyemoi 06beKTa, T0 MOXHO BbINOAHWTb OAHOTOUEYHOE
06yueHue. s 310 NpoLeAypbl 00yueHMs XxapaKTepeH MAHUMaAbHbIH
pe3eps CUrHaAa, No3TOMy NPEANOUTUTEAbHEE BbIOPATb AMHAMUUYECKOE
0byueHue.

Hauano 06yuenus: MoMecTUTb GOH AU OBBEKT MEXAY KOHLAMM BUAKU.
HaxaTb 1 yaepxuBatb kHonky obyuenus (Teach-in) B Teuenue 1...3
CeKyHA, 3aTeM OTNYCTUTb. XKEeATbIV CBETOAUOA MUraeT ¢ yactoton 1 M.

3aBepLueHne obyueHus: Elle pa3 kpaTKOBPEMEHHO HaxaTb KHOMKY
06yueHus. Mpu ycnewHom 06y4eHnn XeATbli CBETOAMOA MUTaeT 2
CEKyHAbI C YacToTon 6 .

Mopor NepPeKAOYEHNS YCTAHABAMBAETCA YyTb BbILLE PErMCTPUPYEMO
(GOHa MAK YYTb HUXE PErMCTPUPYEMOi 0BbekTa.

X Tounas HacTpoiika

s obecneyeHms 6onee BbICOKOTO GYHKLMOHAABHOTO pe3epBa nocae
YCNeLHoro 06yyeHns MOXHO BbINOAHUTL TOYHYH HACTPOKY. A 3TOr0
nopor NepexAYeHs ycTaHaBAMBaeTCs 6AM3KO K NporpaMMupyemMomy
06bexTy. Mocae yenelwHoro 06yueHns HE06X0AMMO KPATKOBPEMEHHO
HaxaTb KHOMKy 06yueHs, noka He uctekan 10 cekyHa. 06 yenewHoii
HacTpoiike CUTHaAM3MPYETABYKPATHOE MUTraH1e CBETOANOAR C YaCTOTON
1T,

XA Bxoa ET - BHewHee 06yuenne

Bxoa MF (Pin2) B 3aBOACKO## HACTPOIKE NPEAYCMOTPEH A BHELUHETO
06yueHus (ET). BHelHuii Bxoa 06yueHnst ET ucnoab3yetes ma
nporpaMMMUpPOBaH1s NOPOra NEPEKAIOYEHUA NOCPEACTBOM BHELLHEro
curHana. Yepes Bxop ET MOXET BbINOAHATLCA TOABKO AMHAMUYECKOE
06yueHue. 3anyck 06yueH1s: pacnoAOXUTb GOH AU OBBEKT MEXAY
KOHLaMK BUAKH. MoakaoumTb V+ K Bxoay ET M nponycTuTb uepes AaTumnk
OAVH VAW HECKOABKO 06bEKTOB. Bo Bpems npoueaypbl 06yueH!st XeATblit
CBETOAMOA MUTaeT ¢ yacToToii 3 Ml 3aBeplueHure 0byueHns: cHoBa
ybpartb HanpsxeHue. Mpu ycnewHoM 06yyeHnn GyHKLMOHaAbHBIN
MHAMKATOP (XEeATbli CBETOAMOA) BYAET NoKa3biBaTh KOMMYTALMOHHOE
COCTOSIHUE AATUMKa. HeyaauHoe 06yueHue: XeATblii CBETOAMOA U BbIXOA
MF muratoT ¢ Bbicokoi yacToToii (6 IL) A0 Tex nop, Noka He byaeT
YCrELLHO BbINOAHEHO NOBTOPHOE 06y4eHKe. BAOKMPOBKa KHOMOK

“AM cpabaTbiBaH1e NPY HAAYKK / OTCYTCTBMM CBETA Yepes BXOA

ET HeBo3MOXHbI. Bxoa ET MOXHO MCNOAb30BATb MA PETYAUPOBKM
nopora NepeKAloYeH|st B npoiecce paboTbl NOCPEACTBOM CUCTEMbI
ynpaBAeHHS..

X1 Kontpoab noas peructpaumn (D = aKTHBaLMA NPH OTCYTCTBHM
OTpaXeHHOro cBeTa)

00bEKT MEXAY KOHLLAMM BUAKH, MOCAE YET0 AOMKEH 3aropeThes
(GYHKUMOHAAbHDBIV MIHAMKATOP (KEATbIN CBETOANOA). 3aTEM NOMECTUTL
MEXAY KOHLLAMU BUAKW GOH — NOCAE 3TOT0 GYHKLMOHAAbHbINA UHAMKATOP
(KeATbIVi CBETOAMOA) AONKEH NOracHyTb.

H Cpabatbisanue npu HaAWuMH/ OTCYTCTBMH CBETa (CM. pHC. G)
TyTem HaxaTus W yAepxaHua KHomnku o6yuenus (Teach-in) B TeueHue
20-30c¢

MOXHO NEPEKAYaTLCA MEXAY PEXUMaMU aKTUBALMKU NMPU HAAUYUU UAK
OTCYTCTBMU OTP@XEHHOro cBeTa.

I3 Brokuposka kaaBuw (cm. puc. H)

Mpy HaxaTn kHonkK 06yueHns (Teach-in) Ha Bpems > 30 ¢ MOXHO
3a6AOKMPOBATL KAGBMLUW YCTPOMCTBA OT HEXEAATEALHOTO HaXaTHs.
BAOKMPOBKA CHUMAETCS NOBTOPHbLIM HaXaTUEM U YAEPXaHWEM KHOMKH
06yueHus B TeueHue > 30 c.

QyHKUUA aBTOMATH3aLUK

YCTpONCTBA C GYHKLMAMM aBTOMATM3ALIMM MAPKUPYIOTCA B TUNOBOM
0603HaueHNM KOAOM -A70 (M3MEepeHNEe BPEMEHH C NOAABAEHHUEM
Apebesra) uan -A7 1 (cueTumk ¢ nopaBAeHUEM Apebesra), Hanpumep:
WFS3-40B415A70. UHdopmaLus 0 paboTe ¢ GyHKUMAMM
aBTOMATU3aLLMUN COAEPKUTCS B AOKYMeEHTE «DyHKLMK aBTOMATU3aLUN»
(MOXHO Ckauarb Ha caiite www.sick.com no Homepy pa 3akasa
ycTpoiicTaa). Mpumeyanme: OyHkumus copoca, peansoBaHHas B
cyetumke ATF 71 uepes BbiBoA PIN2, B BUAOUHbIX AGTUMKAX MOXET
Ha3HayaTbCA MHAUBMAYAAbHO, T. €. CTAHAAPTHbIE GYHKLMKM MOTYT
MCNOAL30BaTLCA NapamensHo ¢ ATF.

H 10-Link

06MeH paHHbIMM yepe3 10-link curHaamanpyetcs 3eAeHbIM
CBETOAMOAOM. 3eAeHbIVi CBETOAMOA MUraeT ¢ yactotor 1 . CBeaeHus
0 GyHKLMOHAABHBIX BO3MOXHOCTAX |0-Link MOXHO NOAyunTb U3
NpUAaraemMmoro AOMOAHUTEABHOTO PYKOBOACTBA MO 3KcnayaTaumn WFL
10-Link na1 ckavartb ¢ caitta

www.sick.com, yka3aB HOMEp M 3aKa3a yCTpoiicTBa.

AeMoHTaxX W yTUAM3aums

YTMAU3ALMI0 CEHCOPOB CAEAYET NPOBOAUTH COTAACHO HALMOHAAbHBIM
npeanucaHuamM no yTuaM3auuu. CI\EAyeT CTPEMUTLCA K NOBTOPHOMY
1CNOAL30BAHMIO COAEPXALLMXCA B HUX MaTepUanoB (Mpexae BCero,
AParoueHHbIX MeTaN\OB).

TexobcayxuBaHue

Datunku SICK He HyXaatoTcs B TeX0BCAYXMBAHMU.

PekomMeHayeTcs peryAsipHo

* 0YMLLATb ONTUYECKME OrPaHUUMBALOLLME NOBEPXHOCTH

* NPOBEPATb NPOYHOCTb PE3bOOBbIX U LUTEKEPHBIX COEAUHEHWI
3anpeLLaeTca BHOCUTb U3MEHEHMA B YCTPOMCTBA.

ﬂpapo Ha OLNOKK U BHECEHNE U3MEHEHNI COXPAHEHO. YKa3aHHbIe B
CBOWCTBA U3AEAUA W TEXHUUYECKME XapPaKTEPUCTUKM HE ABAAKOTCA rapaHTUen.



