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Beschriebenes Produkt

Roller Sensor Bar - RSB

Hersteller

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Deutschland
Fertigungsstandort

SICK Inc., USA

Rechtliche Hinweise

Dieses Werk ist urheberrechtlich geschutzt. Die dadurch begriindeten Rechte bleiben
bei der Firma SICK AG. Die Vervielfaltigung des Werks oder von Teilen dieses Werks
ist nur in den Grenzen der gesetzlichen Bestimmungen des Urheberrechtsgesetzes
zuldssig. Jede Anderung, Kiirzung oder Ubersetzung des Werks ohne ausdriickliche
schriftliche Zustimmung der Firma SICK AG ist untersagt.

Die in diesem Dokument genannten Marken sind Eigentum ihrer jeweiligen Inhaber.
© SICK AG. Alle Rechte vorbehalten.

Originaldokument

Dieses Dokument ist ein Originaldokument der SICK AG.
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1 Zu diesem Dokument

1.1 Weiterfuhrende Informationen

@ HINWEIS
Die Produktseite finden Sie unter www.sick.com/{PRODUCT NUMBER}.

Folgende Informationen sind produktabhangig verfigbar:

o Datenblatter

« Diese Betriebsanleitung in allen verfligbaren Sprachen
o  CAD-Daten und Mafzeichnungen

o Zertifikate (z. B. Konformitatserklarung)

«  Weitere Publikationen

e«  Software

e Zubehor

1.2 Symbole und Dokumentkonventionen

Sicherheitshinweise und andere Hinweise

GEFAHR

Weist auf eine unmittelbar gefahrliche Situation hin, die zum Tod oder zu schweren
Verletzungen flihrt, wenn sie nicht vermieden wird.

WARNUNG
Weist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation hin, die zum Tod oder zu schweren
Verletzungen fuihren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

VORSICHT
Weist auf eine méglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu mittelschweren oder
leichten Verletzungen fuhren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

WICHTIG
Weist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu Sachschaden fuhren
kann, wenn sie nicht vermieden wird.

HINWEIS
@ Hebt nutzliche Tipps und Empfehlungen sowie Informationen fur einen effizienten und
stérungsfreien Betrieb hervor.

Handlungsanleitung
»  Der Pfeil kennzeichnet eine Handlungsanleitung.

1. Eine Abfolge von Handlungsanleitungen ist nummeriert.
2. Nummerierte Handlungsanleitungen in der gegebenen Reihenfolge befolgen.
v Der Haken kennzeichnet ein Ergebnis einer Handlungsanleitung.

LED-Symbole

Diese Symbole zeigen den Zustand einer LED an:

O Die LED ist aus.
@®- Die LED blinkt.

8027085/2022-05-31 | SICK BETRIEBSANLEITUNG | RSB - Roller Sensor Bar 5
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@ Die LED leuchtet konstant.

2 Zu lhrer Sicherheit

21 Allgemeine Sicherheitshinweise

Lesen Sie vor der Inbetriebnahme des Gerats die Betriebsanleitung.

Der Anschluss, die Montage und die Konfiguration des Gerats durfen nur
von geschultem Fachpersonal vorgenommen werden.

NO

SAFETY

Bei diesem Geréat handelt es sich um kein sicherheitsgerichtetes Bauteil im
Sinne der EU-Maschinenrichtlinie.

Installieren Sie den Sensor nicht an Orten, die direkter UV-Strahlung (Son-
nenlicht) oder sonstigen Wettereinflissen ausgesetzt sind, aufler dies ist in der
Betriebsanleitung ausdrucklich erlaubt.

Bei der Inbetriebnahme ist das Gerat ausreichend vor Feuchtigkeit und Verschmut-
zung zu schutzen.

Die vorliegende Betriebsanleitung enthéalt Informationen, die wahrend des Lebens-
zyklus der Lichtschranke bendtigt werden.

2.2 Hinweise zur UL Zulassung

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

WICHTIG
RSB 1-XXXXXXXXXXXXXE:

The RSB with Molex 2x2 connection is UL Recognized

)\ T

23 Bestimmungsgemafie Verwendung

Die Roller Sensor Bar (RSB) ist ein energetischer Reflexions-Lichttaster (im Folgenden
als ,Sensor” oder ,RSB* bezeichnet) zur optischen, berlhrungslosen Erfassung von
Gegenstanden, Tieren und Personen. Wird das Produkt flr einen anderen Zweck ver-
wendet oder in irgendeiner Weise verandert, erldschen sdmtliche Gewéhrleistungsan-
spruche gegenuber der SICK AG.

6 BETRIEBSANLEITUNG | RSB - Roller Sensor Bar 8027085/2022-05-31 | SICK
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3 Produktbeschreibung

3.1 Bedienelemente und Statusanzeigen

|

®

@ Gelbe LED: Status Lichtempfang
@ LED griin: Versorgungsspannung aktiv

O)

4 Montage

4.1 Standard-Befestigungswinkel
Den Sensor unter Verwendung eines geeigneten Befestigungswinkels montieren (siehe
SICK-Zubehorpalette).

Die Standard-Befestigungswinkel von SICK sind so konstruiert, dass sie direkt in den
Seitenkanal einrasten. Sie kdnnen bei der Produktkonfiguration ausgewahlt oder sepa-
rat paarweise entsprechend den Artikelnummern in Tabelle 1 bestellt werden.

Tabelle 1: Befestigungswinkel

RSB1- Typ Artikelnum- | Bild / Beschreibung
XXXXXXXXXXXXXXXXX mer
xPxx

POA BEF-AP-RSBADHA 2127765 n

8 mm-Rundstecker mit selbstkleben-
der Ruckseite

POB BEF-AP-RSBHEX 2127767 O O
Sechskantstecker
POC BEF-AP-RSBADHB 2127766 a n
Selbstklebende Riickseite
8027085/2022-05-31 | SICK BETRIEBSANLEITUNG | RSB - Roller Sensor Bar 7
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RSB1- Typ Artikelnum- | Bild / Beschreibung
XXXXXXXXXXXXXXXXX mer

XPxx

POD BEF-AP-RSBCON 2127768

Verrastung zwischen Sechskantprofi-

len
POA, POB, POC BEF-AP-RSBKIT 2127759 Dieses Kit enthalt 1 Paar von jedem
und POD Standard-Befestigungswinkel (POA,

POB, POC und POD).

WICHTIG
Die Maf3zeichnungen der verschiedenen Befestigungswinkel finden Sie unter "Maf3-
zeichnungen", Seite 18.

411 Montage mit Befestigungswinkeln mit selbstklebender Riickseite

Gilt fir die Modelle RSB 1-xxxXxxxxxXXXXXXXxxXPOA und RSB L-XXXXXXXXXXXXXXXXXXPOC:

Installation:
1. Reinigen und trocknen Sie die Klebeflachen, um eine optimale Haftung zu erzie-
len.

HINWEIS
@ Typische Reinigungsmittel sind Methylethylketon flir Metalle oder Isopropylalkohol
flr Kunststoffe.

2. Befestigen Sie die den Befestigungswinkel auf der sauberen und trockenen Klebe-
flache.

3. Lassen Sie die Klebeverbindung des Befestigungswinkels 60 Minuten lang aushar-
ten, bevor Sie die Roller Sensor Bar montieren.

WICHTIG

POA + POC:

Die selbstklebenden Befestigungswinkel kdnnen einer Kraft von bis zu 70 Nm standhal-
ten.

4.2 Eigene Befestigungswinkel konstruieren

Um lhre eigenen Halterungen fur die RSB zu konstruieren, verwenden Sie die folgende
Zeichnung mit den Spezifikationen fir die Sternbefestigung.

8 BETRIEBSANLEITUNG | RSB - Roller Sensor Bar 8027085/2022-05-31 | SICK
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Abbildung 1: Spezifikation flr eigene Befestigungen

Federbelastete Baugruppe

®

g

® Bewegungsbereich der gefederten Endkappe (bis zu 5 mm Kompression im nicht einge-
bauten Zustand)

4.3

Der Sensor wird mit einer federbelasteten Baugruppe montiert. Die Federbaugruppe
ermdoglicht eine Kompression von 5 mm. Die empfohlene Kompression flir den Einbau
betragt 3 mm. Die Federkraft betragt 1,81 bis 2,72 kg (4 bis 6 Ibs).

HINWEIS
Die bevorzugte Ausrichtung des Sensors ist relativ zu der Ebene, in der die Objekte

beférdert werden. Der Sensor sollte unterhalb der Bewegungsebene der beférderten
Objekte bleiben.

©)
Abbildung 2: Montage zwischen Rollen
@ Object on conveyor
@ RSB Sensor

8027085/2022-05-31 | SICK
Irrtiimer und Anderungen vorbehalten

BETRIEBSANLEITUNG | RSB - Roller Sensor Bar



BETRIEBSANLEITUNG

®

Conveyor rollers

Empfehlungen fir optimale Performance:

Tabelle 2: Empfehlungen fiir optimale Performance

Fiir optimale Performance
zu bericksichtigende Fak-
toren

Nein ®

Positionierung > 2 mm
unter Oberkante Rolle

Ausgerichtet unter der — —
Ebene der Rollen
‘® 0”00 © 00 ®
Positionierung < 45 mm — —
unter OberkanteRolle | = |
® 0.0 0 @ 0.0 &~
X > 45 mm X <45 mm

RSB mit nach oben gerich-
teten Linsen ausrichten

RSB kann schrag ausge-
richtet werden, um Objekte
zu erkennen, bevor sie den
Sensor erreichen
Informationen dazu, wie
sich die Schragstellung auf
die Performance der RSB
auswirkt, finden Sie unter
Abbildung 3.

Sicherstellen, dass die Sensor-
funktion nicht durch die Schrag-
stellung und Rollen beeintrach-
tigt wird

Dazu kann der Status der
Sensoranzeige Uberprift und
sichergestellt werden, dass
keine Objektdetektion stattfin-
det, wenn kein Objekt vorhan-
den ist.

Die RSB ist nicht fur
Gewicht ausgelegt

BETRIEBSANLEITUNG | RSB - Roller Sensor Bar

8027085/2022-05-31 | SICK
Irrtimer und Anderungen vorbehalten



BETRIEBSANLEITUNG

HINWEIS

Je nach Neigungswinkel der Roller Sensor Bar variiert die Tastweite.

d

Abbildung 3: Neigung der Roller Sensor Bar

Die Tastweiten (d) zu schwarzen und weiflen Objekten in Abhangigkeit vom Neigungs-
winkel kdnnen den folgenden Kennlinien enthommen werden.

Abstand in mm
160

140 ‘/\
120 / / \
/

100

80

60

/

40 4

20 ,/
~

0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90

0

Neigungswinkel in °

Abbildung 4: Tastweite bei weien Objekten
(90 %)

Abstand in mm
60

50

40 4/ B
/I

10///

0 10 20 30 40 50 60 70

Neigungswinkel in °

Abbildung 5: Tastweite bei schwarzen
Objekten (6 %)

5 Angleichung

8027085/2022-05-31 | SICK
Irrtiimer und Anderungen vorbehalten

Montieren Sie den Sensor mit den optischen Linsen nach oben zwischen den Rollen.
Die Position so wahlen, dass das Infrarotlicht (nicht sichtbar) die Mitte des Zielobjekts
trifft. Die korrekte Ausrichtung kann nur anhand der Anzeige-LEDs erkannt werden.
Vergewissern Sie sich, dass die optische Offnung (Linse) der Sensoren véllig frei von
Objekten und/oder Verschmutzungen und/oder Staub ist.

HINWEIS

Die MaRe des Lichtpunktes finden Sie unter "Bilder zu Lichtpunkten", Seite 20.

BETRIEBSANLEITUNG | RSB - Roller Sensor Bar 11
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6 Elektrische Installation

Betrieb im Standard-I/0-Modus:

Die Sensoren muissen in spannungsfreiem Zustand angeschlossen werden. Je nach
Anschlussart sind die folgenden Informationen zu beachten:

-  Steckeranschluss: Anschlussbelegung
- Leitung: Aderfarbe

Legen Sie erst dann Spannung an und schalten Sie die Spannungsversorgung ein,
wenn alle elektrischen Anschllisse hergestellt sind.

Betrieb im 10-Link-Modus: Schlieen Sie das Gerat an einen geeigneten 10-Link-Master
an. Integration in den Client oder in die Steuerung mittels IODD/Funktionsbaustein. Die
griane LED am Sensor blinkt. IODD und Funktionsbaustein kénnen auf

unter der Artikelnummer heruntergeladen werden.

Erlauterung der in den folgenden Tabellen verwendeten Anschlussterminologie:

BN = Braun
WH = Weif}
BU = Blau

BK = Schwarz

n. c. = Nicht verbunden

Q1 = Digitalausgang 1

Q2 = Digitalausgang 2

L+ = Versorgungsspannung (Uy)
M = Masse

L.ON = Hellschaltung

D.ON = Dunkelschaltung

DC:
Standardversion 10 ... 30 VDC,

10-Link-Version 18 ... 30 VDC,siehe "Technische Daten", Seite 17 :

Tabelle 3: Anschlussarten

XXXXXXXXXXXXX X
XXXXXXXXXXXXX2X
XXXXXXXXXXXXX3X (Randelmutter)
(Verrastet)
XXXXXXXXXXXXXAX

RSB1-

00 | XXXXXXXXXXXXXDX

Offenes Lei- M8, 3-polig M8, 4-polig M12, 4-polig
tungsende |3 1(3 1|2 1

e

12 BETRIEBSANLEITUNG | RSB - Roller Sensor Bar 8027085/2022-05-31 | SICK
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Tabelle 4: Tabelle Ausgénge flir RSB1-xxxxxxxxxxxxx1, RSBI-xxxxxxxxxxxxx3, RSB1-
XXXXXXXXXXXXXD, RSB L-XXXXXXXXXXXXX5, RSB I1-XXXXXXXXXXXXXB

Pin Adernfarbe Funktion
1 BN + (L+)
2 WH Q2
3 BU - (M)
4 BK Q1*

1 10-Link erfordert PNP LO, DO, PNP Open Collector LO, DO, Push-Pull LO, DO (Typcodes A, B, F, H, K, P)
Tabelle 5: Ausgénge (Fortsetzung)

(]

RSB1-

XXXXXXXXXXXXXC
XXXXXXXXXXXXXD
XXXXXXXXXXXXXE

1 BN: + (L+) n. c. +(L+) +(L+) Q2

2 - +(L+) Q1* Q1* Q1*
3 BU: - (M) Q1* -(M) -(M) - (M)
4 BK: Q1 Q2 - Q2 +(L+)
5 - -(M) - - -

6 - n.c. - - -

1 10-Link erfordert PNP LO, DO, PNP Open Collector LO, DO, Push-Pull LO, DO (Typcodes A, B, F, H, K, P)

Tabelle 6: Schaltverhalten

Kein Objekt vorhanden Objekt vorhanden
Sensorstatus |///
o0
[ T T
] +(L+) 1 +(L+)
L. ON, Push-pull | PNP ; | | PNP |
RSB L-XXXXXXXXXXXAX... | Push-putl Q=100 mA | [Push-pul Q=100 mA
RSB 1-XXXXXXXXXXXXA... | NPN | | NPN t |
Lo - (M) Lo - (M)
8027085/2022-05-31 | SICK BETRIEBSANLEITUNG | RSB - Roller Sensor Bar 13
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D. ON, NPN Open Collector

RS B 1-XXXXXXXXXXXJX...
RSB 1-XXXXXXXXXXXXJ....

_L_

| ) o
D. ON, Push-Pull ! PNP ; ! PNP !
RSB 1-XXXXXXXXXXXBX... | Push-pull g Q<100 mA | Push-pull — Q=100mA
RSB 1-XXXXXXXXXXXXB... | NPN t | | NPN |
Lo = - - (M) Lo = - (M)
e +(L+) e +(L+)
L. ON, PNP | : l B | l
RSB 1-XXXXXXXXXXXPX... | Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXP... | | E: | |
L_— 1 ™ I
e +(L+) e +(L+)
D. ON, PNP | l | : l
RSB 1-XXXXXXXXXXXFX... | Q | Q
RSB 1-xXXXXXXXXXXXF... | | :[:g | |
L_— 1 ™ L_— o ™
] +(L+) ] +(L+)
L on e L | ]
RSB 1-XXXXXXXXXXXNX... | Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXN... | i | | |
L_— 1 ™ L_— o ™
e +(L+) e +(L+)
0.0, e NN
RSB 1-XXXXXXXXXXXEX... | Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXE... | | | |
LT WM™ LT M
] +(L+) ] +(L+)
L. ON, PNP Open Collector | \ | | |
RSB 1-XXXXXXXXXXXHX... | 4—'— Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXH... | | | |
L_— o ™ L_— o ™
e +(L+) g +(L+)
D. ON, PNP Open Collector | S | | \ |
RSB 1-X000XXXXXXKX. . | +—1 0 | +—10a
RSB L-XXXXXXXXXXXXK... | | | |
L_— 1 ™ I
] +(L+) ] +(L+)
L. ON, NPN Open Collector | | B | |
RSB 1-XXXXXXXXXXXGX... | —1-Q | - Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXG... | Y | | |
L_— a3 ™ L_— o ™
] +(L+) ] +(L+)
| |
| |
| |
L. L.

|
L
:

14 BETRIEBSANLEITUNG | RSB - Roller Sensor Bar
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7 Inbetriebnahme

7.1 Die Einsatzbedingungen priifen

Prufen Sie die Einsatzbedingungen: Stellen Sie die Einbaulage so ein, dass der Schalt-
abstand und der Remissionsgrad unter dem maximalen Schaltabstand von 45 mm auf
schwarz liegen. Dabei kann ein Objekt nur dann vor einem Hintergrund erkannt werden,
wenn der Remissionsgrad des Objekts deutlich hdher ist als der des Hintergrunds oder
wenn der Abstand zwischen den Objekten ausreichend groR ist.

@ HINWEIS
Beachten Sie die Mindesttastweite von 2 mm.

Funktionsreserve
1.000
100 v
\
N\
10 ¥ \“ \\\
i —N N
%\‘G
S 2D N
, XEN [ N

0 50 100 150

Abstand in mm
Abbildung 6: Funktionsreserve
® Schaltabstand auf Schwarz, 6 % Remission
@ Schaltabstand auf Grau, 18 % Remission
©) Schaltabstand auf Weif3, 90 % Remission

Blauer Empfohlener Schaltabstand
Bereich

Breite des aktiven Strahls:

7.2 Einstellung des Schaltabstands

Der Schaltabstand kann nicht eingestellt werden. Der Sensor wurde werkseitig auf den
maximalen Schaltabstand eingestellt und ist dahingehend betriebsbereit.

8027085/2022-05-31 | SICK BETRIEBSANLEITUNG | RSB - Roller Sensor Bar 15
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7.3 Weitere Funktionen
10-Link
Der Sensor kann im Standard-I/0-Modus (SI0) oder im I0-Link-Modus (IOL) verwendet
werden. Alle Automatisierungsfunktionen und sonstigen Parametereinstellungen sind
im 10-Link-Modus und im Standard-I/0-Modus wirksam (Ausnahme: Zeitstempel). Aus-
gabe von binaren Schaltsignalen im Standard-I/0-Modus Uber Pin 4 / schwarze Ader
und Gber Pin 2 / weife Ader.
Informationen zu den IO-Link-Funktionen finden Sie in der beiliegenden Betriebsanlei-
tung der 10-Link-Lichtschranke oder als Download unter unter der Arti-
kelnummer des Gerats.
8 Storungsbehebung
Tabelle Stérungsbehebung zeigt, welche Mainahmen durchzufihren sind, wenn die
Funktion des Sensors nicht mehr gegeben ist.
Tabelle 7: Fehlerbehebung
LED / Fehlerbild Ursache Maf3nahme
Grine LED blinkt. 10-Link Kommunikation -
Digitalausgange nicht nach 1. 10-Link Kommunikation |1. Keine
Grafik Tabelle 6 2.  Anderung der Konfigura- | 2.  Anpassung der Konfigu-
tion ration
3. Kurzschluss 3.  Elektrische Anschlisse
prifen
Gelbe LED leuchtet, kein Remissionsvermogen des Hin- | Prifen Sie den Hintergrund
Objekt im Strahlengang. tergrunds zu hoch / Lichtaus- | auf stark reflektierende
tritt (Optik) ist verschmutzt. Objekte. / Reinigung der opti-
schen Flachen.
Objekt ist im Strahlengang. Remissionsvermogen des Bewegen Sie das Objekt naher
Gelbe LED leuchtet nicht. Objekts ist zu gering. zum Sensor.
9 Demontage und Entsorgung
Der Sensor muss entsprechend den geltenden landerspezifischen Vorschriften entsorgt
werden. Bei der Entsorgung sollte eine werkstoffliche Verwertung (insbesondere der
Edelmetalle) angestrebt werden.
HINWEIS
Entsorgung von Batterien, Elektro- und Elektronikgeraten
¢ Gemaf den internationalen Vorschriften diirfen Batterien, Akkus sowie Elektro-
und Elektronikgerate nicht mit dem Hausmdll entsorgt werden.
o Der Besitzer ist gesetzlich verpflichtet, diese Gerate am Ende ihrer Lebensdauer
bei den entsprechenden 6ffentlichen Sammelstellen abzugeben.
WEEE: W niogeg Symbol auf dem Produkt, dessen Verpackung oder im
vorliegenden Dokument gibt an, dass ein Produkt den genannten Vorschriften
unterliegt.
16 BETRIEBSANLEITUNG | RSB - Roller Sensor Bar 8027085/2022-05-31 | SICK

Irrtimer und Anderungen vorbehalten


http://www.sick.com

BETRIEBSANLEITUNG

10 Wartung

Dieser SICK-Sensor ist wartungsfrei.
Wir empfehlen, in regelmaRigen Abstanden

« Die optischen Grenzflachen mit Kunststoffreinigern zu reinigen, auf Aceton und
Spiritus ist zu verzichten
e  Verschraubungen und Steckverbindungen zu tberprufen

Veranderungen an Geraten durfen nicht vorgenommen werden.

Irrtimer und Anderungen vorbehalten. Angegebene Produkteigenschaften und
technische Daten stellen keine Garantieerklarung dar.

11 Technische Daten

111 Technische Daten

Das Abschnitt ,Technische Daten” enthalt nur einen Auszug aus den technischen Daten des Sensors.

Die vollstandigen technischen Daten finden Sie auf der Homepage unter der Artikelnummer des
Sensors.

Merkmale

Schaltabstand

RSB
Schaltabstand min. 2 mm
Schaltabstand max. 300 mm?Y
Empfohlener Schaltabstand fir beste Performance 2 mm ... 45 mm on black 6%2
1) Tastgut mit 90 % Remissionsgrad (bezogen auf Standardweifd DIN 5033)
2)  Auf Schwarz mit 6 % Remissionsgrad
Sendestrahl
RSB
Lichtsender LED
Lichtart Infrarotsensoren
Lichtfleckgrofle / Abstand 27 mm x 29 mm / 45 mm
RSB
Kommunikationsschnittstelle
Tabelle 8: Kommunikationsschnittstelle
10-Link
RSB
10-Link 1,1
Datenubertragungsrate COM2 (38,4 kBaud)
8027085/2022-05-31 | SICK BETRIEBSANLEITUNG | RSB - Roller Sensor Bar 17
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Elektrische Daten

Versorgungsspannung Ug

Restwelligkeit
Stromaufnahme

Schutzklasse

1) Grenzwerte
Ug-Anschliisse verpolsicher
Restwelligkeit max. 5 Vgg

2) Bemessungsspannung DC 50 V

RSB

Standardgeréate: 10 ... 30 VDCY
10-Link-Geréate: 18 ... 30 VDCY
<5Vss

Ohne Last.

Bei Ug=24V

2 Strahlen : 8 mA

3 Strahlen: 15 mA

4 Strahlen: 17 mA

5 Strahlen: 23 mA

6 Strahlen: 25 mA

7 Strahlen: 32 mA

8 Strahlen: 38 mA
I0-Link-Variante: Noch nicht festgelegt
12

Digitalausgang

Ausgangsstrom |,y

Schutzschaltungen
Ansprechzeit max.
Schaltfrequenz

1) A = Ug-Anschllsse verpolsicher

B = Ein- und Ausgange verpolsicher

D = Ausgénge Uberstrom- und kurzschlussfest
2) Signallaufzeit bei ohmscher Last
3) Mit Hell- / Dunkelverhaltnis 1:1

RSB

< 100 mA
A, B, DV
<1 ms?
500 Hz?

Mechanische Daten

Schutzart
Umgebungstemperatur Betrieb

RSB
IP67
-40 °C...+60 °C

11.2 Mafdzeichnungen

Roller Sensor Bar

Abbildung 7: Roller Sensor Bar

@ Abstand vom 1. Strahl zur Vorderkante des Gehauses (einschliefllich Endkappe)
@ Abstand zwischen Strahlen
©) Breite der Roller Sensor Bar (im eingebauten Zustand)
@ Anzeige- und Einstellelemente
18 BETRIEBSANLEITUNG | RSB - Roller Sensor Bar 8027085/2022-05-31 | SICK
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® Erster Strahl (Anzahl der Strahlen variiert je nach Variante)
® Federbelastete Endkappe (weitere Informationen siehe Installationshinweise)
@ Anschluss

RSB Z-XXXXXXXXXXXXXXXXXXPOE:

17,2

Abbildung 8: Mafe T-Nut

Befestigungswinkel

15,0 3,0

2
-

O\

g Sm—
0 { : }
~l

N—

7,0

8,0

Abbildung 9: Befestigungswinkel POA

o6

12,0 14,0

|20 L las
Abbildung 10: Befestigungswinkel POB

@ Der Sechskantstopfen kann je nach Ausrichtung der Befestigungsldcher im Seitenkanal
gedreht werden

15,0

L

]
1=

Abbildung 11: Befestigungswinkel POC

“ 3,0
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25,4

Abbildung 12: Befestigungswinkel POD (Befestigung zwischen Sechskantprofilen)

@ Seitenkanal zur Montage des Adapters
11.3 Bilder zu Lichtpunkten
mm
20
Wl @ @ ©® /
Ry, /
0
\ \\
-20
40 80 120 160
Abstand in mm

Abbildung 13: Breite des Infrarotlichtstrahls

O) Schwarz, 6 %
@ Grau, 18 %
® WeiB, 90 %
11.4 Prozessdatenstruktur
RSB A10
10-Link Vi1
Prozessdaten 2 Byte
Byte O: Bits 15... 8
Byte 1: Bits 7 ... 0
Bit O / Datentyp Q.1 / Boolesch
Bit 1 / Datentyp Q> / Boolesch
Bit 2 ... 9 / Beschreibung / Datentyp Qint1 ... Qint8
(Strahl 1 - Strahl8)
Bit 10 Anzeige fur verlangerte Strahlsperre
Bit 11-15 [leer]
20 BETRIEBSANLEITUNG | RSB - Roller Sensor Bar 8027085/2022-05-31 | SICK
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12 Anhang

12.1 Konformitaten und Zertifikate
Auf www.sick.com finden Sie Konformitatserklarungen, Zertifikate und die aktuelle
Betriebsanleitung des Produkts. Dazu im Suchfeld die Artikelnummer des Produkts
eingeben (Artikelnummer: siehe Typenschildeintrag im Feld ,P/N“ oder ,Ident. no.“).
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Described product

Roller Sensor Bar - RSB

Manufacturer

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Germany
Production location

SICK Inc., USA

Legal information

This work is protected by copyright. Any rights derived from the copyright shall be
reserved for SICK AG. Reproduction of this document or parts of this document is

only permissible within the limits of the legal determination of Copyright Law. Any modi-
fication, abridgment or translation of this document is prohibited without the express
written permission of SICK AG.

The trademarks stated in this document are the property of their respective owner.
© SICK AG. All rights reserved.

Original document

This document is an original document of SICK AG.

C € O\ Weem E8

NO
2006/42/EC

SAFETY

&7
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1 About this document
1.1 Further information
NOTE

You can find the product page at www.sick.com/{PRODUCT NUMBER}.

The following information is available depending on the product:
e Data sheets

e These operating instructions in all available languages

e CAD files and dimensional drawings

e Certificates (e.g., declaration of conformity)

e  Other publications

e  Software

e Accessories

1.2 Symbols and document conventions

8027085/2022-05-31 | SICK
Subject to change without notice

Safety notes and other notes

DANGER
Indicates a situation presenting imminent danger, which will lead to death or serious
injuries if not prevented.

WARNING
Indicates a situation presenting possible danger, which may lead to death or serious
injuries if not prevented.

CAUTION

Indicates a situation presenting possible danger, which may lead to moderate or minor
injuries if not prevented.

NOTICE

Indicates a situation presenting possible danger, which may lead to property damage if
not prevented.

NOTE
@ Highlights useful tips and recommendations as well as information for efficient and
trouble-free operation.

Instructions to action
» The arrow denotes instructions to action.

1. The sequence of instructions is numbered.

2. Follow the order in which the numbered instructions are given.
v The tick denotes the results of an action.

LED symbols

These symbols indicate the status of an LED:

O The LED is off.
@ The LED is flashing.

OPERATING INSTRUCTIONS | RSB - Roller Sensor Bar 25
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21

2.2

2.3

26

@ The LED is illuminated continuously.
Safety information

General safety notes

= Read the operating instructions before commissioning.

Connection, mounting, and configuration may only be performed by trained
specialists.

'

SAFETY.

Not a safety component in accordance with the EU Machinery Directive.

Do not install the sensor at locations that are exposed to direct UV radiation
(sunlight) or other weather influences, unless this is expressly permitted in the
operating instructions.

= When commissioning, protect the device from moisture and contamination.

= These operating instructions contain information required during the life cycle of
the sensor.

Notes on UL approval

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

NOTICE
RSB 1-XXXXXXXXXXXXXE:

The RSB with Molex 2x2 connection is UL Recognized
“

Intended use

The Roller Sensor Bar (RSB) is an opto-electronic photoelectric energetic proximity
sensor (referred to as “sensor” or "RSB" in the following) for the optical, non-contact
detection of objects, animals, and persons. If the product is used for any other purpose
or modified in any way, any warranty claim against SICK AG shall become void.

OPERATING INSTRUCTIONS | RSB - Roller Sensor Bar 8027085/2022-05-31 | SICK
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3 Product description

31 Operating elements and status indicators

|

®

@ Yellow LED: status of received light beam
@ Green LED: Supply voltage active

®

4 Mounting

4.1 Standard mounting brackets
Mount the sensor using a suitable mounting bracket (see the SICK range of accesso-
ries).

SICK Standard Mounting Brackets are designed to snap directly into the side channel,
and can be selected at time of product configuration or ordered separately in pairs
according to the part numbers in table 9.

Table 1: Mounting brackets

RSB1- Type Part number | Picture / Description
XXXXXXXXXXXXXXXXX
XPxx

POA BEF-AP-RSBADHA 2127765 n

8 mm round plug with adhesive back

®

POB BEF-AP-RSBHEX 2127767

Hex plug

Adhesive back

POC BEF-AP-RSBADHB 2127766

8027085/2022-05-31 | SICK OPERATING INSTRUCTIONS | RSB - Roller Sensor Bar 27
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RSB1- Type Part number | Picture / Description
XXXXXXXXXXXXXXXXX

XPxx

POD BEF-AP-RSBCON 2127768

Between hex sections snap

POA, POB, POC BEF-AP-RSBKIT 2127759 This kit includes 1 pair of each
and POD standard mounting bracket (POA,
POB, POC and POD)

NOTICE
The dimensional drawings of the different mounting brackets are shown in "Dimen-
sional drawings", page 39.

411 Mounting with adhesive back brackets

Applicable to models RSB 1-xxXXXXXXXXXXXXXXXXPOA and RSB 1-XXXXXXXXXXXXXXXXxXPOC:

Installation:

1. Clean and dry the bonding surfaces to obtain optimal adhesion.
NOTE
Typical cleaning solvents are methyl ethyl ketone for metals or isopropyl alcohol for
plastics.

2. Attach the bracket to the surface once the adhesive surface is clean and dry.
3. Let the bracket cure for 60-minutes before mounting the Roller Sensor Bar.

NOTICE
POA + POC:

Adhesive mounting brackets can withstand a force up to 70 Nm.

4.2 Designing own mounting brackets

To design your own mounting brackets for the RSB, use the following diagram of the
star pattern mounting specifications.

28 OPERATING INSTRUCTIONS | RSB - Roller Sensor Bar 8027085/2022-05-31 | SICK
Subject to change without notice



OPERATING INSTRUCTIONS

Figure 1: Specification for own mountings

4.3 Spring loaded assembly considerations

»

® Range of motion of the spring loaded end cap (up to 5 mm of compression in uninstalled
state)

L

The sensor is mounted with a spring loaded assembly. Spring assembly allows for
compression of 5 mm. Recommendation compression for installation is 3 mm. Spring
force is 1.81-2.72 kg (4 to 6 Ibs).

NOTE
The preferred alignment of the sensor is relative to the plane in which objects are con-
veyed. The sensor should remain below the plane of movement for conveyed objects.

m v,

T

®

Figure 2: Mounting between rollers

@ Object on conveyor
@ RSB Sensor

8027085/2022-05-31 | SICK OPERATING INSTRUCTIONS | RSB - Roller Sensor Bar 29
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® Conveyor rollers

Recommendations for best performance:

Table 2: Recommendations for best performance
Factors to consider for best ® @
performance No Yes

Aligned below plane of roll-
ers

Positioned < 45 mm below — —
topofroller R BEES
® 0.0 0 0 0.0 O
X > 45 mm X <45 mm

Positioned > 2 mm below
top of roller

2mm<X<45mm

Align RSB with lenses
pointed up

RSB may be skewed to
detect objects prior to
reaching sensor

See figure 3 to understand
how skewing effects the
RSB performance.

Ensure that skewing does not
interfere with rollers

This can be verified by check-
ing the sensor indicator status
to ensure there is no object
detection when an object is not

present.
RSB is not intended for " "
weight
® 0000 000
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NOTE
Depending on the angle of rotation of the roller sensor bar, the sensing distance varies.

d

Figure 3: Rotation of the Roller Sensor Bar

The sensing distances (d) to black and white objects as a function of the tilt angle can
be taken from the following characteristic curves.

Distance in mm (inch)

160
(6.30)

140 e
(5.51) / \

120 / \
(4.72) /

100 /
(3.94)

80
(3.15)

60

(2.36) /
40

(1.57) /’
20 =

0.79) /

0

0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90
Tiltangle in °

Figure 4: Sensing distance on white objects
(90%)

Distance in mm (inch)

60
(2.36)

50

(1.97) /—'
40 A

(1.57) /

" /

(1.18) /'
20

(0.79) /

10 //

(0.39)

0 10 20 30 40 50 60 70
Tiltangle in ©

Figure 5: Sensing distance on black objects
(6%)

5 Alignment

8027085/2022-05-31 | SICK
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Mount sensor between rollers with the optical lenses facing up. Select the position

so that the infrared light (not visible) hits the center of the target object. The correct
alignment can only be detected via the LED indicators. Ensure that the optical opening
(lens) of the sensors are completely clear of objects and/or debris and/or dust.

NOTE

For the light spot dimensions, please check "Light spot diagrams", page 40.
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Electrical installation

Operation in standard |/0 mode:

The sensors must be connected in a voltage-free state. The following information must
be observed, depending on the connection type:

- Male connector connection: Pin assignment
- Cable: Wire color

Only apply voltage and switch on the voltage supply once all electrical connections have
been established.

Operation in 10-Link mode: Connect the device to a suitable I0-Link master. Integrate

into the master or into the controller using IODD / function block. The green LED

flashes on the sensor. IODD and function block are available to download from
under the part number.

Explanation of the connection terminology used in the following tables:

BN = Brown
WH = White
BU = Blue

BK = Black

n. c. = Not connected
Q1 = Digital output 1
Q2 = Digital output 2
L+ = Supply voltage (Uy)
M = Ground

L.ON = Light switching
D.ON = Dark switching

DC:
Standard version 10 ... 30V DC,

10-Link version 18 ... 30 V DC,see "Technical data", page 37 :

Table 3: Connection types

=
>
<
e}
o -
= O
S ©
[
0
> > X X bed
s N ISR <
be$ > xX X >
x x xX X x
x x xX X x
x x xX X x
x = xX X =
x x xX X x
, x x X X x
- o3 o3 X X X
x x xX X x
m x x xX X <
n oS oS X X oS
x x x xX X x
x x xX X x
Flying leads M8, 3 pin M8, 4 pin M12, 4 pin
Z< ° e e .
4 4 2|3 4
> > > > =
< %) S a )
> > > > >
x x x x x
x x x x x
x x x x x
x x x x x
x x x x x
, x x x x x
- o3 o3 o3 X X
x x x x x
m x x x < <
n oS oS oS oS oS
o x x x x x
x x x x x
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RJ12 RJ9 Wago Wago Molex 2x2
L 733-103 733-104 (43025-0400)
EEE EEEE & 2
000 | Qelele)
2 5 - 2 1
112|3[4 31211 41312|11

Table 4: Output table for RSB 1-XXXXXXXXXXXXX1, RSBI1-XXXXXXXXXXXXX3, RSBI1-XXXXXXXXXXXXX4,
RSBI-XXXXXXXXXXXXX5, RSBI1-XXXXXXXXXXXXXB

Pin Wire Color Function

1 BN + (L+)
2 WH Q2
3 BU - (M)
4 BK Q1*

1 |0-Link requires PNP LO, DO, PNP Open Collector LO, DO, Push-Pull LO, DO (Type codes A, B, F, H, K, P)
Table 5: Outputs Continued

nun

XXXXXXXXXXXXXE

o

o

(2]

o
1 BN: + (L+) n.c. + (L+) + (L+) Q2
2 - +(L+) Q1t Q1t Q1*
3 BU: - (M) Q1t -(M) - (M) - (M)
4 BK: Q1 Q2 - Q2 +(L+)
5 - - (M) - - -
6 - n. c. - - -

1 10-Link requires PNP LO, DO, PNP Open Collector LO, DO, Push-Pull LO, DO (Type codes A, B, F, H, K, P)

Table 6: Switching behavior

No object present Object present
Sensor status |///
o*0
[ | [ |
1 +(L+) 1 +(L+)
L. ON, Push-pull | PNP ; | | PNP |
RSB 1-XXXXXXXXXXXAX... | Push-putl Q<100 mA | [Push-pul Q=100 mA
RSB 1-XXXXXXXXXXXXA... | NPN | | NPN{ |
L _  _— O™ L _  _— I ™
3 1w 3 1o
D. ON, Push-pull | PNP | | PNP : |
RSB 1-XXXXXXXXXXXBX... | Push-pull Q<100 mA || push-pull Q<100 mA
RSB 1-XXXXXXXXXXXXB... | NPN t | | NPN |
L _— 1™ L _  _— 1™
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34

] +(L+) ] +(L+)
L. ON, PNP | : l B | l
RSB 1-XXXXXXXXXXXPX... | Q | Q
RSB L-XXXXXXXXXXXXP... | | E: | |
L_—.a ™ L_—.a ™
e +(L+) e +(L+)
D. ON, PNP | l | : | -
RSB 1-XXXXXXXXXXXFX... | Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXF... | | E: | |
LT WM™ LT M
] +(L+) ] +(L+)
L oN, NP L
RSB L-XXXXXXXXXXXNX... | Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXN... | i | | |
L_— 1 ™ L_— o ™
e +(L+) - +(L+)
D. O, BN NN
RSB 1-XXXXXXXXXXXEX... | Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXE.... | | | |
L._—.a ™ L_—.a ™
] +(L+) ] +(L+)
L. ON, PNP Open Collector | N | | |
RSB L-XXXXXXXXXXXHX... | 0—'— Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXH... | | | |
e LT M
e +(L+) g +(L+)
D. ON, PNP Open Collector | S | | \ |
RSB 1-XXXXXXXXXXXKX... | —|— Q | c—|— Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXK... | | | |
L —T1 M L —T1 M
] +(L+) ] +(L+)
L. ON, NPN Open Collector | | B | |
RSB 1-XXXXXXXXXXXGX... | +—1-Q | - Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXG... | Y, | | |
LT M LT M
] +(L+) ] +(L+)
D. ON, NPN Open Collector | | | | B
RSB L-XXXXXXXXXXXJX... | S Q | +—1Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXJ.... | | | Y |
L._—.a ™ L_—.a ™
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7 Commissioning

7.1 Check the application conditions

Check the application conditions: Adjust the mounting position so that the sensing
range and remission capability are within the maximum sensing range, which is 45 mm
on black. During this process, an object can only be detected in front of a background if
the remission capability of the object is significantly higher than that of the background
or if the distance between the object is sufficient.

@ NOTE
Observe the minimum sensing distance of 2 mm.

Operating reserve

1,000

100 \
\
N\

10 i \“ \\‘\
/ A | A N h ¢ XG
N2~
0 50 100 150

(1.97) (3.94) (5.91)

Distance in mm (inch)
Figure 6: Operating reserve
@ Sensing range on black, 6 % remission
@ Sensing range on gray, 18 % remission
® Sensing range on white, 90 % remission

Blue Recommended sensing range
area

Active beam width:
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mm (inch)
20

ol o ol /
L/
C*”\\

-20
(-0.79)0 40 80 120 160
(1.57) (3.15) (4.72) (6.30)

Distance in mm (inch)

Figure 7: Active light beam width

O) Black, 6%
@ Gray, 18%
©) White, 90%

7.2 Sensing range adjustment

Sensing range is not able to be set. The sensor has been adjusted to the maximum
sensing range by the factory and is ready for operation.

7.3 Additional functions
10-Link

The sensor can be used in standard /0 mode (SIO) or I0-Link mode (IOL). All automa-
tion functions and other parameter settings are effective in 10-Link mode and in stand-
ard 1/0 mode (exception: Time stamp). Output of binary switching signals in standard
I/0 mode via pin 4 / black wire and via pin 2 / white wire.

Information on the 10-Link functions can be found in the enclosed 10-Link photoelectric
sensor operating instructions or downloaded from under the device part
number.

8 Troubleshooting
The Troubleshooting table indicates measures to be taken if the sensor stops working.

Table 7: Troubleshooting

LED/fault pattern Cause Measures
Green LED flashes 10-Link communication -
Digital outputs not accordingto | 1.  I0-Link communication |1. None
graphic table 14 2.  Change of the configura- | 2.  Adjustment of the con-
tion figuration
3. Short-circuit 3.  Check electrical connec-
tions

Yellow LED lights up, no object | Excessive background remis- | Check the background for

in the path of the beam sion / Light emission (optics) | highly reflective Objects /
is dirty. Cleaning of the optical surfa-
ces.
36 OPERATING INSTRUCTIONS | RSB - Roller Sensor Bar 8027085/2022-05-31 | SICK

Subject to change without notice


http://www.sick.com

OPERATING INSTRUCTIONS

LED/fault pattern Cause Measures
Object is in the path of the Remission capability of the Move object closer to sensor.
beam, yellow LED does not object is insufficient
light up
9 Disassembly and disposal

The sensor must be disposed of in line with applicable country-specific regulations.
When disposing of them, you should try to recycle them (especially the precious met-
als).

NOTE

Disposal of batteries, electric and electronic devices

e According to international directives, batteries, accumulators and electrical or
electronic devices must not be disposed of in general waste.

« The owner is obliged by law to return this devices at the end of their life to the
respective public collection points.
WEEE: WEEEE Thjs symbol on the product, its package or in this document,
indicates that a product is subject to these regulations.

10 Maintenance

This SICK sensor is maintenance-free.
We do, however, recommend that the following activities are undertaken regularly:

¢« Clean the optical interfaces using a plastic cleaner, do not use acetone or methy-
lated spirits.
¢  Check the fittings and plug connectors

No modifications may be made to devices.

Subject to change without notice. Specified product properties and technical data are
not written guarantees.

11 Technical data

11.1 Technical specifications

The "Technical Data” chapter contains only an extract of the technical data of the sensor.

The complete technical data can be found on the homepage under the part number of the sensor.

Features

Sensing range

RSB
Min. sensing range 2mm
Sensing range max. 300 mm?Y
Recommended sensing range for the best performance 2 mm ... 45 mm on black 6%2

1) Object with 90% remission (based on standard white DIN 5033)
2)  on black with 6% remission
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Emitted beam

RSB
Light sender LED
Type of light Infrared
Light spot size / distance 27 mm x 29 mm / 45 mm
RSB
Communication interface
Table 8: Communication interface
10-Link
RSB
10-Link 1.1
Data transmission rate COM2 (38,4 kBaud)
Electrical data
RSB

Supply voltage Ug

Ripple
Current consumption

Protection class

1)

2)

Limit values

Reverse polarity protected Ug connections
Residual ripple max. 5 Vg

Reference voltage DC 50 V

Standard devices:10 ... 30 V DCY
I0-Link devices: 18 ... 30 V DCY
<5Vss

Without load.

AtUg=24V

2 beam: 8 mA

3 beam: 15 mA

4 beam: 17 mA

5 beam: 23 mA

6 beam: 25 mA

7 beam: 32 mA

8 beam: 38 mA

I0-Link Variant: TBD

2

Digital output

RSB
Output current |ax. <100 mA
Circuit protection A, B, DY
Max. response time <1 ms?
Switching frequency 500 Hz®
1) A = Ug-connections reverse polarity protected
B = inputs and output reverse-polarity protected
D = outputs overcurrent and short-circuit protected
2) Signal transit time with resistive load
3)  With light / dark ratio 1:1
Mechanical data
RSB
Enclosure rating P67
Ambient temperature, operation -40 °C...+60 °C
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11.2 Dimensional drawings

Roller Sensor Bar

17.5 (0.69)

Figure 8: Roller Sensor Bar

Distance from 1. beam to leading edge of the housing (including end cap)
Beam spacing

Width of Roller Sensor Bar (in the installed state)

Display and setting elements

First beam (number of beams varies per variant)

Spring loaded end cap (for further information see the installation note)

SNGNCNONONCNC)

Connection

RSB Z-XXXXXXXXXXXXXXXXXXPOE:

17.2 (0.68)

10 (0.39)

7.1(0.28)

Figure 9: T-slot dimensions

Mounting brackets

15.0 3.0

‘ (0.59) (0.12)

T
58 I.l m:ﬂ
— O |
~ ¥ a—
S
el
7.0 (0.28)

Figure 10: Mounting bracket POA

31)

(O
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12.0 (0.47)

| |

12.0
(0.47)

o6 ¢

14.0
(0.55)

12.0 (0.47)

‘ 11.5

12.0
%J.w (0.45)

Figure 11: Mounting bracket POB

@ Hex Plug can be rotated based on side channel mounting hole orientation
15.0 3.0
0.59 (0.12)

\V —

15.0
(0.59),
o]
-/
e

Figure 12: Mounting bracket POC

12.7 (0.50)

|

|

12.7 (0.50)

39.8 (1.57)

3.0 11.5
,,(0.12) ., (0.45) }D
A

| |
i | |
I I

13.5 25.4

(0.53) (1.00)

Figure 13: Mounting bracket POD (Mounting between Hex sections)

@ Side channel to mount adapter

11.3 Light spot diagrams
mm (inch)
20
(0.79) /
L@ @ ©
- C# Q//
=
N\
(-0.39) \
-20
(-0.79)0 40 80 120 160
(1.57) (3.15) (4.72) (6.30)
Distance in mm (inch)
Figure 14: Infrared light beam width
@ Black, 6%
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@ Gray, 18%
©) White, 90%

114 Process data structure
RSB A10
10-Link Vi1
Process data 2 Byte
Byte O: Bits 15 ... 8
Byte 1: Bits 7 ... O
Bit O / data type Q1 / Boolean
Bit 1 / data type Q. / Boolean
Bit 2 ... 9 / description/data type Qint 1...Qint8
(Beam 1- Beam 8)
Bit 10 Prolonged Beam Block Indicator
Bit 11-15 [empty]
12 Annex
12.1 Conformities and certificates

You can obtain declarations of conformity, certificates, and the current operating

instructions for the product at . To do so, enter the product part number

in the search field (part number: see the entry in the “P/N” or “ldent. no.” field on the
type label).
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Producto descrito

Roller Sensor Bar - RSB

Fabricante

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Alemania

Centro de produccion

SICK Inc., USA

Informacion legal

Este documento esta protegido por la legislacion sobre la propiedad intelectual. Los
derechos derivados de ello son propiedad de SICK AG. Unicamente se permite la
reproduccion total o parcial de este documento dentro de los limites establecidos por
las disposiciones legales sobre propiedad intelectual. Esta prohibida la modificacion,
abreviacion o traduccion del documento sin la autorizacion expresa y por escrito de
SICK AG.

Las marcas mencionadas en este documento pertenecen a sus respectivos propieta-
rios.

© SICK AG. Reservados todos los derechos.

Documento original

Este es un documento original de SICK AG.

C@US LISTED U K
IND. Cé(YDII_\lLT EQ. C n

NO
2006/42/EC

SAFETY

&7
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1 Acerca de este documento

11 Informacion mas detallada

@

INDICACION
Encontrara la pagina del producto en www.sick.com/{PRODUCT NUMBER}.

En funcién del producto esta disponible la siguiente informacién:
¢ Hojas de datos

e Estas instrucciones de uso en los idiomas disponibles

¢ Datos CAD de los esquemas y dibujos acotados

e  Certificados (p. €j., la declaracion de conformidad)

e  Otras publicaciones

¢  Software

e Accesorios

1.2 Simbolos y convenciones utilizados en este documento

8027085/2022-05-31 | SICK
Sujeto a cambio sin previo aviso

Indicaciones de seguridad y otras indicaciones

PELIGRO
Indica una situacién de peligro directa que produce lesiones graves o incluso la muerte
si no se evita.

ADVERTENCIA
Indica una situacion de peligro potencial que puede producir lesiones graves o incluso
la muerte si no se evita.

PECAUCION
Indica una situacion de peligro potencial que puede producir lesiones leves o0 modera-
das si no se evita.

IMPORTANTE
Indica una situacién de peligro potencial que puede producir dafios materiales si no se
evita.

INDICACION
Destaca consejos Utiles y recomendaciones, asi como informacién para un funciona-
miento eficiente y libre de averias.

Instrucciones de procedimiento
» La flecha indica una instruccién de procedimiento.

1. Se muestra una secuencia numerada de instrucciones de procedimiento.

2. Respete las instrucciones de procedimiento numeradas en la secuencia indicada.
v La marca de verificacion indica el resultado de una instruccion de procedimiento.
Simbolos LED

Estos simbolos indican el estado de un LED:

O EI LED esta apagado.
‘@®: El LED parpadea.

INSTRUCCIONES DE USO | RSB -Roller Sensor Bar 45
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2.2

2.3

46

@® EILED se ilumina constantemente.

Para su seguridad

Indicaciones generales de seguridad

Lea las instrucciones de uso antes de realizar la puesta en servicio.

Unicamente personal especializado y debidamente cualificado debe llevar
a cabo las tareas de conexion, montaje y configuracion.

NO
2006/42/EC
"—~ No se trata de un componente de seguridad seglin las definiciones de la
directiva de maquinas de la UE.

No instale el sensor en lugares directamente expuestos a la radiacion UV
(luz solar) o a otras influencias climatolégicas, salvo si las instrucciones de uso lo
permiten expresamente.

Al realizar la puesta en servicio, el dispositivo se debe proteger ante la humedad y
la suciedad.

Las presentes instrucciones de uso contienen la informacion necesaria para toda
la vida util del sensor.

Indicaciones sobre la homologacion UL

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

IMPORTANTE
RSB 1-XXXXXXXXXXXXXE:

The RSB with Molex 2x2 connection is UL Recognized

)\ T

Uso conforme a lo previsto

La Roller Sensor Bar (RSB) es una fotocélula de reflexion energética optoelectrénica
(en lo sucesivo denominado "sensor" o "RSB") que sirve para la deteccion éptica y

sin contacto de objetos, animales y personas. Si el producto se utiliza con algin otro
proposito o se modifica de cualquier manera, todas las reclamaciones de garantia que
se presenten a SICK AG quedaran invalidadas.

INSTRUCCIONES DE USO | RSB - Roller Sensor Bar 8027085/2022-05-31 | SICK
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3 Descripcion del producto

3.1 Elementos de funcionamiento e indicadores de servicio

|

®

©)
@ LED amarillo: estado de recepcién de luz
@ LED verde: tension de alimentacion activa
4 Montaje
4.1 Escuadras de fijacion estandar

Monte el sensor con una escuadra de fijacion adecuada (véase la gama de accesorios
de SICK).

Las escuadras de fijacion estandar de SICK estan disefiadas para encajar directa-
mente en el canal lateral y pueden seleccionarse en el momento de la configuracion
del producto o pedirse por separado por pares seglin su referencia en tabla 17.

Tabla 1: Escuadras de fijacion

RSB1- Tipo Referencia | Imagen / descripcion
XXXXXXXXXXXXXXXXX
XPxx

POA BEF-AP-RSBADHA 2127765 n

Conector macho redondo de 8 mm
con parte trasera adhesiva

POB BEF-AP-RSBHEX 2127767 O

Conector macho hexagonal

POC BEF-AP-RSBADHB 2127766 a
Parte trasera adhesiva
8027085/2022-05-31 | SICK INSTRUCCIONES DE USO | RSB - Roller Sensor Bar 47
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POD

RSB1- Tipo Referencia | Imagen / descripcion
XXXXXXXXXXXXXXXXX
xPxx
POD BEF-AP-RSBCON 2127768
Encajan entre los segmentos hexago-
nales
POA, POB, POCy | BEF-AP-RSBKIT 2127759 Este kit incluye 1 par de cada escua-

dra de fijacion estandar (POA, POB,
POCy POD)

IMPORTANTE

acotados", pagina 59.

Los dibujos acotados de las diferentes escuadras de fijacion se muestran en "Dibujos

411 Montaje con escuadras adhesivas traseras

Aplicable a los modelos RSB 1-xXXxXXXXXXXXXXXXXXPOA y RSB 1-XXXXXXXXXXXXXxxxxxPOC:

Instalacion:

1. Limpie y seque las superficies de contacto para obtener una 6ptima adherencia.

@ INDICACION
Los disolventes tipicos de limpieza son la metiletilcetona para los metales o el
alcohol isopropilico para los plasticos.

2. Fije la escuadra a la superficie una vez que la superficie adhesiva esté limpia y

seca.

3. Deje que la escuadra se endurezca durante 60 minutos antes de montar la Roller

Sensor Bar.

IMPORTANTE
POA + POC:

Las escuadras de fijacion adhesivas pueden soportar una fuerza de hasta 70 Nm.

4.2 Diseino de escuadras de fijacion propias

Para disefar sus propias escuadras de fijacion para la RSB, utilice el siguiente dia-
grama de las especificaciones de montaje con patrén de estrella.

48 INSTRUCCIONES DE USO | RSB - Roller Sensor Bar

8027085/2022-05-31 | SICK
Sujeto a cambio sin previo aviso



INSTRUCCIONES DE USO

Figura 1: Especificacion para el montaje propio

4.3 Consideraciones sobre el montaje con muelle
®

® Rango de movimiento de la tapa del extremo con muelle (hasta 5 mm de compresién en
estado no instalado)

L

El sensor estd montado con un conjunto de muelles. El conjunto de muelles permite
una compresion de 5 mm. La compresion recomendada para la instalacion es de
3 mm. La fuerza de resorte es de 1,81 a 2,72 kg (de 4 a 6 libras).

INDICACION

La alineacion preferible del sensor es la relativa al plano en el que se transportan los
objetos. El sensor debe permanecer por debajo del plano de movimiento de los objetos
transportados.

Figura 2: Montaje entre rodillos

@ Object on conveyor
@ RSB Sensor

8027085/2022-05-31 | SICK INSTRUCCIONES DE USO | RSB - Roller Sensor Bar 49
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®

Conveyor rollers

Recomendaciones para un mejor rendimiento:

Tabla 2: Recomendaciones para un mejor rendimiento

Factores que considerar
para un mejor rendimiento

W@

Alineado por debajo del — —
plano de los rodillos
®© 0”0 0 © 00 ©
Posicionado < 45 mm por — —
debajo de la parte superior
EINGLIC I Y W Y . T W - y WY Y 1X
® 0.0 0 . ?5 mmC-. @
X>45 mm

Posicionado > 2 mm por
debajo de la parte superior
del rodillo

2mm<X<45mm

Alinear la RSB con las len-
tes hacia arriba

La RSB puede estar incli-
nada para detectar objetos
antes de llegar al sensor
Consulte figura 3 para
entender como afecta la
inclinacion al rendimiento
de la RSB.

Aseglrese de que la inclinacién
no interfiere con los rodillos
Esto puede verificarse compro-
bando el estado del indicador
del sensor para asegurarse de
que no hay deteccion de objetos
cuando éstos no estan presen-
tes.

La RSB no esta disenada
para el peso

INSTRUCCIONES DE USO | RSB - Roller Sensor Bar
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INDICACION

Dependiendo del angulo de rotacion de la Roller Sensor Bar, la distancia de deteccion

varia.
d

|
N
|
i
|
|
|
|
|
|

Figura 3: Rotacion de la Roller Sensor Bar

Las distancias de deteccion (d) a los objetos blancos y negros en funcion del angulo de
inclinacion pueden extraerse de las siguientes curvas caracteristicas.

Distance in mm (inch)

160
(6.30)

140 2\
(5.51) / \

120 / \
(4.72) /

100 /
(3.94)

80
(3.15)

60

(2.36) /
40

(1.57) /’
20 =

0.79) /

0

0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90

Tilt angle in °

Figura 4: Distancia de deteccién en objetos
blancos (90 %)

Distance in mm (inch)

60
(2.36)

50

(97) /—'
40 A

(1.57) /
30

(1.18) /'
20 5

(0.79) /

/|
10
(0.39) /

0 10 20 30 40 50 60 70

Tilt angle in °

Figura 5: Distancia de deteccion en objetos
negros (6 %)

5 Alineacion

8027085/2022-05-31 | SICK
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Monte el sensor entre los rodillos con las lentes 6pticas hacia arriba. Seleccione la
posicion de forma que la luz infrarroja (no visible) incida en el centro del objeto. La
alineacién correcta solo puede detectarse a través de los indicadores LED. Aseglrese
de que la abertura éptica (objetivo) de los sensores esté completamente libre de

objetos y/o residuos y/o polvo.

INDICACION

Para conocer las medidas del spot, véase "Diagramas de spot", pagina 61.

INSTRUCCIONES DE USO | RSB -Roller Sensor Bar 51



INSTRUCCIONES DE USO

6

52

Instalacion eléctrica

Funcionamiento en modo E/S estandar:

Los sensores deben estar conectados sin tension. Debe tenerse en cuenta la siguiente
informacion, en funcién del tipo de conexion:

- Conexion del conector macho: asignacion de contactos
- Cable: color del conductor

No aplique la tension ni conecte la fuente de alimentacion hasta que no se hayan
establecido todas las conexiones eléctricas.

Funcionamiento en modo IO-Link: conecte el dispositivo a un 10-Link Master adecuado.
Realice la integracion en el maestro o en el controlador mediante |ODD / bloque de
funciones. El LED verde parpadea en el sensor. El IODD y el bloque de funciones
pueden descargarse de con la referencia.

Explicacion de la terminologia de conexion utilizada en las siguientes tablas:

BN = Marron
WH = Blanco
BU = Azul
BK = Negro

n. c. = No conectado

Q1 = Salida digjtal 1

Q2 = Salida digital 2

L+ = Tension de alimentacion ()
M = Tierra

L.ON = Conmutacion en claro
D.ON = Conmutacién en oscuro

CC:
Version estandar 10 ... 30V CC,

Version 10-Link 18 ... 30 V CC,véase "Datos técnicos", pagina 57 :

Tabla 3: Tipos de conexion

XXXXXXXXXXXXxX3X (Tuerca moleteada)

XXXXXXXXXXXXX X
XXXXXXXXXXXXX 2X
XXXXXXXXXXXXXDX (encaje)
XXXXXXXXXXXXX DX

RSB1-

cables pela- |3 1(3 1|2 1
dos

%4 4 2|3 4

I Extremo con M8, 3 pines M8, 4 pines M12, 4 pines
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XXXXXXXXXXXXXAX

RSB1-

XXXXXXXXXXXXXBX
XXXXXXXXXXXXXCX

XXXXXXXXXXXXXDX

XXXXXXXXXXXXXEX

RJ12

L

RJ9 Wago
733-103

Wago
733-104

EE88

f@@ﬁ)

EEEB

12|34 3/2[1

Molex 2x2
(43025-0400)
4 3

XXXXXXXXX5, RSBI1-XXXXXXXXXB

Tabla 4: Tabla de salida para RSB1-xxxxxxxxx1, RSB1-xxxxxxxxx3, RSB1-xxxxxxxxx4, RSB1-

Pin Color del conductor Funcion

1 BN + (L+)
2 WH Q2
3 BU - (M)
4 BK Q1!

1 |0-Link requiere PNP LO, DO, PNP colector abierto LO, DO, Push-Pull LO, DO (clave de tipos A, B, F, H, K, P)

Tabla 5: Salidas, continuacion

(3] (&] [a] w

m

)

4
1 BN: + (L+) n.c +(L+) +(L+) Q2
2 - + (L+) Q1t Q1t Q1t
3 BU: - (M) Q1t - (M) - (M) - (M)
4 BK: Q1 Q2 - Q2 +(L+)
5 - -(M) - - -
6 - n.c. - - -

1 |0-Link requiere PNP LO, DO, PNP colector abierto LO, DO, Push-Pull LO, DO (clave de tipos A, B, F, H, K, P)

Tabla 6: Comportamiento de conmutacién

Estado del sensor

No hay objeto presente

Objeto presente

L. ON, Push-pull
RSB 1-XXXXXXXXXXXAX...
RSB 1-XXXXXXXXXXXXA...
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D. ON, NPN colector abierto
RS B 1-XXXXXXXXXXXJX...
RSB 1-XXXXXXXXXXXXJ....

_L_

+(L+) +(L+)
D. ON, Push-pull | et | | PNP : |
RSB 1-XXXXXXXXXXXBX... | Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100mA
RSB 1-XXXXXXXXXXXXB... | NPN t | | NPN |
Lo = - - (M) Lo = - (M)
e +(L+) e +(L+)
L. ON, PNP | : l B | l
RSB 1-XXXXXXXXXXXPX... | Q | Q
RSB L-XXXXXXXXXXXXP... | | E: | |
L_— 1 ™ I
e +(L+) e +(L+)
D. ON, PNP | l | : l
RSB 1-XXXXXXXXXXXFX... | Q | Q
RSB L-XXXXXXXXXXXXF... | | :[:g | |
L_— 1 ™ L_— o ™
] +(L+) ] +(L+)
L o, PN L | ]
RSB 1-XXXXXXXXXXXNX... | Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXN... | i | | |
L_— 1 ™ L_— o ™
e +(L+) e +(L+)
D. ON, NP NN
RSB 1-XXXXXXXXXXXEX... | Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXE... | | | |
LT WM™ LT M
] +(L+) ] +(L+)
L. ON, PNP colector abierto | \ | | |
RSB 1-XXXXXXXXXXXHX... | 4—'— Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXH... | | | |
L_— o ™ L_— o ™
e +(L+) g +(L+)
D. ON, PNP colector abierto | S | | \ |
RSB 1-XXXXXXXXXXXKX... | —'— Q | 1—|— Q
RSB L-XXXXXXXXXXXXK... | | | |
L_— 1 ™ I
] +(L+) ] +(L+)
L. ON, NPN colector abierto | | B | |
RSB 1-XXXXXXXXXXXGX... | —1-Q | - Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXG... | Y | | |
L_— a3 ™ L_— o ™
] +(L+) ] +(L+)
| |
| |
| |
L. L.

|
L
:
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7 Puesta en marcha

74 Compruebe las condiciones de aplicacion

8027085/2022-05-31 | SICK
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Compruebe las condiciones de aplicacion: ajuste la posicion de montaje para que el
rango de deteccion y la reflexion difusa estén dentro de la distancia de conmutacion
maxima, que es de 45 mm en negro. Durante este proceso, s6lo se puede detectar un
objeto frente a un fondo si la reflexion difusa de este es significativamente mayor que
la del fondo o si esta situado a suficiente distancia.

INDICACION
Respete la distancia minima de detecciéon de 2 mm.

Operating reserve

1,000
100 \
\\
\
10 = \‘. \\‘\
/ A | A N h ¢ XG
N2~
, XL\ [ S

0 50 100 150
(1.97) (3.94) (5.91)

Distance in mm (inch)

Figura 6: Reserva de funcionamiento

@ Distancia de conmutacion sobre negro, 6 % de reflexion difusa
@ Distancia de conmutacion sobre gris, 18 % de reflexion difusa
® Distancia de conmutacién sobre blanco, 90 % de reflexion difusa

Zona Distancia de conmutacién recomendada
azul

Ancho del haz activo:
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mm (inch)
20

ol o ol /
Ly
C*”\\

-20
(-0.79)0 40 80 120 160
(1.57) (3.15) (4.72) (6.30)

Distance in mm (inch)

Figura 7: Anchura del haz de luz activo

® Negro, 6 %
@ Gris, 18 %
©) Blanco, 90 %

7.2 Ajuste de la distancia de conmutacion

La distancia de conmutacion no es regulable. El sensor se ha disenado en fabrica para
alcanzar la maxima distancia de conmutacion y esta listo para el funcionamiento.

7.3 Funciones adicionales
10-Link

El sensor puede utilizarse en modo E/S estandar (SIO) o en modo I0-Link (IOL). Todas
las funciones de automatizacion y otros ajustes de parametros son efectivos en el
modo 10-Link y en el modo E/S estandar (excepto el sellado de tiempo). Salida de
sefales de conmutacion binarias en modo E/S estandar a través del pin 4 / hilo negro
y a través del pin 2 / hilo blanco.

La informacion sobre las funciones 10-Link se encuentra en el manual de instrucciones
de la fotocélula 10-Link adjunto o se puede descargar de con la referen-
cia del dispositivo.

8 Resolucion de problemas

La tabla “Resolucion de problemas” muestra las medidas que hay que tomar cuando
ya no esta indicado el funcionamiento del sensor.

Tabla 7: Resolucion de problemas

LED / imagen de error Causa Accion
El LED verde parpadea Comunicacién con sistema 10- | -
Link
Salidas digjtales no correspon- | 1.  Comunicacién con sis- 1. Ninguna
dientes al grafico tabla 22 tema 10-Link 2.  Adaptacién de la confi-
2. Cambio de la configura- guracion
cion 3. Comprobar las conexio-
3.  Cortocircuito nes eléctricas
El LED amarillo se ilumina, no | Reflectancia de fondo exce- Compruebe el fondo de los
hay ningln objeto en la trayec- |siva / La salida de luz (6ptica) | objetos altamente reflectan-
toria del haz esta sucia. tes / Limpieza de las superfi-
cies opticas.
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LED / imagen de error

Causa

Accion

El objeto se encuentra en la
trayectoria del haz, el LED ama-
rillo no se ilumina

La capacidad de remision del
objeto es insuficiente

Acercar el objeto al sensor.

9 Desmontaje y eliminacion

El sensor debe desecharse conforme a las disposiciones vigentes especificas del pais.
Antes del desechado se deben intentar separar los diferentes materiales (en especial,

los metales preciosos).

INDICACION

Eliminacion de las baterias y los dispositivos eléctricos y electronicos

« De acuerdo con las directivas internacionales, las pilas, las baterias y los dispositi-
vos eléctricos y electronicos no se deben eliminar junto con la basura doméstica.

e Lalegislacion obliga a que estos dispositivos se entreguen en los puntos de
recogida publicos al final de su vida util.

WEEE: WEEEE | o sresencia de este simbolo en el producto, el material de emba-

laje o este documento indica que el producto esta sujeto a esta reglamentacion.

10 Mantenimiento

Este sensor SICK no precisa mantenimiento.

A intervalos regulares, recomendamos

e Limpiar las superficies 6pticas con un producto para la limpieza de plastico,
debiéndose evitar la acetona o el aguarras.
¢  Comprobar las uniones roscadas y las conexiones de enchufe.

No se permite realizar modificaciones en los dispositivos.

Sujeto a cambio sin previo aviso. Las propiedades y los datos técnicos del producto no
suponen ninguna declaracion de garantia.

11 Datos técnicos

11.1 Datos técnicos

El apartado "Datos técnicos" s6lo contiene un extracto de los datos técnicos del sensor.

Los datos técnicos completos se encuentran en la pagina web

Caracteristicas

junto a la referencia del sensor.

Distancia de conmutacion

Distancia de conmutacién min.
Distancia de conmutacién max.

RSB
2 mm
300 mm?

Distancia de conmutacion recomendada para el mejor rendimiento 2 mm ... 45 mm on black 6%?

1) Material con un 90% de reflectancia (referido al blanco estandar segin DIN 5033).

2) en negro con un 6 % de reflexion difusa

8027085/2022-05-31 | SICK
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Haz emitido

Emisor de luz
Tipo de luz
Tamano del spot / distancia

RSB

LED

Infrarrojos

27 mm x 29 mm / 45 mm

RSB

Interfaz de comunicacion

Tabla 8: Interfaz de comunicacion

10-Link

10-Link
Velocidad de transmision de datos

RSB
1,1
COM2 (38,4 kBaud)

Datos eléctricos

Tension de alimentacion Ug

Ondulacion residual
Consumo de corriente

Clase de proteccion

1) Valores limite

Ondulacion residual max. 5 Vg
2) Tension asignada CC 50 V

Conexiones Ug protegidas contra la inversion de polaridad

RSB

Dispositivos estandar: 10 ... 30 V CCY
Dispositivos 10-Link: 18 ... 30 V CCY
<5Vss

Sin carga.

ConUg =24V

2 haces: 8 mA

3 haces: 15 mA

4 haces: 17 mA

5 haces: 23 mA

6 haces: 25 mA

7 haces: 32 mA

8 haces: 38 mA

Variante de 10-Link: TBD

12

salida digital

Intensidad de salida I
Circuitos de proteccion
Tiempo de respuesta max.
Frecuencia de conmutacion

RSB
<100 mA
A, B, DY
<1 ms?
500 Hz®

1) A= Ug protegidas contra polarizacion inversa

B = Entradas y salidas protegidas contra polarizacion incorrectaD=Salidas a prueba de sobrecorriente y cortocircuitos.
2) Duracion de la sefal con carga 6hmica
3) Con una relacion claro/oscuro de 1:1

Datos mecanicos

RSB
Tipo de proteccion IPG7
Temperatura ambiente durante el funcionamiento -40 °C...+60 °C
58 INSTRUCCIONES DE USO | RSB - Roller Sensor Bar 8027085/2022-05-31 | SICK

Sujeto a cambio sin previo aviso



INSTRUCCIONES DE USO

11.2
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Dibujos acotados

Roller Sensor Bar

17.5 (0.69)

Figura 8: Roller Sensor Bar

del extremo)

Separacion entre haces

Anchura de la Roller Sensor Bar (en el estado instalado)
Elementos de control y de ajuste

Primer haz de luz (el nimero de haces varia segln la variante)

O@O®O O

Conexion

RSB Z-XXXXXXXXXXXXXXXXXXPOE:

17.2 (0.68)

10 (0.39)

4.1
(0.16)

7.1(0.28)

Figura 9: Medidas de la ranuraen T

Escuadras de fijacion

15.0 3.0

‘ 0.59 (0.12)
23 [@)
0 Q
— S, ——¢ A
o
w :
7.0 (0.28)

Figura 10: Escuadra de fijacion POA

31)

(O

INSTRUCCIONES DE USO | RSB

Tapa de extremo con muelle (para mas informacion, véase la nota de instalacion)

- Roller Sensor Bar

Distancia desde el ler haz de luz hasta el borde de ataque de la carcasa (incluida la tapa
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12.0 (0.47)

| |

o6 ¢

- e
3 12.0 14.0
S (0.47) (0.55)
o ‘ 12.0 ‘ 11.5
~ L (0.47) (0.45)
Figura 11: Escuadra de fijacion POB
@ El conector macho hexagonal puede girarse en funcién de la orientacién del orificio de

montaje del canal lateral

15.0 3.0

0.59 (0.12)
o T T
22 @) |
< 9’ N/
Figura 12: Escuadra de fijacion POC

3.0 11.5
1.(0.12) . (045 ;D

39.8 (1.57)
e
j
g
~

12.7 (0.50)

Figura 13: Escuadra de fijacion POD (montaje entre secciones Hex)

@ Canal lateral para montar el adaptador

INSTRUCCIONES DE USO | RSB - Roller Sensor Bar
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11.3 Diagramas de spot
mm (inch)
20
(0.79) /
J o @ ©
(0.39) I : ‘Q//
=0
N\
(-0.39) \
-20
(-0.79)0 40 80 120 160
(1.57) (3.15) (4.72) (6.30)
Distance in mm (inch)
Figura 14: Anchura del haz de luz infrarrojo
® Negro, 6 %
@ Gris, 18 %
® Blanco, 90 %
11.4 Estructura de datos de proceso
RSB A10
10-Link vi.1l
Datos de proceso 2 Bytes
Byte O: bits 15 ... 8
Byte 1: bits 7 ... O
Bit O / tipo de datos Q.1 / booleano
Bit 1 / tipo de datos Q> / booleano
Bit 2 ... 9 / descripcién / tipo de datos Qint 1...Qint 8
(Haz 1- haz 8)
Bit 10 Indicador de bloqueo del haz prolongado
Bits 11-15 [vacio]
12 Anexo
121 Conformidad y certificados

En encontrara las declaraciones de conformidad, los certificados y las
instrucciones de uso actuales del producto. Para ello, introduzca en el campo de
blsqueda la referencia del producto (referencia: véase en la placa de caracteristicas el
campo “P/N” o “Ident. no.”).

8027085/2022-05-31 | SICK
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RSB - Roller Sensor Bar

Capteur photoélectrique multi-taches

SICK

Sensor Intelligence.
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Produit décrit

Roller Sensor Bar - RSB

Fabricant

SICK AG
Erwin-Sick-Strafle 1
79183 Waldkirch
Allemagne

Site de fabrication

SICK Inc, USA

Remarques juridiques

Cet ouvrage est protégé par les droits d'auteur. Les droits établis restent dévolus a

la société SICK AG. La reproduction de I'ouvrage, méme partielle, n'est autorisée que
dans le cadre Iégal prévu par la loi sur les droits d'auteur. Toute modification, tout
abrégement ou toute traduction de l'ouvrage est interdit sans l'accord écrit exprés de la
société SICK AG.

Les marques citées dans ce document sont la propriété de leurs détenteurs respectifs.
© SICK AG. Tous droits réservés.

Document original

Ce document est un document original de SICK AG.

C € O\ Weem E8
OE%

SAFETY

&7
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1 A propos de ce document

1.1 Informations supplémentaires

@ REMARQUE
La notice d’instructions est disponible sur le site Internet www.sick.com/{PRODUCT
NUMBERY].

Les informations suivantes sont disponibles en fonction du probléme :
e  Fiches techniques

e« Cette notice d'instructions dans toutes les langues

e Données CAO et plans cotés

e  Certificats (par ex. déclaration de conformité)

e Autres publications

e Logiciel

e Accessoires

1.2 Symboles et conventions documentaires

8027085/2022-05-31 | SICK
Sujet & modification sans préavis

Consignes de sécurité et autres remarques

DANGER
Signale une situation dangereuse imminente entrainant des blessures graves ou la
mort si elle n'est pas évitée.

AVERTISSEMENT
Signale une situation potentiellement dangereuse pouvant entrainer des blessures
graves ou la mort si elle n'est pas évitée.

ATTENTION
Signale une situation potentiellement dangereuse pouvant entrainer des blessures
Iégeres a moyennement graves si elle n'est pas évitée.

IMPORTANT
Signale une situation potentiellement dangereuse pouvant entrainer des dommages
matériels si elle n'est pas évitée.

REMARQUE
Signale des astuces et des recommandations utiles ainsi que des informations pour un
fonctionnement efficace et sans panne.

Instruction
» La fleche indique une instruction.

1. Une série d'instructions est numérotée.
2. Suivre les instructions numérotées dans I'ordre indiqué.
v Lacoche indique le résultat d'une instruction.

Symboles LED
Ces symboles indiquent I'état d’une LED :
O La LED est éteinte.

NOTICE D'INSTRUCTIONS | RSB - Roller Sensor Bar 65
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21

2.2

2.3

66

J@: La LED clignote.

@ LalLED estallumée.

Pour votre sécurité

Consignes générales de sécurité

Lire la notice d’instruction avant la mise en service.

Le raccordement, le montage et la configuration ne doivent étre réalisés
que par un personnel qualifié.

NO

SAFETY.

N’est pas un composant de sécurité selon la Directive machines de I'UE.

N'installez pas le capteur a des endroits directement exposés a un rayon-
nement UV direct (lumiére du soleil) ou a d’autres conditions météorologiques,
sauf si cela est explicitement autorisé dans la notice d'instruction.

Lors de la mise en service, protéger I'appareil contre I'numidité et la saleté.

Cette notice d’instruction contient des informations nécessaires durant le cycle de
vie du capteur.

Remarques sur I’homologation UL

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

IMPORTANT
RSB 1-XXXXXXXXXXXXXE:

The RSB with Molex 2x2 connection is UL Recognized

)\ T

Utilisation conforme

Le Roller Sensor Bar (RSB) est un détecteur a réflexion directe énergétique optoélectro-
nique (appelé « capteur » ou « RSB » dans ce qui suit) pour la détection optique sans
contact d'objets, d'animaux et de personnes. La garantie offerte par la société SICK AG
sera caduque si I'appareil est utilisé pour un autre usage, s'il est modifié de quelque
maniére que ce soit.

NOTICE D'INSTRUCTIONS | RSB - Roller Sensor Bar 8027085/2022-05-31 | SICK
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3 Description du produit

3.1 Eléments de commande et afficheurs d'état

|

®

©)
@ LED jaune : état réception de lumiére
@ LED verte : tension d’alimentation active
4 Montage
4.1 Equerres de fixation standard

Monter le capteur a I'aide d’une équerre de fixation adaptée (voir la gamme d’accessoi-
res de SICK).

Les équerres de fixation standard de SICK sont congues pour s'encliqueter directement
dans le canal latéral, et peuvent étre sélectionnées au moment de la configuration du
produit ou commandées séparément par paires selon les références dans le tableau
ci-dessous tableau 25.

Tableau 1: Equerres de fixation

RSB1- Type Référence Image / Description
XXXXXXXXXXXXXXXXX
XPxx

POA BEF-AP-RSBADHA 2127765 n a

Connecteur méale rond 8 mm avec
dos adhésif

POB BEF-AP-RSBHEX 2127767 O O
Connecteur méle hexagonal
8027085/2022-05-31 | SICK NOTICE D'INSTRUCTIONS | RSB - Roller Sensor Bar 67
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RSB1- Type Référence Image / Description
XXXXXXXXXXXXXXXXX

XPxx

POC BEF-AP-RSBADHB 2127766

Dos adhésif

(s
0

POD BEF-AP-RSBCON 2127768 ﬂ
Encliqueter entre les sections hexa-
gonales
POA, POB, POC et | BEF-AP-RSBKIT 2127759 Ce kit comprend une paire de cha-
POD que équerre de fixation standard
(POA, POB, POC et POD)
| IMPORTANT
® | Les plans cotés des différentes équerres de fixation sont indiqués dans "Plans cotés",
page 79.
411 Montage avec des équerres a dos adhésif

Applicable aux modéles RSB1-xXXXXXXXXXXXXXPOA et RSB 1-XXXXXXXXXXXxxXPOC :

Installation :
1. Nettoyez et séchez les surfaces de collage pour obtenir une adhérence optimale.

@ REMARQUE
Les solvants de nettoyage typiques sont la méthyléthylcétone pour les métaux ou
I'alcool isopropylique pour les plastiques.

2. Fixez I'équerre a la surface une fois que la surface adhésive est propre et séche.
3. Laissez I'’équerre durcir pendant 60 minutes avant de monter le Roller Sensor Bar.

IMPORTANT
POA + POC :

Les équerres de fixation adhésives peuvent résister a une force allant jusqu'a 70 Nm.

4.2 Concevoir ses propres équerres de fixation

Pour concevoir vos propres équerres de fixation pour le RSB, utilisez le schéma suivant
des spécifications de montage en étoile.
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Illustration 1: Spécification pour les montages individuels

4.3 Remarques sur les assemblages a ressort
®

® Amplitude de mouvement du capuchon a ressort (jusqu'a 5 mm de compression a I'état
non installé)

L

Le capteur est monté avec un assemblage a ressort. Llassemblage a ressort permet
une compression de 5 mm. La compression recommandée pour l'installation est de
3 mm. La force du ressort est de 1,81 - 2,72 kg (4 a 6 Ibs).

REMARQUE
Lalignement préféré du capteur est relatif au plan dans lequel les objets sont transpor-
tés. Le capteur doit rester en dessous du plan de déplacement des objets transportés.

m v,

T

®

lllustration 2: Montage entre les rouleaux

@ Object on conveyor
@ RSB Sensor
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® Conveyor rollers

Recommandations pour une meilleure performance :

Tableau 2: Recommandations pour une meilleure performance

Facteurs a prendre en
compte pour une meilleure

Non ®

performance
Aligné sous le plan des rou- — —
leaux
**** ® 00 0 © 00 O
Positionné < 45 mm en - —
dessous du sommet du
ORIV Iy W W Wy WV WY W Sy .
® 0.0 0 @ 0.0 &~
<
X > 45 mm X <45 mm

Positionné > 2 mm en des-
sous du sommet du rou-
leau

2mm<X<45mm

Aligner le RSB avec les len-
tilles dirigées vers le haut

Le RSB peut étre biaisé
pour détecter les objets
avant d'atteindre le capteur
Voir illustration 3 pour com-
prendre comment l'inclinai-
son affecte les performan-
ces du RSB.

Veillez a ce que l'inclinaison n'in-
terfére pas avec les rouleaux
Ceci peut étre vérifié en con-
trélant I'état de I'afficheur du
capteur pour s'assurer qu'il n'y

a pas de détection d'objet lors-
gu'un objet n'est pas présent.

RSB n'est pas destiné a
étre utilisé pour le poids

NOTICE D'INSTRUCTIONS | RSB - Roller Sensor Bar
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REMARQUE

La distance de détection varie en fonction de I'angle de rotation du Roller Sensor Bar.

d

— - f-—

Illustration 3: Rotation du Roller Sensor Bar

Les distances de détection (d) des objets noirs et blancs en fonction de I'angle d'incli-
naison peuvent étre déduites des courbes caractéristiques suivantes.

Distance in mm (inch)

160
(6.30)

140 2\
(5.51) / \

120 / \
(4.72) /

100 /
(3.94)

80
(3.15)

60

(2.36) /
40

(1.57) /’
20 =

0.79) /

0

0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90

Tilt angle in °

lllustration 4: Distance de détection sur des
objets blancs (90 %)

Distance in mm (inch)

60
(2.36)

50

(97) /—'
40 A

(1.57) /
30

(1.18) /'
20

(0.79) /

/|
10
(0.39) /

0 10 20 30 40 50 60 70

Tilt angle in °

Illustration 5: Distance de détection sur les
objets noirs (6 %)

5 Alignement

8027085/2022-05-31 | SICK
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@

Montez le capteur entre les rouleaux avec les lentilles optiques vers le haut. Choisir la
position de fagon a ce que la lumiére infrarouge (non visible) rencontre le centre de
I'objet cible. Seuls les afficheurs a LED sont capables de détecter I'alignement correct.
Veillez a ce que l'ouverture optique (lentille) des capteurs soit totalement exempte

d'objets et / ou de débris et / ou de poussiére.

REMARQUE

Pour les dimensions du spot lumineux, veuillez vérifier "Diagrammes de spots lumi-

neux", page 81.

NOTICE D'INSTRUCTIONS | RSB - Roller Sensor Bar 71



NOTICE D’'INSTRUCTIONS

6

72

Installation électrique

Fonctionnement en mode I/0 standard :

Les capteurs doivent étre raccordés hors tension. Observer les informations suivantes,
en fonction du mode de raccordement :

- Connexion par connecteur male : affectation des broches
- Cable : couleur du conducteur

N’appliquez la tension et ne mettez I'alimentation électrique qu’une fois que tous les
raccordements électriques ont été établis.

Fonctionnement en mode |0-Link : raccordez I'appareil a un 10-Link Master approprié.
Intégrer dans le maitre ou dans la commande en utilisant IODD / bloc de fonction. La
LED verte clignote sur le capteur. IODD et le bloc de fonction peuvent étre téléchargés
sur , sous leur référence.

Explication de la terminologie des raccordements utilisée dans les tableaux suivants :

BN = Marron
WH = Blanc
BU = Bleu
BK = Noir

n. ¢. = Non connecté

Q1 = Sortie numérique 1

Q2 = Sortie numérique 2

L+ = Tension d'alimentation (y)
M = Masse

L.ON = Commutation claire
D.ON = Commutation sombre

CC:
version standard 10 ... 30V CC,

Version 10-Link 18 ... 30 V CC,voir "Caractéristiques techniques", page 77 :

Tableau 3: Modes de raccordement

XXXXXXXXXXXXX LX
XXXXXXXXXXXXX2X
XXXXXXXXXXXXX3X (Eécrou moleté)
XXXXXXXXXXXXXDX (clip)
XXXXXXXXXXXXXAX

RSB1-

cable libore |3 13 1 ches

= 2 :

I Extrémités de | M8, 3 broches | M8, 4 broches | M12, 4 bro-

NOTICE D'INSTRUCTIONS | RSB - Roller Sensor Bar 8027085/2022-05-31 | SICK
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XXXXXXXXXXXXXAX
XXXXXXXXXXXXXBX
XXXXXXXXXXXXXCX
XXXXXXXXXXXXXDX
XXXXXXXXXXXXXEX

RSB1-

RJ12 RJ9 Wago Wago Molex 2x2
733-103 733-104 (43025-0400)

4 3

EEE] EEELE
1990 j lelele)
I

12|34 3/2(1 4(312]1

Tableau 4: Table de sortie pour RSB1-xxxxxxxxx1, RSBI-XXXXXXXXXXXXX3, RSBI-XXXXXXXXXXXXX4,
RSB I1-XXXXXXXXXXXXX5, RSB 1-XXXXXXXXXXXXXB

Broche Couleur du conducteur Fonction
BN (marron) +(L+)
2 WH (blanc) Q2
3 BU (bleu) - (M)
4 BK (noir) Q1*

1 10-Link nécessite PNP LO, DO, PNP Open Collector LO, DO, Push-Pull LO, DO (codes type A, B, F, H, K, P)

Tableau 5: Sorties (suite)

(]

RSB1-
XXXXXXXXXXXXXC
XXXXXXXXXXXXXD
XXXXXXXXXXXXXE

1 BN : + (L+) n. c. +(L+) +(L+) Q2

2 - +(L+) Q1* Q1* Q1*
3 BU:-(M) Q1* -(M) -(M) - (M)
4 BK: Q1 Q2 - Q2 +(L+)
5 - -(M) - - -

6 - n.c. - - -

1 |0-Link nécessite PNP LO, DO, PNP Open Collector LO, DO, Push-Pull LO, DO (codes type A, B, F, H, K, P)

Tableau 6: Comportement de commutation

Aucun objet présent Objet présent
Etat du capteur |///
o~

=
1 +(L+) ] +(L+)
L. ON, Push-pull | k| | opd |

RSB L-XXXXXXXXXXXAX... | Push-putl Q<100mA || push-pull Q<100 mA
RSB 1-XXXXXXXXXXA... | NPN | | NPN i |
1 — — (M) | — - (M)
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| TR "
D. ON, Push-pull ! PNP ; ! PNP !
RSB 1-XXXXXXXXXXXBX... IPush-puII ngOOmA lPush-pull — Q=100mA
RSB 1-xXXxxXxxxxB... | NPN t | | NPN |
Lo = | - (M) Lo = | - (M)
] +(L+) ] +(L+)
L. ON, PNP | : l B | l
RSB 1-XXXXXXXXXXXPX... | Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXP... | | E: | |
Lo ™ Lo ™
] +(L+) ] +(L+)
D. ON, PNP | l | : l
RSB L-XXXXXXXXXXXFX... | Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXF... | | :[:g | |
L_—.a ™ L_—.a ™
e +(L+) e +(L+)
L on, e L | ]
RSB L-XXXXXXXXXXXNX... | Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXN... | i | | |
L._—.a ™ L_—.a ™
] +(L+) ] +(L+)
b. O, NEN NN
RSB 1-XXXXXXXXXXXEX... | Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXE... | | | |
LT WM™ LT M
B +(L+) e +(L+)
L. ON, PNP Open Collector | \ | | |
RSB 1-XXXXXXXXXXXHX... | 4—'— Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXH... | | | |
L_—.a ™ L_—.a ™
] +(L+) ] +(L+)
D. ON, PNP Open Collector | S | | \ |
RSB 1-XXXXXXXXXXXKX... | —'— Q | 1—|— Q
RSB 1-xxxxxxxxxxK... | | | |
L —7 ™ L0 M
e +(L+) B +(L+)
L. ON, NPN Open Collector | | B | |
RSB 1-XXXXXXXXXXXGX... | —1-Q | - Q
RSB 1-XXXXXXXXXXG... | Y | | |
L_—.a ™ L_—.a ™
B +(L+) ] +(L+)
D. ON, NPN Open Collector | | | | B
RSB 1-XXXXXXXXXXXJX... | S Q | +—|Q
RSB L-XXXXXXXXXXJ... | | | Y |
L —— - M L — - (M)

L
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7 Mise en service

7.1 Controler les conditions d’application

8027085/2022-05-31 | SICK
Sujet a modification sans préavis

Vérifiez les conditions d'application : ajustez la position de montage de maniére a ce
que la distance de commutation et la capacité de réflexion diffuse soient comprises
dans la distance de commutation maximale, qui est de 45 mm sur le noir. Au cours de
ce processus, un objet ne peut étre détecté devant un arriére-plan que si la capacité
de réflexion diffuse de I'objet est nettement supérieure a celle de l'arriére-plan ou si la
distance entre les objets est suffisante.

REMARQUE
Respectez la distance minimale de détection de 2 mm.

Operating reserve

1,000
100 \

X\
2
\

\\
10 i \“ \‘\
F\—\ N
— )
SN

N2 ~_
, XL\ [ S

0 50 100 150
(1.97) (3.94) (5.91)

Distance in mm (inch)

lllustration 6: Réserve de fonctionnement

@ Distance de commutation sur du noir, 6 % de réflexion diffuse

@ Distance de commutation sur du gris, 18 % de réflexion diffuse
® Distance de commutation sur du blanc, 90 % de réflexion diffuse
Zone Distance de commutation recommandée

bleue

Largeur du faisceau lumineux actif :
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7.2

7.3

8

76

mm (inch)
20

ol o ol /
L/
C*”\\

-20
(-0.79)0 40 80 120 160
(1.57) (3.15) (4.72) (6.30)

Distance in mm (inch)

lllustration 7: Largeur du faisceau lumineux actif
@ Noir, 6 %

@ Gris, 18 %

® Blanc, 90 %

Réglage de la distance de commutation

La distance de commutation ne peut pas étre réglée. Le capteur a été réglé sur la
distance de commutation maximale par I'usine et est prét a fonctionner.

Fonctions supplémentaires

10-Link

Le capteur peut étre utilisé en mode 1/0 standard (SI0) ou en mode 10-Link (I0L). Tou-
tes les fonctions d'automatisation et les autres réglages de parameétres sont effectifs
en mode |0-Link et en mode I/Ostandard (exception : horodatage). Sortie de signaux de
commutation binaires en mode |/0 standard via la broche 4 / conducteur noir et via la

broche 2 / conducteur blanc.

Vous trouverez des informations sur les fonctions I10-Link dans la notice d'instructions
ci-jointe de la barriére photoélectrique 10-Link ou en la téléchargeant a l'adresse sui-

vante sous la référence de l'appareil.

Elimination des défauts

Le tableau Elimination des défauts présente les mesures & appliquer si le capteur ne

fonctionne plus.

Tableau 7: Suppression des défauts

LED / image du défaut Cause Mesure

La LED verte clignote Communication 10-Link -

Sorties numériques non con- 1. Communication I0-Link |1.  Aucune

formes au schéma tableau 30 |2. Modification de la confi- | 2.  Adaptation de la configu-
guration ration

3.  Court-circuit

3.  Vérifier les raccorde-
ments électriques

La LED jaune s'allume, pas Rémission d’arriére-plan

d'objet dans la trajectoire du excessive / La sortie de

faisceau lumiére (optique) est encras-
sée.

Vérifiez l'arriére-plan pour les
objets hautement réfléchis-
sants / Nettoyage des surfa-
ces optiques.
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LED / image du défaut Cause Mesure
L'objet est dans la trajectoire Le pouvoir réfléchissant de Rapprochez I'objet du capteur.
du faisceau, la LED jaune ne I'arriere-plan est trop faible
s'allume pas
9 Démontage et mise au rebut

Le capteur doit étre mis au rebut selon les prescriptions en vigueur spécifiques au
pays respectif. Lors de la mise au rebut, un recyclage des matériaux (notamment des
métaux précieux) est recommandé.

REMARQUE

Mise au rebut des batteries, des appareils électriques et électroniques

« Selon les directives internationales, les batteries, accumulateurs et appareils
électriques et électroniques ne doivent pas étre mis au rebut avec les ordures
ménageres.

e Le propriétaire est obligé par la loi de retourner ces appareils a la fin de leur cycle
de vie au point de collecte respectif.

WEEE: WSS Cc sympole sur le produit, son emballage ou dans ce document
indique qu’un produit est soumis a ces régulations.

10 Maintenance

Ce capteur SICK ne nécessite aucune maintenance.
Nous vous recommandons de procéder régulierement

o Nettoyer les surfaces optiques avec des produits de nettoyage spécial plastique,
ne pas utiliser d’acétone ni d’alcool a brdler.
e« au contrdle des vissages et des connexions enfichables.

Ne procéder a aucune modification sur les appareils.

Sujet a modification sans préavis. Les caractéristiques du produit et techniques four-
nies ne sont pas une déclaration de garantie.

11 Caractéristiques techniques

11.1 Caractéristiques techniques

La section « Caractéristiques techniques » ne contient qu’un extrait des caractéristiques techniques du capteur.

Les caractéristiques techniques complétes se trouvent sur la page d’accueil sous la référence du
capteur.
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Caractéristiques

Distance de commutation

RSB
Distance de commutation min. 2 mm
Portée max. 300 mm?Y

Distance de commutation conseillée pour la meilleure performance 2 mm ... 45 mm on black 6%?

1) Objet avec 90 % de réémission (par rapport au blanc standard selon DIN 5033)
2) sur le noir avec 6 % de réflexion diffuse

Faisceau de I'émetteur

RSB
Emetteur de lumiére LED
Type de lumiére Infrarouge
Taille du spot lumineux / distance 27 mm x 29 mm / 45 mm
RSB
Interface de communication
Tableau 8: Interface de communication
10-Link
RSB
10-Link 1,1
Taux de transfert de données COM2 (38,4 kBaud)
Données électriques
RSB
Tension d'alimentation Ug Appareils standard : 10 ... 30 V CCY
Appareils 10-Link : 18 ... 30 V CCY
Ondulation résiduelle <5Vss
Consommation électrique Sans charge.
AtUg =24V

2 faisceaux lumineux : 8 mA
3 faisceaux lumineux : 15 mA
4 faisceaux lumineux : 17 mA
5 faisceaux lumineux : 23 mA
6 faisceaux lumineux : 25 mA
7 faisceaux lumineux : 32 mA
8 faisceaux lumineux : 38 mA
Variante |0-Link : TBD
Classe de protection 12

1) Valeurs limites du raccordement
Ug de 'ondulation résiduelle max. 5 Vgg
2) Tension de mesure 50 V CC

sortie numérique

1) A = raccordements Ug protégés contre les inversions de polarité
B = entrées et sorties protégées contre les inversions de polarité
D = sorties protégées contre les courts-circuits et les surcharges

2) Temps de propagation du signal sur charge ohmique

3)  Pour un rapport clair/sombre de 1:1

RSB
Courant de sortie |yax. <100 mA
Protections électriques A, B, DY
Temps de réponse max. <1 ms?
Fréquence de commutation 500 Hz®
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Données mécaniques

Indice de protection
Température ambiante de fonctionnement

RSB
IP67
-40 °C...+60 °C

11.2 Plans cotés

Roller Sensor Bar

17.5 (0.69)

lllustration 8: Roller Sensor Bar

chon)

O@O®O O

Raccordement

Eléments d’affichage et de réglage

RSB 1-xxxxxxxxxxxxxxPOE :

17.2 (0.68)

10 (0.39)

7.1 (0.28)

lllustration 9: Dimensions de la rainureen T

Equerres de fixation

15.0
1(0.59)

lllustration 10: Equerre de fixation POA
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Optimisation de I'espacement des faisceaux lumineux
Largeur du Roller Sensor Bar (a I'état installé)

Capuchon a ressort (pour plus d'informations, voir la notice d'installation)
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Distance entre le ler faisceau lumineux et le bord avant du boitier (y compris le capu-

Premier faisceau lumineux (le nombre de faisceaux lumineux varie selon la variante)
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12.0 (0.47)

| |

o6 ¢

(0.47) (0.55)

12.0
. (0.47)

12.0 14.0

12.0 (0.47)

11.5
(0.45)

lllustration 11: Equerre de fixation POB
@ Le connecteur male hexagonal peut étre tourné en fonction de l'orientation du trou de

montage du canal latéral

3.0
(0.12)

1

o=
a
© o

] ‘
/

15.0
(0.59),
€

i
¥,

lilustration 12: Equerre de fixation POC

12.7 (0.50)

39.8 (1.57)
e
6
j
g
~

12.7 (0.50)

lilustration 13: Equerre de fixation POD (montage entre sections hexagonales)

@ Canal latéral pour le montage de l'adaptateur

NOTICE D'INSTRUCTIONS | RSB - Roller Sensor Bar

8027085/2022-05-31 | SICK
Sujet a modification sans préavis



NOTICE D’INSTRUCTIONS

11.3 Diagrammes de spots lumineux

mm (inch)

20

H ol ol o/
A
C*”\\

-20
(-0.79)0 40 80 120 160
(1.57) (3.15) (4.72) (6.30)

Distance in mm (inch)

lllustration 14: Largeur du faisceau lumineux infrarouge
)] Noir, 6 %

@ Gris, 18 %

® Blanc, 90 %

11.4 Structure des données du processus
RSB A10
10-Link Vi1
Données du processus 2 octets

Octet O : bits 15 ... 8
Octet 1: bits 7 ... 0

Bit 0 / type de données

Q1 / booléen

Bit 1 / type de données

Q.» / booléen

Bit 2 ... 9 / description / type de données

Qint 1...Qint8

(Faisceau lumineux 1 - faisceau lumineux 8)

Bit 10 Afficheur de blocage prolongé du faisceau
lumineux
Bit 11-15 [vide]
12 Annexe
12.1 Conformités et certificats

8027085/2022-05-31 | SICK
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Vous trouverez les déclarations de conformité, les certificats et la notice d'instructions
actuelle du produit sur . Pour cela, saisir la référence du produit dans
le champ de recherche (référence : voir le numéro de la plaque signalétique dans le

champ « P/N » ou « Ident. no. »).
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0

Descrizione prodotto

Roller Sensor Bar - RSB

Produttore

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Germania

Luogo di produzione

SICK Inc., USA

Note legali

Questo manuale € protetto dai diritti d'autore. | diritti che ne conseguono rimangono
alla ditta SICK. Il manuale o parti di esso possono essere fotocopiati esclusivamente
entro i limiti previsti dalle disposizioni di legge in materia di diritti d’autore. Non &
consentito modificare, abbreviare o tradurre il presente manuale senza previa autoriz-
zazione scritta della ditta SICK AG.

I marchi riportati nel presente manuale sono di proprieta del rispettivo proprietario.
© SICK AG. Tutti i diritti riservati.

Documento originale

Questo documento & un originale della ditta SICK AG.

C € O\ Weem E8

NO
2006/42/EC

SAFETY

&
&7
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1 In merito al documento in oggetto

1.1 Ulteriori informazioni

@

INDICAZIONE
La pagina dei prodotti & contenuta nel sito www.sick.com/{COD. PRODOTTO}.

Le informazioni seguenti sono disponibili in funzione del prodotto:
e Schede tecniche

e Le presenti istruzioni per I'uso in tutte le lingue disponibili

e Dati CAD e disegni dimensionali

o  Certificati (ad es. Dichiarazione di conformita CE)

e Altre pubblicazioni

e  Software

e  Accessori

1.2 Simboli e convenzioni utilizzati nel documento

8027085/2022-05-31 | SICK

Avvertenze di sicurezza e altre indicazioni

PERICOLO
Segnala una situazione pericolosa immediata, che pud provocare ferite gravi o la morte
se non viene evitata.

AVVERTENZA

Segnala una possibile situazione pericolosa, che pud provocare ferite gravi o la morte
se non viene evitata.

ATTENZIONE
Segnala una possibile situazione pericolosa, che pud provocare ferite lievi 0 medie se
non viene evitata.

IMPORTANTE
Segnala una possibile situazione pericolosa, che pud provocare danni materiali se non
viene evitata.

INDICAZIONE
Evidenzia suggerimenti e consigli utili oltre a informazioni per un funzionamento effi-
ciente e senza disturbi.

Istruzioni pratiche
» La freccia contrassegna un'istruzione pratica.

1. E numerata una successione di istruzioni pratiche.

2. Seguire le istruzioni sulle azioni numerate nella sequenza indicata.

v Laspunta contrassegna un risultato di un’istruzione che prevede un’azione.
Simboli LED

Questi simboli indicano lo stato di un LED:

O I LED é spento.
®- |l LED lampeggia.
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@® |l LED é costantemente acceso.
2 Norme di sicurezza

21 Avvertenze di sicurezza generali

= Prima di eseguire la messa in servizio, leggere le istruzioni per I'uso.

Il collegamento, il montaggio e la configurazione devono essere eseguiti
esclusivamente da personale tecnico qualificato.

NO
2006/42/EC
~—~ Non & un componente di sicurezza ai sensi della Direttiva Macchine UE.

A Non installare il sensore in luoghi esposti a radiazioni UV dirette (luce
solare) o ad altri influssi meteorologici, se non espressamente consentito nelle
istruzioni per l'uso.

= Durante la messa in servizio, proteggere il dispositivo dall'umidita e dallo sporco.
= Le presenti Istruzioni per I'uso contengono informazioni necessarie durante il ciclo
di vita del sensore.

2.2 Indicazioni sul’'omologazione UL

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

IMPORTANTE
RSB 1-XXXXXXXXXXXXXE:

The RSB with Molex 2x2 connection is UL Recognized
“

2.3 Uso conforme

Il Roller Sensor Bar (RSB) € un sensore fotoelettrico energetico optoelettronico (di
seguito denominato "sensore" o "RSB") per il rilevamento ottico e senza contatto di
oggetti, animali e persone. In caso di utilizzo del prodotto per scopi diversi da quello
previsto e in caso di modifiche apportate allo stesso, decade qualsiasi rivendicazione di
garanzia nei confronti di SICK AG.
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3 Descrizione del prodotto

31 Elementi operativi e indicatori di funzionamento

|

®

©)
@ LED giallo: stato ricezione luce
@ LED verde: tensione di alimentazione attiva
4 Montaggio
4.1 Staffe di fissaggio standard

Montare il sensore utilizzando una staffa di fissaggio adatta (vedi la gamma di acces-
sori SICK).

Le staffe di fissaggio standard SICK sono progettate per agganciarsi direttamente
al canale laterale e possono essere selezionate al momento della configurazione
del prodotto od ordinate separatamente in coppia secondo i cod. articolo riportati in
tabella 33.

Tabella 1: Staffe di fissaggio

RSB1- Tipo Cod. articolo | Immagine / Descrizione
XXXXXXXXXXXXXXXXX
XPxx

POA BEF-AP-RSBADHA 2127765 n a

Connettore maschio rotondo da
8 mm con retro adesivo

POB BEF-AP-RSBHEX 2127767 O O
Connettore maschio esagonale
8027085/2022-05-31 | SICK ISTRUZIONI PER L'USO | RSB - Roller Sensor Bar 87
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RSB1- Tipo Cod. articolo | Immagine / Descrizione
XXXXXXXXXXXXXXXXX

XPxx

POC BEF-AP-RSBADHB 2127766

Retro adesivo

(s
0

POD BEF-AP-RSBCON 2127768 ﬂ
Tra scatto di sezioni esagonali
POA, POB, POC e | BEF-AP-RSBKIT 2127759 Il kit comprende 1 coppia di staffe di
POD fissaggio standard (POA, POB, POC e
POD)
IMPORTANTE

| disegni dimensionali delle diverse staffe di fissaggio sono riportati in "Disegni dimen-
sionali", pagina 99.

411 Montaggio con staffe con retro adesivo
Applicabile ai modelli RSB L-XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXPOA & RSB L-XXXXXXXXXXXXXXXXXXxXXPOC:

Installazione:
1. Pulire e asciugare le superfici di incollaggio per ottenere un'adesione ottimale.

@ INDICAZIONE
| solventi tipici per la pulizia sono il metiletilchetone per i metalli o I'alcol isopropi-
lico per le materie plastiche.

2. Fissare la staffa alla superficie una volta che la superficie adesiva & pulita e
asciutta.
3. Lasciare indurire la staffa per 60 minuti prima di montare la Roller Sensor Bar.

IMPORTANTE
POA + POC:

Le staffe di fissaggio adesive possono sopportare una forza finoa 70 Nm.

4.2 Progettazione di proprie staffe di fissaggio

Per progettare le proprie staffe di fissaggio per I'RSB, utilizzare il seguente diagramma
delle specifiche di montaggio a stella.

88 ISTRUZIONI PER L’USO | RSB - Roller Sensor Bar 8027085/2022-05-31 | SICK
Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso



ISTRUZIONI PER L'USO

Figura 1: Specifiche per il montaggio in proprio

4.3 Considerazioni sull'assemblato caricato a molla
®

® Gamma di movimento del cappuccio terminale caricato a molla (fino a 5 mm di compres-
sione in stato non installato)

L

Il sensore & montato con un assemblato caricato a molla. Il gruppo di molle consente
una compressione di 5 mm. La compressione consigliata per l'installazione € di 3 mm.
La forza della molla & di 1,81 - 2,72 kg (da 4 a 6 libbre).

INDICAZIONE

Lallineamento preferito del sensore & quello relativo al piano in cui vengono trasportati
gli oggetti. Il sensore deve rimanere al di sotto del piano di movimento degli oggetti
trasportati.

Figura 2: Montaggio tra i cilindri

@ Object on conveyor
@ RSB Sensor

8027085/2022-05-31 | SICK ISTRUZIONI PER L’USO | RSB - Roller Sensor Bar 89
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®

Conveyor rollers

Raccomandazioni per ottenere le migliori prestazioni:

Tabella 2: Raccomandazioni per ottenere le migliori prestazioni

Fattori da considerare per
ottenere le migliori presta-
zioni

W@

Allineato sotto il piano dei - —
cilindri
‘o 0”0 0 ©® 0°0®
Posizionato < 45 mm sotto — —
la parte superiore del cilin- | =
e ® 0.0 0 @ 0.0 &~
X > 45 mm X <45 mm

Posizionato > 2 mm sotto
la parte superiore del cilin-
dro

2mm<X<45mm

Allineare I'RSB con le lenti
rivolte verso l'alto

L'RSB puo essere distorto
per rilevare gli oggetti
prima che raggiungano il
sensore

Vedere figura 3 per capire
come la distorsione influi-
sca sulle prestazioni del-
I'RSB.

Assicurarsi che la distorsione
non interferisca con i cilindri
Questo puo essere verificato
controllando lo stato dell'indica-
tore del sensore per assicurarsi
che non venga rilevato alcun
oggetto quando non & presente.

'RSB non é destinato al
peso

20
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INDICAZIONE

A seconda dell'angolo di rotazione del Roller Sensor Bar, la distanza di rilevamento

varia.
d

— - f-—

Figura 3: Rotazione del Roller Sensor Bar

Le distanze di rilevamento (d) dagli oggetti bianchi e neri in funzione dell'angolo di
spostamento possono essere ricavate dalle seguenti curve caratteristiche.

Distance in mm (inch)

160
(6.30)

140 2\
(5.51) / \

120 / \
(4.72) /

100 /
(3.94)

80
(3.15)

60

(2.36) /
40

(1.57) /’
20 =

0.79) /

0

0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90

Tilt angle in °

Figura 4: Distanza di rilevamento su oggetti
bianchi (90%)

Distance in mm (inch)

60
(2.36)

50
(1.97)

vedl i

40 A

(1.57) /
30

(1.18) /'
20 7

(0.79) /

10 /
(0.39) /
0

0 10 20 30 40 50 60 70

Tilt angle in °

Figura 5: Distanza di rilevamento su oggetti
neri (6%)

5 Allineamento

8027085/2022-05-31 | SICK

@

Montare il sensore tra i cilindri con le lenti ottiche rivolte verso l'alto. Selezionare

la posizione in modo tale che la luce a infrarossi (non visibile) colpisca il centro
dell’'oggetto target. Lallineamento corretto puod essere rilevato solo con le spie LED.
Assicurarsi che I'apertura ottica (obiettivo) dei sensori sia completamente libera da

oggetti e/o detriti e/o polvere.

INDICAZIONE

Per le dimensioni del punto luminoso, verificare "Diagrammi dei punti luminosi",

pagina 101.

Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso
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6 Installazione elettrica

Funzionamento in modalita |/0 standard:

| sensori devono essere collegati in assenza di tensione. Occorre osservare le informa-
zioni seguenti in base al tipo di collegamento:

- Collegamento del connettore maschio: Assegnazione dei pin
- Cavo: Colore del filo

Applicare la tensione e accendere I'alimentazione elettrica solo dopo aver stabilito tutti
i collegamenti elettrici.

Funzionamento in modalita |0-Link: collega il dispositivo a un 10-Link Master adatto.

Integrarlo nel master o nell’'unita di controllo tramite |IODD/blocco funzione. Il LED

verde lampeggia sul sensore. I0DD e blocco funzione possono essere scaricati da
con il cod. articolo corrispondente.

Spiegazione della terminologia di collegamento usata nelle seguenti tabelle:

BN = Marrone

WH = Bianco
BU = Blu
BK = Nero

n. c. = Non collegato

Q1 = Uscita digjtale 1

Q2 = Uscita digitale 2

L+ = Tensione di alimentazione ()
M = Terra

L.ON = funzionamento light on
D.ON = funzionamento dark on

DC:
Versione standard 10 ... 30 VDC,

Versione 10-Link 18 ... 30 V DC,v. "Dati tecnici", pagina 97 :

Tabella 3: Tipi di collegamento

XXXXXXXXXXXXX3X (dado zigrinato)
XXXXXXXXXXXXXXXXXDX (scatto)

XXXXXXXXXXXXXAX

XXXXXXXXXXXXX LX
XXXXXXXXXXXXX2X

RSB1-

Cavo con M8, 3 pin M8, 4 pin M12, 4 pin
estremita a fili | 3 13 12 1

liberi

‘:<4 A 2|2 n
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> > =3 = >
< 2 < 2 s
3 3 3 o3 o3
3 3 s £ o3
, £ £ £ £ £
< £ < £ £ £
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Tabella 4: Tabella di uscita per RSB1-xxxxxxxxx1, RSB1-xxxxxxxxx3, RSB1-xxxxxxxxx4, RSB1-
XXXXXXXXX5, RSBI1-XXXXXXXXXB

Pin Colore del filo Funzione

1 BN + (L+)
2 WH Q2
3 BU - (M)
4 BK Q1*

1

10-Link richiede PNP LO, DO, PNP Open Collector LO, DO, Push-Pull LO, DO (codici modello A, B, F, H, K, P)

Tabella 5: Uscite Continua

(3] (&] [a] w

m

)

4
1 BN: + (L+) n.c. +(L+) +(L+) Q2
2 - + (L+) Q1t Q1t Q1t
3 BU: - (M) Q1t - (M) - (M) - (M)
4 BK: Q1 Q2 - Q2 +(L+)
5 - -(M) - - -
6 - n.c. - - -

1

10-Link richiede PNP LO, DO, PNP Open Collector LO, DO, Push-Pull LO, DO (codici modello A, B, F, H, K, P)

Tabella 6: Comportamento di commutazione

Stato del sensore

Nessun oggetto presente

Oggetto presente

L. ON, push-pull
RSB 1-XXXXXXXXXXXAX...
RSB 1-XXXXXXXXXXXXA...
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L = R +(L+) L = | +(L+)
D. ON, push-pull | PNP | | PNP : |
RSB 1-XXXXXXXXXXXBX... | Push-pull Q=100 mA || Push-pull Q<100 mA
RSB L-XXXXXXXXXXXXB... | NPN t | | NPN |
Lo = - - (M) Lo = - (M)
] +(L+) ] +(L+)
L. ON, PNP | : l B | l
RSB L-XXXXXXXXXXXPX... | Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXP... | | E: | |
Lo ™ Lo ™
] +(L+) ] +(L+)
D. ON, PNP | l | : l
RSB 1-XXXXXXXXXXXFX... | Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXF... | | :[:g | |
L_—.a ™ L_—.a ™
e +(L+) e +(L+)
L on, e L | ]
RSB 1-XXXXXXXXXXXNX... | Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXN... | i | | |
L._—.a ™ L_—.a ™
] +(L+) ] +(L+)
D. ON, NPN | | E | |
RSB 1-XXXXXXXXXXXEX... | Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXE... | | | |
LT WM™ LT M
B +(L+) e +(L+)
L. ON, collettore aperto PNP | N\ | | |
RSB 1-XXXXXXXXXXXHX... | 4—'— Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXH... | | | |
L_—.a ™ L_—.a ™
] +(L+) ] +(L+)
D. ON, collettore aperto PNP | S | | \ |
RSB 1-XXXXXXXXXXXKX... | —|— Q | 1—|— Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXK... | | | |
Lo ™ L_—.a ™
e +(L+) B +(L+)
L. ON, collettore aperto NPN | | | |
RSB L-XXXXXXXXXXXGX.... | —1-Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXG... | Y | | |
L_—.a ™ L_—.a ™
B +(L+) ] +(L+)
D. ON, collettore aperto NPN | | | | B
RSB L-XXXXXXXXXXXJX... | Q | +—|Q
RSB L-XXXXXXXXXXXXJ.... | | | Y |
I ) L_—.a ™
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7 Messa in funzione

7.1 Controllare le condizioni di applicazione

Verificare le condizioni di applicazione: Regolare la posizione di montaggio in modo che
la distanza di lavoro e la capacita di remissione rientrino nel campo di rilevamento
massimo, che & di 45 mm sul nero. Durante questo processo, un oggetto puod essere
rilevato davanti a uno sfondo solo se la capacita di remissione dell'oggetto € significati-
vamente superiore a quella dello sfondo o se la distanza tra gli oggetti € sufficiente.

@ INDICAZIONE
Rispettare la distanza minima di rilevamento di 2 mm.

Operating reserve

1,000

100 \
\\
\

10 = \‘. \\‘\

/ A | A N h ¢ XG
N2~
, XL\ [ S

0 50 100 150
(1.97) (3.94) (5.91)

Distance in mm (inch)

Figura 6: Riserva operativa

@ Distanza di lavoro su nero, remissione 6%

@ Distanza di lavoro su grigio, remissione 18%
® Distanza di lavoro su bianco, remissione 90%
Area  Distanza di lavoro consigliata

blu

Larghezza del raggio attivo:
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mm (inch)
20

ol o ol /
L/
C*”\\

-20
(-0.79)0 40 80 120 160
(1.57) (3.15) (4.72) (6.30)

Distance in mm (inch)

Figura 7: Larghezza del raggio di luce attiva
@ Nero, 6%

@ Grigio, 18%

® Bianco, 90%

7.2 Impostazione della distanza di lavoro

Non é possibile impostare la distanza di lavoro. Il sensore € stato regolato in fabbrica
alla distanza di lavoro massima ed & pronto per il funzionamento.

7.3 Funzioni aggiuntive
10-Link

Il sensore puod essere utilizzato in modalita I/0 standard (SIO) o in modalita 10-Link
(IOL). Tutte le funzioni di automazione e le altre impostazioni parametri sono efficaci
in modalita 10-Link e in modalita 1/0 standard (ad eccezione di Time stamp). Uscita di
segnali di commutazione binari in modalita I/0 standard tramite il pin 4 / filo nero e il
pin 2 / filo bianco.

Le informazioni sulle funzioni I0-Link sono contenute nelle istruzioni per I'uso del sen-
sore fotoelettrico 10-Link allegate o scaricabili da sotto il cod. articolo del
dispositivo.

8 Eliminazione difetti

La tabella di rimozione dei disturbi mostra quali provvedimenti si devono adottare
guando il sensore non funziona piu.

Tabella 7: Individuazione ed eliminazione dei guasti

LED / figura di errore Causa Provvedimento
Il LED verde lampeggia Comunicazione 0-Link -
Uscite digitali non conformialla | 1.  Comunicazione I0-Link | 1.  Nessuno
grafica tabella 38 2. Modifica della configura- | 2.  Adattamento della confi-
zione gurazione
3. Corto circuito 3.  Controllare i collega-
menti elettrici
il LED giallo si accende, nessun | Remissione dello sfondo Controllare lo sfondo per veri-
oggetto nella traiettoria del rag- | eccessiva / L "uscita luce ficare la presenza di oggetti
gio (ottica) € sporca. altamente riflettenti / Pulizia

delle superfici ottiche.
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LED / figura di errore Causa Provvedimento
L'oggetto € nella traiettoria del | Il fattore di riflessione dell'og- | Avvicinare I'oggetto al sen-
raggio, il LED giallo non si getto & troppo basso sore.
accende
9 Smontaggio e smaltimento

Il sensore deve essere smaltito conformemente alle norme specifiche del Paese vigenti
in materia. Nell’ambito dello smaltimento si dovrebbe provvedere al riciclo dei materiali

(in particolare dei metalli nobili).

INDICAZIONE
Smaltimento di batterie, dispositivi elettrici ed elettronici

« In base a direttive internazionali, le batterie, gli accumulatori e i dispositivi elettrici
ed elettronici non devono essere smaltiti tra i rifiuti generici.
o |l titolare & tenuto per legge a riconsegnare questi dispositivi alla fine del loro ciclo

di vita presso i rispettivi punti di raccolta pubblici.

¢

WEEE: WS (,esto simbolo presente sul prodotto, nella sua confezione o nel
presente documento, indica che un prodotto € soggetto a tali regolamentazioni.

10 Manutenzione

Questo sensore SICK non richiede manutenzione.

A intervalli regolari si consiglia di

o Detergere le superfici d’'interfaccia ottiche con detergenti per plastica, senza ace-

tone e alcool
e verificare i collegamenti a vite e a innesto

Non & consentito effettuare modifiche ai dispositivi.

Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso. Le proprieta del prodotto e le schede
tecniche indicate non costituiscono una dichiarazione di garanzia.

11 Dati tecnici

11.1 Dati tecnici

Il paragrafo “Dati tecnici” contiene solo un estratto dei dati tecnici del sensore.

| dati tecnici completi si trovano nella homepage con il cod. articolo del sensore.

Caratteristiche

Distanza di lavoro
RSB
Distanza di lavoro min. 2 mm
Distanza max. di commutazione 300 mmY
Distanza di lavoro raccomandata per prestazioni ottimali 2 mm ... 45 mm on black 6%2
1) Oggetto con riflettenza 90% (riferito al bianco standard DIN 5033)
2) su nero con il 6% di remissione
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raggio di emissione
RSB
Emettitore ottico LED
Tipo di luce Infrarossi
Dimensioni punto luminoso / distanza 27 mm x 29 mm / 45 mm
RSB
Interfaccia di comunicazione
Tabella 8: Interfaccia di comunicazione
10-Link
RSB
10-Link 1,1

Velocita di trasmissione

COM2 (38,4 kBaud)

Dati elettrici

Tensione di alimentazione Ug

Ripple residuo
Consumo di corrente

Classe di protezione

1) Valori limite collegamenti
Ug protetta dall’inversione di polarita
ripple residuo max. 5 Vg

2)  Tensione di misurazione CC 50 V

RSB

Dispositivi standard: 10 ... 30 V DCY
|0-Link Devices: 18 ... 30 V DCY
<5Vss

Senza carico.

ConUg =24V

2 raggi: 8 mA

3 raggi: 15 mA

4 raggi: 17 mA

5 raggi: 23 mA

6 raggi: 25 mA

7 raggi: 32 mA

8 raggi: 38 mA

Variante |0-Link: TBD

2

uscita digitale

RSB
Corrente di uscita |,y <100 mA
Commutazioni di protezione A, B, DY
Tempo di reazione max. <1 ms?
Frequenza di commutazione 500 Hz®
1 A= Uy-Allacciamenti protetti dall'inversione di polarita
B = entrate e uscite protette da polarita inversa
D = uscite protette da sovracorrente e da cortocircuito.
2) Durata segnale con carico ohmico
3) Con rapporto chiaro / scuro 1:1
Dati meccanici
RSB
Tipo di protezione IP67
Temperatura ambiente di funzionamento -40 °C...+60 °C
o8 ISTRUZIONI PER L’USO | RSB - Roller Sensor Bar 8027085/2022-05-31 | SICK
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11.2 Disegni dimensionali

Roller Sensor Bar

17.5 (0.69)

38 { @eeF-—o©--—0-——0 -0 —- o-——-—o-——o - p
0

s =3 ®

a8 Blo 9 (0.35)
S|l S|4

SR 3(0.12) 3(0.12)

~ Ti 3012,
& ip
¥ %

Figura 8: Roller Sensor Bar

Distanza dal 1. raggio al bordo anteriore della custodia (compreso il cappuccio terminale)
Ottimizzazione distanza tra i raggi

Larghezza della barra del Roller Sensor Bar (nello stato installato)

Elementi di comando e impostazione

Primo raggio (il numero di raggi varia a seconda della variante)

Cappuccio terminale a molla (per ulteriori informazioni consultare la nota di installazione)

SNGNCNONONCNC)

Collegamento

RSB Z-XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXPOE:

17.2 (0.68)

10 (0.39)

4.1
(0.16)

7.1(0.28)

Figura 9: Dimensioni della cavaa T

Staffe di fissaggio

15.0 3.0

‘ 0.59) (0.12)
23 [@) [
0 Q
— S, ——¢ A
o
w :
7.0 (0.28)

Figura 10: Staffa di fissaggio POA

31)

(O
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100

12.0 (0.47)

| |

o6 ¢

p ,.
3 12.0 14.0
S (0.47) (0.55)
o ‘ 12.0 11.5
~ . (0.47) (0.45)
Figura 11: Staffa di fissaggio POB
@ Il connettore maschio esagonale pud essere ruotato in base all'orientamento dei fori di
montaggjo del canale laterale
15.0 3.0
0.59 (0.12)
ool ]
22 @) |
< 9 N/
Figura 12: Staffa di fissaggio POC
) 3.0 11.5
& . (0.12) , .. (0.45)
< | T
N
— A
1 p
[Te) | |
| a
| =R cEcR:
[©)]
- m . .
) v \
[to} )
=) 1 1
S 13.5 25.4
— (0.53) (1.00)

Figura 13: Staffa di fissaggio POD (montaggio tra sezioni esagonali)

@ Canale laterale per il montaggio dell'adattatore
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11.3 Diagrammi dei punti luminosi
mm (inch)
20
(0.79) /
J o @ ©
(0.39) E : ‘Q//
=0
N\
(-0.39) \
-20
(-0.79)0 40 80 120 160
(1.57) (3.15) (4.72) (6.30)
Distance in mm (inch)
Figura 14: Larghezza del raggio di luce infrarossa
@ Nero, 6%
@ Grigio, 18%
® Bianco, 90%
11.4 Struttura dati di processo
RSB A10
10-Link vi.1l
Dati di processo 2 Byte
Byte 0: Bit 15 ... 8
Byte 1: Bit 7 ... 0
Bit O / tipo di dati Q.1 / Booleano
Bit 1 / tipo di dati Q.- / Booleano
Bit 2 ... 9 / descrizione/tipo di dati Qint 1...Qint8
(Raggio 1- raggio 8)
Bit 10 Indicatore di blocco del raggio prolungato
Bit 11-15 [vuoto]
12 Appendice
12.1 Conformita e certificati

Su

si trovano le dichiarazioni di conformita, i certificati e le istruzioni

per l'uso attuali del prodotto. A tale scopo immettere il codice articolo del prodotto nel
campo di ricerca (per il cod. articolo: vedere la dicitura della targhetta di tipo nel campo

“P/N” oppure “Ident. no.”).
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RSB - Roller Sensor Bar

Fotoprzekaznik MultiTask

SICK

Sensor Intelligence.
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Opisany produkt
Roller Sensor Bar - RSB

Producent

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Niemcy

Miejsce produkcji

SICK Inc., USA

Informacje prawne

Niniejsza instrukcja jest chroniona prawem autorskim. Wynikajgce z tego prawa sg
wilasnoscia firmy SICK AG. Powielanie niniejszej instrukcji lub jej czesci jest dozwolone
tylko w granicach okreslonych przepisami prawa autorskiego. Zabrania sie dokonywania
jakichkolwiek zmian w instrukcji, a takze skracania lub ttumaczenia jej bez uzyskania
wyraznej pisemnej zgody firmy SICK AG.

Marki podane w tym dokumencie sg wiasnoscig ich odpowiednich wiascicieli.

© SICK AG. Wszelkie prawa zastrzezone.

Oryginalny dokument

Niniejszy dokument jest oryginalnym dokumentem firmy SICK AG.

C € O\ Weem E8

NO
2006/42/EC

SAFETY
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8027085/2022-05-31 | SICK INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI | RSB - Roller Sensor Bar 123
Z zastrzezeniem zmiany bez powiadomienia



INSTRUKCJA EKSPLOATACJI

Tresc

124

© 0 N O O &~ W N P

B R
N B O

INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI | RSB - Roller Sensor Bar

Informacje 0 tym dokumencie.........cooceeeerniennceenceeecee e, 125
Dla Panstwa bezpieCzeAStWaL......ccceceeceereerceereree e ceeae e 126
(O] 0TS 0] (0o [V 11 L1 127
0] 072 SRR 127
(0L = = 1= R 131
Instalacja elektryCzna.....cccoeeceeieceeeeecee e 132
(810 Te] g o] 4 V1T oYL TR 135
Diagnostyka DIEAOW. .....ccceeuereerieeereeee et 136
Demontaz i ULYliZacja......ccevereeerieeriee e 137
KONSEIWACIA. . .eeeieeeieeiee et s 137
Dane teChNICZNE.......eeeieee et 137
WA= = (074 o 1|2 OO 141

8027085/2022-05-31 | SICK
Z zastrzezeniem zmiany bez powiadomienia



INSTRUKCJA EKSPLOATACJI

1 Informacje o tym dokumencie
11 Wiecej informaciji
WSKAZOWKA

Instrukcja eksploatacji jest dostepna na stronie www.sick.com/{PRODUCT NUMBER]}.

W zaleznosci od produktu dostepna sg nastepujace informacje:

e Karty katalogowe

o Niniejsza instrukcja eksploatacji we wszystkich dostepnych jezykach
e Dane CAD i rysunki wymiarowe

e  Certyfikaty (np. Deklaracja zgodnosci)

e  Pozostate publikacje

e  Oprogramowanie

o  Akcesoria

1.2 Symbole i konwencje przyjete w dokumentac;ji

Instrukcje bezpieczenstwa i inne wskazowki

NIEBEZPIECZENSTWO
Zwraca uwage na potencjalne niebezpieczenstwo, ktére w razie niepodjecia Srodkéw
zapobiegawczych prowadzi do Smierci lub ciezkich obrazen.

OSTRZEZENIE
Zwraca uwage na potencjalne zagrozenie, ktére w razie niepodjecia Srodkéw zapobiega-
wczych moze prowadzié¢ do Smierci lub ciezkich obrazen ciata.

OSTROZNIE
Zwraca uwage na potencjalne zagrozenie, ktére w razie niepodjecia Srodkéw zapobiega-
wczych moze prowadzi¢ do Srednio ciezkich lub lekkich obrazen ciata.

WAZNY
Zwraca uwage na potencjalne niebezpieczenstwo, ktére w razie niepodjecia Srodkéw
zapobiegawczych moze prowadzi¢ do szkod rzeczowych.

@ WSKAZOWKA
Wyréznia przydatne porady i zalecenia, jak rowniez informacje dotyczace efektywne
i bezawaryjnej pracy.

Instrukcja postepowania
»  Strzatka oznacza instrukcje postepowania.
1. Kolejno$é instrukeji postepowania jest numerowana.
2. Nalezy stosowa¢ sie do numerowanych instrukcji postepowania w zadanej kolej-
nosci.
v Znacznik ten oznacza wynik danej instrukcji postepowania.
Symbole LED
Te symbole sygnalizujg stan diody LED:
O LED jest zgaszona.
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@®: LED miga.

@ LED Swieci Swiattem ciggtym.

2 Dla Panstwa bezpieczenstwa

2.1 0golne instrukcje bezpieczenstwa

Przed uruchomieniem urzadzenia nalezy przeczytac instrukcje eksploatacji.

Podtgczenie, montaz i konfiguracja urzadzenia moga byé wykonywane
wytgcznie przez przeszkolony personel specjalistyczny.

NO

—~ Urzadzenie to nie stanowi elementu zwigzanego z bezpieczenstwem w rozu-
mieniu dyrektywy maszynowe;j.

Nie instalowac¢ czujnika w miejscach, w ktorych bytby on narazony na bez-
posrednie promieniowanie UV (Swiatto stoneczne) lub wptyw innych czynnikéw
atmosferycznych, chyba ze instrukcja eksploatacji wyrazne zezwala na takie zasto-
sowanie.

Podczas uruchamiania nalezy chroni¢ urzadzenie w odpowiedni sposéb przed wil-
gocig i pytem.

Niniejsza instrukcja eksploatacji zawiera informacje niezbedne przez caty cykl zycia
fotoprzekaznika refleksyjnego.

2.2 Wskazowki dotyczace dopuszczenia UL

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

WAZNY
RSB 1-XXXXXXXXXXXXXE:

The RSB with Molex 2x2 connection is UL Recognized

)\ T

2.3 Przeznaczenie

Roller Sensor Bar (RSB) jest to optoelektroniczny, energetyczny fotoprzekaznik odbi-
ciowy (w dalszej czeSci instrukcji zwanym ,,czujnikiem” lub ,RSB”), stuzgcy do optycz-
nego, bezdotykowego wykrywania obiektow, zwierzat i oséb. Jesli produkt jest uzywany
do innych celéw lub w jakikolwiek sposdb modyfikowany, wygasajg wszelkie roszczenia
gwarancyjne wobec firmy SICK AG.
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3 Opis produktu

31 Elementy obstugi i wskazniki stanu

|

®

@®
0) Z6tty LED: status odbioru Swiatta
@ Zielona LED: napiecie zasilajgce aktywne
4 Montaz
4.1 Standardowe uchwyty montazowe
Zamontowacé czujnik, uzywajgc odpowiedniego uchwytu montazowego (patrz oferta
akcesoriow SICK).
Standardowe uchwyty montazowe firmy SICK sa przeznaczone do bezposredniego mon-
tazu w kanale bocznym i mogg by¢ wybierane podczas konfiguracji produktu lub zama-
wiane oddzielnie w parach zgodnie z numerami katalogowymi podanymi w tabeli ponizej
tabela 49.
Tabela 1: Uchwyty montazowe
RSB1- Typ Numer kata- | Zdjecie / Opis
XXXXXXXXXXXXXXXXX logowy
XPxx
POA BEF-AP-RSBADHA 2127765 n a
wtyk okragly 8 mm z samoprzylepna
Sciankg tylna
POB BEF-AP-RSBHEX 2127767 O O
Wtyk szeSciokatny
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RSB1- Typ Numer kata- | Zdjecie / Opis
XXXXXXXXXXXXXXXXX logowy

xPxx

POC BEF-AP-RSBADHB 2127766

Samoprzylepna tylna Scianka

POD BEF-AP-RSBCON 2127768 ﬂ E

ZatrzasngC miedzy odcinkami szes-

ciokatnymi
POA, POB, POC BEF-AP-RSBKIT 2127759 Zestaw zawiera po 1 parze kaz-
i POD dego standardowego uchwytu monta-

zowego (POA, POB, POC i POD)

WAZNY
Rysunki wymiarowe réznych uchwytéw montazowych sg przedstawione w "Rysunek
wymiarowy", strona 139.

411 Mocowanie za pomocg samoprzylepnych $cianek tylnych
Dotyczy modeli RSB ZL-xXXxXXXXXXXXXXXXXXXXPOA i RSB 1-XXXXXXXXXXXXXXXXXXPOC:

Instalacja:
1. Oczyscié i osuszyé fgczone powierzchnie, aby uzyskaé optymalna przyczepnosé.

@ WSKAZOWKA
Typowe rozpuszczalniki czyszczace to keton metylowo-etylowy do metali i alkohol
izopropylowy do tworzyw sztucznych.

2. Zamocowac uchwyt na powierzchni, gdy powierzchnia klejenia jest czysta i sucha.
3. Przed zamontowaniem Roller Sensor Bar nalezy odczekaé 60 minut, aby mocowa-
nie uchwytu utwardzito sie.

WAZNY
POA + POC:

Samoprzylepne uchwyty montazowe wytrzymujq site do 70 Nm.

4.2 Projektowanie wtasnych uchwytow montazowych

Aby zaprojektowaé witasne uchwyty montazowe dla RSB, nalezy skorzystaé z ponizszego
schematu montazu w ukfadzie gwiazdy.
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Rysunek 1: Specyfikacje dla mocowan wtasnych

4.3 Uwagi dotyczace montazu przy uzyciu sprezyny
®

® Zakres ruchu sprezynujacej ostony koncowej (mozliwosé ScisSniecia do 5 mm w stanie
niezamontowanym)

L

Czujnik jest mocowany przy uzyciu podzespotu sprezynowego. Podzespot sprezynowy
umozliwia SciSniecie do 5 mm. Zalecane $SciSniecie podczas montazu wynosi 3 mm. Sita
nacisku sprezyny wynosi 1,81 - 2,72 kg (4- 6 lbs).

WSKAZOWKA

Preferowane jest ustawienie czujnika w stosunku do ptaszczyzny, na ktérej sa transpor-
towane obiekty. Czujnik powinien znajdowacé sie ponizej ptaszczyzny ruchu transporto-
wanych obiektow.

Rysunek 2: Mocowanie miedzy rolkami

@ Object on conveyor
@ RSB Sensor
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® Conveyor rollers

Zalecenia w celu uzyskania najlepszej wydajnosci:

Tabela 2: Zalecenia w celu uzyskania najlepszej wydajnosci

Czynniki, jakie nalezy
wzig¢ pod uwage, aby uzys-
kac najlepsza wydajnosc

Nie ®

Ustawienie ponizej pta- - —
szczyzny rolek
‘o 0”0 0 ©® 0°0®
Umieszczone < 45 mm — —
pon.izej gomej krawedzi | L
ol ® 0.0 0 @ 0.0 &~
X > 45 mm X<45mm

Umieszczone > 2 mm poni-
zej gornej krawedzi rolki

Ustawi¢ RSB tak, aby
soczewki byty skierowane
do goéry

RSB mozna réwniez pochy-
lié, aby wykrywac obiekty
zanim dotra do czujnika
Wptyw nachylenia na
wydajnos¢ RSB opisano

w rysunek 3.

Upewni¢ sie, ze nachylenie nie
koliduje z rolkami

Mozna to zweryfikowaé, spraw-
dzajgc stan wskaznika czujnika,
aby upewnic sie, ze nie jest
wykrywany zaden obiekt, gdy
obiekt nie jest obecny.

Listwa RSB nie jest prze-
znaczona do wazenia
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WSKAZOWKA

W zaleznosSci od kata obrotu listwy Roller Sensor Bar r6zny jest zasieg odczytu.

d

Rysunek 3: Obrét Roller Sensor Bar

Zasiegi odczytu (d) obiektow czarnych i biatych w zaleznoSci od kagta nachylenia mozna
wyznaczy€ na podstawie ponizszych krzywych charakterystyki.

Distance in mm (inch)

160
(6.30)

140 2\
(5.51) /
120 /
(4.72) /
100 /
(3.94)

80
(3.15)

60

(2.36) /
40

(1.57) /’
20 =

0.79) /

0

-

0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90

Tilt angle in °

Rysunek 4: Zasieg odczytu w przypadku
obiektow biatych (90%)

Distance in mm (inch)

60
(2.36)

50

(1.97) /—'
40 A

(1.57) /

" /

(1.18) /'
20

(0.79) /

10 /

(0.39)

0 10 20 30 40 50 60 70

Tilt angle in °

Rysunek 5: Zasieg odczytu w przypadku
obiektow czarnych (6%)

5 Ustawianie

@

8027085/2022-05-31 | SICK
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Zamontowacé czujnik miedzy rolkami tak, aby soczewki optyczne byty skierowane do
gory. Wybrac taka pozycje, aby Swiatto podczerwone (niewidoczne) padato na Srodek
obiektu docelowego. Prawidtowe ustawienie mozna stwierdzi¢ wytgcznie za pomoca
wskazZnikéw LED. Upewni¢ sie, ze otwor optyczny (soczewka) czujnikéw jest catkowicie
wolny od przedmiotow i/lub zanieczyszczen i/lub pytu.

WSKAZOWKA

Wymiary plamki Swietlnej, sprawdz "Schematy plamek swietlnych", strona 141.
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Instalacja elektryczna

Praca w standardowym trybie 1/0:

Czujniki musza byé podtgczane w stanie beznapieciowym. W zaleznosci od rodzaju
potaczenia nalezy przestrzegaé nastepujacych wskazéwek:

- Potagczenie wtykowe: przyporzgdkowanie stykow
- Przewdd: kolor zyty

Doprowadzi¢ napiecie i wigczy¢ zasilanie elektryczne dopiero po wykonaniu wszystkich
przytgczy elektrycznych.

Praca w trybie 10-Link: podtgczyé urzadzenie do odpowiedniego urzgdzenia master
I0-Link. Zintegrowa¢ z urzgdzeniem nadrzednym lub ze sterownikiem za pomocg 10DD /
bloku funkcyjnego. Na czujniku miga zielona LED. 10DD i blok funkcyjny sg dostepne do
pobrania ze strony pod numerem katalogowym.

Objasnienia nazewnictwa dotyczacego przytaczy, uzywanego w ponizszych tabelach:

BN = brgzowy
WH = biaty

BU = niebieski
BK = czarny

n. c. = niepodtgczony

Q1 = wyjscie cyfrowe 1

Q2 = wyjscie cyfrowe 2

L+ = napiecie zasilajgce (yy)

M = masa

L.ON = zalgczany przez Swiatto
D.ON = zataczany przez ciemnosé

DC:
Wersja standardowa 10 ... 30 VDC,

wersja 10-Link 18 ... 30 V DC,patrz "Dane techniczne", strona 137 :
Tabela 3: Typy potgczen

XXXXXXXXXXXXX3X (nakretka radetkowana)

XXXXXXXXXXXXX LX
XXXXXXXXXXXXX2X
XXXXXXXXXXXXXDX (zatrzask)

RSB1-

= | XXXXKXXXXXXXXAX

N

I Otwarty koniec | M8, 3-pinowy | M8, 4-pinowy 12, 4-pinowy

przewodu 3@1 3@1 ®1
4 4 2|3 4
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> > =3 = >
< 2 < 2 s
3 3 3 o3 o3
3 3 s £ o3
, £ £ £ £ £
< £ < £ £ £
m x b b X X
%} o3 o3 o3 s o3
o x x x x x

RJ12 RJ9 Wago Wago Molex 2x2

733-103 733-104 (43025-0400)
EEB EBEE e 3
2 5 L 2 1
1/2(3|4 312/1 41312|11

Tabela 4: Tabela wyjs¢ dla RSBL-xxxxxxxxxxx1, RSB1-xxxxxxxxx3, RSB1-xxxxxxxxx4, RSB1-
XXXXXXXXXXXD, RSB I1-XXXXXXXXXXXB

Styk Kolor zyty Funkcja
1 BN + (L+)
2 WH Q2
3 BU - (M)
4 BK Q1!

1 10-Link wymaga PNP LO, DO, PNP Open Collector LO, DO, Push-Pull LO, DO (kody typéw A, B, F, H, K, P)

Tabela 5: Wyjscia, cigg dalszy

(]

RSB1-

XXXXXXXXXXXXXC
XXXXXXXXXXXXXD
XXXXXXXXXXXXXE

1 BN: + (L+) niepodtgczony + (L+) + (L+) Q2
2 - +(L+) Q1 Q1 Q1
3 BU: - (M) Q1* - (M) - (M) - (M)
4 BK: Q1 Q2 - Q2 +(L+)
5 - - (M) - - -

6 - niepodtgczony - - -

1 10-Link wymaga PNP LO, DO, PNP Open Collector LO, DO, Push-Pull LO, DO (kody typéw A, B, F, H, K, P)

Tabela 6: Zachowanie podczas przetgczania

Brak obiektu Obiekt obecny
Stan czujnika |///
( 3 )
[ | [ |
] +(L+) 1 +(L+)
L. ON, Push-pull | PNP ; | | PNP |
RSB 1-XXXXXXXXXXXAX... | Push-putl Q=100 mA | [Push-pul Q=100 mA
RSB 1-XXXXXXXXXXXXA... | NPN | | NPN t |
Lo - (M) Lo - (M)
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134

D. ON, NPN Open Collector

RS B 1-XXXXXXXXXXXJX...
RSB 1-XXXXXXXXXXXXJ....

_L_

| ) o
D. ON, Push-pull ! PNP ; ! PNP !
RSB 1-XXXXXXXXXXXBX... | Push-pull g Q<100 mA | Push-pull — Q=100mA
RSB 1-XXXXXXXXXXXXB... | NPN t | | NPN |
Lo o M Lo o M
e +(L+) e +(L+)
L. ON, PNP | : l B | l
RSB 1-XXXXXXXXXXXPX... | Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXP... | | E: | |
L_— 1 ™ I
e +(L+) e +(L+)
D. ON, PNP | l | : l
RSB 1-XXXXXXXXXXXFX... | Q | Q
RSB 1-xXXXXXXXXXXXF... | | :[:g | |
L_— 1 ™ L_— o ™
] +(L+) ] +(L+)
L on e L | ]
RSB 1-XXXXXXXXXXXNX... | Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXN... | i | | |
L_— 1 ™ L_— o ™
e +(L+) e +(L+)
0.0, e NN
RSB 1-XXXXXXXXXXXEX... | Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXE... | | | |
LT WM™ LT M
] +(L+) ] +(L+)
L. ON, PNP Open Collector | \ | | |
RSB 1-XXXXXXXXXXXHX... | 4—'— Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXH... | | | |
L_— o ™ L_— o ™
e +(L+) g +(L+)
D. ON, PNP Open Collector | S | | \ |
RSB 1-X000XXXXXXKX. . | +—1 0 | +—10a
RSB L-XXXXXXXXXXXXK... | | | |
L_— 1 ™ I
] +(L+) ] +(L+)
L. ON, NPN Open Collector | | B | |
RSB 1-XXXXXXXXXXXGX... | —1-Q | - Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXG... | Y | | |
L_— a3 ™ L_— o ™
] +(L+) ] +(L+)
| |
| |
| |
L. L.

|
L
:
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7 Uruchomienie

71 Sprawdzi¢ warunki zastosowania

8027085/2022-05-31 | SICK
Z zastrzezeniem zmiany bez powiadomienia

Sprawdzi¢ warunki zastosowania: wyregulowac pozycje montazowa tak, aby zasieg

i zdolnos¢ remisji miescity sie w maksymalnym zakresie zasiegu, ktéry wynosi 45 mm
na czarnym tle. Podczas tego procesu obiekt moze zostaé wykryty przed ttem tylko
wtedy, jesli zdolnosé reemisji obiektu jest znacznie wyzsza niz zdolnos¢ reemisji tta lub
tez jesli odlegtoSé miedzy obiektami jest wystarczajgca.

WSKAZOWKA
Nalezy przestrzega¢ minimalnego zasiegu odczytu wynoszacego 2 mm.

Operating reserve

1,000

100 \
\
N\

10 i \“ \\‘\
/ A | A N h ¢ XG
N2~
0 50 100 150

(1.97) (3.94) (5.91)

Distance in mm (inch)
Rysunek 6: Rezerwa dziatania
@ Zasieg na czarnym tle, 6% remisji
@ Zasieg na szarym tle, 18% remisji
©) Zasieg na biatym tle, 90% remis;ji

Obszar Zalecany zasieg
niebie-
ski

Szeroko$¢ aktywnej wigzki Swietlnej:
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mm (inch)
20

ol o ol /
L/
C*”\\

-20
(-0.79)0 40 80 120 160
(1.57) (3.15) (4.72) (6.30)

Distance in mm (inch)

Rysunek 7: Szeroko$¢ aktywnej wigzki Swietinej

@ Czarny, 6%
@ Szary, 18%
©) Biaty, 90%

7.2 Regulacja zasiegu

Nie mozna ustawi¢ zasiegu. Czujnik zostat fabrycznie wyregulowany dna maksymalny
zasieg i jest gotowy do pracy.

7.3 Funkcje dodatkowe
10-Link

Czujnik moze by¢ uzywany w standardowym trybie we./wy. (SIO) lub w trybie 10-Link
(I0L). Wszystkie funkcje automatyki i inne ustawienia parametréw sg skuteczne w trybie
I0-Link oraz w standardowym trybie we./wy. (wyjatek: znacznik czasu). WyjScie binar-
nych sygnatéw przetgczajacych w standardowym trybie we./wy. przez styk 4 / czarna
zyta i przez styk 2 / biata zyta.

Informacje na temat funkcji I0-Link mozna znalezé w zataczonej instrukcji eksploatacji
fotoprzekaznika 10-Link lub tez pobrac ze strony pod numerem katalogo-
wym urzadzenia.

8 Diagnostyka btedow
W tabeli | przedstawiono, jakie czynnosci nalezy wykonaé, gdy czujnik nie dziata.

Tabela 7: Usuwanie usterek

LED / btad Przyczyna Srodki zaradcze

Zielona dioda LED miga Komunikacja 10-Link -

Wyjscia cyfrowe niezgodne 1.  Komunikacja I0-Link 1. Brak

z ilustracjg tabela 54 2. ze zmiana konfiguracji 2.  Dostosowanie konfigura-
3.  Zwarcie cji

3.  Sprawdzi¢ przytgcza
elektryczne

Z6tta dioda LED $wieci, brak Za duza zdolnoS¢ remisji tta / | Sprawdzi¢, czy w tle nie ma
obiektu na drodze wigzki Swietl- | Emisja Swiatta (optyka) jest obiektow silnie odbijajgcych
nej zZnieksztatcona. Swiatto / Czyszczenie powierz-
chni optycznych.
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LED / btad Przyczyna Srodki zaradcze

Obiekt znajduje sie na drodze | Za mata zdolno$¢ remisji Zblizy¢ obiekt do czujnika.
wigzki Swietlnej, zétta dioda obiektu

LED nie Swieci

9 Demontaz i utylizacja

Czujnik nalezy zutylizowaé zgodnie z obowiazujgcymi w kraju przepisami. W przypadku

utylizacji nalezy dazyé do przetworzenia surowcéw (zwlaszcza metali szlachetnych).

WSKAZOWKA
Utylizacja baterii, urzadzen elektrycznych i elektronicznych

e  Zgodnie z miedzynarodowymi przepisami baterie, akumulatory, jak réwniez urza-
dzenia elektryczne i elektroniczne nie moga byé wyrzucane jako odpady domowe.

o Wiasciciel jest zobowigzany prawem do utylizacji tych urzgdzen po zakonczeniu
okresu trwatosSci uzytkowej w odpowiednich, publicznych punktach zbiérki.

¢

WEEE; W 1o, symbol na produkcie, jego opakowaniu lub w niniejszej instruk-

cji oznacza, ze produkt podlega wymienionym przepisom.

10 Konserwacja

Ten czujnik firmy SICK nie wymaga konserwacji.

Zalecane jest w regularnych odstepach czasu

e czyszczenie optycznych powierzchni granicznych Srodkami do czyszczenia tworzyw

sztucznych, nie nalezy uzywac¢ acetonu i spirytusu,
e sprawdzanie potgczen gwintowanych i ztaczy meskich.

Zabronione jest dokonywanie zmian w urzgdzeniach.

Informacje moga ulec zmianie bez powiadomienia. Podane cechy produktu i dane
techniczne nie stanowia oSwiadczenia gwarancyjnego.

11 Dane techniczne

11.1 Dane techniczne

Rozdziat ,Dane techniczne” zawiera jedynie wyciag z danych technicznych czujnika.

Kompletne dane techniczne mozna znalez¢ na stronie gléwnej pod numerem katalogowym czuj-
nika.
Cechy
Zasieg
RSB

minimalny zasieg 2mm

Maks. zasieg 300 mm?Y

Zalecany zasieg w celu zapewnienia lepszej wydajnosci 2 mm ... 45 mm on black 6%?

1) Materiat pomiarowy o wspotczynniku odbicia 90% (w odniesieniu do wzorca bieli DIN 5033)

2) naczarnym tle z remisja 6%

8027085/2022-05-31 | SICK
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Wiazka transmisyjna

Nadajnik Swiatta
Rodzaj swiatta
Rozmiar plamki Swietlnej / odlegtosé

RSB

LED

Podczerwien

27 mm x 29 mm / 45 mm

RSB
Interfejs komunikacyjny
Tabela 8: Interfejs komunikacyjny
10-Link
RSB
10-Link 1,1
PredkoS¢ przesytania danych COM2 (38,4 kbod)
Dane elektryczne
RSB

Napigcie zasilajgce Ug

Tetnienie resztkowe
Pobor pradu

Klasa ochrony

1) Wartosci graniczne
Przytgcza Ug zabezpieczone przed zmiang polaryzacji

Tetnienie resztkowe maks. 5 Vg
2) Napiecie znamionowe DC 50 V

Urzadzenia standardowe: 10 ... 30 V DC?
Urzadzenia |0-Link: 18 ... 30 V DCY
<5Vss

Bez obcigzenia.

Przy Ug =24V

2 wigzki Swietlne: 8 mA

3 wigzki Swietlne: 15 mA

4 wigzki Swietlne: 17 mA

5 wigzek Swietlnych: 23 mA

6 wigzek Swietlnych: 25 mA

7 wiazek swietlnych: 32 mA

8 wigzek Swietlnych: 38 mA
Wariant 10-Link: TBD

12

wyjscie cyfrowe

Prad wyjSciowy |aks.
Uktady zabezpieczajgce
Maks. czas odpowiedzi
Czestotliwos¢ przetgczania

1) A= przytagcza Ug zabezpieczone przed zamiang biegunéw
B =wejScia i wyjscia zabezpieczone przed zamiang biegunow
D = wyjscia odporne na przetezenie i zwarcie

2) Czas biegu sygnatu przy obcigzeniu rezystancyjnym

3) Ze wspotczynnikiem jasno/ciemno 1:1

RSB
<100 mA
A, B, DY
<1 ms?
500 Hz®

Dane mechaniczne

Stopien ochrony
Temperatura otoczenia podczas pracy

RSB
IP67
-40 °C...+60 °C
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11.2 Rysunek wymiarowy

Roller Sensor Bar

17.5 (0.69)

Rysunek 8: Roller Sensor Bar

Odlegtosé od 1. wigzki Swietinej do krawedzi przedniej obudowy (tgcznie z zaslepka)
Separacja wigzek Swietlnych

Szerokos¢ Roller Sensor Bar (w stanie zainstalowanym)

Wyswietlacz i elementy sterujace

Pierwsza wigzka Swietlna (liczba wigzek Swietlnych jest r6zna w zaleznoSci od wariantu)
Sprezynujgca ostona koncowe (wiecej informacji w instrukcji montazu)

SNGNCNONONCNC)

Przytgcze

RSB Z-XXXXXXXXXXXXXXXXXXPOE:

17.2 (0.68)

10 (0.39)

Rysunek 9: Wymiary T

Uchwyty montazowe

15.0 3.0

‘ (0.59) (0.12)

Rysunek 10: Uchwyt montazowy POA
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140

12.0 (0.47)

| |

o6 ¢

- -
3 12.0 14.0

S (0.47) (0.55)

I 12.0 ‘ 11.5

A I ') (0.45)

Rysunek 11: Uchwyt montazowy POB

@ Wtyk szesciokatny mozna obracaé w zaleznosci od orientacji otworéw montazowych

12.7 (0.50)

w kanale bocznym

15.0 3.0
0.59

15.0
(0.59),
o
) m—
e

39.8 (1.57)
e
j
g
~

Rysunek 13: Uchwyt montazowy POD (montaz miedzy odcinkami szeSciokgtnymi)

@

Kanat boczny do montazu adaptera

INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI | RSB - Roller Sensor Bar

8027085/2022-05-31 | SICK
Z zastrzezeniem zmiany bez powiadomienia



INSTRUKCJA EKSPLOATACJI

11.3 Schematy plamek swietinych
mm (inch)
20
(0.79) /
J o @ @
(0.39) f : ‘Q/ /
=0
N\
(-0.39) \
-20
(-0.79)0 40 80 120 160
(1.57) (3.15) (4.72) (6.30)
Distance in mm (inch)
Rysunek 14: Szeroko$¢ wigzki Swiatta podczerwonego
® Czarny, 6%
@ Szary, 18%
©) Biaty, 90%
11.4 Struktura danych procesowych
RSB A10
10-Link vi.1l
Dane procesowe 2 bajty
Bajt O: bity 15 ... 8
Bajt 1: bity 7 ... O
Bit O / typ danych Q.1 / Boolean
Bit 1 / typ danych Q.- / Boolean
Bit 2 ... 9 / opis/typ danych Qint1...Qint8
(wigzka 1- wigzka 8)
Bit 10 Wskaznik blokady wigzki przedtuzonej
Bit 11-15 [pusty]
12 Zalgcznik
12.1 Zgodnosci i certyfikaty

Na stronie

znajdziesz deklaracje zgodnosci, certyfikaty i aktualng

instrukcje eksploatacji produktu. W polu wyszukiwania nalezy poda¢ numer katalogowy
produktu (numer katalogowy: patrz dane na tabliczce znamionowej w polu ,P/N” lub

Lldent. no.”).

8027085/2022-05-31 | SICK
Z zastrzezeniem zmiany bez powiadomienia

INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI | RSB - Roller Sensor Bar 141


http://www.sick.com

MANUAL DE INSTRUGCOES

RSB - Roller Sensor Bar

Barreira de luz MultiTask

SICK

Sensor Intelligence.




MANUAL DE INSTRUCOES

Produto descrito

Roller Sensor Bar - RSB

Fabricante

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Alemanha

Local de fabricacao

SICK Inc., EUA

Notas legais

Reservados os direitos autorais do presente documento. Todos os direitos permane-
cem em propriedade da empresa SICK AG. A reproducao total ou parcial desta obra sé
é permitida dentro dos limites regulamentados pela Lei de Direitos Autorais. E proibido
alterar, resumir ou traduzir esta obra sem a autorizacao expressa e por escrito da SICK
AG.

As marcas citadas neste documento sdo de propriedade de seus respectivos proprieta-
rios.

© SICK AG. Todos os direitos reservados

Documento original

Este € um documento original da SICK AG.

C@US LISTED U K
IND. Cé(YDII_\lLT EQ. C n

NO
2006/42/EC

SAFETY

&7
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1 Sobre este documento

1.1 Mais informacoes

@

NOTA
A pagina do produto pode ser consultada em www.sick.com/{PRODUCT NUMBER}.

Estao disponiveis as seguintes informacdes dependentes do produto:
e Data Sheet

e Este Manual de instrugdes esta disponivel em todos os idiomas
e Dados CAD e desenhos dimensionais

e  Certificados (por exemplo, Declaracao de conformidade)

e  Outras publicacoes

e  Software

e Acessorios

1.2 Simbolos e convencoes utilizados no presente documento

8027085/2022-05-31 | SICK
Sujeito a alteragdo sem aviso prévio

Indicacoes de seguranca e outras indicacoes

PERIGO
Indica uma situagao de perigo imediato, que causa a morte ou ferimentos graves caso
nao seja evitada.

AVISO
Indica uma situacao de possivel perigo, que pode causar a morte ou ferimentos graves
caso nao seja evitada.

CUIDADO
Indica uma situacao de possivel perigo, que pode causar ferimentos de gravidade
média ou ligeiros caso nao seja evitada.

IMPORTANTE
Indica uma situacao de possivel perigo, que pode causar danos materiais caso nao
seja evitada.

NOTA
Destaca dicas (teis e recomendacoes, bem como informacdes para uma operacao
eficiente e sem problemas.

Instrucao de acao
» Asetaindica uma instrucao de acao.

1. Asequéncia das instrucoes de acao esta numerada.

2. Asinstrucoes de acao devem ser seguidas na sequéncia indicada.
v/ 0 gancho indica o resultado de uma instrucédo de acéao.

Simbolos do LED

Estes simbolos representam o estado de um LED:

O O LED estéa apagado.
‘@®- O LED pisca.
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21

2.2

2.3

146

@® O LED fica iluminado continuamente.

Para a sua seguranca

Instrucoes gerais de seguranca

Leia 0 manual de instrucdes antes de colocar em operacao.

Conexao, montagem e configuracao s6 podem ser realizadas por especia-
listas treinados.

NO

SAFETY

Nao é um componente de seguranca em conformidade com a Diretriz de
Maquinas da UE.

Néo instalar o sensor em locais expostos a radiagao UV direta (luz solar) ou
outras influéncias atmosféricas, a menos que isto seja expressamente permitido
no manual de operacao.

Ao colocar em operacao, proteja o dispositivo de umidade e sujeira.

Esse manual de instrugoes contém informagdes necessarias durante o ciclo de
vida do sensor.

Indicacoes sobre a homologacao UL

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

IMPORTANTE
RSB 1-XXXXXXXXXXXXXE:

The RSB with Molex 2x2 connection is UL Recognized

)\ T

Uso previsto

O Roller Sensor Bar (RSB) € um sensor fotoelétrico de reflexao energético (referido
como "sensor" ou "RSB" a seguir) para a deteccao dtica e sem contato de objetos,
animais e pessoas. O uso do produto para outros fins ou qualquer modificag¢ao feita no
produto anula qualquer reivindicacao de garantia perante a SICK AG.

MANUAL DE INSTRUCOES | RSB - Roller Sensor Bar 8027085/2022-05-31 | SICK
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3 Descricao do produto

3.1 Elementos operacionais e indicadores de status

|

®

©)
@ LED amarelo: status recepgao luminosa
@ LED verde: tensao de alimentagao ativa
4 Montagem
4.1 Cantoneiras de fixacao padrao

Monte o sensor utilizando uma cantoneira de fixacao adequada (consulte a linha de
acessorios SICK).

As cantoneiras de fixacao padrao SICK sao projetadas para encaixar diretamente no
canal lateral e podem ser selecionadas no momento da configuracao do produto ou
encomendadas separadamente em pares de acordo com os nimeros do artigo em
tabela 57.

Tabela 1: Cantoneiras de fixagao

RSB1- Tipo Nimero do | Figura / Descricao
SXXXXXXXXXXXXXXXX artigo
XXPxx

POA BEF-AP-RSBADHA 2127765 n a

Conector macho redondo de 8 mm
com verso adesivo

POB BEF-AP-RSBHEX 2127767 O O
Conector macho hexagonal
8027085/2022-05-31 | SICK MANUAL DE INSTRUC OES | RSB - Roller Sensor Bar 147
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RSB1- Tipo Nidmero do | Figura / Descricao
SXXXXXXXXXXXXXXXX artigo

XXPxx

POC BEF-AP-RSBADHB 2127766

Verso adesivo

(s
0

POD BEF-AP-RSBCON 2127768 ﬂ
Encaixe entre se¢oes hexagonais
POA, POB, POC e | BEF-AP-RSBKIT 2127759 Este kit inclui 1 par de cada canto-
POD neira de fixacao padrao (POA, POB,
POC e POD)
IMPORTANTE

Os desenhos dimensionais das diferentes cantoneiras de fixacdo sdo mostrados em
"Desenhos dimensionais", pagina 159.

411 Montagem com cantoneiras com verso adesivo

Aplicavel aos modelos RSB 1-XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXPOA e RSB1-
SXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXPOC :

Instalacao:
1. Limpar e secar as superficies de colagem para obter uma 6tima aderéncia.

NOTA
@ Os solventes de limpeza usuais sao metiletilcetona para metais ou alcool isopropi-
lico para plasticos.

2. Fixar a cantoneira a superficie com a superficie adesiva ja limpa e seca.
3. Deixe a cantoneira firmar por 60 minutos antes de montar o Roller Sensor Bar.

IMPORTANTE
POA + POC:

As cantoneiras de fixacao adesivas podem suportar uma forca de até 70 Nm.

4.2 Projetar cantoneiras de fixacao proprias

Para projetar suas préprias cantoneiras de fixacdo para o RSB, use o seguinte dia-
grama das especificagcdes de montagem do padrao estrela.
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Figura 1: Especificagdo para montagens proprias

4.3 Consideracoes sobre o modulo de mola
Mg%

® Amplitude de movimento da tampa terminal com suporte de mola (até 5 mm de compres-
sao no estado desinstalado)

L

0 sensor € montado com um modulo de mola. O moédulo de mola permite uma com-
pressao de 5 mm. A compressao recomendada para instalacdo é de 3 mm. A forca da
mola é de 1,81 -2,72 kg (4 a 6 Ibs).

NOTA

0 alinhamento preferencial para o sensor € em relagao ao plano em que os objetos sao
transportados. O sensor deve permanecer abaixo do plano de movimento dos objetos
transportados.

Figura 2: Montagem entre cilindros

@ Object on conveyor
@ RSB Sensor
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®

Conveyor rollers

Recomendacoes para o melhor desempenho:

Tabela 2: Recomendacoes para o melhor desempenho

Fatores a considerar para
um melhor desempenho

Nao ®

Alinhado abaixo do plano — —
dos cilindros
‘® 00 0 ® 00 ©
Posicionado < 45 mm — —
a.b.aixo daparte superiordo | RS I
clindre ® 0.0 0 0 0.0 O
X > 45 mm X <45 mm

Posicionado > 2 mm
abaixo da parte superior do
cilindro

2mm<X<45mm

Alinhar o RSB com as len-
tes apontadas para cima

O RSB pode ser inclinado

para detectar objetos antes
de alcancar o sensor
Ver figura 3 para entender
como a inclinagao afeta o
desempenho do RSB.

Assegurar que a inclinagao nao
interfira com os cilindros

Isso pode ser feito verificando

o status do indicador do sensor
para assegurar que nao haja
deteccao de objetos quando um
objeto nao esta presente.

0O RSB nao se destina a
pesagem

—_—
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NOTA

A distancia de sensoriamento varia em funcao do angulo de rotagao do Roller Sensor

Bar.
d

— - f-—

Figura 3: Rotacdo do Roller Sensor Bar

As distancias de sensoriamento (d) até objetos pretos e brancos em funcao do angulo
de inclinagao podem ser obtidas a partir das seguintes curvas caracteristicas.

Distance in mm (inch)

160
(6.30)

140 2\
(5.51) / \

120 / \
(4.72) /

100 /
(3.94)

80
(3.15)

60

(2.36) /
40

(1.57) /’
20 =

0.79) /

0

0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90

Tilt angle in °

Figura 4: Distancia de sensoriamento para
objetos brancos (90%)

Distance in mm (inch)

60
(2.36)

50

(97) /—'
40 A

(1.57) /
30

(1.18) /'
20 7

(0.79) /

/|
10
(0.39) /

0 10 20 30 40 50 60 70

Tilt angle in °

Figura 5: Disténcia de sensoriamento para
objetos pretos (6%)

5 Alinhamento

@
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Montar o sensor entre os cilindros com as lentes 6ticas voltadas para cima. Selecionar
a posicao de forma que a luz infravermelha (nao visivel) atinja o centro do objeto-alvo.
0 alinhamento correto s6 pode ser detectado pelos indicadores LED. Certifique-se de
que a abertura 6tica (lente) dos sensores esteja completamente livre de objetos e/ou

detritos e/ou poeira.

NOTA

Consultar "Diagramas de pontos de luz", pagina 161 para as dimensoes do ponto de

luz.
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152

Instalacao elétrica

Operacao no modo I/0 padrao:

Os sensores devem ser conectados em estado desenergizado. As seguintes informa-
¢coes devem ser observadas, dependendo do tipo de conexao:

- Conexao de conector macho: Atribuicao das conexdes
- Cabo: Cor do fio

Sé aplicar tensao e ligar a alimentacao de tensdo depois que todas as conexdes
elétricas estiverem estabelecidas.

Operacao no modo l0-Link: Conecte o dispositivo a um Master 10-Link adequado. Faca
a integracao no Master ou no comando usando |ODD/médulo de fungao. O LED verde
pisca no sensor. |IODD e o médulo de funcao estao disponiveis para download em

pelo ndmero do artigo.

Explicacao da terminologia de conexao utilizada nas tabelas a seguir:

BN = Marrom
WH = Branco
BU = Azul

BK = Preto

n. c. = Nao conectado

Q1 = Saida digital 1

Q2 = Saida digijtal 2

L+ = Tensao de alimentacao (Uy)
M = Terra

L.ON = Comutacao por luz

D.ON = Comutacao por sombra

DC:
Versao padrao 10 ...30VDC,

Versao 10-Link 18 ... 30 V DC,ver "Dados técnicos", pagina 157 :

Tabela 3: Tipos de conexdo

XXXXXXXXXXXXX LX

XXXXXXXXXXXXX2X

XXXXXXXXXXXXXXX3X (Porca serrilhada)
XXXXXXXXXXXXXXXDX (encaixe)
XXXXXXXXXXXXXAX

RSB1-

00

Cabos com M8, 3 pinos M8, 4 pinos M12, 4 pinos
extremidade |3 13 12 1

aberta

:<4 A 2|2 A
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> > =3 = >
< 2 < 2 s
3 3 3 o3 o3
3 3 s £ o3
, £ £ £ £ £
< £ < £ £ £
m x b b X X
%} o3 o3 o3 s o3
o x x x x x

RJ12 RJ9 Wago Wago Molex 2x2

733-103 733-104 (43025-0400)
EEB EBEE e 3
2 5 L 2 1
1/2(3|4 312/1 41312|11

Tabela 4: Tabela de saida para RSBL-XXXXxXXXXxxxxx1, RSB1-xxxxxxxxxxxxx3, RSB1-
SXXXXXXXXXXXXXA, RSB L-XXXXXXXXXXXXX5, RSB L-XXXXXXXXXXXXXB

Pino Cor do fio Funcao
BN + (L+)
2 WH Q2
3 BU - (M)
4 BK Q1!

1 10-Link requer PNP LO, DO, PNP Open Collector LO, DO, Push-Pull LO, DO (cédigos de tipo A, B, F, H, K, P)

Tabela 5: Saidas continuas

(3] (&] [a] w

m

)

4
1 BN: + (L+) n.c. +(L+) +(L+) Q2
2 - + (L+) Q1t Q1t Q1t
3 BU: - (M) Q1t - (M) - (M) - (M)
4 BK: Q1 Q2 - Q2 +(L+)
5 - -(M) - - -
6 - n.c. - - -

1 10-Link requer PNP LO, DO, PNP Open Collector LO, DO, Push-Pull LO, DO (cédigos de tipo A, B, F, H, K, P)

Tabela 6: Comportamento de comutacao

Status do sensor

Nenhum objeto presente

Objeto presente

L. ON, Push-pull
RSB 1-XXXXXXXXXXXAX...
RSB 1-XXXXXXXXXXXXA...

%
o~
_______ 1
+(L+)
! PNP |
| Push-pull Q < 100 mA
l NPN i |
| e - (M)

MANUAL DE INSTRUCOES | RSB - Roller Sensor Bar

153




MANUAL DE INSTRUCOES

. ON, NPN Open Collector

RS B 1-XXXXXXXXXXXJX...
RSB 1-XXXXXXXXXXXXJ....

_L_

|
E

| ) o
D. ON, Push-pull ! PNP ; ! PNP !
RSB 1-XXXXXXXXXXXBX... | Push-pull g Q<100 mA | Push-pull — Q=100mA
RSB 1-XXXXXXXXXXXXB... | NPN t | | NPN |
Lo = - - (M) Lo = - (M)
e +(L+) e +(L+)
L. ON, PNP | : l B | l
RSB 1-XXXXXXXXXXXPX... | Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXP... | | E: | |
L_— 1 ™ I
e +(L+) e +(L+)
D. ON, PNP | l | : l
RSB 1-XXXXXXXXXXXFX... | Q | Q
RSB 1-xXXXXXXXXXXXF... | | :[:g | |
L_— 1 ™ L_— o ™
] +(L+) ] +(L+)
L on e L | ]
RSB 1-XXXXXXXXXXXNX... | Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXN... | i | | |
L_— 1 ™ L_— o ™
e +(L+) e +(L+)
0.0, e NN
RSB 1-XXXXXXXXXXXEX... | Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXE... | | | |
LT WM™ LT M
] +(L+) ] +(L+)
L. ON, PNP Open Collector | \ | | |
RSB 1-XXXXXXXXXXXHX... | 4—'— Q | Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXH... | | | |
L_— o ™ L_— o ™
e +(L+) g +(L+)
D. ON, PNP Open Collector | S | | \ |
RSB 1-X000XXXXXXKX. . | +—1 0 | +—10a
RSB L-XXXXXXXXXXXXK... | | | |
L_— 1 ™ I
] +(L+) ] +(L+)
L. ON, NPN Open Collector | | B | |
RSB 1-XXXXXXXXXXXGX... | —1-Q | - Q
RSB 1-XXXXXXXXXXXXG... | Y | | |
L_— a3 ™ L_— o ™
] +(L+) ] +(L+)
| |
| |
| |
L. L.

|
L

154
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7 Colocacao em operacao

71 Verifique as condicoes da aplicacao

8027085/2022-05-31 | SICK
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Verifique as condicoes de aplicacao: ajuste a posicao de montagem para que a distan-
cia de comutacao e o percentual de reflexdao estejam dentro da distancia maxima

de comutacao, que é de 45 mm na cor preta. Durante este processo, um objeto s6
pode ser detectado diante de um fundo se o percentual de reflexdo do objeto for
significativamente maior do que o do fundo ou se a distancia até o objeto for suficiente.

NOTA
Observar a distancia minima de sensoriamento de 2 mm.

Operating reserve

1,000
100 \
\\
\
10 = \‘. \\‘\
/ A | A N h ¢ XG
N2~
, XL\ [ S

0 50 100 150
(1.97) (3.94) (5.91)

Distance in mm (inch)

Figura 6: Reserva operacional

@ Distancia de comutacao em preto, 6% de percentual de reflexao
@ Distancia de comutacao em cinza, 18% de percentual de reflexdo
® Distancia de comutacao em branco, 90% de percentual de reflexao

Area  Distancia de comutacdo recomendada
azul

Largura do jato ativo:
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mm (inch)
20

ol o ol /
L/
C*”\\

-20
(-0.79)0 40 80 120 160
(1.57) (3.15) (4.72) (6.30)

Distance in mm (inch)

Figura 7: Largura do jato de luz ativa

O) Preto, 6%
@ Cinza, 18%
©) Branco, 90%

7.2 Ajuste da distancia de comutacao

A distancia de comutacao nao pode ser ajustada. O sensor foi ajustado para a distan-
cia maxima de comutacao pela fabrica e esta pronto para operacao.

7.3 Funcoes adicionais
10-Link

O sensor pode ser usado nos modos |I/0 padrao (SIO) ou 10-Link (IOL). Todas as
funcoes de automacao e outros parametros definidos tém efeito no modo 10-Link € no
modo |/0 padrao (excegao: carimbo de tempo). Saida de sinais binarios de comutacao
no modo I/0 padrao via pino 4 / fio preto e via pino 2 / fio branco.

As informacodes sobre as fungdes 10-Link podem ser encontradas nas instrucoes de
operacao da barreira de luz I0-Link em anexo ou baixadas do pelo
ndmero de artigo do dispositivo.

8 Eliminacao de falhas

A tabela Eliminacao de falhas mostra as medidas a serem executadas, quando o
sensor nao estiver funcionando.

Tabela 7: Resolucao de problemas

LED / padrao de erro Causa Medida
LED verde intermitente Comunicagao 10-Link -
Saidas digitais ndo de acordo |1. Comunicacao lO-Link 1.  Nenhuma
com o grafico tabela 62 2. Alteracao da configura- |2. Adaptacgao da configura-
cao céo
3. Curto-circuito 3. \Verificar as conexdes
elétricas
LED amarelo aceso, nenhum Remissao do fundo exces- Verifique o fundo para obje-
objeto no caminho 6ptico siva / Emissao de luz (6tica) tos altamente reflexivos / Lim-
esta suja. peza das areas Opticas.
Objeto esta no caminho 6ptico, | Refletividade do fundo baixa | Aproximar o objeto do sensor.
LED amarelo apagado demais
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9 Desmontagem e descarte

0 sensor deve ser descartado de acordo com as normas vigentes especificas do pais.
No descarte, deve ser dada importancia a um aproveitamento dos materiais (principal-
mente dos metais nobres).

NOTA

Descarte de pilhas e dispositivos elétricos e eletronicos

o« De acordo com diretrizes internacionais, pilhas, acumuladores e dispositivos elé-
tricos ou eletrdnicos ndo devem ser descartados junto do lixo comum.

e O proprietario é obrigado por lei a retornar esses dispositivos ao fim de sua vida
Gtil para os pontos de coleta publicos respectivos.

WEEE; WS Foi0 simbolo sobre o produto, seu pacote o neste documento,
indica que um produto esta sujeito a esses regulamentos.

10 Manutencao

Este sensor da SICK dispensa manutencao.
Recomendamos realizar em intervalos regulares

¢ alimpeza das superficies 6ticas, utilizando produtos de limpeza para plasticos;
nao utilizar acetona nem alcool
e uma verificagéo das conexoes de encaixe seguras e das unides roscadas

Nao sao permitidas modificacdes no dispositivo.

Sujeito a alteracoes sem aviso prévio. As propriedades do produto e os dados técnicos
especificados nao constituem nenhum certificado de garantia.

11 Dados técnicos

11.1 Dados técnicos

O capitulo “Dados Técnicos” contém apenas um extrato dos dados técnicos do sensor.

Os dados técnicos completos podem ser encontrados na pagina inicial pelo ndmero de artigo do
Sensor.

Caracteristicas

Distancia de comutacao

RSB
distancia de comutacao min. 2 mm
Distancia de comutagao max. 300 mm?Y
Distancia de comutacao recomendada para atingir o melhor 2 mm ... 45 mm on black 6%?

desempenho

1) Objeto a ser detectado com 90% de percentual de reflexdo (com base no padrao branco DIN 5033)
2) em preto com 6% de percentual de reflexdao
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feixe de luz de emissao
RSB
Emissor de luz LED
Tipo de luz Infravermelho
Tamanho do ponto de luz / distancia 27 mm x 29 mm / 45 mm
RSB
Interface de comunicacao
Tabela 8: Interface de comunicacéo
10-Link
RSB
10-Link 1.1
Taxa de transmissao de dados COM2 (38,4 kBaud)
Dados elétricos
RSB
Tensdo de alimentacéo Ug Dispositivos padrdo:10 ... 30 V DCY
Dispositivos 10-Link: 18 ... 30 V DC?
Ondulacgao residual <5Vss
Consumo de corrente Sem carga.
NaUg=24V
2 jatos: 8 mA

3 jatos: 15 mA
4 jatos: 17 mA
5 jatos: 23 mA
6 jatos: 25 mA
7 jatos: 32 mA
8 jatos: 38 mA
Variante |0-Link: TBD
Classe de protecao 12

1) Valores-limite conexdes
Ug seguras contra inversao de polaridade
ondulacao residual max. 5 Vgg

2) Tensao de dimensionamento CC 50 V

saida digital
RSB
Corrente de saida |y <100 mA
Circuitos de protecao A, B, DY
Tempo max. de resposta <1 ms?
Frequéncia de comutagao 500 Hz®
1) A= conexdes protegidas contra inversao de polos Ug
B = Entradas e saidas protegidas contra polaridade inversa
D = Saidas protegidas contra sobrecorrente e curto-circuito
2) Tempo de funcionamento do sinal com carga 6hmica
3) Com proporgao sombra/luz 1:1
Dados mecanicos
RSB
Tipo de protecao P67
Temperatura ambiente, operagao -40 °C...+60 °C
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11.2 Desenhos dimensionais

Roller Sensor Bar

17.5 (0.69)

_ ®
38 e —o——— & -——0 ——0--—— 6o o
0

@) @ @ @) @) ©) ©)
s =3 ®
& g2 9(0.35)
ol 3|5
N : ﬁ 3(0.12) 3(0.12)

~ Ti 3012,
& ip
¥ %

Figura 8: Roller Sensor Bar

Distancia entre o primeiro jato e a borda anterior da carcaca (incluindo a tampa terminal)
Espacamento entre jatos

Largura do Roller Sensor Bar (no estado instalado)

Elementos de indicacao e ajuste

Primeiro jato (o nimero de feixes varia conforme a variante)

Tampa terminal com suporte de mola (para mais informacoées, veja a nota de instalacao)

SNGNCNONONCNC)

Conexao

RSB Z-XXXXXXXXXXXXXXXXXXPOE:

17.2 (0.68)

10 (0.39)

4.1
(0.16)

7.1(0.28)

Figura 9: Dimensées da slot T

Cantoneiras de fixacao

15.0 3.0
(0.12)

‘ 0.59
28 [@] [
0 Q
— S, ——¢ A
o
w :
7.0 (0.28)

Figura 10: Cantoneira de fixacdo POA

31)

(O
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160

12.0 (0.47)

| |

o6 ¢

p ,.
3 12.0 14.0
S (0.47) (0.55)
I ‘ 12.0 11.5
~ . (0.47) (0.45)
Figura 11: Cantoneira de fixacdo POB
0) 0 conector macho hexagonal pode ser girado com base na orientagao do furo de monta-
gem do canal lateral
15.0 3.0
0.59 (0.12)
ool ]
s [ |
< 9 N—
Figura 12: Cantoneira de fixacdo POC
<) 3.0 11.5
3 _,.(0.12) . ..(0.45)
< | T
N
— A
1 p
Lo} | |
| a
| =R cEcR:
(0]
- m . .
5 A \
[to} )
=) 1 1
S 135 25.4
— (0.53) (1.00)

Figura 13: Cantoneiras de fixacdo POD (montagem entre secoes hexagonais)

@ Canal lateral para montagem do adaptador
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11.3 Diagramas de pontos de luz
mm (inch)
20
(0.79) /
J o @ ©
(0.39) E : ‘Q//
=0
N\
(-0.39) \
-20
(-0.79)0 40 80 120 160
(1.57) (3.15) (4.72) (6.30)
Distance in mm (inch)
Figura 14: Largura do jato de luz infravermelha
@ Preto, 6%
@) Cinza, 18%
® Branco, 90%
11.4 Estrutura dos dados de processo
RSB A10
10-Link vi.1l
Dados de processo 2 Byte
Byte O: Bits 15 ... 8
Byte 1: Bits 7 ... 0
Bit O / tipo de dados Q.1 / Booleano
Bit 1 / tipo de dados Q.- / Booleano
Bit 2 ... 9 / descrigao/tipo de dados Qint 1...Qint8
(jato 1 - jato 8)
Bit 10 Indicador de bloqueio de jato estendido
Bit 11-15 [vazio]
12 Anexo
121 Conformidades e Certificados

Os esclarecimentos sobre a conformidade, certificados e 0 manual de instrucoes atual
do produto podem ser consultados em . Para isso, no campo de busca,
inserir o nimero do artigo do produto (nimero do artigo: ver o registro na placa de
caracteristicas no campo “P/N” ou “Ident. no.”).
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