Array Sensor
with edge detection / proximity principle for final foil inspection
Operating instructions

Safety notes

» Not a safety component in accordance with EU Machinery Directive.
» Read the operating instructions before commissioning.
» Connection, mounting, and setting is only to be performed
by trained specialists.
» When commissioning, protect the device from moisture and
contamination.

Correct use

The AT20D array sensor is an optoelectronic sensor and is used for optical
and non-contact edge detection on the basis of contrast differences.

AT20D-PM334S11

SICK

8016837.16HY 0120 COMAT

DEUTSCH

Array-Sensor
mit Kantenerkennung / Tastprinzip fiir Folienendkontrolle
Betriebsanleitung

Sicherheitshinweise

» Kein Sicherheitshauteil gemaR EU-Maschinenrichtlinie.

» Vor der Inbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen.

» Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.

» Gerat bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreinigung schiitzen.

Bestimmungsgemafie Verwendung

Der Array-Sensor AT20D ist ein optoelektronischer Sensor und wird zum
optischen, beriihrungslosen Erfassen von Kanten anhand von Kontrast-
unterschieden eingesetzt.

Starting operation

Equipment plug can be swiveled horizontally and vertically. Connect
and secure cable receptacle tension-free. The following apply for
connection in B: brn = brown, blk = black, blu = blue, wht = white,

gra = gray.
Connect the sensor according to the B connection chart.

Connect sensor to operating voltage (see nameplate); green power
indicator (Power On) must light.

Mount the sensor with mounting holes at the place where the test
object has the least vertical movement. Note scanning range and
measurement area (see the technical data at the end of these
operating instructions).

Positioning the object

The sensor should be mounted relatively to the coil. Recommended
alignment (top view): 90° to the coil tangent.

Align the light spot to the coil. Position edge E1 within the scanning
angle.

To do this, the sensor must be pushed in the x-direction, within a range
of 10 ... 25 mm, until the green LED is illuminated.

Adjustment
An adjustment target is helpful when performing the initial setting:

Plate with uniform surface, 20 % remission, diameter > 20 cm — edge
E1 only within the scanning angle.

Avoid swaying the sensor.
Sensor output Q,

The sensor detects the residual foil thickness of a coil. The sensor can
be operated in two different operating modes.

Analog output Qa (measuring) outputs the width between two edges.

Mode 1: MF = low (0) Output Q4 = difference
Edge E1 to edge E2.

Mode 2: MF = high (1) Output Qa = difference
Edge E1 to edge E3.

Digital output signal switching device Q (orange)
Mode 1 in normal operation
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Q=low

Q =flashing 1 Hz

Mode 2 in fallback mode

Q = flashing 0.5 Hz

Error, loss of edges

Q= high

Foil minimum reached

EX  Power LED indicator (green)
Q= high

Edge E1 within the adjustment range

Q =flashing 3 Hz

Edge E1 within the measuring range

Q = flashing 6 Hz

Edge E1 outside of the measuring range

Q=low No edges within the measuring range

1 Evaluation range
43 mm scanning angle fora TW of 103 mm.

I The analog output is defined as a function of the MF input as follows

MF Present Qa Output Qa(mA) Measuring range
(mm) @TW
E1 D12 D13 100 mm

X 0 X X Error 1 -

0 1 0 X Error 1 -

0o 1 1 X D12 2..20  2..20(=1mm/mA)
(Core thickness)

11 X 1 D13 2..16  2..44(=3mm/mA)
(Core thickness
and residual foil)

11 X 0 E1 17..20 0..15(=5mm/mA)

(Inner core edge)

@ Measurement area/ scanning range (TW)

With reference to 30 % contrast to white paper (typical values).
Contamination function

Measurement between 4 % and 11 % remission

Contamination rating Remission in % Qa(mA)
Heavy contamination 11% 1.5
Failure limit 7% 1.25
Clean 4% 1.0

Contamination function is only measured if there are no traces of foil

on the carrier.

Maintenance

SICK sensors are maintenance-free.

We recommend doing the following regularly:

- clean the external lens surfaces

- check the screw connections and plug-in connections.

No modifications may be made to devices.

More representatives and agencies at www.sick.com - Subject to change
without notice - The specified product features and technical data do not
represent any guarantee.

Weitere Niederlassungen finden Sie unter www.sick.com - Irrtiimer
und Anderungen vorbehalten - Angegebene Produkteigenschaften und
technische Daten stellen keine Garantieerklarung dar.

Plus de représentations et d’agences a I'adresse www.sick.com - Sujet a
modification sans préavis - Les caractéristiques de produit et techniques
indiquées ne constituent pas de déclaration de garantie.

Para mais representantes e agéncias, consulte www.sick.com - Alteragbes
poderao ser feitas sem prévio aviso - As caracteristicas do produto e os
dados técnicos apresentados ndo constituem declaragdo de garantia.
Altri rappresentanti ed agenzie si trovano su www.sick.com - Contenuti
soggetti a modifiche senza preawviso - Le caratteristiche del prodotto e i
dati tecnici non rappresentano una dichiarazione di garanzia.

Mas representantes y agencias en www.sick.com - Sujeto a cambio sin
previo aviso - Las caracteristicas y los datos técnicos especificados no
constituyen ninguna declaracion de garantia.
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Inbetriebnahme

Geratestecker horizontal und vertikal schwenkbar. Leitungsdose
spannungsfrei aufstecken und festschrauben. Fiir Anschluss in B gilt:
brn = braun, blk = schwarz, blu = blau, wht = weif, gra = grau.

Sensor laut AnschluBschema B anschliefRen.

Sensor an Versorgungsspannung legen (s. Typenaufdruck); Betriebs-
anzeige griin (Power On) muss leuchten.

Sensor mit Befestigungsbohrungen an Stelle montieren, an der das
Priifobjekt die geringsten Hohenbewegungen ausfiihrt. Dabei Tast-
weite und Messbereich beachten (s. technische Daten am Ende dieser
Betriebsanleitung).

Objekt positionieren

Der Sensor sollte relativ zur Spule montiert werden. Empfohlene
Anordnung (Draufsicht): 90° zur Spulentangente.

Lichtfleck auf Spule ausrichten. Positionierung von Kante E1

im Scanbereich.
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Der Sensor muss hierbei in einem Abstandsbereich von 10 ... 25 mm \, . X
in x-Richtung verschoben werden, bis die griine LED leuchtet. N S ——
. . e 1 10°
Justage N\, A s
Fiir die Ersteinstellung ist ein Justagetarget hilfreich: \;’
Platte mit homogener Oberflache, Remission 20 %, Durchmesser «:’ X"
>20 cm — nur Kante E1 im Sichtbereich. / s
Tastschwankungen vermeiden. N \.\
E Ausgabe des Sensors Q, N i x
EE] Der Sensor erkennt die Restfoliendicke einer Spule. Der Sensor kann @ @ B \
in zwei unterschiedlichen Betriebsmodi arbeiten. 121302)m 7°..9° 7
I;B:Iogausgang Qa (messend) gibt die Breite zwischen zwei Kanten @ @ @
Modus 1: MF = Low (0) Ausgabe Qa = Differenz \
Kante E1 zu Kante E2. - )
Modus 2: MF = Hight (1) Ausgabe Qa = Differenz @ Winding spindle @ Winding spindle
Kante E1 zu Kante E3. @ Coil | @ Coil
3D Digitaler Schaltausgang Q (orange) ® Foil E1 E2 E3 O Foll
Q=Low Modus 1 in Normalbetrieb
Q=blinkt 1 Hz Modus 2 in Riickfallmodus
Q =blinkt 0,5 Hz Fehlerfahl, Verlust der Kanten ﬂ ﬂ
Q=High Folienminimum erreicht
Mode 1 Mode 2 41mm 43mm 45mm
EBX  Anzeige Power-LED (griin) 9& Qa (1.61)  (1.69)  (1.77)
Q =High Kante E1 im Justagebereich
Q =blinkt 3 Hz Kante E1 im Messbereich o
Q = blinkt 6 Hz Kante E1 auerhalb Messbereich ) G 2 Y
Q=Low Keine Kante im Messbereich é
1 Auswertebereich A
Scanbereich 43 mm bei einer TW von 103 mm
H DerAnalogausgang wird abhéngig vom MF-Eingang wie folgt definiert / \ | / | |
, Bl E2 E3 E1 E3 TWmm 90 100 110
MF Vorhanden Qa-Ausgabe Qa (mA) l\?:qsrﬁ?g?vcvh (inch)  (3.54) (3.94) (4.33)
El1 D12 D13 100 mm
X 0 X X  Fehler 1 -
0 1 0 X  Fehler 1 -
0 1 1 X D12 2..20 2..20(=1mm/mA)
(Kerndicke)
1 1 X 1 D13 2..16 2..44(=3mm/mA)
(Kerndicke
und Folienrest) AT20D -PM334S11
1 1 X 0 Eb 17..20 0...15(=5mm/mA)
(Kerninnenkante) Sensing distance (SD) Tastweite (TW) Distance de détection (TW) Distancia de detecgéo (TW) 103 mm
Measurement range Messbereich Plage de mesure Faixa de medicéo 43 mm
[ Messhereich/ Tastweite (TW) Light spot Lichtfleck Spot lumineux Ponto de luz 50 x 10 mm?
Bezogen auf 30 % Kontrast zu weifiem Papier (typische Werte). Maximum rolling speed Maximale Abrollgeschwindigkeit Vitesse maximale de déroulement Velocidade de desenrolamento méaxima 1.8m/s
Verschmutzungsfunktion Minimum rolling speed Minimale Abrollgeschwindigkeit Vitesse minimale de déroulement Velocidade de desenrolamento minima 0.1m/s
Messung zwischen 4% und 11% Remission Supply voltage Ug Versorgungsspannung Ug Tension d‘alimentation Ug Tens&o de alimentagao Ug 24VDC+20% Y
Verschmutzungsgrad Remission in % Qa(mA) Switching output Schaltausgang Sortie de commutation Saida de comutagéo PNP
Starke Verschmutzung 1% 15 Max. output current Qp/ Qx Max. Ausgangsstrom Qp/ Qy Intensité de sortie max. Qp/ Q Corrente de saida max. Qp/ Qu 100 mA
Ausfallgrenze 7% 125 Analog output Qa Analogausgang Qa Sortie analogique Qa Saida analdgica Qa 2..20mA?
Sauber 2% 1,0 Response time Qp/ Qn Ansprechzeit Qp/ Q Temps de réponse Qp/ Qx Tempo de resposta Qp/ Qy 3ms?d
Output rate Ausgaberate Fréquence de sortie Taxa de emissdo 1ms
Verschmutzungsfunktion wird nur gemessen, wenn keine Folienspule Reproducibility Reproduzierbarkeit Reproductibilité Reprodutibilidade 0.2mm
auf dem Dorn vorhanden ist. Enclosure rating Schutzart Indice de protection Tipo de protegdo P67
Wartun g Protection class Schutzklasse Classe de protection Classe de protegao 1]
. . Ambient operating temperature Betriebsumgebungstemperatur Température de service Temperatura ambiente de funcionamento -10...+55°C
wpK-SePsrﬂren -Smd W?rtHEgSfrexb tand D Limits D Grenzwerte D Valeurs limites 1 Valores limite
! Idrigrggtiescﬁgﬁ Igrfngglgncah e'ﬁ'“;‘] rei?\iggn en Residual ripple max. 5Vee Restweligkeit max. 5 Voc Ondulation résiduelle max. 5Vee y Ondulagéo residual méx. 5Vee
“Versirasbigen i Stedeerondunten u erife, y it e st o o s oot  Cotnsls oo s oo, el ot e
Veranderungen an Geréten diirfen nicht vorgenommen werden. 3 Tempo minimo di reazione 3 Minimale Ansprechzeit 3 Temps de réponse minimum 3 Tempo de resposta minimo
AT20D -PM334S11
Distanza di tastatura (TW) Distancia de deteccidn (TW) M EERE (SD) >4 6B (SD) 103 mm
Campo di misurazione Rango de medicin N E3EE Bttt 43 mm
Punto luminoso Punto de luz put>:s B’ERARY N 50x 10 mm?
M, velocita di sbobinamento Velocidad maxima de desbobinado B AHL SRR BEa0—LEE 1.8m/s
Minima velocita di sbobinamento Velocidad minima de desbobinado B/ BIEE BEO—LERE 0.1m/s
Tensione di alimentazione Ug Tension de alimentacion Ug BJREE Ug HIGEE Ug 24VDC+20% Y
Uscita di commutazione Salida de conmutacion FF o< i i AAYFTHN PNP
Max. corrente di uscita Qp/ Qx Intensidad méxima de salida Qp/ Q R HEBR Qp/Qu BAHIER Qr/Qu 100 mA
Uscita analogica Qa Salida analdgica Qa I Qa FFOJEh Qs 2..20mA?
Tempo di reazione Qp/ Qn Tiempo de respuesta Qp/ Qy 1 B2 8 18] Qp/ Qn SRR Qp/ Qn 3ms?d
Tasso di emissione Velocidad de salida A R HohRE 1ms
Riproducibilita Reproducibilidad B BRE 0.2 mm
Tipo di protezione Tipo de proteccion AEBHTFER REER IP67
Classe di protezione Clase de proteccion Brir &R REIZA n
Temperatura ambientale di funzionamento Temperatura ambiente de servicio IHERER BLRE (F8+) -10...+55 °C
D Valori limite 1 Valores limite DR n
Ondulazione residua max. 5 Vep Ondulacion residual méax. de 5 Vec TR R K 5 Ve BEVY T I BK5 Ve
Allacciamenti Ug protetti contro I'inversione di polarita Conexiones Ug a prueba de inversion de polaridad # Up B F EBHEREE N TVET

2 Resistenza nominale R = 500 Q
3 Tempo minimo di reazione

2) Resistencia de carga nominal R.= 500 Q
3) Tiempo de respuesta minimo

U EERT R
2 FERFH B R=5000
3 BRIV ET 1

2 EFBRHRA R =5000
3 BRISERR
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Capteur a matrice linéaire
avec détection de bord / principe utilisé pour détection de fin de bobine de film
Manuel d'utilisations

Remarques relatives a la sécurité

» |l ne s'agit pas d’un composant de sécurité conformément a la
Directive CE sur les machines.

» Lire le manuel d'utilisation avant la mise en service.

> Faire effectuer le raccordement, le montage et le réglage uniquement
par un personnel spécialisé.

> Protéger I'appareil de 'humidité et des impuretés lors de la mise en
service.

Utilisation conforme

Le capteur a matrice linéaire AT20D est un capteur optoélectronique utilisé
pour la détection optique sans contact de bords sur le principe d‘une
différenciation de contraste.

Mise en service

F Connecteur orientable en vertical ou horizontal. Enficher le connecteur
femelle du cable hors tension et le visser a fond. Raccordement
suivant B : brn = brun, blk = noir, blu = bleu, wht = blanc, gra = gris.

Brancher le capteur conformément au schéma de raccordement B.

Mettre le capteur sous tension ( voir étiquette signalétique ) ; le témoin
de fonctionnement a DEL verte ( Power On ) doit étre allumé.

Monter le capteur en utilisant les trous de fixation a I'endroit ol I'objet
a controler présente la plus faible variation d’amplitude verticale.
Faire attention a la portée et a la plage de mesure

(voir caractéristiques techniques a la fin de cette notice d’instruction).

K Positionner I'objet

Le capteur doit &tre monté par rapport a la bobine. Disposition recom-
mandée (vue de dessus) : 90° par rapport a la tangente a la bobine

Diriger le spot lumineux sur la bobine. Positionnement du bord E1 dans la
plage de balayage.

Le capteur doit étre déplacé dans une plage de 10 ... 25 mm dans la
direction x jusqu’a ce que la DEL verte s’allume.

Réglage

Pour le premier réglage, il est recommandé d'utiliser une cible d'aide
au réglage :

une plaque de surface homogéne, de réflectance 20 %, de diamétre
>20 c¢m — uniquement bord E1 dans la zone de détection.

Eviter les oscillations de la distance de mesure.
Sortie du capteur Q,

Le capteur détecte I‘épaisseur restante de film sur la bobine.
Le capteur peut fonctionner suivant deux modes différents.

La sortie analogique Qa donne la mesure de la distance entre

deux bords.

Mode 1 : MF = Low (0) sortie Qa = différence

entre bord E1 et bord E2.

Mode 2 : MF = High (1) sortie Q4 = différence

entre bord E1 et bord E3.

EIH Sortie de commutation binaire Q (orange)

Q = Low Mode 1 en fonctionnement normal
Q =Clignote a 1 Hz Mode 2 en mode repli
Q =Clignote a 0,5 Hz Défaut, perte du bord
Q =High Epaisseur mini du film atteinte

EB  DEL témoin alimentation (verte)

Q =High Bord E1 dans la plage de réglage

Q = Clignote a 3 Hz Bord E1 dans la plage de mesure

Q = Clignote a 6 Hz Bord E1 en dehors de la plage de
mesure

Q=Low Pas de bord dans la plage de mesure

1 Plage d’évaluation
Plage de balayage de 43 mm pour une distance de détection
de 103 mm

H Lasortie analogique est définie comme suit en fonction de I'entrée MF

MF Présence Sortie Qa Qa(mA) Plage de mesure
(mm) @ distance (TW)
El D12 D13 100 mm
X 0 X X Erreur 1
0 1 0 X Erreur 1 -
0 1 1 X D12 2..20 2..20(=1mm/mA)
( épaisseur
mandrin )
1 1 X 1 D13 2..16 2..44(=3mm/mA)
( épaisseur
mandrin plus
épaisseur
restante de film)
1 1 X 0 E1 17..20 0..15(=5mm/mA)
(bord intérieur
mandrin )

[d Plage de mesure / Distance de détection (TW)

Pour un contraste de 30 % par rapport au papier blanc
(valeurtypique).

Fonction encrassement
Mesure entre 4 % et 11 % de réflectance

Niveau d‘encrassement  Réflectance en % Qa(mA)
Fort encrassement 11% 1,5
Seuil de panne 7% 1,25
Propre 4% 1,0

L‘encrassement n‘est mesuré qu‘en I'absence de bobine de film sur
le mandrin.

Maintenance

Les barrieres lumineuses SICK sont sans entretien.
Nous vous recommandons de procéder réguliérement
- au nettoyage des surfaces optiques

- au controle des liaisons vissées et des connexions.

Ne procédez a aucune modification sur les appareils.

PORTUGUES

Sensor array
com detecgdo de cartdo / principio de sensoreamento para o controle
final das folhas
Instrucoes de operacao

Notas de seguranca

» 0Os componentes de seguranga ndo se encontram em conformidade
com a Diretiva Europeia de Maquinas.

» Leras instrugdes de operagao antes da colocagao em funcionamento.

» A conexdo, a montagem e 0 ajuste devem ser executados somente por
pessoal técnico qualificado.

» Durante o funcionamento, manter o aparelho protegido contra
impurezas e umidade.

Especificagdes de uso

0 sensor array AT20D é um sensor optoeletrdnico é usado para a detecgao
dptica, sem contato, de cantos de acordo com diferengas de contraste.

Colocagao em funcionamento

1 Conector do aparelho que pode ser inclinado na horizontal e na
vertical. Inserir e parafusar o conector de cabos sem provocar tensao.
Para a conexdao em B, e valido: brn = marrom, blk = preto, blu = azul,
wht = branco, gra = cinza.

Conectar o sensor de acordo com o esquema de conexao B.

Ligar 0 sensor a tensdo de alimentagao (ver especificagdes de tipo);
o indicador de operagao (Power On) tem que acender.

Montar o sensor com os orificios de fixagdo no ponto no qual o objeto
a sertestado execute os minimos movimentos na altura. Observar a
distancia de deteccdo e a faixa de medigéo ( ver os dados técnicos no
final deste manual de instrugdes).

H Posicionar o objeto

0 sensor deve ser montado relativamente a bobina. Disposi¢do
recomendada (vista de cima): 90° a tangente da bobina.

Alinhar o ponto luminoso sobre a bobina. Posicionamento de canto E1
na area de escaneamento.

0 sensor deve ser deslocado numa érea de distancia de 10 ... 25 mm
na direcdo x até que o LED verde acenda.

Ajuste
Para o primeiro ajuste, um alvo de ajuste é (til:

Placa com superficie homogénea, remissao 20 %, didmetro
>20 cm — somente canto E1 na area de visao.

Evitar oscilagdes de sensoreamento.
Emissao do sensor Q,

0 sensor detecta a espessura da folha restante de uma bobina.
0 sensor pode trabalhar em dois diferentes modos de operagao.

A saida analdgica Qa (que mede) indica a largura entre dois cantos.

Modo 1: MF = Low (0) emissao Qa = diferenca
canto E1 ao canto E2.

Modo 2: MF = Hight (1) emissao Qa = diferenca
canto E1 ao canto E3.

E saidade comutacéo digital Q (laranja)

Q=Low Modo 1 na operagéo normal
Q= Pisca 1 Hz Modo 2 em modo de recaida
Q = Pisca 0,5 Hz Caso de erro, perda dos cantos
Q =High Minimo de folhas alcangado

EI! Indicagdo LED de Power (verde)

Q = High Canto E1 na 4rea de ajuste
Q=Pisca 3 Hz Canto E1 na 4rea de medicdo

Q = Pisca 6 Hz Canto E1 fora da area de medigéo
Q=Low Nenhum canto na érea de medicao

A Areade avaliagao

Area de escaneamento 43 mm com uma distancia de detecgdo
de 103 mm

H Asaida analdgica é definida de acordo com a entrada MF, do seguinte
modo

ITALIANO

Sensore di array
con riconoscimento bordi/ tastatore per controllo fine pellicola
Struzioni d’uso

Avvertenze sulla sicurezza

> Nessun componente di sicurezza conformemente alla direttiva
macchine UE.

» Prima della messa in funzione leggere le istruzioni d’uso.

» Allacciamento, montaggio e regolazione solo a cura di personale
tecnico specializzato.

» Alla messa in funzione proteggere I'apparecchio dall’'umidita e dalla
sporcizia.

Uso conforme alle prescrizioni

Il sensore di array AT20D & un sensore optoelettronico utilizzato per il rileva-
mento ottico senza contatto di bordi in base alle differenze di contrasto.

Messa in funzione

F1 Connettore dell‘apparecchio orientabile orizzontalmente e vertical-
mente. Infilare il connettore di collegamento senza tensione
e awvitarlo. Peril collegamento in B vale quanto segue:
brn = marrone, blk = nero, blu = blu, wht = bianco, gra = grigio.

Collegare il sensore secondo lo schema dei collegamenti B.

Applicare al sensore la tensione di alimentazione (v. stampigliatura
del tipo); I'indicatore di funzionamento verde (alimentazione ON) deve
essere acceso.

Montare il sensore con i fori di fissaggio nel punto in cui I'oggetto di

verifica esegue i movimenti verticali piti piccoli. Fare attenzione alla

distanza di tastatura e al campo di misurazione I'intervallo di misura
(v. dati tecnici alla fine delle presenti istruzioni d’uso).

K Posizionare I'oggetto

Il sensore deve essere montato in relazione alla bobina. Disposizione
suggerita (vista in pianta): 90° rispetto alla tangente bobina.

Orientare il punto luminoso in direzione della bobina. Posizionamento del
bordo E1 nel campo di scansione.

Il sensore deve essere spostato in un campo di distanza da
10 ... 25 mm in direzione x, fino a quando si accende il LED verde.

Regolazione
Per la prima impostazione ¢ utile definire un target di regolazione:

piastra con superficie omogenea, remissione 20 %, diametro
>20 cm — solo bordo E1 nel campo visivo.

Evitare oscillazioni di tastatura.
Output del sensore Q,

Il sensore riconosce lo spessore di pellicola residua di una bobina.
Il sensore puo lavorare in due differenti modalita d’esercizio.

Uscita analogica Qa (in misurazione) fornisce la larghezza tra due
bordi.

Modo 1: MF = Low (0) output Qs = differenza
bordo E1 rispetto a bordo E2.

Modo 2: MF = Hight (1) output Qa = differenza
bordo E1 rispetto a bordo E3.

!‘E Uscita di commutazione digitale Q (arancione)

Q=Low Modo 1 in funzionamento normale
Q = Lampeggio 1 Hz Modo 2 in modalita reversione

Q = Lampeggio 0,5 Hz Errore, perdita dei bordi

Q = High Raggiunto minimo pellicola

m Visualizzazione LED alimentazione (verde)

Q = High Bordo E1 nel campo di regolazione

Q = Lampeggio 3 Hz Bordo E1 nel campo di misurazione

Q = Lampeggio 6 Hz Bordo E1 fuori campo di misurazione
Q=Low Nessun bordo nel campo di misurazione

1 Campo divalutazione
Campo di scansione 43 mm con distanza di tastatura (TW) 103 mm

H Luscita analogica viene definita nel modo seguente in funzione
dell’ingresso MF

MF Disponivel Emissdo Qa Qa(mA) Area de medicao MF Presente Output Qa Qa(mA)  Campo di misurazione
(mm)@TW (mm)@TW
E1 D12 D13 100 mm El1 D12 D13 100 mm
X 0 X X Emo 1 X 0 X X Errore 1
0 1 0 X Emo 1 - 0 1 0 X  Errore 1 -
0 1 1 X D12 2..20 2..20(=1mm/mA) 0 1 1 X D12 2..20 2..20(=1mm/mA)
(espgssura (spessore anima)
do nicleo) 1 1 x 1 03 2.16 2..44(=3mm/mA)
1 1 X 1 D13 2..16  2..44(=3mm/mA) (spessore anima
(espessura do e pellicola
nicleo e resto residua)
da folha) 1 1 x 0 E 17..20 0..15(=5mm/mA)
1 1 X 0 E1 17..20 0..15(=5mm/mA) (bordo interno
(canto interno anima)
do nlicleo)

@ Areade medigao / distancia de detecgio
Relativo a 30 % contraste com o papel branco (valores tipicos).

Fungao de ensujamento
Medic&o entre 4 % e 11 % de remisséo
Grau de ensujamento Remissao em % Qa(mA)
Forte ensujamento 11% 1,5
Limite de falha 7% 1,25
Limpo 4% 1,0

A funcao de ensujamento s6 € medida se nenhuma bobina de folha
estiver disponivel no espigao.

Manutencao

As barreiras de luz SICK ndo requerem manutencéo.
Recomendamos que se efetue em intervalos regulares

- uma limpeza das superficies dpticas

- uma verificagdo das conexdes roscadas e dos conectores.

Nao séo permitidas modificacdes no aparelho.

[d Campo di misurazionem / distanza di tastatura (TW)
Riferito al 30 % di contrasto rispetto alla carta bianca (valori tipici).

Funzione di imbrattamento
Misurazione tra il 4 % e I'11 % di remissione
Grado di imbrattamento  Remissione in % Qa (mA)
Forte imbrattamento 11% 15
Soglia d‘errore 7% 1,25
Pulito 4% 1,0

La funzione di imbrattamento viene misurata solo se sul mandrino non
€ presente alcuna bobina di pellicola.

Manutenzione

Le barriere fotoelettriche SICK sono esenti da manutenzione.
Consigliamo di pulire in intervalli regolari

- le superfici limite ottiche

- verificare i collegamenti a vite e gli innesti a spina.

Non & consentito effettuare modifiche agli apparecchi.

Sensor array
con deteccidn de bordesm / principio de exploracién para control de final
de ldminas
Instrucciones de servicio

Indicaciones de seguridad

» No se trata de un componente de seguridad segiin la Directiva
de maquinas de la UE.

» Lea las instrucciones de servicio antes de efectuar la puesta en
funcionamiento.

> Laconexion, el montaje y el ajuste deben ser efectuados exclusivamen-
te portécnicos especialistas.

» Proteja el equipo contra la humedad y la suciedad durante la puesta

» en funcionamiento.

Uso conforme a lo previsto
El sensor array AT20D es un sensor optoelectrénico empleado en la detec-

cion dptica y sin contacto de bordes a partir de las diferencias de contraste.

Puesta en servicio

[ Conector de aparato orientable horizontal y verticalmente. Inserte y
atornille bien el zocalo del cable mientras la tension estd desconecta-
da. Para la conexion en B se aplica lo siguiente:
brn = marrén, blk = negro, blu = azul, wht = blanco, gra = gris.

P 4% BB
EZBGHRN/BEREN , ATHENSLRE
BREAE

REMA

> RREFMBIMIESPELNREI4.
> BRHEEEHRREAR,

> RAFATLARBTEL, REMRE.
> Rt et BB L iR AT

EWER
AT20D BE5ifE g R — Mk s RER AR T ERRITHZMIFEAMK

&M,
FaafEm
H {EEATEEAKTER, (T8)FLagiEiE, 515,

ET B HHERE  bn=4E , blk=2&  blu=E&,
wht=R®&  gra=/x&,

RIZ B EREERERR.

TEBREEETFRE (NHHE) ; FEERETT (REREF)
PoYnEy =N

RREBE  FREABTNRAMHEER D EEEHOMLE,
AERETEANNE XS (EFHNRERARBHRARLE)

Conecte el sensor seglin muestra el esquema de conexion B. H #Ewes
Conecte el sensor a la tension de alimentaci6n (consulte los datos car- EREBAIRZEESKZEENNLE, BiXFAR (RAE):
acteristicos); el indicador de servicio verde (Power On) debe iluminarse. E4EY%E 90°,
Lot Geb8 comorcbaree musstt s monorvaracian poulls s fa HANEAR. FLEEL BTARAR.
Para ello, tenga en cuenta la distancia de deteccién y el rango de ' x_;‘tt%gﬁ%o;g5 mm SRR , DX P s R
medici6n (consulte los datos técnicos que figuran al final de este BEEZ FEiL
manual de instrucciones). kS
H Posicione el objeto HATHRRERN |, ATRE—MEEE
El sensor debe montarse en funcién de la posicion de la bobina. REHIHR , 20 % BHR |, BR>20cm - B4 E1 RETFHEA
Disposicion propuesta (vista superior): 90° respecto a la tangente B
de la bobina. =t R,
Oriente el punto de luz sobre la bobina. Posicionamiento del borde E1 H &S,
en el area de exploracion.
) 4% RABEEE, g REMIE TR,
En este caso, el sensor debe moverse en un rango de distancia de 132 f&@%ﬁﬁﬂﬂ&%ﬂ@%ﬂ?ﬂ]‘ﬁ;ﬁ E@EE ERRTENEIRA
entre 10 ... 25 mm en direccion x hasta que se ilumine el LED verde. R Qa (N E) THEA NI Z BN E.
Ajuste B 1: MF = {8 (0) i Qa = 4%
Para la configuracion inicial es (til disponer de un blanco de ajuste: E1 gfﬁFE_zfgl% Aes
Placa con superficie uniforme, remision del 20 %, didmetro ﬁiﬂ% é':’g(z);ﬁ& QA=ia%
>20 cm — solo el borde E1 en el campo de vision. (35 °
= =0 %
Evite las fluctuaciones de exploracion. ﬁ'ﬁ;ﬁﬁﬁﬁﬁ*ﬁﬁ Q(Ee) ENET TR 1
H Ssalida del sensor Q, 8; e F';;;Tmﬁ;t >
EE] Elsensor detecta el espesor de la lamina restante de una bobina. 5 0 iziiﬁ‘“" Y
El sensor puede usarse en dos modos de funcionamiento distintos. Q- 'ﬂ - 0,5 Hz — ki
La salida analdgica Qa (de medicion) proporciona la anchura entre Q=& BARKEE
dos bordes. -
Modo 1: MF = Low (0) Salida Qa = diferencia e SEL_E%LED IR B T EEEER
borde E1 a borde E2. i FES
Modo 2: MF = High (1) Salida Qs = diferencia Q= W 3 Ha BREL LT NEBEN
borde E1 a borde E3. Q=A% 6 Hz % EL 113‘?)'1{]53@51%
3D} Salida de conmutacion digital Q (naranja) Q-1 M58 B PI T30 25
Q=Low . Modo 1 en funcionamiento normal ﬂ HENEE
g = :n:ermien:e (1) I;zH godo 2’e(rj1.(rjno§olde Letodrno 43 mm A TW % 103 mm).
= Intermitente 0,5 Hz rror, pérdida de los bordes " N
Q = High Minimo de Idmina alcanzado S e
MF FiE a it a (mA TW 3 100 mm
EX  indicador Power LED (verde) * e S B B 2
Q = High Borde E1 en el rango de ajuste E1 D12 D13 S (mm)
Q = Intermitente 3 Hz Borde E1 en el rango de medicion X 0 X X Hix 1 -
Q = Intermitente 6 Hz Borde E1 fuera del rango de medicion 0 1 0 X IR 1 -
Q=Low No hay bordes en el rango de medicion 0 1 1 X ([’591‘(%“‘];@) 2..20 2..20(=1mm/mA)
HE
1 Rango de evaluacién 1 1 X 1 D13 2..16  2..44(=3mm/mA)
Rango de exploracién de 43 mm con TW de 103 mm %ﬁf«%
H Lasalida analégica se define de la siguiente forma en funcién de la T 720 0. 5C5mm/mA)
entrada MF -
MF Presente Salida Qa Qa (mA) Rango de medicién E WEES/ AREE (TW)
(mm)@TW | el
EL D12 D13 100 mm AR R 30% GARE),
X 0 X X Error 1 - SREH
0 1 0 X Enor ! - T3 4% F 11% HBSERTUE
0 1 1 X P 12 2..20 2..20(=1mm/mA) - SEHE (0) Qa(mA)
espesor ’ )
del nicleo) BEESH 11% 15
1 1 X 1 P13 el 2..16  2..44(=3mm/mA) fBEERR 7% 1,25
espesor de =
niicleo y lamina R 4% 10
restante) _
1 1 X 0 E1l 17..20 0..15(=5mm/mA) MY FHE ETEHE , A E S R E .
(borde interno R
del ndcleo)
SICK ¥ &8 o
[d Rango de medicion / distancia de deteccién (TW) ﬁﬁ]gﬁ( ﬁggﬁﬁ%
En referencia a un contraste del 30 % respecto al papel blanco -EEELRNE
(valores tipicos). -RERLELNELERE.

Funcién de ensuciamiento
Medicién entre el 4 % y el 11 % de remision

Grado de suciedad Remision en % Qa(mA)
Muy sucio 11% 1,5
Limite de fallo 7% 1,25
Limpio 4% 1,0

La funcién de ensuciamiento se medira inicamente cuando no haya
ninguna bobina de lamina en el mandril.

Mantenimiento

Las barreras fotoeléctricas SICK no precisan mantenimiento.
En intervalos regulares, recomendamos

- limpiar las superficies dpticas externas

- comprobar las uniones roscadas y las conexiones.

No se permite realizar modificaciones en los aparatos.
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H ssuoi@hrs
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BLET,
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PETEVHEXABAICHESBETAERY EEA,

Eng

NBREETSIHECE, ARBEIrRISET
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U EREBETERVTILEEL,

EHHNQy
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B-EEOREE—RFBYET,
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Q=Low E—R1BEER

Q=1Hz SR E—R27A—LANYIE—K
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Q = High I7—, IvJ8%
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Q = High BEAEROIY S EL
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Q=Low HEERANICGEIY DL
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43 mmTW A" 103 mm OBADBREAE
H 7+r078538 MFADO#EEE LTUTOLS CEREhET

MF A Qa b Qa(mA) R EBE B
(mm)@TW
E1 D12 D13 100 mm
X 0 X X I>— 1
01 0 X IZ— 1 -
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