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oplossingen – gemaakt voor machinefabrikanten
sicK heeft een omvangrijk, innovatief technologieassortiment. op basis van deze 
technologieën ontwikkelt sicK op maat gesneden sensoroplossingen voor bouw- en 
mijnbouwmachines. het assortiment reikt van standaardsensoren en sensoren met 
geïntegreerde applicatiesoftware tot aan complexe sensorsysteemoplossingen. 
neem contact met ons op als u interesse heeft. wij geven u graag uitvoerige infor-
matie.

met innovatieve en intelligente sensoroplossingen drukt 
de marktleider en wereldwijd actieve sensorfabrikant sicK 
reeds decennialang zijn stempel op de logistieke, fabrieks- 
en proces automatisering. met de brancheknowhow en het 
brede assortiment sensortechnologie is sicK de ideale part-
ner voor sensoroplossingen in mobiele werkmachines. Door 
de integratie van sensoren en sensorsystemen in bouw- en 
mijnbouw machines ontstaan intelligente, in het alledaagse 
werk eenvoudig toepasbare oplossingen die voldoen aan 
de vraag van klanten naar een hogere opbrengst en lagere 
proceskosten.

meer informatie over de sensoroplossingen van sicK 
g www.sick.com/mobile_automation

contourgeleiding
Rijhulpsystemen voor contourbegeleiding op basis van LiDaR-sensoren van sicK 
 verhogen de efficiëntie van bouw- en mijnbouwmachines en ontlasten tegelijkertijd 
de operator. Dankzij het intelligente sensorsysteem met geïntegreerde applicatie-
software worden de opgenomen nog onbewerkte data samen met voertuigdata 
reeds in de sensor geanalyseerd. De applicatierelevante gebeurtenissen zijn dus 
zonder rekenintensieve bewerking in het rijhulpsysteem van de voertuigfabrikant 
beschikbaar.

Botsingwaarschuwing
Rijhulpsystemen op basis van LiDaR-sensoren of 3D-vision-sensoren van sicK detec-
teren blinde zones rondom mobiele werkmachines betrouwbaar en waarschuwen 
de operator op tijd voor bronnen van gevaar en ongevallen. Zo kan de bestuurder 
mogelijke botsingen met objecten in een vroeg stadium herkennen en voorkomen. 
Zo wordt schade aan voertuig en omgeving gereduceerd. Dat reduceert wederom de 
uitvaltijden van machines en reparatiekosten.

Positioneren en detecteren
sensoren als encoders, neigingssensoren, naderingsschakelaars en ultrasone 
 sensoren, en de druk- en niveausensoren van sicK vormen de basis voor vele positi-
onerings- en detectieoplossingen in bouw- en mijnbouwmachines.

http://www.sick.com/mobile_automation
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3D-vision-sensor Visionary-B
De 3D-vision-sensor Visionary-B is ideaal voor rijhulpsyste-
men in zware terreinwagens die buiten in havens, mijnen, op 
bouwterreinen en in de landbouw worden ingezet. De livebeel-
den verschijnen op de monitor en waarschuwen de operator 
met optische en akoestische signalen voor overtreding van 
de 3D-detectiezone. het systeem waarschuwt de bestuurder 
alleen in kritische rijsituaties, bijvoorbeeld bij het manoeuvre-
ren. als plug-and-play oplossing is de Visionary-B eenvoudig te 
parametreren, snel bedrijfsklaar en gemakkelijk te bedienen.

2D- en 3D-LiDaR-sensoren
2D- en 3D-LiDaR-sensoren bieden oplossingen voor een 
breed spectrum aan toepassingen. De gedetecteerde twee- of 
meerdimensionale contourgegevens kunnen zowel extern als 
ook intern worden verwerkt. De producten in het LiDaR-sen-
sorportfolio zijn afhankelijk van de uitvoering geschikt voor 
contourbegeleiding en botsingwaarschuwing in rijhulpsyste-
men van mobiele werkmachines, bijvoorbeeld graafmachines 
en mijnbouw. Dankzij de robuustheid en de uitstekende perfor-
mance ook bij ongunstige weersomstandigheden vormen de 
2D- en 3D-LiDaR-sensoren de belangrijkste bestanddelen van 
de hulpsystemen voor botsingwaarschuwing.

Rijhulpsystemen
sicK biedt voor de realisatie van rijhulpsystemen voor bot-
singwaarschuwing complete sensorsysteemoplossingen aan. 
De intelligente systemen vereenvoudigen het integratie- en 
analysewerk voor de machinebouwer aanzienlijk. een voor-
beeld hiervan zijn de sensorsystemen minesic. neem contact 
met ons op als u interesse heeft. wij geven u graag uitvoerige 
informatie.
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GRAAFMACHINE

nivellering van de graafarm
om het werkproces van de graafmachine te optimaliseren, 
moet de absolute positie van de bewegende delen ten opzichte 
van elkaar bekend zijn. De neigingssensoren Tms/Tmm88 
detecteren deze positie betrouwbaar, door de neiging van de 
boven- en onderwagen en de graafarm te meten. absolute 
encoders ahs/ahm36 op de betreffende armdraaipunten 
kunnen de meting ondersteunen.

• neigingssensor Tms/Tmm88
• absolute encoder ahs/ahm36 canopen

Botsingwaarschuwing aan de achterkant van de 
graafmachine
al bij middelgrote graafmachines is het overzicht voor de ma-
chineoperator duidelijk beperkt en het risico op ongevallen dus 
hoger. De op de graafmachine gemonteerde 2D-LiDaR-sensor 
Lms1xx herkent vroegtijdig objecten binnen de  botsingszone 
van het voertuig en waarschuwt de machineoperator. Zo 
kunnen mogelijke botsingen met objecten worden herkend 
en vermeden. er ontstaat minder schade aan de machine en 
in de omgeving en de beschikbaarheid van de graafmachine 
neemt toe. Tegelijkertijd dalen de kosten voor reparaties.

• 2D-LiDaR-sensor Lms1xx

Detectie van draaikranspositie
Voor het realiseren van deels autonome machineprocessen 
is voor de draaikrans een eenvoudige positiedetectie tussen 
boven- en onderwagen door een absolute encoder voldoende. 
met het compacte model en het robuuste ontwerp is de abso-
lute encoder ahs/ahm36 bij uitstek geschikt voor deze taak. 
Dankzij de absolute positiedetectie, hoge resolutie en hoge 
herhalingsprecisie kan deze ook herhalende werkprocessen 
realiseren.

• absolute encoder ahs/ahm36 canopen

g www.sick.com/ 
ahs_ahm36_canopen

g www.sick.com/ 
ahs_ahm36_canopen

g www.sick.com/Lms1xx

g www.sick.com/ 
Tms_Tmm88

http://www.sick.com/AHS_AHM36_CANopen
http://www.sick.com/AHS_AHM36_CANopen
http://www.sick.com/LMS1xx
http://www.sick.com/ TMS_TMM88
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Kiepwagens beveiligen
Door de grootte, hoogte en snelheid van  kiepwagens 
en de steeds wijzigende omstandigheden heeft 
de bestuurder vaak een slecht zicht. Frontale en 
kopstaartbotsingen, en verlaten van de verharde 
rijstrook komen voor. De MINESIC100 WPS is een 
uiterst precies botsingswaarschuwingssysteem 
dat kritische zones in de omgeving van het voertuig 
bewaakt. De rijstrookhulp waarschuwt de bestuur-
der bij het verlaten van de rijstrook.

• Rijhulpsysteem MINESIC100 TPS

wielladers en bulldozers beveiligen
Voor het laden en lossen rijden wielladers steeds 
vooruit en achteruit terwijl de operator vooral op de 
laadbak let. De MINESIC100 WPS is een uiterst pre-
cies botsingswaarschuwingssysteem dat kritische 
zones in de omgeving van het achterste deel van het 
voertuig bewaakt. het systeem waarschuwt bij bot-
singsgevaar en ondersteunt de operator bovendien 
in moeilijke manoeuvreersituaties.

• Rijhulpsysteem MINESIC100 WPS

Graafwiel- en graafbakbaggers beveiligen
De MINESIC100 EPS is een uiterst precies botsings-
bewakingssysteem dat de omgeving van de graaf-
machine bewaakt. Bovendien leidt het kiepwagen-
bestuurders veilig naar de correcte laadpositie. 
op het bedieningsdisplay worden alle hindernissen 
in het waarschuwingsveld aangegeven.  
Bij direct botsingsgevaar wordt de bestuurder 
met een akoestisch signaal gewaarschuwd zodat 
eventuele manoeuvreerbewegingen veilig en op tijd 
kunnen worden gestopt.

• Rijhulpsysteem MINESIC100 EPS

BouwVoeRTuiGen VooR BoVenGRonDs GeBRuiK

g www.sick.com/minesic100_TPs

g www.sick.com/minesic100_wPs

g www.sick.com/minesic100_ePs

http://www.sick.com/MINESIC100_TPS
http://www.sick.com/MINESIC100_WPS
http://www.sick.com/MINESIC100_EPS
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neigingssensoren voor positionering op mobiele 
kraan
om schade door overbelasting en omvallen te voorkomen, 
wordt op mobiele kranen gebruikgemaakt van sensor-
oplossingen ter begrenzing van het lastmoment. De voor de 
ondersteuning van de automatische nivellering van de mobiele 
kraan geschikte 2-dimensionaal werkende neigingssensor Tmm88 beschikt over 
een gecompenseerde dwarsgevoeligheid en een instelbare trillingsonderdrukking. 
De 1-dimensionaal werkende neigingssensor Tms88 detecteert de positie van de 
zwenkarm. Met een meetbereik van 360° en een vrij instelbaar nulpunt is flexibele 
toepassing in verschillende inbouwsituaties mogelijk.

• neigingssensor Tms/Tms88

Trekdraadencoder voor het positioneren van stempels 
en zwenkarm op de mobiele kraan
een deelfunctie van de lastmomentbegrenzing op de mobiele 
kraan is de positiedetectie van de uitschuifbare stempels, en 
de detectie van de positie van de zwenkarm en de kraanarm. 
De trekdraadencoders uit de productfamilie ecoLine zijn dankzij 
de slanke vorm bij uitstek geschikt voor het positioneren van de 
stempels. De trekdraadencoders van de productfamilie highLine 
met hun robuuste behuizing en meetlengte van maximaal 50 m 
zijn de ideale oplossing voor de positionering van de zwenkarm.

• Trekdraadencoder ecoLine
• Trekdraadencoder highLine

encoder voor het detecteren van de hoek op de 
zwenkarm
Voor een stabiele lastmomentbegrenzing moeten de hoek en 
de positie van de zwenkarm ten opzichte van de onderwagen 
bekend zijn. De absolute encoder ahs/ahm36 is dankzij zijn 
compacte en robuuste ontwerp en de canopen-interface 
geschikt voor deze taak.

• absolute encoder ahs/ahm36 canopen

moBieLe KRaan

g www.sick.com/ 
ahs_ahm36_canopen

g www.sick.com/ 
ecoLine

g www.sick.com/ 
highLine

g www.sick.com/ 
Tms_Tmm88

http://www.sick.com/ AHS_AHM36_CANopen
http://www.sick.com/EcoLine
http://www.sick.com/HighLine
http://www.sick.com/ TMS_TMM88
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objectdetectie op grondboormachine
Voor boren zonder onderbrekingen is het nodig objecten die in 
de nabijheid van de boorproces terecht kunnen komen, vroeg-
tijdig te herkennen. De 2D-LiDaR-sensor Lms1xx is ongevoelig 
voor stof in het gezichtsveld en de grote reikwijdte is bijzonder 
geschikt voor deze taak.

• 2D-LiDaR-sensor Lms1xx

Bewaking van de boorhoek
De basis voor succesvol boren is gelegen in de nauwkeurige 
positionering en afstelling van de grondboormachine. Daar-
voor meet de neigingssensor TMM88 de X- en Y-coördinaten. 
De hoge meetnauwkeurigheid over het totale meetbereik, de 
uitstekende temperatuurstabiliteit en de gecompenseerde 
dwarsgevoeligheid en parametreerbare trillingsonderdrukking 
maken van de Tmm88 de ideale oplossing voor deze veelei-
sende taak.

• neigingssensor Tms/Tmm88

Bewaking van de boorverplaatsing en de boor-
snelheid
om precies te kunnen boren is het belangrijk de exacte boor-
snelheid en de positie van de boorverplaatsing te kennen. 
Daarvoor is de absolute encoder ahs/ahm36 bij uitstek 
 geschikt, met zijn absolute positiedetectie, de stofdichtheid 
en de betrouwbare geheel magnetische sensor. Bovendien 
kan deze voor positiedetectie in combinatie met een trek-
draadmechanisme als trekdraadencoder worden gebruikt.

• absolute encoder ahs/ahm36 canopen
• Trekdraadencoder highLine

GRonDBooRmachine

g www.sick.com/ 
ahs_ahm36_canopen

g www.sick.com/Lms1xx

g www.sick.com/ 
highLine

g www.sick.com/ 
Tms_Tmm88

http://www.sick.com/AHS_AHM36_CANopen
http://www.sick.com/LMS1xx
http://www.sick.com/HighLine
http://www.sick.com/ TMS_TMM88
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7 SICK IN ÉÉN OOGOPSLAG
sicK is één van de toonaangevende fabrikanten van intelligente sensoren en sensoroplossingen voor 
industriële toepassingen. met meer dan 8.000 medewerkers en meer dan 50 dochterondernemingen en 
partnerships, alsmede talrijke vertegenwoordigingen in de hele wereld zijn we altijd in de buurt van onze 
klanten. Ons unieke aanbod van producten en services is de perfecte basis voor een veilige en efficiënte 
besturing van processen, voor de bescherming van mensen tegen ongevallen en het voorkomen van milieu-
verontreiniging.

Wij hebben een uitgebreide ervaring in diverse domeinen en kennen de branchespecifieke processen en 
eisen. Zo kunnen wij met intelligente sensoren precies de oplossingen leveren die onze klanten nodig heb-
ben. in onze testcentra in europa, azië en noord-amerika worden systeemoplossingen voor onze klanten 
getesten geoptimaliseerd. Dat alles maakt van ons een betrouwbare leverancier en R&D-partner.

onze uitgebreide services vervolledigen ons aanbod. met onze sicK LifeTime services ondersteunen we u 
tijdens de gehele levenscyclus van de machine en zorgen we voor veiligheid en productiviteit.

Dat is voor ons ‘sensor intelligence’.

wereldwijd bij u in de buurt:
Australië, België, Brazilië, Canada, Chili, China, Denemarken, Duitsland, Finland, Frankrijk, Groot-Brittannië, 
Hongarije, India, Israël, Italië, Japan, Mexico, Nederland, Nieuw-Zeeland, Noorwegen, Oostenrijk, Polen, 
Roemenië, Rusland, singapore, slovenië, slowakije, spanje, Taiwan, Thailand, Tsjechische Republiek, 
Turkije, Verenigde arabische emiraten, Vietnam, Vs, Zuid-afrika, Zuid-Korea, Zweden, Zwitserland.

contactpersonen en andere vestigingen - www.sick.com


