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'ENTREE DANS UNE DIMENSION NOUVELLE -
DANS LA PRODUCTION, LA LOGISTIQUE ET LE SERVICE

La robotique fait son entrée dans la production, la logistique et le service. Ce sont
avant tout les robots mobiles qui ont le vent en poupe. Et pour leur déplacement sar
il faut des solutions de détection intelligentes. Les variantes vont des AGV en passant
par des cobots jusqu’aux robots mobiles a conduite autonome. Bref, I'avenir appar-
tient aux robots mobiles autonomes. Ainsi, la robotique est aujourd’hui devenue plus
flexible et permet des domaines d’utilisation et modéles commerciaux inédits.
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METRALABS ET SICK FONT BOUGER LA ROBOTIQUE MOBILE.

TOUT EST SOUS CONTROLE

Les robots a conduite autonome sont de plus en plus présents dans notre vie de tous les jours. lls
tondent les espaces verts, aspirent le salon et lavent les fenétres, sans faire de pauses, si nécessaire.
Mais la gamme de produits qu’offre MetralLabs va bien au dela de ces applications populaires :

les spécialistes de la robotique de service mobile dotés d’une expérience pratique de longue date
proposent des robots mobiles pour les domaines et fonctions les plus divers. Des robots pour les
inventaires dans le commerce de détail en passant par les robots de désinfection jusqu’aux mini
chariots élévateurs pour I'intralogistique. Le point commun entre tous les modéles est qu’ils se
déplacent en toute sécurité grace aux scrutateurs laser de sécurité et aux capteurs 2D-LiDAR de SICK,
la condition requise pour des prestations de service réussies et des flux de matériau efficaces.

Deux fois et demi le tour du globe

Depuis 2007, I'entreprise MetraLabs d’llimenau a mis
plus de 300 robots en action sur le marché. Ensemble,
ils atteignent désormais une prestation de conduite de
plus de 100,000 km, c’est-a-dire deux fois et demi le
tour du globe. D’aprés Sabrina Greul-Nothnagel,
responsable du secteur Industrie et Healtcare, faire
confiance a SICK depuis le tout début déja est
parfaitement justifié : « Nous avons fait de trés bonnes
expériences avec SICK ». Qualité et technologie sont
totalement convaincantes et en matiére de technique
de sécurité, il n’existe tout simplement rien de
comparable sur le marché. » La condition requise
idéale donc pour faire les prochains kilométres
ensemble.

La diversité de la robotique mobile,

bien plus qu’une simple mode

Un exemple du monde de la mode : le TORY a conduite
autonome se fraye son chemin tout seul entre les
porte-manteaux d’'un magasin de mode. Une fois la
premiére installation réalisée et doté d’un mapping
adapté, il réalise des inventaires automatisés a I'aide
de la détection RFID et peut également étre couplé au
systéme de gestion des stocks respectif pour déclen-
cher par exemple des commandes automatiquement.
Tout cela est déja totalement fascinant, et le fait que le
TORY travaille de jour comme de nuit vient couronner
le tout. Du public, des enfants qui jouent ou des objets
comme des sacs de courses ou cartons ne font pas
obstacle a sa persévérance. Les scrutateurs laser de



Le CARY est un mini chariot élévateur autonome,
qui transporte des plateaux roulants chargés.

sécurité des séries S300 ainsi que TiM7xx rendent
cela possible. lls combinent une analyse intelligente
des champs et une données de mesure dans un seul
appareil. Ainsi, ils peuvent aussi bien déterminer des
données via la présence d’'un objet dans une zone
définie que fournir des données de mesures exactes
de la surface balayée. Une situation importante : les
scrutateurs laser de sécurité répondent a la fois a deux
des exigences principales, la sécurisation du mouve-
ment pour la protection des personnes et la perception
de I'environnement via des données de mesure non
sécurisées pour la localisation de véhicule. La concep-
tion compacte de TiM7xx est en outre particulierement
adaptée aux plate-formes mobiles, aux véhicules a
guidage automatique (AGV) et aux robots de service
mobiles.

Avec la force du soleil artificiel -

La désinfection sans pause

La diversité de la robotique mobile s’affiche également
au travers d'autres applications. Récemment, toute
I’attention se porte sur les robots de désinfection.
Mais outre la situation actuelle urgente, ils y resteront
a juste titre. Le théme de I’hygiéne et de la désinfec-
tion va bien au dela du secteur de la santé.

Les robots comme le STERYBOT de Metralabs s’ap-
proprient pour cela le principe des rayons du soleil. Le
rayonnement UV-C a ondes courtes permet d'éliminer
jusqu’'a 99,99 % tous les virus et bactéries, les sur-
faces sensibles et dispositifs médicaux demeurent
ainsi sains. Le robot de désinfection se déplace de
maniére entierement autonome dans I’environnement,
ici aussi uniquement a I'aide de scrutateurs laser de
sécurité. La sécurité fonctionnelle intégrée et un logi-
ciel de navigation optimisé sur des dizaines de milliers
de kilométres garantissent une orientation fiable et le
contournement des personnes et obstacles. Cette na-
vigation libre permet un taux élevé de désinfection et
par la-méme I'efficacité de I'ensemble du systéme,
contrairement aux robots qui parcourent des trajets
prédéterminés. Outre la désinfection de surface de lo-
caux dans les hopitaux et cabinets médicaux, la désin-
fection UV peut étre tout aussi bien utilisée pour la
décontamination dans les supermarchés, centres
commerciaux, hotels, bureaux, écoles ou dans la pro-
duction, de belles perspectives !
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Le TORY a conduite autonome se fraye son chemin tout seul
entre les porte-manteaux d’'un magasin de mode.

Mini chariots élévateurs : le summum de la sécurité

Au sujet de la production. Avec CARY, I'entreprise d’lll-
menau propose également un autre robot mobile
équipé de scrutateurs laser de sécurité de SICK pour
les exigences les plus diverses de la production. En tant
que mini chariot élévateur autonome, ce dernier
occupe avec succés une niche, lorsqu’il s’agit de trans-
porter des plateaux roulants chargés, et tout particulié-
rement lorsqu’ils sont chargés de piéces sensibles. Les
robots de cette série peuvent étre intégrés aisément
seuls ou a plusieurs dans l'intralogistique existante.

«

Nous avons fait d’excellentes
expériences avec SICK. Qualité
et technologie sont totalement

convaincantes et en matiére

de technique de sécurité,
il n’existe tout simplement rien
de comparable sur le marché.

Sabrina Greul-Nothnagel, Sales & Global Partner
Management, MetraLabs GmbH

Un esprit curieux mobile

Lexemple MetralLabs en est l'illustration parfaite :
I'intérét des esprits intelligents pour cette industrie en
plein boom est a la hauteur de la diversité des
domaines d’utilisation de la robotique mobile. « Nous
travaillons ensemble depuis des années, entre autres
avec 'université lllmenau, a des projets de recherche,
I'intérét des étudiants est gigantesque », déclare
Sabrina Greul-Nothnagel. Une collaboration également
soutenue par SICK, afin de faire progresser chaque
jour un peu plus la curiosité et I'esprit de re-
cherche. (mw)



MAGAZINO ET SICK COMBLENT UNE LACUNE DANS LE
REAPPROVISIONNEMENT AUTOMATISE.

UN NOUVEAU ROBOT MOBILE POUR
LA PRODUCTION INDUSTRIELLE

Un suppléant s’est rarement révélé étre aussi innovant : avec le nouveau SOTO, I'entre-
prise de robotique Magazino a développé un robot de chaine d’approvisionnement pour
les zones intermédiaires de la production qui n’étaient jusque lors pas encore automati-
sées. Un robot mobile destiné a alimenter les lignes de production a ainsi vu le jour avec
SICK. La petite révolution devrait s'imposer dans la construction automobile ainsi que
dans de nombreux autres secteurs.
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«Une histoire de longue date unit
Magazino et SICK » explique Raphael
Vering, chef de produit chez Magazino.
Le tout dernier chapitre de cette histoire
est le robot mobile SOTO2, qui alimente
la production industrielle de maniére
entiérement autonome avec des sup-
ports pour petites charges.

Approvisionnement en matériau auto-
matisé dans la production industrielle
Si les processus nécessaires en aval et en
amont dans les chaines de production
exigeaient presque toujours des opéra-
tions manuelles, le SOTO marque une rup-
ture nette : il se rend a I'entrepdt, y prend
les supports pour petites charges, les
charge quasiment « sur le dos » et améne
les caisses sur le poste de montage pour
lesy livrer, le tout de maniére entiérement
autonome et just-in-time. « Saisie a des
hauteurs et dans des rayonnages diffé-
rents, le transport paralléle de 24 conte-
neurs maximum et la répartition flexible
sur différents postes de montage : le
SOTO est actuellement le seul produit qui
combine ces trois étapes en un seul véhi-
cule », déclare Raphael Vering.

Entiérement équipé avec les solutions
de détection de SICK

La vision de « Lusine 4.0 » se poursuit ain-
si, et SICK est impliqué en tant que spé-
cialiste de solutions de détection intelli-
gentes pour robots mobiles. « La collabo-
ration avec SICK nous a permit de
construire un robot qui percoit I'environ-
nement de maniére sire, et capable de
travailler parallélement avec un homme »
compléte Vering. Trois scrutateurs laser
de sécurité microScan3 sont montés sur
le plancher du véhicule pour la localisa-
tion et la navigation. Outre cela, des bar-
rages immatériels de sécurité empéchent
que les personnes n’interviennent dans le
véhicule mobile. Les codeurs incrémen-
taux DFS60 de SICK sont également inté-
grés. Et la caméra de vision 3D Visionary-T
Mini controle la trajectoire d’en haut, pour
assister la navigation et détecter les obs-
tacles qui ne se trouvent pas a la hauteur
des scrutateurs laser de sécurité.
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La Visionary-T Mini, un ceil per¢ant en
temps réel

C’est principalement ce capteur de vision
3D qui a permit a Magazino de lancer
maintenant le SOTO2 en série. Avec
jusqu’a 30 images par seconde, le pro-
cessus de prise de vues instantanées 3D
enregistre les types d’obstacles poten-
tiels sur la trajectoire : juste au dessus du
niveau du sol, les fourches des chariots
élévateurs ou les vis ou écrous de grande
taille doivent étre détectés. La Visionary-T
Mini identifie également les objets dépas-
sant des murs, comme par ex. les extinc-
teurs ou les moniteurs, ou les obstacles
flottants (par ex. les marchandises en
barres ou sur palettes), sans oublier les
obstacles « négatifs » comme les esca-
liers ou rampes inclinées.

Les atouts pratiques de la Visionary-T
Mini en environnement industriel a éga-
lement joué en sa faveur : possibilités de
fixation stables, bonne connexion Inter-
net, haute résolution et traitement sans

="

Trois scrutateurs laser de sécurité microScan3 sont
montés sur le plancher du véhicule pour la localisation
et la navigation.

faille des données ainsi que vaste portée.
Vient s’ajouter a cela la collaboration
positive entre les spécialistes respectifs :
c’est ainsi que Magazino a obtenu rapi-
dement un prototype de la caméra de
vision 3D, afin de solutionner les étapes
de développement complexes en étroite
concertation avec les experts SICK.

Pionnier d’'une logistique de production

optimale

Le SOTO2 constitue ainsi la piéce man-
quante du puzzle dans la logistique de
production intelligente. Il poursuit I'auto-
matisation de la production, soulage les
collaborateurs et soutient des processus
plus efficaces. Le robot mobile sera utili-
sé par les constructeurs de véhicules et
les fournisseurs, et plus tard également
dans la production d’appareils d’électro-
ménager et électroniques. « Nous conti-
nuerons de miser sur SICK et ses solu-
tions de détection pour la robotique mo-
bile », assure Vering. Lhistoire a succés
commune se poursuit. (gm)

La caméra de vision 3D Visionary-T Mini controle la trajectoire d’en haut, pour assister la
navigation et détecter les obstacles qui ne se trouvent pas a la hauteur des scrutateurs
laser de sécurité.
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LAGV SUITEE COBOTICS REINVENTE LE TRAVAIL
DANS LA GRANDE DISTRIBUTION POUR LE RENDRE
PLUS EFFICACE

IL EXCELLE

C’est dans I'esprit start-up de « Google » (mode
de fonctionnement qui stimule I'innovation),
qgu’en 2015, Pierre Legendre et Benjamin
Loize, tous deux ingénieurs chez U GIE-IRIS,

se mettent a réfléchir a une solution pour
réduire la pénibilité dans les Drives nouvelle-
ment intégrés dans magasins Systemes U.
Cette nouvelle facon de faire les courses prend
de I'ampleur et avec elle, toutes les contraintes
liees aux TMS (Troubles Musculo-Squelettique)
et a la fatigue des équipes dues a de nombreux
efforts physiques. La question sur la rentabilité
de ce service se pose également. Des
problémes d’organisation et de productivité se
font ressentir. Par exemple, des produits sont
mis en rayon par des collaborateurs mais sont
ensuite retirés par d’autres pour le drive.
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La Genése de SUitee Cobotics

Pendant 2 années, Pierre et Benjamin travaillent sur le projet
de réduction de pénibilité tout en améliorant la rentabilité du
service Drive. lls proposent a leur direction de réaliser un robot
a taille réelle pour aider les collaborateurs des magasins dans
les taches pénibles comme le transport des produits lourds
pour le réapprovisionnement des rayons ou les nombreux
allers-retours entrepdts/rayons. Systéme U leur laisse carte
blanche dans la réalisation du robot autonome d’assistance. lls
trouvent alors des partenaires industriels et fabriquent un robot
mobile qu’ils testeront dans quelques magasins.

Les deux ingénieurs se retrouvent au congres des associés et
propriétaires des magasins U. Leurs AGV suscitent de I'intérét
mais U GIE-IRIS n’étant pas fabriquant de robot mobile, le pro-
gramme d’innovation doit prendre fin. Se pose alors la question
de retourner a leurs projets initiaux ou de quitter la société afin
de se lancer eux-mémes dans la réalisation des robots.

CPRFORYIY LYY
f

Le robot mobile assiste le personnel lors du remplis-
sage des rayons

Début d’une nouvelle aventure avec SICK

En mars 2018, la décision de créer leur propre start-up est
prise et six mois plus tard SUitee Cobotics voit le jour. Systeme
U leur laisse tous les résultats du projet et ce qui leur permet
de reprendre la ou ils se sont arrétés. lIs se rendent vite compte
que le produit ne convient pas et recommencent tout a zéro.

Durant 2 ans, tout est revu, la forme, le design et la tech-
nique. LAGV doit remplir 2 fonctions, le déplacement autonome
(déplacement seul entre I'entrepdt et les rayons) et le mode
suiveur (déplacement avec une personne) pour 'aide au réap-
provisionnement. Le robot devant se déplacer en zone encom-
brée et en présence de public, le niveau de sécurité se doit
d’étre trés élevé pour éviter les collisions et les accidents.

Afin de répondre aux exigences li€ées a la sécurité autour d’un
AGYV, les co-fondateurs de SUitee se tournent vers SICK. « SICK
est I'un des rares fabricants au monde a fabriquer des produits
avec la haute sécurité que nous recherchions pour notre robot »



{{ SICK est I'un des rares fabricants
au monde a fabriquer des produits
avec la haute sécurité que nous
recherchions pour notre robot

Pierre Legendre, SUitee Cobotics

explique Pierre Legendre. « Des fabricants de LiDAR, il y en a
beaucoup mais respectant les normes de sécurité nécessaires,
beaucoup moins ! » enchérit Benjamin Loize.

SUitee Cobotics prend alors contact avec Yannick Planchenault,
I'ingénieur technico-commercial du secteur, afin de trouver les
capteurs LiDAR nécessaires a leur prototype. Par la suite,
Jeffrey Yannou, Expert en applications mobiles de SICK France,
se rend sur place afin de définir le matériel adéquat a intégrer
en fonction des contraintes techniques imposées. Une forma-
tion produit leur est dispensée a I'agence SICK de Nantes.

Un équipement de pointe pour assurer la sécurité de tous

Le déploiement de I'AGV ne devait pas avoir d’'impact sur
I’environnement des magasins. Il n’était donc pas question
d’intégrer les lignes au sol, d’ajouter des antennes ou relais
GPS. |l fallait équiper le robot de capteurs laser trés précis. De
plus, il devait étre capable aussi bien de se rendre a une
destination précise de fagon autonome que de suivre une
personne en toute sécurité. Le robot mobile d’assistance
SUitee est alors équipé de 4 LiDARs (TIM et S300) dont 3 de
sécurité (S300 et TIM-S), d’'une caméra 3D infrarouge, d’'lA
embarquée, d’'un automate de sécurité (Flexi Soft et codeurs

: FOCUS ROBOTS MOBILES

Le robot mobile devait étre a la fois en mesure
d’atteindre un objectif défini avec une grande précision,
et de suivre une personne en toute sécurité.

incrémentaux de sécurité DFS60S) et d’'un automate de
navigation développé par SUitee Cobotics.

Les LIiDAR de SICK permettent de cartographier sous forme
de points I'intérieur du batiment. Les données brutes sont en-
suite récupérées et traitées par les ingénieurs afin de réaliser
le plan du magasin qui sera intégré au systéme. Les scrutateurs
SICK TIM510 et TIM-S, spécialement congus pour les applica-
tions mobiles, sont d’une grande fiabilité dans la détection
d’obstacles et/ou dans la mesure de I'environnement. Muni de
tous ces capteurs, le robot mobile peut se rendre de facon au-
tonome d’un point A a un point B. Il est capable de choisir son
itinéraire, de se faufiler entre des obstacles statiques (transpa-
lette, cartons...), de ralentir ou de s’arréter lorsqu’il rencontre
des personnes et peut méme recalculer son chemin si le pas-
sage est totalement obstrué. Il peut également étre programmé
en mode suiveur pour accompagner un collaborateur.

Malgré un retard pris a cause du confinement en début
d’année, la disponibilité des équipes SICK a permis aux
fondateurs de SUitee Cobotics de finaliser leurs tests avant
I’été. Le résultat souhaité est la et la premiére livraison des
robots autonomes d’assistance a pu s’effectuer en septembre.

(aa)
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LE TRAYSHUTTLE DE BRAUN SONDERMASCHINEN OPTIMISE LA CHAINE DE PROCESSUS

LE REPARTITEUR MOBILE

Les systémes AGV offrent de multiples possibilités d’utilisation. lls sont idéaux pour
le secteur logistique et du transport, dans lesquels de nombreux produits sont
chargés et des livraisons préparées pour étre expédiées. Le chargement et déchar-
gement sont les activités principales de ce robot mobile. Avec le BS Trayshuttle, I'en-
treprise Braun Sondermaschinen GmbH a développé un systéme AGV, qui préléve
une pile de bacs ou de supports pour petites charges sur un palettiseur et le dépose
sur un autre palettiseur. La tache détaillée du BS Trayshuttle est de garantir la
détection de position sdre, la mesure de distance et la navigation. Des solutions de
détection trés complétes de SICK sont utilisées pour maitriser ces différents défis.

Les BS Trayshuttles de Braun Sonder-
maschinen vont permettre aux entre-
prises de transporter des chargements
sur les lignes de protection d’'un empla-
cement a un autre, sans intervention hu-
maine. Les chargements peuvent étre
enlevés de maniére entierement auto-
nome par le robot mobile sur un paletti-
seur et déposés sur un autre. Les robots
sécurisent et augmentent la productivité
et I'efficacité de 'ensemble de la ligne
de production, en organisant la logis-

Tous les capteurs du systéme AGV viennent de
chez SICK.

tique de transport interne de maniére
aussi efficace que possible. Un avantage
qui n’a pas de prix pour les entreprises
qui utilisent le systéme AGV. Pour le choix
des capteurs, Braun Sondermaschinen
s’est adressé a SICK. SICK a pris connais-
sance des objectifs et des défis et les a
mis en application sur mesure pour son
client de longue date. C’est ainsi qu'un
robot mobile, dont le logiciel peut étre
programmé pour étre exactement adap-
té aux processus sur place a vu le jour.

Les composants : une solution compléte
de SICK

Un Robot Mobile Autonome (AMR) de
I’entreprise MiR a été utilisé pour la mise
en ceuvre du BS Trayshuttle. Ces AMR
ont déja fait leurs preuves dans d’autres
applications. La structure technique du
BS Trayshuttle est montée sur le MiR250.
LAMR est équipé de série de la com-
mande de sécurité Flexi Soft et du scru-
tateur laser de sécurité nanoScan3. La
structure petite et compacte du nanoS-
can3 a permis de réaliser un design éco-
nome en place du MiR250. Les deux
nanoScan3 sécurisent le véhicule de
tous coOtés. Le Flexi Soft monté de série
permet un fonctionnement sdr, méme
lorsque I'un des 128 champs maximum
de protection librement configurables du
scrutateur laser est par exemple violé
par un collaborateur. Outre le fonctionne-
ment sdr, cette combinaison offre en
outre la meilleure flexibilité pour I'adap-
tabilité de la vitesse du véhicule et du
sens de déplacement L'ensemble des
capteurs du systéme AGV viennent de
chez SICK. Le capteur photoélectrique
multi-taches PowerProx WTT12L est utili-
sé pour la détection de position des
bacs. Outre cela, un capteur photoélec-
trigue miniature W4-3 est utilisé pour
interroger la fin de course, et dans le vé-
hicule lui-méme, la position est saisie a
I’aide du détecteur de proximité inductif
IME2S.
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Le BS Trayshuttle prend les supports pour petites charges ou piles de bacs de maniére
autonome sur un palettiseur et les dépose a nouveau sur un autre palettiseur.

Les autres exigences touchant au BS
Trayshuttle ont également été satisfaites
grace a des capteurs de SICK : un
WTT12L mesure par exemple la distance
dans le véhicule pour charger et déchar-
ger correctement le bac. Le véhicule en-
tier est maintenant transporté jusqu’a
I’emplacement adapté. Les capteurs in-
ductifs contrdlent si I'emplacement cor-
rect a été atteint.

Le BS Trayshuttle en action

Le BS Trayshuttle est programmé avec
une grande précision pour une utilisation
sur place. Il connait sa trajectoire. Pour
le mettre en mouvement, une simple
pression sur le bouton de démarrage vert
suffit et le véhicule se déplace automati-
quement. Il quitte sa station et se rend a
la destination indiquée, pour y charger
ou décharger des marchandises. Le sys-
téme de transport se met pour cela en
position devant le rayonnage sur une sur-

face exactement définie. Les capteurs
aident a déterminer correctement I'em-
placement. Une fois sur place, le BS
Trayshuttle déploie son bac. Il s’agit
d’une surface montée dans le véhicule,
sur laquelle des marchandises peuvent
étre déposées. Les capteurs déterminent
également dans quelle mesure le bac
doit étre sorti afin de pouvoir effectuer
idéalement le transfert de marchandises.
L'unité méme est réglable en hauteur,
afin de permettre le transfert sur diffé-
rents points. Une fois I’échange réalisé,
le bac rentre a nouveau. Pour une orga-
nisation encore plus efficace, plusieurs
compartiments de rayonnages peuvent
également étre traités a la suite, ce qui
veut dire que le BS Trayshuttle remet
d’abord un produit & un compartiment,
monte ensuite jusqu'au compartiment
suivant pour y prendre un nouveau pro-
duit, qu’il améne ensuite au prochain
emplacement. Grace a la hauteur de

prise de bac variable de 200 mm a
1,200 mm, ceci est aisément possible.
Lorsque le systéme AGV n’est plus né-
cessaire, il retourne a sa station de
charge jusqu’a sa prochaine mission.

Bonne écoute client et programmation
précise

Pour que le systéme AGV évolue jusqu’a
7 km/h dans les halls sans le moindre
probléme, une connaissance précise des
besoins est demandée : une attention
toute particuliére a été portée au do-
maine de la technique de sécurité. Com-
ment doit réagir le véhicule dans des si-
tuations précises et quelles solutions
sont nécessaires pour un fonctionne-
ment sans faille ?

Pour le savoir, Braun Sondermaschinen
et SICK travaillent intensément ensemble.
Tout au long du projet, Braun Sonder-
maschinenbau a pu avoir recours aux
mémes experts de SICK. Cela a permis
de trouver des solutions aux différents
défis sur place. Ce n’est pas uniquement
un robot mobile, taillé sur mesure aux be-
soins des clients de I'entreprise Braun
Sondermaschinen qui a alors vu le jour.
La collaboration de Braun Sonder-
maschinen et de SICK s’est encore inten-
sifiée grace a ce projet. (Lein)
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LA DESINFECTION A LAIDE DE LA LUMIERE UV ET DE NANOSCAN3

UNE LUEUR A HORIZON

En été, les lunettes de soleil et les cremes solaires nous protegent contre
cette lumiére. Mais les virus n’ont aucune chance d’y échapper. Il est
question de la lumiéere UV. Elle peut étre dangereuse pour les yeux et la
peau, mais elle a un effet destructeur sur les virus. Pour cette raison, on
a désormais recours régulierement et avec succes a la lumiéere UV pour
la désinfection de locaux. Et afin de protéger aussi les personnes en
rapport avec ces applications, des esprits ingénieux ont développé des
robots a cet effet. La start-up chinoise Youibota recours a une solution
éprouvée pour la commande de plate-formes mobiles avec le nanoScan3
de SICK.




Alors que sur toute la planéte, on
tente de trouver une solution pour
stopper la pandémie, on mise de plus
en plus sur la lumiére UV pour la
désinfection de surfaces et de locaux.
Des entreprises du monde entier tra-
vaillent sur des solutions de désinfec-

: FOCUS ROBOTS MOBILES

Equipé d’un nanoScan3, ARIS-K2 se déplace de fagon
slre dans la piéce a la maniére d’une plate-forme mobile.

«

Les domaines d’application
principaux sont par ex. les
centres commerciaux, les

sites de production et tous les
domaines ot un grand nombre
de personnes se rassemblent

Benny Liu, chef de produit SICK Chine

mentaire pour les constructeurs de
robots chinois. lls assurent flexibilité et
gain de temps, méme lors de I'implé-
mentation pour I'application de désin-
fection. « Nous sommes trés contents
d’avoir pu aider Youibot pour la réalisa-
tion de ce robot dans un délai aussi

tion de surfaces mobiles basées sur

la lumiéere UV. C’est aussi le cas de la

start-up chinoise Youibot qui a développé un robot de
désinfection. L'appellation quelque peu martiale,
« ARIS-K2 Viruskilling-Roboter » indique alors clairement
la fonction principale de ce nouveau produit. Mais cela
fonctionne avant tout grace a ses « valeurs intérieures »
qui sont fournies par le partenaire SICK sous forme du
nanoScan3. Cela garantit entre autres que le robot
puisse réellement exécuter son travail sans aucun dan-
ger pour les personnes concernées.

Fonctions multiples, plate-forme mobile

Equipé d’un nanoScan3, ARIS-K2 se déplace de facon
slre dans la piéce a la maniére d’une plate-forme mo-
bile. Le scrutateur laser de sécurité convient parfaite-
ment a la protection et la localisation de plates-formes
mobiles. La simplicité d’utilisation du logiciel de confi-
guration Safety Designer et ses possibilités d’intégra-
tion intelligentes ont constitué un argument supplé-

bref. Avec notre nanoScan3, il navi-

guera en toute sécurité sur ses circuits
de désinfection », résume Benny Liu, responsable pro-
duit de SICK.

Désinfection intégrale des surfaces

Le robot mobile, en dehors des conduits de lumiére UV,
est équipé en plus d’'une caméra thermique. Cela lui
permet d’exécuter une double fonction : la journée, le
robot controle la température du corps des passants et
la nuit, il désinfecte avec ses conduits de lumiére ver-
ticales, par ex. des halls de production vides.

« Les domaines d’application principaux sont par ex.
les centres commerciaux, les sites de production et
tous les domaines ol un grand nombre de personnes
se rassemblent », explique Benny Liu. Concrétement,
le robot fascinant brille déja dans les usines, a
I'aéroport et dans un hopital - une véritable lueur a
I’horizon. Le nanoScan3, pour la slreté a tous les
niveaux. (mw)



FABMATICS ET SICK VEILLENT A LA SECURITE DES ROBOTS MOBILES

PAS DE DEMI-MESURE

Les salles blanches de fabrication de semi-conducteurs sont clairement leur
terrain de chasse : les robots sont ici de mise dans toutes leurs versions. Guidés,
fixes ou mobiles pour la production ainsi que le chargement et le déchargement.
Les robots mobiles deviennent de plus en plus importants. Contrairement aux
systemes guidés, ils sont plus flexibles et peuvent évoluer librement dans
I’espace. Pour le transport de wafers, les plaquettes de silicium sur lesquelles
sont fabriquées les micro puces, ils sont déja pour les spécialistes de Fabmatics
un composant fixe dans le développement de solutions robotiques intelligentes.
Pour le HERO®FAB a conduite autonome en particulier, scrutateurs laser de
sécurité et capteurs photoélectriques de SICK jouent un réle décisif dans les
domaines de la sécurité et du positionnement du bras de préhension. lls ne
sont pas toujours visibles du premier coup d'ceil, mais sont les véritables

« héros de la sécurité » dans le HERO®FAB.




Les spécialistes de la production de semi-conducteurs.
Lentreprise Fabmatics GmbH de Dresde met au point des solu-
tions robotiques et d’automatisation intelligentes pour les
clients de I'industrie des semi-conducteurs. Lentreprise dispose
ici de la compétence unique de proposer des systémes d’auto-
matisation, de robotique et de manipulation pour une utilisation
dans des conditions de salle blanche. Une mission respon-
sable : « Nous transportons en fin de compte des marchandises
trés précieuses au sein de la production de semi-conducteurs
avec nos différents robots. Le fait que I'un de nos robots porte
seul sur ses épaules la valeur d’'une maison familiale est a
I'ordre du jour », déclare Martin Daumler, Group Manager Pro-
duct Development & System Integration bei Fabmatics. Il est
d’autant plus important de trouver des solutions fiables. Les
conditions requises a la mobilité en toute sécurité sont créées
entre autres avec 'aide des partenaires de SICK. Matériel et
logiciels sont proposés par un fournisseur unique, de la planifi-
cation et du développement, en passant par la fabrication et
I'installation, jusqu’au service aprés-vente. Le scrutateur laser
de sécurité S300 Expert et a I'avenir le microScan3 se chargent
ici de taches touchant a la sécurisation horizontale et verticale
dans I'espace. Les capteurs photoélectriques miniatures de la
famille W2S-2 constituent une solution de détection intelligente
pour le chargement et le déchargement avec le bras de préhen-
sion, petits, intelligents et Iégers.

{( Car nous transportons des
marchandises trés précieuses
au sein de la production de semi-
conducteurs avec nos différents
robots. Le fait est que I'un de nos
robots porte seul sur ses épaules
la valeur d’une maison familiale,

Martin Daumler, Group Manager Product Development &
System Integration bei Fabmatics.

La mobilité dans les salles blanches

Le HERO®FAB fait entrer la mobilité dans les salles blanches. Il
combine un systéme robotisé établi, propre et slr avec une
plateforme de transport a guidage automatique. Il a été concu
pour charger et décharger les installations de production de
maniére totalement automatique et pour un transport rapide
entre chaque étape du processus, ainsi que pour permettre un
stockage temporaire dans les salles blanches, Concrétement, il
peut déplacer jusqu’a quatre conteneurs, en salle blanche la
plupart du temps les conteneurs pour le transport sont de res-
pectivement 25 wafers de 200 mm ou de 300 mm. Des versions
spéciales du HERO®FAB avec un bassin d’eau de 60 | sont éga-
lement utilisées. Basé sur une solution de rails HERO®Rail
éprouvée, le développement continu du HERO®FAB offre la pos-
sibilité de se déplacer librement dans les salles blanches sans
raccordement par rail ou cable. Grace au scrutateur laser de
sécurité de SICK, le robot mobile répond, outre a la sécurité de
I'objet, également aux exigences de sécurité les plus pointues
en matiére d’interaction entre homme et machine dans le
méme espace de travail. En fonction du degré d’interaction et
des exigences locales, la sécurité des personnes est garantie a
différents niveaux.

: FOCUS ROBOTS MOBILES
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Pour le HERO®FAB a conduite autonome, scrutateurs laser de sécurité et capteurs
photoélectriques de SICK jouent un role décisif dans les domaines de la sécurité et du
positionnement du bras de préhension.

Parfaits pour les petits espaces d’installation

Les capteurs photoélectriques miniatures de la gamme W2S-2
guident le bras du robot de maniére sire et fiable lors de la pré-
hension des marchandises de valeur. Le point fort est ici égale-
ment sa taille. Les espaces d’installation sont précisément
extrémement limités dans la robotique mobile. Dans le robot, la
commande occupe déja 80 % de I'espace existant. C'est pour-
quoi le choix s’est porté ici sur le W2S-2. Les capteurs ultra plats
G2 s'integrent a des installations miniature et dans des espaces
trés étroits lls se démarquent en outre par une détection excel-
lente grace a une élimination d'arriére-plan performante. Méme
les trés petits objets sont détectés sans le moindre probléme a
partir d’'une distance de 8 mm, et les objets d’un noir profond,
réfléchissants, transparents et brillants sont détectés de
maniére sdre.

Des interfaces éprouvées pour I’avenir

Afin de pouvoir intégrer le systéme de commande de sécurité
dans les robots mobiles, la simplicité d'installation constitue un
autre avantage. Le systéme Safe EFl-pro est le développement
logique de l'interface EFI, qui connait un grand succes, et per-
met de sécuriser intelligemment le robot mobile. La technologie
de réseau EFl-pro basée sur I'Ethernet industriel remplace et
transmet ou non des données relatives a la sécurité a tous les
niveaux de communication. La passerelle EFl-pro représente le
composant central. Elle permet la connexion rapide et sdre ainsi
que l'intégration directe de commandes de robots via EtherNet/
IPTM CIP SafetyTM dans le systeme de commande de sécurité
Flexi Soft. Le Safe EFl-pro System constitue ainsi une étape
déterminante dans la transformation numérique.
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{( Nous grandissons ensemble avec
nos clients au fil de nos missions,
c’est cela qui nous fait aller tous
les jours de 'avant !

Meik Kettinger, Key Account Manager Un avenir commun

Blectronics & Solar, SICK Vertriebs-GmbH Pour Martin Daumler et Meik Kettinger, Key Account Manager
Electronic & Solar chez SICK, la maturité technique des solu-
tions de SICK est un argument de poids pour une collaboration
future : « Notre développement est un processus dynamique.
Pour tout ce qui touche aux exigences techniques, a la rédac-
tion de cahiers de charges et au temps de réponse rapide en
cas de questions et d’échanges d’idées, SICK est un partenaire
idéal » décrit Daumler et Kettinger compléte : »Nous grandis-
sons ensemble avec nos clients au fil de nos missions, c’est
cela qui nous fait aller tous les jours de I'avant ! » Les vastes
connaissances et le niveau élevé d’expertise technique consti-
tuent la base de la coopération réussie, une certaine mobilité
bien établie. Les partenaires poursuivront ainsi a I'avenir aussi
leur avancée ensemble sur le chemin de la réussite. Le déve-
loppement permanent de la robotique mobile ne se limite pas
a I'industrie des semi-conducteurs et n’épargne pas les autres
secteurs. C’est ainsi que le regard se porte ensemble sur les
missions de demain, tout en étant préts a appliquer également
le savoir-faire commun dans I'industrie pharmaceutique ou en
technique médicale. (mw)

Le HERO®FAB combine un systéme robotisé établi,
propre et slr avec une plateforme de transport a
guidage automatique.

A I'avenir aussi,Fabmatics et SICK souhaitent
poursuivent ensemble leur avancée sur le chemin
de la réussite.
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LES CAPTEURS GUIDENT LE FUTUR DES ROBOTS COLLABORATIFS

LA NOUVELLE MOBILITE

Le développement de robots compacts, puissants et flexibles, qui collaborent avec
I’homme, progresse a pas de géant. Les capteurs SICK jouent également un role
important dans ce domaine. Les capteurs intelligents jouent un réle important, tant
dans I'alignement et le positionnement des Cobots mobiles, que dans la surveil-
lance de leur environnement. Les Cobots Iégers qui se déplacent vers leur position
de travail sur des véhicules a guidage automatique et se positionnent eux-mémes
sont la derniére tendance. Cela signifie que le travail sans barriére et flexible devient
de plus en plus la norme en robotique et la nouvelle base pour une automatisation
qui fonctionne.




L'époque ou la robotique équipée exclusivement de
protecteurs fixes constituait la majorité des applica-
tions des robots industriels est révolue. Des systémes
plus compacts et plus flexibles élargissent la gamme
par une multitude d’applications. Ce sont surtout les
Cobots mobiles d’un poids allant jusqu'a 15 kg, mon-
tés sur des systémes de transport sans conducteur,
qui font I'objet d’une attention particuliére. Toute la
gamme de solutions de détection pour la robotique et
les plates-formes mobiles de SICK est utilisée ici :
Robot Vision, Safe Robotics, outillage de bras de robot
manipulateur, positionnement, perception de I'environ-
nement et sécurité.

Fusion entre Cobot et la plate-forme mobile

Les atouts des robots collaboratifs sont évidents. lls
sont particulierement adaptés aux applications
flexibles qui peuvent également étre utilisées tempo-
rairement dans les lignes de production. Les Cobots
peuvent étre intégrés de maniére fixe dans les lignes
de production ou installés sur des plates-formes mo-
biles. La productivité est d’autant plus élevée que le
temps nécessaire a I'installation des Cobots sur le lieu
de travail est considérablement réduit. Le point fort
dans tout cela : les solutions de détection de SICK sont
déja utilisées lors de I'approche du Cobot sur son lieu
de travail et pour un positionnement sir. En combinai-
son avec des systémes de transport sans conducteur,
il en résulte des unités mobiles qui trouvent leur posi-
tion de sécurité de maniére autonome et effectuent
des corrections de base indépendantes a 'aide de
systémes de guidage de robots. Les systémes de gui-
dage de robots tels que le PLR, mais aussi tous les
autres systémes Robot Vision de SICK, sont particulie-
rement adaptés a cet usage.

Sur le chemin de leurs positions, les plates-formes
mobiles et les Cobots doivent passer par des voies de
production parfois étroites, sans constituer le moindre
risque pour les personnes ou les machines. Les solu-
tions de SICK en matiére de capteurs et de systémes
permettent de protéger les personnes et le matériel
contre les collisions tout en collectant toutes les don-
nées nécessaires a une navigation fiable et flexible des
véhicules a guidage automatique. En commutant les
champs de protection, ces véhicules peuvent égale-
ment supporter des vitesses élevées, méme dans les
virages.

La collaboration débute au sein de la communauté
Pour une implémentation efficace de la solution Cobot,
le Robot Operating System (ROS) peut également étre
utilisé. ROS est un framework Open Source développé
en milieu universitaire. Grace a une communauté trés
active, il a trouvé sa place dans les applications indus-
trielles du monde entier au cours des derniéres
années. Ici aussi, SICK travaille a la pointe du progrés
et sur pied d’égalité avec ses partenaires, qui utilisent
ROS pour donner vie aux Cobots. Pour les petites et
moyennes entreprises, il s’agit avant tout d'un avan-
tage considérable, car elles peuvent économiser les
colts de développement et les ressources.

: FOCUS ROBOTS MOBILES

A I'avenir, homme et machine travaillent encore
plus main dans la main.

Des robots sans barriéres, des capteurs sans limites
Les Cobots offrent en régle générale un grand niveau
de flexibilité de mouvement en raison de leur degré de
liberté. Leur utilisation nécessite donc toute une
gamme de solutions de détection afin de sécuriser I'en-
semble de la zone de travail. Grace a son vaste porte-
feuille, SICK offre des solutions pour tous les domaines :
les scanners laser assurent aussi bien le positionne-
ment slr du Cobot dans la piéce que ceux des travail-
leurs a proximité. Cela comprend la surveillance de
I’environnement a 'aide de scrutateurs laser de sécu-
rité. Ceux-ci font en sorte que la vitesse diminue a I'ap-
proche d’une personne. Un redémarrage automatique
aprés un arrét complet fait également partie de la solu-
tion, sans que I'opérateur ait a intervenir manuellement.

De plus, les systémes Feedback-moteur installés
dans le Cobot transmettent la position des bras du ro-
bot au contréleur de maniére fiable et sire. Sur la base
de ces données, I'ensemble de I'espace de travail car-
tésien est surveillé en toute sécurité jusqu’a I'outillage
de bras du robot manipulateur.

Le dernier kilométre bien en vue

Comme dans le domaine de la logistique, la figure du
« dernier kilométre » est également utilisée en robo-
tique. Les logisticiens parlent alors des étapes finales
de la livraison des marchandises a un client, qui s’ef-
fectue de maniére entiérement automatiquement. En
robotique, « le dernier kilométre » décrit le grand défi
de rendre I'utilisation d’un robot slre et contrblable
jusqu’au dernier millimétre de son utilisation. En parti-
culier avec les Cobots réglés avec précision, travaillant
dans I'espace sans barriéres, il faut de la maitrise et
un grand art pour remplir cette exigence. C’est I'inte-
raction d'un grand nombre de capteurs, en particulier
les systémes Feedback-moteur, qui permet un outil-
lage de bras de robot manipulateur sir et fiable. Bien-
tot, de nouvelles solutions a I'extrémité du bras élimi-
neront méme complétement les blessures aux mains
des opérateurs. Pour ce faire, des solutions 2D et 3D
basées sur des caméras sont utilisées chez Robot Vi-
sion : en d’autres termes, une sorte de « Cobot Vision »
avec laquelle SICK garde un ceil attentif sur le dernier
kilométre de la robotique. (mw)
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NOUVEAUX MARCHES ET NOUVELLES CHANCES POUR
LES ROBOTS DANS LES APPLICATIONS DE SERVICE

TOUJOURS OPERATIONNELS

'automatisation croissante ne concerne pas uniquement la production et la fabrica-
tion, mais s’invite de plus en plus dans la vie de tous les jours. Dans les hopitaux,
sur les navires de croisiére, dans les magasins de matériaux de construction, les
aéroports ainsi que les hotels, les robots de service se chargent dores et déja de
nombreuses taches. Les robots sont en plein boom dans I'industrie et maintenant

aussi dans le secteur privé.

Dans les banques et autres entreprises, les robots de service
peuvent distribuer des Flyers, ainsi que divertir les gens dans
les files d’attente ou lobbys, et fournir des informations a des
clients potentiels. Dans le secteur du voyage, les robots se
chargent de certaines taches du personnel et déchargent les
personnes quiy travaillent.

Depuis le printemps 2016, une compagnie de navigation de
Rostock mise par exemple sur un robot humanoide appelé Pep-
per sur ses navires de croisiére. Pepper aide les voyageurs a
s’enregistrer ainsi qu'a s’orienter a bord. Il donne des conseils
sur des événements et excursions en allemand, anglais et en
italien.

Kurt, un autre robot, sympathique, communicatif, aide dans
les tAches ménagéres. Kurt comprend les gens dans son en-
tourage et peut les aider dans la vie de tous les jours. Ce robot
de service et de nettoyage intelligent est actuellement déve-
loppé a I'université technique de Ravensburg-Weingarten.

La collaboration entre ’'homme et le robot est rendue pos-
sible par des solutions de détection telles que les capteurs
2D-LiDAR de la série TiM. A I'aide des capteurs TiM, les robots
de service et de sécurité enregistrent le moindre détail dans
leur environnement et s’adaptent de maniére dynamique aux
conditions changeantes. lls interagissent avec 'homme et réa-
gissent a des situations inconnues, tout comme le fait ’'hnomme.
Pour I'équipe responsable de la série TiM a I'entreprise SICK
AG en Allemagne surveille pour cela en permanence les évolu-
tions du marché. « Le marché effréné des plate-formes et ro-
bots mobiles exige un développement incessant de la gamme
de capteurs 2D-LiDAR », déclare Tiberius Pischke, chef de pro-
duit pour les capteurs 2D et 3D-LiDAR. « Avec le lancement des
gammes de produits TiM3xx (pour I'analyse de champs) et
TiM5xx (pour les données mesurées), SICK a consolidé avec
succés son role de leader dans le secteur des capteurs
2D-LiDAR. »

Au cours des derniéres années, la demande de capteurs qui
offrent a la fois une analyse des champs et la fourniture de
données mesurées s’est également accrue. Le TIM7xx apporte
la réponse parfaite a cette exigence. La caractéristique princi-
pale de ce capteur est I'utilisation des mesures pour des taches

de localisation et une analyse des champs paralléle afin d’éviter
toute collision. Le plus petit capteur de sécurité de la série TiM-S
est une autre innovation. « Avec les deux capteurs de sécurité
2D-LiDAR TiM361S et TIM781S, nous pouvons maintenant four-
nir de nouvelles applications robotiques mobiles et fixes en
accord avec les normes en vigueur. Laccent est mis ici sur le
marché des robots de service en pleine évolution », déclare
Christoph Hirt, chef de produits Safety Distance et LiDAR.

Fusion des données de capteur et systémes multicapteurs

Le théme de la fusion des données de capteur jouera a I'avenir
un réle décisif, en particulier dans I'automatisation dans les
secteurs extérieurs et dans les applications de Smart-Manufac-
turing, afin de fournir une disponibilité élevée constante des
machines mobiles dans des conditions ambiantes difficiles. Les
capteurs TiM sont de véritables coéquipiers pour la fusion avec
des caméras 3D ainsi qu’avec les capteurs 3D-LiDAR, a ultra-
sons et de distance. Les différents capteurs offrent aux clients,
grace a leur analyse intelligente des données mesurées indivi-
duelles, des avantages clairement supérieurs. (mn)

La collaboration entre ’'hnomme et le robot est ren-
due possible par des solutions de détection telles
que les capteurs 2D-LiDAR de la série TiM.
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«

Le marché effréné des plate-
formes et robots mobiles exige
un développement incessant de

la gamme de capteurs 2D-LiDAR.

Tiberius Pischke, chef de produits capteurs
2D- et 3D-LiDAR, SICK AG

SICK

|
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SICK ET STEERING MACHINES VEILLENT AU CHARGEMENT
ET AU TRANSPORT OPTIMAUX POUR LES AMR

UN EQUILIBRE PARFAIT

Les véhicules a guidage automatique et les Robots mobiles autonomes (AMRs)

de Steering Machines permettent une augmentation significative de la productivité
dans l'industrie et utilisent les solutions de capteurs de SICK. Le partenariat des
deux entreprises a donné naissance a une solution stable et slre pour la production
de Comexi, une entreprise multinationale, opérant dans la fabrication et la commer-
cialisation de biens d’investissement pour I'industrie de I'imprimerie et de la trans-
formation dans le secteur des emballages flexibles.

a7 COMEX!




Un encodeur de sécurité fournit rapidement les
données avec les paramétres principaux

Lutilisation de véhicules a guidage auto-
matique et d’AMR pour la réalisation
d’opérations de travail et de mouve-
ments dans des environnements indus-
triels n’est pas une mode, mais a de nos
jours bel et bien intégré la chaine de pro-
duction. Des éléments externes sont ce-
pendant nécessaires pour que ces Vvéhi-
cules fonctionnent de maniére sire tout
en augmentant la productivité.

AGV et AMR pour le chargement et

le transport dans des installations

de production et centres logistiques
SICK propose ici un fonctionnement opti-
mal et sOr des AGV et AMR dans des en-
vironnements industriels. C’est précisé-
ment ce que montre la Start-up Steering
Machines de Barcelone, qui développe
des AGV et AMR pour le chargement et le
transport dans des installations de pro-
duction et centres logistiques.

Steering Machines nécessite des cap-
teurs pour obtenir des données précises
et slres sur le mouvement de ses AGV/
AMR de la série Moby concernant la vi-
tesse et la direction. Un codeur de sécu-
rité de SICK est pour cela utilisé, et four-
nit rapidement les données fiables avec
les paramétres importants.

: FOCUS ROBOTS MOBILES

Le scrutateur laser de sécurité microScan3, grace a la technologie de balayage
innovatrice safeHDDM?®, offre une résistance élevée a la saleté, la poussiére,

et au rayonnement du soleil.

Cette solution est si particuliére qu’elle
ne nécessite qu’'un codeur au lieu des
deux habituels, et est compatible avec les
régulations de vitesse slres des séries
Flexi Soft MOCO et MOC1. La solution
intégrale de SICK pour Steering Machines
est complétée par le scrutateur laser de
sécurité microScan3, qui grace a la
technologie de balayage innovatrice
safeHDDM® (High Density Distance Mea-
surement) offre une résistance élevée a
la saleté, la poussiére, et le rayonnement
du soleil. La commande de sécurité
Flexi Soft permet une évolutivité optimale
pour chaque application en fonction de
la complexité.

Intégration réussie chez Comexi

La combinaison des solutions de SICK et
de Steering Machines a immédiatement
fait ses preuves dans la chaine de pro-
duction de Comexi. Comexi est une en-
treprise multinationale, qui fabrique et
commercialise des biens d’investisse-
ment pour les secteurs flexibles de I'em-
ballage, de I'imprimerie et de la transfor-
mation. Lentreprise s'était fixée pour but
d’augmenter la productivité de ses
clients avec des AGV/AMR en réduisant
les temps d'arrét lors du transfert entre
machines et mouvements dans les pe-

tites zones de production ou en cas de
manque de matériel.

Le Moby AGV/AMR et le soutien de
SICK ont permis de réaliser précisé-
ment cette intention. « SICK et Steering
Machines nous ont fourni une solution
globale robuste et sire, qui minimise les
erreurs dans la chaine de production
chez nos clients. LAGV/AMR permet de
déplacer des charges importantes dans
un espace exigu et de veiller ainsi a un
fonctionnement plus efficace », explique
Pedro Jiménez, Digital Brand Manager
chez Comexi. « Notre alliance avec
Steering Machines nous a permis de
fournir la solution parfaite a Comexi.
Nous avons réussi a créer une solution
sdre tout en augmentant la productivité »,
explique Mikel Saez de Buruaga, chef de
produit de SICK Espagne. « Les capteurs
et solutions de SICK forment le
complément naturel a nos produits.
Nous avons en outre réussi a atteindre le
niveau de performance d concernant le
mouvement, la vitesse et la rotation.
Cela correspond exactement aux pres-
criptions actuelles pour ces applica-
tions », déclare Carles Doménech, CTO
de Steering Machines. (BNC)
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