Photoelectric proximity sensor
with foreground suppression
Operating instructions

CLASS 1 LASER PRODUCT
EN 60825-1:2008-05
IEC 60825-1:2007-03

Maximum pulse power < 2.5 mW
Puls length: 4 ps
Wavelength: 650 ... 670 nm

Complies with 21 CFR 1040.10
and 1040.11 except for deviations
pursuant to Laser Notice No. 50,
dated June 24,2007

Safety notes

» Not a safety component in accordance with EU Machinery Directive.

» Read the operating instructions before commissioning.

> Connection, mounting, and setting is only to be performed by trained
specialists.

» When commissioning, protect the device from moisture and
contamination.

» The radiation of the emitted light must not be focused by additional

optical elements.

Correct use
WT12L-2P500S11 is a laser scanner with foreground suppression (VGA)
specially modified for the following applications.
Starting operation
H Application 1: Edge detection magazine
Boundary conditions for commissioning
The above-mentioned SICK scanner is specially modified for this
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application. Measured between the front screen of the sensor and the
base of the blind hole, a sensing range up to 190 mm is qualified for
the specified edge spectrum.

A diameter of the tunnel bore of 10 mm, a blind hole with a diameter
of 8 mm and depth of 10 mm were assumed for the qualification.

It should be noted that detection robustness in terms of functional
reserve and signal-to-interference ratio can be increased by
deepening the blind hole. The functional reserve is also affected by
the bottom of the blind hole.

In general, the brighter the bottom, the greater the amount of light
received and inherently the functional reserve. The bottom of the blind
hole should be level and not tapered (120° drill).

Starting operation

When mounted horizontally, the WT12L comes closest to the require-
ment of a light emission on the sensor with 7.5 mm discharge height.
The sensor is in the correct position when the tunnel / blind hole axis
points between the transmitting and receiving opening of the sensor.
Image 2 shows an optimal alignment of the light spot and the receiving
field of view. In this position, the potentiometer is rotated clockwise
until the status indicator goes out. The potentiometer is then rotated
slowly back until the indicator stays on continuously.

EX] Application 2: Workpiece detection

Boundary conditions for commissioning

The above-mentioned SICK scanner is specially modified for this
application. Measured between the front screen of the sensor and the
reference surface, a sensing range up to 160 mm is qualified for the
specified surface spectrum.

In general, the brighter the reference surface, the greater the amount
of light received and inherently the functional reserve. The reference
surface should be aligned as follows.

Starting operation

Align sensor to reference surface. In this position, the potentiometer is
rotated clockwise until the status indicator goes out.

The potentiometer is then rotated slowly back until the indicator stays
on continuously.

The workpiece material can have all colors and surfaces from glossy
(reflective) to mat and passes through the measuring point at different
angular positions. Due to these requirements, a laser scanner with
foreground suppression (VGA) is generally used.

Function

WT121-2P500S11 can be used in standard | / O mode or I0-Link
mode. In addition to the basic 10-Link functions, the following
advanced functions are integrated:

TimeStamp = TimeStamp for switching signal according to the SICK
TimeStamp standard.

Debouncing = Signal debouncing (ON / OFF) across debouncing time
At. Debouncing only possible in |0-Link mode At max. = 195 ms.

The following options are possible:
Debouncing ON / OFF

Selection of debouncing time At ON and At OFF
(individually selectable O ... 195 ms)

0SSD as Q (standard) = Switching cycle is delayed with debouncing
time.
QC (TimeStamp) = Switching cycle occurs with corrected delay time

Maintenance

SICK light barriers are maintenance-free.

We recommend doing the following regularly

- clean the external lens surfaces

- check the screw connections and plug-in connections.

No modifications may be made to devices.
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Laser class 2

DEUTSCH

Reflexions-Lichttaster
mit Vordergrundausblendung
Betriebsanleitung

LASERKLASSE 1
EN 60825-1:2008-05
IEC 60825-1:2007-03

Maximale Pulsleistung < 2,5 mW
Impulsdauer: 4 ps
Wellenlange: 650 ... 670 nm

Entspricht 21 CFR 1040.10
und 1040.11 mit Ausnahme von
Abweichungen nach
Laser-Hinweis 50, 24. Juni 2007

Sicherheitshinweise

» Kein Sicherheitsbauteil gemaf EU-Maschinenrichtlinie.

» Vor der Inbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen.

» Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.

» Gerét bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreinigung schiitzen.

> Die Strahlung des Sendelichtes darf nicht durch zusétzliche optische
Bauteile fokussiert werden.

Bestimmungsgeméafie Verwendung

WT12L-2P500S11 ist ein Lasertaster. Mit Vordergrundausblendung (VGA)
speziell fir die folgende Applikationen modifiziert.
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Inbetriebnahme
K Applikation 1: Kantenerkennung Magazin

Randbedingungen der Inbetriebnahme

Der 0. g. SICK-Taster ist speziell fir diese Applikation modifiziert.
Fiir das gegebene Kantenspektrum ist eine Tastweite bis 190 mm,
gemessen zwischen Frontscheibe des Sensors und dem Grund des
Sacklochs, qualifiziert.

Fiir die Qualifizierung wurden ein Durchmesser der Tunnelbohrung mit
10 mm und ein Sackloch mit einem Durchmesser von 8 mm und einer
Tiefe von 10 mm angenommen.

Es sei darauf hingewiesen, dass die Detektionsrobustheit im Sinne
Funktionsreserve und Storabstand durch Vertiefung des Sacklochs
erhdht werden kann. Die Funktionsreserve wird auch durch den Boden
des Sacklochs beeinflusst.

Grundsatzlich gilt: je heller der Boden, desto hoher die Empfangs-
lichtmenge und damit prinzipbedingt auch die Funktionsreserve. Der
Boden des Sacklochs sollte eben und nicht kegelig (120° Bohrer)
ausgefiihrt sein.

Inbetriebnahme

Ein Lichtaustritt am Sensor mit 7,5 mm Austrittshéhe kommt die
WT12Lin liegender Montage dieser Anforderung am nachsten.

Der Sensor liegt richtig, wenn die Achse Tunnel / Sackloch zwischen
Sende- und Empfangsoffnung des Sensors zeigt. In Bild 2 ist eine
optimale Ausrichtung des Lichtspots und des Empfangsgesichtsfelds
dargestellt. In dieser Position wird das Poti im Uhrzeigersinn gedrent,
bis die Statusanzeige erlischt; danach wird das Poti langsam zuriick-
gedreht, bis die Anzeige stabil an bleibt.

Applikation 2: Werkstiickerfassung

Randbedingungen der Inbetriebnahme

Dero. g. SICK-Taster ist speziell fiir diese Applikation modifiziert. Fiir
das gegebene Oberflachenspektrum ist eine Tastweite bis 160 mm,
gemessen zwischen Frontscheibe des Sensors und Referenzflache,
qualifiziert.

Grundsatzlich gilt: je heller die Referenzfldche, desto hoher die Emp-

fangslichtmenge und damit Prinzip bedingt auch die Funktionsreserve.

Die Referenzflache sollte wie folgt ausgerichtet sein.
Inbetriebnahme

Sensor ausrichten auf Referenzflache. In dieser Position wird das Poti
im Uhrzeigersinn gedreht, bis die Statusanzeige erlischt; danach das
Poti langsam zuriickgedreht, bis Anzeige stabil bleibt.

Das Werkstiickmaterial kann alle Farben und Oberfldchen, von
hochglénzend (spiegelnd) bis matt, aufweisen und durchlduft den
Messpunkt unter verschiedenen Winkelstellungen. Aufgrund dieser
Anforderungen wird grundsétzlich ein Laser- Taster mit Vordergrund-
ausblendung (VGA) verwendet.

Funktion

WT12L-2P500S11 kann verwendet werden im Standard 1/ O Mode
oder 10-Link Mode. Zusétzlich zu den 10-Link Grundfunktionen sind
noch folgende erweiterte Funktionen integriert:

TimeStamp = Zeitstempel zum Schaltsignal gemas SICK TimeStamp
Standard.

Entprellung = Signal-Entprellung (Anzug & Abfall) iber Entprellzeit At.
Entprellung nurim 10-Link Mode méglich At max. = 195 ms.

Folgende Optionen sind méglich:
Entprellung AN / AUS

Auswahl Entprellzeiten At ON und At OFF
(individuell wahlbar 0 ... 195 ms)

Schaltausgang als Q (Standard) = Schaltwechsel erfolgt verzogert
mit Entprellzeit

QC (TimeStamp) = Schaltwechsel erfolgt mit korrigierter
Verzogerungszeit

Wartung

SICK-Lichtschranken sind wartungsfrei.

Wir empfehlen, in regelméaRigen Abstdnden

- die optischen Grenzflachen zu reinigen,

- Verschraubungen und Steckverbindungen zu berpriifen.

Verdnderungen an Geraten diirfen nicht vorgenommen werden.
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50 mm
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as 45°

WT12L-2P500S11
Sensing range TW max. Tastweite TW max. Distance de détection TW max. Alcance de detecgdo TW max. 40...250mm Y
Optical principle Optisches Prinzip Principe optique Principio Gptico Foreground suppression / Vordergrundausblendung
Focusin Fokus in Distance focale Focagem 180 mm
Light spot diameter / focal position Lichtfleckdurchmesser / Fokuslage Diamétre de la tache lumineuse / position focale Diametro do ponto de luz/ posigao focal 0.2mm
Supply voltage Vs Versorgungsspannung Uy Tension d‘alimentation Uy Tensao de forga Uy DC10..30V?
Output current Iyax Ausgangsstrom Ipay, Courant de sortie Imaxi. Corrente de saida Ima 100 mA
Output Ausgang Sortie Saida PNP,Q/C
Communication mode Kommunikationsmodus Mode de communication Modo de comunicagao COMP2
Input Eingang Entrée Entrada PNP
Timestamp function Funktion Timestamp Fonction Estampille Funcao Timestamp 14 bit

(*with configurable resolution)

(*mit parametrierbarer Aufldsung)

(*avec résolution dotée de paramétres programmables)

(*com resolugéo programavel)

Debounce function Funktion Entprellen Fonction Antirebond Funcéo Eliminacéo de rebotes Ton / Toff delay, 0 ... 200 ms
Signal linking Verkniipfung der Signale Liaison des signaux Acoplamento dos sinais 1/ 0 Link = looping-through of signals incl. time stamps /
Durchschleifen der Signale inkl. Zeitstempel
Standard = or link A or B/ oder Verkniipfung A oder B
Response time Ansprechzeit Temps de réponse Tempo de reacéo <200 us?d
Switching frequency Schaltfolge max. Le signal min. Sequéncia do sinal min. 1500 Hz ¥
Enclosure rating Schutzart Type de protection Tipo de protecéo IP67
Protection class Schutzklasse Classe de protection Classe de protecao @
Circuit protection Schutzschaltungen Circuits de protection Circuitos protetores AB,C
Ambient operating temperature Betriebsumgebungstemperatur Température ambiante Temperatura ambiente de operacao -10...+50 °C
1) Object 18 % reflection according to DIN 5033 D Objekt 18 % Remission nach DIN 5033 1 Objet Luminance de 18 % selon DIN 5033 1) Objeto: 18 % de remissédo segundo DIN 5033
2 Limitvalues: 2 Grenzwerte: 2 Valeurs limites: 2 Valores limite:
Operation in Betrieb im kurzschlussgeschiitzen Netz max. 8 A; Service dans un réseau Operagdo em rede protegida
short-circuit protected network Restwelligkeit max. 5 Vss protégév contre les courts-circuits 8 A au contra curto-circuitos max. 8 A
max. 8 A ripple max. 5 Vpp 3 Bei Hell / Dunkelverhaltnis 1:1 max. Ondulation résiduelle max. 5 Vss Ondulagao residual max. 5 Vss
3) With light/ dark ratio 1:1 4 Signallaufzeit bei ohmscher Last 3) Pourun rapport clair/ sombre 1:1 3) Com uma relagao luminoso / escuro de 1:1
4 Signal transit time with resistive load 5 Bemessungsspannung DC 50 V 4 Durée du signal en charge ohmique 4 Tempo de transigao do sinal com carga dhmica
5 Reference voltage 50 VDC 8 A= Uy -Anschliisse verpolsicher 9 Tension de calcul 50 V c.c. 5 Tenso de dimensionamento DC 50 V
6 A= Vs connections reversepolarity protected B = Ausgénge kurzschlussfest 6 A =Raccordements Uy protégés contre 6 A= Conexdes Uy protegidas contra inversao de
B = Outputs protected against short-circuits C = Storimpulsunterdriickung B = Sorties protégées contre les courts-circuits polos
C = Interference pulse suppression C = Suppression des impulsions parasites B = Sai das protegidas contra curto circuito
C = Supressao de impulsos parasitas
WT12L-2P500511
Distanza di ricezione TW massima Ancho de exploracion TW max. BANEERE TW BEEE TW, &K 40...250 mm Y
Principio ottico Principio Gptico KRB KRB Foreground suppression / Vordergrundausblendung
Focalizzazione Foco en R TA—NARA> 180 mm
Diametro punto luminoso / posizione di focalizzazione Didmetro / posicion del foco RRER/ERNLE ARY NRI 7 A —HALE 0.2mm
Tensione di alimentazione Uy Tension de alimentacion Uy B8R 88 FE Uy HIABE Uy DC 10...30V?
Corrente di uscita lmax, Corriente de salida Imax A BT ma, BAREAER lnac 100 mA
Uscita Salida o) B PNP,Q/C
Modo di commutazione Modo de conmutacion BEER BEE—R COMP2
Entrata Entrada WA AN PNP
Funzione Timestamp Funcidn Timestamp BB B Zh A BA LAR T HEE 14 bit
(*con risoluzione parametrizzabile) (*con resolucion parametrizable) (BB D PR) (*INT X— 2B AR R )
Funzione anti-rimbalzo Funcidn de supresion de rebotes SHEREORIhEE FINT D A Ton /Toff delay, 0 ... 195 ms
Collegamento dei segnali Enlace de las sefiales EoikE EEnER 1/ 0 Link = looping-through of signals incl. time stamps /
Durchschleifen der Signale inkl. Zeitstempel
Standard = or link A or B / oder Verkniipfung A oder B
Tempo di risposta Tiempo de reaccion fih & B (8] JHE R <200 ps®
Sequenza segnali min. Secuencia de sefial mini. BMESFF BMERI—TUA 1500 Hz ¥
Tempo di risposta Tipo de proteccion RIpFhE RESR IP67
Classe di protezione Proteccion clase RIFRZ REITA @
Commutazioni di protezione Circuitos de proteccion BRI B HRERE R A B,C
Temperatura ambiente circostante Temperatura ambiente de servicio TEIRE-B R EARRE -10...+50 °C
1 Oggetto 18 %, remissione sec. DIN 5033 ) Objeto 18 % de remission en base a DIN 5033 D 18% 8 & 5T b ¥4 88 DIN 5033 D x5 18 % DR ST DIN 5033 IC#EHL
2 Valori limite: 2 Valores limite: 2 BRAEER 2 [RFE :
Funzionamento in rete con Funcionamiento en la red ERERINER | &A8 FEHERH LB T OB
protezione dai cortocircuiti max. 8 A protegida contra cortocircuito, max. 8 A BRPRAE T RIELE max. 5 Vss BAR8A BEUYTI

ondulazione residua max. 5 Vss
3 Con relatio chiaro / scuro 1:1

4 Tempo di continuare de segnale a resistenza ohmica

9 Tensione di taratura DC 50 V

ondulacién residual max. 5 Vss

3 E/EEH L

3 Con una relacién claro / oscuro de 1:1
4 Duracién de la sefial con carga 6hmica
9 Tensién tolerable DC 50 V

6 A= Uy-collegamenti con protez. contro inversione di poli 8 A = Conexiones Uy a prueba de inversién de

B = Uscite resistenti al corto circuito
C = Soppressione impulsi di disturbo

polaridad
B = Salida protegida contra cortocircuito
C = Represion de impulso de interferencia
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FRANCAIS

Détecteur réflex
avec élimination de premier plan
Manuel d'utilisations

LASER DE CLASSE 1
EN 60825-1:2008-05
IEC 60825-1:2007-03

Puissance d’'impulsion
maximale < 2,5 mW
Durée des impulsions : 4 ps
Longueur d’ondes : 650 ... 670 nm

Est conforme aux normes 21 CFR
1040.10 et 1040.11 sauf exceptions
découlant de I'avis sur les dispositifs
laser n® 50, en date du 24 juin 2007

Remarques relatives a la sécurité

> Il ne s'agit pas d’un composant de sécurité conformément a la
Directive CE sur les machines.

» Lire le manuel d'utilisation avant la mise en service.

> Faire effectuer le raccordement, le montage et le réglage uniquement
par un personnel spécialisé.

> Protéger I'appareil de I'humidité et des impuretés lors de la mise en
service.

> Le rayon de lumiére émise ne doit pas étre concentré au moyen d’autres
composants optiques supplémentaires.

Utilisation conforme

Le WT12L-2P500S11 est un capteur laser. Avec élimination de premier
plan (EPP) ; spécialement modifié pour les applications suivantes.

Mise en service
K Application 1: Détection des bords du magasin
Conditions cadre de la mise en service

Le capteur SICK ci-dessus a été spécialement modifié pour cette
application. Pour le spectre de couleurs indiqué, une portée de 190 mm
maxi., mesurée entre la vitre frontale du capteur et le fond du trou borgne,
est prescrite.

Cette prescription part d‘un diamétre d‘alésage en tunnel de 10 mm
et d‘un trou borgne de 8 mm ainsi que d‘une profondeur de 10 mm.

Il convient de noter qu‘un approfondissement du trou borgne permet
d‘améliorer la robustesse de la détection a titre de réserve de
fonctionnement et de rapport signal-bruit. La réserve de
fonctionnement est également influencée par le fond du trou borgne.
En principe, il prévaut : plus le fond est clair, plus la quantité de
lumiére regue et donc en principe également la réserve de
fonctionnement sont importantes. Le fond du trou borgne réalisé doit
étre plan et non conique (méche de 120°).

Mise en service

Un WT12L monté couché remplit du mieux qui soit les exigences en
matiére d‘émission de lumiére au niveau du capteur avec une hauteur
de sortie de 7,5 mm. Le placement du capteur est correct lorsque
Iaxe tunnel / trou borgne se situe entre |‘ouverture d‘émission et de
réception du capteur. La figure 2 illustre I‘'orientation optimale du
spot lumineux et du champ visuel de réception. Dans cette position,
le potentiométre est tourné dans le sens des aiguilles d‘une montre,
jusqu‘a ce que laffichage d‘état s‘éteigne. Ensuite le potentiométre
esta nouveau tourné lentement dans I‘autre sens jusqu‘a ce que
|‘affichage se stabilise.

EX] Application 2 : Détection des piéces
Conditions cadre de la mise en service

Le capteur SICK ci-dessus a été spécialement modifié pour cette
application. Pour le spectre de surface indiqué, une portée de 160 mm
maxi., mesurée entre la vitre frontale du capteur et la surface de référence,
est prescrite.

En principe, il prévaut : plus la surface de référence est claire, plus la
quantité de lumiére recue et donc en principe également la réserve de
fonctionnement sont importantes. La surface de référence doit étre
orientée comme suit.

Mise en service

Orienter le capteur vers la surface de référence. Dans cette position,
le potentiométre est tourné dans le sens des aiguilles d‘une montre,
jusqu‘a ce que I‘affichage d‘état s‘éteigne. Ensuite le potentiomeétre
est a nouveau tourné lentement dans Iautre sens jusqu‘a ce que
I'affichage se stabilise.

Le matériau de la piéce d‘ceuvre peut étre doté de toutes les couleurs
et surfaces, de brillant (réfléchissant) a mat, et traverse le point de
mesure dans différentes positions angulaires. Un capteur laser a
élimination de premier plan (EPP) est utilisé en principe en raison de
ces exigences.

E Fonction

Le WT2L-2P500S11 peut étre utilisé en mode Standard 1/ 0

ou |0-Link. Les fonctions étendues suivantes ont été intégrées en
complément des fonctions 10-Link de base :

Estampille = horodatage du signal de commutation selon SICK
TimeStamp Standard.

Antirebond = antibattement de signal (montée & descente) via durée
antirebond At. Antirebond possible uniqguement en mode 10-Link At
max. = 195 ms

Les options suivantes sont possibles :
Antirebond ON / OFF

Sélection des temps antirebond At ON et At OFF
(sélection possible séparément 0 ... 195 ms)

Sortie de commutation en tant que Q (standard) = changement de
commutation temporisé de la durée antirebond.

QC (TimeStamp) = changement de commutation exécuté avec durée
de temporisation corrigee

Maintenance

Les barriéres lumineuses SICK sont sans entretien.
Nous vous recommandons de procéder régulierement
- au nettoyage des surfaces optiques

- au controle des liaisons vissées et des connexions.

Ne procédez a aucune modification sur les appareils.

PORTUGUES

Foto-célula de reflexao no objeto
com supressao de primeiro plano
Instrucoes de operagao

CLASSEDELASER 1
EN 60825-1:2008-05
IEC 60825-1:2007-03

Poténcia maxima do impulso < 2,5 mW
Comprimento do impulso: 4 ys
Comprimento da onda: 650 ... 670 nm

Cumpre com as normas 21 CFR
1040.10 e 1040.11 a excepgao de
desvios conforme a nota de laser 50,
de 24 de Junho de 2007

Notas de seguranca

» Os componentes de seguranga nao se encontram em conformidade
com a Diretiva Europeia de Maquinas.

» Leras instrugdes de operagdo antes da colocagao em funcionamento.

» Aconexdo, a montagem e 0 ajuste devem ser executados somente por
pessoal técnico qualificado.

» Durante o funcionamento, manter o aparelho protegido contra
impurezas e umidade.

» Aradiagdo da luz emissora ndo pode ser focalizada por meio de
componentes dpticos adicionais.

Especificacoes de uso

0 WT12L-2P500S11 é um sensor fotoelétrico a laser. Com supressao de
primeiro plano e modificado especialmente para as aplicagoes seguintes.

Colocagao em funcionamento
H Aplicacio 1: Deteccéo dos cantos depésito
Condicdes da colocacdo em funcionamento

0 sensor SICK acima mencionado foi modificado especialmente para
esta aplicacdo. Para o espectro reverso dado, esta qualificada uma
distancia de detecgdo de até 190 mm, medida do vidro frontal do
sensor até o fundo do furo cego.

Para a qualificagdo, foram considerados um diametro de 10 mm para
a perfuragdo de tdnel e um furo cego com didmetro de 8 mm e uma
profundidade de 10 mm.

Chamamos a atencéo para o fato de que a robustez de deteccéo em
termos de reserva de fungdo e distancia de interferéncia pode ser
aumentada pelo aprofundamento do furo cego. A reserva de funcao
também ¢é afetada pelo fundo do furo cego.

Como regra geral, quanto mais claro o fundo, maior a quantidade de
luz de recepgdo e também a reserva de fungdo, devido ao principio.

0 fundo do furo cego deve ser executado na forma plana e ndo conica
(broca de 120°).

Colocagao em funcionamento
A montagem horizontal do WT12L com uma emissao de luz no sensor

a uma altura de 7,5 mm é a opgdo que melhor atende a este requisito.

0 sensor estd na posicao correta, quando o eixo ttinel / furo cego
apontar entre as aberturas de emisséo e recepgao do sensor.
Afigura 2 ilustra um alinhamento ideal do foco de luz e do campo
visual de recepgao. Nesta posicéo, o potencidmetro € girado no
sentido hordrio até que o indicador de status se apague; em seguida,
o0 potencidmetro é girado lentamente de volta até que o indicador
permaneca aceso e estavel.

EXY Aplicacio 2: Detecgéo da peca

Condicdes da colocacdo em funcionamento

0 sensor SICK acima mencionado foi modificado especialmente para
esta aplicagdo. Para o espectro de superficie dado, esta qualificada
uma distancia de deteccao de até 160 mm, medida do vidro frontal
do sensor até a superficie de referéncia.

Como regra geral, quanto mais clara a superficie de referéncia, maior
a quantidade de luz de recepgdo e também a reserva de fungéo,
devido ao principio. A superficie de referéncia deve ser alinhada do
seguinte modo.

Colocacao em funcionamento

Alinhar o sensor a superficie de referéncia. Nesta posi¢ao, o
potencidmetro é girado no sentido horério até que o indicador de
status se apague; em seguida, o potenciometro é girado lentamente
de volta até que o indicador permanega aceso e estavel.

0 material da pega de trabalho pode ter todas as cores e tipos de
superficie, desde brilhante (reflexiva) até fosca, e passa pelo ponto
de medicéo em diferentes angulos. Devido a estes requisitos, é
utilizado geralmente um sensor fotoelétrico a laser com supressao
de primeiro plano.

E Funcao

0 WT12L-2P500S11 pode ser utilizado no modo | / O padrdo ou no
modo 10-Link. Além das fungdes bésicas do 10-Link, também estéo
integradas as seguintes fungdes avangadas:

Timestamp = Carimbo de tempo relativo ao sinal de comutagao de
acordo com o padrao SICK TimeStamp

Eliminacao de rebotes = Eliminacéao de rebotes do sinal

(pickup e dropout) no tempo de eliminacéo de rebotes At. Eliminacao

de rebotes so é possivel no modo 10-Link At max. = 195 ms.
Sao possiveis as seguintes opgoes:
LIG. / DES. Eliminacdo de rebotes

Selecdo dos tempos de eliminacao de rebotes At ON e At OFF
(selecionaveis individualmente 0 ... 195 ms)

Saida de comutagdo como Q (padrdo) = a comutacao é realizada com
atraso com tempo de eliminagao de rebotes.

QC (TimeStamp) = a comutagao é realizada com tempo de atraso
corrigido

Manutencao

As barreiras de luz SICK ndo requerem manutengao.
Recomendamos que se efetue em intervalos regulares

- uma limpeza das superficies pticas

- uma verificacéo das conexdes roscadas e dos conectores.

N&o sédo permitidas modificacdes no aparelho.

ITALIANO

Sensore luminoso a riflessione
con soppressione del primo piano
Struzioni d’uso

LASER CLASSE 1
EN 60825-1:2008-05
IEC 60825-1:2007-03

Potenza massima impulso < 2,5 mW
Lunghezza d'impulso: 4 ps
Lunghezza d’onda: 650 ... 670 nm

Conforme a 21 CFR 1040.10
€ 1040.11 salvo variazioni
indicate nella nota laser 50,
24 giugno 2007

Avvertenze sulla sicurezza

> Nessun componente di sicurezza conformemente alla direttiva
macchine UE.

» Prima della messa in funzione leggere le istruzioni d’uso.

» Allacciamento, montaggio e regolazione solo a cura di personale
tecnico specializzato.

» Alla messa in funzione proteggere I'apparecchio dall’umidita e dalla
sporcizia.

» Lirradiazione del fascio di luce non deve essere focalizzata da ulteriori
componenti ottici.

Impiego conforme agli usi previsti

WT12L-2P500S11 & un tastatore laser. Con eliminazione del primo piano;
modificato specialmente per le seguenti applicazioni.

Messa in funzione
H Applicazione 1: rilevamento bordi magazzino
Condizioni limite per la messa in funzione

I tastatore SICK sunnominato € stato modificato specialmente per
questa applicazione. Per lo spettro angolare dato & qualificata una
distanza dei pulsanti fino a 190 mm, misurata fra il frontalino del
sensore e il fondo del foro cieco.

Per la qualificazione si sono presi in considerazione un diametro del
foro del tunnel di 10 mm e un foro cieco con un diametro di 8 mm e
una profondita di 10 mm.

Si deve tenere in considerazione che la robustezza di rilevamento per
quanto riguarda la riserva di funzione e la distanza di disturbo puo
venire aumentata tramite la profondita del foro cieco. La riserva di
funzione & influenzata anche dal fondo del foro cieco.

Essenzialmente vale il concetto: tanto piti chiaro il fondo, tanto pil
alta la quantita di luce di ricezione e con cid, condizionata da tale
principio, anche la riserva di funzione. Il fondo del foro cieco dovrebbe
essere eseguito in forma piana e non conica (punta da 120°).

Messa in funzione

Un‘uscita della luce sul sensore con altezza di mandata di 7,5 mm:

il WT12L si avvicina di pill a questo requisito se installato in modo
orizzontale. Il sensore € nella posizione giusta, se Iasse tunnel / foro
cieco indica tra apertura di emissione e di ricezione del sensore. Nella
figura 2 & rappresentata una direzione ottimale della macchia di luce
e del campo visivo di ricezione. Il potenziometro viene girato in senso
orario in questa posizione fino a che I'indicatore di stato si spegne;
dopo di che si gira lentamente il potenziometro nella posizione di
partenza fino a che l'indicatore rimane stabilmente acceso.

EX1 Applicazione 2: rilevamento pezzi
Condizioni limite per la messa in funzione

I tastatore SICK sunnominato € stato modificato specialmente per
questa applicazione. Per lo spettro di superficie dato & qualificata una
distanza dei pulsanti fino a 160 mm, misurata fra il frontalino

del sensore e la superficie di riferimento.

Essenzialmente vale il concetto: tanto pili chiara la superficie di
riferimento, tanto pil alta la quantita di luce di ricezione e con cio,
condizionata da tale principio, anche la riserva di funzione. La

superficie di riferimento dovrebbe venire orientata nel modo seguente.

Messa in funzione

Orientare il sensore sulla superficie di riferimento. Il potenziometro
viene girato in senso orario in questa posizione fino a che I‘indicatore
di stato si spegne; dopo di che si gira lentamente il potenziometro
nella posizione di partenza fino a che I'indicatore rimane stabile.

Il materiale del pezzo pud presentare tutti i colori e le superfici, da
estremamente luminosi (riflettenti) fino a opachi e attraversa il punto
di rilevamento da diverse angolature. Sulla base di questi requisiti

si usa essenzialmente un tastatore laser con eliminazione del primo
piano (VGA).

El Funzione

Si pud usare WT12L-2P500S11 nella modalita standard 1/ O Mode
0 10-Link-Mode. In aggiunta alle funzioni di base 10-Link sono state
integrate anche le seguenti funzioni allargate:

Timestamp = marcatempo sul segnale di commutazione secondo il
TimeStamp standard di SICK.

Anti-rimbalzo = anti-rimbalzo del segnale

(attrazione & diseccitazione) tramite tempo di anti-rimbalzo At.
Anti-rimbalzo possibile solo nella modalita I0-LinkMode At max. =
195 ms.

Sono possibili le seguenti opzioni:
Anti-rimbalzo ON / OFF

Selezione tempi di anti-rimbalzo At ON e At OFF
(selezionabili individualmente O ... 195 ms)

Uscita di commutazione Q (standard) = lo scambio di commutazione
awviene ritardato con tempo di anti-rimbalzo.

QC (TimeStamp) = lo scambio di commutazione avviene in tempo
ritardato corretto.

Manutenzione

Le barriere fotoelettriche SICK sono esenti da manutenzione.
Consigliamo di pulire in intervalli regolari

- le superfici limite ottiche

- verificare i collegamenti a vite e gli innesti a spina.

Non & consentito effettuare modifiche agli apparecchi.

ESPANOL

Barrera de luz de reflexion
con ocultacion del primer plano
Instrucciones de servicio

CLASE DE LASER 1
EN 60825-1:2008-05
IEC 60825-1:2007-03

Potencia de impulso
maxima <2,5 mW
Longitud del impulso: 4 ps
Longitud de onda: 650 ... 670 nm

Se corresponde con las normas
21 CFR 1040.10y 1040.11
a excepcion de la divergencia
especificada en la indicacion
de laser 50, 24 de junio de 2007

Indicaciones de seguridad

>

>
>
>
>
>

No se trata de un componente de seguridad seg(n la Directiva de
méaquinas de la UE.

Lea las instrucciones de servicio antes de efectuar la puesta en
funcionamiento.

La conexion, el montaje y el ajuste deben ser efectuados exclusivamente
por técnicos especialistas.

Proteja el equipo contra la humedad y la suciedad durante la puesta

en funcionamiento.

No deben utilizarse componentes dpticos para concentrar el haz del
emisor.

Uso conforme a lo previsto

EIWT12L-2P500S11 es un sensor de proximidad laser. Con supresion
del primer plano (VGA); modificado especialmente para las siguientes
aplicaciones.

Puesta en funcionamiento
H Aplicacién 1: deteccién de bordes cargador

Condiciones marco de la puesta en servicio

El sensor SICK mencionado se ha modificado especialmente para
esta aplicacion. Para el espectro de bordes indicado, se admite un
alcance de deteccion de hasta 190 mm, medido entre la pantalla
frontal del sensory la base del agujero ciego.

Para la aceptacion se ha asumido que el orificio del tiinel tiene un
didmetro de 10 mmy que el agujero ciego tiene un didmetro de 8 mm
y una profundidad de 10 mm.

Cabe sefalar que la robustez de deteccion respecto a la reserva
funcional y la relacion sefal-ruido se puede incrementar haciendo

el agujero ciego mas profundo. La reserva funcional también se ve
influida por el fondo del agujero ciego.

De manera general, se aplica lo siguiente: cuanto mas claro es el
fondo, mayor serd la cantidad de luz recibida y, por lo tanto, también
la reserva funcional. El fondo del agujero ciego debe ser plano y no
conico (taladro de 120°).

Puesta en funcionamiento

EI'WT12L, en montaje horizontal y con una salida de luz en el sensor
con una altura de salida de 7,5 mm, presenta el siguiente requisito.
El sensor se coloca en la posicion adecuada cuando el eje del tinel
0 agujero ciego se encuentra orientado entre la abertura del emisor
y del receptor. En la Figura 2 se muestra una orientacion dptima del
punto luminoso y del campo de recepcién. En esta posicion, girar

el potenciémetro en el sentido de las agujas del reloj hasta que se
muestre la indicacion de estado; a continuacion, volver a girar el
potenciémetro en sentido contrario hasta que la indicacion se
estabilice.

EX] Aplicacion 2: deteccién de pieza

Condiciones marco de la puesta en servicio

El sensor SICK mencionado se ha modificado especialmente para
esta aplicacion. Para el espectro de superficies indicado, se admite
un alcance de deteccion de hasta 160 mm, medido entre la pantalla
frontal del sensory la superficie de referencia.

De manera general, se aplica lo siguiente: cuanto mas clara es la
superficie de referencia, mayor sera la cantidad de luz recibida y, por
lo tanto, también la reserva funcional. La superficie de referencia debe
orientarse de la siguiente forma.

Puesta en funcionamiento

Orientar el sensor hacia la superficie de referencia. En esta

posicion, girar el potenciémetro en el sentido de las agujas del reloj
hasta que se muestre la indicacion de estado; a continuacion, volver
a girar el potenciémetro en sentido contrario hasta que la indicacion
se estabilice.

El material de la pieza de trabajo puede ser de cualquier color y
superficie, tanto brillante (especular) como mate, y atravesar el punto
de medicién en distintos angulos. Debido a estos requisitos, se
utilizard, por principio, un sensor de proximidad Iaser con supresion
del primer plano (VGA).

Funcién

El sensor WT121-2P500S11 puede usarse en modo | / O estandar o
10-Link. Ademas de las funciones basicas I0-Link, también integra las
siguientes funciones adicionales:

TimeStamp = marca de tiempo para la sefial de conmutacion, de
conformidad con el estandar SICK TimeStamp.

Supresion de rebotes = supresion de rebotes de la sefial

(excitacion y reposo) mediante el tiempo de supresion de rebotes

At - Solo se permite la supresion de rebotes en modo 10-Link At max.
=195 ms.

Se permiten las siguientes opciones:
Supresion de rebotes ON / OFF:

Seleccion de tiempos de supresion de rebotes At ON y At OFF
(seleccion individual 0 - 195 ms)

Salida de conmutacién como Q (estandar) = el cambio de conmu-
tacion se realiza con retardo respecto del tiempo de supresion de
rebotes

QC (TimeStamp) = el cambio de conmutacién se realiza con el tiempo
de retardo corregido

Mantenimiento

Las barreras fotoeléctricas SICK no precisan mantenimiento.
En intervalos regulares, recomendamos

- limpiar las superficies 6pticas externas

- comprobar las uniones roscadas y las conexiones.

No se permite realizar modificaciones en los aparatos.
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