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Siparis bilgileri

MLP1-SMMFOAC 1080321

Sensoér (1079760) ve aktlatérden (1078199) olusur

Diger cihaz modelleri ve aksesuar

CE W
& FE

Ayrintil teknik bilgiler

Ozellikler

Sensor prensibi RFID

Kilitleme prensibi Calisma akimi prensibi
Kodlama Universal kodlamali
Tutma kuvveti Fpays 550 N (GS-ET-19)
Tutma kuvveti Fz, 500 N (GS-ET-19)
Tutma kuvveti 25N

Sapma toleransi <5mm

Emniyete alinmis kapatma mesafesi S,, 45 mm

Sadece siire¢c korumasi icin v

Emniyet teknigi parametreleri

Giivenlik icin entegrasyon seviyesi SIL 3 (IEC 61508)
Kategori Kategori 4 (EN ISO 13849)
Performans seviyesi PL e (EN ISO 13849) 1)

PFH, (saat basina tehlike getiren devre disi 15+ 192
kalma icin ortalama olasilik)

T (kullanim omrii) 20 yil (EN ISO 13849)

Yapi tiirii Yapi turt 4 (EN I1SO 14119)

Aktiiatoriin kodlama kademesi Duslk kodlama kademesi (EN ISO 14119)

Hata durumunda emniyetli durum En az bir glivenlikle ilgili yari iletken ¢ikisi (OSSD) KAPALI durumda bulunur.
1)

Bir kaskat baglanabilir glivenlik sensériinde, kaskat baglanabilir glivenlik sensériindeki cihazlarin sayisi ve tlriine bagl olarak kaskat baglanabilir giivenlik sensori-
niin performans seviyesi butlinsel olarak azalir. PL e, sadece maksimum 6 cihazli kaskat baglanabilir giivenlik sensérlerinde mimkindur.

2) 40 °C’de ve deniz seviyesinin 1.000 m lzerinde.

Fonksiyonlar

Giivenli cikis sinyallerinin anahtarlama tutu- Aktlator kontroll
mu
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Kaskat baglanabilir giivenlik sensorleri

ArayUzler
Baglanti tipi
Kablo uzunlugu
Baglanti kablosu uzunlugu
iletken capi
Capraz kablolama
Bukme agisi (sabit pozisyonda)
Bikme agisi (hareketli kabloda)
Kablo malzemesi
Kablo malzemesi
Rakor somunun malzemesi
Gosterge elemanlari

Durum gostergesi

Elektrik

Koruma sinifi

Kirlenme derecesi

CULus geregince siniflandirma
Kullanim kategorisi

Nominal izolasyon gerilimi U;
Anma darbe gerilimi dayanimi U;,,

Tek bir giivenlik svicinin baglanmasi duru-
munda Uy gerilim kaynagi

Sensor
Miknatis

Bir kaskadin baglanmasi durumunda Uy, ge-
rilim kaynagi

Sensor
Miknatis
Akim titketimi
Kapall tutma mekanizmasi aktif
Kapali tutma mekanizmasi devre disi
Anahtarlama frekansi
Cikas tiirii
Cikis akimi (OSSD’ler)
Diagnostik cikis
Kablo kapasitesi
Tepki siiresi
Onay siiresi

Risk siiresi

1)
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T parcasi ile (diyagnoz olmadan)
Flexi Loop ile (diyagnoz ile)

Erkek konnektorle birlikte kablo M12, 8 pinli
150 mm

<100 m

5,5 mm

0,12 mm?2

> 8 x hareketli durumda kablo ¢api
> 12 x kablo ¢api

PVC

Bakir

Basinch ¢inko dékum, nikel kapli
LEDs

v

Il (IEC 61140)

3 (EN 60947-1)

Sinif 2

DC-13 (IEC 60947-5-1)
32V

1.500V

24V DC (19,2VDC... 28,8V DC)

24V DC (19,2 V DC ... 28,8 V DC)

24V DC (22,8 VDC ... 28,8 VDC)

24V DC (21,6 VDC ... 28,8V DC)

350 mA

50 mA

<0,5Hz

Kendinden gozlemeli yari iletken gikislari (OSSD'ler)
<100 mA

< 25 mA, kisa devre korumali

400 nF (OUT A ve OUT B'de)
50 ms b
100 ms ¥

100 ms ¥

Bir kaskatta deger, kaskattaki glivenlik svici sayisiyla carpilir.
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Acmada gecikme 25s

Kilitleme prensibi Calisma akimi prensibi

LY Bir kaskatta deger, kaskattaki glivenlik svici sayisiyla carpilir.

Mekanik
Agirhik
Sivicler (yedek pargalar) 510 g
Aktuatorler 210 g
Malzeme

Sensor govdesi  Eloksalli aliminyum
Aktliator govdesi Cam elyaf takviyeli PVC
Ankraj plakasi Nikel kapli celik
Boyutlar (G x Y x D)
Sivicler (yedek parcalar) 120 mm x 60 mm x 38,5 mm
Aktuatérler 120 mm x 60 mm x 20,5 mm
Sapma toleransi
Dikey <5 mm
Yatay <5 mm

Gorus agisi < 3°

Ortam verileri

Koruma sinifi IP67 (EN 60529)

Calisma ortami sicakhgi -20 °C...+55 °C

Depolama sicakhgi -25°C...+70 °C

Bagil nem 50 %, 70 °C’de (IEC 60947-5-2)

Titresim dayanimi 10 Hz ... 55 Hz, 1 mm (IEC 60068-2-6)

Darbe dayanimi 30 g, 11 ms (EN 60068-2-27)

EMVC EN IEC 61326-3-1, EN IEC 60947-5-2, EN IEC 60947-5-3

Siniflandirmalar

ECLASS 5.0 27272603
ECLASS 5.1.4 27272603
ECLASS 6.0 27272603
ECLASS 6.2 27272603
ECLASS 7.0 27272603
ECLASS 8.0 27272603
ECLASS 8.1 27272603
ECLASS 9.0 27272603
ECLASS 10.0 27272603
ECLASS 11.0 27272603
ECLASS 12.0 27272603
ETIM 5.0 EC002593
ETIM 6.0 EC002593
ETIM 7.0 EC002593
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ETIM 8.0 EC002593
UNSPSC 16.0901 39122205
Teknik cizim (Olgiiler mm cinsindedir)
M12 erkek konnektorll sensor
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icine montaj igin girinti
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Seri baglanti

T parcalariyla bagli glivenlik sviglerinin baglantisi

\Q/ = ) J

® Guvenli degerlendirme Unitesi

® M12 disi konnektorll, 5 pin ve serbest kablo uglu baglanti kablosu (6rn. YF2A15-xxxVB5XLEAX)

® M12 erkek konnektorli, 5 pin ve M12 disi konnektorll, 5 pin baglanti kablosu (6rn. YF2A15-xxxUB5M2A15)
@ Ug soket

® MLP1 glvenlik svici (M12, 8 pin)

® T dagrtic

@ Erkek konnektorli M12 baglanti kablosu, 8 pinli ve disi konnektér M12, 8 pinli (6rn. YF2A18-xxxUA5M2A18)
Baska glivenlik svici M12, 8 pin (6rn. TR4, STR1, TR10 Lock)
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Baglanti ydntemlerinin serbest sekilde birlestiriimesi

© ©

@® Guvenli degerlendirme Unitesi

® M12 disi konnektorli, 5 pin ve serbest kablo uglu baglanti kablosu (6rn. YF2A15-xxxVB5XLEAX)

® M12 erkek konnektorli, 5 pin ve M12 disi konnektorll, 5 pin baglanti kablosu (6rn. YF2A15-xxxUB5M2A15)
@ Ug soket

® MLP1 guvenlik svici

® T dagrtici

@ Erkek konnektorli M12 baglanti kablosu, 8 pinli ve disi konnektér M12, 8 pinli (6rn. YF2A18-xxxUA5M2A18)
Guvenlik svici M12, 8 pin

® Gerilim kaynag| devresi

Baglanti duzeni

Pin Tanimlama Aciklama
1 Servis arayuzl Diagnostik cikis
2 +24V DC Guvenlik svici gerilim kaynagi
3 Miknatis 24V DC solenoid devreye sokma
4 Giris 2 0SSD 2 girisi*
5 0SSD1 Cikis OSSD1
6 0SSD2 Cikis OSSD2
7 oV 0V DC gerilim kaynagi
8 Giris 1 0sSD 1” girisi

*Tek bir guvenlik svici olarak ya da bir kaskattaki ilk guivenlik svici olarak kullanim
durumunda: 24 V DC gerilim verin.

Detaylar icin bkz. kullanma kilavuzu
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Onerilen aksesuar

Diger cihaz modelleri ve aksesuar

Kisa aciklama Tip Stok no.
Diger

* Baglanti tiirii A kafa: Disi konnektér, M12, 8 pin, diiz, A kodlamali YF2A18- 2095652

* Baglanti tiirii B kafa: Acik kablo ucu 020UASXLEAX

Sinyal tiirii: Sensor/hareket elemani baglantisi

Kablo: 2 m, 8 telli, PUR, halojensiz

Aciklama: Sensor/hareket elemani baglantisi, Blendajsiz

Uygulama alani: Yag/yaglama maddesi alani, Robot, Cekme zinciri ¢alismasi

Baglanti tiirii A kafa: Disi konnektor, M12, 8 pin, dlz, A kodlamali YF2A18- 2095653
Baglanti tiirii B kafa: Acik kablo ucu 050UASXLEAX

Sinyal tiirii: Sensor/hareket elemani baglantisi

Kablo: 5 m, 8 telli, PUR, halojensiz

Aciklama: Sensor/hareket elemani baglantisi, Blendajsiz

Uygulama alani: Yag/yaglama maddesi alani, Robot, Cekme zinciri ¢calismasi

o

Baglanti tiirii A kafa: Disi konnektor, M12, 8 pin, dliz, A kodlamali YF2A18- 2095654
Baglanti tiirii B kafa: Acik kablo ucu 100UASXLEAX

Sinyal tiirii: Sensor/hareket elemani baglantisi

Kablo: 10 m, 8 telli, PUR, halojensiz

Aciklama: Sensor/hareket elemani baglantisi, Blendajsiz

Uygulama alani: Yag/yaglama maddesi alani, Robot, Cekme zinciri calismasi

/

Guvenlik anahtarlama anfileri

-

Uygulamalar: Degerlendirme Unitesi RLY3-0SSD200 1085344
Uyumlu sensor tipleri: OSSD'li glivenlik sensorleri

Baglanti tipi: Germe yayl terminalli 6n erkek konnektor

Tekrar calisma kilidi: Evet

Kontaktor kontrolii (EDM): Entegre

Cikislar: 2 onay akim yolu (glivenli), 2 diagnostik ¢ikis (guvenli degil), 1 test palsi ¢iki-

si (guvenli degil)

Govde genisligi: 18 mm
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Online - Teknik bilgi

BiR BAKISTA SICK

SICK, endustriyel uygulamalarda akilli sensor ve sensér ¢ézumleri konusunda lider Ureticilerdendir. Essiz bir
Uriin ve hizmet yelpazesi; stireglerin glvenli ve etkili sekildeki kontrolina, kisilerin kazalardan korunmasini
ve cevreye verilen zararlarin 6nlenmesini saglayan mikemmel temeli olusturur.

Cok cesitli branslarda kapsamli bilgi birikimine sahibiz ve siirecleriniz ile gerekliliklerinizi iyi biliyoruz. iste bu
sayede akilli sensorlerle tam da musterilerimizin ihtiyaci olani teslim edebiliyoruz. Sistem ¢dziimleri Avrupa,
Asya ve Kuzey Amerika'da bulunan uygulama merkezlerinde musteriye 6zel olarak test ve optimize edilir.
BUtln bunlar bizi guvenilir bir tedarikci ve ARGE ortagl haline getiriyor.

Kapsamli hizmetlerimiz teklifimizi tamamlar: SICK Om(ir Boyu servis hizmeti makinenin kullanim émrii
boyunca guvenlik ve verimlilik ile ilgili destek saglar.

Bu bizim i¢in "Sensor Zekasi"dir.

DUNYA GENELINDE HEMEN YAKININIZDA:

Bilgi almak ve diger merkezler icin

SICK

SICKAG | Waldkirch | Germany | www.sick.com Sensor Intelligence.



