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Resimler farkli olabilir

ce®

Ayrintil teknik bilgiler

Performans
Devir basina adim sayisi (maks. ¢oziiniirliik)
Devir sayisi

Maks. coziniirlitk (devir sayisi basina adim
sayisl x devir sayisi)

Hata limitleri G
Tekrarlama standart sapmasi o,

1)

hiptir.
2)

ArayUzler

iletisim arayiizii

iletisim arayiizii ayrintisi
Baslatma siiresi

Dongii siiresi

Smart Sensor

Proses verileri

Parametreleme verileri

Kullanilabilir diyagnostik veriler

Y Bu slire gectikten sonra gegerli pozisyonlar okunabilir.

Siparis bilgileri

AHM36A-BDQJ014x12 1101543

Diger cihaz modelleri ve aksesuar

16.384 (14 bit)
4.096 (12 bit)
14 bit x 12 bit (16.384 x 4.096)

0,35° (20 °C'de) ¥

0,2° (20 °C'de) ?

DIN ISO 1319-1 uyarinca, Ust ve alt hata limiti montaj durumuna baglidir, belirtilen deger, simetrik konumu temel alir; yani Gst ve alt yondeki sapma ayni miktara sa-

DIN ISO 55350-13 uyarinca; 6lcilen degerlerin %68,3'0 belirtilen araliktadir.

10-Link
10-Link V1.1 / COM3 (230,4 kBaud)

2s?¥
<32ms
Etkili iletisim, Enhanced Sensing, Ariza teshis

Pozisyon, Hiz, elektronik kamlar, Sinir degerler, dogrusal pozisyon, dogrusal hiz, hatalar ve uya-
rilar, pin 2 (izerinde anahtarlama sinyalleri

Devir basina adim sayisi

Devir sayisi

PRESET

Sayma yonu

Hiz denetimi icin 6rnekleme hizi
Hiz degeri ¢iktisinin birimi

Déner eksenli galisma

Elektronik kamlar (2 kanal x 8 kam)
Sinir degerler

360° ile dogrusal 6l¢iim uzunlugu
Pin 2 konfiglirasyonu

Minimum ve maksimum sicaklik
Maksimum hiz

Power-On sayaci

Power-On / Motion isletim saati sayaci
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Yon degistirme igin sayici / hareket sayisi cw/ hareket sayisi ccw
Minimum ve maksimum isletme gerilimi

Durum bilgisi

Tetikleme girisi/Anahtarlama cikisi

Giris frekansi Pin 2
Cikis frekansi Pin 2

1)

Elektriksel veriler
Baglant tipi
Besleme Gerilimi
Giic tuketimi

Ters polarizasyon korumasi

MTTFd: Tehlikeli arizaya kadar gecen ortala-

ma siire
1)
No. 8015532.

Mekanik veriler

Mekanik uygulama

Mil capi

Agirhk

Mil malzemesi

Flans malzemesi

Govde malzemesi

Calismaya baslama torku
isletme torku

izin verilen statik mil hareketi

izin verilen dinamik mil hareketi

Calisma devir sayisi
Rotorun atalet momenti
Rulman dayanim omrii

Acisal ivme

b Erkek konnektorll cihazlar temel alir.

Ortam verileri
EMVC

Koruma sinifi

izin verilen rolatif nem
Calisma sicakligl aralig
Depolama sicakhigi araligi

Darbelere karsi direnc

2024-10-09 20:28:13 | Uriin bilgi formu

Yanhslar ve degisiklikler i¢in haklar sakhdir

Bu slire gectikten sonra gegerli pozisyonlar okunabilir.

Katedilen mesafe

Durum LED’leri Gzerinden
v

<100 Hz

<100 Hz

Kablo, 4 telli, Gniversal, 0,5 m

18...30V
<15W
v

240 yil (EN ISO 13849-1) ¥

Bu Uriin standart bir Grlindlr, makine direktiflerinde tanimlanmis glivenli kompanent icermez. Yapi elemanlarinin nominal ylk bazli hesaplamasi, ortalama ortam
sicakligl 40 °C, kullanim sikhig 8760 h/a. Bltlin elektronik devre disi kalma durumlar tehlikeli devre disi kalma olarak kabul edilir. Ayrintili bilgi icin bakiniz Dokiman

Blind hollow saft

10 mm

0,12 kg ¥

Paslanmaz celik

Aliminyum

Cinko

<1 Ncm (+20 °C)

<1 Ncm (+20 °C)

+ 0,3 mm, + 0,3 mm (radyal, diiz)

+ 0,1 mm (radyal)
+ 0,1 mm (diz)

< 6.000 min™’

15 gem?

2,0 x 1079 devir
< 500.000 rad/s?

EN 61000-6-2, EN 61000-6-3 ve EN 61131-9 uyarinca

IP66 (IEC 60529)
IP67 (IEC 60529)

90 % (Ciglenmeye izin verilmez)
-40 °C... +85 °C

-40 °C ... +100 °C, Ambalajsiz
100 g, 6 ms (EN 60068-2-27)
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Titresimlere karsi direnc

Siniflandirmalar

20 g, 10 Hz ... 2.000 Hz (EN 60068-2-6)

ECLASS 5.0 27270502
ECLASS 5.1.4 27270502
ECLASS 6.0 27270590
ECLASS 6.2 27270590
ECLASS 7.0 27270502
ECLASS 8.0 27270502
ECLASS 8.1 27270502
ECLASS 9.0 27270502
ECLASS 10.0 27270502
ECLASS 11.0 27270502
ECLASS 12.0 27270502
ETIM 5.0 EC001486
ETIM 6.0 EC001486
ETIM 7.0 EC001486
ETIM 8.0 EC001486
UNSPSC 16.0901 41112113
Teknik cizim (Olciiler mm cinsindedir)
Blind hollow saft, kablo
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@® Calisma sicakhg 6lglim noktasi
® Titresimler igin 6l¢im noktasi

Tip
AHX36X-BAXXXXXXXX 6 mm
AHX36Xx-BBXXXXXXXX 8 mm
AHX36X-BCXXXXXXXX 1/4"
AHX36X-BDXXXXXXXX 10 mm

12 (0.47)

40 (1.57)

46 (1.81)

@ 52 (2.05)

Mil capi
@DF7
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Tip

AHX36X-BKXXXXXXXX 3/8”

Montaj sablonlari

22 (0.87)
max.
14.5
(0.57)
—  min.
=
<
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PIN yerlesimi
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Damar rengi

Kahverengi

Beyaz

Mavi

Siyah

Sinyal

L+
I/Q

C/Q

Mil capi
@DF7

Fonksiyon

Basic Advanced Advanced Smart
Task

Enkoder gerilim kaynagi 18-30 V (+Us)

Bagl degil - islevsiz  Cok fonksiyonlu giris (anahtarlama girisi ve-
ya anahtarlama ¢ikisi olarak konfigire edi-
lebilir)

Enkoder gerilim kaynagi O V (GND)
10-Link iletisimi

- Anahtarlama cikis!
(SI0 modu)
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Onerilen aksesuar

Diger cihaz modelleri ve aksesuar
Kisa aciklama Tip Stok no.

Flanglar

i Standart tork destegi, AHS/AHM36 BEF-DS16-AHX 2108615

Baglanti tiirii A kafa: Disi konnektdr, M12, 4 pin, dlz, A kodlamali D0S-1204-G 6007302
Aciklama: Blendajsiz, Kafa A: Disi konnektér, M12, 4 pin, dlz, ekransiz, gerilim kay-

nagi i¢in, 4 mm ... 6 mm kablo ¢api i¢in Kafa B: -

Baglanti teknigi: Vidal baglantilar

Onayl iletken enine kesiti: < 0,75 mm?2

Baglanti tiirii A kafa: Disi konnektdr, M12, 4 pin, dlz, A kodlamali YF2A14- 2096000
Baglanti tiirii B kafa: Erkek konnektdr, M12, 4 pin, dliz, A kodlamal 020UB3M2A14

Sinyal tiirii: Sensor/hareket elemani baglantisi

Kablo: 2 m, 4 telli, PUR, halojensiz

Aciklama: Sensor/hareket elemani baglantisi, Blendajsiz

Uygulama alani: Yag/yaglama maddesi alani, Cekme zinciri galismasi, Robot

s
2

Baglanti tiirii A kafa: Disi konnektor, M12, 4 pin, dlz, A kodlamali YF2A14- 2096001
Baglanti tiirii B kafa: Erkek konnektor, M12, 4 pin, dlz, A kodlamall 050UB3M2A14

Sinyal tiirii: Sensor/hareket elemani baglantisi

Kablo: 5 m, 4 telli, PUR, halojensiz

Aciklama: Sensor/hareket elemani baglantisi, Blendajsiz

Uygulama alani: Yag/yaglama maddesi alani, Cekme zinciri calismasi, Robot

oV,

Baglanti tiirii A kafa: Disi konnektor, M12, 4 pin, dliz, A kodlamali YF2A14- 2096002
Baglanti tiirii B kafa: Erkek konnektor, M12, 4 pin, dliz, A kodlamall 100UB3M2A14

Sinyal tiirii: Sensor/hareket elemani baglantisi

Kablo: 10 m, 4 telli, PUR, halojensiz

Aciklama: Sensér/hareket elemani baglantisi, Blendajsiz

Uygulama alani: Yag/yaglama maddesi alani, Cekme zinciri calismasi, Robot

v,

¢ Baglanti tiirii A kafa: Disi konnektér, M12, 4 pin, diiz, A kodlamali YF2A14- 2095607
> ¢ Baglanti tiirii B kafa: Acik kablo ucu 020UB3XLEAX
O « Sinyal tiirii: Sensor/hareket elemani baglantisi

Kablo: 2 m, 4 telli, PUR, halojensiz
Aciklama: Sensor/hareket elemani baglantisi, Blendajsiz
Uygulama alani: Yag/yaglama maddesi alani, Gekme zinciri calismasi, Robot

Baglanti tiirii A kafa: Disi konnektor, M12, 4 pin, dlz, A kodlamali YF2A14- 2095608
Baglanti tiirii B kafa: Acik kablo ucu 050UB3XLEAX

Sinyal tiirii: Sensor/hareket elemani baglantisi

Kablo: 5 m, 4 telli, PUR, halojensiz

Aciklama: Sensor/hareket elemani baglantisi, Blendajsiz

Uygulama alani: Yag/yaglama maddesi alani, Cekme zinciri calismasi, Robot

¢ Baglanti tiirii A kafa: Disi konnekt6r, M12, 4 pin, diiz, A kodlamali YF2A14- 2095609
~ « Baglant tiirii B kafa: Acik kablo ucu 100UB3XLEAX
O « Sinyal tiirii: Sensoér/hareket elemani baglantisi

Kablo: 10 m, 4 telli, PUR, halojensiz
Aciklama: Sensor/hareket elemani baglantisi, Blendajsiz
Uygulama alani: Yag/yaglama maddesi alani, Cekme zinciri calismasi, Robot
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Online - Teknik bilgi

BiR BAKISTA SICK

SICK, endustriyel uygulamalarda akilli sensor ve sensér ¢ézumleri konusunda lider Ureticilerdendir. Essiz bir
Uriin ve hizmet yelpazesi; stireglerin glvenli ve etkili sekildeki kontrolina, kisilerin kazalardan korunmasini
ve cevreye verilen zararlarin 6nlenmesini saglayan mikemmel temeli olusturur.

Cok cesitli branslarda kapsamli bilgi birikimine sahibiz ve siirecleriniz ile gerekliliklerinizi iyi biliyoruz. iste bu
sayede akilli sensorlerle tam da musterilerimizin ihtiyaci olani teslim edebiliyoruz. Sistem ¢dziimleri Avrupa,
Asya ve Kuzey Amerika'da bulunan uygulama merkezlerinde musteriye 6zel olarak test ve optimize edilir.
BUtln bunlar bizi guvenilir bir tedarikci ve ARGE ortagl haline getiriyor.

Kapsamli hizmetlerimiz teklifimizi tamamlar: SICK Om(ir Boyu servis hizmeti makinenin kullanim émrii
boyunca guvenlik ve verimlilik ile ilgili destek saglar.

Bu bizim i¢in "Sensor Zekasi"dir.

DUNYA GENELINDE HEMEN YAKININIZDA:

Bilgi almak ve diger merkezler icin

SICK

SICKAG | Waldkirch | Germany | www.sick.com Sensor Intelligence.



