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Resimler farkli olabilir

(€EOH®

Ayrintili teknik bilgiler

Performans

Siparis bilgileri

AHM361-S1CK014x12 1099349

Diger cihaz modelleri ve aksesuar

Devir basina adim sayisi (maks. ¢oziiniirlilk) 16.384 (14 bit)

Devir sayisi

4.096 (12 bit)

Maks. cozuniirliik (devir sayisi basina adim 14 bit x 12 bit (16.384 x 4.096)

sayisl X devir sayisi)

Hata limitleri G

Tekrarlama standart sapmasi o,

1)

hiptir.
2)

ArayUzler

iletisim arayiizii

Veri protokolii

Adres ayari

Veri aktarim orani (Baudrate)
Baslatma siiresi

Proses verileri

Parametreleme verileri

Kullanilabilir diyagnostik veriler

1)

2 Bkz. aksesuarlar.

0,35° (20 °C'de) ¥

0,2° (20 °C'de) ?

DIN ISO 1319-1 uyarinca, Ust ve alt hata limiti montaj durumuna baglidir, belirtilen deger, simetrik konumu temel alir; yani Gst ve alt yondeki sapma ayni miktara sa-

DIN ISO 55350-13 uyarinca; 6lcilen degerlerin %68,3'U belirtilen araliktadir.

CANopen

CANopen CiA DS-301 V4.02, CiA DSP-305 LSS, Encoder Profile: - CIA DS-406, V3.2. - Class C2
0 ... 127, default: 5

20 kbit/s ... 1.000 kbit/s, default: 125 kbit/s

2s¥

Pozisyon, Hiz, Sicaklik

Devir basina adim sayisi

Devir sayisi

PRESET

Sayma yonu

Hiz denetimi icin 6rnekleme hizi

Hiz degeri ¢iktisinin birimi

Déner eksenli calisma

Elektronik kamlar (2 kanal x 8 kam)

Minimum ve maksimum sicaklik
Maksimum hiz

Power-On sayaci

Power-On / Motion isletim saati sayaci

Bu sure gectikten sonra gecerli pozisyonlar okunabilir.

Uriin bilgi formu | 2024-10-09 20:28:13
Yanhslar ve degisiklikler icin haklar sakhdir


http://www.sick.com/1099349
http://www.sick.com/1099349
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Yon degistirme igin sayici / hareket sayisi cw/ hareket sayisi ccw

Minimum ve maksimum isletme gerilimi
Durum bilgisi Durum LED'i tizerinden CANopen durumu

Haberlesme hatti icin sonlandirici Sonlandirma direnci tizerinden

1)
2)

Bu stre gectikten sonra gecerli pozisyonlar okunabilir.
Bkz. aksesuarlar.

Elektriksel veriler

Baglanti tipi Kablo, 5 telli, Gniversal, 1,5 m

Besleme Gerilimi 10..30V
Giic tuketimi < 1,5 W (Yiksuz)
Ters polarizasyon korumasi v

MTTFd: Tehlikeli arizaya kadar gecen ortala-
ma siire

270 yil (EN ISO 13849-1) ¥

U Bu iriin standart bir Uriindir, makine direktiflerinde tanimlanmis glivenli kompanent icermez. Yapi elemanlarinin nominal yiik bazli hesaplamasi, ortalama ortam

sicakligl 40 °C, kullanim sikhg 8760 h/a. Bltiln elektronik devre disl kalma durumlari tehlikeli devre disi kalma olarak kabul edilir. Ayrintili bilgi icin bakiniz Dokiiman
No. 8015532.

Mekanik veriler

Mekanik uygulama

Mil capi

Mil uzunlugu

Agirhik

Mil malzemesi

Flans malzemesi

Govde malzemesi

Kablo malzemesi
Calismaya baslama torku
isletme torku

Izin verilen mil yiikii

Calisma devir sayisi
Rotorun atalet momenti
Rulman dayanim omrii

Acisal ivme

U Erkek konnektorll cihazlar temel alir.

2 Calisma sicakligl aralig tasarlanirken 1.000 dak™" degerinde 3,5 K lik kendiliginden isinmaya dikkat edin.

Ortam verileri

EMVC

Koruma sinifi

izin verilen rolatif nem

Calisma sicaklig arahig

1)
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Milli, Servo flans

6 mm

12 mm

0,2 kg ¥

Paslanmaz celik 1.4305
Paslanmaz celik 1.4305
Paslanmaz celik 1.4305
PUR

1 Nem (+20 °C)

<1 Ncm (+20 °C)

40 N (radyal)
20 N (diz)

< 6.000 min-* 2
2,5 gcm?

3,6 x 10”8 devir
< 500.000 rad/s?

EN 61000-6-2 ve EN 61000-6-3 uyarinca

IP67 (IEC 60529)
IP69K (IEC 60529)

90 % (Ciglenmeye izin verilmez)

-40 °C...+85 °C

Enkoderin yana monte edilmesi durumunda (yatay enkoder mili, dikey tork destegi), rezonanslar meydana gelebilecegi icin minferit durumlarda ilave sénimleme
onlemleri alinmalidir. Ayrica kablo, enkodere mimkin oldugunca kisa mesafede olmak lizere, ek olarak sabitlenmelidir.
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Depolama sicakhigi araligi
Darbelere karsi diren¢

Titresimlere karsi direnc

1)

Siniflandirmalar

ECLASS 5.0
ECLASS 5.1.4
ECLASS 6.0
ECLASS 6.2
ECLASS 7.0
ECLASS 8.0
ECLASS 8.1
ECLASS 9.0
ECLASS 10.0
ECLASS 11.0
ECLASS 12.0
ETIM 5.0
ETIM 6.0
ETIM 7.0
ETIM 8.0

UNSPSC 16.0901

Teknik cizim (Olciler mm cinsindedir)

Solid saft, servo saft, kablo

2(008)
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4x90°

-40 °C... +100 °C, Ambalajsiz
100 g, 6 ms (EN 60068-2-27)

20 g, 10 Hz ... 2.000 Hz (EN 60068-2-6) b

27270502
27270502
27270590
27270590
27270502
27270502
27270502
27270502
27270502
27270502
27270502
EC001486
EC001486
EC001486
EC001486

41112113

036 34142

DIN-ISO 2768-mk uyarinca tolere edilmeyen olguler
® Calisma sicakligl 6lglim noktasi
@ Titresimler igin 6lgiim noktasl

Tip
AHX36X-S LXXXXXXXX

AHX36X-S3XXXXXXXX

AHX36X-SOXXXXXXXX
AHX36X-SHXXXXXXXX

AHX36X-S2XXXXXXXX

6 mm

8 mm

10 mm

Mil capi

@D f7

3,6 mm

3,9 mm

6 mm

Enkoderin yana monte edilmesi durumunda (yatay enkoder mili, dikey tork destegi), rezonanslar meydana gelebilecegi icin minferit durumlarda ilave sénimleme
Onlemleri alinmalidir. Ayrica kablo, enkodere mimkin oldugunca kisa mesafede olmak (zere, ek olarak sabitlenmelidir.

5,4 mm

7,5 mm

9 mm
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Tip Mil capi B
oD f7

AHX36X-SAXXXXXXXX
AHX36X-SCXXXXXXXX

AHX3BX-SAXXXXXXXX 1/4" 3,85 mm
AHX36X-S8XXXXXXXX

AHX36X-SBXXXXXXXX 3/8" 4,35 mm
AHX36X-S 7 XXXXXXXX

PIN yerlesimi
- VvDC
T CAN high

CAN shield
——a
PIN Sinyal Damarlarin rengi
(kablo baglantisi)
1 CAN Shield Beyaz
2 VDC Kirmizi
GND/CAN GND Mavi
4 CAN high Siyah
5 CAN low Pembe

Govde - -

Onerilen aksesuar

Diger cihaz modelleri ve aksesuar
Kisa aciklama

Diger montaj aksesuarlari

S\ Servo flanslar, kiiglik, servo flanslar (sikkma ¢eneleri, sabitleme eksantrikleri) igin,
‘1 & 3ad bitl I i j mal leri bul
% =Y adet, sabitleme malzemesiz, montaj malzemeleri bulunmaz
¢

Saft adaptasyonu

> Koruklu baglanti, mil capi 6 mm / 6 mm, maksimum saft kagikligi: Radyal +/- 0,25 mm,
@// eksenel +/- 0,4 mm, acisal +/- 4°; maks. devir sayisi 10.000 dev/dak, -30° ila +120°

\ santigrat, maks. tork 120 Ncm; Malzeme: Paslanmaz celikten korik, aliminyum sikistir-
ma gobekleri

Cift gozIu baglanti, mil capi 6 mm / 6 mm, maksimum saft kacikligi: Radyal +/- 2,5 mm,
) eksenel +/- 3 mm, agisal +/- 10°; maks. hiz 3.000 dev/dak, -30° ila +80° santigrat,
maks. tork 1,5 Nm; malzeme: Polilretan, ginko kapli celik flans

mil kaymasi: radyal + 0,22 mm, eksenel + 1 mm acisal £ 1,3°, maks. hiz 19.000 upm,
burulma agisi maks. 10°, -30 °Cila +80 °C, maks. tork 800 Ncm, vidalarin sikma tor-
ku: ISO 4029 150 Ncm, Malzeme: flans aliminyumdan, Sénimleme elemani: polilire-
tan

\ Ceneli baglanti, mil gapi 6 mm / 6 mm, sénimleme elemani 80 shore mavi, maksimum
{/0
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H
5,7 mm
9 mm
Fonksiyon
Ekran

Besleme Gerilimi
Enkoder
10V DC...30VDC

0V (GND)

CAN sinyali

CAN sinyali

Ekran

Tip Stok no.

BEF-WK-RESOL 2039082
KUP-0606-B 5312981
KUP-0606-D 5340152
KUP-0606-J 2127057


https://www.sick.com/AHS_AHM36
http://www.sick.com/2039082
http://www.sick.com/2039082
http://www.sick.com/5312981
http://www.sick.com/5312981
http://www.sick.com/5340152
http://www.sick.com/5340152
http://www.sick.com/2127057
http://www.sick.com/2127057
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Kisa aciklama Tip Stok no.

- Korikli baglanti, mil capi 6 mm / 10 mm, maksimum saft kacikligl: Radyal KUP-0610-B 5312982
( "// +/- 0,25 mm, eksenel +/- 0,4 mm, acisal +/- 4°; maks. devir sayisi 10.000 upm, -30°

\ ila +120° santigrat, maks. tork 120 Ncm; Malzeme: Paslanmaz celikten korik, alimin-
yum sikistirma gobekleri

Cift g6zl baglanti, mil capi 6 mm / 10 mm, maksimum saft kacikhgi: Radyal KUP-0610-D 5326697
( o +/- 2,5 mm, aksiyal +/- 3 mm, acisal +/- 10°; maks. hiz 3.000 dev/dak, -30° ila +80°
Celsius, maks. tork 1,5 Nm; malzeme: Poliliretan, cinko kapli celik flans

'/ B Yayl rondela baglantisi, mil capi 6 mm / 10 mm, maksimum saft kacgikligi: Radyal KUP-0610-F 5312985
‘6( +/- 0,3 mm, eksenel +/- 0,4 mm, agisal +/- 2,5°; maks. hiz 12.000 dev/dak, -10° ila
A +80° santigrat, maks. tork 60 Ncm; malzeme: Aliminyum flans, diyafram cam elyaf tak-

viyeli poliamid ve sertlestirilmis celik kavrama rakoru

simum mil kaymasi: radyal £ 0,22 mm, eksenel + 1 mm agisal £ 1,3°, maks. hiz
19.000 upm, burulma acisi maks. 10°, -30 °C ila +80 °C, maks. tork 800 Ncm, vida-
larin sikma torku: ISO 4029 150 Ncm, Malzeme: flans aliminyumdan, Sénimleme ele-
mani: polilretan

\g/ \ Ceneli baglanti, mil gapi 6 mm / 10 mm, sénimleme elemani 80 shore mavi, mak- KUP-0610-J 2127056
VO

Diger

Baglanti tiirii A kafa: Disi konnektor, M12, 5 pin, dliz, A kodlamali YF12ES5- 2097335
Aciklama: Blendajli 0075S5586A

Baglanti teknigi: Vidali baglantilar

Onayl iletken enine kesiti: < 0,75 mm?2

Uygulama alani: Hijyenik ve islak alanlar

3
\\
D

Baglanti tiirii A kafa: Erkek konnektor, M12, 5 pin, diiz, A kodlamali YM12ES5- 2097336
Aciklama: Blendajli 0075S5586A

Baglanti teknigi: Vidali baglantilar

Onayl iletken enine kesiti: < 0,75 mm?2

¢ Uygulama alani: Hijyenik ve islak alanlar

*'\\
AN
®
. o

= . « Baglant tiiril A kafa: Disi konnektor, Montaj kutusu, 8 pin, diiz DDL-OD04-GOM5BC9 2083355
T « Baglant tiirii B kafa: Disi konnektor, D-Sub, 9 pin, diz
¢ Sinyal tiirii: CANopen
* Kablo: 0,4 m
* Aciklama: CANopen, Blendajli, CANopen araytizi ve kablo ¢ikisli enkoder adaptor
kablosu
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http://www.sick.com/5312982
http://www.sick.com/5312982
http://www.sick.com/5326697
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http://www.sick.com/5312985
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http://www.sick.com/2097335
http://www.sick.com/2097336
http://www.sick.com/2097336
http://www.sick.com/2097336
http://www.sick.com/2083355
http://www.sick.com/2083355

Online - Teknik bilgi

BiR BAKISTA SICK

SICK, endustriyel uygulamalarda akilli sensor ve sensér ¢ézumleri konusunda lider Ureticilerdendir. Essiz bir
Uriin ve hizmet yelpazesi; stireglerin glvenli ve etkili sekildeki kontrolina, kisilerin kazalardan korunmasini
ve cevreye verilen zararlarin 6nlenmesini saglayan mikemmel temeli olusturur.

Cok cesitli branslarda kapsamli bilgi birikimine sahibiz ve siirecleriniz ile gerekliliklerinizi iyi biliyoruz. iste bu
sayede akilli sensorlerle tam da musterilerimizin ihtiyaci olani teslim edebiliyoruz. Sistem ¢dziimleri Avrupa,
Asya ve Kuzey Amerika'da bulunan uygulama merkezlerinde musteriye 6zel olarak test ve optimize edilir.
BUtln bunlar bizi guvenilir bir tedarikci ve ARGE ortagl haline getiriyor.

Kapsamli hizmetlerimiz teklifimizi tamamlar: SICK Om(ir Boyu servis hizmeti makinenin kullanim émrii
boyunca guvenlik ve verimlilik ile ilgili destek saglar.

Bu bizim i¢in "Sensor Zekasi"dir.

DUNYA GENELINDE HEMEN YAKININIZDA:

Bilgi almak ve diger merkezler icin

SICK

SICKAG | Waldkirch | Germany | www.sick.com Sensor Intelligence.



