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IPLI ENKODER

Siparis bilgileri

BCG05-Q1PM0162 1110588

Teslimat kapsamina dahildir: AHM36A-SDQC014x12 (1), MRA-G055-101D4 (1)

Uriin, birlestiriimis sekilde teslim edilir. Minferit bilesenlerle ilgili diger teknik bilgiler

Diger cihaz modelleri ve aksesuar

Ayrintil teknik bilgiler

Performans

Olciim arahig Om..125m
Enkoder Mutlak enkoder
Coziiniirliik (ip + enkoder) 0,009 mm 2
Tekrarlanabilirlik <0,2mm?
Dogrusallik <+2mm?
Histerezis <0,4mm?

1)

Gosterilen degerler, yuvarlanmis degerlerdir.
2) BCGOS8'in PROFINET'le 6rneginden emsal hesaplama: 230 mm (her bir devir igin ip uzunlugu - bkz. Mekanik veriler): 262.144 (her bir devirde adim sayisi) =
0,001 mm (ip + enkoder kombinasyonunun ¢ozUinUrlGga).

3) Deger, ip mekanizmasi ile ilgili.

Araylzler
ileti§im arayuzii 10-Link / 10-Link V1.1 / COM3 (230,4 kBaud)
Programlanabilir v

Elektriksel veriler

Baglant tipi Erkek konnektor, M12, 4 pin, tniversal
Besleme Gerilimi 18V.. 30V
Giic tuketimi < 1,5 W (Yliksuz)

MTTFd: Tehlikeli arizaya kadar gecen ortala- 240y (EN 1SO 13849-1) ¥
ma siire

Y Bu Urlin standart bir Urlindir, makine direktiflerinde tanimlanmis giivenli kompanent icermez. Yapi elemanlarinin nominal yliik bazli hesaplamasi, ortalama ortam

sicakligl 40 °C, kullanim sikhig 8760 h/a. Bltiln elektronik devre digi kalma durumlari tehlikeli devre disi kalma olarak kabul edilir. Ayrintili bilgi icin bakiniz Dokiiman
No. 8015532.

Mekanik veriler
Agirhik 0,2 kg

1)
2)
3)

Bu degerler 25 °C ortam sicakliginda 6lculir. Baska sicakliklarda sapmalar olabilir.
Yiklenmenin tlirline bagli olan ortalama degerler.

Kullanim émri, zorlanma tirtine baglidir. Etki faktorleri: Cevre kosullari, montaj durumu, kullanilan él¢iim mesafesi, calisma hizi ve ivmelenme.
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Materyal, olciim teli

Olciim ipi cap

Agirlik (6lciim teli)

Materyal, govde ip mekanizmasi
Yay geri cekme kuvveti

Her bir devir i¢in ip uzunlugu

ip mekanizmasi calisma siiresi
Gergek ip cikis uzunlugu

ip ivmesi

Ayarlama hizi

Takilan enkoder

Takilan mekanizma

1)

2)
3)

Ortam verileri

EMVC

Koruma sinifi

Calisma sicaklig arahigi
Siniflandirmalar

ECLASS 5.0
ECLASS 5.1.4
ECLASS 6.0
ECLASS 6.2
ECLASS 7.0
ECLASS 8.0
ECLASS 8.1
ECLASS 9.0
ECLASS 10.0
ECLASS 11.0
ECLASS 12.0
ETIM 5.0
ETIM 6.0
ETIM 7.0
ETIM 8.0
UNSPSC 16.0901
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Yanhslar ve degisiklikler i¢in haklar sakhdir

Yiklenmenin tiirline bagli olan ortalama degerler.

Yiksek esneklikte celik kordon 1.4401 paslanmaz celik V4A/PA 12 kaplamali
0,45 mm

0,58 g/m

Plastik, Noryl

IN..1,4NY

150 mm

Typ. 1.000.000 Devirler 2 %)

1,45 m

10 m/s?

6 m/s

AHM36 10-Link Advanced, AHM36A-SDQC014X12, 1101538
MRA-G055-101D4, 5324019

Bu degerler 25 °C ortam sicakliginda 6lculir. Baska sicakliklarda sapmalar olabilir.

Kullanim émri, zorlanma tlrline baglidir. Etki faktérleri: GCevre kosullari, montaj durumu, kullanilan élcim mesafesi, calisma hizi ve ivmelenme.

EN 61000-6-2, EN 61000-6-3 ve EN 61131-9 uyarinca

IP50, takilan mekanizma
IP66, Enkoder (IEC 60529)
IP67, Enkoder (IEC 60529)

-20°C..+70 °C

27270590
27270590
27270590
27270590
27270590
27270590
27270590
27270590
27270613
27270503
27270503
EC001486
EC001486
EC001486
EC001486
41112113
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Teknik ¢izim (Olgiiler mm cinsindedir)
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(73.5 +1 (2.89))
Sinyal Fonksiyon
Basic Advanced Advanced Smart

Task

Enkoder gerilim kaynag 18-30 V (+Us)

Cok fonksiyonlu giris (anahtarlama girisi ve-
ya anahtarlama ¢ikisi olarak konfiglire edi-
lebilir)

Bagl degil - islevsiz

Enkoder gerilim kaynagi O V (GND)
10-Link iletisimi
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PIN Damar rengi Sinyal Fonksiyon
- Anahtarlama ¢ikisi
(SI0 modu)
Onerilen aksesuar
Diger cihaz modelleri ve aksesuar
Kisa aciklama Tip Stok no.

Halat cekme mekanizmasi

N 6 mm milli servo flans i¢in EcoLine halat cekme mekanizmasi, 6l¢im mesafesi
ﬁ Om..125m
Flanglar
N EcoLine halat cekme mekanizmasi icin flang adaptori, 20 mm face mount flansi mer-
;N kezleme faturasinin 50 mm servo flansa adaptasyonu, Aliminyum, 3 adet M3 x 10 hav-

sa basli vida dahil

Konnektorler ve Kablolar

¢ Baglanti tiirii A kafa: Disi konnektér, M12, 4 pin, diiz, A kodlamali
\ ¢ Baglanti tiirii B kafa: Acik kablo ucu
O « Sinyal tiirii: Sensoér/hareket elemani baglantisi
e Kablo: 2 m, 4 telli, PUR, halojensiz
Aciklama: Sensor/hareket elemani baglantisi, Blendajsiz
« Uygulama alani: Yag/yaglama maddesi alani, Cekme zinciri calismasi, Robot

Baglanti tiirii A kafa: Disi konnektdr, M12, 4 pin, dlz, A kodlamali

Baglanti tiirii B kafa: Acik kablo ucu

« Sinyal tiirii: Sensor/hareket elemani baglantisi

¢ Kablo: 5 m, 4 telli, PUR, halojensiz

¢ Aciklama: Sensor/hareket elemani baglantisi, Blendajsiz

¢ Uygulama alani: Yag/yaglama maddesi alani, Cekme zinciri galismasi, Robot

¢ Baglanti tiirii A kafa: Disi konnektor, M12, 4 pin, diiz, A kodlamali

¢ Baglanti tiirii B kafa: Acik kablo ucu

* Sinyal tiirii: Sensor/hareket elemani baglantisi

¢ Kablo: 10 m, 4 telli, PUR, halojensiz

* Aciklama: Sensor/hareket elemani baglantisi, Blendajsiz

¢ Uygulama alani: Yag/yaglama maddesi alani, Cekme zinciri calismasi, Robot

¢ Baglanti tiirii A kafa: Disi konnektér, M12, 4 pin, diiz, A kodlamali
\.\3 ¢ Baglanti tiirii B kafa: Erkek konnektor, M12, 4 pin, diiz, A kodlamali

« Sinyal tiirii: Sensoér/hareket elemani baglantisi

¢ Kablo: 2 m, 4 telli, PUR, halojensiz
Aciklama: Sensor/hareket elemani baglantisi, Blendajsiz
¢ Uygulama alani: Yag/yaglama maddesi alani, Cekme zinciri calismasi, Robot

Baglanti tiirii A kafa: Disi konnektor, M12, 4 pin, dlz, A kodlamali

Baglanti tiirii B kafa: Erkek konnektor, M12, 4 pin, diiz, A kodlamal

* Sinyal tiirii: Sensor/hareket elemani baglantisi

¢ Kablo: 5 m, 4 telli, PUR, halojensiz

¢ Aciklama: Sensor/hareket elemani baglantisi, Blendajsiz

¢ Uygulama alani: Yag/yaglama maddesi alani, Cekme zinciri galismasi, Robot

¢ Baglanti tiirii A kafa: Disi konnektor, M12, 4 pin, diiz, A kodlamali

« Baglant tiirii B kafa: Erkek konnektor, M12, 4 pin, diiz, A kodlamali

* Sinyal tiirii: Sensor/hareket elemani baglantisi

¢ Kablo: 10 m, 4 telli, PUR, halojensiz

* Aciklama: Sensor/hareket elemani baglantisi, Blendajsiz

* Uygulama alani: Yag/yaglama maddesi alani, Cekme zinciri calismasi, Robot
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MRA-G055-101D4

BEF-FA-020-050-007

YF2A14-
020UB3XLEAX

YF2A14-
O050UB3XLEAX

YF2A14-
100UB3XLEAX

YF2A14-
020UB3M2A14

YF2A14-
050UB3M2A14

YF2A14-
100UB3M2A14

5324019

2073774

2095607

2095608

2095609

2096000

2096001

2096002


https://www.sick.com/EcoLine
http://www.sick.com/5324019
http://www.sick.com/5324019
http://www.sick.com/2073774
http://www.sick.com/2073774
http://www.sick.com/2095607
http://www.sick.com/2095607
http://www.sick.com/2095607
http://www.sick.com/2095608
http://www.sick.com/2095608
http://www.sick.com/2095608
http://www.sick.com/2095609
http://www.sick.com/2095609
http://www.sick.com/2095609
http://www.sick.com/2096000
http://www.sick.com/2096000
http://www.sick.com/2096000
http://www.sick.com/2096001
http://www.sick.com/2096001
http://www.sick.com/2096001
http://www.sick.com/2096002
http://www.sick.com/2096002
http://www.sick.com/2096002

BCG05-Q1PMO0162 | EcoLine
IPLI ENKODER

Kisa aciklama

Tip Stok no.
¢ Baglanti tiirii A kafa: Disi konnektdr, M12, 4 pin, dliz D0S-1204-G 6007302
’}V« * Aciklama: Blendajsiz, Kafa A: Disi konnektér, M12, 4 pin, diiz, ekransiz, gerilim kay-
Q nagl icin, 4 mm ... 6 mm kablo ¢api igin Kafa B: -

¢ Baglanti teknigi: Vidali baglantilar
¢ Onaylh iletken enine kesiti: < 0,75 mm?

Uriin bilgi formu | 2024-04-19 10:14:20
Yanliglar ve degisiklikler icin haklar sakhidir


http://www.sick.com/6007302
http://www.sick.com/6007302

Online - Teknik bilgi

BiR BAKISTA SICK

SICK, endustriyel uygulamalarda akilli sensor ve sensér ¢ézumleri konusunda lider Ureticilerdendir. Essiz bir
Uriin ve hizmet yelpazesi; stireglerin glvenli ve etkili sekildeki kontrolina, kisilerin kazalardan korunmasini
ve cevreye verilen zararlarin 6nlenmesini saglayan mikemmel temeli olusturur.

Cok cesitli branslarda kapsamli bilgi birikimine sahibiz ve siirecleriniz ile gerekliliklerinizi iyi biliyoruz. iste bu
sayede akilli sensorlerle tam da musterilerimizin ihtiyaci olani teslim edebiliyoruz. Sistem ¢dziimleri Avrupa,
Asya ve Kuzey Amerika'da bulunan uygulama merkezlerinde musteriye 6zel olarak test ve optimize edilir.
BUtln bunlar bizi guvenilir bir tedarikci ve ARGE ortagl haline getiriyor.

Kapsamli hizmetlerimiz teklifimizi tamamlar: SICK Om(ir Boyu servis hizmeti makinenin kullanim émrii
boyunca guvenlik ve verimlilik ile ilgili destek saglar.

Bu bizim i¢in "Sensor Zekasi"dir.

DUNYA GENELINDE HEMEN YAKININIZDA:

Bilgi almak ve diger merkezler icin

SICK

SICKAG | Waldkirch | Germany | www.sick.com Sensor Intelligence.



