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Ayrintil teknik bilgiler

Ozellikler

Varyant

Uriin tipi

Robot kumandasi
Robotun durdurma islemi
Robotun restart islemi

Arayizler

Hata durumunda emniyetli durum

Giivenli lazer alan tarayici

Siparis bilgileri
sBot Speed

Alinan giiven-

Mevcut gii-
venli lazer
alan tarayici

Koruma ala- Tip

lik kontrolorii ni mesafesi

Flexi Soft nanoScan3 3m

(CPUO) Core I/0 nim ve yazillm) ~ P4020101NS3

Teslimat kapsamina dahildir: FX3-MPLOOOO0O1 (1), NANS3-AAAZ30AN1 (1), SAPPB2D-08XS006 (1), UE410-4R04 (2), FX3-

CPUOOO00O0O (1), FX3-XTI084002 (2)

Uriinii satin alarak,indirmeler > Dokiimantasyonlar altinda cagrilabilen (iriin agiklamasini, yazilim triinlerinin devir hakkinda-

ki Yazilim Grtnlerinin (SICK'in AVB yazilimi) devri i¢in genel s6zlesme kosullari ile birlikte kabul etmis olursunuz.

Diger cihaz modelleri ve aksesuar

sBot Speed - YA

Sistem (donanim ve yazilim)

Yaskawa: DX200, YRC1000, YRC1000micro
Hiz disurulerek

Otomatik

iletisim araylizli Bagimsiz G/C'ler

Guvenlik saglayan yar iletken gikislari KAPALI durumundadir.

nanoScan3 Core |/0

Koruma alani mesafesi 3 m

Giivenlik gorevi

Calisma ortami sicakhgi
Depolama sicakhgi
Hava nemliligi

Alinan giivenlik kontrolorii

Tehlikeli alan glvenligi

-10 °C... +50 °C

-20 °C... +50 °C

50 °C'de %90 (EN 61131-2)
Flexi Soft (CPUO)

Guvenlik kontrolorinin tirl  Programlanabilir

Giic kaynagi

Gerilim kaynag| baglanti tipi  Sistem icin harici bir gerilim kaynag gereklidir.

Performans seviyesi

Teslimat Kapsami

Harici gerilim kaynag IEC 60204-1 geregince 20 ms'lik kisa sureli sebeke kesintisini kdprile-

melidir. Uygun gli¢ kaynaklar SICK'de aksesuar olarak bulunmaktadir.

Gerilim kaynag U, 24V DC (16,8 V DC ... 28,8 V DC)

PL d (ISO 13849-1)

Sicherheitslaserscanner nanoScan3 Core |/0
Flexi-Soft ana modulu FX3-CPUO

Flexi Soft sistem soketi FX3-MPLO

2 x Flexi-Soft-I/O modult FX3-XTIO

2 x Flexi-Soft réle moduli UE410-4R04

Sistem (dona- SYS/BOT-YAS- 1117274

Yazilim (kontrol lojikli Flexi Soft Designer proje dosyasl, nanoScan3, Yaskawa'ya 6zel ayarlar
icin 6n konfiglirasyon dosyasi, kullanma kilavuzu, anahtarlama 6rnegi ve SISTEMA dosyasi)

Uriin bilgi formu | 2025-01-24 15:29:31
Yanhslar ve degisiklikler icin haklar sakhdir


http://www.sick.com/1117274
http://www.sick.com/1117274
http://www.sick.com/1117274
https://www.sick.com/1043700
https://www.sick.com/1100333
https://www.sick.com/1614202
https://www.sick.com/6032676
https://www.sick.com/1043783
https://www.sick.com/1043783
https://www.sick.com/1044125
https://www.sick.com/tools/tac/de/Allgemeine-Vertragsbedingungen-%C3%9Cberlassung-Softwareprodukten-AVB-Software-SICK.pdf
https://www.sick.com/Safe_Robotics_Area_Protection
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Fonksiyonlar

Acil durdurma
Acil durumda durdurma

Acil durdurmadan sonra beklenmeyen restarti
onleme

Giivenli durmayi tetikleme
Otomatik reset
Giivenlik degerlendirmeli, denetlenen hiz

Guvenlik degerlendirmeli, denetlenen hizi tetik-
leme

Alan setleri gecisi
Calisma modu

Calisma modu segimi (robot kumandasinda uy-
gulanmistir)

Onat dlizenegi - ManUel ¢calisma modu (robot ku-
mandasinda uygulanmistir)

Siniflandirmalar

ECLASS 5.0
ECLASS 5.1.4
ECLASS 6.0
ECLASS 6.2
ECLASS 7.0
ECLASS 8.0
ECLASS 8.1
ECLASS 9.0
ECLASS 10.0
ECLASS 11.0
ECLASS 12.0
ETIM 5.0
ETIM 6.0
ETIM 7.0
ETIM 8.0
UNSPSC 16.0901
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27279090
27279090
27279090
27279090
27279090
27279090
27279090
27279090
27279090
27279090
27279090
EC001449
EC001449
EC001449
EC001449
32151705
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Teknik ¢izim (Olgiiler mm cinsindedir)
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@ Ayna donme ekseni

® Tarama ylzeyi
® Gerekli gozlem araligl (a: Gozlem araliginin uzunlugub: Tarama ylzeyinin Ustlindeki minimum ylkseklik c: Tarama ylzeyinin altindaki minimum

yUkseklik. Ayrintilar icin bkz. Kullanma kilavuzu)

FX3-XTIO, FX3-XTDI
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@ Sadece FX3-XTIO igin gecerlidir
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FX3-CPUO
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® Yaklasik konnektor bolgesi
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GUVENLIK SISTEMLERI | SICK



Online - Teknik bilgi

BiR BAKISTA SICK

SICK, endustriyel uygulamalarda akilli sensor ve sensér ¢ézumleri konusunda lider Ureticilerdendir. Essiz bir
Uriin ve hizmet yelpazesi; stireglerin glvenli ve etkili sekildeki kontrolina, kisilerin kazalardan korunmasini
ve cevreye verilen zararlarin 6nlenmesini saglayan mikemmel temeli olusturur.

Cok cesitli branslarda kapsamli bilgi birikimine sahibiz ve siirecleriniz ile gerekliliklerinizi iyi biliyoruz. iste bu
sayede akilli sensorlerle tam da musterilerimizin ihtiyaci olani teslim edebiliyoruz. Sistem ¢dziimleri Avrupa,
Asya ve Kuzey Amerika'da bulunan uygulama merkezlerinde musteriye 6zel olarak test ve optimize edilir.
BUtln bunlar bizi guvenilir bir tedarikci ve ARGE ortagl haline getiriyor.

Kapsamli hizmetlerimiz teklifimizi tamamlar: SICK Om(ir Boyu servis hizmeti makinenin kullanim émrii
boyunca guvenlik ve verimlilik ile ilgili destek saglar.

Bu bizim i¢in "Sensor Zekasi"dir.

DUNYA GENELINDE HEMEN YAKININIZDA:

Bilgi almak ve diger merkezler icin

SICK

SICKAG | Waldkirch | Germany | www.sick.com Sensor Intelligence.



