AFMG60S-SJKT262144
AFS/AFM6E0S Pro

GUVENLIK ENKODERI
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Sensor Intelligence.
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AFM60S-SJKT262144 | AFS/AFM60S Pro
GUVENLIK ENKODERI

Siparis bilgileri

AFM60S-SJKT262144 Talep Uzerine

Diger cihaz modelleri ve aksesuar

Resimler farkli olabilir

GUS

Ayrintili teknik bilgiler

Emniyet teknigi parametreleri

Giuvenlik icin entegrasyon seviyesi SIL 3 (IEC 61508, IEC 61800-5-3) ¥

Performans seviyesi PL e (EN ISO 13849-1) ¥
Kategori 3 (EN ISO 13849-1)
4 (EN ISO 13849-1)

PFH (saat basina tehlike getiren devre dist 40 °C'de 5,5 x 10°?
kalma icin ortalama olasilik) 80 °C'de 1.8 x 1082

Tm (kullanim émrii) 20 yil (EN ISO 13849-1) ¥

Giivenlik acisindan 6nemli dogruluk 0,09° Kategori 3 ¥

0,35° Kategori 4 ¥

Y Makinenize/tesisinize dogru sekilde kurulmasi ile ilgili ayrintili bilgiler igin ltfen yetkili SICK subenizle irtibat kurun.
2) Belirtilen degerler, calisma sicaklig) 6l¢iim noktasindaki sicakligi ve harici degerlendirme Unitesi tarafindan ulasiimasi gereken %99’luk diyagnostik kapsami temel
alir.

3)

Kullanim stresi, uygulamaya bagl olarak rulman kullanim siresi tarafindan da sinirlanmis olabilir.
4)

Guvenlik 6lcim hassasiyeti, glivenlik fonksiyonlariyla desteklenebilen maksimum pozisyonlama hatasi sinirini belirtir.

Performans
Devir basina adim sayisi (maks. ¢oziiniirlitk) 262.144 (18 bit)
Devir sayisi 4.096 (12 bit)

Maks. ¢oziiniirlitk (devir sayisi basina adim 18 bit x 12 bit (262.144 x 4.096)
sayisl x devir sayisi)

Hata limitleri G 0,05° 1)

b DIN ISO 1319-1 uyarinca, Ust ve alt hata limiti montaj durumuna baglidir, belirtilen deger, simetrik konumu temel alir; yani Gst ve alt yondeki sapma ayni miktara sa-
hiptir.

ArayUzler

iletisim arayiizii ssl

iletisim arayiizii ayrintisi SSI + Sin/Cos
Baslatma siiresi 251
Pozisyon olusturma siiresi <1us

1)

Bu sure sonunda gecerli sinyaller okunabilir.
2) Fabrika ¢ikisi ayarlanan: mile bakis ydoniinde CW.
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Parametreleme verileri

Kod tiirii

Kod akisi programlanabilir

Darbe frekansi

Set (elektronik ayar)

CW/CCW (donme yoniinde adim sirasi)
Devir basina siniis/cosiniis periyotlari
Cikis frekansi

Yiik direnci

Fark olusumundan once arayiiz sinyalleri
Fark olusumundan onceki sinyal ofseti
Fark olusumundan sonraki arayiiz sinyalleri

1)
2)

Bu slire sonunda gegerli sinyaller okunabilir.
Fabrika cikisi ayarlanan: mile bakis yontinde CW.

Elektrik

Baglant tipi

Besleme Gerilimi

Giic titketimi

Ters polarizasyon korumasi

Kisa devre dayanimi

1)

Devir basina adim sayisi

On ayar pozisyonu, donanim pini izerinden 6n ayar pozisyonu; sayma yonii, donanim pini iize-
rinden sayma yond, fabrika ayarlarini sifirlama, hata bellegini okuma, rapor olusturma

Gray

CW/CCW parametrelenebilir 2)
100 kHz, < 1 MHz

H-aktif (L=0-1,5V,H=2,0-Us V)
L-aktif L=0-1,5V,H=2,0-Us V)
1.024

< 153,6 kHz

>21200Q

0,5 Vs, + 20 %

25V+10%

1 Vs, + 20 %

Kablo, 12 telli, diiz, 5 m
45..32V
0,7 W (YUksUz)

v
v

SinCos araylzu: Farkli bir kanala veya GND'’ye dogru kisa devre, maks. 30 sn. Ug < 12 V'de ilave kisa devre. Ug izin verilen maks. 30 sn.

SSl araylzi: Farkli bir kanala veya GND’ye karsi dogru devre, maks. 30 sn. Ug < 5 V'de ilave kisa devre. Usg izin verilen maks. 30 sn.

Mekanik

Mekanik uygulama

Mil capi

Mil uzunlugu

Agirhik

Mil malzemesi

Flans malzemesi
Malzeme, tork destegi
Govde malzemesi
Calismaya baslama torku
isletme torku

Izin verilen mil yiikii
Calisma devir sayisi
Rotorun atalet momenti

1)
2)

Erkek konnektorll cihazlar temel alir.

Milli, YGzey montaj flansi
10 mm

19 mm

03kg™

Paslanmaz celik
Aliminyum

Paslanmaz gelik
Aliminyum dékim

< 0,5 Nem (+20 °C)

< 0,3 Nem (+20 °C)

80 N (radyal)
40 N (duz)

<9.000 min™*

8 gcm?

Kullanim siiresi, uygulamaya bagl olarak rulman kullanim siresi tarafindan da sinirlanmis olabilir.

3 Deger, 10 °C ile 60 °C arasindaki calisma sicakliginda L1om degerine (ISO/TS 16281) esittir, hiz > 10 U/dak, izin verilen maks. mil yiki/mil hareketinde.
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Rulman dayanim omrii 3,6 x 10%tur 2 ¥

Acisal ivme < 500.000 rad/s2

1)
2)

Erkek konnektorlu cihazlar temel alir.
Kullanim stresi, uygulamaya bagl olarak rulman kullanim stresi tarafindan da sinirlanmis olabilir.
3 Deger, 10 °C ile 60 °C arasindaki calisma sicakliginda L1om, degerine (ISO/TS 16281) esittir, hiz > 10 U/dak, izin verilen maks. mil yiki/mil hareketinde.

Ortam verileri

EMVC EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61000-6-7
Koruma sinifi IP65 (IEC 60529)

izin verilen rolatif nem 90 % (Ciglenmeye izin verilmez)

Calisma sicaklig arahig _30°C..+85°cY

Depolama sicakhigi araligi -30 °C ... +85 °C, Ambalajsiz

Darbelere kars diren¢ 100 g, 6 ms (EN 60068-2-27 uyarinca) 2
Titresimlere karsi direng 30 g 10 Hz ... 1.000 Hz (EN 60068-2-6) %)
Calisma yiiksekligi (deniz seviyesi iizerin- < 2.000 m (80 kPa)

den)

Koruma sinifi Il (DIN EN 61140 uyarinca)

Kirlenme derecesi 2 (IEC 60664-1)

Y Calisma sicakligl 6l¢lim noktasinda.
2 Calisma sirasinda, glivenlik odakl 6l¢im hassasiyeti dahilinde test edilmistir.

Siniflandirmalar

ECLASS 5.0 27270502
ECLASS 5.1.4 27270502
ECLASS 6.0 27270590
ECLASS 6.2 27270590
ECLASS 7.0 27270502
ECLASS 8.0 27270502
ECLASS 8.1 27270502
ECLASS 9.0 27270502
ECLASS 10.0 27270502
ECLASS 11.0 27270502
ECLASS 12.0 27270502
ETIM 5.0 EC001486
ETIM 6.0 EC001486
ETIM 7.0 EC001486
ETIM 8.0 EC001486
UNSPSC 16.0901 41112113
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Teknik ¢izim (Olgiiler mm cinsindedir)

Solid saft, Face mount flansi, eksenel kablo

57 +0.5 (2.24 £0.02)

@10 (0.39) f7

9(0.35)

19+0.3
0.75 £0.01

18
(0.71)

o

|]

DIN ISO 2768-mk uyarinca genel toleranslar
® Calisma sicakhgl 6lgim noktasi (serbestce segilebilir, govde kaplama ylzeyinde sirkllasyonlu, flanstan yaklasik 3 mm uzaklikta)
® Titresim Olglim noktasi (gévde alin ylzeyinde, govde kenarindan yaklasik 3 mm uzaklikta)
® M3/ M4 (3x) (6 derinlik)
@ Yuzeyle birlikte mil

® Poyra yayi DIN

PIN yerlesimi

Enkoderdeki M23 ve M12 konnektdr (erkek) goriinim

2025-02-16 12:19:11
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Online - Teknik bilgi

BiR BAKISTA SICK

SICK, endustriyel uygulamalarda akilli sensor ve sensér ¢ézumleri konusunda lider Ureticilerdendir. Essiz bir
Uriin ve hizmet yelpazesi; stireglerin glvenli ve etkili sekildeki kontrolina, kisilerin kazalardan korunmasini
ve cevreye verilen zararlarin 6nlenmesini saglayan mikemmel temeli olusturur.

Cok cesitli branslarda kapsamli bilgi birikimine sahibiz ve siirecleriniz ile gerekliliklerinizi iyi biliyoruz. iste bu
sayede akilli sensorlerle tam da musterilerimizin ihtiyaci olani teslim edebiliyoruz. Sistem ¢dziimleri Avrupa,
Asya ve Kuzey Amerika'da bulunan uygulama merkezlerinde musteriye 6zel olarak test ve optimize edilir.
BUtln bunlar bizi guvenilir bir tedarikci ve ARGE ortagl haline getiriyor.

Kapsamli hizmetlerimiz teklifimizi tamamlar: SICK Om(ir Boyu servis hizmeti makinenin kullanim émrii
boyunca guvenlik ve verimlilik ile ilgili destek saglar.

Bu bizim i¢in "Sensor Zekasi"dir.

DUNYA GENELINDE HEMEN YAKININIZDA:

Bilgi almak ve diger merkezler icin

SICK

SICKAG | Waldkirch | Germany | www.sick.com Sensor Intelligence.



