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Siparis bilgileri

DFV60A-22PZ00S13 1123858

Teslimat kapsamina dahildir: DFV60 yayl kol (1)

DFV60 yay kolu (par¢a numarasi: 2056155) teslimat kapsamina dahil degildir

Diger cihaz modelleri ve aksesuar

Resimler farkli olabilir

C€

Ayrintili teknik bilgiler

Ozellikler
0Ozel iiriin V4
Ozellik Devir basina 13.107 palsa 6n programli
Sayma yonl saat yonlinde
iletisim araylizii HTL/Push pull
On montaji yapiimis DKV60 yayli kol (parca no. 2056155)
Standart referans cihazi DFV60A-22PM65536, 1051337

Emniyet teknigi parametreleri

MTTFy, (tehlike olusturan bir devre dist kal- 300 yi| (EN 1SO 13849-1) ¥
ma durumunda kadar ortalama siire)

LY Bu Urlin standart bir Griindlr, makine direktiflerinde tanimlanmis glivenli kompanent icermez. Yapi elemanlarinin nominal ylk bazli hesaplamasi, ortalama ortam

sicakligl 40 °C, kullanim sikhg 8760 h/a. Bltlin elektronik devre disi kalma durumlar tehlikeli devre disi kalma olarak kabul edilir. Ayrintili bilgi icin bakiniz Dokiiman
No. 8015532.

Performans

Devir basina palsler 13.107

Cozunirlik palsler/mm 65,54 pals/mm 1)

Olciim adimi (¢oziiniirliik mm/pals) 0,015 mm/pals 2)

Olciim sapmasi £0,002° Y

Hata limitleri + 4 mm/m, 6lcim carkina bagh olarak (6lgiim carki ylzeyi + 6l¢ciim ylzeyi + ortam kosullari)
Baslatma siiresi 30 ms

1)

Hesaplama érnegi: Tur basina pals/Olciim carki gevresi = tur basina 16.384 pals / 200 mm = 81,92 pals/mm.
2 Hesaplama drnegi: Olglim carki gevresi / tur basina pals = 200 mm / tur basina 16.384 pals = 0,012 mm/Pals.

3 Deger, takilan enkoderi temel alir.

ArayUzler

iletisim arayiizii Artimli

iletisim arayiizii ayrintisi HTL / Push pull
Programlanabilir v
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http://www.sick.com/1123858
http://www.sick.com/1123858
https://www.sick.com/2056155
https://www.sick.com/DFV60
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Elektriksel veriler

Baglant tipi

Yiiksiiz maks. giic tiiketimi
Besleme Gerilimi

Maks. yitk akimi
Maksimum cikis frekansi
Referans sinyali, sayi
Referans sinyali, konum
Ters polarizasyon korumasi

Cikiglarin kisa devre dayanimi
Mekanik veriler

Olciim tekerlegi cevresi
Olciim tekerlegi yiizeyi
Sasi
Materyal, enkoder
Mil
Flans
Govde
Kablo
Materyal, yay kolu mekanigi
Yay elemani
Olciim tekerlegi, yay kolu
Calismaya baslama torku
isletme torku
Calisma devir sayisi

Maksimum devir sayisi

Rulman dayanim omrii
Maksimum yay yolu/yay kolu sapma

Yaylarin izin verilen maks. calisma alani (sii-
rekli calisma)

Onerilen yay sapmasi

Olciilen nesneye gore montaj pozisyonu

1)

Kablo, 8 telli, Gniversal, 5 m

<30 mA

45V..32V

30 mA

820 kHz

1

90°, elektrikli, A ve B ile mantiksal birlesim
v

v

300 mm

NBR70 O halkasi *
+500 g

Paslanmaz celik
Aliminyum
Aliminyum

PUR

Komple sistemin teslimat kapsamina dahil degildir
Aliminyum

0,8 Ncm (20 °C'de)

0,6 Ncm (20 °C'de)

1.500 min™

3.000 min~* ?

3 x 10”9 devir

40 mm

+10 mm

20 mm ... 40 mm

Tercihen Ustten, alttan mamkin

Bir 6lcim tekerleginin ylzeyi asinmaya maruz kalir. Bu durum basma basincina, uygulamadaki ivmelenme davranisina, calisma hizina, él¢iim ylizeyine, 6lgim teker-

leginin mekanik ayarina, sicakliga ve ortam kosullarina baghdir. Olgiim tekerlegi niteliginin diizenli araliklarla kontrol edilmesini ve gerekli olursa degistiriimesini éneri-

yoruz.

2) Calisma sicaklig) aralig) tasarlanirken 1.000 dak™* degerinde 3,3 K'lik kendiliginden isinmaya dikkat edin.

Ortam verileri

EMVC

Koruma sinifi

izin verilen rolatif nem
Calisma sicaklig arahig

Depolama sicakhigi araligi
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EN 61000-6-2 ve EN 61000-6-4 uyarinca
IP65

90 % (Ciglenmeye izin verilmez)

-20 °C... +100 °C

-40 °C... +100 °C, Ambalajsiz
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Siniflandirmalar

ECLASS 5.0
ECLASS 5.1.4
ECLASS 6.0
ECLASS 6.2
ECLASS 7.0
ECLASS 8.0
ECLASS 8.1
ECLASS 9.0
ECLASS 10.0
ECLASS 11.0
ECLASS 12.0
ETIM 5.0
ETIM 6.0
ETIM 7.0
ETIM 8.0
UNSPSC 16.0901

27270501
27270501
27270590
27270590
27270501
27270501
27270501
27270501
27270790
27270707
27270504
EC001486
EC001486
EC001486
EC001486
41112113
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Teknik ¢izim (Olgiiler mm cinsindedir)
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Cable 8-core
View to the connector M12 fitted to the encoder body
5 8
6 4
7 3
1 2
PIN, 8-pin, Color of wires for ~ Signal TTL, HTL  Explanation
connector M12  encoders with
cable outlet
1 Brown A Signal line
2 White A Signal line
3 Black °B Signal line
4 Pink B Signal line
5 Yellow “z Signal line
6 Lilac z Signal line
7 Blue GND Ground connection of the encoder
8 Red +U, Supply voltage (potential free to housing)
Screen connected to encoder housing.
Screen Screen Screen

On the control side connected to earth.
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Diyagramlar

Iki 6lcim carki, yay kolu, montaj koluyla montaj

Force in N

| —— |
1 p—"

10 = |
. 1
0 1 @
mm 5 10 15 20 25 30 5 40 45
(inch) (0.20) (0.39) (0.59) (0.79) (0.98) (1.18) (1.38) (1.57) (1.77)
Deflection in mm (inch)

@® Onerilen 6n gerilim (20 mm)
® Maksimum sapma (40 mm)
® Onerilen sapma aralig (10 - 30 mm)
@ |zin verilen calisma alani (O - 30 mm)

6 TEKERLEKLI ENKODER | SICK
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Online - Teknik bilgi

BiR BAKISTA SICK

SICK, endustriyel uygulamalarda akilli sensor ve sensér ¢ézumleri konusunda lider Ureticilerdendir. Essiz bir
Uriin ve hizmet yelpazesi; stireglerin glvenli ve etkili sekildeki kontrolina, kisilerin kazalardan korunmasini
ve cevreye verilen zararlarin 6nlenmesini saglayan mikemmel temeli olusturur.

Cok cesitli branslarda kapsamli bilgi birikimine sahibiz ve siirecleriniz ile gerekliliklerinizi iyi biliyoruz. iste bu
sayede akilli sensorlerle tam da musterilerimizin ihtiyaci olani teslim edebiliyoruz. Sistem ¢dziimleri Avrupa,
Asya ve Kuzey Amerika'da bulunan uygulama merkezlerinde musteriye 6zel olarak test ve optimize edilir.
BUtln bunlar bizi guvenilir bir tedarikci ve ARGE ortagl haline getiriyor.

Kapsamli hizmetlerimiz teklifimizi tamamlar: SICK Om(ir Boyu servis hizmeti makinenin kullanim émrii
boyunca guvenlik ve verimlilik ile ilgili destek saglar.

Bu bizim i¢in "Sensor Zekasi"dir.

DUNYA GENELINDE HEMEN YAKININIZDA:

Bilgi almak ve diger merkezler icin

SICK

SICKAG | Waldkirch | Germany | www.sick.com Sensor Intelligence.



