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DUSGOE-REKFOAGA | DUS60

ARTIMSAL ENKODER

Resimler farkli olabilir

C€ Q-

Ayrintili teknik bilgiler
Emniyet teknigi parametreleri

MTTFp, (tehlike olusturan bir devre disi kal-
ma durumunda kadar ortalama siire)

1)

Siparis bilgileri

DUSGOE-REKFOAGA 1135085

Diger cihaz modelleri ve aksesuar

275 yil (EN ISO 13849-1) ¥

Bu Urlin standart bir Uriindur, makine direktiflerinde tanimlanmis giivenli kompanent icermez. Yapi elemanlarinin nominal yliik bazli hesaplamasi, ortalama ortam

sicakligl 40 °C, kullanim sikhig 8760 h/a. Bltlin elektronik devre disi kalma durumlar tehlikeli devre disi kalma olarak kabul edilir. Ayrintili bilgi icin bakiniz Dokiiman

No. 8015532.

Performans

Olgme adimi
Olciim sapmasi
Hata limitleri

Algilama derecesi
ArayUzler

iletisim arayiizii
iletisim arayiizii ayrintisi
Parametreleme verileri
Cikis fonksiyonu
Baslatma siiresi
Cikis frekansi
Yiik akimi
Calisma akimi
Giig titketimi
DIP sivic parametreleri
Devir basina palsler
Cikis gerilimi
Dénme yonu
Konfiglirasyon salteri

1)
2)

Bu stre gectikten sonra gecerli pozisyonlar okunabilir.

90°, elektrik/palsler devir basina
+ 18° / Devir basina palsler
Olgiim adiminda sapma x 3

<0,5+ %5

Artimli

TTL/ HTL Y

DIP sivig, segilebilen cikis
Kanal A ve B

<5ms?

+ 60 kHz
< 30 mA, kanal basina
< 120 mA (Yuksiz)

< 1,25 W (Yuksuz)

v
v
v
Grup 48 pals

E; F ve G DIP sivic konfiglirasyonlari igin ¢ikis se¢imi kullanilamaz. Cikis gerilimi degerlendirmesi, calisma gerilimine bagldir.

Uriin bilgi formu | 2025-02-05 20:37:30
Yanhslar ve degisiklikler icin haklar sakhdir


http://www.sick.com/1135085
http://www.sick.com/1135085
https://www.sick.com/DUS60
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Elektrik

Baglanti tipi

Besleme Gerilimi

Referans sinyali, sayi
Referans sinyali, konum
Ters polarizasyon korumasi

Cikislarin kisa devre dayanimi

Erkek konnektoér, M12, 4 pin, Universal D
4,75 ...30V

1

180°, elektrikli, A ile mantiksal birlesim
v

v

LY Baglantinin kablosu dondrllebilir ve bu sayede konnektorll soket pozisyonunun radyal ve eksenel yonde ayarlanmasina olanak saglar.

Mekanik

Mekanik uygulama

Mil capi

Flans tiirii / tork destegi
Agirhk

Mil malzemesi

Flans malzemesi

Govde malzemesi

Kablo malzemesi
Calismaya baslama torku
isletme torku

izin verilen statik mil hareketi
izin verilen dinamik mil hareketi

Calisma devir sayisi
Rotorun atalet momenti

Rulman dayanim omrii

Acisal ivme
1)

Ortam verileri

EMVC

Koruma sinifi

izin verilen rolatif nem
Calisma sicakligl aralig
Depolama sicakligi araligi
Darbelere karsi direng

Titresimlere karsi diren¢
1)

Siniflandirmalar

ECLASS 5.0
ECLASS 5.1.4

2025-02-05 20:37:30 | Uriin bilgi formu

Yanhslar ve degisiklikler i¢in haklar sakhdir

Erkek konnektorli enkoderleri temel alir.

Through hollow saft, arkada kelepge

12 mm

2 noktall tork destegi, somun, delik capi 63 mm - 83 mm
0,25 kg ¥

Paslanmaz celik

Aliminyum

Aliminyum

PVC

0,5 Ncm (+20 °C)

0,4 Ncm (+20 °C)

+ 0,3 mm (radyal)
+ 0,5 mm (duz)

+ 0,1 mm (radyal)
+ 0,2 mm (duz)

1.500 min™*

50 gcm?

3,6 x 107 tur

< 500.000 rad/s2

EN 61000-6-2 ve EN 61000-6-3 uyarinca
IPe5

90 % (Ciglenmeye izin verilmez)
-30°C...+90 °C

-40 °C...+75 °C

100 g (EN 60068-2-27)

30 g, 10 Hz ... 2.000 Hz (EN 60068-2-6)

Karsi konnektorll soket takilmissa ve DIP svicin acikligl enkoder govdesi tarafindan bloke edilirse.

27270501
27270501
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ECLASS 6.0
ECLASS 6.2
ECLASS 7.0
ECLASS 8.0
ECLASS 8.1
ECLASS 9.0
ECLASS 10.0
ECLASS 11.0
ECLASS 12.0
ETIM 5.0
ETIM 6.0
ETIM 7.0
ETIM 8.0
UNSPSC 16.0901

Teknik cizim (Olgiiler mm cinsindedir)

Through hollow saft arka baglanti

225

VEV"
:
0 58 (2.28)
T

(0.46)
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27.9
(1.10)

® Durum gostergeleri

||
AR

s

27270590
27270590
27270501
27270501
27270501
27270501
27270501
27270501
27270501
EC001486
EC001486
EC001486
EC001486

41112113
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PIN yerlesimi

Enkoderde M12 konnektorll (erkek) gorinim

2 1

3 4

Damarlarin rengi Soket Erkek kon- Cikis fonksiyonu Aciklama
(kablo baglantisi) M12, 4-pin nektor
M12, 8 pinli A B c D
Kahverengi - 1 A- CW- A- A- Sinyal
Beyaz 4 2 A CwW A A Sinyal
Siyah - 3 B- CCW- Direction- B- Sinyal
Pembe 2 4 B CCW Direction Fault (M12, Sinyal
4 pin)
B (M12, 8 pin
ve kablo bag-
lantisi)
Sari - 5 Z- Fault- Fault- Fault- Sinyal
Mor - 6 A Fault Fault Fault Sinyal
Mavi 3 7 GND GND GND GND Sasi baglanti-
s
Kirmizi 1 8 Us Us Us Us Besleme Geri-
limi

= - - Topraklama Topraklama Topraklama Topraklama Topraklama

hatasi hatasi hatasi hatasi hata koruma-
sl
Blendaj - - Blendaj Blendaj Blendaj Blendaj Blendaj
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Ayarlama secenekleri

DIP sivi¢ konfigiirasyon G - 48 pals
Devir basina palsler 1 3 6 12 24
2 4 8 16 48

Onerilen aksesuar

Diger cihaz modelleri ve aksesuar

Sinyal tiirii: Sensor/hareket elemani baglantisi

Kablo: 2 m, 4 telli, PUR, halojensiz

Aciklama: Sensor/hareket elemani baglantisi, Blendajli

Uygulama alani: Yag/yaglama maddesi alani, Robot, Cekme zinciri ¢alismasi

Kisa aciklama Tip Stok no.
Diger
* Baglanti tiirii A kafa: Disi konnektér, M12, 4 pin, diiz, A kodlamali YF2A24- 2105499
>  Baglant tiirii B kafa: Acik kablo ucu 020UB4XLEAX

Baglanti tiirii A kafa: Disi konnektor, M12, 4 pin, dlz, A kodlamali YF2A24- 2095729
Baglanti tiirii B kafa: Acik kablo ucu 050UB4XLEAX

Sinyal tiirii: Sensor/hareket elemani baglantisi

Kablo: 5 m, 4 telli, PUR, halojensiz

Aciklama: Sensor/hareket elemani baglantisi, Blendajli

Uygulama alani: Yag/yaglama maddesi alani, Robot, Cekme zinciri ¢calismasi

s

Baglanti tiirii A kafa: Disi konnektor, M12, 4 pin, dlz, A kodlamali YF2A24- 2095730
Baglanti tiirii B kafa: Acik kablo ucu 100UB4XLEAX

Sinyal tiirii: Sensor/hareket elemani baglantisi

Kablo: 10 m, 4 telli, PUR, halojensiz

Aciklama: Sensor/hareket elemani baglantisi, Blendajh

Uygulama alani: Yag/yaglama maddesi alani, Robot, Cekme zinciri calismasi

)

Baglanti tiirii A kafa: Disi konnektor, M12, 4 pin, dlz, A kodlamali YF2A24- 2105497
Baglanti tiirii B kafa: Acgik kablo ucu 200UB4XLEAX

Sinyal tiirii: Sensor/hareket elemani baglantisi

Kablo: 20 m, 4 telli, PUR, halojensiz

Aciklama: Sensor/hareket elemani baglantisi, Blendajli

Uygulama alani: Yag/yaglama maddesi alani, Robot, Cekme zinciri ¢alismasi
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https://www.sick.com/DUS60
http://www.sick.com/2105499
http://www.sick.com/2105499
http://www.sick.com/2105499
http://www.sick.com/2095729
http://www.sick.com/2095729
http://www.sick.com/2095729
http://www.sick.com/2095730
http://www.sick.com/2095730
http://www.sick.com/2095730
http://www.sick.com/2105497
http://www.sick.com/2105497
http://www.sick.com/2105497
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Kisa aciklama Tip Stok no.
L~ ¢ Baglanti tiirii A kafa: Disi konnektor, M12, 5 pin, diiz, X kodlamali DOS-1205-GA 6027534
N ¢ « Sinyal tiirii: CANopen, DeviceNet™
! * Aciklama: CANopen, DeviceNet™, Blendajli, Kafa A: Disi konnektér, M12, 5 pin, diz,

ekranli, 4,5 mm ... 7 mm kablo capi i¢in Kafa B: -
Baglanti teknigi: Vidali baglantilar
Onayl iletken enine kesiti: < 0,75 mm?2

Baglanti tiirii A kafa: Disi konnektor, M12, 4 pin, dlz, A kodlamali YF2A24- 2145730
Baglant: tiirii B kafa: Agik kablo ucu C60UB4XLEAX

* Sinyal tiirii: Sensor/hareket elemani baglantisi

¢ Kablo: 0,6 m, 4 telli, PUR, halojensiz

» Aciklama: Sensor/hareket elemani baglantisi, Blendajl

¢ Uygulama alani: Yag/yaglama maddesi alani, Robot, Cekme zinciri ¢alismasi

J
o o

Baglanti tiirii A kafa: Disi konnektdr, M12, 4 pin, dlz, A kodlamali YF2A24- 2145731
Baglanti tiirii B kafa: Acik kablo ucu 010UB4XLEAX

* Sinyal tiirii: Sensoér/hareket elemani baglantisi

e Kablo: 1 m, 4 telli, PUR, halojensiz

Aciklama: Sensér/hareket elemani baglantisi, Blendajli

* Uygulama alani: Yag/yaglama maddesi alani, Robot, Cekme zinciri calismasi

Baglanti tiirii A kafa: Disi konnektor, M12, 4 pin, dlz, A kodlamali YF2A24- 2145732
Baglanti tiirii B kafa: Acik kablo ucu 030UB4XLEAX

« Sinyal tiirii: Sensor/hareket elemani baglantisi

¢ Kablo: 3 m, 4 telli, PUR, halojensiz

Aciklama: Sensor/hareket elemani baglantisi, Blendajli

¢ Uygulama alani: Yag/yaglama maddesi alani, Robot, Cekme zinciri ¢alismasi
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Online - Teknik bilgi

BiR BAKISTA SICK

SICK, endustriyel uygulamalarda akilli sensor ve sensér ¢ézumleri konusunda lider Ureticilerdendir. Essiz bir
Uriin ve hizmet yelpazesi; stireglerin glvenli ve etkili sekildeki kontrolina, kisilerin kazalardan korunmasini
ve cevreye verilen zararlarin 6nlenmesini saglayan mikemmel temeli olusturur.

Cok cesitli branslarda kapsamli bilgi birikimine sahibiz ve siirecleriniz ile gerekliliklerinizi iyi biliyoruz. iste bu
sayede akilli sensorlerle tam da musterilerimizin ihtiyaci olani teslim edebiliyoruz. Sistem ¢dziimleri Avrupa,
Asya ve Kuzey Amerika'da bulunan uygulama merkezlerinde musteriye 6zel olarak test ve optimize edilir.
BUtln bunlar bizi guvenilir bir tedarikci ve ARGE ortagl haline getiriyor.

Kapsamli hizmetlerimiz teklifimizi tamamlar: SICK Om(ir Boyu servis hizmeti makinenin kullanim émrii
boyunca guvenlik ve verimlilik ile ilgili destek saglar.

Bu bizim i¢in "Sensor Zekasi"dir.

DUNYA GENELINDE HEMEN YAKININIZDA:

Bilgi almak ve diger merkezler icin

SICK

SICKAG | Waldkirch | Germany | www.sick.com Sensor Intelligence.



